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YA BIEm Prefacio

Prefacio

Agradecer tu para adquisitivo el NICE1000nuevo integrado ascensor controlador de control

EI NICE1000new es Una nueva generacién integrada ascensor controlador independiente
desarrollado y fabricado por Suzhou Inovancia Tecnologia  Co., Ltd., por optimizando
el Controlador NICE1000 basado en un gran numero de aplicaciones y que combina nuevas
tecnologias industriales caracteristicas.

El NICE1000nuevo tiene el siguiente  ventajas:

1. Admite control vectorial de alto rendimiento y bucle abierto bajo. velocidad corriendo.Eso
poder Acciona tanto un motor asincrono de CA como un motor sincrono de circuito integrado
de iman permanente. (PMSM),y implementar conmutacion entre el dos tipos de
motores facilmente por modificando Soélo un parametro.

funcionamiento a baja velocidad en bucle abierto y control paralelo directo de dos ascensores,y
Protocolos de comunicacion CANbus y Modbus para remoto escucha.

3. Admite un maximo de 16 pisos y es ampliamente aplicado a ascensores usado en el
villay carga ascensores.

Esta Guia del usuario describe el uso correcto del NICE1000new, incluyendo Caracteristicas del
producto, informacion de seguridad y precauciones, instalacion, configuracion de parametros,
puesta en servicio y mantenimiento &inspeccion.Leer y entender el manual antes
usando el producto,y mantener €l con cuidado para referencia a futuro mantenimiento.

El personal que participa en la instalacién, puesta en servicio y mantenimiento del sistema.
mantenimiento debe Recibir la capacitacion necesaria en seguridad y uso, comprender
completamente este manual y tener experiencia relacionada antes de amaestrado operaciones.

Notas

-El dibujos en el manual son a veces mostrado sin cubiertas o protector guardias.
Recuerde instalar las cubiertas o protector guardias como especificado primero,y entonces
llevar a cabo operaciones de acuerdo con el instrucciones .

‘Los dibujos en el manual son mostrado para descripciéon solo y puede no fésforo el producto tu
comprado.

-El Las instrucciones son Sujeto a cambios, sin previo aviso aviso, debido a producto actualizacion,
especificacion modificacion asi como esfuerzos a aumentar el exactitud y conveniencia de el
manual.

-Contacta con nuestros agentes o cliente servicio centro si ti necesidad a nuevo manual de
usuario o tener problemas durante el usar.
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m Comprobacion del

producto Al

Desembalaje, comprobar:

-Si la placa de identificacion modelo y controlador calificaciones son Consistente con tu

Pedido. La caja contiene el controlador, certificado de conformidad, manual de uso. y
garantia tarjeta.

-Si el controlador esta dafiado durante el transporte. Si encuentra algun dano omision o dafio,
contacte a su proveedor o Inovance inmediatamente

m Primeravez Usar

Para usuarios Quien utilice este producto por primera vez, lea L e a el manual con atencion. Si
tiene alguna problema sobre las funciones o rendimiento, contacto el técnico apoyo
personal de Inovancia a asegurar correcto usar.

m Aprobaciones

Proceso de dar un titulo marcas en la placa de identificacion del producto indicar cumplimiento
de el correspondiente certificados y estandares.

ngPSﬁst?t uc:g Marca Directivas Estandar
Compatiiosd | 2MSONE | ES faoie
CE ce directivas
LVD directivas 2014/35/UE ES 61800-5-1
Directivas RoHS 2011/65/UE ES 50581

TOV ES 61800-5-1
UL GI.IS UL61800-5-1
LISTED ) 531%2.2 Num. 14

-El arriba Compatibilidad electromagnética directivas son cumplié con
NOte Solo cuando el Compatibilidad electromagnética Se observan
estrictamente los requisitos de instalacién eléctrica .

‘Maquinas y dispositivos usado en combinacién con este conducir debe
también ser CE
certificado y marcado.El integrador que integra el conducir con el CE
marcar en otros dispositivos tiene la responsabilidad de garantizar

cumplimiento de
Normas CE y verificacion de que las condiciones se cumplen Normas
europeas .
‘El instalador del conducir es responsable para Cumpliendo con todo
importante
regulaciones para cableado , circuito fusible proteccion, puesta a tierra,
accidente prevencioén y electromagnético (EMC) reglamentos ). En falla
particular discriminacién Para prevenir el riesgo de incendio y la puesta
a tierra sdlida practicas debe ser unido para para seguridad eléctrica
(también para bien) Compatibilidad electromagnética practica)

_2_
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-Para mas informacion en certificacion, consultar nuestro
distribuidor o ventas representante.
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Introduccion

1. Comparacion con el NICE1000

El siguiente mesa liza el comparacion entre el NICE'000nuevoy el N ICE1000.

articulo

NICE1000

NICE1000nuevo

Numero maximo de pisos

Estandar: 6
(poder ser extendido a 8)

Estandar:8
(poder ser extendido a 16)

Ascensor maximo velocidad

1 EM

1,75 EM

E/S terminales

-Entrada digital: 24

-‘Botén aporte y Salida del
indicador : estandar 20 ( pue
de ser extendido a 26)

‘Relé salida: estandar 21
(poder ser extendido a
24)

-Entrada de mayor voltaje: 3

-Entrada digital: 24

-‘Botén aporte y indicador
Salida: estandar 26 (puede
ser extendido a 50)

‘Relé salida: estandar 21
(poder ser extendido a
27)

-Entrada de mayor voltaje: 3

Bus CAN Ninguno 1 bus CAN
Modbus Ninguno 1xModbus

Control separado para Integrado control
Conduccién de motor tipo | sincrénico y para sincrénico vy

asincronico motores

asincronico motores

Arranque sin celda de carga

Apoyando SIN/COS
codificador solo

Secundario:

-Codificador push-pull

-Colector abierto incremental
codificador

-UVWencoder

-Codificador SIN/COS

-Codificador Endat

-Sin sensores vector control

-Sin sensores vector control
(SVC)

(no proporcionar (Version en
inglés actualmente)

Modo de control (S\_/C), -Circuito cerrado vector control
-Circuito cerrado vector (CLVC)
control  (CLVC) VJ/E control

Puesta en servicio a través

de Android Teléfono movil No apoyo Apoyo

Para todos los publicos
tarjeta para asincrénico
motor

No requiere PG tarjeta

Requerimiento MCTC-PG-A2

Extension tarjeta

MCTC-KZ-B

MCTC-KZ-D

Uso de opcional parte

El PG tarjeta y el

tarjeta de extension usar el
mismo interfaz en el MCB,y
No pueden ser usado en el
mismo tiempo.

El PG tarjetay el

tarjeta de extension puede
ser usado en el mismo
tiempo.
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2. Conexiéon a periférico dispositivos

CA trifasica Usar dentro el permitido
fuente de power supply specification of
alimentacion el controlador.

Seleccione una interruptor
adecuado para resistir
grandes irrupcion actual

Estuche moldeado que fluye hacia el
circuito  disyuntor controlador en L
(MCCB) o tierra encendido. Operacion externa panel
_circuito de fuga
disyuntor (ELCB) Para garantizar la seguridad, utilice un

contactor electromagnético.No

Electromagnétic usar Para iniciar o detener el
o controlador porque tal operacion
contactor reduce la vida util del
controlador.

Suprimir el orden alto arménico

Para mejorar la factor de
C.A. reactor de entrada potencia .

Operacion caja

el 2

Filtro de ruido
activado NICE1000nuevo ®®
lado de ascensor integrado
entrada controlador
Reduce the Monarca

electromagnético

interferencig en
the input side.

Exhibicion
enel salon
Suelo Suelo junta

Conecte a tierra de forma fiable Piso superior

motorﬁ el

controller to prevent

descarga eléctrica. -

Produccion
== A reactor
Frenado
unidad
A
Exhibicion
en el salén
junta
Planta baja
2
Resistencia de frenado @5}“_-.1 Motor
BR
Pt Tierra

‘Para modelo seleccion de el periférico eléctrico  dispositivos, consulte a seccion 3.4.
‘El' NICE1000"gana la figura anterior es la modelo estandar.Para informacion acerca de

otro  estructuras,referirse a seccion 2.5.
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3. Basico funciéon lista
Funcion Descripcion Observaciones

Correr comun Funciones

Integrado control
para sincronico
y asincrénico

Puede Conduce ambos AC asincrénico motor y
magnético permanente sincronico motor

Cambio entre el

dos tipos de
motores facilmente p
modificando F1-25

motores (Sindrome premenstrual).
En funcionamiento automatico o asistente estado,este
. funcion habilita el ascensor para responder ambos auto Colectivo
Colectivo llamadas y Hal llama. Pasajeros en cualquier momento. seleccion colocar
completo servicio piso poder llamar el ascensor presionando el arriba |en FE-00
selectivo

llamar botén y abajo llamar botén.

Puerta abierta
tiempo
configuracion

El sistema determina automaticamente diferente puerta
abierto tiempo para puerta abierto para llamada, comando,
proteccion, o retrasar de acuerdo a a el colocar puerta
tenencia abierta tiempo.

Colocar en grupo Fb

Puerta abierta
tenencia

En ejecucién automatica estado, pasajeros poder prensa

la puerta abierta botén en el auto a demora puerta abierto a
facilitar bienes a ser emocionado en o afuera.

Colocar en grupo Fb

Maquina de puerta
piso de servicio
configuraciéon

Puedes configurar el requerido servicio pisos de el puerta
maquinas.

Colocar en Fb-02
y Fb-04

Precierre de puerta

por el puerta cerca
botén

Durante la puerta tenencia abierta en automatico correr
estado, Los pasajeros pueden presionar el puerta cerca
botdn a cerca la puerta en avance, que mejora el
eficiencia

Numero de piso
mostrar configuracion

El sistema soporta mostrar de piso numeros en

combinaciones de nimeros y letras,que se reune el
requisitos de especial condiciones.

Colocar en grupo FE

Luz cortina sefial
juicio

Si la puerta es obstruido por cosa durante puerta cerca,el
La cortina de luz actia y el el ascensor se abre el hacer
o.Esto funcion es invalido en fuego emergencia  estado.

Independiente
control de el frente
puerta

y de vuelta puerta

Cuando hay dos puertas para un coche,este funcion
implementos independiente y automatico control en el
dos puertas de acuerdo a a sus requerimientos

Referirse a seccion
5.2.3 en Capitulo 5

Repetir puerta cerca

Si la puerta cerrar es no aplicado después el ascensor
Realiza el cierre de la puerta para a cierto tiempo,el
elevador

abre automaticamente la puerta y
puerta repetidamente.

entonces cierra el

Fb-08(Puerta
cerrada proteccion
tiempo)

Nivelaciéon automatica

Los sistemas implementan automatico preciso arrasamiento

basado en el suelo legumbres contando vy arriba/abajo
arrasamiento comentario sefiales.

Respuesta
en celeracion

El sistema permite el ascensor para
automaticamente responder a las llamadas de el
servicio pisos durante aceleracion.

Inactivo ascensor
regresando a base

piso

En ejecucién automatica estado,el ascensor
automaticamente regresa a la colocar aparcamiento piso
y espera para pasajeros si hay no es auto llamar o sala llamar
dentro el colocar tiempo.

F9-00(Inactivo
tiempo antes de
regresar a base
piso)
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Aterrizando en otro
piso

Si la puerta se abre tiempo excede el puerta abierto
proteccion tiempo pero la puerta abierto limite sefial es todavia
activajla el ascensor cierra la puerta y entonces|
automaticamente corre a el proximo aterrizaje piso.El
sistema informes falla Err55

Puerta forzada cerca

Cuando la puerta falla a cerrar dentro el colocar tiempo
pendiente

ala accién de el luz cortina o seguridad borde,el El
ascensor entra en el forzado puerta cerca estado,cierra el
puerta lentamente y da un aviso tono.

Piso de servicio
configuracion

Puedes habilitar o desactivar el sistema servicio para

ciertos pisos basado de manera flexible en actual
requisitos.

Colocar en F6-05

Independien
te correr

El ascensor no funciona responder a cualquier c todos,y el

La puerta necesita ser cerrado manualmente y.En el caso
de grupo control,el ascensor funciona independientemente
afuera de el

grupo control sistema.

Habilitado cuando
Bit9 de FE-13 es 1
y independiente
correr entrada de
el MCB es activo

Asistente corriendo

En asistencia estado,el funcionamiento de el ascensor
es controlado por el asistente

Baja velocidad
ser- rescate

Cuando el ascensor es en no inspeccién estado y

se detiene en un area sin nivelacion , el ascensor
automaticamente corre hacia el arrasamiento area en bajo
velocidad si el seguridad Los requisitos son se reunio y
entonces abre el puerta.

Puerta
control
funcién

Puede configurar si el sistema mantiene Poniendo
comandos después de la puerta abierto limite y puerta
cerca limite Residencia en el tipo de el puerta maquina.

Llegada del coche
gong

Después de que llega el ascensor en el destino piso,el CTB
da a inmediato tono.

Automatico El sistema automaticamente implementos par de arranque

puesta en compensacion basada en la actual auto carga, logro de Colocar en F8-01
marcha CAliso puesta en marcha y mejorando el equitacion

esfuerzo de comodidad.

torsion

compensacion

Viajes directos
conducir

El sistema automaticamente calcula y genera

Las curvas de carrera basadas en el distancia , habilitante el
ascensor para parar directamente en el arrasamiento posicion sin
progresivo.

Automatico
generacion de
optimo curva

El sistema automaticamente calcula el 6ptimo

curva de velocidad conforme con el maquina-hombre
principio de funcién basado en el distancia,sin ser limitado
por el numero de curvas o corto piso.

Servicio suspensioén
produccion

Cuando el ascensor no puede responder a sala llama,la
Las salidas del terminal correspondiente servicio
suspension sefal.

Correr veces

En ejecucién automatica estado,el sistema

Grabado en F9-

grabacion autométicamente archivos el running veces de el 05y F9-06
ascensor.
El sistema registra automaticamente los aliados el Grabad
?orrer acumulativo N s il
glfgtgcc):ién tiempo de encendido, horas de trabajo y dias laborables F9-03

de el ascensor.
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Automatico puerta
abierto sobre puerta
cerrar anomalia

Si el el sistema detecta eso el puerta cerrar circuito es
anormal durante la apertura/cierre de la puerta, el ascensor
se abre y se cierra automaticamente el puerta otra vez,y
reporta una falla después el colocar puerta abrir/cerrar veces
es alcanzo.

Fb-09 (Puerta
abierta/ proteccion
cercana veces)

Carga completa
directa correr

Cuando el coche esta completamente cargado en automatico
correr estado, El ascensor hace no responder a sala
llamadas de el

pasando pisos. Estas llamadas de pasillos, sin embargo,
pueden Todavia ser registrado, y se ejecutara en el proximo
tiempo de correr (en el caso de soltero ascensor)o por otro
ascensor (en el caso de paralelo control).

Proteccion contra

Cuando el coche carga excede el calificado ascensor
carga,la ascensor alarmas y paradas correr.

sobrecargas
Falla dat El sistema graba automaticamente detallado informacion
g?aSac%gs de fallas, lo cual ayuda mejorar la eficiencia de Colocar en grupo FC

mantenimiento y rep aire

Relacionado con la inspeccion Funciones

Ajuste automatico del
eje

Se requiere un autoajuste del eje antes primera vez
Funcionamiento automatico. Durante el ajuste automatico del
eje, el ascensor corre

desde el piso inferior a el arriba piso en el inspeccion velocidad
y registra automaticamente todas las posiciones sefales en el
eje.

Referirse a
seccion 5.1.2

Definido por el usuario
visualizacion de
parametros

Puedes ver el parametros eso son modificado y
diferente de el por defecto configuracion .

Colocar en FP-02

Inspeccion correr

Después de entrar en el inspeccién estado,el el sistema
cancela ejecucion automatica y operaciones
relacionadas.Usted poder

Presione hacia arriba o abajo botdn de llamada a hacer el
ascensor sacudida en el inspeccion velocidad .

Autoajuste del motor

Con parametro simple configuracion,la El sistema puede
obtener Los parametros del motor sin importar si el motor
es con carga o sin carga.

Referirse a
seccion 5.1.1

Cada vez que el recorrido del ascensor s a el Terminal

funcionamiento

Posicién del piso,el el sistema comprueba automaticamente y corrige
suelo el auto
inteligente informacion de posicién basada en desacelerar  cambiar )
correccion Ty
elimina el sobredesplazamiento arriba Terminal o fondo
Terminal con el uso de el desacelerar interruptores.
Considerando la ejecucién imprecisa control en alto
velocidad de inspeccién pero largo correr tiempo en
Doble bajo velocidad de inspeccion,la sistema
yelomda}q para proporciona el dua- )
Inspeccion curva de velocidad para inspeccion ,que muy mejora el
eficiencia en inspeccion.
La prueba en marcha incluye el fatiga prueba de a nuevo
ascensor, piso de llamada de coche prueba, sala llamar
Prueba de prueba, y pruebas como el salén respuesta de llamada Colocar en F6-10

puerta prohibida abrir/cerrar prohibido, limite del piso de la
terminal cambiar protegido,y
sobrecarga senal blindado.
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Emergencias contra incendios y Seguridad

Regresando a

piso base en fuego
emergencia

Después de recibir una emergencia de incendio sefial,la
ascensor

no responde a ninguna llamar pero directamente corre a el fuego
emergencia piso y murga.

F6-03(Fuego

emergencia piso)

Bombero corriendo

Después de que entra el ascensor el bombero modo de
ejecucion, La puerta se abre/cierra implementado por el
sacudida operacién

(opcional)utilizando el puerta abierto y cerca botones en
lugar de hacerlo automaticamente.Ademas , el ascensor
responde soélo a auto llamadas y solo uno llamar poder
ser registrado una vez.

F6-68 (Fuego
emergencia

funcién seleccion

Ascensor cerrar

En ejecucién automatica estado comid,cuando el ascensor
cerrar

interruptor actua o el colocar ascensor tiempo es
alcanzado, el ascensor cancela todos los registrados
llamadas, devoluciones a el ascensor Bloquea el piso,
deja de funcionar y vueltas apagado el lampara y
admirador en el auto.

F6-
04(Ascensor
cerrar piso)

Solucién de problemas
basado en falla nivel

Las fallas se clasifican en diferentes niveles basados en el
Gravedad.Diferentes niveles de fallas son rectificado usando
diferente métodos.

Referirse al
Capitulo 8

El sistema detecta el running estado de el ascensor en

conmutacion en el

Se utiliza UPS, el motor estator es en cortocircuito, y el

Fug|t|vo_ i tiempo real.Si el ascensor velocidad excede el limite,el _
prevencion sistema inmediatamente deja de correr de el ascensor.
. ” . e AfRos
. El sistema automaticamente identifica el poder fracaso y .
Automatico . 2 . : - especialmente
identificacion de em|tella senal dgl relel para emergencia evacuacion usado para
fuerza falla cambio automatico a implementar P _
emergencia evacuacion en fuerza falla. emergencia
evacuacion
conmutacién
Para el motor sincrono, cuando el fuerza suministrar
es interrumpido,el sistema puede realizar automatico
conmutacion entre cortocircuito frenado del estator modo
y modo de manejo del controlador, implementando F6-69
EJecuc!qn rapldar.nen.te y estable auto-rescate. (Emergencia
automatica modo Cortocircuito Modo de frenado del estator:Al fuerza falla, evacuad

funcién seleccion

descargando primero
falla

condiciones de seguridad de funcionamiento se cumplen, los
ascensor primero corre a el posicion de nivelacién a
descargar pasar engers.

poder falla freno se libera automaticamente,haciendo el movimiento de
coche despacio
bajo el efecto de el pesaje diferencia entre el auto y el
contrapeso .

. L - . . . F6-69
Direccion de |Cuando el poder suministrar es interrumpido,el sistema (Emergencia
carrera puede identificar automaticamente el actual auto carga y L
identificacion ~ en | determinar el correr direccion. eva%%ac%%nsebccién
fuerza falla

, Después de detectar una anomalia en la posicién, el el
Base piso sistema se ejecuta el ascensor a cada uno piso hasta T )
verificacion alcanzando el Terminal piso para verificacion, garantia
sistema seguridad.
Pasajero El sistema determina automaticamente el falla nivel.Si las|

Interferencia grado

juicio

El sistema juzga el grado de comunicacion

interferencia.

Visto en FA-24

i SR [
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Terremoto
proteccién

Cuando el terremoto deteccion dispositivo hechos y
introduce una senal a el sistema ,el ascensor tierras en el
Piso y paradas mas cercanas corriendo.Después el
terremoto La sefal se vuelve inactiva y el falla es reiniciar
manualmente , el El ascensor se restaura a normal correr .

Independiente
potencia de
trabajo
suministrar

El sistema NICE1000new admite no solo tres- fase
380 VCA pero también monofasico 220
VACACIONES a conocer diferentes aplicaciones de
el poder suministrar sistema (semejante como 220V
UNION POSTAL UNIVERSAL)

Voltaje automatico

El sistema detecta el autobus Voltaje y automaticamente
ajusta la marcha velocidad de el ascensor a adaptar a la

identificacion situacion de potencia insuficiente de fuerza suministrar -
(semejante como emergencia UNION  POSTAL
UNIVERSAL).

Control paralelo y otras funciones

Paralelo control

El sistema admite paralelo control de dos ascensores

Referirse a 5.2.2

Espera dispersa

En control paralelo, los ascensores puede esperar en
diferente pisos.

Colocar en Fd-05

Control paralelo salida

Sila salida de control paralela cambiar de a cierto  ascensor en
un sistema de control paralelo es valido o el tiempo para
saliendo el control paralelo es alcanzado,el ascensor
salidas control paralelo y carreras independientemente.Esto
hace no afectar el funcionamiento normal de el paralelo
control sistema.

Paralelo control
automatico salida

Si un ascensor en el paralelo control sistema no puedo
responder a las llamadas en tiempo pendiente a fallas,las
ascensor sale automaticamente del control paralelo sistema
y corre independientemente.Esto no afectar lo normal
correr de el paralelo control sistema .

Anti-molestias
funcion

El sistema automaticamente jueces el numero de
pasajeros en el auto y compara con eso el nimero del
vehiculo registrado llame al s.Si hay son excesivo auto
llamadas, El sistema determina eso él es tonteria y cancela
Todas las llamadas de coche. En este caso, pasajeros
necesidad a registro correcto auto llamadas de nuevo.

F8-13(Anti-
tonteria funcion)

Aviso de sin puerta
zona detener

El sistema da a inmediato cuando el ascensor paradas en
una no-puerta zona area pendiente a fallas.

thfprfaz para El sistema proporciona un interfaz ara inteligente Residencial
inteligente , prop P 9 junta de vigilancia
Residencial momtorep re_mo.to en el estado de ascensores en el MCTC-MIB

. residencial distrito. :
gestion requerido

. . Puedes subir y parametros de descarga por usando Operacion
Parametro Copiar | " oeracion panel MDKES. MDKES Se

requiere panel

Ahorro de energia Funciones

Ahorro de energia en
el coche

Si hay No correr comando dentro el colocar tiempo,el el
sistema corta automaticamente apagado el fuerza
suministrar a el lampara y admirador en el auto.

F9-01(Tiempo
para admirador
y lampara a ser
transformado
apagado)

Ahorro de energia
de inactivo puerta
maquina

Después del coche lampara es transformado Apagado, el
sistema no lo hace Salida de la puerta cerrada
comando,que reduce fuerza

consumo de el maquina de puerta.

Colocar en FE-14

797
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4.0pcional funcién lista

Funcién Descripcion Observaciones

Preapertura de
puerta

En estado de ejecucion automatica, cuando el ascensor
velocidad es menor de 0,2 m/s en condiciones normales
detener y el puerta zona la senal esta activa,la sistema
bermudas el puerta cerrar por medio de la puerta de
cortocircuito cerrar circuito contactor y hace salir la puerta
abierta sefal,implementar ing puerta pre- abierto.Esto
mejora la ascensor usar eficiencia

modulo  MCTC-
SCB requerido

Micronivelacion

Después de aterrizar en un piso,el ascensor puede

mover hacia arriba o hacia abajo debido a el carga
cambiar y el auto puerta no esta alineado con el suelo,que
es inconveniente para dentro y fuera de pasajeros y buenos
dias.En este caso,el Elsistema permite el ascensor correr a

el arrasamiento posiciébn en la puerta abierto estado en
el arrasamiento velocidad.

modulo  MCTC-
SCB requerido

celula teléfono

El software no secundario Inglés version actualmente.

Fuerza falla Para el ascensor configurado con UPS, el sistema usos El
emergencia SAl para implementar baja velocidad auto-rescate en elSe requiere UPS
evacuacion caso de fuerza falla.
In situ El sistema puede controlar y monitor correr de los ascensores Sistema
puesta en por usando el NEMS software. Nacional de
servicio Gestién de
Emergencias
(NEMS)
software
requerido
El teléfono movil Android puede ser conectado a el
Bluetooth externo mddulo,y Puedes encargar y monitor el |Egpecial Bluetooth
ascensor,y ] ] ma&dulo(MCTC-
Puesta en subir y descargar parametros por usando el celtla BTM-A)y celdla
servicio por teléfono. host telefénico

EDSAP requerido

Residencial
escucha

El sistema de control puede ser conectado a el Terminal
en la sala de monitoreo.Mediante el uso del NEMS
software,usted

Puede ver la posicion del suelo, corriendo. direccion,y falla
estado de el ascensor.

NEMS, accesorios,
vy Residencial
junta de vigilancia
Se requiere MCTC

-MIB

Preapertura de puerta

Preapertura de puerta
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Capitulo 1 Informacién de seguridad y
Precauciones

En este manual,el avisos son calificado basado en el grado de peligro:

-ADANGER indica que el fallo a cumplir con El aviso resultara en grave personal lesién

0 incluso muerte.

Una ADVERTENCIA indica eso falla a cumplir con el aviso dara como resultado en

potencial riesgo de severa personal lesion o incluso muerte .

-Una PRECAUCION indica que el incumplimiento del aviso resultara en una infraccién menor
o}

moderado personal lesion o equipo dafo.

Ademas, NOTA apareciendo en otros capitulos indica que un no intencionado resultado

o situacion puede ocurrir Si el aviso es no cumplido.

El avisos en este manual tu tener a observar son dirigido en garantizando su personal
seguridad,como Bueno como a prevenir dafio a el controlador o el regiones conectado a
eso.Leer este capitulo con cuidado entonces eso tu tener a exhaustivo comprension y
llevar a cabo todo operaciones por siguiendo el avisos En esto Capitulo.Inovance lo hara
asumir No responsabilidad o responsabilidad por cualquier lesién o pérdida causado por
Operacion incorrecta.

1.1 Seguridad Precauciones

Esar _ Sd‘;%“” Precauciones
scenario

Calific

acioén

-Este controlador tiene niveles altos y peligrosos Voltaje y el EI motor
controlado es peligroso giratorio dispositivo.Fallo a Cumplir con
Los avisos pueden resultar en lo personal lesion o dafio a el
propiedad.

‘Transporte, instalacién, operacion y mantenimiento de
El controlador puede ser realizado solo por calificado personal

después de que llegan familiarizado con el  seguridad informacién
Antes U N A en este manual.Este es el requisito previo de seguro y estable

instalacién correr de el equipo.
ADVER ‘No abrir el frente cubrir o tocar el fuerza terminales
TENCIA

en el circuito principal dentro 10 minutos después el controlador es
Apagado.El condensador en el corriente continua circuito aun tiene
residuo alto voltaje incluso después Apagado.Fallo a cumplir
voluntad

resultado en eléctrico choque.
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Capitulo 1 Informacion de seguridad y precauciones

Usar
Escenario

Sequrida
3 g

Calificac
ion

Precauciones

Durante
instalacion

UN
PELIGR

‘Hacer no instalar el equipo  si tU encontrar agua Filtracion,
falta de componentes o dafios en desembalaje

‘No instalar el equipo
producto tu recibio .

si el embalaje lista hace no ajustarse a el

‘Instalar el equipo en incombustible objetos semejante como
metal y manténgalo alejado de materiales combustibles.Fallo a
cumplir puede resultado en a fuego.

UNA
ADVERT
ENCIA

‘No aflojar el fijo tornillos de el componentes, especialmente el
tornillos con rojo marca.
‘No instalar el controlador encendido vibrando piezas. Falla
Cumplir puede resultar en dafo a el equipo o
inesperado accidentes.

IPRECA
UCION

‘Manejar el equipo con cuidado durante transporte a prevenir
dafo a el equipo.

‘No dejar caer cable fin o tornillo en el controlador.Fallo a Cumplir
resultara en dafio a el controlador.

‘No utilizar el equipo con dafiado o desaparecido
componentes.Incumplimiento voluntad resultado en personal lesion.

‘No tocar el componentes con su manos.Fracaso a Cumplir
resultara en estatico electricidad dafo .

‘Instalar el controlador en lugares gratis de vibracion y directo luz del
sol.

En el
cableado

PELIGR
0

-El cableado debe ser realizado solo por calificado personal bajo
instrucciones descritas en este manual.Fallo a cumplir puede
resultado en inesperado accidentes.

-Un disyuntor debe ser usado a aislar el fuerza suministrar vy el
controlador.Fallo a cumplir puede resultado en a fuego.

‘Asegurese de que el fuerza suministrar es cortar apagado  Antes
del cableado.Fallo a cumplir puede resultado en eléctrico choque.

-Atar el controlador a Conectar correctamente a tierra segun a el
estandar.Fallo a El cumplimiento puede resultar en eléctrico
choque.

A
ADVERT
ENCIA

‘Nunca conectar el fuerza cables a el produccion terminales
V,W) del controlador.Prestar atenciéon a las marcas de el
terminales de cableado y asegurar la correcta cableado.Fallo a
cumplir resultara en dafio a el controlador.

(G

‘Nunca conectar la resistencia de frenado entre el corriente continua
autobus

terminales (+)y (-). El incumplimiento puede resultado en a fuego

AC .
AUTON
ON

‘Asegurar eso el cableado satisface los requisitos de EMC y local
cédigos.Usar cable Tallas recomendadas ed en el manual.
Falla Cumplir puede resultado en un accidente.

‘Usar el blindado cable para el codificador ,y asegurar eso el
blindaje es confiable conectado a tierra en uno fin.

-Utilice un retorcido cable con retorcido distancia de 20-30 mm
como la comunicacion cable,y asegurar eso el blindaje es
seguramente conectado a tierra.
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Usar
Escenario

Sequri
dad

a g
Calific
acion

Precauciones

Durant
e correr

UN
PELIGR

‘Todos los periféricos los dispositivos deben ser conectado
adecuadamente de acuerdo a al circuito alambrado instrucciones
proporciond en este manual . El incumplimiento supondra
resultado en accidentes

-Cubrir el controlador correctamente antes encendido a prevenir
eléctrico choque

‘No abrir el del controlador cubrir después encendido. Fallo a cumplir
puede resultado en eléctrico choque.

‘No tocar el controlador y periférico circuitos con humedo
mano.Fallo en cumplir puede resultado en eléctrico  choque.

‘No tocar cualquier E/S Terminal de el controlador.Fallo a cumplir
puede resultado en eléctrico choque.

‘El el controlador realiza seguridad deteccion en externo  circuitos
de potencia fuertes automaticamente en el comienzo de
encendido. No toque las luces U, V, W. terminales de el
controlador o los terminales del motor en este momento.Fallo a
cumplir puede resultado en eléctrico choque

‘No toque el admirador o el descarga resistencia a controlar el
temperatura.Incumplimiento voluntad resultado en personal
quemado.

-Sefal La deteccion debe ser realizado solo por calificado

personal durante la operacion.No Cumplir resultara en personal
lesiéon o dafio a el controlador.

ADVER
TENCIA

-El aporte terminales ( R,S,T) y produccién terminales (U, V,

‘No tocar el giratorio parte de el motor durante el Ajuste automatico
del motor o puesta en marcha. El incumplimiento provocara
resultado en

accidentes
-Controlar eso el siguiente requisito s son Conoci a:

‘La clase de voltaje de el fuerza suministrar es coherente con el
tensién nominal clase de el controlador .

O estan correctamente conectados
‘No cortocircuito existe en el periférico circuito.
‘El alambrado es asegurado.
El incumplimiento dara lugar a: en dafo a el controlador

PRECA
UCION

‘Para motor sincrono,asegurar ese motor autoajuste es
Se realizé correctamente. Realice una prueba antes de reanudar.
la cuerda de acero Asi como a hacer el motor correr
adecuadamente

-Evitar la caida de objetos en el controlador cuando él es correr .
Incumplimiento voluntad resultado en dafio a el controlador.

‘No realice la prueba de voltaje resistencia prueba en cualquier parte
de el controlador porque tal prueba tiene estado hecho en el
fabrica. Falla Cumplir puede resultado en un accidente.

‘No cambiar el por defecto configuraciones de el controlador.Fallo
Cumplir resultara en dafo a el controlador

‘No iniciar/detener el controlador por torneado en o apagado el
contactor.El incumplimiento supondra resultado  en dafio a el
controlador
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Seguridad
Calificacio
n

Usar Precauciones

Escenario

‘No reparar o mantener el controlador en Fallo de encendido a
cumplira resultado en eléctrico choque.

‘Reparar o mantener el controlador cuando es Voltaje es mas bajo
de 36 VCA,aproximadamente 10 minutos de prueba después el
controlador es
U N apagado. De lo contrario, el voltaje residual en el condensador
PELIGR| puede resultado en lo personal lesion.

O ‘No permitir no cualificado personal a reparar o mantener el
controlador. El incumplimiento dara lugar a en lo personal lesion o
dafio a el controlador.

‘Reparacién o mantenimiento de el controlador poder ser realizado

Durante Unicamente por el centro de garantia o personal calificado nel
mantenimien autorizado por Inovance. El incumplimiento supondré resultado en
to UN A personal lesién o dafio a el controlador.

ADVER)| -Fuerza El suministro debe ser cortar apagado antes reparar o

TENC'A mantenimiento de el controlador

-Establecer nuevamente los parametros después el rodillo de control
es reemplazado.Todo Los componentes enchufables deben estar
enchufados o remoto solo

PRECA después Apagado.

UC|ON -‘Obedecer estrictamente el leyes y regulaciones y reparar y
Realice el mantenimiento periddico del equipo del
ascensor.Solo oportuno solucion de problemas poder
asegurar el seguridad de pasajeros.

Los materiales de embalaje, tornillos y bloques de terminales puede
ser
B%%:NA\ reutilizado y es sugerido que tu mantener a ellos Bueno para futuro

usar.
Desecho

Los condensadores electroliticos en El principal circuitos y PCB
puede explotan cuando se queman.Gas venenoso es generado
ADVERT cuando

ENCIA Las piezas de pléstico estan quemadas.Tratar a ellos como comun
industrial desperdiciar.

1.2 General Precauciones

1.Requisito en el residual actual dispositivo (RCD)

El controlador genera s alto corriente de fuga durante la carrera, que fluye a través de el
conductor de puesta a tierra de proteccion.Por lo tanto instalar un tipo B RCD en primario
lado de el fuerza suministro.Cuando seleccionando el RCD,usted deberia considere el
transitorio y estado estable fuga actual a suelo eso puede ser generado en puesta en
marcha y durante correr del controlador.Usted poder seleccionar a especializado RCD con
el funcion de suprimir alto armoénicos o a general- objetivo RCD con relativamente
grande residual actual.

2.Alto fuga advertencia actual

El controlador genera s alto corriente de fuga durante la carrera, que fluye a través de el
protector toma de tierra conductor.Tierra h conexion debe ser hecho antes conexion de
fuerza suministro.Puesta a tierra deber Cumplir con local regulaciones vy relacionado CEl
normas.
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3. Prueba de aislamiento del motor

Llevar a cabo el aislamiento prueba cuando el motor es usado para el primero tiempo,o
cuando él es reutilizado Después de estar almacenado durante un largo tiempo, o en una
revision regular , para evitar el mal estado aislamiento de motor bobinados de perjudicial el
control r.EI motor debe ser desconectado de el controlador durante el aislamiento
prueba.A500-V megaohmio metro es recomendado para el prueba.Asegurarse eso el
aislamiento resistencia es no menos que 5 MQ.

Motor input U VW
terminals

N ]

4.Térmico proteccion de motor

Si el calificado capacidad de el motor seleccionado hace no fosforo eso de el
controlador, especialmente cuando el calificado fuerza de el controlador es mayor que
que eso de el motor, ajustar el motor proteccidon parametros en el operacion panel de
el controlador o instalar a térmico relé para el circuito de motor para proteccion.

5.Motor calor y ruido

El produccion de el controlador es legumbres ancho  modulacion Onda (PWM) con
cierto armonico ola,y Porlo tanto, el motor temperatura aumento, ruidoy vibracion son
levemente mayor que que los de corriendo con el red eléctrica frecuencia.

6. Sensible al voltaje dispositivo o condensador en el produccion lado de el controlador

El controlador salidas modulacion por ancho de pulsos (PWM) olas,y Por lo tanto, hazlo no
instalar el condensador para Mejorar el factor de potencia o la proteccion contra rayos
sensible al voltaje resistor en el produccion lado del controlador.De lo contrario, el
controlador puede sufrir transitorio sobrecorriente o incluso ser danado.

Controller

ufviw "

i}
1+ !
| '

rf;‘l\ Capacitor or varistor

Nz
7.Contactor en el aporte y produccion lados de el controlador

Cuando a contactor es instalado entre el aporte lado del controlador y el fuerza
suministrar, el controlador debe no iniciarse o detenerse girando en o fuera de la contactor.
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Si el controlador tiene a ser operado por el contactor,asegurar eso el tiempo intervalo
entre El cambio es de al menos una hora porque frecuente cargar y la descarga sera
acortar el servicio vida del condensador dentro de la controlador.

Cuando a contactor es instalado entre el produccion lado del controlador y el
motor,hacer no doblar apagado el contactor cuando el controlador es activo.De lo
contrario, los mddulos adentro el controlador puede estar dafado.

Contactor KM or
Contactor KM other switches
ssovac | | R \Lj i gy
50/60 Hz AL S Controller LAY A
a [ T “ o5 =

8.Usar fuera del tension nominal

El responsable del tratamiento debe no ser usado afuera el admisible Voltaje rango
especificar d en este manual.De lo contrario, los componentes El interior del controlador
puede estar dafiado. Si es necesario, utilice un voltaje correspondiente paso adelante o
reduccion gradual dispositivo.

9. Supresor de sobretensiones

El controlador tiene una resistencia dependiente de voltaje (VDR) incorporada para suprimir
el voltaje de sobretension generado cuando las cargas inductivas ( electromagnético
contactor electromagnético relé, solenoide valvula, bobina electromagnética y freno
electromagnético) alrededor del controlador son cambiado en o apagado.Si el inductivo
anuncios de lo generar muy alto aumento voltaje, uso a supresor de sobretensiones
para el inductivo cargar o usar un supresor de sobretensiones juntos con a diodo.

Note

Hacer no conectar la sobretensién supresor activado la salida lado del controlador.

10. Altitud y desclasificacion

En lugares donde el altitud es arriba 1000 metro y el enfriamiento efecto reduce debido
a delgado aire,eso es necesario a desclasificacion el Controlador.Contacto Innovacion
para técnico apoyo.

11. Eliminacion

Los condensadores electroliticos de la principal circuitos y tarjeta de circuito impreso
puede explotar cuando ellos son quemado.Venenoso gas es generado cuando el
plastico regiones son quemado.Tratar a ellos como comun industrial desperdiciar.

12.Adaptable motor

El controlador es adaptable a motores asincronos de jaula de ardilla o PMSM de CA.
Seleccione un adecuado controlador de acuerdo a a motor letrero.

Los parametros predeterminados configurados dentro el rodillo de control son jaula de
ardilla asincronico motor parametros.Es todavia necesario para realizar el autoajuste del
motor o modificar el por defecto valores basado en actual condiciones.De lo contrario, el
correr efecto y proteccion actuacion voluntad ser afectado.Por PMSM, motor autoajuste
debe ser realizado.

13. Precauciones en seleccionando corriente residual circuito disyuntor diferencial (RCCB)

—20—
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Tropezando puede ser causado si un incorrecto Interruptor diferencial es seleccionado
cuando el controlador unidades el motor.Este es porque el produccion ola de el
controlador tiene alto armonia y el motor cable y el cable conectando el controlador vy
el motor producir fuga corriente,que es mucho mas grande que el actual cuando el motor
corre a el red eléctrica frecuencia .

Por lo tanto, es es necesario determinar lo apropiado Sensibilidad del RCCB basada en
la general fuga actual del cables vy el motor.El fuga actual es dependiente en el motor
capacidad, cable longitud,aislamiento clase y método de cableado. Generalmente, el
fuga actual en el produccion lado del controlador es tres veces del actual cuando el
motor corre en el red eléctrica frecuencia.

1.3 Protector Funciones

Al adoptar diferentes funciones de proteccion para diferentes niveles de fallas,
NICE1000nuevo proporciona el sistema de funcionamiento del ascensor con lleno
proteccion contra anomalias. Para obtener informacion detallada soluciones a el fallas,ver
capitulo 8.

Fallas del Los controladores son clasificado como sigue:

1.Velocidad anormal

El controlador monitores el codificador comentario velocidad y produccién par.
Una vez el comentario velocidad excede el limite o el desviacion entre el esfuerzo de
torsion limite y el La retroalimentacion de velocidad es demasiado grande.
controlador realiza protecciéon inmediatamente,informa un alarmay prohibe correr.

2. Control de conduccion anormal

Las fallas relacionadas incluyen sobrecorriente del variador, sobretensién/subtension,
entrada de energia/ produccion fase pérdida, sobrecarga y almacenamiento
anormalidad.Si semejante a falla ocurre,el controlador realiza proteccion
inmediatamente,se detiene salida , se aplica el freno y prohibe correr.

3. Codificador anormal

El relacionado fallas incluir codificador fase pérdida, direccion marcha atras, corte
de cables y legumbres interferencia.Si semejante a falla ocurre,el controlador por
formularios proteccion inmediatamente a evitar inesperado accidentes.Si legumbres
interferencia es grande,el controlador informes un alarma inmediatamente.Si legumbres
interferencia es pequeno,el rodillo de control realiza posicion correccién cada vez él
recibe una sefal de nivelacion y aclara el acumulativo error.

4 Sensor de nivelacion anormal

El relacionado fallas incluir sensor falla o sensor atascado.El jueces controladores si
a falla ocurre basado en el nivelacion senal cambiar.Si el arrasamiento sefal hace
no cambiar dentro el colocar tiempo,el sistema informes un alarma.

5. Datos del piso anormal

El sistema viveres el piso informacion a través de el eje autoajuste.Si el piso datos
es anormal,el sistema indicaciones el falla informacién en el primera vez correr durante
actual corriendo,el controlador continuamente Compara la informacién de posiciéon
ingresada por DIs con el almacenado piso datos.Si el desviacion es grande ,el sistema
informes un alarma.
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2.1 Configuracion del sistema del NICE1000 nuevo

El sistema de control de ascensor integrado de la serie NICE1000new combina las funciones de ambos
Controlador de ascensor y variador de frecuencia de CA de control vectorial de alto
rendimiento. Como un controlador de ascensor de alto rendimiento. vector conducir y
control ascensor sistema,es se reune el estandar aplicaciones de el ascensor. Usuarios
poder también configurar el opcional puerta preapertura moédulo y remoto escucha sistema
a encontrarse requisitos para mas inteligente aplicaciones.

La siguiente figura muestra el sistema componentes .

Figura 2-1 Componentes del sistema  del nuevo NICE1000

NICE1000nuevo integrado
elevator  controller

E:éj : 1 Hall display board
LED operation panel
Host peration T
computer box |

| q E
Load cell Door machine .~
controller :
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2.2 Designacion Reglas y Modelo Descripcién

2.2.1 Designacion Reglas y Letrero

Figura 2-2 Reglas de designacion y letrero del NICE1000nuevo

NICE series  integrated T Mark Version
elevator controller
—INT International
| Mark Controller Type ) Other variants
L Specialized  for
elevators Nota(a): La modelo numero puede incluir a
| sufijo "XXXXXXXXXXXX",Donde
Mark Motor  Type "XXXXXXXXXXX puede ser en blanco o
H 1000new cpmbinacién de cualquier' alfaqumérico ic ylo
simbolos que representan cliente identidad.
- Mark Power Class
Marc |Voltaje Clase
a 02 22 kW
Monofasico/
20 |Trifasico 220V 03 3. 7 kW
40 |Trifasico 380V
30 = -
45 30 pvatios
Nameplate - 2

i Product name — |
Model- —®

Rated  input-—®
Rated output — |

Serial No. —=|

PRODUCT:Integrated Elevator Controller AC Drive

MODEL:NICE-L-H-4015-INT

INPUT: 3PH

OUTPUT:3PH  ACO0-440V33A  0-90Hz

Serial No.:

AC380-440V 36A 50/60Hz
15KW
010150602803825403

| Certi-
: ficates

Manufacturer _"\ Suzhou Inovance Technology Co.Ltd. Madein China |
2.3 Modelos y especificaciones
Mesa 2-1 NICE1000"nuevos modelos y especificaciones
Controlador Modelo ggt%ﬂgi%ad de Aport?A,)Actual Pmduc(::i)é n Adtal ﬁ%%?da del
(kVA) (kW)
Monofasico 2 20V, rango: -a 20%
15 %

NICE-LH-2002 20 9.2 5.2 11
NICE-LH-2003 29 13.3 7.5 15
220-NICE-LH-4007 3.9 17.9 10.3 2.2
220-NICE-LH-4011 59 25.3 15.5 3.7
220-NICE-LH-4015 7.3 31.3 19 4.0
220-NICE-LH-4018 8.6 34.6 22.5 5.5
220-NICE-LH-4022 10.6 42.6 27.7 11
220-NICE-LH-4030 13.1 52.6 34.6 15
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Controlador Modelo ggt%?gi%ad de Aport(?A,)Actual PrOdU((JZi)é n Acal racgt%?da del
(kVA) (kW)
Trifasico 220 V, rango: -15% a 20%
NICE-LH-2002 4.0 11.0 9.6 22
NICE-LH-2003 5.9 17.0 14.0 3.7
220-NICE-LH-4007 7.0 20.5 18.0 4.0
220-NICE-LH-4011 10.0 29.0 27.0 55
220-NICE-LH-4015 12.6 36.0 33.0 75
220-NICE-LH-4018 15.0 41.0 39.0 11.0
220-NICE-LH-4022 18.3 49.0 48.0 15.0
220-NICE-LH-4030 23.0 62.0 60.0 18.5
Trifasico 380 V, rango: -15% a 20%
NICE-LH-4002 4.0 6.5 5.1 22
NICE-LH-4003 5.9 10.5 9.0 3.7
NICE-LH-4005 8.9 14.8 13.0 55
NICE-LH-4007 11.0 20.5 18.0 75
NICE-LH-4011 17.0 29.0 27.0 11.0
NICE-LH-4015 21.0 36.0 33.0 15.0
NICE-LH-4018 24.0 41.0 39.0 18.5
NICE-LH-4022 30.0 49.5 48.0 22.0
NICE-LH-4030 40.0 62.0 60.0 30.0
NICE-LH-4037 57.0 77.0 75.0 37.0
NICE-LH-4045 69.0 93.0 91.0 45.0
NICE-LH-4055 85.0 113.0 112.0 55.0
Note

1.En términos de monofasico y trifasico 220 VAC,NICE-LC-2002 y NICE-LC -2003 son

especialmente disefiado para 220 VAC.EI otro modelos eso son marcado por prefijjando "220-
"son modificado de el trifasico 380 VACACIONES modelos
2.Lo mismo modelos son disponible para monofasico 220 VACACIONES vy trifasico 220 VAC.Pay
atenciones a el fuerza clasificacion de el adaptable motor durante el usar.
3.Seleccionar el adecuado controlador produccion actual basado en el calificado motor

actual.Asegurar eso el controlador produccion actual es igual a o

calificado motor actual.

4.Si ta requerir mas alto Voltaje o fuerza Calificacion, contacte con Inovance.

mayor que que el
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2.4 Especificaciones técnicas

Tabla2-2 Especificaciones técnicas de El nuevo NICE1000

articulo Especificacion
Maximo
Basico frecuencia 99 Hz
presupuesto : 2-16 kHz, ajustado automaticamente en funcién en el
Frecuencia portadora carga caracteristicas
Sin sensores vector control (SVC)
Modo de control del |circuito cerrado vector control
motor (CLVC) Voltaje/Frecuencia Control
(VIF)
Puest h 0.5 Hz: 180 % (SVC)
uesta en marcha
esfuerzo de torsion |0 HZz:200%(CLVC)
1:100 (SVC)
Velocidad ajuste 1:1000(CLV
rango C) 1:50 (VIF)
Velocidad +0,5 % (CVS)
estabilidad 10,05 % (CLVC)
exactitud
Esfuerzo de +5%(CLVC)
torsiéon control
exactitud
60 para el 150% de el calificado  corriente, 1 s para 200% de
Sobrecarga el calificado actual
Autoajuste del motor |Sintonizacién automatica con carga; sin carga
;B)raesslﬁguesto Distancia control Modo de viaje directo en cual el arrasamiento posicion poder ser

ajustado flexiblemente

Aceleracion/
Curvade
desaceleracion

N curvas generadas un automatico

Desacelerar

Nueva funcion de desaceleracion confiable, automatica
identificar la posicion de el desacelerar estante

Ajuste automatico del
eje

Datos de 32 bits, registrando la posicion en el eje exactamente

Arrasamiento
ajuste

Flexible y facil ajuste de nivelacion funcion

Puesta en
marcha
esfuerzo de
torsion
compensacion

Arranque de la celda de carga pre-par compensacion
de arranque sin celda de carga autoadaptacion

Prueba funcion

Facil de implementar multiples ascensores puesta en
servicio funciones.

Proteccion contra
fallas

Soluciones a diferentes niveles de el ascensor fallas

dispositivos después

del encendido

Inteligente Monitoreo remoto, administracion de usuarios y control
gestion de grupos ajuste

Control de

seguridad de Comprobacion de seguridad de dispositivos periféricos,
periférico como como toma de tierra y corto circuito, después del

encendido
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Monitor de estado

Monitoreo del estado de comentario sefiales a asegurar eso el

obras del ascensor adecuadamente

ltem

Especificacion

1/0 feature

Digital input(DI)

24xDI
Aporte Especificacion: 24 V, 5 mA

3 entradas de deteccion de alto voltaje terminales de seguridad

circuito y puerta cerrar circuito
Aporte Especificacion: 95-125 V

FIoor 1input/output

Rat+As alal H OO 4 ol / Ll £ + talal al
DULUINT UTT PIoU JU Tl dlUdo/odliuds, TUTIVIUTICT o ToladlITULTT UT
forma flexible Alabama (rango de voltaje: -10 V hasta +10 V)

Anatfog input(Al)

1 bus CAN comunicacion puertos
Communication . .,
port 1 Modbus comunicacion puerto

27 relé salidas

Output terminal
block

A los terminales se les pueden asignar diferente Funciones.
Admite diferentes codificadores mediante el uso de un PG

Encoder interface

opcional
tarjeta

Operation and

Keypad

I FHH <l H 4 H 4
Ullizduvu pdia TJT dulUudjuolc

+all LED A

TED Gperation

=4
ralll.alla CC D UC U UIHILUO CUT IOUILGIIIIUUIII\JG\JIUII UU |a

mayoria parametros y seguimiento el sistema estado

- panel
display Canectanda el control sistema y el anfitrion computadaora

NEMS software conveniente para consultando/motorizando el sistema
estado.

ATtitude Abajo 1000 m (reducido de potencia) 1% para cada T00 m
mas-alto)

Amblent Y

temperature -10°C a50°C (rebajado si el ambiente temperatura es arriba

Homidity 46-C}
Humedad relativa maxima 95% _sin

Vibration L. g .
condensacién . Maximo vibracién: 5.9 m/s*0,6

Storage gramo)

. temperature
Environment

’)i'\"f“1 PN A aVAl

1P Tevel P-4

Pottutiomrdegree
IP20
PD2

Power distribution | Tannessee Texas

2.5 Apariencia fisica y Montaje

system

L "ZA\ %1

Dimensiones

El siguiente cifras espectaculo el fisico apariencia y montaje dimensiones de las tres
estructuras diferentes de El nuevo NICE1000.
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Cifra 2-3 Fisico apariencia y montaje dimensiones de el NICE1000nuevo 1.

Estructura en L, 2,2-15 kilovatios

Y
e —— —
g RS —

»i=

O]

I:'[I]:[ I 1 1
JL_*/ v
5

¥ [ t—‘— L]

3.L estructura,45-55 kilovatios

W .
-~ A —
(2] - >
OJ 1T e 71 § il
|
a—
[= 0| L
B H
(12 30 e D
0000 DA fege
(e ot e
0000 000 ono
(1000 0000 Qoo
(15 9000 06gg
i — —t Y y g —
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La siguiente tabla enumera las dimensiones de montaje de diferentes modelos.

Tabla 2-3 Dimensiones de montaje del NICE1000new

A B H D Agujero|  Bruto
Cgppmlador (milime| (milime| (milime| (e | (milime| Diametro | PO
ke tros) tros) tros) (mm) tros) gg)lllmetr
Monofasica/Trifasica 220 V, rango: -15 % a 20%

NICE-LH-2002

NICE-LH-2003 150 334.5 347 223 143 6.5 5.5
220-NICE-LH-4007

220-NICE-LH-4011 150 334.5 347 223 173.5 6.5 7
220-NICE-LH-4015

220-NICE-LH-4018

220-NICE-LH-4022 195 335 350 210 192 6 9.1
220-NICE-LH-4030 230 380 400 250 220 7 17

Trifasico 380 V, rango: -15% a 20%

NICE-LH-4002

NICE-LH-4003 150 334.5 347 223 143 6.5 5.5
NICE-LH-4005

NICE-LH-4007

NICE-LH-4011 150 334.5 347 223 173.5 6.5 7
NICE-LH-4015

NICE-LH-4018

NICE-LH-4022 195 335 350 210 192 6 9.1
NICE-LH-4030

NICE-LH-4037 230 380 400 250 220 7 17
NICE-LH-4045

NICE-LH-4055 260 580 600 385 265 10 32

2.6 Opcional Regiones

Si hay alguna pieza opcional en el siguiente mesa es requerido,especificar él en su  orden.

Mesa 2-4 Opcional parte s de El nuevo NICE1000

Nombre Modelo Funcién Observacion
Externo MDEUN | ES Proporciond para El nuevo NICE1000 F ara mas detalles, constite
frenado unidad o _ de 2 7 "Seleccion de Frenado

37 kilovatios y arriba. Componentes".
Energia Se utiliza para energia ahorrando.Esto
comenta MCT unidad retroalimenta el electricidad 5
rio C- generado durante frenado a el red.
unidad AFE
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Nombre Modelo Funcioén Observacion
MCT Se utiliza a adaptar a el empujar-tirar y
C- colector abierto incremental | -

PG- codificadores.
A2
El se utiliza a adaptar a el UVW
codificador diferencial y aplicar a
Para todos los MCT sincrénico motor -
publicos tarjeta | C- . . -
El requiere 5V fuerza suministrar.
PG-D
MCT El se utiliza a adaptar a el SENO/COS
C- codificador. -
PG-E
MCT El se utiliza a adaptar a el  absoluto
C- codificador (Heidenhain
PG- ECN413/1313)
F1
. El proporciona el RJ45
IaEeI-Dr:éfﬁimoanel MDKE El es e_I,externo ICONDUJO mostrar y interfaz para conectando a el
P P operacion panel. controlador.
LED externo MDKE6 El es el externo CONDUJO mostrar y Puede ser usado para
operacion panel operacion panel. proceso de copiar
parametros.
Es a estandar 8 nucleos red cable y El cable longitud es 3 metros
Ca;ble de MDCAB |/ jede ser conectado a MDKE. en el estandar configuracion
extension

2.7 Seleccion del frenado Componentes

El NICE1000nuevos modelos de 30 kilovatios y abajo tener a incorporado frenado unidad t,y
tu solo necesidad para conectar un externo frenado resistor entre PB y + terminales.Para
modelos arriba 30 kW,ti necesidad a instalar a frenado unidad y a frenado almacenamiento

de residuos externamente.
El siguiente cifra espectaculos el apariencia y dimensiones de el frenado unidad.

Cifra 2-4 Apariencia y dimensiones de frenado unidad

-« 110
-
50
05
1 & @
236|247
224
YE QRS
. ™ Ly
-«

“Unit: mm
Seleccione el frenado resistencia basada en la configuracion listado en la siguiente tabla.
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Mesa 2-5 Frenado resistor seleccion para el Modelos NICE1000ew

Fuerza de Max. Min. Fuerza de
Controlador Adaptable | Resistencia | Resistencia|  Frenado Unidad de
Modelo Motor (kW) Q) Q) Resistor (O) frenado
Monofasico 220 V, rango: -15 % a 20 %
NICE-LH-2002 1.1 145.0 125.0 300
NICE-LH-2003 15 105.0 90.0 450
220-NICE-LH-4007 2.2 72.0 63.0 600
220-NICE-LH-4011 3.7 43.0 37.0 1100 | neorporado
220-NICE-LH-4015 4.0 40.0 35.0 1200
220-NICE-LH-4018 5.5 29.0 25.0 1600
220-NICE-LH-4022 11.0 18.0 16.0 3500
220-NICE-LH-4030 15.0 13.0 13.0 4500 | neorporado
Trifasico 220 V, rango: -15% a 20%
NICE-LH-2002 2.2 72.0 65.0 600
NICE-LH-2003 3.7 54.0 50.0 1100
220-NICE-LH-4007 4.0 40.0 35.0 1200
220-NICE-LH-4011 55 29.0 25.0 1600
220-NICE-LH-4015 7.5 26.0 22.0 o500 | neorporado
220-NICE-LH-4018 11.0 14.5 13.0 3500
220-NICE-LH-4022 15.0 13.0 12.5 4500
220-NICE-LH-4030 18.5 12.5 12.0 5500
Trifasico 380 V, rango: -15% a 20%
NICE-LH-4002 2.2 290 230 600
NICE-LH-4003 3.7 170 135 1100
NICE-LH-4005 55 115 90 1600
NICE-LH-4007 7.5 85 65 2500
NICE-LH-4011 11 55 43 3500 Incorporado
NICE-LH-4015 15 43 35 4500
NICE-LH-4018 18.5 34.0 25 5500
NICE-LH-4022 22 24 22 6500
NICE-LH-4030 30 20 16 9000
NICE-LH-4037 37 16.0 13 11000 MDBUN-60-T
NICE-LH-4045 45 14.0 11 13500 MDBUN-60-T
NICE-LH-4055 55 12.0 10 16500 MDBUN-90-T
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Note

1.Lo anterior configuracion acepta el motor sincrono como un ejemplo.El asincréonico  motor
tiene pobre energia transferir eficiencia y tu poder reducir el fuerza de el frenado resistor o
aumentar el resistencia de el frenado resistor.

2.Es es recomendado eso tu seleccionar el frenado resistor mas cercano a el minimo
resistencia.
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Capitulo 3 Mecanicay Eléctrico Instalaciéon

3.1 Instalacion Requisitos

3.1.1 Instalacion Ambiente Requisitos

articulo Requisitos

Temperatura ambiente |_.10°C a 50°°C

Instalar el controlador en el superficie  de un incombustible objeto,y

Disipacion de calor Asegurese de que haya es suficiente espacio alrededor para calor
disipacion. Instalar el controlador verticalmente en el apoyo usando
tornillos.

Libre de luz solar directa, alta humedad y condensacion

Montaje ubicacion Libre de corrosivos, explosivos y combustible gas

Libre de aceite suciedad, polvo y metal polvo

Vibracion Menos que 0.6 gramo

Los controladores de carcasa de plastico Estan integrados en toda la unidad
productos

operado a través de control remoto y necesidad ser instalado en el final
sistema.El final El sistema debe tener el requerido incombustible cubrir,
cubierta protectora eléctrica y cubierta protectora mecanica, y satisfacer la
regional leyes y regulaciones y relacionado CEI requisitos.

Caija protectora

3.1.2 Espacio libre para la instalacion Requisitos

El espacio libre que debe reservarse varia segun la clase de potencia del NICE1000new, ya que mostrado en el
siguiente cifra.

Figura 3-1 Espacio libre alrededor de la NICE 1000 nuevo para instalacion

Hot air
A
2% V
%/MT | T / '// Requisitos de autorizacion de
/ B T /) \\ instalacion en el NICE1000nuevo de
. i diferente
Z % fuerza clases
o
Z NICE1000™" / Clase de Requisitos de
= A “ A - potencia autorizacion
7 Ree———raf] 7 114185 A 210 mm| B2100 mm
= b kilovatios
Y // 22-45 A=50 mm | B=100 mm
/ [ LEEEELLCET - T kilovatios
o | "M
7 /

Lo TRk
v T

C.nld air

El controlador debe ser
instalado verticalmente
hacia arriba.
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3.2 Instalacion mecanica

El NICE1000nuevo es Instalado verticalmente hacia arriba sobre el soporte con tornillos
fijados en los cuatro Orificios de montaje, como se muestra en la siguiente cifra.

Cifra 3-2 Diagrama de montaje agujeros

.-u.r"““&“‘::-v-:;:-#{ 1 /I"')
}‘,;T(_.A“” [ /AI Fu “*:ib‘:\_‘::_\__\_\_\- )
LS | —
| [ [core [ fgcen
jf 1.1 KWsP<15kw | e torsion
/) Perno 4-M5x15 25 Nuevo Méjico
il [ | 4-M5x15 tornillo With fixing
[ 4-M5x15 | arandela
NICE1000ew % arandela |
[1| integrado g 18.5 KW<P<45kW, 3.5 Nuevo Méjico
ascenso [1 | | Perno 4-M6x15 With fixing
= | | 4-M6x15 tornillo washer
|||, controlad | -M6x15 arandela
q | or b
-
//: placa base
L
_B

El controlador es generalmente instalado en el control gabinete de el ascensor equipo
Habitacion. Pagar Atencion a lo siguiente puntos cuando disefo el control gabinete:

1.El temperatura interior La temperatura del gabinete no debe superar en 10 C la
temperatura afuera el gabinete.
2.A cerrado control gabinete debe ser configurado con a admirador (o otro aire

enfriamiento dispositivo semejante como aire acondicionador)a asegurar aire
circulacion .

3.El aire de el admirador debe no explotar directamente a el conducir unidad porque
este facilmente causas polvo adhesion y ademas una falta en el conducir unidad.

4.A Debe haber una ventilacion disponible en la parte inferior del gabinete de control para
formar un flujo de aire de abajo hacia arriba, lo que evita el calor. efectoisla en el
superficie de componentes o parcial térmico conductividad efecto.

5.Si el admirador hace no encontrarse el enfriamiento requisitos,instalar un aire
acondicionador en el gabinete o en el equipo habitacion.Nota eso el temperatura
adentro el gabinete debe no ser demasiado bajo; de lo contrario, podria producirse
condensacién, causando un cortocircuito en los componentes.

6. Para entornos especiales donde la temperatura es alta pero no puedo ser reducido
efectivamente, desvalorizar el controlador durante usar .
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3.3 Instalacion eléctrica

3.3.1 Disposicion de terminales y cableado Descripcion
m Disposicién de terminales
El siguiente cifra espectaculos Terminal acuerdo de el

NICE1000nuevo Cifra 3-3 Terminal acuerdo de el NICE1000ew

el il

MCTC-MCB-H
oL I : o
=7 . A
e o e e e e

&
m Descripcion de los temunalos del circuito principal

The following figure shows main circuit terminal arrangement.
Figure 3-4 Main circuit terminal arrangement
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Figura 3-5 Cableado del principal circuito

\"
L

Three-phase AC
power supply

Safety contactor

RS‘Ti u‘

+

V‘W

POWER

MOTOR

SRSt

(Para modelos de abajo 37 kW)

—D|®

L]

Braking resistor

Three-phase AC

power supply
|\—L—[| | ]Safety contactor

R | T

S .U-\."' W.
POWER PB‘+ B JﬂoroL
N R N e

e e e e N e e

(Para modelos de 37 kWand arriba)

e

| T

Jumper bar

Braking unit MDBUN
-

Braking resistor

Mesa 3-1 Descripcion de principal

circuito terminales

Terminal Nombre Descripcion
R,S, T Ener_gia trifasica aporte Proporcionar trifasico fuerza suministrar.
terminales
*+),0) Positivo y negativo Conectar la unidad de frenado externay  energia
' terminales de corriente comentario unidad para modelos de 37 kWan d arriba.
continua autobus
(+),PB:Conectar el frenado resistencia  para modelos
de abajo 37 kilovatios.
_ (+),(P):Conectar la CC reactor para modelos de 37
(+),PB(P) Termlnalzs para ad kilovatios y arriba.
?onecc:jtan o resistencia de En el momento de la entrega, el Los terminales (+) y P son
A i edicién corta con el barra de puente.Si no necesitas
conectar el DC reactor,hacer no eliminar el saltador bar.
uVv,o Controlaglor Conectar el trifasico motor.
produccién
terminales
@ Toma de tierra Terminal Debe ser conectado a tierra.
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m Descripcion de los terminales del circuito de control

El siguiente cifra espectaculos control circuito Terminal

acuerdo. Cifra 3-6 Control

circuito Terminal

acuerdo

Tabla 3-2 Descripcion de control circuito terminales

YK BRRD

Marca Cadigo Terminal Nombre Descripcion de la funcion Terminal Acuerdo
24 \//COM Externo 24 '\'/CC 24 VCC fuerza suministrar
fuerza  suministrar  |para el todo el tablero
CN2
CN4 Botén entrada y botén
L1 a L26 Fun'C|on del B Salida indicadora, alimentacion 24 V
batba/seleccion para botén iluminacion
24 V//COM Externo 24 ' \_/CC 24 VCC fuerza suministrar
fuerza  suministrar  |para el todo el tablero
Aporte  Voltaje rango:10-30
\VCC
CN1 IAporte impedancia: 4,7 kQ .c ;
Optoacoplador aislamiento N
CN6 | X1 a X24 |DI ploacop :
IAporte actual limite: 5 mA
Conjunto de funciones en
F5-01 a F5-24
ALM/AI Utilizado para el cosa analoga
} Alabama carga celula dispositivo
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Marca Codigo Nombre del Descripcion de la funcion Disposicion de terminales
terminal
Aporte Voltaje rango:110 @] vo
VACt15% % MO
X25 ax27/ |Altovoltaje 110 VDC+20% para seguridad :ﬂ:
deteccion circuito y puerta cerrar circuito, K7
XCM Terminal i5
funcion colocar en F5-25 a | M2 | CNT
¥3
F5-27 o M3
CN7 Normalmente abierto (NO), @ ig;""
corriente maxima y % W26
A Tension nominal: 5 A, 250 V CA TNIT
ANOIMES |5 lida de relé il x27
a Funcién colocar en F7-00
Y3/M3 a F7-03
NO,maximo actual vy B VS
Tension nominal: 5 A, 250 V ﬁ V6 Y16
. b . . CA Y7 % Y2
Afio 6 a Afio | Salida de relé o 5A,30 corriente continua ﬁg Y17
CN8 | 22 VM (@] Y18 g
Funcién colocar en F7-06 vio o8 Y19
CN9 aF7-22 Y11 Ll
%_’f{i o Y21
YM1 es COM para Y6 a Afio 9; Y13 L
YM1 a C?M para YM2 es COM para Afio 10 a Y14 @ yw3
YM3 relevo N Y16; YM3 es COM para Afio
produccion 17 a Y22.
MOD +/- |Reservado (@IMOD+
- @ | MOD-
Comunicacion CANbus @ IGND |cN3
PUEDE+/- Bus ?:I'iof\glrencial sefal interfaz,usada para paralelo @ | CAN+
CN3 control @ | CAN-
LD | GND
Tierra Suelo Debe ser conectado a tierra
CNS
i6 -KZ- CPDOD0D0DOO
CN5 |Interfaz para placa de extension MCTC-KZ-D g‘ ool .E
‘Usado a conectar el
modulo Bluetooth externo
para la puesta en servicio a
través de
Celular Android teléfono £ |CN10
no secundario Inglés
CN10 | . USB Comunicacion ( . . 0 ’ng
interfaz version actualmente)
‘Usado a quemar el
MCB programa
‘Usado para Residencial
escucha
Tierra de la placa de control.Si es en cortocircuito , el tablero de controld
CN11 |suelo es conectado a el controlador de tierra.
€8] CN11
RJ45 Interfaz para Solia hacerlo
CN12 interfaz operacion panel conectar el operacion : cN2
panel
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Marca  Coadigo Nombre del Descripcién de la funciéon | Terminal Acuerdo
terminal
w9
(=38 =]
oo
J12 |Interfaz para conectando el PG tarjeta ::..112
e
L]
a9
Lﬂ_
J9/ |Reservado de fabrica.No corto a ellos rand omly.De lo ee8el 0
J10 |contrario, el el controlador puede no trabajar [eesl 10
adecuadamente.

Tabla 3-3 Descripcion de indicadores en el MCB

Marca Nombre del terminal Descripcion de la funcién
S Cuando ocurre una falla en el controlador,este indicador es
Salade  |Falla indicador EN (rojo)
emergencias JO).
; ; Cuando el controlador es en condiciones normales
F I o
REUERDO inlé?é:;%r;?mlento norma correr estado,este indicador es EN (verde).
Este indicador es estable EN (verde)cuando
PODER Paralelo control comunicacion para control paralelo esta habilitado y parpadea
comunicacion indicador Cuando el correr en paralelo modo es normal.
. N Este indicador esta encendido (verde)cuando el boton
L1 a L26 Botén aporte indicador aporte es activo,
P, Este indicador esta encendido (verde)cuando el externo
Aport | indicad !
X1 a X27 porte sefial indicador aporte es activo.
Afios a Afio | Sefial de salida indicador Este mdpador es?a encendido (verde)cuando el sistema
~ produccion es activo.

3.3.2 Descripcion de la MCTC-KZ-D Tarjeta de extension

La tarjeta de extension es principalmente usado para extension del suelo botdn entradas y relé

Salidas.

1.Instalacion método y dimensiones

El siguiente cifra espectaculos instalacion de el MCTC -KZ-D.EI CN2 interfaz de el
MCTC-KZ-D esta conectado a el Interfaz CN5 activada EI MCB del NICE1000nw mediante un
cable.Cifra 3-7 Aparienciay instalacion del MCTC-KZ-D

conexion

MCTC-KZ-D

T
\
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Cifra 3-8 Montaje dimensiones de el MCTC-KZ-D

2. Funcion descripcion de terminales

130

79

i

Mesa 3-4 Funcion descripcién de terminales

Marcal Cadigo Nombre del Descripcion de la Terminal Acuerdo
terminal funcion
Botdn entrada y botdn CN3 CN4
Funcion del indicador produccion, (138 | L50 |
CN3 127 al38 | Jisnseleccion | Alimentacion de 24 V % % ¥
para botén iluminacién =y _g_ L47
EE:N |8 L4G
I ] L45
Boton entrada y boton _E? % La4 |
‘e indicador produccion, H L43 |
CN4 |L39 3 L50 FunIC|on del 5 Al B 'L_35| 0 L:f
botén seleccién imentacion de 24 V Oz @l
para boton iluminacion EED
Normalmente abierto RN
(NO), corriente [y2s] s
A maxima y Voltaje E770
CN1 nng o/Afo Relé produccion |clasificacion: e
e 5A,250 VACACIONES az
Y23 hasta Conjunto de funciones en
Y27 F7-03 a F7-27
CN2 |Interfaz para conexién a el MCB

3. Indicadores

Mesa 3-5 Descripcién de indicadores en el MCTC-KZ-D

Marca Nombre del terminal Descripcion de la funcién

Boton de extension seiial Cuando el piso de ampliacion botdn aporte sefial es activo |

L27 a L50 coleccion/retroalimentacié | la sefial de respuesta es salida,esta indicador es EN (verde).
n
indicador

Afio 4, Ao 5, | Relé de extension Cuando la extension relé produccion de el sistema es

Y23 a Y27 produccion sefial activo,este indicador es EN (verde).

indicador
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3.3.3 Seleccién y Uso de la Tarjeta MC TC-PG

El NICE1000new solo puede implementar CLVC con el uso de La tarjeta MCTC-PG. Las
siguientes figuras muestran la apariencia de el MCTC-PG tarjeta y es instalacién en el
controlador. Directamente insertar el J1 Terminal de el MCTC-P G tarjeta en el J12 Terminal
de el controlador.

Cifra 3-9 Apariencia de el MCTC-PG tarjeta y es instalacion en el controlador

@PIG G]E
) P
HEH
[
= & s 5
J12
itedlyseﬂ :
1. Seleccién del modelo

cuatro modos de tarjeta PG disponibles: MCTC-PG-A2, MCTC-PG-D, MCTC-PG-E y MCTC- PG-
F1 para diferente codificador tipos,como descrito en el siguiente mesa.

Mesa 3-6 Seleccion de el MCTC-PG tarjeta modelos

Tipo de codificador Tarjeta PG adaptable Apariencia

Cadificador push-pull Failes  MCTC-PG-A2 "

Incremental de colector MCTC-PG-A2 =
abierto codificador 1

BoOBOAGOS
GE0B8Aasas

CNzZ

M'.m
o DlO

MCTC-PG-D
Codificador UVWencoder MCTC-PG-D = Bg J
= D11
= D14
\O
(@)
SIN/COS codificador MCTC-PG-E ljan. MOIGRGES
O )
- iy
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Tipo de codificador Tarjeta PG adaptable Apariencia
I/;“!
. gl MCTC-PG-F1
Codificador MCTC-PG-F1 CN
absoluto |
(ECN413/1313)

2.Terminal alambrado y descripcion

El MCTC-PG tarjeta es conectado a la controlador y el codificador como Sigue:

El J1 Terminal y CN1 Terminal de el MCTC-PG tarjeta son respectivamente conectado a
el terminal J12 del MCB en el rodillo de control y el codificador de el motor.

Diferente MCTC-PG tarjeta modelos son conectado a el MCB en el mismo
camino.La conexion El método del codificador depende en el CN1 Terminal de el modelo.

La siguiente figura muestra el cableado. entre MCTC-PG-E y el controlador.
Cifra 3-10 Escurrir entre MCTC-PG-E vy el controlador

Braking resistor

e

Safety ﬁ"‘@@
t t Soda H
COT/aCO . — PB J‘ Motor Encoder
| w1/ R @
Three-phase AC _"r W S u ] . o LU
power supply / /]J:l[, v {_EJ 3 M,) @th'_
—&| wlo—
|H | 5 NICE1000new &l _l 1

J1

MCTC-PG-E

N1

p_@e

PG card

La siguiente tabla define los terminales CN1 de diferentes Tarjeta MCTC-PG modelos.
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Tabla 3-7 Definiciones de la Terminales CN1 de diferentes MCTC-PG tarjeta modelos

MeT MCTC-PG-D MCTC-PG-E MCTC-PG-F1
PG-
A2
T/ 12v |1 A+ |6 R‘/ M w+|1|B- 6| A- || DO{1|B- |6 A- | RELOU-
21 PeM|2[ A | 7 U+ (12| w- |2IN/ | 7] com 12| D+ |2|N/ | 7| Tiema | 12| DATOS
+
31poa|3|B+|8|U-|"3vec|3|z+ |8 B+ (13 D- [3|N/ 18] B+ |13 DATOS
a ] 9 14 Z 9 14[N7 [4[N7 |9 5V 14 N/A
52/ 10| V- |15/ N/Al5| A+ 10| C+ |15 E/ 5| A+ |10| RELOJ+ 15(Ser§s\ofr)
™ 2 &R A LTy ™
|'/ ./—m\-\ f-—h-.\\\ ( S \
n o -
1] 6@ 6@
12V | 1@?11&3 1®?@11® 1@_{@11@
12 12
PaM|| | |t " %0 e’ % 0
PGA 489 14 @ 4@g 14 @ 329@22
10@ 10@ 10@
PGB 5@ 15@ 5@ 15@ 5@ 15@
CN1 / /
L o _ e 4
CN1 CNA1 CNA1

3. Precauciones en conectando el MCTC-PG tarjeta

‘El cable conectando el MCTC-PG tarjeta y el codificador debe ser apartado de el
cables de el control circuito y El circuito de potencia. El cableado paralelo a corta
distancia es prohibido.

‘El cable de el MCTC-PG tarjeta a el codificador debe ser a blindado cable. El blindaje
debe ser conectado a el Educacion fisica en el controlador lado.A minimizar
interferencia, un solo extremo
toma de tierra es sugerido.

‘El cable de el MCTC-PG tarjeta a el codificador debe correr a través de el conducto por
separado y el metal caparazén es seguramente puesto a tierra.

3.3.4 Seleccion de adaptables Motor

El principal contadores de el eléctrico relacion  entre el controlador y el motor son
Voltaje y actual.

1.En general ascensor aplicaciones ,la aporte red eléctrica Voltaje es 380 V,y el motor
Voltaje poder solo ser igual a o menor que 380 V. Por lo tanto, cuando seleccionando
el NICE1000nuevo,tu puede tomar Sélo el actual del motor en consideracion.

2. Cuando se disef6 el NICE1000new, grande seguridad prestacion es reservado Para el
principal fuerza modulo.El controlador poder correr adecuadamente  dentro el
nominal produccién Actual.Durante estable corriendo,el maximo produccion esfuerzo
de torsion es 150% de el calificado esfuerzo de torsion y poder alcanzar arriba a 200%
de la calificado esfuerzo de torsion para a corto tiempo.
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Por lo tanto, para el motor con la tensién nominal de 380 V, tu puedes seleccionar el
controlador  de el mismo fuerza clase.Como largo como el calificado actual de el motor
es menor que el produccion actual del controlador,el controlador de la mismo fuerza clase
poder también ser usado.

En general, seleccione un motor adaptable segun en el producciéon actual del controlador

Y asegurar eso el calificado actual de el motor es igual a 0 menor que el produccién
actual de el controlador.Para técnico presupuesto de el controlador,ver secciéon 2.3.

3.3.5 Seleccion y Uso de la Sala Mostrar Junta

Inovance no proporciona la placa de visualizacion y los clientes deben preparar la placa
adecuada por si mismos. El NICE1000new admite cuatro tipos diferentes de pantallas.
tableros.Para detalles,ver el descripciones de FE-12 en capitulo 7.

3.4 Seleccion de periféricos Eléctrico Dispositivos

3.4.1 Descripcion de periféricos Eléctrico Dispositivos

1. No instale el condensador ni el supresor de sobretensiones. en el produccion lado del
controlador. De lo contrario, puede causa fallas a el controlador o dafno a el
condensador y aumento supresor.

2. Las entradas/salidas (circuito principal) del controlador contienen arménicos, que puede
interferir con el dispositivo de comunicacion conectado a el controlador. Por lo tanto,
instale un anti- interferencia filtrar a minimizar el interferencia.

3. Seleccione los dispositivos periféricos segun las aplicaciones reales también como por
referente a seccion 3.4.2.

La siguiente tabla describe la periférico eléctrico  dispositivos.

Tabla 3-8 Descripcién de periféricos eléctrico dispositivos

Parte Ubicacion de montaje Descripcion de la funcién
Vanguardia de Cortar la energia suministrar de el controlador y
MCCB : - s
controlador fuerza aporte proporcionar cortocircuito proteccion.
lado

Aplicar/Cortar el poder suministrar de el controlador . El

Segurida | Entre MCCBy el cierre/apertura de la contactor es revisado por el externo
controlador aporte lado . o
seguridad circuito.

contactor
Mejorar el poder factor de el aporte lado.
CA Eliminar los arménicos superiores en el aporte lado a
o Controlador aporte lado Proporcionar una proteccion eficaz a la rectificador puente.
aporte Eliminar el desequilibrio de la corriente de entrada
reactor pendiente a
desequilibrio entre el  fuerza fases.
C.A. Entre los controlador Si el distancia entre el controlador y el
produc produccion lado y el motor, el motor es mayor que 100 miinstalar un C.A.
cion cerca a el controlador produccion reactor.
reactor

3.4.2 Seleccion de periféricos Eléctrico Dispositivos
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Especificacion y cableado adecuados del cable muy mejora antiinterferencia capacidad
y la seguridad de la sistema, facilitando la instalacion y puesta en marcha y sistema de

mejora estabilidad en marcha.

La siguiente tabla describe las especificaciones de periférico eléctrico dispositivos para

seleccion.

Tabla 3-9 Especificacion de periférico eléctrico dispositivos para seleccion

Controlador MACCB Con:[:\ctor I:().‘,_abl_e dle Cg_ble_de Cor;trol C?_ble de puesta
Modelo (A) (A) Cir;gﬁiﬁ)a(mmz) ircuito (mm?)  |a |er2?n o)
Monofasica 220 V, rango: -15% a 20%, 50/60 Hz
NICE-LH-2002 16 12 1 0,75 1
NICE-LH-2003 20 18 25 0,75 2.5
220-NICE-LH-4007 25 18 0,75
220-NICE-LH-4011 40 25 0,75
220-NICE-LH-4015 50 32 0,75
220-NICE-LH-4018 50 38 0,75
220-NICE-LH-4022 63 50 10 0,75 10
220-NICE-LH-4030 80 65 16 0,75 16
Trifasico 220 V, rango: -15% a 20%, 50/60 Hz
NICE-LH-2002 16 12 1.5 0,75 1.5
NICE-LH-2003 25 18 25 0,75 25
220-NICE-LH-4007 32 25 4 0,75 4
220-NICE-LH-4011 40 32 6 0,75 6
220-NICE-LH-4015 50 38 6 0,75 6
220-NICE-LH-4018 63 40 10 0,75 10
220-NICE-LH-4022 80 50 10 0,75 10
220-NICE-LH-4030 100 65 16 0,75 16
Trifasico 380 V, rango: -15% a 20%, 50/60 Hz
NICE-LH-4002 10 9 0,75 0,75 0,75
NICE-LH-4003 16 12 1.5 0,75 1.5
NICE-LH-4005 25 18 25 0,75 2.5
NICE-LH-4007 32 25 4 0,75 4
NICE-LH-4011 40 32 6 0,75 6
NICE-LH-4015 50 38 6 0,75 6
NICE-LH-4018 63 40 10 0,75 10
NICE-LH-4022 80 50 10 0,75 10
NICE-LH-4030 100 65 16 0,75 16
NICE-LH-4037 100 80 25 0,75 16
NICE-LH-4045 160 95 35 0,75 16
NICE-LH-4055 160 115 50 0,75 25
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3.5 Eléctrico Alambrado Diagrama de el NICE1000nuevo Control
Sistema

Cifra 3-11 Eléctrico alambrado diagrama de el NIC E1000"nuevo control sistema

Ver el ultimo pagina de este capitulo.

3.6 Instalacion del eje Senales de posicion

En el control del ascensor, para lograr un aterrizaje preciso y un funcionamiento seguro, la
posicién de la cabina necesidades a ser identificado basado en eje posicion sefnales s.

Estas sefiales de posicion del eje incluir el nivelacién interruptores, arriba/abajo
desacelerar interruptores, interruptores de limite arriba/abajo y interruptores de limite final
arriba/abajo interruptores.

Estos Las sefales de posicidn del eje se transmiten directamente por los cables del eje al MCB
del el controlador. Para el método de cableado eléctrico, consulte Figura 3-11.

El siguiente cifra espectaculos el acuerdo de eje posicion sefiales en el eje.

Cifra 3-12 Acuerdo de eje posicion  sefales

Up final limit .

- switch @f-

150 mm
Up limit )

L1 swilch - i
[L20] I ;I—@‘ j
T 30-50 mm
Top leveling
position
]

2l

L L> N, (V: Rated
2 x F3-08 elevator speed)

1 Up slow-down switch

| f Leveling plate
By g o (floor N)
|  80=Ds200mm
/' - 1
—— /_.
._.a'/
@D dEiF = ol

1 Deown slow-down switch
—

L>—Y" (v Rated
2 % F3-08 elevator speed)

1
Bottom leveling
position 3050 mm
Down limit (7

switch

7

150 mm

@i
Down final (7)-
! limit switch
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3.6.1 Instalacion de senales de nivelacion

Las sefales de nivelacidén comprenden el interruptor de nivelacién y la placa niveladora. y son
directamente conectado hacia terminal de entrada del controlador.Se utiliza a permitir el
auto aterrizar en cada piso exactamente.

El arrasamiento interruptores son generalmente instalacionled en el arriba de el
coche.El NICE1000nuevo El sistema admite un maximo de tres interruptores niveladores; de
forma predeterminada, se utiliza un interruptor nivelador. La placa niveladora es instalado en
el guia carril en el eje.A arrasamiento lamina necesidades a ser instalado en cada
piso.Asegurese de que arrasamiento platos en todos los pisos son montado con el mismo
profundidad y verticalidad.

El siguiente cifra espectaculos el instalacion de arrasamiento sefal también

Cifra 3-13 Instalacion de arrasamiento senales

Teveling |
L_Switch |
\ | l\

Dowor zone signal

detection [——— [
LR
R

. Car

77 ’J/,‘f']‘,‘-' o

El siguiente mesa describe los requisitos de instalacion de arrasamiento interruptores

Mesa 3-10 Requisitos de instalacion de arrasamiento interruptores

Numero de . iy
Arrasamie totls ¢ Trstalaetin Conectando a Terminales de Conﬁgurac_pn dela
nto entrada de funcion
Interruptor Controlador Cddigo
es
: 9 424 VDC
| [ - =
! Du;;;g:‘le_ @[ m F5 01 03(NO)
Puert .
1 defeccion de Seriales— |
j £+24 VDC
F5-01=103
— D @ xT] (normalmente cerrado,
NC
' +24 VDC
_ o Uptevetng @I x22]  |F5-22=101(NC)
Arriba arrasa [ | %23
deteccion de i _x24 F5-24=102(NC)
(%22 and X24 are recommended)
2
Abajo arrasai R
deteccion de | Up leveling | _%_ ﬁ; F5-22=01 (NO)
Down leveling - D] %24 F5_24=02(N O)
(X22 and X24 are recommended)
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Nudmero de , .

3 Conectandose a Terminales de i
Arrasamie |  |nstalacién Método Configuracion de la
nto entrada de funcidn
Interruptor Controlador Caddigo
es

a4voc F5-22=101(NC)
i) | e @08 |F5-23=103(NC)
Puerta zona e ®22, XZ-?G. and XQI-; are rmm:em F5‘24=1 O2(N C)
3 deteccion de sef| ——
Abai i T+24 VDC % -

ol | || el | FB-22501(NO)

T | Pt @) |F5-23=03(NO)

(X22, X23, and X24 are re-:.umrner'}ded]: F5'24=02 (NO)

3.6.2 Instalacion de interruptores de desaceleracion

El interruptor de desaceleracion es uno de los componentes de proteccion clave del NICE1000n ew,
que protege al ascensor contra sobredesplazamiento. terminal inal o terminal inferior de recorrido
excesivo en maximo velocidad cuando el ascensor posicion se convierte anormal.

El El nuevo sistema NICE1000 admite uno par de s en baja interruptores.

El desacelerar distancia Yo indica el distancia desde el interruptor de desaceleracién a el
placa niveladora enla Terminal piso.El calculando Laférmula es la siguiente Sigue:

Vz
L>
2xF3-08

En la formula, "L" indica la distancia de desaceleracion , "V" indica F0-04 ( velocidad nominal del
ascensor) y "F3-08" indica la tasa de desaceleracion especial.

El por defecto valor de F3-08 (Especial desaceleracion tasa)es 0.5 m/s%.El desacelerar
distancias calculadas en base a diferente calificado velocidades del ascensor son listado en el
siguiente mesa:

Tabla 3-11 Desaceleracion distancias basadas en ascensor de diferente clasificaciéon velocidades

Cﬁssﬁﬁgggg 0.25 04 05 063 | 075 1.0 15 | 16 | 1,75

Velocidad (m/s)

Distancia de

Desacelerar 0,3-04 | 0,506 | 06-0,8 [0,8-1,0 |0,9-1,2 | 1.2-15 1.8-2.5
Interruptor (m)

Note

‘El desacelerar cambiar apoya el Terminal reinicio del piso funcién.Debe instalarse entre el
arrasamiento platos de el Terminal piso y el secundario Terminal piso.

-Si el distancia entre estos dos pisos es pequefioy el instalacion distancia de el
desacelerar cambiar es afuera el instalacion rango de estos dos pisos,habilitar el  super
corto funcion por configuracion Bit14 o Bit15 de F6-07.
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3.6.3 Instalacién de interruptores de limite

El arriba limite cambiar y abajo limite  cambiar proteger el ascensor de encima viajar
terminal superior/inferior cuando el ascensor no funciona No parar en el arrasamiento
posicion del Terminal piso.

-El arriba limite cambiar necesidades a ser instalado 30-50 mm lejos de el arriba
arrasamiento posicion. El interruptor de limite actiua cuando el automavil continda subiendo
30-50 mm desde la parte superior. arrasamiento posicion.

-El interruptor de limite inferior debe ser instalado 30-50 mm lejos de el abajo
arrasamiento posicion.La limite cambiar hechos cuando el auto continua a correr hacia
abajo 30-50 mm de el abajo arrasamiento posicién.

3.6.4 Instalacién de Fin al Interruptores de limite

La final limite cambiar es a proteger el ascensor desde sobreviaje arriba/abajo terminal
cuando el el ascensor hace no parar completamente al pasando el arriba/abajo interruptor
de limite.

-El arriba final limite cambiar es montado arriba el arriba limite cambiar.Eso es
generalmente 150 mm lejos de el arriba arrasamiento posicién.

-El abajo final limite cambiar es montado abajo el abajo limite cambiar.Eso es
generalmente 150 mm lejos de la abajo arrasamiento posicion .
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Capitulo 4 Uso de las herramientas de puesta
en servicio

El NICE1000new admite tres herramientas de puesta en servicio: botén S* en el MCB, panel de
operacion LED y host computadora escucha software Sistema de gestién de emergencias
(NEMS).

Herramient Descripcion de la funcion Observacion
a
, El teclado proporciona el S1 boton  a llevar afuera eje ,
Boton S1 autoajuste. Estandar
Funcionamien Se utiliza Para ver y modificar parametros relacionado a Opcional
to del LED ascensor conducir y control .
panel
Sistema Nacional |Se utiliza Para monitorear el actual ascensor Estado, very Opcional.

de Gestion de | modificar todos los parémetros, y cargar y descargar | Descargar el software

FNF‘I‘EGI\;I%G)”CiaS parametros en el ORDENADOR PERSONAL. en www szierdeom.
escucha

software

Android Un médulo Bluetooth es usado a conectar el MCB

celula teléfono |y el Android Teléfono mévil instalado con el El El software lo hace
puesta en software de puesta en servicio , a través del cual usted | no proporcionar el
servicio poder Inglés

software poner en funcionamiento el ascensor, y subir y version actualmente.
(EDSAP) descargar parametros.

4.1 Uso de la Funcionamiento del LED Panel

El panel de operacién LED esta conectado a la RJ45 interfaz del controlador por usando Un
cable plano de 8 nucleos. Puede modificar los parametros, monitorear el laboral estado vy
comenzar o Detener el controlador operando el Panel de operacién.Lo siguiente cifra
espectaculos el LED operacién panel.

Cifra 4-1 Diagrama de el CONDUJO operacién panel

Function
indicator

Data display
Unit indicator

Increment key
Confirm key

Pogramke

[{”J?:‘{,— Shift key
~sé.‘? Decrement

key
Stop/Reset key

o ~—————— Fault hiding key

4.1.1 Descripcion de los indicadores

Menu key

RUN key

‘CORRER

—54—
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ON indica eso El controlador esta en el estado de ejecuciéon y APAGADO indica eso el
controlador es en el detener estado.

-LOCAL/REMO
TO
Reservado.

-Avance/retroceso

ON indica direccién descendente de el ascensor,y OFF indica direccion ascendente
del el ascensor.

‘SINTONIZAR/TC
ON indica el auto-tuning estado.

‘Unidad Indicadores
esignifica eso el indicador es ENCENDIDO, y o medio eso el
indicador es APAGADO. Velocidad - RPM - 6 - %Hz: unidad de

frecuencia

Unidad de RPM-A%0A:unidad de actual

RPM -6—%XV:unidad de Voltaje

RPM - A% —& RPM: unidad de velocidad de rotacion

5 _rev—@—o%—@ %: percentage

4.1.2 Descripcion de Llaves en el Panel de operaciones

Tabla 4-2 Descripcion de teclas de funcionamiento panel

Llave Nombre Funcién
PRG Programacién Ingresar o salida Menu de nivel I.
) Entrar a las interfaces del menu nivel  por nivel,y confirmar el
'IAI\\IRGRES Confirmar parametro configuracion.
:..;. iy Incremento Aumentar datos o funcién cadigo.

Decremento Disminuir datos o funcion cdédigo.

Seleccione los parametros mostrados en doblar en el
Cambio detener o estado de ejecucion y seleccione el digito ser
modificado cuando modificando parametros.

CORR Correr Iniciar el controlador en el operacion panel control modo.

ER
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TONGHIAN GROUP

DETEN Detener/Reini Detener el controlador cuando él es en el corriendo estado y

ER ciar realizar la operacion de reinicio cuando él es en el falla estado.
RES
Llave Nombre Funcion

RAPIDO Rapido Entrar o salida Nivel | rapido menu.

Presione esta tecla para mostrar o esconder el falla
informacion en el falla estado,que facilita el parametro visita.

MF.K Ocultacion de
fallas

41.3 Procedimiento de operacion
El panel de operacion LED adopta Menu de tres niveles .

El menu de tres niveles consta de un grupo de cédigos de funcién (Nivel 1), un codigo de funcion (Nivel 1) y
Valor de ajuste del codigo de funcién (nivel Ill), como se muestra en la siguiente figura.

Cifra 4-2 Procedimiento de operacion en el panel de operacion

Status parameter Levell menu If there is a blinking digit, press

{default display) ESB'Ed;hgf-'rfUﬂchﬂﬂ AV B to modify the digit.

0.000 ™= .  FO"_ e

'Y

P [
Lz%s%; FRY) FUOﬁ ENTER M’ ENTER
r Y

4 Mext function ¥

- code
Leveklll menu PRG 50 0 ENTER ® 09
(Set the value of Mot to save Tnsave

the function code) the satling the sefting

Puede regresar al menu de Nivel Il desde el menu de Nivel Ill presionando PRG o ENTER. diferencia entre los

dos es como sigue:

‘Después de presiona |- AR, el sistema guarda primero la configuracion del parametro y luego vuelve al menu

de Nivel Il y cambia al siguiente funciéon cddigo .

‘Después de presionar PRG, el sistema no guarda la configuracién del parametro, sino que la guarda irectamente.

vuelve al menu de Nivel Il y permanece en el actual codigo de funcién.La siguiente figura muestra el cambio
entre los tres niveles de menus. Figura 4-3 Cambio entre los tres niveles de menus

PN
&

Fd-00 F1.00| F2-00| F3-00

@;{6 JEE-56 FP02 FO07 4_p5 F2-18 | F3-21

N =

—54—
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En el menu de Nivel lll, si el parametro h es No parpadeo digito,eso medio eso el parametro
no puedo ser modificado.Esto puede ser porque:

-Semejante a parametro es solo legible,tal como de hecho detectado parametros y
correr registro  parametros.

‘Un parametro de este tipo no puede ser modificado en el correr estado y poder solo ser
cambié en detener.

4.1.4 Estado de visualizacion Parametros

En el detener o correr estado,el operacion panel poder mostrar multiple estado
parametros. Si Los parametros que se muestran son determinado por el binario equivalente
bits convertidos ed de el valores de FA-01 y FA-02.

~Jiente

En el estado de parada, un total de 12 parametros poder ser desplegado cir '\J__:
por prensado D.Tu poder seleccionar el parametros a ser desplegado por configuraélbn FA-
02(cada uno de el binario bits convertido de el valor de FA-02 indica a parametro metro).

Cifra 4-4 Cambio entre parametros desplegado en el detener estado

Shift between parameters
isplayed in the stop stati

Set speed
Bus voltage
Current floor
Current
position

Car load

at rated speed
System state

Slow-down distance
Input terminal state 1
Input terminal 3 state

Input terminal 2 state
Output terminal 1 state
Output terminal 2 state

En el correr estado,un total de 16 pardmetros poder ser desplegado circularmente por
prensado p T poder seleccionar el parametros a ser desplegado por configuracion FA-

01(cada uno de el binario bits convertido de el valor de FA-02 indica a parametro metro).

Cifra 4-5 Cambio entre parametros desplegado en el correr estado

Shift bétween parameters
i in_the runni

= 9 (O S + Q
232 BEYD 4§ o8 2058 58 88
2245 5 § 8 < 5 2 H@w » 8w a o
@ w e e B g 2 & S - N R
g“q‘;>>gg g = %gv—{'_*r—{,_i,_i
2wl B R 2 2% B E
g =2 © £ = S5 § 8 8

© = <o &J*""’Bpp
2 Egﬁéwg
EEE L

& &

For details,see the description of corresponding parameters in Chapter
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Capitulo 5 Puesta en servicio y aplicacidon del sistema

Ejemplo

5.1 Puesta en servicio del sistema

Precaucion

-Asegurar eso alla es No persona en el eje
ascensor.

-Asegurar eso el periférico circuito y mecanico instalacion
en servicio.

o auto antes amaestrado puesta en servicio en el

son listo antes amaestrado puesta

La siguiente figura muestra la puesta en servicio. procedimiento del sistema .

Cifra 5-1 Puesta en servicio procedimiento del sistema

e

et
&a_/

v v
Check  the  peripheral Perform load cell
circuit auto-tuning
v v

Check the encoder

Commission the door
machine controller

h 4

Set related parameters

of the elevator

h 4

.

Perform trial
normal-speed running

Perfarm motor
auto-tuning

Check the leveling
accuracy

h 4

Perform trial
inspection running

h 4

v

Perform riding comfort .
commissioning

v

Perform shaft
auto-tuning

Perform function
commissioning

5.1.1 Verificacién Antes de la puesta en servicio

El ascensor necesita ser puesto en funcionamiento después de su instalacion;
puesta en servicio garantias seguro y normal correr del ascensor.Antes de realizar
trabajos eléctricos puesta en servicio, verificacion si el eléctrico parte y mecanico
parte son listo parala puesta en servicio de garantizar la seguridad.

correcto
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En el menos dos personas necesidad a ser in situ durante puesta en servicio entonces eso
el fuerza suministrar poder ser cortar apagado inmediatamente cuando un anomalia
ocurre.

1.Comprobar el campo mecanico Yy eléctrico alambrado.
Antes encendido, comprobar el periférico alambrado a asegurar componente y
personal seguridad. El articulos a ser comprobado incluir:

1
2
3

4) Siel eje es sinobstaculos, y el auto tiene No pasajero y se reune el condiciones
para seguro correr

Si el componente modelos son cabeza de fosforo
Si el seguridad circuito es llevado a cabo y confiable
Si el puerta cerrar circuito es llevado a cabo y confiable

)
)
)
)

5) Si el gabinete y accion tr motor son Bueno conectado a tierra

)
6) Si el periférico circuito es cableado correcto de acuerdo a el dibujos de el proveedor
7) Si todos los interruptores acto seguramente
8) Si hay cortocircuito a suelo por comprobando el interfase resistencia de el principal

circuito
9) Si el ascensor es colocar a el inspeccion estado

10)Si La instalacion mecanica esta completa (de lo contrario, se producira un fallo). en
equipo dafo y personal lesion)

2.Comprobar el codificador.

La senal de pulso de la codificarr es critico a preciso control de el sistema.Antes
puesta en servicio, verificacion el siguiente elementos con cuidado:

1) El codificador esta instalado seguramente con correcto  cableado.Para detalles en el
codificador alambrado, ver seccion 3.3.3.

2) El sefal cable y corriente fuerte circuito de el codificador son establecido en
diferente conductos a Prevenir interferencias .

3) El codificador El cable es preferiblemente directamente conectado a el control
gabinete.Si el cable no es largo suficiente y un extension Se requiere cable, la
extension El cable debe ser a cable de blindaje y preferiblemente soldado a el
codificador original cable usando el soldador.

4)EI cable de blindaje del cable codificador es conectado atierra en el fin conectado a
el controlador (solo uno fin es conectado a tierra prevenir interferencia ).

3.Comprobar el fuerza suministrar antes encendido.

1) La tension entre fases de La fuente de alimentacién del usuario esta dentro de (380 V
15 %),y el desequilibrar grado hace no superar 3%.

2) La entrada de potencia voltaje entre terminales 24V y COM en el MCB es dentro
(24 VCC £15%).

3) El total cable de entrada indicador y total cambiar capacidad encontrarse el requisitos.

Note

Si el voltaje de entrada excede el valor permitido, se produciran dafios graves. ser
causado.Distinguir el
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negativo y positivo de la corriente continua fuente de alimentacién.Hacer no ejecutar el
sistema cuando haya es aporte fuerza fase pérdida.

4.Comprobar el toma de tierra.
Controlar eso el resistencia entre el siguiente agujas y el suelo es cerca a infinidad.
-R,S,T y Educacion fisica
-U,V,0 vy Educacion fisica
-24 V y educacion fisica en el MCB
-Motores U, V, Wy PE
-+,-terminales de bus y Educacion fisica

-Circuito de seguridad, cerradura de puerta. circuito y circuito de inspeccion terminales vy
educacion fisica

5.Comprobar el toma de tierra terminales de todo ascensor eléctrico componentes y el
poder suministrar de el control gabinete.

5.1.2 Configuracion y autoajuste de los parametros del motor

El NICE1000new admite dos controles principales modos, control vectorial sin sensores (SVC)
y circuito cerrado vector control(CLVC).SVC es aplicable a inspeccion velocidad correr
Para la puesta en servicio y la evaluacion de fallos durante el mantenimiento del asincrénico
motor. CLVC es aplicable a normal ascensor corriendo.En  CLVC modo,bueno
conduciendo actuacion y correr eficiencia poder ser logrado en el requisito previo de
correcto motor parametros.

m Parametros del motor a Estar listo
El motor pardmetros eso necesidad a ser colocar son listado en el siguiente mesa .

Mesa 5-1 Motor parametros a ser colocar

Cadigo de Nombre del parametro Descripcion
funcion

0: Motor asincrono

F1-25 Motor tipo P
1:Sincrénico motor
0: codificador SIN/COS, codificador
F1-00 Codificador tipo absoluto 1: Encoder UVWencoder
) 2:AB codificador incremental
(para asincronico motor)
F1-12 Pulsos del codificador pon  0-10000

revolucion

Potencia nominal del motor

Tensién nominal del motor .
Estos parametros son modelo

F1-01 a F1-05 Motor nominal actual dependiente, y necesitas manualmente
Frecuencia nominal del aporte a ellos

motor Rotacién nominal de acuerdo a el letrero

del motor velocidad
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Codigo de Nombre del parametro Descripcion
funcion

0:Sin sensores vector control (SVC)
F0-00 Modo de control 1: Circuito cerrado vector control (CLVC)
2: Voltaje/Frecuencia Control (V/F)

0:Operacion panel control

F0-01 Fuente de comando seleccion . .
1:Distancia control
0: Sin operacion
1:Con carga autoajuste
F1-11 Modo de ajuste automatico 2: Sin carga autoajuste
3:Eje autoajuste 1
(Synchronous [motor) 4:Eje autoajuste 2

m Precauciones para el ajuste

automatico del motor Sigue lo siguiente
precauciones:

-Asegurese de que todo el cableado y la instalacion conocer el seguridad presupuesto.

‘Restablecer el falla actual y luego iniciar el autoajuste, porque el el sistema no puede entrar
en el estado de autoajuste ("TUNE" es no se muestra ) cuando Hay un falla.

-Llevar a cabo EIl motor se vuelve a sintonizar automaticamente si la secuencia de fases o
codificador de el sincrénico Se ha cambiado el motor.

-Una vez completado el autoajuste , realice ensayo inspeccion corriendo.Verifique si el La
corriente es normal, independientemente de la direccién de funcionamiento real. es lo mismo
como el colocar direccion.Si el correr direccion es diferente de el colocar direccion ,
cambio el valor de F2-10

-El autoajuste con carga es peligroso (velocidad de inspeccién correr de muchos control
redes de cabina es

emergencia funcionamiento eléctrico y el eje seguridad el circuito es
cortocircuito).Asegurese eso no hay
persona en el eje en este autoajuste modo.

El siguiente cifra espectaculos el motor autoajuste proceso.
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Figura 5-2 Proceso de autoajuste del motor

Colocar F1-25 correctamente basado en
el de hecho usado motor tipo

F1-25=0 Para con carga autoajuste,
(Asincronico With-load colocla(; F1-11 qj.Desptue;:Is el
T - motor) Colocar FO-01 a 0 | auto-tuning | panel de operacion pantallas
S o T Panade [ 'SNTONIZAR" prsion
./ |operaciones | /"|botén RUN llave.
F1-01 aF1-05 ] contron Estatico motor autoajuste
E correctame i cormion
nte F1-
25=1

Sin carga autoajuste

: EAjuste automatico con earga: Sin carga autoajuste

F0-01=1 i |Para autoajuste sin carga, se t F1- Después motor paramstros
F1-11=1 F0-01=0 4| 113 2Rl shp i) F1. 142 F1-18 son obtenido
i pantallas "SINTONIZAR".Liberar restaurar F0-01 a i
et—freno 1(Distancia_control).Motor
amano y prensa Ef' CORRER autoajuste es terminado.
llave. Autoajuste del motor
comienza. g n
Pa Controlar el inicial angulo y Después motor parametro valores

alambrado modo del codificador (F1-06
y F 1-08)después motor

configure F1-11 en 1.Después El panel de
operacion muestra

(F1-06 a F'-08,F1-14,F1-19 a F1-
~._|20)y actual bucle

"SINTONIZAR",presione el [ "|autoajuste.Perfom motor auto- . {parametros son
ARRIBA/ABAJO botdon para inspeccion " |sintonizacion multiple veces y asegurar " |obtenido,restaurar F0-01 a
para iniciar el autoajuste. motor comienza eso el diferencia entre valores de F1 1(Distancia control).

a cofrer: \-06-es-dentro—5°y—valores—de—F1-08——

son el mismo. motor.

Mas descripciones de motor autoajuste  son como Sigue:

1) Cuando el NICE1000new acciona el motor sincrono, se requiere un codificador para
proporcionar sefales de retroalimentacion.Debes colocar el codificador parametros
correctamente antes de realizar el motor autoajuste.

2)Para sincréonico motor autoajuste:

a. En vacio autoajuste y con carga autoajuste,el motor necesidades a girar.El EI mejor
modo de ajuste automatico es sin carga autoajuste;si esto modo es imposible, entonces
intentar con carga auto- sintonizacion.

b. Realice tres 0 mas ajustes automaticos y comparelos. el obtenido valores de F1-06
(Angulo inicial del codificador). La desviacion del valor de F1-06 debe estar dentro de +5°, lo que
indica que El autoajuste se ha realizado correctamente.

c. El autoajuste con carga aprende la resistencia del estator, la inductancia del eje D y del eje Q
y la corriente. bucle (incluido cero servo)Pl parametrosy codificador inicial angulo.Sin
carga autoajuste Ademas aprende el codificador modo de cableado .

d.Después Se cambia la secuencia de fases del cableado del motor o el
codificador reemplazado,realizar autoajuste del motor de nuevo.

3)Para motor asincrono r:

El autoajuste con carga aprende la resistencia del estator, la resistencia del rotor y la inductancia
de fuga.
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y calcula automaticamente el mutual inductancia y motor magnetizante actual.No-
carga autoajuste aprende el mutual inductancia , motor magnetizante actual,y actual
bucle parametros.

4)EIl cableado del motor debe ser correcto(UVW cables del motor son conectado
respectivamente a UWW terminales de el controlador).Si el motor alambrado es
incorrecto  en el con carga autoajuste modo, el motor puede vibrar o dejar de funcionar y
reportar Err20 (subcodigo 3). Para resolver el problema problema, reemplazar cualquier dos
de motor UVW cables.

m Produccion Estado de CORRER y Freno contactores

Para el beneficio de seguridad en diferente  control modos,los sistema manijas el
produccion comandos a el contactor RUN o contactor de freno de manera diferente. En
algunos situaciones, es necesario liberar el Contactor RUN o el freno contactor a mano.

La siguiente tabla enumera el estado de salida de el correr y freno contactores.

Tabla 5-2 Estado de salida del CORRER vy freno contactores

o Ajuste automatico con Operacion
Control modoAutomatico sin|  carga Panel Distancia
carga - Control
intonizaci (F1-11=1) Control
Produccion Estado SIONIZACT P . Fo-01=0) | (FO-01=1)
6n Sincronico | Asincrénico | ( )
(F1-11=2) Motor Motor
CORRER contactor Produccio Produccio Produccié | No produc | Producci
n n n cion on
Contactor de freno No Produccié| No No produc| Producci
produccion n produccion cion on

5.1.3 Prueba Corriendo a Velocidad normal

Después de asegurarse de que funciona a la velocidad de inspeccién es normal,eje de
ejecucion autoajuste y entonces tu poder llevar a cabo ensayo correr en normal velocidad
(el ascensor satisface el seguridad requisitos de ejecucion ).

A llevar a cabo eje autoajuste, lo siguiente condiciones debe ser satisfecho:

1.El senales del Los sensores de nivelacion y codificadores (NC, N O) son correcto y la
lentitud- abajo interruptores son instalado adecuadamente y acto correctamente.

2.Cuando el ascensor es en el abajo piso,el abajo desacelerar 1 cambiar hechos.

3.El ascensor es en el inspeccion estado.El control modo es distancia control y
CLVC (F0-00=1,F0-01=1).

4.El arriba El numero de piso (F6-00) y el numero de piso inferior (F6-01) estan
configurados correctamente.

5.El sistema es no en el falla alarma estado.Si alla es a falla en el momento, pren%

a reiniciar el falla.

Entonces conjunto F1-11 a 3 en el panel de operacién o sostener abajo S'on el
teclado de el MCB (liberar S1 después el mot o comienza arriba),y comenzar eje
autoajuste.

Note
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Para el autoajuste del hueco cuando solo hay dos pisos, el ascensor necesita correr a abajo el
abajo arrasamiento posicion,que es decir, el sensor de nivelacion esta desconectado del
arrasamiento plato.Alli es No tal requisito cuando hay muiltiples pisos.

5.1.4 Puesta en servicio del controlador de la maquina de la puerta

El NICE1000new puede controlar la puerta del ascensor correctamente en el requisito previo
que:

1. Cableado entre el MCB y el puerta maquina controlador es correcto.

2.Después ser Encargado, el puerta maquina controlador poder abrir/cerrar el ascensor
puerta adecuadamente y se alimenta atras puerta abierta/cerrada senal de limite
correctamente en el Terminal control modo.

3.El puerta abrir/cerrar dominio produccion relés en el MCB son colocar
correctamente.El Estados NO/NC de la puerta abierta /cerrada sefial de limite aporte
contactos son colocar correctamente.

Descripciones de seguimiento de la puerta del ascensor Residencia en el MCB son como
Sigue:

1)F5-28 es usado a monitor o si el puerta abrir/cerrar sefiales recibidé por el sistema son
correcto.Segmento PIB de LED3 y segmento A/B de LED4 son respectivamente usado a
monitor puerta 1/2 abierto limite y puerta 1/2 cerca limite.

2)Puerta abierto limite escucha:

En el siguiente figura,si segmento t GRAMO es Encendida indica eso el sistema tiene
recibié el puerta 1 abierto limite sefial,y puerta 1 deberia ser en abierto estado .

Si segmento GRAMO es APAGADO cuando el puerta es abierto y EN cuando el
puerta es cerrado indica eso el NO/NC estados de puerta 1 abierto limite sefal son
colocar incorrectamente.En este caso,tu necesidad a corregir el configuracion.

Si segmento GRAMO corsé EN o APAGADO a pesar de todo de si el puerta es abierto o
cerrado indica eso MCB hace no recibir el puerta abierto limite sefal
retroalimentacion.En este caso, cheque el puerta maquina controlador y El cableado.

Cifra 5-3 Puerta 1 abierto limite monitoreo(F5-28)

3 4 . 2 1
A _
& 2 I | LN \F%
J | FAlelB || ﬂ | Puerta 1 abierto
b A L 572
— o — limit
‘ | Bl |C | J
L N o L ol/-. oo b N o ™ o
D P

3)Puerta cerca limite escucha:

En el siguiente figura,si segmento A es Encendida indica eso el sistema tiene recibi6 el
puerta 1 cerca limite sefial,y puerta 1 deberia ser en cerca estado.

Si segmento GRAMO es APAGADO cuando el puerta es cerrado y EN cuando el puerta
es abrelo indica eso el NO/NC estados de puerta 1 cerca limite sefal son colocar
incorrectamente.En este caso,tu necesidad a corregir el configuracion.
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Si segmento A corsé EN o APAGADO a pesar de todo de si el puerta es abierto o cerrado
indica que el MCB no recibe la sefal de retroalimentacion del limite de apertura de la puerta. En
este caso, verifique la puerta maquina controlador y el anillo wi

Cifra 5-4 Puerta 1 cerca limite escucha (F5-28)

Door 1
close limit

4)En el proceso de apertura/cierre de puerta, ninguno de los segmentos G y A esta encendido.

5.1.5 Comodidad de conduccion

El equitacion comodidad es un importante factor del ascensor en general Rendimiento
inadecuado instalacion de piezas mecanicas y parametro incorrecto ajustes causara
malestar. Mejorando la comodidad de conduccién principalmente implica ajuste de el
controlador produccion y el ascensor mecanico construccion.

m Salida del controlador

El parametros eso puede influencia el equitacion comodidad son descrito en este parte.

Fungo_n Nombre del Configuracion Por Descripcion
Codigo parametro Rango B
Actual filtrar & El puede reducir el mas bajo-
F1.09 |/ctual tiitrar iempo 0-3 0 fluctuacion vertical de frecuencia
(sincrénico motor) durante correr

Creciente el valor poder

F1-18 |Magnetizacion actual 0,01-300,00 0,00 A |Yyo mejoro el cargando capacidad
de el motor asincrono

Velocidad bucle F2-00 y F2-01 son el PI
F2-00 | proporcional ganar KP1 0-100 40 parametros de regulaciéon cuando
Velocidad bucl el running frecuencia es
( velociaad bucle \ mas bajo que F2-02 (Cambio
F2-01" lintegral tiempo TI1 0.01-10.00s | 060s ¢  encia 1)F2-03 y
Cambio frecuencia 1 F2-04 son el Pl parametros de
F2'02 u 000 a F2'05 200 HZ regulacién Cuando el
: funcionamiento frecuencia es
Velocidad bucle . )
F2-03 proporcional ganar KP2 0-100 35 mag aIto.que F2- 02 (Ca”.“?'o
frecuencia  2) El regulacion
Velocidad bucle parametros
F2-04  lintegral tiempo TI2 0,01-10,00 s 0.80s |entre F2-02 y F2-04 son el

ponderado promedio valor de

. . F2-00&F2-01 y F2-03&
F2-05 |Cambio frecuencia 2 F2-02 aF0-05 | 5.00 Hz |F2-04.

Para un sistema mas rapido respuesta,aumentar la proporcional ganar y reducir el integral
tiempo. Ser consciente eso a rapido sistema respuesta causas sistema oscilacion.

El método de regulacion recomendado es como Sigue:
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Si la configuracion predeterminada no puede satisfacer los requisitos, realice una ligera

regulacion. Disminuya primero la ganancia proporcional para Asegurese de que el

sistema

hace no oscilar.Entonces disminuir el integral tiempo a asegurar capacidad de respuesta

rapida y

pequefio excederse.

Si ambos F2-02 (Cambio frecuencia 1) y F2-05 (Cambio frecuencia 2)son colocar a 0, solo
F2-03 y F2-04 son valido.

Fugg'doigo Nombre del parametro Cr(;rggnu Por Descripcion
F2-06 Bucle de corriente proporcional  10-500 60 F2-06 y F2-07 son el
ganar actual bucle ajuste
parametros en el vector
F2-07 Actual bucle ganancia integral 10-500 30 control algoritmo.

Los valores optimos de estos dos parametros son obtenido
motor, y no es necesario modificar ellos.Apropiado configuracion

durante el autoajuste del
de el parametros poder

contener el nerviosismo durante correr y tener obvio efecto en el equitacién comodidad.

Function | p, .oneter Name Setting Range Default Description
Code
Startup acceleration
F2-18 ) 0. 000-1. 500s 0. 000s It can reduce the terrace
time feeling at startup caused by the
F3-00 |Startup speed 0.000-0. 030 m/s | 0.000 m/s |preakout friction of the guide
F3-01 [Startup holding time| (. 000-0.500s 0.000s |rail.
Jero- d ) It specifies the zero speed
F3-14 |ZeroTSpeed contro 0. 000-1. 000s 0.200s |holding time before brake
time at startup
output.
Fa-15 |Brake release delay 0. 000-2. 000s 0. 200s It specifies the brake release
0.600s _|time.
7o d trol It specifies the zero speed
p3-16 |“CTOSPeee contro 0.000-1. 000s 0.300s |holding time after the brake is
time at end applied.
F8-11 [|Brake apply delay 0. 200-1. 500s 0.200s |1t specifies the brake apply time

Figura 5-5 Secuencia de tiempo de ejecucion
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V(speed) ‘ K
F3-15 . ] i 16
F3-14 \ vl A /, F&-11
=re I ‘-,I \\\‘ .r"! \ / / ,__F2'17
o / \ A |
F2-16, | / \ A
v [ / h FlA/
VY \ | \\ " /

RUN contactor t (time)

Brake contactor

Shorting door lock

circuit contactor

Shorting motor stator contactor

Internal running status
Leveling signal

RUN contactor feedback
Brake contactor feedback
Shorting door lock circuit
contactor feedback
Shorting motor stator |
contactor feedback |

F3-14(Velocidad cero control tiempo en inicio)especifica el tiempo de produccion de
la CARRERA contactor a produccion del freno contactor, durante cual el controlador realiza
excitacion en el Motor y salidas de velocidad cero actual con grande puesta en marcha
esfuerzo de torsion.

F3-15 (Retardo de liberacién del freno) especifica el tiempo desde el momento en que el
sistema envia el freno liberar dominio a el momento cuando el freno es completamente
liberado, durante el cual el sistema Mantiene la velocidad cero esfuerzo de torsion actual
produccion.

F3-16 (Control de velocidad cero tiempo en fin) especifica el velocidad cero produccién
tiempo cuando el correr curva termina.

F8-11 (Freno aplicar retraso)especifica el tiempo de el momento cuando el sistema
envia el freno aplicar dominio a el momento cuando el freno es completamente
aplicado, durante cual el sistema Mantiene el par a velocidad cero actual produccion.

El liberar tiempo de el frenos varia de acuerdoa a el tipos y el respuesta tiempo de el
Los frenos estan muy influenciados por el ambiente temperatura.A alto freno bobina
temperatura

ralentiza la capacidad de respuesta del freno. Por lo tanto, cuando la comodidad de
conduccidn al arrancar o detenerse no se puede
ser mejorado por ajustando cero servo o carga
apropiadamente

aumentar el valores de F3-15 y F8-11 a controlar si el freno liberar tiempo influencias
el equitacion comodidad.

celula parametros de compensacion,

Cddigo de Nombre del Configuracion Por Observaciones
funcion parametro Rango defecto
0:Pre-par invalido
b 1:Carga cellu,la pre-par Establezca esto
F8-01 re-torque compensacion 0 | parametro basado
seleccion 2:Automético pre-par en actual
compensacion requisito.




YL BEE@Capitulo 5 Puesta en servicio y aplicacion del sistema Ejemplo

GROUP

Cero servo actual Estos son cero-
F2-11 coeficiente 0,20%-50,0% 15.0% servo regulacion

Cero servo parametros

cuando F8-01 es

F2-12 velocidad bucle 0,00-2,00 0.50 c(ualocar a

KP 2(Automatico

Cero servo pre-par .
F2-13 velocidad bucle 0,00-2,00 0.60 |compensacion).

Kl

Cuando F8-01

esta configurado para 2 ( Compensacion automatica de par previo), el
sistema ajusta automaticamente el par compensado en puesta en marcha.

a. Aumente gradualmente F2-11 ( coeficiente de corriente del servo cero) hasta eso el
revertir es cancelado en freno liberar y el el motor funciona No vibra.

b. Disminuya el valor de F2-11 (Cero servo actual coeficiente)si el motor nervios cuando F2

-13 (Cero servo velocidad bucle Tl)es menos que 1.00.

c. Vibracion del motor y acustico ruido indicar valor excesivo de F2-12 ( Velocidad del servo

cero bucle KP).Disminuir el por defecto valor

d. Si el motor ruido es grande

de F2-12.

en celda sin carga inicio,disminucion el valor de F2-12 o F2

-13.
Cadigo de Nombre del Rango de ajuste| Por Observaciones
funcién parametro defecto
F8-02 Pre-torque 0,0%-100,0% 50.0%
compen.sar Estos son pre-torque
F8-03 Conducir ganar 0,00-2,00 0.60 regulaciéon parametros.
F8-04 Freno ganar 0,00-2,00 0.60

Cuando F8-01 es colocar a 1(Carga celula pre-par compensacion),la sistema con a

carga celula pre- emite el par coincidié con el Cargar para asegurar el equitacién comodidad

del ascensor.

‘Motor conduciendo estado: carga completa arriba, sin carga abajo

‘Motor Estado de frenado: a plena carga, sin carga arriba

F8-02(Pre-par desplazamiento)es de hecho el coeficiente de equilibrio del ascensor, es
decir, el porcentaje del coche cargar al calificado cargar cuando el auto y contrapeso son

equilibrado.

F8-03(Unidad ganancia) o F8-04 (ganancia de freno) escala el coeficiente de pre-torque

actual del elevador cuando el motor corre en el conducir o freno lado.Si el ganar colocar
es mas alto, entonces el Valor calculado de la compensacion de par de arranque es mas
alto.El controlador identifica el frenado o conduciendo estado de acuerdo a a el carga
celula sefal y automaticamente calcula el requerido esfuerzo de torsion compensacion
valor.

Cuando un cosa analoga dispositivo es usado a medida el carga,estos parametros son
usado a ajustar el ascensor puesta en marcha.El método de ajuste el puesta en marcha
es como Sigue :

-En el estado de conduccién, aumentar el valor de F8-03 podria reducir la reversién durante
el ascensor puesta en marcha, pero a muy alto valor podria causa auto estacada en
comenzar.
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-En el estado de frenado, aumentando el valor de F8-04 podria reducir el idiota en
dominio direccion durante el ascensor puesta en marcha , pero a muy alto valor podria

causa auto estacada en comenzar.

m Construcciéon mecanica

El mecanico construccion conmovedor el equitacion comodidad implica instalacién de
el guia carril, guia zapato de acero cuerda,y freno, equilibrio de el coche,y el resonancia
causado por el automovil, riel de gremio y motor. Para motores asincronos, abrasién o uso
inadecuado. instalaciéon del caja de cambios puede despertar pobre equitacion comodidad.

1.Instalacién de El carril guia se ocupa principalmente de la verticalidad y la planitud de la
superficie del guia carril, suavidad de el guia carril conexion y paralelismo entre dos
guia rieles (incluido guia rieles en el contrapeso lado).

2.Estanqueidad de el guia zapatos (incluidos El Unico en el contrapeso
lado)también influencias el equitacion comodidad.El guia zapatos debe no ser también
perder o apretado.

3.El conducir de el motor a el auto totalmente depende en el acero cuerda.Grande
flexibilidad de el acero cuerda con irregular resistencia durante el auto correr puede
causa oscilacion rizada de el coche.En adicion, desequilibrada estrés de multiple
acero cuerdas puede causa el auto a estar nervioso durante correr.

4. La comodidad de conduccion durante la marcha puede verse afectada si el brazo del freno
es instalado también estrechamente o liberado En completo.

5.Si el peso del coche es desequilibrado , lo hara causa desigual estrés del guia
zapatos eso conectar el auto y el guia carril.Como a resultado,el guia zapatos
voluntad frotar con el guia carril durante corriendo, afectando el equitacién comodidad.

6.Para asincronico motor, abrasién o incorrecto instalacion  de la caja de cambios
puede también afectar el equitacion comodidad.

7.La resonancia es un caracter inherente de ap fisico sistema, relacionado a el
material y la calidad de los componentes del sistema. Si esta seguro de que la oscilacion
es causada por resonancia, reducir el resonancia por aumentando o
decreciente el auto peso o contrapeso y afiadiendo resonancia absorbedores en
conexiones de el componentes (para ejemplo, lugar goma frazada bajo el motor).

5.1.6 Configuracién de contrasena

El NICE1000new proporciona la parametro contrasefia Funcién de proteccion.Aqui da un
ejemplo de cambiando la contrasefia a 12345 ("indica el digito parpadeante"), como se
muestra en la siguiente figura.

Cifra 5-6 Ejemplo de cambiar el contrasefia
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Status parameter
(default display)

0.000 "FS» FO "R » E‘ ENTER PRG

“FP00] [ FP-01]

PRG | —__#1v ENTER! T

A

If there is a blinking digit,press
A/VIDto modify the digit.

Y
12345 EENTER

LiTo save the
setting

‘Después tu estableces la contrasefia del usuario (establezca FP-00 en un valor distinto de cero),
el sistema requiere que el usuario autenticacion de contrasefia (la sistema pantallas "-----
")cuando tu prensa PRG. En este caso, tu poder modificar el funcién coédigo parametros
solo después entrando el contrasefia correctamente.

‘Para los parametros de fabrica (grupo FF), también necesidad a ingresar el fabrica
contrasefia.

‘Hacer no intentar a modificar el fabrica parametros.Si estos parametros son configurado
incorrectamente, el sistema puede ser inestable o anormal .

-En la proteccion de contrasefia desbloqueado estado,tl poder cambiar el contrasefia en
cualquier tiempo.El ultimo aporte numero voluntad ser el usuario contrasena.

-Si desea deshabilitar la funcidn de proteccién de contrasefia, ingrese el contrasefa correcta
y luego configure FP-00 en 0.Si FP-00 es a distinto de cero valor en encendido,el
parametros son Protegido por la contrasefa.

‘Recordar el contrasefia tu conjunto. De lo contrario, el sistema no puedo ser
desbloqueado

5.2 Aplicacién del sistema

5.2.1 Emergencia Evacuacién en Falla de energia

Los pasajeros pueden ser t atrapado en el coche si fuerza falla De repente sucede durante el
uso del ascensor.La evacuacion de emergencia funcién en fuerza falla es disefado a
resolver el problema.

El emergencia evacuacion funcion es implementado en el siguiente dos modos:
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-Sistema de alimentacién ininterrumpida (UPS)

-Automatico de emergencia dispositivo de rescate Fuente de alimentacion (ARD)
-Cortocircuito del estator PMSM

Los tres Los modos se describen en detalle. en lo siguiente parte.

m Emergencia 220V Union Postal Universal

En este esquema, los 220 V Union Postal Universal proporciona fuente de alimentacion a
la unidad principal y el conducir control Circuito. La siguiente figura muestra el circuito de
emergencia de 220 V. Circuito UPS.

Figura 5-7 Emergencia 220V Circuito UPS

21 62
R \T"I
N 61 1 22
]
]
i Transformer
UPS-220 V ' i
i 1.2 ) 3 ! ; °
I
- | E 220 VAC
L R © |
(YO_~"MO. = :
|__S_H_4 " 220 VAC |E 115 VAC
afety contactor le o
21 22 upc '
‘\J i |ﬁj
UPC | 115VvDC
Ups oV | S o Tl
i ] !
1 -
: .
1
5.6 .
13_"14 NICE1000™"

La siguiente figura muestra varios contactos de los contactores.
Figura 5-8 Varios contactos de los contactores

Phase sequence relay

UPC __ Safety contactor
Safety 1114 7172 ty,—|
2 0 o ‘ L] & X25
circuit N
UPC
| 53 754
Emergenc 21 M 22
Y
feedback 24V © ¥y W5
2| 4| 6|14] 22 54|62| 72| 82
N-NXN\----A-N--£~F-7 upC

1| 3| 5(13| 21| 53|61| 71| 81
|

El Unién Postal Universal Se recomienda potencia en la siguiente mesa.
Tabla 5-3 Recomendado Potencia UPS para cada clase de potencia
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Unién Postal Potencia del
Universal Fuerza controlador
1 kVA (700-800 W) P<5,5 kW
2 kVA (1400-1600 W) | 5.5 kW<P<11
kilovatios
3 kVA (2100-2400 W) | 15 kW<P<22 kilovatios

K BRsm

La siguiente tabla enumera la configuracion del relacionado parametros.

Mesa 5-4 Parametro configuracion

bajo el 220 V Unidén Postal Universal esquema

Funcién Caédigo Nombre del parametro Configuracion
Evacuacion de emergencia
F6-72 traspuesta velocidad 0£}6-0,630 EM
F6-73 Piso de estacionamiento de 0 a F6-01
evacuacion
Operacion de evacuacion de
F&-09 emergencia velocidad en el poder 0.000 a F3-11
falla
Evacuacion de 0100-1.300 m/s?
F3-18 emergencia ’ ’
aceleracion tasa
. N 0: Invalido
£8-10 Operacion de evacuacion de 1-UPS
; emergencia modo en el poder A . ,
falla 2: Alimentacion por bateria de
48 V suministrar
F5-19(X19) Funcién X19 seleccion 33(UPS valido senal)
32(E i
F7-00(Y0) Funcion YO seleccion evécumairi%ing;afuerza
falla)

m Emergencia ARD Fuerza Suministrar

El ARD es a emergencia evacuacion dispositivo con el ser reconocimiento

y control

funciones. El es conectado entre el red eléctrica suministrar y el ascensor control

gabinete.Cuando el red eléctrica suministrar es normal,es suministros
ascensor.Cuando el red eléctrica suministrar es interrumpido,el Suministros ARD poder al

circuito principal y control circuito.

La siguiente figura muestra el esquematico diagrama .

fuerza a el

Cifra 5-9 Trifasico ARD de emergencia fuente de alimentacion
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. . |.
_Power ARD for |
distribution emergency leveling | Elevator control cabinet
box | at power failure |
L1 L1 R : R +R
NICE1000new
— Ip S L5 o3
L2 |
L3 7 L3 Te : 0 oT
|
|
Emergeflcy . i L Lo 9 %19
evacuation 2 |
signal output ? [ 0=424v
|
. |
Phase shorting — 4 o= 11 phase relay
output 4 4 : —0—1 14
|
|
| o _ |
3 ARD 4

j Phase relay
11 g 14

Safety circuit 110V>>-——= o o : - o o o——— @ X25 MCB

ARD
feedbaerk 24cy) e & 0 X19 MCB

Cifra 5-10 ARD de emergencia monofasica fuente de alimentacién
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: ; . 3 .
Power ARD for ;

distribution emergency leveling : Elevator control cabinet :
box at power failure | R NICE1000new |
L1oe—¢ L1 LO ' ¢ R I
| S I
N10- @ N1 NOO | y s |
| I
| oT I
| I
' | |
Emergency . ! I
evacuation r I 0 o X19 :

i 2 ]
signaloutput] : 0—<24V |
| I
| I
I |

ARD
Emergency S 1 ()

feedback 24V ° i —0 X19 MCB

El relacionado configuracién y descripcion  es como sigue:

Seleccione el ARD con el salida nominal potencia igual a 0 mas grande que el calificado
motor fuerza.

El 380 V ARD salidas el s monofasico emergencia Voltaje entre el R y T fases al control
gabinete. Tenga en cuenta que para SDRA de otro marcas, las fases eso produccién
el voltaje de emergencia puede ser diferente .

Tabla 5-5 Configuracion de parametros bajo el esquema ARD

Cddigo de Nombre del parametro Configuracién Rango
funcion
F6-72 Evacuacion de emergencia cambio de |0,010-0,630 EM
velocidad
F6-73 Piso de estacionamiento de evacuacion |0 a F6-01
Operacién de evacuacién de
F8-09 emergencia velocidad en fuerza falla 0.000 a F3-11
F3-18 Tasa de aceleracion de evacuacion de{0,100-1,300 m/s?
emergencia
) ) 0: Invalido
F8-10 Modo de operacién de evacuacion de 1:UPS

emergencia en fuerza falla 2:48 V de potencia de bateria

suministrar
F5-19(X19) |Funcion X19 seleccion 33(UPS valido sefial)

m Cortocircuito PMSM Estator

Venta corta de PMSM estator medio fases de cortocircuito UVW de EI PMSM, que
produce resistencia a restringir movimiento del ascensor coche.En campo
aplicacion,una NC auxiliar contacto es generalmente agregado a el NO contacto de el
produccion contactor a corto PMSM UVW fases Para lograr El efecto. Es factible en teoria,
pero en la practica puede provocar sobrecorriente. Pendiente a pobre calidad de el
contactor y alambrado de afiadiendo g el auxiliar contacto,el residual actual de el
controlador es aun alto cuando el salidas UVW son en cortocircuito en anormal
detener. Este resultados en una falla de sobrecorriente y puede dafar el controlador o
motor.
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PMSM estator

esquema requiere instalacion de un

independiente contactor para venta en corto de PMSM estator.El venta en corto de PMSM

estator
circuito

PMSM estator contactor es conectado

La funcioén esta implementada a través de el NC contacto de el relé.On el bobina
de el CORRER contactor,un NO contacto de el cortocircuito

en serial,a asegurar eso produccion

cortocircuito hace no ocurrir cuando el ajuste de parametros es incorrecto.

La siguiente figura muestra el cableado del independiente cortocircuito

contactor.

PMSM estator

Cifra 5-11 Cableado del posiciones cortas independientes Estator de PMSM contactor

contacter, -
Three-phase AC___

power supply

(S

= 24V

Braking resistor
=

Safety

M2
LEL\Lri

1.2

3.4

5

6.
S

Encoder(_)

I
Shield

’—Cl jaFa

-0

oSafety circuit

1*“:1

i

s
.. T10VAC

FX:Shorting PMSM stator contactor

SWRUN contactor

El ajuste de parametros en dicho cableado modo se describe en el siguiente mesa.

Tabla 5-6 Ajuste de parametros bajo el cortocircuito Esquema del estator del PMSM

Fuggié)igo Nombre del parametro| Valor Descripcion
F5-20 | Funcién X20 seleccion B | Aolgnar %20 con &l aports Venta goria de
F7-03 | Funcién Y3 seleccion 05 | Boignar¥s con Puesta en corto de
FE.14 Funcidn de F ] B?t10=0: contacto de salida NC |
gscensor seleccion Bit10=1:NO hay contacto de salida

Mas detalles en el emergencia evacuacion configuracion son proporcioné en F6-69,

como se indica en el siguiente mesa.

Tabla 5-7 Descripcion de parametros de F6-69

Funcion Conf e _
o onfiguracion binaria
Poco|  pescripcion g Observaciones
Si el esfuerzo de
BitO 0 0 (Cj)_arga_ . ] torsion
I . L . 11
o i dlreccpn Direccion |direccion es
Direccion Automaticame eterminar de automaticamente
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determina nte calculador (basado en mas calculado,el no-
r modo el direccion carga celula cercan celda de carga
Bit1 1 |datoso medio-| 0 |o funcion debe ser
carga sefial) aterrizaj |activado,
e piso eso es,F8-01 es
colocara 2.
Poco Dgggrcigilm Configuracién binaria Observaciones
Parada en la base piso
Bit2 |Posiciéon de =
parada Parada en la parada mas cercana aterrizaje piso _
Cuando él es colocar
eso el esfuerzo
de torsion
Bitd Puesta en Compensacién del par de arranque d|rteCC|9? es )
: marcha valido en evacuacion de emergencia automaticamente
compensacid  |en marcha calculado,

n permltllr .
automatico puesta
en marcha
esfuerzo de
torsion
compensacion.
Este funcién
es invalido cuando

(E\r/ra]%[JgaeC?gha Siel aspensor hace no llegar en el reque.ri’do Piso ﬁg;uprbﬂg?adgncima
Bit8 |~orrer tiempo Sespue; dgsemergenc'f ge los 50 evacuacion correr| cortocircuito estator
proteccion IeMpo,EIrssS €S reportado. mc?do de frenado a
unidad controladora
es usado.
Bit10 Emergencia La salida del zumbador esta activo
salida de durante  Unién Postal Universal -
zumbador emergencia evacuacion correr .
Cortocircuito
estator modo de . . N .
Bit12 [frenado Habilitar la funcion de picazoén en el interruptor
biado enC|maI1 ell >
ezacmwa a Cortocircuito del modo de frenado del estator a
controlador conducir
controlador
conducir
Si el velocidad es ain
mas bajo que el
valor colocar en F6-
72 después de la
: - . ascensor es en
Velocidad configuracién cortodireito estator
Modo de modo de frenado
cortocircuito para
estator modo de 10s,el controlador
Bit13 comienza Conducir

frenado
cambiado
encima a
controlador
conducir

el ascensor.

Tiempo configuracion

Si el tiempo de el
cortocircuito estator
modo de frenado
excede el tiempo
colocar en F6-75,el
controlador comienza

a conducir el
ascensor

TOMNGXIAN GROUP
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Emergenci 1 |Salida a las puerta cerca limite -

Bit14 |a
evacuacio 0 |Salida a las puerta abierto limite

n salida
modo

Bit e e Binary Setting Remarks

Description

. When this function
Function 5

. is enabled, the
selection of

Bitlb . 1 |Enable this function setting of related
shorting staton

braking mode function codes

becomes effective

5.2.2 Control paralelo de dos Ascensores

El NICE1000"'soporta paralelo control de dos los elevadores, que son implementado por
usando El puerto de comunicacion CANbus para el intercambio y procesamiento de informacion
entre los dos ascensores,mejora ascensor usar eficiencia.

m Configuracién de parametros

Funcién Cédigo Nombre del parametro|Configuracion Configuracion en Paralelo
Rango Control
Numero de ascensores
Fd-03 en paralelo modo de 12 2
control
Maestro
Fd-04 Ascensor No. 1-2 ascensor:1 Esclavo
ascensor:2

m Cableado para comunicacién de control en paralelo

Conectar el CN3 terminales de el controladores para el dos ascensores,como mostrado en
el siguiente cifra.

Figure 5-12 Wiring for parallel control communication

Elevator 1# Elevator 2#
CAN icati
voeroomer O S O e
GANO GAN- |
GND f |

m Funcion Descripcidn

Piso fisico, en relacion con el control NICE sistema,es definido por el instalacion posicién
de la placa niveladora.La piso(tal como el suelo piso)en cual el mas bajo arrasamiento
lamina es instalado corresponde al piso fisico 1.La parte superior piso fisico es el

acumulativo numero de las placas niveladoras. En modo paralelo, los nimeros de piso fisicos
del mismo piso para dos ascensores son coherente .

Si Las estructuras de piso de dos ascensores son diferentes, las fisicas piso numeros deberia

comenzar con el piso con La posicién mas baja.La fisica pisos en el superpuesto area de el
dos ascensores son el Lo mismo. Incluso si un ascensor ¢ no te detienes? a piso en el
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superpuesto area,a Se debe instalar una placa niveladora alli. Puede hacer que el ascensor no
se detenga. en el suelo por Configuracion de pisos de servicio.

Cuando dos ascensores estan en modo paralelo, la llamada de sala y auto llamar alambrado
y configuracion deberia realizarse de acuerdo con fisico Pisos.Paralelos correr poder ser
implementado solo cuando el sala llamar y auto llamar configuracién para uno ascensor
es el mismo como eso para el otro ascensor en términos de el mismo piso.

Note

En paralelo modo,el arriba piso(F6-00)y abajo piso( F6-01)de el ascensores deberia ser
Conjunto basado en pisos fisicos correspondientes.

Supongamos que hay dos ascensores. en paralelo modo.Ascensor 1 Detenerse en piso
B1,piso 1, piso 2,y piso 3, mientras el ascensor 2 Paradas en el piso 1, piso 3y piso 4.Ahora,
necesitas colocar relacionado pardmetros de acuerdo a a el siguiente  mesa.

Mesa 5-8 Parametro y DIRECCION configuracién  de dos ascensores

Ascensor 1 Ascensor 2
Numero de
ascensores en 2 2
paralelo modo
(Fd-03)
Ascensor No.(Fd-04) 1 2
'AF‘)?Stgal F';i'gg Sala llamar Salén ctodo Sala llamar aporte S”aalfn ar
aporte mostrar mostrar
B1 1 Terminal L piso 1| FE-01=1101
1 2 Terminal L piso 2| FE-02=1901 Terminal L piso 2 FE-02=1901
. . _ Piso sin parar pero :
2 3 Terminal L piso 3 FE-03=1902 Se requiere placa FE-03=1902
niveladora
4 Terminal L piso 4| FE-04=1903 Terminal L piso 4 FE-04=1903
4 5 - - Terminal L piso 5 FE-05=1904
Abajo piso 1 5
(F6-01)
Arriba piso (F6-00) 4 5
Servicio piso(F6-05) 65535 65531(no Parar en fisico piso 3)

5.2.3 Opuesto Control de puertas

ElI NICE1000new admite cuatro controles de puertas opuestos modos:modo 1, modo 2, modo
3,y modo 4, como se describe a continuacion mesa.

Mesa 5-9 Opuesto puerta control modos y parametro configuraciéon

Opuesto
Puerta Control Deé\él:?iggién Descripcion de la funcién Apoyado Pisos
Modo
N El frente puerta y atras puerta hechos <8(estandar)
Modo Simultaneo Simultaneamente a la llegada al salon <16(después
1: Fb- control llamadas y auto llamadas. extension)
01=0




Tabla de cédigos de funcién




N T

Capitulo 5 Sistema Puesta en servicio vy ejemplo de aplicacién X L

Opuesto
Puerta Deglclz?i?)%ién Descripcion de la funcion Apoyado Pisos
Control
Modo
Sala llamar La puerta correspondiente abre al
Modo independient llegada al salon llamadas de este puerta | <4(estandar)
2: Fb- e, auto El frente puerta y atras puerta acto <8(despueés de 4
Y llamar simultaneamente a la llegada para auto extension
=1 simultaneo llamadas
Hay dos métodos disponible a permitir
modo 3.
Método 1: F6-64 Bit4 (Apertura solo uno
puerta de opuesto puertas bajo manual
control=1,DI con funcion 46 "Soltero/
Seleccion de doble puerta "inactiva" en
este caso.
A.La puerta de entrada abre al llegada
para El pasillo llama desde el frente
puerta,y el Puerta trasera se abre sobre
llegada para sala llamadas de el atras
'Sala IIam?r puerta. )
Modo independiente, | por defecto, la parte frontal puerta se <4(estandar)
3: Fb- auto llamar abre sobre llegada al para llamadas de coche.Si <8(después de Ig
01=2 manual control  |eIDlconfuncion 31 "Puerta 2 seleccion extension
sefal"es activo, La puerta trasera se abre al
llegada para auto llamadas.
Método 2: usar DI con funcion 46
"Puerta simple/doble seleccion"(F6-64
Bit4=0)
A.Dl inactivo (cantar puerta control):s ame
como meétodo 1
B.Dl activo (puerta doble control):mismo
como modo 2
Modo ﬁzlgpléirggnt La puerta correspondiente abre al <4(estandar)
4 Fb e, auto Una llegada paralos pasillos llama y auto llamadas <8(después de Ia
ol llamar deeste puerta. p gxtensién
01=3 independiente

Note

‘En el fuego emergencia y ascensor cerrar estado, el opuesto puerta esta bajo simultaneo
control bastante que independiente control .

‘En cualquier modo,si el puerta maquina controlador hace no trabajar en a cierto piso ,el
puerta hace no abierto después llegada de el ascensor.

‘En cualquier modo,si el puerta maquina controladores de ambos el frente y atras puertas
trabajar pero "Atras puerta La entrada prohibida es activo,la espalda puerta no abre

‘En cualquier modo,cuando cualquier puerta cerca botén aporte en el auto es activo, ambos
el frente puerta y atras puerta cerrada.

-"Sencillo/Doble puerta La entrada de seleccion es valido sélo en modo 3,y el El ascensor esta en
doble puerta servicio estado.De lo contrario, el ascensor esta en soltero puerta servicio

estado.
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Capitulo 6 Funcion Tabla de cddigos

6.1 Funcidn Cddigo Descripcion

1.Alli son a total de 17 funcién  cddigo grupos, cada uno de cual incluye varios
funcion Caodigos . Los cédigos de funcién adoptan el menu de tres niveles. El codigo
de funcién grupo numero es Nivel | menu;el cédigo de funcion numero i s Nivel Il
menu;la configuracion del codigo de funcion es Nivel Il menu.

2.El significado de cada columna en la tabla de cddigos de funcién es como sigue:

Cadigo de funcion Indica el funcién cédigo numero.

X Indica el parametro nombre de el funcién codigo.
Parametro Nombre

Configuracion Rango | Indica el rango de ajuste de el parametro.

Indica el valor predeterminado configuracion de el

Por defecto parametro en fabrica.

Unidad Indica la unidad de medida de el parametro.

Indica si el parametro se puede modificar

Propiedad (incluido el modificacién condiciones

La propiedad de modificacion de los parametros incluye tres tipos, descritos como Sigue s:
" Y% ":El parametro puede ser modificado cuando el controlador esta en cualquiera de

los dos detener o correr estado. " % ":El El parametro no puede ser modificado cuando
el controlador esta en el correr estado.

"e":El parametro es el de hecho valor medido y no puedo ser modificado.

El sistema automaticamente restringe el modificacién propiedad de todos parametros
a prevenir Funcionamiento defectuoso.

6.2 Codigo de funcion Grupos

En el operacion panel, presior { Z:icty entonces \ ¢ ,y tu poder Vvista el

Grupos de cédigos de funcién s. Los grupos de codigos de funcién se clasifican como
sigue:

FO Parametros basicos F9 Tiempo parametros
F1 Parametros del motor FA Teclado parametros de
configuraciéon

F2 Parametros de control vectorial Pens| Parametros de funcion de la puerta
i6n
com
pleta

EF3 Correr parametros de control FC Funcién de proteccion parametros
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F4

Piso parametros

Fd

Comunicacion parametros

F5

Aporte parametros de terminal

EF

Funcion de ascensor parametros
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F6 Basico parametros del ascensor FF Fabrica parametros
F7 Produccion parametros de FP Usuario parametros
terminal
F8 Funcién mejorada parametros Es Ajuste de nivelacion parametros

6.3 Funcion Tabla de cédigos

Funcion Nombre del Configuracién Rango | por Unida | Propieda
Codigo | parametro defolie d
Grupo FO: Basico Parametros
0: Control vectorial sin
sensores (SVC)
1: Control vectorial de bucle
FO-00 [Modo de control cerrado (CLVC) 1 - *
2: Voltaje/Frecuencia (V/F)
control
Dominio fuente 0:Panel de operaciones
FO-01  Iseleccion control 1 3 *
1:Distancia control
Correr velocidad bajo
F0-02 control del pane| de0.050 a F0-04 0.050 EM PAe
operacion
Carrera maxima
FO-03 | elocidad 0.250 a F0-04 0.480 EM *
F0-04 |Ascensor clasificado  |0,200-1,750 0.500 EM *
velocidad
F0-05 |Frecuencia maxima  |[F1-04 hasta 99.00 50.00 Hz *
F0-06 |Frecuencia portadora |0,5-16,0 6.0 kHz *
Grupo F1:Motor Parametros
0:pecado/coseno codificador
absoluto codificador
F1-00 |Codificador tipo 1:UVW codificador 0 X *
2:AB incremental
codificador (para
asincrénico motor)
. . Modelo .
F1-01 |Potencia nominaldel |9 7-75,0 . kilov *
motor gependlent atios
F1-02 |Tensién nominal del  |0-440 Modelo v *
- motor B gependient
F1-03 |Motor nominal actual |0,00-655,00 delg)ﬂgr?cﬁfnt A *
e
F1-04 | Frecuencia nominal dellg 00-99 00 Modelo | *
I motod © dependient
e
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Fuggldqn Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
0digo | parametro sEeem | O d
Motor nominal rotacional Modelo
F1-05  |velocidad 0-3000 dependient RPM *
e
Codificador angulo Grado
F1-06 |inicial 0,0-359,9 0 ©) *
(sincrénico  motor)
Angulo del codificador Grado
F1-07 |[al apagarse 0,0-359,9 0 ) *
(sincrénico motor)
motor sincrono
F1-08  Imodo de cableado 0-15 0 *
Filtro de corriente
F1-09 tiempo 0-3 0 *
(sincrénico motor)
\erificacion del
F1-10° |codificador seleccion 0-65535 0 - *
0: Sin operacion
1:Con carga autoajuste
F1-11  [Modo de ajuste 2: Ajuste automatico sin carga 0 i *
automatico 3:Eje autoajuste 1
4: Ajuste automatico del eje 2
Pulsos del
F1-12  |sodificador por 0-10000 1024 PPR *
revolucién
0-10.0
F1-13 Ro(;f;'ra cciiel c;btle d'e’I (Deteccién desactivado 1.0 S *
c?,o lagador deteccion cuando valor menor que
tiempo 0,55)
Resistencia del estator Modelo
F1-14 (asincrénico motor) 0.000-30.000 dependient Q *
e
Resistencia del rotor Modelo
F1-15 (asincronico motor) 0.000-30.000 dependient Q *
e
Fuga inductancia Modelo
F1-16 (asincronico motor) 0,00-300,00 dependient mH *
e
Mutual inductancia Modelo
F1-17  lasincrénico motor) 0,1-3000,0 dependient| ™MH *
e
Corriente magnetizante Modelo
F1-18 (asincrénico motor) 0,01-300,00 dependient A *
e
Eje Q inductancia H %
F1-19 (esfuerzo de torsion) 0,00-650,00 3.00 m
Eje D inductancia
F1-20 (excitacion) 0,00-650,00 3.00 mH *
F1-21  |Campo 0-65535 0 . *
electromagnético
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posterior
. 0: Motor asincrono
F1-25 |Motor tipo — 1 *
1:Sincrénico motor
Fuggidéino Nombre del Configuracién Rango| por Unida | Propieda
9 parametro defecto | d d
Grupo F 2: Vector Control Parametros

Velocidad bucle

F2-00 proporcional ganar KP1 0-100 40 - *
\Velocidad bucle
Frecuencia de

F2-02 conmutacion. 1 0.00 a F2-05 2.00 Hz *
Velocidad bucle

F2-03 ganancia proporcionalo'100 35 - *

KP2

\Velocidad bucle

F2-04 integral tiempo TI2 0,01-10,00 0.80 S *
Frecuencia de

F2-05 conmutacion 2 F2-02 a F0-05 5.00 Hz *
Actual bucle KP1

F2-06 (esfuerzo de 10-500 60 % *
torsion)
Actual bucle Kl1

F2-07 (esfuerzo de 10-500 30 % *
torsion)

F2-08 |Esfuerzo de torsion 0.0-200.0 150.0 % *
superior limite

F2-10 funcionamiento 1:Direccién invertido 0 - 2t
direccion
Cero servo actual

F2-11 coeficiente 0,20-50,0 15 % *
Cero servo velocidad

F2-12 bucle KP 0,00-2,00 0.5 - *
Cero servo velocidad

F2-13  |bucle KI 0,00-2,00 0.6 - *
Aceleracion del par

F216  |tiempo Par - 1500 1 EM | %
Desaceleracion del

F2-17 par tiempo 1-500 350 EM *
Acel .

F2-18 st‘;?.tﬁgasc{?e”mdp% 0.000-1.500 0.000 s *

Grupo F3: Parametro de control de ejecucién

F3-00 |Puesta en marcha 0,000-0,030 0.000 EM *
velocidad

F3-01 [Holding de empresas |0,000-0,500 0.000 S

emergentes tiempo
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F3-02 |Tasa de aceleracion 0,200-0,800 0.300 m/s? *
Inicio de aceleracion
F3-03  |diota tiempo 0.300-4.000 2.500 S *
Fin de la aceleracion
F3-04 |idiota tiempo 0.300-4.000 2.500 S *
ReDcion Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
Codigo parametro e d d
F3-05 |Desaceleracion tasa  [0,200-0,800 0.300 m/s? *
Findela
F3-06 |yesaceleracion idiota  |0-300-4.000 2.500 S *
tiempo
F3-07 I'Ql'g'tg det%erﬁ?)gelerac'on 0.300-4.000 2.500 S *
D | e
F3-08  |ospocial tasa 0,200-2,000 0500 | mis? *
Predesaceleracio
F3-09 | distancia 0-90.0 0.0 mm *
F3-10 |Renivelacién velocidad |0,000-0,080 0.040 EM *
F3-11 [Inspeccion velocidad  |0,100-0,500 0.250 EM *
Posicion de arriba
F3-12  |iento- abajo 0.000-300.00 0.00 metr *
o
F3-13 zgjj'g'on de abajo lento- 1, 440.300.00 0.00 metr| %
o
F3-14 |gonral oo on 0.000-1.000 0.200 s *
puesta en marcha
F3-15 |Liberacion del freno 0.000-2.000 0.600 S *
demora
Velocidad cero
F3-16  |control tiempo en fin 0.000-1.000 0.300 S *
Fa-17  |onveladion abaja 1y 0go a F3-11 0100 | EM | %
F3-18 | osadeaceleraciona |y 404 4 300 0.300 | m/s? *
emergencia
Grupo F4: Parametros del suelo
F4-00 |Arrasamiento ajuste 0-60 30 mm >
F4-01 |Actual piso F6-01 a F6-00 1 - *
Byte alto de actual
F4-02 posicic')n del suelo 0-65535 1 Legum L
bres
Byte bajo d tual
F4-03 pgts?cig"g,"d;sﬁglga 0-65535 34464 |Legum| e
bres
Longitud 1 de
F4-04  |arrasamiento lamina 0-65535 0 Legum *
bres
Longitud 2 de
F4-05  |5rrasamiento lamina 0-65535 0 Ik;egum *
res
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Byte alto de piso
F4-06 | ftura 1 0-65535 0 It_):eégsum *
Byte bajo de piso altura 1
Fa.07 |Pvebacdepsoalral ) ooos 0 Legum| %
bres
Byte alto de piso
Fa-08 |0 @hodep 0-65535 0 |Legum) %
res
Funcién : ) .
7 Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
Codigo parametro defecto d d
F4-09 Byte bajo de piso altura 2 0-65535 0 Legum *
bres
Byte alto de piso
FA-10  |jitura 3 0-65535 0 It;?eg:jsum *
B j iso al
F4-11 |PVeDAOdepisoaltrasd o ooras 0 Legum| %
bres
Byte alto de pi
Fa-12  |oiloag O0 PO 0-65535 0 Legum *
res
B j iso altura 4
Fa.13 |DYiebaodepisoalturad ) oopas 0 Legum| %
bres
Byte alto de piso
F4-14  |itura 5 0-65535 0 It_)?gsum *
F4-15 Byte bajo de piso altura 5 0-65535 0 Legum *
bres
Byte alto de piso
F4-16  |Jitura 6 0-65535 0 It;tregsum *
F4-17 Byte bajo de piso altura 6 0-65535 0 Legum *
bres
Byte alto de piso
F4-18 | jtura 7 0-65535 0 It_)tregsum *
F4-19 Byte bajo de piso altura 7 0-65535 0 Legum *
bres
Byte alto de piso
F4-20  |ftura 8 0-65535 0 It_);agsum *
F4-21 Byte bajo de piso altura 8 0-65535 0 Legum *
bres
Byte alto de piso
F4-22  |jjtura 9 0-65535 0 It;?eg:jsum *
F4.23 Byte bajo de piso altura 9 0-65535 0 Legum N
bres
Byte alto de pi
Fa-24 | otoaqo o PO 0-65535 0 It_)egum *
res
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Byte bajo de piso altura 10
Fa.p5 |PYebaodepisoaltrallly o onp 0 Legum| %
bres
B | i
Fa.26 |opoalto depiso 0-65535 0 [Legum| %
bres
F4.07 Byte bajo de piso altura 11 0-65535 0 Legum *
bres
Byte alto de piso
F4-28  |aftura 12 0-65535 0 Legum *
bres
F4-29 Byte bajo de piso altura 12 0-65535 0 Legum *
bres
FungiQn Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
Cddigo | parametro defecto | d d
B Ito de pi
F4-30 oo 46 piso 0-65535 0 |Legum| %
bres
B j i [
Fa-31 | gePdodepsoalia o 5onag 0 |Legum| %
bres
Fa.32 oyeallo de piso 0-65535 0 Legum| %
bres
F4-33 ?}{te bajode pisoaltura | orpas 0 Legum| %
bres
Fa-34 Dy allo de piso 0-65535 0  |Legum| %
bres
F4-35 ?g’te bajode pisoaltura |, orras 0 Legum| %
bres
Grupo F 5: Entrada Terminal Parametros
Asistente/Automatico
F5-00  |conmutacion tiempo 3-200 3 S *
1-99:NO entrada,101-199:NC
aporte
F5-01 |[Funcién X1 seleccion N 03 - *
00: Invalido
01:Nivelacién 1 sefal
02:Nivelacion 2 sefal
F502  [Funcion X2 seltoss 03:Puerta zona sefial 104 *
5-0 uncién seleccién 04-Contactor de RUN 0 -
comentario sefial
05: Recorrido del freno
carpbiar comentario
F5-03 [Funcion X3 seleccion €M@l 1 105 *
06: Recorrido del freno
cambiar comentario
sefial 1
07: Venta corta de PMSM
F5-04 |Funcidon X4 seleccién  |estator 109 *
contactor comentario sefial
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08:Puerta de cortocircuito cerrar
circuito retroalimentacion del
contactor

09:Inspeccién senal

F5-05 |[Funcidon X5 seleccion 10 R *

10: Inspeccién arriba sefial al

11: Inspeccion abajo sefial
F5-06 |Funcion X6 seleccion  |12:primero fuego 11 - *

emergencia sefal

(A ser continuado)

Fug(}idé_n Nerlne gl Rango de ajuste Por Unida | Propieda
odigo parametro defecto d

13:Reservado
F5-07 |Funcién X7 seleccion |14: Ascensor cerrar seial 12 : *

15:Arriba limite sefial

16:Abajo limite sefal
F5-08 |Funcion X8 seleccion [17:Arriba desacelerar senal 14 : *
18:Abajo desacelerar senal

19:Sobrecarga sefial

F5-09 |Funcidn X9 seleccion |20: Carga completa sefial 115 *

21: Parada de emergencia
(seguridad senal de
retroalimentacion

F5-10 Funcion X10 seleccion 22:Puerta 1 abierto limite sefal 116 *

23:Puerta 2 abierto limite senal

24:Puerta 1 cerca limite seial
F5-11 Funcion X11 seleccion 25:-Puerta 2 cerca limite senal 117 : *

26:Maquina de puerta 1
luz cortina senal

F5-12 | Funcion X12 seleccion2’:Maquina de puerta 2 118 - *
luz cortina sefial

28:Asistente senal

29:Direct viaje de placer sefal

F5-13 Funcién X13 seleccion, .. Y . - 119 : *
30:Direccién cambiar sefal
31: Carrera
independiente senal

F5-14 Funcion X14 seleccién/31:Puerta 2 seleccion sefial 22 *

33:UPS valido senfal
34:Botdén de apertura de puerta

F5-15 Funciéon X15 seleccion35:Puerta cerrada botén 126 : *
36:Seguridad circuito

37:Puerta cerrar circuito 1

F5-16 Funcién X16 seleccion/38:Puerta cerrar circuito 2 28 - *
39:Media carga sefial

40:Motor sobrecalentar sefal

F5-17 | Funcion X17 seleccion1:Maquina de puerta 1 30 *
seguridad borde senal
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42:Maquina de puerta 2
F518 | Funcion X18 seleccion>°9uridad  borde sefial 124 *
43:Terremoto senal
44:Puerta trasera
prohibido senal
F5-19 Funcion X19 seleccion 00 *
(A ser continuado)
F5-20 Funcion X20 seleccion 00 *
F“g‘?'d".” Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
ol parametro Meecto d d
45:Carga ligera sefal
F5-21 Funcion X21 seleccion46:Puerta simple/doble 00 *
seleccion
47: Emergencia de
incendio piso
F5-22 Funcion X22 seleccionconmutacion sefial 00 *
48: Virtual piso aporte
49:Interruptor de bombero
F5-23 | Funcién X23 seleccion sefial g *
50: Recorrido del freno
cambiar comentario
sefal 1
F5-24 Funcién X24 seleccion/51-99:Reservado 00 *
(Fin)
X25 de mayor voltaje *
F5-25 funcién de entrada 01
seleccionarion
X26 de mayor voltaje  |00-99
F5-26 funcion de entrada 02 *
seleccién
X27 de mayor voltaje
F5-27 funcién de entrada 03 *
seleccionario n
F5-28 I1Estado terminal pantalla .
F5-29 Estado terminal pantalla .
E/S de piso Terminal
F5-30  lestado mostrar 1 °
Piso Boton de E/S
F5-31  lastado mostrar 2 - °
Grupo F 6: Basico Ascensor Parametros
F6-00 |Piso superior de el ascensor|F6-01 a 16 5 >
M
Abajo piso de el
F6-01  |3scensor 1 a F6-00 1 *
F6-02 (Aparcamiento piso F6-01 a F6-00 1 *
F6-03 Emergencia de incendioF6-01 a F6-00 1 *
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K BEAT

piso 1
F6-04 |Ascensor piso de F6-01 a F6-00 1 *
bloqueo

0-65535
F6-05 [Servicio pisos 0: No 65535 *

responde

1:Responder
Fe.06 | uncionde 0-65535 0 *

ascensor control 1
F6-07 zlsjcr:]:rg:)? gontrol 2 0-65535 0 *
F6-08 Flecha parpadeante0-5.0 1 +*
intervalo
Fucr;c’:i()_n Pardmetro  Nombre Configuracion Rango Por Unida | Propieda
odigo defecto d d

F6-09 |Aleatorio prueba veces [0-60000 0 *

Bit0: Llamada de sala prohibido

Bit1: Puerta abierta prohibido
Fé-18 Funcion d:eggggﬁ Bit2: Prohibicion de sobrecarga 0 *

Bit3:Limite prohibido
F6-11  |Funcion L1 seleccion 201 *
F6-12  |Funcion L2 seleccion 202 *
F6-13  |Funcién L3 seleccion 203 *
F6-14  |Funcion L4 seleccidn 00 *
F6-15 |Funcion L5 seleccion 211 *
F6-16  |[Funcion L6 seleccién 212 *
F6-17  |Funcion L7 seleccion 213 *
F6-18 |Funcion L8 seleccién 214 *
F6-19 |Funcion L9 seleccion 215 *
F6-20  |Funcion L10 seleccion 00 *
F6-21  |Funcion L11 seleccion 00 *
F6-22  |Funcion L12 seleccion 00 *
F6-23  |Funcién L13 seleccion 231 *
F6-24  |Funcion L14 seleccion 232 *
F6-25 |Funcion L15 seleccion  |00: 233 *
F6-26  |Funcion L16 seleccion  |Invalido 234 *
F6-27  |Funcion L17 seleccion ~ [200-399 252 *
F6-28 |Funcion L18 seleccion 253 *
F6-29  |Funcion L19 seleccion 254 *
F6-30 |Funcién L20 seleccion 255 *
F6-31 |Funcion L21 seleccion 00 *
F6-32 |Funcion L22 seleccion 00 *




Capitulo 6 Funcion Codigo Mesa YK BUEn

F6-33  [Funcién L23 seleccion 00 *
F6-34  [Funcién L24 seleccion 00 *
F6-35 |Funcion L25 seleccion 00 *
F6-36 |Funcion L26 seleccion 00 *
F6-37 |Funcion L27 seleccion 00 *
F6-38  [Funcién L28 seleccion 00 *
F6-39 |Funcion L29 seleccion 00 *
F6-40 |Funcion L30 seleccion 00 *
FUNCOn | Parametro Nombre Configuracién Rango | Por Unida| Propieda
odigo defecto d d
F6-41 Funcién L31 seleccion 00 *
F6-42 Funcién L32 seleccion 00
F6-43 Funcién L33 seleccion 00 01
F6-44 Funcion L34 seleccion 00 *
F6-45 Funcién L35 seleccion 00 *
F6-46 Funcién L36 seleccion 00 *
F6-47 Funcién L37 seleccion 00 *
F6-48 Funcién L38 seleccion 00 *
F6-49 Funcién L39 seleccion 00 *
F6-50 Funcién L40 seleccion 00 *
F6-51 Funcion L41 seleccion ?n(:é" do 00 *
F6-52 Funcién L42 seleccion200-399 00 *
F6-53 Funcién L43 seleccién 00 *
F6-54 Funcion L44 seleccion 00 *
F6-55 Funcién L45 seleccion 00 *
F6-56 Funcién L46 seleccion 00 *
F6-57 Funcion L47 seleccion 00 *
F6-58 Funcién L48 seleccion 00 *
F6-59 Funcién L49 seleccion 00 *
F6-60 Funcién L50 seleccion 00 *
F6-61 |Arrasamiento retardo  [10-50 14 EM +*
del sensor
F6-62 Tiempo  intervalode m 0-1000 3 s v
aleatorio correr
F6-63 |Reservado -
F6-64 E(gcr)l?rroalrggleccién 0-65535 0 *
1
F6-65 E(gcr)l?rroalrggleccién 0-65535 0 *
2




Capitulo 6 Funcién Codigo Mesa

K BEAT

Programa
F6-66 control seleccion 0-65535 0 *
3
Funcién de
F6-67 asistente seleccion 0-65535 128 *
Fuego emergencia
F6-68 funcidn seleccion 0-65535 16456 *
Evacuacion de
F6-69 emergencia funcion 0-65535 0 *
seleccion
F6-71 |Reservado ) )
Fungién Nombre del Configuracion Rango | por Unida| Propieda
Codigo | parametro d d
defecto
Evacuacion de
F6-72 emergencia 0,010-0,630 0.010 EM *
traspuesta velocidad
Estacionamiento de
F6-73  |evacuacion piso 0 a F6-00 0 *
F6-74 Avance parpadeante0.0-15.0 1 S ¥
tiempo
Espera tiempo para
cambio de
Fe-75 |cortocircuito del estator  [0.0-45.0 20.0 S ¢
frenado g modo a
controlador
conducir
Grupo F7: Terminal de salidagrs
Parabola
Y0 designado para funci(_ﬁp
F7-00 | Funcién YO seleccion32 "emergencia evacuacion 00 *
en fuerza falla"
Rango: 00-05 o 32
. ., |00: Invalido
F7-01 Funcién Y1 seIeCC|on01: CORRE contactor 01 *
produccion
02:Freno contactor control 03:
F7-02 Funcién Y2 seleccion/Arranque de mayor voltaje de 02 *
freno
04: Lampara/Ventilador en
- - funcionamiento
F7-03 Funcién Y3 seleccionins. \/enta corta de PMSM 04 *
estator contactor
F7-04 | Funcion Y4 seleccion0™99 00 *
00: Invalido
06:Puerta 1 abierto
produccion
F7-05 Funcién Y5 seleccion07:Puerta 1 cerca produccion 00 *
08:Puerta 2 abierto
produccion
09:Puerta 2 cerca produccion
F7-06 Funcion Y6 seleccion 06 *

10:Bajo 7 segmentos a
mostrar produccion




Capitulo 6 Funcién Codigo Mesa

K BEAD

F7-07

Funcién Y7 seleccion

F7-08

Funcién Y8 seleccion

11:Bajo segmento b de 7
segmentos mostrar
produccion

12:Bajo 7 segmentos do
mostrar produccion

13:Bajo 7 segmentos d
mostrar produccion

(A ser continuado)

07

*

08

Funcidén
Cadigo

Nombre del
parametro

Rango de ajuste

Por
defecto

Unida
d

Propieda
g p

F7-09

Funcién Y9 seleccion

F7-10

Funcion Y10 seleccidn

F7-11

Funcién Y11 seleccion

14:Bajo 7 segmentos mi
mostrar produccién

15:Bajo 7 segmentos F

09

mostrar produccién

16:Bajo 7 segmentos gramo
mostrar produccién

10

17:Arriba flecha mostrar
produccion

18:Abajo flecha produccion
19:Signo menos mostrar

11

F7-12

Funcion Y12 seleccidn

produccion 20:Regreso a la
base piso en fuego emergencia
21: Zumbador produccion

12

F7-13

Funcion Y13 seleccidn

22:Sobrecarga produccion
23: Llegada gong produccion
24: Carga completa produccion

13

F7-14

Funcién Y14 seleccion

25:Inspeccion produccion

26: Ventilador/Lampara
produccién 2

00

F7-15

Funcion Y15 seleccidn

27:Puerta de cortocircuito cerrar
circuito contactor produccion
28:BCD/Cadigo Gray/7-
segmento bit alto produccion

00

F7-16

Funcion Y16 seleccion

29:Controlador funcionando
normalmente produccion

30:Eléctrico cerrar

25

F7-17

Funcién Y17 seleccion

produccién
31:Reservado

17

F7-18

Funcion Y18 seleccidn

32:Emergencia evacuacion
en fuerza falla

33:Forzado puerta cerca 1
34:Forzado puerta cerca 2

18

F7-19

Funcion Y19 seleccidn

35:Defectuoso estado
36:Arriba sefial

37:Esterilizacion médica

19

F7-20

Funcién Y20 seleccion

produccién

38:Zona sin puerta
detener produccion

20

F7-21

Funcion Y21 seleccidn

39: No servicio salida de
estado 40:Reservado
41: Segmento 7 alto a

21




Capitulo 6 Funcién Codigo Mesa

F7-22

Funcion Y22 seleccidn

F7-23

Funcién Y23 seleccion

mostrar  produccion

42: Si agudo de 7 segmentos
mostrar produccion

(A ser continuado)

XK BEAT

22

*

00




K BEED Capitulo 6 Funcion  Cédigo  Mesa
Fugcl;ldo.n Nombre del Rango de ajuste Por Unida| Propieda
el parametro B d d
43: Segmento 7 alto do
F7-24 | Funcion Y24 seleccionMostrar produccion 00 *
44:7 segmentos altos d
mostrar produccion
45: 7 segmentos altos mi
F7-25 Funcion Y25 seleccién/mostrar produccion 00 *
46: Segmento 7 alto F mostrar
produccién
47: Segmento 7 alto gramo
F7-26 Funcion Y26 seleccionmostrar produccion 00 *
48-99:Reservado
F7-27 Funcion Y27 seleccion|(Fin) 00 *
Grupo F8: Parametros de funcion mejorados
Cargar para carga cellla
F8-00  |auto- sintonizacién 0-100 0 % *
0:Pre-par invalido
1:Carga pre-par de
F8-01 |Seleccion previa del par |celda compensacion 0 *
2:Automatico pre-par
compensacion
F8-02 |Pre-torque compensar |0.0-100.0 50.0 % *
F8-03 |Conducir ganar 0,00-2,00 0.60 *
F8-04 |Freno ganar 0,00-2,00 0.60 *
F8-05 |Actual auto carga 0-255 0 °
F8-06 |Coche sin carga carga |0-255 0 *
F8-07 |Coche a plena carga 0-255 100 *
carga
Ly Carga celula 0:MCB digital muestreo 0 %
) aporte seleccion 1:MCB cosa analoga muestreo
Evacuacion de
F8-09 |emergencia operacion |0.000 a F3-11 0.050 EM *
velocidad en fuerza
falla
Evacuacién de 0:Motor no correr
F8-10 |emergencia operacion |1:UPS 0 *
modo en 2:48 V de potencia de bateria
fuerza falla suministrar
F8-11 |Aplicar freno demora 0,200-1,500 0.200 S *
F8-12 | Emergencia de incendiolp a3 F6-00 0 *
piso 2




YL RO Capitulo 6 Funcion __Cddigo Mesa
Fungic’?n Parametro Nombre Configuraciéon Rango | Por Unida| Propieda
Codigo d d
defecto
Bit0: Deshabilitado
By ) . |Bit1:Juzgado por cortina de luz #
F8-13 Funcién anti-molestias Bit 2:Juzgado por carga ligera 0
sefal
Grupo F9:Tiempo Parametros
Inactivo tiempo antes  |1-240 )
F9-00 | regresando a la base pisol: Invalido 10 min. e
Tiempo para admirador |1-240 ,
F9-01 y lampara ser 0: Ventilador y lampara siempre 2 min. =
transformado apagado |EN
. . . 0-45
F9-02 | Tiempo de funcionamiento™ " ) 45 S *
del motor limitelInvalido si menor que 3
segundos
Carrera acumulativa
F9-03 tiempo 0-65535 0 h °
F9-04 |Reservado . .,
B Ito 0-9999
F9-05 yte alto de correr 1 indicando real correr veces 0 °
veces 10000
Byte bajo o corriendo
F9-06 | cces 0-9999 0 - °
Grupo FA : Teclado Configuracion Parametros
FA-00 |[Reservado ) ) )
FA-01 Mostrar en marcha estadg 1-65535 65535 e
FA-02 [Mostrar en detener 1-65535 65535 . PAe
estado
FA-03 |Actual codificador 0,0-359,9 0.0 GEado °
angulo ()
FA-04 |Reservado ) ) /
Placa de control
FA-05 software (ZK) 0-65535 0 [ ]
Placa de
FA-06  |accionamiento 0-65535 0 - ®
software (DSP)
FA-06 |Temperatura del 0-100 0 °C °
disipador de calor
FA-08 |Controlador modelo 1000 - °
FA-09 |Reservado -
FA-10 |Reservado
FA-11 |Pre-torque actual 0.0-200.0 0 % °
FA-12 |Logica informacién 0-65535 0 .
FA-13 |Curva informacion 0-65535 0 8 °
FA-14 |Colocar velocidad 0.000-4.000 0 EM °




YA BRI Capitulo 6 Funciéon Cddigo Mesa
Fuggig)igo Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
parametro G d d
FA-15 |Comentario velocidad |0.000-4.000 0 EM °
FA-16 |AutobUs Voltaje 0-999.9 0 \Y .
FA-17 |Posicion actual 0,00-300,0 0 metr .
0
FA-18 |Produccién actual 0.0-999.9 0 A °
FA-19 |Frecuencia de salida 0,00-99,99 0 Hz °
FA-20 |Esfuerzo de torsion 0.0-999.9 0 A °
actual
FA-21 |Voltaje de salida 0-999.9 vV °
FA-22 |Produccién esfuerzo de [0-200.0 % °
torsién
FA-23 |Potencia de salida 0,00-99,99 0 kilov °
atios
aza [Cmuesen o gasgs o | - | -
FA-25 |Caodificador interferencia|0-65535 0
FA-26 |Aporte estado 1 0-65535 0 °
FA-27 |Aporte estado 2 0-65535 0 - o
FA-28 |Aporte estado 3 0-65535 0 .
FA-29 |Aporte estado 4 0-65535 0 - o
FA-30 |Aporte estado 5 0-65535 0 o
FA-31 |Produccion estado 1 0-65535 0 °
FA-32 |Produccién estado 2 |0-65535 0 - °
FA-33 |Produccion estado 3  |0-65535 0 °
FA-34 |Piso E/S estado 1 0-65535 0 - ]
FA-35 |Piso E/S estado 2 0-65535 0 °
FA-36 |Piso E/S estado 3 0-65535 0 *
FA-37 |Piso E/S estado 4 0-65535 0 - °
FA-38 |[Piso E/S estado 5 0-65535 0 - ]
FA-39 |Piso E/S estado 6 0-65535 0 °
FA-40 |Piso E/S estado 7 0-65535 0 °
FA-41 |Sistema estado 0-65535 0 _ *
Grupo Fb: Parametros de funcioén de la puerta
Fb-00  [Nuorer© 9e 12 1 *
maquina(s)
Fb-01 S\glégsto puerta control 0-3 0 ] o




K BEED Capitulo 6 Funcion  Cédigo  Mesa
Funcion . . .
. Nombre del Rango de ajuste Por Unida| Propieda
Cadigo parametro e d d
: o 0-65535
Fb-02 |Tisos de servicio de 0:Prohibir puerta 65535 3 e
puerta maquina 1 abierto 1:Permitir
puerta abierto
Tiempo de espera de
Fo-03 | nanual puerta abierto 1-60 10 S &
0-65535
0:Prohibir puerta abierto
Fp-04 |FiSOs de servicio de 1:Permitir puerta abierto 65535 Y
puerta maquina 2 .
Valido solo cuando hay dos
puerta maquinas
Retraso en detener *
Fb-05 después renivelacion 0,00-2,00 0 S
Proteccion de puerta
Fo-06  |5pierta tiempo 5-99 10 S =
0-65535
Bit0-Bit4: Reservados
Bit5: Motor sincrono
Fbo7 | regrama deteccion de corriente 0 i ¥
control seleccion Bit6-Bit12: Reservados
Bit13: Voltaje mas alto/
\Voltaje mas bajo Voltaje
Deteccion de 1,5 s
Puerta cerrada
Fb-08 proteccion tiempo 5-99 15 S *
Puerta 0-20
Fb-09  lapierta/cerrada 0: Invalido 0 ) X
proteccion veces
0:Cerrando el puerta como de
costumbre en la base piso
Puerta estado de 1:Esperando con puerta
Fb-10 apoyar ascensor abierto en base piso 0 - o
2:Esperando con puerta
abierto en cada piso
Manteniendo la puerta
Fb-11  labierta tiempo para sala 1-1000 5 S =
llamar
Manteniendo la puerta S
Fb-12° |abierta tiempo para auto 1-1000 3 =
llamar
Manteniendo la puerta
Fb-13  |abierta tiempo al abrir 10-1000 30 S =
demora valido
Manteniendo la puerta
Fb-14 " |abierta tiempo en la 1-1000 10 S *
base piso
Gong de llegada
Fb-15 produccion demora 0-1000 0 EM %




K BEED Capitulo 6 Funcién Cédigo  Mesa
Fucr:\g::no Parametro Nombre Configuracion Rango | Ppor Unida| Propieda
9 defecto d d
Puerta tiempo de espera
Fb-16 4o bloqueo en el manual 0-50 0 S w
puerta
Tiempo de espera para
Fb-17" Yorzado puerta cerca 5-180 120 S w
Grupo FC: Parametros de la funcién de proteccion
0-65535
Bit0:Cortocircuito a suelo
deteccion en encendido
Bit1: Cancelacion de corriente
deteccion en inicio de la inspeccion
Control de programa p Bit2: Desacelerando a %
FC-00 para funcién de detener en valido cortina de luz 0 -
protecgion Bit3: Contrasefia ivo
ineficaz Si no operacion
dentro 30 minutos
Bit4-Bit9: Reservados
0-65535
Bit0: Proteccién contra
sobrecarga
Bit1: Cancelacion de
proteccién en produccién fase
pérdida
Bit2: Cancelacion de
sobre- modulacion
Bit3: Reservado
Control de programa 2  |Bii4- Cortina de luz iuici
FC-01 > it4: Cortina de luz juicio en 1 ) *
par? f“’.‘,C'O” de puerta cerca limite
Rigieccion Bit5: Cancelacion SPI
comunicacion juicio
Bit7: Reservado
Bit8: Reservado
Bit9: Cancelacion de la
alarma Err55 Bit10-Bit13:
Reservados
Bit14: Cancelacion de la
proteccion en aporte fase
pérdida
Proteccion contra
FC-02 sobrecargas 0,50-10,00 1.00 - *
coeficiente
Preaviso de o *
FC-03 sobrecarga coeficiente o0-100 80 70




Capitulo 6 Tabla de cédigos de funcion YA mIE

Funcion - . , .
Cédigo Parametro Nombre Rango de ajuste Por (LjJnlda Sropleda

defecto

0-9999

Choca dos digitos indicar el
namero de piso y bajo dos
Los digitos indican el falla
caodigo Por ejemplo, si Err30
ocurre en el suelo 1,0130 es
desplegado

0:No falla

1:Reservado
2:Err02(Sobrecorriente
durante aceleracion)
3:ErO3(Sobrecorriente
durante desaceleracion)
4:Err04(Sobrecorriente en
constante velocidad)
5:Err05(Sobretension durante
aceleracion)
6:Err06(Sobretension durante
desaceleracion)
7:Err07(Sobretension en
constante velocidad)
8:Reservado
9:Err09(Subtension)
10:Err10(Controlador 0 °
sobrecarga)

11:Err11(Motor sobrecarga)

12:Err12(Potencia
suministrar fase
pérdida)
13:Err13(Poder
produccion fase
pérdida)
14:Err14(Modulo
sobrecalentar)
15:Err15(Salida anormal)
16:Err16(Actual control
falla)

17:Err17(Referencia senal
de el codificador incorrecto)
18:Err18(Actual deteccion
falla)

19:Err19(Motor autoajuste
falla)

Fc-04 |Designado falla

(A ser continuado)

—100—



2K B

Mesa

Capitulo

6 Funcién

Codigo

Funcion
Caédigo

Parametro Nombre

Configuracion
Rango

Por
defecto

Unida
d

Propieda
d

FC-04

Designado falla

20:Err20(Retroalimentaci
6n de velocidad
incorrecto)

21:Reservado

22:Err22(Nivelacion sefal
anormal)

23:Reservado
24:Err24(RTC reloj falla)
25:Err25(Datos de

almacenamiento
anormal)

26:Err26(Terremoto sefal
27,28:Reservado
29:Err29(PMSM en
cortocircuito
estator comentario anormal)
30:Err30(Posicion del
ascensor anormal)
33:Err33(Velocidad del
ascensor anormal)
34:Err34 (Légica falla)

35:Err35(Autoajuste del eje
datos anormal)
36:Err36(EJECUTAR
contactor

comentario anormal)

37:Err37(Freno

contactor comentario
anormal)
38:Err38(Codificador

sefial anormal)
39:Err39(Motor
sobrecalentamiento )
40:Err40(Ascensor en
funcionamiento alcanzo)
41:Errd1(Seguridad circuito
desconectado)
42:Err42(Puerta cerrar
desconectado durante la
ejecucion) 43:Err43(Arriba
limite sefal

anormal)

44:Err44(Abajo limite sefal
anormal)
45:Err45(Interruptor de

desaceleraciéon posicion
anormal)

(A ser continuado)
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Capitulo 6 Funcion Codigo Mesa MK BEsn

Funcioén ‘ . .
i Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
Codigo | parametro defecto | d d

46:Err46(Renivelacion
anormal)

47:Errd7(Puerta en
cortocircuito cerrar  circuito
contactor anormal)
48:Err48(Puerta abierto falla)
49:Err4d9(Puerta cerca falla)
50: consecutivos

pérdida de arrasamiento
sefial

53:Err53(Puerta cerrar falla)
FC-04 |Falla designada 54:Err54(Sobrecorriente 0 °

en inspeccion puesta en
marcha)

55:Err55(Detenerse en
otro aterrizaje piso)

57:Err57(Comunicacion SPI
anormal)

58:Err58 (Posicion del eje
interruptores anormal)

62:Err62(Analogico aporte

cable roto)
(Fin)
FC-05 ?n‘fg;%r’;?;"’ falla c6digo 1y 9999 0 . .
FC-06 Ejggé%?ggg"ada 0-65535 0 ) .
FC-07 '(‘jggii;ﬁ;g?;g};cm” e ).65535 0 ) .
FC-08 g‘;‘s%,anggjg”fgﬁg‘é” d 65535 0 ) .
FC-09 gg;?;r?;da;if,{:r 0,000-1,750 0 EM .
FC-10 g‘gs'?g‘i,”a‘gg"f;;;e'eraf 0,000-1,750 0 EM .
FC-11 Zﬁ”;;‘;;;ﬁgggus 0.0-999.9 0 v .
falla
Posicion actual al
FC-12 jesignado falla 0.0-300.0 0 metr| o
(0]
FC-13 ggggﬂgod?aﬁ?ida @ 009999 0 A .
FC-14 dF;‘;?g“:;‘;c‘,af‘;ﬁ:a”da A 10,00-09,99 0 Hz .
FC-15 Corriente de par al 0.0-999.9 0 A .

designado falla
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YA BERRm Capitulo 6 _Funcién__Cédigo

Mesa

Funcion | Parametro Nombre Configuracién Rango | Por Unida| Propieda

28 defecto d d
FC-16 [1° falla codigo 0-9999 0 °
FC-17 |1° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-18 |2° falla codigo 0-9999 0 .
FC-19 |2° falla subcddigo 0-65535 0 °
FC-20 |3° falla codigo 0-9999 0 .
FC-21 |3° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-22 |4° falla codigo 0-9999 0 .
FC-23 |4° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-24 |5° falla codigo 0-9999 0 .
FC-25 |5° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-26 |6° falla codigo 0-9999 0 .
FC-27 |6° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-28 |7° falla codigo 0-9999 0 .
FC-29 |7° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-30 |8° falla codigo 0-9999 0 .
FC-31 |8° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-32 |9° falla codigo 0-9999 0 .
FC-33 |9° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-34 |10° falla codigo 0-9999 0 .
FC-35 [10° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-36 |El ultimo falla cédigo 0-9999 0 °
FC-37 |Ultima falla subcodigo [0-65535 0 °
Fc-38 | ogica informacion de , geras 0 .
FC-3g |quma Infortacion de o ggg 35 0 .
FC-40 |col0car acelerar el g 006 1,750 0 EM | o
FC-41 |omentane acelerar g 00.1,750 0 EM .
FCdz |jonaondetbusen el 5 6 999.9 0 v .
FC-43 |7osicion actualalel g 55 0 metr|
ultimo falla o

FC-a4 |oommentede salidaal o g4 4 0 A .
Foa5 | ormencia de salidaal g 06 69 99 0 Hz | o
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Capitulo 6 Funcién Cédigo Mesa YA mMEmn
FungiQn Nombre del Rango de ajuste Por Unida | Propieda
Codigo parametro d d
defecto
Corriente de par al el
Grupo Fd: Parametros de comunicacién
. 0-127
Fd-00  lLocal DIRECCION 0:Transmision DIRECCION 1 g *
Comunicacion
Fd-01 respuesta demora 0-20 10 EM *
Comunicacion 0.0-60.0
FA-02 e acabé el 0: Invalido 0.0 S *
tiempo
Numero de ascensores
Fd-03 o paralelo modo de 1-2 1 - *
control
Fd-04 |Ascensor No. 1-2 1 *
Funcion de control paralelo |gi:n- ;
Fd-05 celeccion Bit0: Espera dispersa 1 ] Y
Grupo FE: Parametros de funcién del ascensor
. . 0:Colectivo completo selectivo
FE-00 Selectivo colectivo 1:Abajo colectivo seleccionar 0 PAe
modo Vo
2:Arriba colectivo selectivo
0000-1999
FE-01 |Piso 1 mostrar Los dos altos digitos indicar la 1901 e
pantalla cédigo de el  diez B
digito,y el dos bajo digitos
indicar el mostrar codigo de
. el unidad  digito.
- Piso 2 mostrar
FE-02 00:Pantalla "0" 1902 ) ¥
01:Pantalla "1"
02:Pantalla "2"
FE-03 [Piso 3 mostrar 03:Pantalla "3" 1903 i Y
04:Pantalla "4"
05:Pantalla "5"
06:Pantalla "6"
FE-04 |Piso 4 mostrar 07:Pantalla "7" 1904 _ Pe
08:Pantalla "8"
09:Pantalla "9"
_ 10: Pantalla "A"
FE-05 |Piso 5 mostrar 1905 ) e
11:Reservad
fo]
12:Reservad
lo]
FE-06 |Piso 6 mostrar 1906 _ ¢
(A ser continuado)
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Capitulo 6 Tabla de cédigos de funcion YA BRI

Funcion . ‘s .
P Parametro Nombre Configuracion Unida| Propieda
Codigo Rangg ::;ecto d | i

13: Pantalla "H"
FE-07 Piso 7 mostrar 14:Pantalla "L" 1907 i *
15:Reservado
16:Pantalla
"PAG"

FE-08 |Piso 8 mostrar 17:Reservado 1908 - pAe
18:Mostrar "-"

19:No mostrar
23:Pantalla "DO"

FE-09 [Piso 9 mostrar 24:Pantalla "d" 1909 . ¢
25:Pantalla "MI"
26:Pantalla "F"
28: Pantalla "J"
31:Pantalla "o" 0100 ' v
35:Pantalla "U"

Mas grande que 35:No

_ mostrar
FE-11 [Piso 11 mostrar 0101 : A

FE-10 [Piso 10 mostrar

(Fin)
segmento 0:7 cddigo
1:BCD cddigo

Sala salida de A 2: Gris codigo 1 _ "
llamada seleccion 3:Binario codigo

4:Uno a uno produccion

FE-12
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YA EIEm Capitulo 7 Descripcion de Funcion
Codigos

Capitulo 7 Descripcion de los codigos de
funcién

El modificacion propiedad del parametros incluye tres tipos, descritos como Sigue :

" 5% ":El parametro poder ser modificado cuando el controlador es en cualquiera detener
o correr estado. " % ".El parametro no puedo ser modificado cuando el controlador es
en el correr estado.

"e":El parametro es el de hecho mesurado valor y no puedo ser modificado.

El sistema restringe automaticamente la propiedad de modificacion de todos los
parametros Para prevenir Funcionamiento defectuoso.

Grupo F0: Basico Parametros

Funcion Parametr Configuracién Rango | Ppor Unida| Propiedad
Cadigo 0
Nombr defecto
e
-0:Sin sensores vector control
(SVC)
-1: Vector de bucle cerrado
F0-00 g‘;’;tgd control (CLVC) 1 : *
-2:Voltaje/Frecuencia (V/F)
control

El es utilizado para establecer el control modo del sistema.

-0:Sin sensores vector control (SVC)

El es aplicable a baja velocidad d correr durante sin carga puesta en servicio de el
asincronico
motor, juicio de culpa en inspeccidn,y sincronico motor correr en especial condiciones.

-1: Circuito cerrado vector control( CLVC)
El es aplicable a normal correr en distancia control .

-2:Voltaje/Frecuencia Control (V/F)

Es aplicable a la deteccion de equipos. dénde el relaciéon entre el Voltaje y el
frecuencia es fijo, control es simple y el baja frecuencia ncy produccion esfuerzo de
torsién caracteristica es pobre.

Fugggno Nombre del Configuracion Rango| por Unida| Propiedad
9 parametro defecto d
Dominio fuente 0:Panel de operaciones o
F0-01 seleccion control 1:Distancia control 1 '

El es se utiliza para establecer la fuente de correr comandos y correr

velocidad referencias. -0:Operacion panel de control
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Capitulo 7 Descripcién de Funciéon

YK EARD
Cédigos

El El controlador se opera presionando und | Res en la operacién panely el

running La velocidad se establece mediante F0-02 (velocidad de funcionamiento bajo el
control del panel de operacion). Esto método es aplicable sélo a prueba o motor sin carga
autoajuste .

-1: Control de distancia

Este método es usado en el LINDO serie integrado ascensor controlador.Durante
inspeccién , el El ascensor funciona a el velocidad Establecido en F3-11 ( velocidad de
inspeccion). Durante el funcionamiento normal, el controlador automaticamente calcula el
velocidad y curva de carrera para el basado en ascensor en el distancia entre el actual
piso y el objetivo piso dentro el calificado ascensor velocidad, Implementacién de viajes
directos conducir.

Cédigo de Nombre del parametro Configuracion Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto | d
Correr velocidad bajo
F0-02 control del panel de 0050 aF0-04 | 0050 | EM A
operacion

El es usado a colocar el correr velocidad

en el operacion panel control modo.

Nota eso este La funcion esta habilitada unicamente cuando F0-01 se establece en 0 (control
del panel de operacién). poder cambiar el correr velocidad de el ascensor por modificando
este parametro durante correr

Cadigo de Nombre del parametro Configuracién | Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto | d
F0-03 Carrera maxima 0.200 a F0-04 0.480 EM *
velocidad

El es utilizado para establecer el maximo real velocidad de carrera de el ascensor.El El
valor debe ser menor que el calificado elevar o velocidad.

Fugc;idé_n Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
odigo parametro Rango ettt | @
F0-04 Ascensor clasificado 0,200-1,750 0.500 EM *
velocidad
Se utiliza para colocar el normal calificado velocidad de el ascensor.El valor de este

parametro es dependiente en el ascensor mecanismo y traccién motor.

Note

F0-03 es el real velocidad de marcha dentro del ascensor velocidad rango colocar en FO0-0
4.Para ejemplo,para a cierto ascensor,si F0-04 es 1.750 m/s y el actual requerido maximo
velocidad de carrera es 1.600 m/s, conjunto FO-03 a 1.600 EM.

Codigo de Nombre del Configuracion | Por Unida| Propiedad
funcion parametro Rango defecto | d
F0-05 Frecuencia maxima F1-04 hasta 50.00 Hz *
99.00
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Capitulo 7 Descripcién

de Funciéon

Cédigos

Se utiliza para colocar el maximo produccién frecuencia de el sistema.Esto es valor debe
ser mas grande que el motor nominal frecuencia .

Fugg'doino Nombre del Configuracion | por Unida | Propiedad
9 parametro Rango e d
F0-06 Transportador 0,5-16,0 6.0 kHz *
frecuencia
El es usado a colocar el transportador frecuencia de el controlador.
El transportador frecuencia es cercanamente relacionado a el motor ruido durante

corriendo.Cuando él es Generalmente se establece por encima de 6 kHz, silencio correr es
Lo consegui. es recomendado a colocar el transportador frecuencia al mas bajo dentro el
ruido admisible, que reduce la pérdida del controlador y interferencia de radiofrecuencia .

-1: Control de distancia

Este método es usado en el LINDO serie integrado ascensor controlador.Durante
inspeccién , el El ascensor funciona a el velocidad Establecido en F3-11 ( velocidad de
inspeccion). Durante el funcionamiento normal, el controlador automaticamente calcula el
velocidad y curva de carrera para el  basado en ascensor en el distancia entre el actual
piso y el objetivo piso dentro el calificado ascensor velocidad, Implementacién de viajes
directos conducir.

Cédigo de Nombre del parametro | Configuracion Por Unida| Propiedad
funcion Rango defecto | d
Correr velocidad bajo
F0-02 control dol panol del 0-050aF0-04 | 0050 | EM *
operacion

El es usado a colocar el correr velocidad

en el operacion panel control modo.

Nota eso este La funcion esta habilitada unicamente cuando F0-01 se establece en 0 (control
del panel de operacién). poder cambiar el correr velocidad de el ascensor por modificando
este parametro durante correr

Codigo de Nombre del parametro Configuracion | Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto | d
F0-03 Carrera maxima 0.200 a F0-04 0.480 EM *
velocidad

El es utilizado para establecer el maximo real velocidad de carrera de el ascensor.El El
valor debe ser menor que el calificado elevar o velocidad.

Fugc;idé_n Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
odigo parametro Rango ettt | @
F0-04 Ascensor clasificado 0,200-1,750 0.500 EM *
velocidad
Se utiliza para colocar el normal calificado velocidad de el ascensor.El valor de este

parametro es dependiente en el ascensor mecanismo y traccién motor.

Note
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YK ERD
Cédigos
FO0-03 es el real velocidad de marcha dentro del ascensor velocidad rango colocar en F0-0
4.Para ejemplo,para a cierto ascensor,si F0-04 es 1.750 m/s y el actual requerido maximo
velocidad de carrera es 1.600 m/s, conjunto FO-03 a 1.600 EM.

Codigo de Nombre del Configuracion | Por Unida| Propiedad
funcién parametro Rango defecto | d
F0-05 Frecuencia maxima F1-04 hasta 50.00 Hz *
99.00

Se utiliza para colocar el maximo produccion frecuencia de el sistema.Esto es valor debe
ser mas grande que el motor nominal frecuencia .

Fugg'doino Nombre del Configuracién | por Unida | Propiedad
9 parametro Rango fofocto |
F0-06 Transportador 0,5-16,0 6.0 kHz *
frecuencia
El es usado a colocar el transportador frecuencia de el controlador.
El transportador frecuencia es cercanamente relacionado a el motor ruido durante

corriendo.Cuando él es Generalmente se establece por encima de 6 kHz, silencio correr es
Lo consegui. es recomendado a colocar el transportador frecuencia al mas bajo dentro el
ruido admisible, que reduce la pérdida del controlador y interferencia de radiofrecuencia .

-Si la frecuencia portadora es baja, salida actual tiene alto armoénicos,y el fuerza pérdida
y temperatura elevar de el motor aumentar.

-Si la frecuencia portadora es alta potencia pérdida y temperatura elevar del motor
declinaciones. Sin embargo, el sistema tiene un aumento en fuerza pérdida de temperatura
elevar vy interferencia.

Ajustar la frecuencia portadora ejercer influencias en el aspectos listado en el siguiente

mesa.

Mesa 7-1 Influencias de transportador frecuencia ajuste de anuncios

Frecuencia portadora Bajo Alto

Ruido del motor Grande Pequefio

Forma de onda de la corriente Malo Bien

de salida

Temperatura del motor elevar Alto Bajo

Aumento de la temperatura del Bajo Alto
controlador

Corriente de fuga Pequefio Grande

Radiacioén externa A

interferencia Pequefo Grande

Note

En determinadas condiciones ambientales (el disipador de calor) temperatura es también
alto),el e El sistema lo hara reducir la frecuencia portadora para proporcionar proteccion contra
el sobrecalentamiento. controlador,evitando la controlador
de sufrir dafios por sobrecalentamiento. Si la temperatura no puede reducir En esto caso,el
controlador informa el fallo de sobrecalentamiento.
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Cédigos
Grupo F1: Parametros del motor
Cédigo de FEUEGIES Configuracién Rango | por Unida| Propiedad
funcion Nombre defecto | d
0:pecado/coseno
codificador,
F1-00 Codificador tipo | codificador absoluto 0 *
1: Encoder UVWencoder
2:AB incremental
codificador (para
asincrénico motor)

El es usado a colocar el codificador tipo

pareo el motor.

Cuando F1-25 se establece en 1 (Sincrénico motor),este parametro ter es automaticamente

cambiado a 0. Si el realmente utilizado es UWW codificador,manualmente colocar
a 1 antes autoajuste. De lo contrario, el sistema no funcionara. correr.

parametro

este

Cuando F1-25 se establece en O (motor asincrono), este parametro cambia automaticamente a 2.
Tu necesidad no modificar él a mano.

Fuggldoino Nombre del Rango de Por defecto| Unidad| Propiedad
g parametro ajuste
: : Modelo :
F1-01 Potencia nominal del 0,7-75,0 4 kilova >
motor dependiente tios
F“g‘?id"’i” Nombre del Configuracion Por defecto | Unidad| Propiedad
2l parametro Rango
o . Modelo
F1-02 Le()r;g:on nominal del 0-440 dependiente V *
) Modelo
F1-03 | Motor nominal actual 0,00-655,00 dependiente A *
Motor Modelo
F1-04 nominal 0,00-99,00 dependiente Hz *
frecuencia
Motor nominal Modo
F1-05 rotacional velocidad 0-3000 dependiente RPM *
Colocar estos parametros de acuerdo a a el motor letrero.
Asegurar eso estos motor parametros son colocar correctamente.lncorrecto
configuracion afecta el motor autoajuste y el vector control efecto .
Cadigo de Nombre del Configuracion | Por Unidad| Propiedad
funcién parametro Rango defecto
Coadificador angulo inicial Grado
F1-06 (sincronico motor) 0,0-359,9 0 *) *
Angulo del codificador en Grado
F1-07 fuerza- apagado 0,0-359,9 0 ©) *
(motor sincrénico o)
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YA EIEm Capitulo 7 Descripcion de Funcion
Cédigos
motor sincrono
F1-08 modo de cableado 0-15 0 - *

Estos parametros son obtenido por medio de motor autoajuste.

F1-06 especifica el angulo del codificador en el punto cero. Después de varios ajustes

automaticos, compare lo obtenido valoresy el La desviacidon del valor de F1-06 debe estar

dentro de +5°.

F1-07 especifica el angulo

es grabado en apagado y es usado para comparacién en proximo encendido .

de el polo magnético cuando El motor esta apagado.El El valor

F1-08 especifica el modo de cableado del motor, que es decir, si la secuencia de fase de salida
del La placa de accionamiento es consistente con la secuencia de fase UVW del motor. Si el valor

obtenido por medio de vacio autoajuste es un

incluso numero,el

fase secuencia es

correcto si el valor es un numero impar,la secuencia es incorrecto;en esto caso, intercambio

cualquier dos de UWW fases de el motor.

Note

El autoajuste con carga del motor sincrono se puede realizar realizado Sélo cuando el UVW
fase La secuencia del motor es consistente con la salida. fase secuencia del controlador.

Funcidn i i : i
A1 Nombre del Configuracién Por Unidad| Propiedad
Codigo parametro Rango e
Filtro de corriente tiempo
F1-09 (sincrénico motor) 0-3 0 *

Se utiliza a colocar el actual filtrar tiempo,que reprimir el periédico vertical jitter.Aumentar

el valor en ascendente orden de 0.5 a lograr

— 11—
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TONGEIAN GROUP

Cddigos

Cédigo de Nombre del parametro | Configuracién | Por Unida|Propieda
funcion Rango defecto | d d
F1-10 Selecciodn de verificacion del 0-65535 0 - *
codificador

El es usado a colocar codificador sefial verificacion.Esto parametro es colocar por el
fabricante,y tu necesidad no modificar Generalmente y.

Cddigo de Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
funcién parametro Rango defecto | d
0: Sin operacion

1: Ajuste automatico con

F1-11 Modo de ajuste v - *

automatico 2: Ajuste automatico sin
carga

3:Eje autoajuste 1
4:Eje autoajuste 2

El es solia hacerlo Seleccione el autoajuste modo.
1:Con carga autoajuste

Es estatico autoajuste para el motor asincrono (el motor no gira) y rotatorio autoajuste
Para el sincronico motor(el freno es liberado y el motor gira).

2: Sin carga autoajuste

El motor debe ser completamente desconectado de el carga; de lo contrario, la autoajuste
efecto se vera afectado. Cuando se muestra "TUNE" en el panel de operacion, debe hacerlo
manualmente. liberar el freno antes a partir de autoajuste.

3:Eje autoajuste 1 4:Autoajuste del eje 2

Estos dos modos son similares, excepto eso  eje autoajuste 1reserva la nivelacion
ajuste archivos en grupo Fr,y eje autoajuste 2 aclara estos archivos.

Funcion 5 . .y . .
g Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida| Propiedad
Cédigo
9 g defecto | d
F1-12 Pulsos del codificador por 0-10000 1024 PPR *
revolucion

El es utilizado para establecer los pulsos por revolucién de el codificador(segin la placa
de identificacién del codificador ).

Este parametro es critico para CLVC.Establecer el Codifique el valor nominal en este
parametro. De lo contrario, el ascensor podria no funcionar correctamente. Cuando los pulsos
de retroalimentacion recibidos por el sistema es datos después frecuencia divisién por otro
equipo, conjunto el division de frecuencia valor en lugar del valor nominal del codificador en
este parametro.Para Por ejemplo, si el pulsos por revolucién de el codificador es 8192 y
es enviado a el sistema después 1/4 frecuencia division, establece esto parametro a
2048(8192/4=2048).

F0-04(Ascensor clasificado velocidad), F1-05 (velocidad de rotacién nominal del motor) y F1
-12 ( pulsos del codificador por revolucion) determinan si el ascensor poder correr
correctamente.Si  cualquier de estos parametros es cambiado,eje autoajuste debe ser
realizado de nuevo.

—117—



YA BIED Descripcién del capitulo 7 de Funcion
Cddigos
Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
funcidn parametro Rango defecto | d
Rotura del cable del
F1-13 codificador deteccion 0-10.0 1.0 S *
tiempo

Este parametro es se utiliza para establecer la hora que a rotura de cable falla dura antes

ser detectado .

Después el ascensor comienza correr en distinto de cero velocidad,si hay es No

codificador sefial aporte dentro el tiempo colocar en este parametro,el sistema puntos de
aviso el fallo del codificador y paradas correr.

Cuando el valor es mas pequefio que 0,5 s,esta funcién es desactivado.

Fu(r_‘jgidéigo yaorrgr?@[ r%el %gﬂg%uracién dpgfrecto :.jJnida Propiedad

1| G | 0000000 | e 0 | X

FIN6 | (enaoniae o) | 000030000 | depensents @ | %

F1-16 (;:sl;r?srggtijclftarﬂgiir) 0,00-300,00 de';)/lgr?;lgnte i o

FHA7 | Gainconco moon | 010000 | gepeticie mH |

F1-18 %nggﬁgante 0,01-300,00 deggr?isnte A *
(asincréonico  motor)

Estos parametros son obtenido por medio de moto r autoajuste.Después el motor
autoajuste es terminado con éxito, el valores de estos parametros son actualizado aliado

automatico .

Si motor autoajuste no puedo ser realizado en el sitio, manualmente ingresar el valores
por referente a datos de la motor con el mismo letrero parametros.

Cada vez que F1-01(Motor nominal

potencia) de la asincrénico motor es modificados,

estos parametros automaticamente reanudar a la valores predeterminados para el

estandar motor.

Caédigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unid | Propieda
funcién Rango defecto |ad |d
F1-19 Eje Q inductancia (esfuerzode| 0,00-650,00 3.00 mH *
torsion)
F1-20 Eje D inductancia (excitacion) 0,00-650,00 3.00 mH *
F1-21 Campo electromagnético 0-65535 0 . *
posterior
Estos parametros son obtenido por medio de autoajuste del motor.
Funcién i & : i
Pt Nombre del Configuracién Por Unida| Propiedad
Codigo parametro Rango e
Motor tipo 0: Motor asincrono *
125 1:Sincrénico motor 1
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Cddigos
El es usado a colocar el motor tipo.Este parametro er debe ser colocar correctamente
antes motor auto- afinacion; de lo contrario, el motor autoajuste no puedo ser realizado.

Grupo F2: Control vectorial Parametros

Funcion a i & ; i
At Nombre del parametro | Configuracion | por Unid | Propieda
Cadigo
9 Rango defecto |ad | d
F2-00 Bucle de velocidad proporcional 0-100 40 : *
ganar KP1
F2-01 Velocidad bucle integral tiempo 0,01-10,00 0.60 S *
T
F2-02 Cambio frecuencia 1 0.00 a F2-05 2.00 Hz *

F2-00 y F2-01 son Por favor regulacion parametros cuando el correr frecuencia es menor
que el valor de F2-02(Cambio frecuencia 1).

Fuggidéigo Nombre del parametro Rango de ajuste| Por Unid | Propieda
defecto |ad | d
F2-03 Velocidad proporcion de bucle al 0-100 35 . *
ganancia KP2
F2-04 Velocidad bucle tiempo integral TI2 0,01-10,00 0.80 S *
F2-05 Cambio frecuencia 2 F2-02 a F0-05 5.00 Hz *

F2-03 y F2-04 son Por favor regulacion parametros cuando el frecuencia de funcionamiento
es mayor que el valor de F2-05(Cambio frecuencia 2).

Si el running La frecuencia esta entre F2-02 y F2-05, los parametros Pl del bucle de velocidad
son obtenido de el ponderado promedio valor de el dos grupos de Por favor parametros
(F2-00,F 2-01y F2-03,F2-04),como mostrado en Cifra 7-1.

Cifra 7-1 Relacion entre frecuencias de funcionamiento y Por favor parametros

Pl

parameters

F2-00

F2-01 i

F2-03 |

F2-04 ! !
i i

F2-02 (Switchover F2-05 (Switchover Frequency
frequency 1) frequency 2) reference (Hz)

La velocidad dinamica respuesta caracteristicas en el control de vectores poder ser
equilibrado mediante la configuracion la ganancia proporcional y tiempo integral del
velocidad regulador.

A lograr a mas rapido sistema respuesta, aumento el proporcional ganar y reducir el
integral tiempo.Ser consciente eso este puede dirigir a sistema oscilacion.

El recomendado ajuste método es como sigue:
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Si el valor predeterminado configuracién no puede cumplir con los requisitos, hacer
Ajuste adecuado.Disminuir el proporcional ganar primero a asegurar eso el sistema hace
no oscilar,y entonces reducir el tiempo integral a Asegurese de que el sistema tiene rapido

respuesta y pequeio excederse.

Si Tanto F2-02 (frecuencia de conmutacion 1) como F2-05 (frecuencia de conmutacion 2)
son 0, solo F2- 03 y F2-04 son valido.

Funcion . : i 3 i
o Nombre del parametro | Configuracion Por Unida| Propiedad
Cad
odigo Rango defecto | d
F2-06 Actual bucle KP1 (esfuerzo 10-500 60 % *
de torsion)
F2-07 Actual bucle KI1 (esfuerzo de 10-500 30 %
torsion)

Estos dos parametros a re regulacion parametros para el par eje actual bucle.

Estos parametros son usado como el esfuerzo de torsién eje actual regulador en vector
control.El mejor valores de Los parametros que coinciden con las caracteristicas del motor se
obtienen mediante medio de motor autoajuste.Usted necesidad no modificar a ellos
generalmente.

Funcion Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
Cddigo : R
parametro ango defecto
F2-08 Esfuerzo de torsion 0.0-200.0 150.0 % *
superior limite

El es usado a colocar el esfuerzo de torsion superior limite del motor.El valor 100%
corresponden a el par de salida nominal del tabla de adaptacion motor.

Funcion . i % : i
- Nombre del parametro| Configuracion | Por Unida| Propiedad
Caod
0digo Rango defecto d
F2-10 Direcciéon de marcha del 0-1 0 *
ascensor

El es utilizado para establecer el ascensor correr direccion.

Los valores son como sigue:

-0:Direccion

-1:Direccion

sin alterar

invertido

Tu poder modificar este parametro a contrarrestar el correr direccion ion(sin cambio el
cableado de el motor).

Cuando tu llevar a cabo inspeccion correr para el primero tiempo

después motor

autoajuste es exitoso, comprobar si el actual motor correr direccion es en consonancia con

la inspeccion dominio direccion.Si no,cambiar el motor correr direcciéon

configuracién F2-10 a coherente con el inspeccion dominio direccion .

por

Pagar Atencién a la configuracién de este parametro cuando restaurando el por defecto

configuracion.

Fuggldoigo Nombre del parametro Configuracion Por Unida| Propiedad
SEMEE defecto | d
F2-11 Servo cero actual coeficiente 0,20-50,0 15.0 % *
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F2-12 Cero servo velocidad bucle KP 0,00-2,00 0.5 B *
F2-13 Cero servo velocidad bucle K 0,00-2,00 0.6 - *

Estos parametros son usado a ajustar automatico pre-par compensacion en el caso de No
- celda de carga.La celda sin carga puesta en marcha funcion es habilitado cuando F8-01
es colocar a 2.

Disminuir el valores de estos parametros en el caso de auto estacada en puesta en
marcha,y aumentar el valores en el caso de revertir en puesta en marcha.Para detalles,ver
el descripcion  de seccion 5.1.5.

Fuggié_n Nombre del parametro| Rango de ajuste| por Unida | Propiedad
odigo d
defecto
F2-16 Aceleracion del par tiempo 1-500 1 EM *
F2-17 Desaceleracién del par 1-500 350 EM *
tiempo

utilizan estos dos parametros a colocar el aceleracion tiempo y desaceleracion tiempo del
esfuerzo de torsion actual.

Debido a diferentes caracteristicas, la motor puede tener un anormal sonido cuando el
actual es Retirado en la parada. En este caso, puede aumentar el tiempo de desaceleracion del
par. apropiadamente a Eliminar el sonido anormal.

Fuggldoigo Nombre del parametro| Configuracion Por Unida| Propiedad
REgEe defecto d
F2-18 Aceleracion de startups 0.000-1.500 0.000 S *
tiempo

Se utiliza a colocar el aceleracién tiempo de el puesta en marcha velocidad.Se utiliza con F3-
00.Para mas detalles, ver figura 7-2.

Grupo F3: Control de ejecucion Parametros

Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
funcion parametro Rango defecto | d
F3-00 Puesta en marcha 0,000-0,030 0.000 EM *
velocidad
F3-01 Holding de empresas 0,000-0,500 0.000 S *
emergentes tiempo

Estos dos parametros se utilizan para colocar el puesta en marcha velocidad y puesta en
marcha velocidad tenencia tiempo. Para detalles,ver Cifra 7-2.

Los parametros pueden reducir la terraza sensacionen puesta en marcha pendiente a
estatico friccion entre el guia carril y el guia zapatos.

Funcién Cédigo Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida| Propiedad
Rango defecto | d
F3-02 Tasa de aceleracion 0,200-0,800 0.300 m/s? *
F3-03 Inicio de aceleracion idiotag  0.300-4.000 2.500 S *
tiempo
F3-04 Fin de aceleracion idiota 0.300-4.000 2.500 S *
tiempo
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Estos parametros son usado a colocar el correr curva ve durante aceleracion de el ascensor.

Funcion . Configu , ,
Cédigo Nombre del parametro Een Por édea Propiedad
Rango defecto
F3-05 Tasa de desaceleracion 0,200-0,800 0.300 m/s? *
F3-06 Fin de la desaceleracion idiota|  0.300-4.000 2500 S *
tiempo
F3-07 Inicio de desaceleracion idiotal  0.300-4.000 2500 S
tiempg

Estos parametros son usado a colocar el correr curva durante desaceleracion de el
ascensor

aceleracion en linea recta proceso (desaceleraciéon proceso)de la S curva.

-F3-03(F3-07)es el momento de la tasaa aumentar de 0 a el valor colocar en F3-02(F3-05
) en el fin idiota segmento de el S curva.La mas grande el valor yo soy el mas suave el
idiota es.

‘F3-04(F3-06)es el momento para el tasa a disminuir de el valor colocar en F3-02(F 3-05)a
0 en el comenzar idiota segmento de el S curva.La mas grande el valor es él mas suave el
idiota es.

Cifra 7-2 Configuracion el correr  curva

I V (speed)
F3-09
| I//
F3-04 ) V4
T \/ i KN _F3.07
3 / o 2 \\\C"_____ -
F3-02 / | ek £3-05
e z o
b b ‘/
;'f i \\ p F3-06
F3-03 / [ A "\._
~/ [ \ \\/
F3-01 i : :
Vv F3-00 X \
\ F2-18 N t (time)
Fugggaigo Nombre del parametro| Rango de ajuste| Por Unida | Propiedad
defecto d
F3-08 Especialll tasa de 0,200-2,000 0.500 m/s? *
esaceleracién

El es solia hacerlo establecer el desaceleracion tasa en Ralentizacion del ascensor,
inspeccion y eje autoajuste.

Este parametro es no usado durante normal corriendo.Eso es usado solo cuando el el
ascensor posicion es anormal o el desacelerar sefial es anormal,previniendo encima
viagjar arriba Terminal o encima viajar abajo Terminal.

Fuggg)igo Nombre del parametro | Configuracion Por Unida| Propiedad
REITER defecto d
F3-09 Distancia de 0-90.0 0.0 mm *
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predesaceleracion

El es usado a colocar el predesaceleracion distancia de el ascensor en distancia
control,como mostrado en Cifra 7-2.Esto funcion es a eliminar el efecto de codificador
senal pérdida o arrasamiento sefal demora.

Codigo de Nombre del Configuracion Por Unidad | Propiedad
funcion parametro Rango defecto
F3-10 Renivelacion 0,000-0,080 0.040 EM *
velocidad

es solia hacerlo establecer el velocidad del ascensor durante renivelacion.

Este parametro es valido solo cuando el preapertura mdédulo (MCTC-SCB-A)es
agregado a implementar el funcion de renivelacion (colocar en FE-13).

Codigo de Nombre del Configuracion Por Unidad | Propiedad
funcion parametro Rango defecto
F3-11 Inspeccion 0,100-0,500 0.250 EM *
velocidad

El es solia hacerlo establecer el velocidad del ascensor durante Inspeccion vy eje
autoajuste.

Codigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unid | Propiedad
funcion Rango defecto | a
F3-12 Posicion de arriba 0.000-300.00 0.00 met *
desacelerar ro
F3-13 Posicion de abajo desacelerar| 0.000-300.00 0.00 met *
ro

Estos parametros especificar el posiciones de el desacelerar interruptores relativo a
el abajo arrasamiento posicion,y el posiciones son automaticamente grabado durante
eje autoajuste.Para
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el instalacion posiciones del desacelerar interruptores,ver tabla 3-11.

El NICE1000nuevo controlador de ascensor integrado apoya solo un par de
desacelerar interruptores,que son instalado cerca el Terminal piso

El sistema automaticamente detecta el velocidad cuando el ascensor alcanza a desacelerar
cambiar. Si el detectado velocidad o posicidon es anormal,el sistema permite el ascensor
a lento abajo en La tasa de desaceleracion especial establecida en F3-08 evita el sobre
recorrido del terminal superior o el sobre recorrido. viajar abajo Terminal.

Funcion Cédigo Nombre del parametro Cr%rc':?g# Por Unida| Propiedad
Rango defecto | d
F3-14 Tiempo de control de velocidad cero en| 0.000-1.000 0.200 S *
puesta en marcha
F3-15 Liberacion del freno demora 0.000-2.000 0.600 S *
F3-16 Control de velocidad cero tiempo en| 0.000-1.000 0.300 S *
fin

Estos parametros son usado a colocar el tiempo relacionado a el velocidad cero tenencia
actual produccion y frenado accién de retraso.

‘F3-14 (Control de velocidad cero tiempo en inicio)especifica el tiempo de produccion
de la CARRERA contactor a produccion de el freno contactor, durante cual el
controlador realiza excitacion en el motor y salidas de velocidad cero actual con grande
puesta en marcha esfuerzo de torsion.

el
V(speed) mente
tual
—
RUN contactor t (time) ma
Brake contactor 2
Shorting  door  lock R
circuit contactor ,tual
Shorting motor
stator contactor

. Intenal
running status

Leveling signal
RUN contactor feedback
Brake contactor

Shorting door 68 & kcuit

b
e

stator contactor
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Funcion . . . ) .
e Nombre del parametro | Configuracion | por Unida| Propiedad
Cddigo
& Rango defecto | d
F3-17 Renivelacion a baja velocidad | 0.080 a F3-11 0.100 EM *
velocidad

El es usado a colocar el ascensor velocidad de regresando a el arrasamiento posicién en
normal no nivelacion

detener.
Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
funcion parametro Rango defecto d
Tasa de aceleracién a
F3-18 emergencia 0,100-1,300 0.300 m/s? *
evacuacion
El es usado a colocar el aceleracién tasa en emergencia
evacuacion . Grupo F4:Parametros del piso
Cadigo de Nombre del Configuracion | Por Unida | Propiedad
funcion parametro Rango defecto | d
F4-00 Arrasamiento ajuste 0-60 30 mm *

Se utiliza a ajustar la nivelacion exactitud en ascensor Detenerse.Si sobrenivelaciéon
ocurre en todo pisos durante la parada del ascensor, disminuye el valor de este parametro
correctamente. Si subnivelacion ocurre en todo pisos durante ascensor detener, aumentar el
valor de este parametro adecuadamente .

Este parametro tiene efecto en la nivelacién de todos los pisos, por lo tanto, si arrasamiento en
a un solo piso es inexacto, ajuste la posicidon de la placa niveladora.

El NICE1000nuevo tiene el avanzado distancia control algoritmo y adopta muchos
métodos a garantizar la fiabilidad de directo viaje. Generalmente No necesitas modificar este
parametro.

Fugc;icjcﬁ_n Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
0digo parametro Rango defecto
F4-01 Actual piso F6-01 a F6-00 1 : *

Este parametro indica el actual piso de el ascensor auto.

El sistema cambia automaticamente el valor de este parametro durante corriendo,y corrige
Esta en la posicion de nivelacién (limite de apertura de la puerta) después de los interruptores de
desaceleracion ascendente y desaceleracion descendente Act. En la nivelacién de pisos que no
sean inferiores y pisos superiores, también puede a mano modificar esto parametro, pero el
valor debe ser coherente con el actual actual piso.

Fuggldoigo Nombre del parametro Rango de Por Unida | Propiedad
ajuste defecto | d
F4-02 Byte alto de corriente piso posicion 0-65535 1 Legum o
bres
F4-03 Byte bajo de piso actual posicion 0-65535 34464 | Legum .
bres
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Estos dos parametros indicar el absoluto pulsos de el actual posicién de el ascensor auto
relativo a el abajo arrasamiento posicion.

Los datos de posicion del NICE1000new en el eje

es grabado en pulsos.Cada uno

posicion es expresado mediante un binario de 32 bits numero,donde el alto 16 bits indicar
el alto byte del piso posicion,y el bajo 16 bits indicar el bajo byte de el piso posicion .

Cddigo de Nombre del gonflguramo Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
F4-04 Longitud 1 de placa 0-65535 0 Legumb *
niveladora res
F4-05 Longitud 2 de placa  0-65535 0 Legumb *
niveladora res

Estos dos parametros respectivamente indicar el pulsos correspondiente a el longitud
de el magnético valor y la longitud entre dos sensores de nivelacién. son automaticamente

grabado durante eje sintonizacion automatica .

Cédigo de Parametro  Nombre Configuracién | Por Unidad|Propieda
funcion Rango defecto d
F4-06 Byte alto de piso altura 1 0-65535 0 Legumb *
res
F4-07 Byte bajo de piso altura 1 0-65535 0 Legumb *
res
....(Altura del piso 2 a piso  altura 14)
F4-34 Byte alto de piso altura 15 0-65535 0 Legumb *
res
F4-35 Byte bajo de piso altura 15 0-65535 0 Legumb *
res

Estos parametros indican el

pulsos correspondiente a el

piso altura yo(entre el

arrasamiento platos de piso norte y piso i+1).Cada uno piso altura es expresado por a
numero,donde el alto 16 b sus indicar el alto byte de el piso altura,y el
condiciones,la piso altura i de

32 bits binario

bajo 16 bits indicar el bajo byte del piso altura.En normal
cada piso es casi el mismo.

Grupo F5: Terminal de entrada Parametros

Caodigo de Nombre del Configuracién | Por Unida| Propiedad
funcién parametro Rango defecto | d
Asistente/Automatico
F5-00 Cambio tiempo 3-200 3 S *

Si alla es a sala llamar en actual piso en asistente estado,el sistema automaticamente

interruptores encima a el estado automatico(normal) después el tiempo colocar en
parametro.Después este correr es completado,el sistema automaticamente
asistente estado

este

restaura a el

(Bit2 de F6-67 debe ser colocar a 1).Cuando el valor de este

parametro es menor que 5,este funcién es discapacitados, y el sistema es en el normal
asistente estado.
Cédigo de Nombre del parametro| Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcién Rango defecto
F5-01 Funcién X1 seleccion 33 *
F5-02 Funcién X2 seleccion 104 *
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F5-03 Funcién X3 selecciéon 105 - *
0-127

F5-23 Funcién X23 seleccion 00 - *

F5-24 Funcién X24 seleccion 00 - *

Estos Los parametros son se utiliza para configurar las funciones de aporte terminales X1
a X24.

Terminales X1 a X24 son digital entradas,y son asignado con funciones correspondientes
basado en el aporte sefiales.El mismo funcion  debe no ser asignado a multiple
terminales.Después el 24 V Voltaje es entrada,la correspondiente aporte Terminal
indicador se convierte ENCENDIDO.EI funciones son descrito como sigue:

00: Invalido

Incluso si alld es sefial aporte a el terminal,la sistema tiene No respuesta.Tu poder todo
localizado Esta funcion a terminales que son no usado a prevenir mal funcionamiento.

01: Senal de nivelacion 1 02: Senal de nivelacion 2
03:Puerta zona sefial

El NICE1000nuevo sistema determina el ascensor arrasamiento posicion basado en el
arrasamiento sensor sefal.La sistema apoya tres tipos de arrasamiento
configuracion:a.single Sensor de zona de puerta ; b. Sensores de nivelacion arriba y abajo;
c. Sensor de zona de puerta + arriba y abajo arrasamiento sensor.

Si el arrasamiento sefial es anormal (atascado o no disponible), el sistema informes falla
Err22.

04: CORRER contactor comentario  sefial 05: Contactor de freno comentario senal 1
06:Freno viajar cambiar comentario sefial 1 50:Freno viajar cambiar comentario sefal 2

El sistema Detecta la retroalimentacion de la CORRER y freno contactores 2 segundos
después de la salida el contactor CORRER senal,a determinar si el relacionado contactor
es cerrado adecuadamente .

07:Cortocircuito PMSM estator contactor comentario senal

Cuando el ascensor entra emergencia correr estado al corte de energia, el freno es
liberado y la terminal relacionada emite el senal Si el motor es PMSM y es en
automatico estado de funcionamiento de emergencia.El auto automaticamente
movimientos a el mas cercano arrasamiento posicidon bajo el efecto de la diferencia de
pesaje entre el auto y el contrapeso.

Esta funcién también puede ser usado en ascensor normal detener a
mejorar seguridad . 08:Cortocircuito puerta cerrar circuito contactor

comentario

El es usado para acortar o liberar el puerta cerrar circuito Si el funcidon de puerta
preapertura al llegada o renivelacion con puerta abierta esta habilitado para el ascensor
configurado con el preapertura modulo. 09:Inspeccion sefal 10:Inspeccion arriba sefal
11:Inspeccidn abajo sefial

Cuando el Automatico/lnspeccion cambiar es colocar a el Inspeccion posicion ,la

ascensor entra en el estado de inspeccion; en este caso, el sistema cancela todo

automatico correr incluido el automatico puerta operaciones.Cuando el inspeccionar
—122—



Capitulo 7 Descripcién de Funcién Cddigos YA mIMEm

arriba sefal o inspeccidon abajo sefial es valido, el ascensor corre al inspeccién
velocidad.

12:Primero fuego emergencia sefal

Cuando el primero fuego emergencia cambiar es transformado En el ascensor entra el
fuego emergencia estado,y inmediatamente cancela el registrado sala llamadas y auto
llamadas.El ascensor paradas en el mas cercano piso sin apertura el puerta,y entonces
directamente corre a el fuego emergencia piso y automaticamente abre el puerta después
llegada.

13:Reservado 14:Ascensor cerrar senal
Cuando el ascensor cerrar senal es activo,el sistema entra en el ascensor

cerrar estado. 15:Arriba limite sefal 16: Sefal de limite inferior

El arriba limite sefal y abajo limite sefial son usado como el detener interruptores en el
Terminal piso a evitar el recorrido excesivo del terminal superior o sobre viajar abajo
Terminal cuando el ascensor corre encima el arrasamiento posicion del piso de la terminal
pero hace no detener.

17: Sefnal de desaceleracion ascendente 18: Sefial de desaceleracion descendente

Estos sefales son colocar a NO entrada,correspondiente a el desacelerar
interruptores.El sistema automaticamente registra el posiciones de los interruptores en
grupo F3 durante el eje autoajuste.

19:Sobrecarga senal

Cuando La carga del ascensor excede el 110 % de la carga nominal durante el
funcionamiento normal. utilizar el ascensor entra el sobrecarga estado.Entonces el
sobrecarga zumbador  pitidos, el sobrecarga indicador en el auto se convierte
ENCENDIDO,y el ascensor puerta mantiene abierto.

La sefial de sobrecarga se vuelve invalida cuando la puerta cerrar es aplicado.Si el
corriendo con 110% de el calificado carga es requerido  durante inspeccién,usted poder
colocar Bit2 de F6-10 a 1 a permitir sobrecarga corriendo(nota eso esta funcién tiene
potencial seguridad riesgos y usar con eso precaucion). 20: Carga completa sefal

Cuando el ascensor carga es 80% a 110% de el calificado carga,la sala mostrar junta
Disposicion de pantallas el carga completa estado,y el ascensor hace no responder a sala
llamadas.

21:Emergencia parada (seguridad seial de retroalimentacion

El circuito de seguridad es hormiga importante para garantizar la seguridad correr del
ascensor.

22:Puerta 1 abierto limite sefial 23:Puerta 2 abierto limitarlo sefal

El terminal con esta funcion es solia hacerlo recibir el correspondiente puerta abierto
limite sefial. 24:Puerta 1 cerca limite senal 25:Puerta 2 limite cercano sefal

El terminal con esta funcion es solia hacerlo recibir el correspondiente puerta cerca limite
sefnal. 26:Puerta maquina 1 luz cortina senal 27:Puerta maquina 2 luz cortina senal al
El terminal con esta funcién es solia hacerlo recibir el correspondiente luz cortina

sefal. 28:Asistente sefial
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El El ascensor entra en la operacidon de atencion al cliente estado después este senal es
activo.

29:Direct viajar conducir sefial

El ascensor no no responder a llamadas de pasillo cuando este sefial es activo en
asistente estado. 30:Direccion cambiar sefal

El cambio de ascensor es el direccion de carrera cuando esto sefial es activo en
asistente estado. 31: Sefal de funcionamiento independiente

El ascensor sale de la control paralelo modo cuando este sefal es activo.

31:Puerta 2 seleccion seial

Si el puerta abierta/cerrada es revisado por el interruptor o botdn en el auto en opuesto
puerta control modo,el Terminal es usado a recibir este sefial.Cuando este senal es
activo,puerta 2 es usado. Cuando este sefal es inactivo, puerta 1 es usado.

33:UPS valido senal

La terminal es solia hacerlo recibir la emergencia sefal de evacuacion en fuerza
falla. 34:Puerta abierto boton
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La terminal es solia hacerlo recibir la puerta abierto aporte  sefial.

35:Puerta cerca boton

La terminal es solia hacerlo recibir la puerta cerca aporte sefial s .
36:Seguridad circuito

El circuito de seguridad es Es importante garantizar la seguridad correr
del ascensor. 37:Puerta cerrar circuito 1

El es usado a asegurar eso el sala puerta y auto puerta tener estado cerrado cuando
el ascensor r comienza a correr.

38:Puerta cerrar circuito 2

Tiene el mismo funcién como "Puerta cerrar circuito 2",asi que eso tu poder separado
el pasillo puerta sefal y auto puerta sefial.

El sistema considera eso el puerta cerrar es eficaz solo cuando ambos sefales 37 y 38
son activo.
39:Media carga sefal

Cuando el auto carga excede medio de el limite,este sefal se convierte activo.Eso es
usado a juez el emergencia correr direccién en corte de energia

40:Motor sobrecalentar senal

Si este senal restos activo para mas que 2s,el controlador paradas produccion y
informes falla Err39 a inmediato motor recalentar demasiado .

41:Puerta maquina 1 seguridad borde sefal 42:Puerta maquina 2 seguridad borde senal

Ellos son usado a detectar el seguridad borde sefal estado de puerta maquina 1 y puerta
maquina 2 ( si existente ).

43: Senal de terremoto

Si este sefial restos activo para mas que 2s, el ascensor entra el terremoto detener
estado, paradas en el mas cercano piso de aterrizaje y abre el puerta.Entonces el arranque
del ascensor s correr de nuevo después de la terremoto senal se convierte inactivo .

44:Atras puerta prohibido senal

Si doble puerta maquinas son aplicado,esto sefial es usado a prohibir el usar de puerta
maquina
2.

45:Carga ligera senal

El es usado para juicio por molestias en el anti-molestias funcion.Si Bit2 en F 8-13 es
colocar a 1,el sistema realiza tonteria juiciot por usando el carga ligera interruptor.El
carga abajo 30% de el calificado carga es considerado como luz carga .

46:Sencillo/Doble puerta seleccién

Este funcién es valido solo en opuesto puerta control modo 3.Cuando este sefial es
activo,el ascensor es doble puerta servicio estado;de lo contrario, el el ascensor es en
soltero puerta servicio estado. 47:Fuego emergencia piso conmutacién senal
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El NICE1000nuevo apoya dos fuego emergencia pisos.Por Por defecto, el ascensor
parada s en fuego emergencia piso 1 en fuego emergencia estado.Si este sefial es
activo,el ascensor paradas en fuego

piso de emergencia 2 en llamas emergencia estado.

48: Virtual piso aporte
Esta sefial es requerido cuando la distancia del piso es también grande.

Si el piso distancia es también grande,el tiempo proteccion puede ser activado y el
sistema informes Err30 después a desde hace mucho tiempo corriendo.A resolver el
problema,tu necesidad a colocar el virtual piso aporte en a adecuado intermedio posicién
del piso.Entonces,el ascensor aclara el contado tiempo después de llegar en este piso
virtual,asi que eso el El sistema lo hara no informe Err30.

49: Bombero cambiar senal

Es la sefal del interruptor del bombero. y es solia hacerlo permitir el bombero
corriendo.Después el ascensor devoluciones a el fuego emergencia piso,el ascensor entra
el bombero correr estado si la sefial de los bomberos es activo.

51-99:Reservado

101-199:Estos sefiales respectivamente corresponder a 01 a 99 en secuencia.01 a 99
son NO entradas, mientras que 101 a 199 son CAROLINA DEL NORTE entradas.

Fuggidéig o Nombre del Rango de Por defecto Unidad | Propiedad
parametro ajuste
FS25 aporis funcion seleccion | 0116 q *
F5-26 | aporte fundion selescion | 0116 02 - *
F527 aporis funcion seleccion | 0116 03 *
00: Invalido

Incluso si alla es sefial aporte a el terminal,la sistema tiene No respuesta.Tu poder todo
localizado Esta funcion a terminales que estan no usado a prevenir mal funcionamiento.

01:Seguridad circuito sefal
Esta terminal es Se utiliza para detectar la sefial de alto voltaje comentario de el

seguridad circuito. 02:Puerta cerrar circuito 1 sefial

Este Terminal es usado a detectar el de mayor voltaje senal comentario de el puerta
cerrar circuito, incluyendo el circuito de puerta de pasillo y auto puerta cerrar circuito .

03:Puerta cerrar circuito 2 senal

Este Terminal es usado a detectar el de mayor voltaje senal comentario de el puerta
cerrar circuito, incluyendo el sala circuito de puerta y puerta del coche cerrar circuito.

04-16:Reservado

Cédigo de
funcion

Nombre del
parametro

Configuracién
Rango

Por
defecto

Unida
d

Propiedad
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F5-28 Estado terminal mostrar 1 . . . .
F5-29 Estado terminal mostrar 2 . . .

Después tu ingresar el F5-28 menu,el operacion panel | pantallas el estado de todas las
E/S terminales de el sistema.

Los LED estan dispuestos de la siguiente manera: 5,4,3,2,1 desde izquierda a bien .

Cifra 7-4 E/S Terminal estado (F5-28)

3

5 4 2 1

A A A A
e =g Ny i N N
F B F B F B F B F B
T " e o =) ()
Ell Cflic el Clc el Cfic el C0c €l © [
A" B A" B8 A" 1§ o | A B

Do Do "D o ™™g "D b

El siguiente mesa describe El significado de los segmentos LED que indican el terminal de E/S
estado en F5-28.

Mesa 7-2 Significado de el CONDUJO segmentos para F5-28

No. | Segment Significado de Segmento EN
(o)
Reservado
B Arrasamiento 1 sefal activo
do Nivelacion 2 sefal activo
D Zona de la puerta senal activo
{ mi Salida del contactor RUN comentario
F Retroalimentacion del contactor de freno 1 seial activo

GRAM | Retroalimentacion del contactor de freno 2 sefial activo

DP Cortocircuito del estator del PMSM contactor comentario sefal
activa

A Puerta de cortocircuito circuito de bloqueo contactor
comentario  sefal activo

B Inspeccion senal activo

do Inspeccion hacia arriba sefal activo

2 D Inspeccién hacia abajo sefial | activo
mi Primera emergencia de incendio sefial activo
F Reservado

GRAM | Bloqueo del ascensor senal activo

DP Arriba limite sefal activa
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No. Segmento Significado de Segmento EN
A Abajo senal de limite activo
B Desaceleracion ascendente sefial activo
do Desaceleraciéon descendente sefal activo
D Sefial de sobrecarga activo
3 mi Sefial de carga completa activo
F Sefial de parada de emergencia (retroalimentacion de
seguridad) activa
8RA|V| Puerta 1 abierto limite senal activa
DP Puerta 2 abierta limite senal activo
Puerta 1 cerca limite sefial activo
B Puerta 2 cerca limite sefial activa
do Maquina de puerta 1 luz cortina sefial activo
D Maquina de puerta 2 cortina de luz sefial  activo
4 mi Sefal de asistente activo
F Viaje directo senal activo
SRAM cambio de direccién sefial activa
DP carrera independiente sefial activo
Puerta 2 seleccion sefal al activo
B Union Postal Universal sefal de entrada activo
do Botdn de apertura de puerta activo
D Botén de cierre de puerta activo
> mi Cerradura de la puerta circuito 1 sefal activo
F Cerradura de la puerta circuito 2 sefal activo
8RA|V| Sefial de media carga activo
DP Reservado

La siguiente tabla describe el significado del LED segmentos indicando el

estado en F5-29.

Tabla 7-3 Significado de la CONDUJO segmentos para F5-29

E/S Terminal

No. Segmento Significado de Segmento EN

A Invalido
B Circuito de seguridad sefal activo
do Puerta circuito de bloqueo 1 sefial activo
D Puerta circuito de bloqueo 2 sefal activo

1 mi Reservado
F Reservado
8RAM Reservado
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DP Reservado
Capitulo 7 Descripcion de Funcion Cédigos
No. Segmento Significado de Segmento EN
A Salida YO activo
B Contactor RUN salida activa
do Salida del contactor de freno activo
D Arranque de mayor voltaje de freno activo
2 mi Salida de ventilador/lampara activo
F Cortocircuito del estator del PMSM contactor produccion
activo
SRAM Puerta 1 abierto produccion activo
DP Puerta 1 cerca produccién activo
Puerta 2 abierto produccion activo
B Puerta 2 cerca produccion activo
do Bajo 7 segmentos a mostrar produccién activo
D B de 7 segmentos bajos salida de pantalla activo
3 mi Do de 7 segmentos bajos mostrar produccién activo
F D de 7 segmentos bajos mostrar produccion activo
SRAM E de 7 segmentos bajos mostrar produccion activo
DP f baja de 7 segmentos mostrar produccion activo
A G de 7 segmentos bajos mostrar produccion activo
B Visualizacion de flecha hacia arriba produccién activo
do Flecha hacia abajo salida activa
D Signo menos mostrar produccién activo
4 mi Regresando al piso base en fuego emergencia produccion
activo
F Salida del zumbador activo
SRAM Salida de sobrecarga activo
DP Gong de llegada salida activa
No. Segmento Significado de Segmento EN
A Carga completa produccion activo
B Inspeccion produccion activo
do Salida de ventilador/lampara 2 activo
D Puerta de cortocircuito circuito de bloqueo contactor
5 produccion  activo
mi Codigo BCD/Gray/salida de bits altos de 7 segmentos
activa
F Controlador funcionando normalmente produccion activo
GRAMO Reservado
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DP Reservado

Codigo de Nombre del parametro Configuracion| por Unid |Propieda
funcion Rango defecto | ad  |d
F5-30 E/S de piso Terminal estado mostrar 1 i : : .
F5-31 E/S de piso botén estado mostrar 2 i : ) .

Después de ingresar al F5-30 menu,el operacion panel pantallas el estado de todo
piso E/S terminales del sistema.

El LED son organizado como 5,4,3,2,1 de izquierda a  bien.
Cifra 7-5 Piso Estado del terminal de E/S (F5-30)

3

2 1
F B F - B
L) (i) E—
EGCEGCEGCEGC
AN B Vs B 2TASS R
D DP D DP

D DP

El siguiente mesa describe el significado de Los segmentos LED que indican el E/S de
piso estado terminal en F5-30.

Tabla 7-4 Significado de la Segmentos de LED para F5-30

No. Segment Significado de Segmento EN
o]
Puerta 1 boton de apertura E/S activo
B Puerta 1 botdn de cierre E/S activo
do Puerta 1 abierto demora botén E/S activo
D Piso 1 puerta 1 auto llamar E/S activo
L mi Piso 2 puerta 1 auto llamar E/S activo
F Piso 3 puerta 1 auto llamar E/S activo

SRAM Piso 4 puertas 1 auto llamar E/S activo

DP Piso 5 puerta 1 auto llamar E/S activo
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No. Segmento Significado de Segmento EN
A Carga completa produccion activo
B Inspeccion produccion activo
do Salida de ventilador/lampara 2 activo
D Puerta de cortocircuito circuito de bloqueo contactor
5 produccion  activo
mi Codigo BCD/Gray/salida de bits altos de 7 segmentos
activa
F Controlador funcionando normalmente produccion activo
GRAM |Reservado
0
DP Reservado

Codigo de Nombre del parametro Configuracion| por Unid |Propieda
funcion Rangg defecto | ad  |d
F5-30 E/S de piso Terminal estado mostrar 1 i : : .
F5-31 E/S de piso botén estado mostrar 2 i : ) .

Después de ingresar al F5-30 menu,el operacion panel pantallas el estado de todo
piso E/S terminales del sistema.

El LED son organizado como 5,4,3,2,1 de izquierda a  bien.

Cifra 7-5 Piso Estado del terminal de E/S (F5-30)

3

F B F B F B

L) (=) E—
CEGCEGCEGCEGC

AN B Vs B 2TASS R

R - e Y D DP

El siguiente mesa describe el significado de Los segmentos LED que indican el E/S de
piso estado terminal en F5-30.

Tabla 7-4 Significado de la Segmentos de LED para F5-30

No. | Segment Significado de Segmento EN
o)
Puerta 1 boton de apertura E/S activo
B Puerta 1 botdn de cierre E/S activo
do Puerta 1 abierto demora botén E/S activo
D Piso 1 puerta 1 auto llamar E/S activo
; mi Piso 2 puerta 1 auto llamar E/S activo
F Piso 3 puerta 1 auto llamar E/S activo

SRAM Piso 4 puertas 1 auto llamar E/S activo

DP Piso 5 puerta 1 auto llamar E/S activo
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No. | Segment Significado de Segmento EN
o]
Piso 6 puerta 1 auto llamar E/S activa
B Piso 7 puerta 1 auto llamar E/S activo
do Piso 8 puerta 1 auto llamar E/S activa
D Piso 9 puerta 1 auto llamar E/S activa
2 mi Piso 10 puertas 1 auto llamar E/S activo
F Reservado
SRAM Reservado
DP Reservado
Piso 1 puerta 1 arriba llamar E/S activo
B Reservado
do Piso 2 puerta 1 arriba llamar E/S activo
D Piso 2 puerta 1 abajo llamar E/S activa
3 mi Piso 3 puerta 1 arriba llamar E/S activo
F Piso 3 puerta 1 abajo llamar E/S activo
8RA|V| Piso 4 puerta 1 arriba llamar E/S activo
DP Piso 4 puertas 1 abajo llamar E/S activo
Piso 5 puerta 1 arriba llamar E/S activo
B Piso 5 puerta 1 abajo llamar E/S activo
do Piso 6 puerta 1 arriba llamar E/S activo
D Piso 6 puerta 1 abajo llamar E/S activa
4 mi Piso 7 puerta 1 arriba llamar E/S activo
F Piso 7 puerta 1 abajo llamar E/S activo
SRAM Piso 8 puerta 1 arriba llamar E/S activo
DP Piso 8 puerta 1 abajo llamar E/S activa
Piso 9 puerta 1 arriba llamar E/S activo
B Piso 9 puerta 1 abajo llamar E/S activa
do Reservado
D Piso 10 puertas 1 abajo llamar E/S activo
i mi Reservado
F Reservado
SRAM Reservado
DP Reservado

La siguiente tabla describe El significado de los segmentos LED que indican la E/S de piso
Terminal estado en F5-31.

Mesa 7-5 Significado de el CONDUJO segmentos para F5-31
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No. Segmen Significado de Segmento EN
to
A Puerta 2 abierto botén E/S activo
B Puerta 2 boton de cerrar E/S activo
do Puerta 2 abierto retraso pero tono E/S activo
D Piso 1 puerta 2 auto llamar E/S activo
1 mi Piso 2 puerta 2 auto llamar E/ S activa
F Piso 3 puerta 2 auto llamar E/S activo
8RAM Piso 4 puertas 2 auto llamar E/S activo
DP Piso 5 puerta 2 auto llamar E/S activo
A Piso 6 puerta 2 auto llamar E/S activo
B Piso 7 puerta 2 auto llamar E/S activo
do Piso 8 puerta 2 auto llamar E/S activo
D Piso 9 puerta 2 auto llamar E/S activo
2 mi Piso 10 puertas 2 auto llamar E/S activo
F Reservado
GRAM | Reservado
DP Reservado
A Piso 1 puerta 2 arriba llamar E/S activo
B Reservado
do Piso 2 puerta 2 arriba llamar E/S activo
D Piso 2 puerta 2 abajo llamar E/S activo
3 mi Piso 3 puerta 2 arriba llamar E/S activo
F Piso 3 puerta 2 abajo llamar E/S activo
GRAM | Piso 4 puerta 2 arriba llamar E/S activo
DP Piso 4 puerta 2 abajo llamar E/S activo
A Piso 5 puerta 2 arriba llamar E/S activo
B Piso 5 puerta 2 abajo llamar E/S activo
do Piso 6 puerta 2 arriba llamar E/S activo
D Piso 6 puerta 1 abajo llamar E/S activo
4 mi Piso 7 puerta 1 arriba llamar E/S activo
F Piso 7 puerta 1 abajo llamar E/S activo
GRAM | Piso 8 puerta 1 arriba llamar E/S activo
DP Piso 8 puerta 1 abajo llamar E/S activo
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No. gegment Significado de Segmento EN
A Piso 9 puerta 1 arriba llamadal/O activo
B Piso 9 puerta 1 abajo llamar E/S activo
do Reservado
D Piso 10 puertas 1 abajo llamar E/S activo
> mi Reservado
F Reservado
ﬁléA Reservado
DP Reservado

. g i Propiedad
Funcion Nombre del parametro | Rango de ajuste| Ppor g (gl | Al
Cadigo
defecto
F6-00 Piso superior de el ascensor F6-01 a 16 5 *
F6-01 Planta baja de el ascensor 1 a F6-00 1 *

Estos dos parametros son usado a colocar el arriba piso y abajo piso

determinado por el numero

de de hecho instalado arrasamiento platos.

del ascensor,

Cadigo de Nombre del Configuracién Por Unida | Propiedad
funcion parametro Rango defecto d
F6-02 Aparcamiento piso F6-01 a F6-00 1 >

Cuando el inactivo tiempo de el ascensor exceder ds el valor colocar en F9-00,el ascensor
devoluciones a el piso de estacionamiento automaticamente.

Cddigo de Nombre del parametro| Configuracion Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto | d
F6-03 Emergencia de incendio | F6-01 a F6-00 1 *
piso

Al entrar el estado de regresando a el emergencia de incendio piso, el ascensor vuelve a

este piso.
Codigo de Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
F6-04 Ascensor piso de F6-01 a F6-00 1 *
blogueo
Cuando entrando el ascensor cerrar estado,el ascensor devoluciones a este  piso.
Fuggid(')ino Nombre del Configuracic’m Por (LjJnida Propledad
g parametro Rango S
F6-05 Servicio pisos 0-65535 65535 *

El es usado a colocar el servicio pisos.

Este funcion codigo es activado
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Los 16 bits de la El cédigo de funcion corresponde respectivamente hasta 16 pisos. Si un bit se
establece en 1, el ascensor voluntad responder a llamadas de este suelo;si f este poco es
colocar a 0,el ascensor voluntad no responder a

Capitulo 7 Descripcion de la funcién  Codigos ) @

llamadas de este piso.

Figura 7-6 Conversion del valor binario de F6-05 a décima |

[ Bi5 | B84 Bitd | Bi2 | a1 | BAD |
1 32 ] w8 [ 4 S

F|w1
it [ Floor 1 nol 1 service
1; Floor 1 in senvice

\Floor 2 Bii m,
—-

1; Floor 2 in senvica
Floor 3 i [T Floor 3 ot 1 service |
1 Flood 3 in sefvicn |
Flove 4 g3 [T Floor & ral i servion |
| | N 1 Floor & in service |
Z‘Flucra '0; Flooe 5 mol in service |
&1 Floor § in servion
Figar 6 figs [T Floer § nal 1 service | |
R 1 Floor i in servics ]
Floor 7 T Flooe 7 nol 11 serwce |
ﬁ_w Flooe 7 inservics |
Floor B U Floor B ol i service |
w1 Flocr 8 i serven. |
Fiooe § gi@ [T Floor 0 nol i sorvios |
.1 - - 1. Floce 8 i, = |
Floor 10 pas [T ﬁuurmndlnsnmm 1
_1 Flood 10 in sanacs
Flaor 11 B0 U'lv'lnu'l'lnalns_wm:
| I 1 Floce 11in service |
|Floor 12 a1 [0 Foor T2 nol in senace |
T R 1 Floor 12 in sanice
Floor 13 Rt 12 [0 Floor 13 nod In sorvice |
T ! Floor 13n senace |
|Flowr 14 _ _ 0 Floor 14 nod in service |
| 1. Floor 14 in senace |
Floar 15 a4 [0 Flooe 15 nol In sanvos |

TR 1 Fioo 160 senvee |

Floor 16 1% [0 Floor 16 nol in senvice |
a4 __'“111:"11&-11&&-:9
r - |

-+

] Convent bnary value 0
::-ﬂ:::"'m' irddicated by docarial and sl s decenal Meaning of the binary vislue
. on the aperation paned

Eje
mplo:
Si pisos Los ascensores 2, 8, 9y 12 de un total de 16 pisos deben estar prohibidos, y todos los
demas pisos estan prohibidos. servicio,nosotros necesidad a colocar Bit1,Bit7,Bit8 y Bit11
correspondiente a pisos 2,89y 12 a 0,y colocar el otro bits a 1,como mostrado en el
siguiente cifra.

[ BiTTa | Biiy [ Bai2 | BEii | Bai0_ g B8 | BT [ B | Ba5 | B | By | Ba3 | B | Ba0 |
ﬂ‘;}} ‘_]ﬁ%i’{ﬂ%i }-6'2-[13|54532Ei:6_{§]1-4}- ]?,

Floor 1
Bt = 1

Floor2 Bal1 =0 T Y
g Forbidden

Floor 3 B2 = 1
Flgor 4 e

|Floor 5 B = 1

Floor B i

Floor § Bt = 0
T | oveden
FIH_'U 10_ Bith = 1

HE

[ Floor 11 ; B0 =1
1024

L & Forbidden
Floor 13 Bit12=1

Floor 14 BE13=1

(Foor 15 , Bat4-t

Floor 18 Bi1S=1

Convertir el binario valor a decimal:

1+4+8+16+32+64+512+1024+4096+8192+16384+32768=63101
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Luego, ingrese "63101" para F6-05 en el operacién panel.

Funcion Caédigo Nombre del parametro | Rango de ajuste| Por Unida | Propiedad
defecto d
F6-06 Funcién de ascensor control 1 0-65535 0 *

El es usado a seleccionar el requerido ascensor funciones.

Cada poco de el funcion codigo define a funcion,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcién indicada por este bit esta habilitado; si este bit esta
configurado en 0,el funcion esta deshabilitado.

Mesa 7-7 Funciones en indicado por bits de F6-06

Ascensor F6-06 funcién control 1
Poco Funcién Descripcion Por
defecto
Regresando a base piso| El ascensor se detiene un t mas cercano aterrizaje piso Y
Bit1 |si hay desviacion de entonces regresa a la base piso para verificacién cuando e 0
posicion también grande | auto posicion desviacion es también grande.
Bit2 |Reservado Reservado -
Bit3 El timbre no suena El relé de salida del zumbador no funciona al re- 0
tuitear sobre arrasamiento.
renivelacion
Bit5 Cancel’aQO reinicio La puerta cerrar falla es no reiniciar automaticamente. 0
automatico de puerta
cerrar falla
o El numero de piso mostrado es claro  antes el
Piso limpio numero ascensor alcanza el objetivo piso.
Bit6 |y mostrar direccion en ) ) ) ) . 0
avance Si el ascensor necesidades a cambiar el direccion,la
cambid direccion es mostrado  en avance.
Se utiliza para la aplicacion dénde alla es solo uno Boton de
) ] llamada de pasillo.El botdn de llamada de pasillo aporte
Bit8 No se permite la llamada al poder ser conectado al botén de arriba aporte o abajo 0
pasillo direccional peton aporte para este piso en el Interruptor
magnetotérmico.
Bit9 No detecta cosa El sistema lo hace no detectar cable analdgico rotura 0
analoga rotura de durante normal correr.
cables
P rrar . L
uerta cerra Cuando el estado de inspeccion es transformado a el
. desconectado una norma
Bit10 \ez cuando 0
inspeccién estado,el ascensor puede entra el normal estado solo
transformado a normal después el puerta cerrar es desconectado en una
ocasion.

Tu poder vista y colocar F6-06 como Sigue:

El métodos de visita F6-06 son como Sigue:

‘Método 1 (visualizacién de decimales) valor):Después ingresa F6-06, el panel de operacion
muestra un decimal numero, correspondiente ala suma de todo el valores binarios
validos.Para ejemplo, si Bit0,Bit3,y Bit8 son validos y Los demas bits no son validos, se
muestra el El nimero decimal es 00265.El nimero decimal puede ser Sélo visto y No se
puede cambiar.
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Luego, ingrese "63101" para F6-05 en el operacién panel.
Funcién Cédigo Nombre del parametro | Rango de ajuste| Por Unida | Propiedad
defecto d
F6-06 Funcién de ascensor control 1 0-65535 0 *

El es usado a seleccionar el requerido ascensor funciones.

Cada poco de el funcién codigo define a funcién,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcién indicada por este bit esta habilitado; si este bit esta
configurado en 0,el funcion esta deshabilitado.

Mesa 7-7 Funciones enindicado por bits de F6-06

Ascensor F6-06 funcion control 1

transformado a normal

después el puerta cerrar es desconectado en una
ocasion.

Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Regresando a base piso| El ascensor se detiene un t mas cercano aterrizaje piso Y
Bit1 [si hay desviacion de entonces regresa a la base piso para verificacién cuando e 0
posicion también grande | auto posicion desviacion es también grande.
Bit2 |Reservado Reservado -
Bit3 El timbre no suena El relé de salida del zumbador no funciona al re- 0
tuitear sobre arrasamiento.
renivelacion
Bit5 Cancella.do reinicio La puerta cerrar falla es no reiniciar automaticamente. 0
automatico de puerta
cerrar falla
o El nimero de piso mostrado es claro antes el
Piso limpio nimero ascensor alcanza el objetivo piso.
Bit6 |y mostrar direccion en , . . . . 0
avance Si el ascensor necesidades a  cambiar el direccion,la
cambié direccion es mostrado  en avance.
Se utiliza para la aplicaciéon donde alla es solo uno Botén de
. . llamada de pasillo.El botdon de llamada de pasillo aporte
Bit8 No se permite la llamada al poder ser conectado al boton arriba aporte o abajo botén 0
pasillo direccional gporte para este piso en el Interruptor magnetotérmico.
Bit9 No detecta cosa El sistema lo hace no detectar cable analégico rotura 0
analoga rotura de durante normal correr.
cables
Puerta cerrar Cuando el estado de inspeccién es transformado a el
, desconectado una norma
Bit10 {6z cuando 0
. s, estado,el ascensor puede entra el normal estado solo
inspeccioén

Ta poder vista y colocar F6-06 como Sigue:

El métodos de visita F6-06 son como Sigue:

‘Método 1 (visualizacién de decimales) valor):Después ingresa F6-06, el panel de operacion
muestra un decimal numero, correspondiente ala suma de todo el valores binarios
validos.Para ejemplo, si Bit0,Bit3,y Bit8 son validos y Los demas bits no son validos, se
muestra El nimero decimal es 00265.El numero decimal puede ser Solo visto y No se
puede cambiar.
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‘Método 2 (bit de visualizacion): En el decimal Interfaz de visualizacién de

ndmeros , presione [ A\ o Y la operacion panel muestra el valor en un poco s.

Cifra 7-6 Visualizacion F6-06 en poco

A0

1

o ol :[ o

Bt Reséved  Bitstatus

Como mostrado en el anterior figura,la LED son numerado 1,2,y 3 de bien a LED
izquierdos 2 y 3 indicar el actual un poco,y LED 1 indicar el estado de el actual bit:
1(valido)o 0 (invalido). La figura anterior muestra que Bit10 es valido, es decir, la funcién
"Puerta cerrar desconectado una vez cuando inspeccion transformado a normal I"is
activado.

El método de configuracion F6-06 es como Sigue :

Tu poder colocar a total de 16 bits (BitO a Bit15).Presione o N en el operacion
panel
a vista el bits (indicado por LED 2 y 3)ciclicamente ,y presione : '_j_;.'_-'_.__:--'_j?para colocar el

estado de el actual bit(indicado por CONDUJO  1).

Cifra 7-7 Visualizacion bits ciclicamente

Bit1 Bit3 Bit5 Bit7 | Bit9 Bit11 | Bit13

Bit0O  Bit2 Bit4 Bit6 Bit8 B0  Bit12  Bit4 Decimal
display

Bit15

Funcion cdodigos con multiple bits poder ser visto y colocar en el mismo forma como
F6-06.Estos funcién cédigos incluir F6-07,F6-64 a F6-69,FB-07,FC-00 y FC-01,y FE-13 y
F E- 14.

Codigo de Nombre del parametro Configuracion | Por Unid | Propiedad
funcion Rango defecto | ad
F6-07 Funcién de ascensor control 2 0-65535 0 - *

El es Se utiliza para seleccionar el requerido ascensor funciones .

Cada poco de la funcion codigo  define una funcion,como descrito en la siguiente mesa.

Si un bit se establece en 1, la funcion indicada por esto poco esta habilitado;si este bit esta
configurado para 0 ,el funcién es desactivado.

Para detalles en como a vista y colocar esta funcion codigo en bit,consulte F6-06.
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Mesa 7-8 Funciones en indicado por bits de F6-07

F6-07 Funcion del ascensor control 2
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Bit2 Flecha parpadeando La flecha de la pantalla parpadea durante ascensor 0
durante correr corriendo.El parpadeo intervalo es colocar en F6-08.
Bit3 |Ascensor cerrar en el El ascensor esta bloqueado adecuadamente en el 0
asistente estado asistente estado
Bit6 Falla codigo no El codigo de falla no es desplegado en el teclado de el
! mostrado en teclado Interruptor magnetotérmico. 0
Bit9 Deja de sostener en Cuando la retroalimentacién del freno es anormal,el 0
: freno comentario controlador conserva el tenencia esfuerzo de torsion.
anormal
Bit10 Cancelandg Err30_ .. _|Err30 no es juzgado durante renivelacion. 0
en renivelacion
Bit12 |Fall tomat ... |El controlador se reinicia automaticamente las fallas una 0
alla automatica reiniciar |, o 42 hora
. . El controlador no puede realizar ajuste del eje si el piso
Bit13 Sup.e'r piso corto altura es menos que 500 mm.Después este funcién es 0
funcion habilitado, ajuste del eje puede ser e realizado
normalmente.
. . Si esta funcion es habilitado,el arriba desacelerar 1 sefial
Arriba ralentizar no D .
) o ) no se reinicia piso pantalla.El abajo  desacelerar 1
Bit14 reiniciar para super La sefial aun restablece el piso Mostrar.Esto es vélido solo 0
corto piso cuando el personalizado super piso corto funcién es
activado .
) ) Si esto funcién es habilitado,el abajo desacelerar 1
_ Abajo ralentizar no la sefial no se reinicia piso pantalla.El arriba desacelerar
Bit15 re|n|C|a.r para super 1 sefial auin se reinicia piso Mostrar.Esto es valido  sélo cuandon 0
corto piso el personalizado super piso corto funcion es activado .
Cadigo de Nombre del parametro| Rango de ajuste| Por Unida | Propiedad
funcion defecto d
F6-08 Flecha parpadeante 0-5.0 1 *
intervalo

El es Se utiliza para fijar la flecha. parpadeo intervalo en el que la flecha parpadea funcién es

activado .
Caodigo de Nombre del Configuracién Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
F6-09 Aleatorio prueba 0-60000 0 *
veces

Cuando el prueba los tiempos son conjunto,el ascensor selecciona pisos al azar y
comienza funcionamiento automatico hasta el colocar veces es alcanzo.

Cddigo de
funcion

Nombre del
parametro

Rango de ajuste Por

defecto

Unida
d

Propieda
, p
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TONGXIAN GROUP'

Cddigos

Bit0: Llamada de sala prohibido
Prueba Bit1: Puerta abierta prohibido

funcion Bit2: Sobrecarga prohibida
seleccion Bit3:Limite prohibido

F6-10

‘Bit0: Llamada de pasillo prohibida

El ascensor hace no responder a sala llamadas si  él es colocar a 1.Es automaticamente
restaurado a 0

en fuerza falla.

-Bit1: Puerta abierta prohibido
El ascensor no abre automaticamente la puerta si esta configurado en 1.Es
automaticamente restaurado a 0 en corte de energia

-Bit2: Sobrecarga  prohibido
El sobrecarga funcion hace no llevar efecto si él es colocar a 1 .Eso es
automaticamente restaurado a 0 en fuerza fracaso,asi que eso el correr en 110% de la
calificado carga es permitido.

-Bit3:Limite  prohibido

Limite proteccion es desactivado cuando él es colocar a 1,asi que eso tu  poder
inspeccionar el limite cambia.Eso es automaticamente restaurado a 0 en corte de
energia.El configuracion es valido Solo para el actual tiempo .

‘Bit4 a Bit15: Reservado

Nota eso F6-10 poder ser colocar solo por profesional ingenieros con Precaucion.El
consecuencia es llevado por el persona que realiza el configuracion.

Asegurese de que F6-10 esta configurado en O durante normal ascensor correr.

Codigo de Parametro  Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
funcion Rango defecto d
F6-11 Funcién L1 seleccion 201-399 201 - *
F6-12 Funcién L2 seleccion 201-399 202 ; *
F6-59 Funcion L49 seleccion 201-399 00 - *
F6-60 Funcion L50 seleccion 201-399 00 : *

Estos parametros se utilizan para seleccionar el funciones de entrada
del suelo botones. Los valores de ajuste se describen a continuacion.
mesa.

00 00: Invalido
201:Puerta 1 botdn de apertura

201-203(Puerta 1 abrir/cerrar) [202:Puerta 1 cerca botén
203:Puerta 1 abierto boton de

retardo
204 Puerta 2 botdn de seleccion
205-210 Reservado
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TONGXIAN GROUP'

Cddigos

211:Puerta 1 piso 1 auto llamar
212:Puerta 1 piso 2 auto llamar
213:Puerta 1 piso 3 auto llamar
214:Puerta 1 piso 4 auto llamar

(2F())0—ﬁ991 215:Puerta 1 piso 5 auto llamar
uerta

control
parametros) 217:Puerta 1 piso 7 auto llamar

218:Puerta 1 piso 8 auto llamar

211-226(Puerta 1 auto llamar) [219:Puerta 1 piso 9 auto llamar
220:Puerta 1 piso 10 auto llamar
221:Puerta 1 piso 11 auto llamar

216:Puerta 1 piso 6 auto llamar

222:Puerta 1 piso 12 auto llamar
223:Puerta 1 piso 13 auto llamar
224:Puerta 1 piso 14 auto llamar
225:Puerta 1 piso 15 auto llamar
226:Puerta 1 piso 16 auto llamar

227-230 Reservado

231:Puerta
232:Puerta
233:Puerta
234:Puerta 1 piso 4 arriba llamar

1 piso 1 arriba llamar
1
1
1
235:Puerta 1 piso 5 arriba llamar
1
1
1

piso 2 arriba llamar
piso 3 arriba llamar

236:Puerta
237:Puerta
238:Puerta
239:Puerta 1 piso 9 arriba llamar

240:Puerta 1 piso 10 arriba llamar

piso 6 arriba llamar
piso 7 arriba llamar

piso 8 arriba llamar
231-245(Puerta 1 arriba

llamar)

241:Puerta 1 piso 11 arriba llamar
242:Puerta 1 piso 12 arriba llamar

243:Puerta 1 piso 13 arriba
California

244:Puerta 1 piso 14 arriba llamar
245:Puerta 1 piso 15 arriba llamar

200-299
(Puerta 1 246-251 Reservado
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Cdédigos
control 252:Puerta 1 piso 2 abajo llamar
parametros) . .
253:Puerta 1 piso 3 abajo llamar
254:Puerta 1 piso 4 abajo llamar
255:Puerta 1 piso 5 abajo llamar
256:Puerta 1 piso 6 abajo llamar
257:Puerta 1 piso 7 abajo llamar
258:Puerta 1 piso 8 abajo llamar
o520 P 1 ' 259:Puerta 1 piso 9 abajo llamar
IIa5m-arE)56 (Puerta 1 abajo 260:Puerta 1 piso 10 abajo llamar
261:Puerta 1 piso 11 abajo llamar
262:Puerta 1 piso 12 abajo llamar
263:Puerta 1 piso 13 abajo llamar
264:Puerta 1 piso 14 abajo llamar
265:Puerta 1 piso 15 abajo llamar
266:Puerta 1 piso 16 abajo llamar
267-299 Reservados
301-303(Puerta 2
abrir/cerrar)
304:Puerta 2 botén de
seleccién indicador
301-399 305-310 (Reservado)
(Puerta 2 |5344 306(Puerta 2 auto Estos valores son definido en el
control De la misma manera como
. llamar)
parametros) aquellos de puerta 1.

327-330(Reservado)

331-345(Puerta 2 arriba
llamar)

346-351(Reservado)

352-369(Puerta 2 abajo
California)

370-399(Reservado)

Funcion Caédigo Nombre del parametro | Configuracion | Por Unidad | Propiedad
Rango defecto
F6-61 Arrasamiento retardo del 10-50 14 EM >
sensor

El es usado a colocar el demora tiempo de el accion tiempo de el arrasamiento sensor a
el tiempo cuando la nivelacion la senal se convierte a activo.No es necesario modificar este

parametro.
Codigo de Nombre del parametro| Configuracion Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto d
Tiempo intervalo de
F6-62 aleatorio correr 0-1000 3 S ™

El es usado a colocar el tiempo intervalo entre dos tiempo mes de aleatorio correr.

Cadigo de
funcion

Parametro

Nombre

Configuracion
Rango

Por
defecto

Unidad

Propieda
g p
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Cddigos
Programa
F6-64 control seleccién 0-65535 0 *
1
Programa
F6-85 control seleccién 0-65535 0 *
2
Programa
F6-66 control seleccion 0-65535 0 *
3

Estos parametros son usado

a colocar programa control funciones.

Cada poco de el funcién codigo define a funcién,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcién indicada por este bit esta habilitado;si este bit esta
establecido a 0, el funcién esta deshabilitado.

Para detalles en como a vista y colocar este funcién cédigo en bit,refer a F6-06.

Mesa 7-9 Funciones indicado ed por el bits de F6-64

Programa F6-64 control seleccion 1

Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Cuando la subida se desacelera y abajo  arrasamiento
_ _ _ sefiales son
Bit1 |Suave funcion limite | activo y el arriba arrasamiento sefial es inactivo , el sistema 0
considera que la u p limite se realiza. es el mismo para el abajo
limite senal.
Solo apertura uno Esta funcién es activado solo en el opuesto puerta control modo
. puerta de 3 (llamada al pasillo independiente, puerta opuesta manual
Bit4 . ) 0
opuesto puertas control).En este caso, sélo uno puerta abre cada tiempo
bajo mientras el otro La puerta debe permanecer en el puerta cerca
manual control limite estado.
c Cuando el ascensor cerrar sefial esta activo, el sistema
, ) e . jamadas borra inmediatamente el registrado llamadas y permite el
BitS |inmediatamente ascensor para parar en mas cercano aterrizaje piso y entonces 0
en ascensor devolver a el ascensor cerrar piso.
cerrar
El sistema se borra todo el actual auto llamadas por por defecto
] Desactivacion de la cada vez que el ascensor cambios el direccién.Cuando este
Bit9 ) La funcid . o e - 0
marcha atras a funcion esta habilitada, funcién de claro contrarrestar piso
namero de piso nuimeros es desactivado.
claro
Bit11 Respondiendo al El sistema responde al hall llamadas solo después ejecutando 0
coche llamadas todo auto llamadas.
primero
F6-65 Control de programa seleccién 2
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Bit2 Inspeccion a Durante inspeccion en marcha,si el desacelerar cambiar 0
! detener pendiente a | hechos, el sistema desacelera a detener.
desacelerar
Zumbador piar . ; . .
Bit4 |durante puerta El timbre sonara cuando el puerta abierto demora tiempo 0

abierta demora

colocar en Fb-13 es alcanzo.
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Cddigos
Bit8 Puerta abierto En el ascensor cerrar estado,el ascensor mantiene el puerta 0
en ascensor abierto en el ascensor cerrar piso.
cerrar
Bit9 Pantalla disponible en En la esclusa del ascensor estado, salon llamadas son desplegado 0
ascensor cerrar normalmente
. La pantalla del coche parpadea cuando el llega el ascensor en a
P I ) :
Bit11 |Parpadeo en llegada piso El parpadeo avance tiempo es colocar en F6-74. 0
F6-66 Control de programa seleccién 3
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Cancelando
puerta : g . , -
. abrir/cerrar Si esta funcién es habilitado ,el puerta abrir/cerrar dominio se
Bit1 Comando en cancela en el demora de 1s después puerta abrir/ cerrar limite 0
demora después
puerta abierta/
cerca limite
En condiciones normales, el sistema determina eso el
No juzgando puerta | puerta esta completamente cerrado Solo cuando el puerta
Bit2 |cerrar estado en cerca limite sefial esta activo y el puerta cerrar es aplicado. 0
puerta cerca Si esta funcion esta habilitado, el sistema necesidad no juez el
produccion puerta cerrar estado.
Bit3 dP(l)Jr?qritriocerca El comando de cerrar puerta es produccion 0
produccion continuamente  durante el ascensor correr.
durante la
carrera
Regresando a base
Bit4 piso para verificacion El ascensor corre hacia el fondo piso para verificacion en 0
por primera vez fuerza- | encendido para el primero tiempo .
en
Cédigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida| Propiedad
funcién Rango defecto | d
F6-67 Funcion de asistente 0-65535 128 *
seleccién

Cada poco de el funcion codigo define a funcion,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcion indicada por este bit esta habilitado; si este bit esta
configurado en 0,el funcion esta deshabilitado.

Para detalles en cémo a vista y colocar este funcién cédigo en bit,refer a F6-06.

Mesa 7-10 Relacionado con el asistente funciones iones indicado por bits de F6-67

F6-67 Seleccion de funcion de asistente

sala llamadas

todo,pero el sistema hace no responder.

Poco Funcion Descripcién Por
defecto
Biamadas canceladas Todas las llamadas de coche y sala llamadas son celda de lata
Bit0 |después entrando . _ y sak _ 0
asistente después el sistema entra el asistente estado para el primero
estado tiempo.
Bit1 No responde a El coche parpadea adentro, provocando alli es sala c 0
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Cdédigos
Bit2 Asistente/Automatico Si esta funcién es habilitado,el configuracion de F5-00
! estado conmutacion (Asistente/Normal cambiar de version tiempo)es 0
valido
Bit3 |Puerta cerrada en La puerta del ascensor se cierra. después el asistente prensas 0
correr el puerta cerca botén a mano.
Bit4 |p » El es lo mismo como el normal estado.Después el puerta 0
: uerta automatica cerca abierto tenencia tiempo se llega a la puerta cierra
autométicamente.
Timbre tweet en Cuando el ol ) | auto |l )
: . - uando el pasillo llama piso y el auto llamar piso son
BitS | intervalos en el servicio diferente,el timbre tuits 2,5 segundos en intervalos . 0
estado
Zumbador continuo ) ) ;i
Bit | tuiteando en asistente Quando el pasillo llama piso y el _auto llamar piso son 0
diferente,el zumbador tuits continuamente astuto.
estado
Bit7 Auto botdn de llamada |Cuando el pasillo llama aporte esta activo, el auto llamar botdn
: parpadeando a para el correspondiente piso parpadea a dar a inmediato. 0
inmediato
Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
Fuego emergencia
F6-68 funcion seleccion 0-65535 16456 *

Cada poco de el funcion cédigo define a funcion,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcién indicada por este bit esta habilitado; si este bit esta
configurado en 0,el funcion esta deshabilitado.

Para detalles en como a vista y colocar este funcidén cédigo en bit,refer a F6-06.

Mesa 7-11 Fuego emergencia funciones indicado por bits de F6-68

F6-68 Seleccion de funcidn de emergencia de incendio

Poco Funcion Descripcién Por
defecto
Gong de llegada . : .,
Bit3 |Produccion El gong de llegada es salida en el inspeccion o fuego 0
en inspeccién o fuego ~ |[emergencia estado
emergencia estado
Varios coches Varias llamadas de coche puede ser e registrado en el
Bit4 |llamadas registrado fuego 0
en llamas estado de emergencia.Si esto funcién es discapacitados ,
emergencia estado solamente uno auto llamar poder ser registrado d.
Retentivo en fuerza En el fuego emergencia estado,el actual sistema y El
Bit5 |[falla en fuego estado del coche sera memorizado en fuerza falla y ser 0
emergencia estado se reanudd después el sistema es motorizado en de
nuevo.
. En el fuego emergencia estado comid,el puerta cerca
Cierre puerta por proceso
Bit6 | manteniendo Sélo se puede completar por tenencia abajo el puerta 0
presionado el puerta cerca
botdn de cerrar botén hasta la puerta cerca limite se alcanza.De lo contrario,
Sera cambiado encima  a puerta abierto
automaticamente.
Bitg | Visualizacion de llamadas Las llamadas al pasillo son desplegado en el fuego|
de sala en fuego emergencia estado.
emergencia estado
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Cdédigos
Bit11 Saliendo del fuego El sistema puede salida el fuego emergencia estado solo
it emergencia estado para después de que llega el ascensor en el fuego emergencia 0
bombero piso
No se borra auto
Bit12 llamadas al reves puerta |En la carrera de bomberos estado,el auto llamadas que tienen 5
' abierto han sido registrados no estan despejado en contrarrestar
en bombero correr puerta abierto
estado
Bit13 |Reservado 0
Apertura puerta por El%(?é;%ego emergencia estado comio,el puerta abierto
Bit14 |manteniendo puede ser completado solamente por tenencia  abaijo el 0
presionado el puerta puerta abierto
boton de apertura botén hasta que se abra la puerta limite es alcanzado.De lo
contrario, Sera cambiado encima a puerta cerca
automaticamente.
Bit15 Puerta automatica abierto| La puerta se abre automaticamente después el ascensor 0
en fuego emergencia pisollega en el fuego emergencia piso.
Cadigo de Nombre del Configuracion | Por Unida| Propiedad
funcién parametro Rango defecto | d
Evacuacion de
F6-69 emergencia funcion 0-65535 0 *
seleccién

Cada poco de el funcién codigo define a funcidn,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcién indicada por este bit esta habilitado; si este bit esta
configurado en 0,el La funcién esta deshabilitada.

Para detalles en cémo a vista y colocar este funcion codigo en bit,refer a F6-06.

Mesa 7-12 Emergencia evacuacion funciones indicado por bits de F6-69

F6-69 Seleccién de la funcién de evacuacion de emergencia
Poco Funcién Descripcion Por
defecto
, Automati Carga direccion Direccion
BitO  |Inireccion 0 tuomla |c|:a(rjne determinar (basado | 1 |ge mas 0
nte calculador
determinar modo e — en datos de la celda cercano
Bit1 o |direccion 1| de carga o media 0 |aterrizaje 0
carga sefal) piso
Durante la marcha de evacuacion, llega el ascensor. en el
Parada en [ . . . » .
Bit2  levacuacion Conjunto de piso de estacionamiento de evacuacion en F6-73 (él
: : : debe ser a distinto de cero valor y es un piso de servicio).De lo 0
aparcamiento piso . . .
contrario, el ascensor paradas en el mas cercano piso.
Bitd Compensacion arranque sin celda de carga todavia esta valido en el proceso de 0
en puesta en evacuaciéon correr.
marcha
Si el ascensor no no llegar en el requerido piso después Afios
Emergencia 50 emergencia evacuacion en marcha tiempo,Err33 Se informa.
Bit8 |correr tiempo En este caso, la funcién de traspuesta encima cortocircuito estator 0
proteccion modo de frenado para la unidad del controlador basado en el
tiempo  configuracién no puedo ser implementado.
Bit9 |Reservado 0
Bit10 Emergencia El timbre suena a las intervalos en el emergencia evacuacion 0
: salida del zumbador |correr estado
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Cddigos
Cortocircuito
Bit12 estator modo de Permite la funcion de traspuesta encima cortocircuito estator 0
: frenado modo de frenado a controlador conducir.
cambiado encima
a controlador
conducir
Tiempo configuracion
Si el tiempo de el cortocircuito estator frenado modo excede el
Modo de tiempo establecido En F6-75, el controlador comienza a
cortocircuito conducir el ascensor
Bit13 estator frengdo . . . 0
modo cambiado Velocidad configuracién
A ccC)Intrplador Si el velocidad es aun mas pequefio que el valor de F6-72
conaucir después 10 segundos en el cortocircuito modo de frenado
del estator, el
controlador comienza a conducir el ascensor.
El sistema sale emergencia evacuacion cuando
0 |recibiendo la puerta abierta limite sefal al de el ascensor
Emergencia eso llega en el objetivo piso.
Bit14 |evacuacion 0
salida modo El sistema sale emergencia evacuacion cuando
1 |recibiendo el cierre de la puerta limite sefal de el elevador
eso llega en el objetivo piso.
Funcion
Bit15 seleccion de Cuando esta funcion es habilitado,el configuracion de relacionado 0
cortocircuito funcion codigos se convierte eficaz.
estator modo de
frenado
. ' Propieda
Fu(rggldoino Nombre del Rango de Por (ljJnlda g P
9 parametro gjusie defecto
F6-72 Evacuacion de 0,010-0,630 0.010 | EM *
B emergencia N ! .
traspuesta
velocidad
Se utiliza para establecer la velocidad de conmutacién en el estator en cortocircuito.
frenado modo cambiado A controlador Conducir por velocidad configuracion.
i6 ) , C i Propieda
Fugg'gigo Nombre del parametro gonflguramon Por g ek d =
ango defecto
F6-73 Piso de estacionamiento de | 0 a F6-00 0 *
evacuaciéon

El es utilizado para establecer la evacuacion piso de estacionamiento cuando Bit2 (Parada
en ev acuacion aparcamiento piso) en F6-69 es activado.

Cédigo de Nombre del parametro ng:?# Por (ljJnida Propiedad
funcion Rango e
F6-74 Avance parpadeante 0.0-15.0 1 S S
tiempo

El es solia hacerlo establecer el parpadeo tiempo de antelacién cuando el ascensor ar rives

el piso requerido por el auto llamar.
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Cddigos

Cadigo de Nombre del parametro Configuracion | Por Unid | Propieda
funcién Rango defecto | ad | d
Tiempo de espera para
F6-75 conmutacion de cortocircuito 0.0-45.0 20.0 S Dk
frenado del estator modo a
controlador conducir

El es usado a colocar el intervalo para conmutacién de cortocircuito estator frenado
modo a controlador modo de conduccion.Si El ascensor no llega a la posicion de nivelacion
con el tiempo establecido en este parametro,el sistema interruptores encima a el controlador
conducir modo para emergencia evacuacion.

Grupo F7: Terminal de salida Parametros

Cédigo de Nombre del parametro| ~ Rango de ajuste | Por Unida| Propiedad
funcion defecto | d
F7-00 Funcién YO seleccion 00-05 0 32 00 - *

Como un independiente relé salida,YO poder ser asignado con cualquier funcién entre
todo el Funciones de salida de relé.Cuando la funcion 32 "emergencia evacuacion
electronica en fuerza El fracaso es requerido, Sélo YO puedes ser utilizado como el
relevo para esto salida.F7-00 debe ser colocar a 32 entonces eso el El ascensor puede
cambiar a la emergencia evacuacion estado después fuerza falla.

gjﬁccl:ii%ﬁ de l‘;lgrrgrtr)]reet rc(i)el Rango de ajuste |  Por defecto| Unidad| Propiedad
F7-01 Funcion Y1 seleccion 00-05 01 : *
F7-02 Funcién Y2 seleccion 00-05 02 - *
F7-03 Funcion Y3 seleccion 00-05 04 : *

Las funciones que poder ser asignado para F1-01 a F7-03 son como
sigue: -00: Invalido
El Terminal tiene Sin funcion .

‘01:EJECUTAR salida del contactor

El terminal con esta funcién controla si el CORRER contactor es abierto o cerrado. -02:
Contactor de freno control

El terminal con esta funcién controla si el freno contactor es abierto o cerrado. -03:Alto
voltaje puesta en marcha de freno

La terminal Mantiene la salida durante 4 segundos continuos a control puesta
en marcha del freno. -04:Lampara/Ventilador  correr

El es utilizado para el lampara/ventilador correr produccion.

-05:Cortocircuito PMSM estator contactor

Cuando el ascensor entra emergencia correr estado al fuerza fracaso,el freno
es liberado y este sefal es Salida.El auto automaticamente movimientos a el
mas cercano posicion de nivelacion bajo el efecto de la Diferencia de peso entre el coche
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Cdédigos
y el contrapeso.Este funcién poder también  ser usado durante normal ascensor correr
a mejorar La seguridad.

Funcion Codigo Nombre del Rango de Por defecto| Unida| Propiedad
parametro ajuste d
F7-04 Funcién Y4 seleccion 06-99 00 : *
F7-05 Funcion Y5 seleccion 06-99 00 *
F7-06 Funcion Y6 seleccion 06-99 06 *
F7-27 Funcion Y27 seleccion 06-99 00 *

El funciones de salida son como sigue:

00: Invalido

06:Puerta 1 abierto Salida 07:Puerta 1 cerca Salida 08:Puerta 2 abiertos produccion
09:Puerta 2 cerca Salida 10:Baja 7 segmentos a mostrar produccién

11:Bajo 7 segmentos b mostrar Salida 12:Baja 7 segmentos do mostrar produccién
13:Bajo 7 segmentos d mostrar Salida 14:Baja 7 segmentos mi mostrar  produccion
15:Bajo 7 segmentos F mostrar  Salida 16:Baja 7 segmentos gramo mostrar produccion
17:Arriba flecha mostrar Salida 18: Flecha hacia abajo produccion

19:Menos firmar mostrar Salida 20:Retorno a base piso en fuego emergencia
21:Zumbador Salida 22: Sobrecarga Salida 23: Gong de llegada produccién

24: Carga completa Salida 25: Inspeccion Salida 26: Salida 2 del ventilador/lampara
27:Corto puerta cerrar circuito contactor  produccion

28:BCD/Gris codigo/7 segmentos bit alto produccion

29:Controlador normal correr Salida 30: Salida de cerradura eléctrica

31:Reservado 32:Emergencia evacuacion en fuerza falla
33:Forzado puerta cerca 1 34:Forzado puerta cerca 2
35: Estado defectuoso 36: Senal ascendente

Salida de esterilizacion médica 38: Salida de parada de zona sin puerta
39:Salida de estado sin servicio 40: Reservado

41: Salida de pantalla A de 7 segmentos altos 42: Salida de pantalla A de 7 segmentos
altos pantalla b produccién

43: Salida de pantalla c de 7 segmentos altos 44: Pantalla d de 7 segmentos altos
produccion

45: Salida de pantalla e de 7 segmentos altos 46: Salida de pantalla f de 7 segmentos
altos

Salida de pantalla g de 7 segmentos altos 48-99: Reservado
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Descripcion del capitulo 7 de Funcion

Cadigos
Grupo F8: Mejorado Funcion Parametros
Funcion . ; o _ .
2 Nombre del parametro | Configuracion | por Unida | Propieda
Cod
A g0 defecto d d
F8-00 Cargar para carga autoajuste 0-100 0 % *
celular

El es Se utiliza para establecer la carga para

carga autoajuste de celdas. Para realizar la

carga de la celda autoajuste,hacer como Sigue:

1.Asegurarse eso F8-01 es colocar a 0 y F8-08 es colocar a 1 a hacer el sistema
permitir carga celula sintonizacion automatica.

2. Detenga el ascensor en cualquier piso, con el auto en el sin carga estado.Conjunto F8
-00 #a0,y prensa

3.Poner N% de carga en el coche.Luego ponte F8-00 a I =& ...-..f'insa INGRESAR .

Por ejemplo, si usted poner 500 kilogramo carga en el ascensor con calificado carga
de 1000 kg, conjunto F8-00 a 50.

Despues de la celda de carga autoajuste es completado,el correspondiente sin carga y
carga completa d datos voluntad ser grabado en F8-06 y F8-07.También puedes a mano
Ingrese los datos de acuerdo a el situacion actual.

Fuggidéino Nombre del Configuracion Por éJnida gropieda
g parametro Rango defecto
F8-01 Selecciodn previa del 0-2 0 7 N
par

El se utiliza para configurar el modo de compensacion de par previo en
puesta en marcha del ascensor. Los valores son los siguientes :
-0:Par previo invalido
Ajuste automatico de la celda de carga esta permitido
-1:Cargar celula pre-par compensacion
Con una celda de carga, el sistema implementa la pre-par compensacion

funcién. -2: Pre-par automatico compensacion

El sistema automaticamente ajusta el compensado esfuerzo de torsién en puesta en
marcha sin a carga celula. Si F8-01 se establece en 1, el sistema emite el par que coincide
con la carga. con antelacion para garantizar el equitacion comodidad en puesta en marcha.El
produccion esfuerzo de torsion es limitado por F2-08(Par de torsidbn superior limite).
Cuando el par de carga es mayor que que el colocar esfuerzo de torsidbn superior limite,el
produccién esfuerzo de torsion de el El sistema es el par superior limite

Configuracién Por Propiedad

Rango defecto
47—

Nombre del

Cadigo de
parametro

Unida
funcion d
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Cddigos

F8-02

Pre-torque compensar

0.0-100.0

50.0

%

*

Se utiliza para colocar el pre-par compensar.Eso es de hecho el balance coeficiente

del

ascensor, indicando el porcentaje de La carga del coche a la carga nominal Cuando el
contrapeso y el auto peso son equilibrado.

Funcién Codigo| ~ Farametr Rango de ajuste | Por UnidajsPropiedad
Nombre defecto
F8-03 Conducir ganar 0,00-2,00 0.60 *
F8-04 Freno ganar 0,00-2,00 0.60 *

Estos dos parametros se utilizan para establecer el ganancia de pre-par cuando el ascensor

corre en el conducir lado o el freno lado.

Para mas detalles, consulte seccion 5.1.5.

Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unida| Propiedad
funcion parametro Rango defecto | d
F8-05 Actual auto carga 0-255 0 .

Este parametro es de sélo lectura y refleja la situacién de carga en el
muestrea por el NICE1000new mediante el uso de una celda de carga.Esto parametro es Se
utiliza para juzgar la sobrecarga o la carga completa. carga,o calcular el corriente de par para
compensacion de pre-par de la celda de carga .

coche.El valor

se

Cddigo de Nombre del Rango de ajuste | Por Unida | Propiedad
funcién parametro defecto d
F8-06 Coche sin carga carga 0-255 0 *
F8-07 Coche a plena carga 0-255 100 *
carga
Estos dos parametros especifican respectivamente el vehiculo. sin carga carga vy a plena
carga carga.Ellos son AD valores de muestreo.
Note
Si F8-06=F8-07,el carga completa y sobrecarga convertirse invalido.
Codigo de Nombre del Configuracién Rango | Por Unid | Propieda
funcién parametro defecto | ad | d
y 0:MCB digital muestreo
£8-08 Carga celila . g ) 0 _ oy
aporte seleccion 1:MCB cosa analoga
muestreo

El es usado a colocar el canal de ascensor carga celila sefiales.Establecer este parametro
correctamente antes utilizando el carga dispositivo celular.

Por
defecto

Cddigo de

Rango de
funcion

Nombre del parametro
ajuste

Unid
ad

Propieda
, p
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F8-09

Evacuacion de emergencia
velocidad de operacién en el poder

0.000 a F3-11] 0.050

fallg

EM

*

El es se utiliza para establecer la velocidad para emergencia evacuacién operacion en

fuerza falla.
Codigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida| Propieda
funcion Rango defecto | d d
Evacuacion de emergencia
F8-10 modo de funcionamiento en 0-2 0 *
potencia falla
El es solia hacerlo establecer el emergencia ev acuacién operacion modo
en corte de energia -0:Motor no correr
1:UPS
‘Fuente de alimentacién de
bateria de 2:48 V Para
detalles,ver seccién 5.2.1.
Fucn)gidc')ino Nombre del Configuracic’m Por 'almda PrOpledad
g parametro Rango defecto
F8-11 Aplicar freno demora 0,200-1,500 0.200 S *
El es Se utiliza para establecer la hora desde el momento en el que el sistema envia el

freno aplicar dominio a el momento cuando el freno

detalles,ver Cifra 7-3.

es completamente aplicado.Para

Fuggg)igo Nombre del Rango de ajuste | Por Unidad| Propiedad
parametro defecto
F8-12 Emergencia de incendio 0 a F6-00 0 *
piso 2

El es usado a colocar el segundo fuego emergencia

piso.El conmutacion entre fuego

emergencia piso 1 y fuego emergencia piso 2 es implementado por medio de aporte

de el MCB.Cuando esto sefal es entrada,la elevador entra el fuego emergencia
estado y vuelve a este piso.
Cadigo de Nombre del Configuraciéon Rango | Por Unida| Propiedad
funcion parametro defecto | d
Bit0: Deshabilitado
Anti-molestias Bit 1:Juzgado por cortina de luz
F8-13 funcion Bit 2:Juzgado por carga 0 "
ligera senal

El es el criterios para juzgar si tonteria existe.

-Bit0: Funcion anti-molestia deshabilitada

‘Bit1: Molestia juzgada por luz cortina
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El sistema determina eso tonteria
el ascensor se detiene en llegada para tres ejecutivo

-Bit2:Molestia juzgado por la sefial de carga ligera

veces.

K

existe cuando el luz cortina hace no acto después
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Sila carga es ligera sefal es activo,el sistema determina eso tonteria existe cuando el
numero de auto llamadas es mayor que que a cierto valor.

Cuando el sistema determina eso el ascensor es en el tonteria estado,eso cancela todo

auto llamadas.En En este caso, las llamadas deben registrarse nuevamente.

Grupo F9:Tiempo Parametros

Caodigo de Nombre del Configuraciéon | Por Unida | Propiedad
funcién parametro Rango defecto | d
dle tiempo antes ,
F9-00 regresando a base piso 0-240 10 min. w
El es usado a colocar el inactivo tiempo de el ascensor antes regresando a el  base piso.

Cuando el inactivo tiempo de el ascensor excede el configuracion de este parametro, el
ascensor devoluciones a el base piso.

Si este parametro es colocar a 0,eso ser viene invalido.

Fucr;gié_n Nombre del parametro| Rango de ajuste | Por Unidad| Propiedad
odigo
defecto
Tiempo para admirador ,
F9-01 y lampara ser 0-240 2 min. w
transformado apagado

El es usado a colocar el tiempo eso admirador y lampara corsé EN antes ser transformado

apagado automaticamente .

Si No hay ningun comando de ejecucion en el estado de

ejecucion automatica, el sistema apaga el ventilador. y lampara automaticamente después el
tiempo colocar en este parametro.

Si este parametro es colocar a 0,eso ser viene invalido.

Rcion Nombre del parametro| Rango de ajuste| Por Lgie Roplecac
Caodigo
defecto
F9-02 Motor en marcha tiempo 0-45 45 S *
limite

El es usado a colocar el correr tiempo limite de el motor.

En estado de funcionamiento normal, si el tiempo de funcionamiento continuo del motor en la
misma direccion entre dos adyacente pisos excede el configuracion de este parametro pero
no se recibe ninguna sefial de nivelacion, el sistema realizara la proteccion.

Este parametro s e utiliza principalmente para proteccion contra horas extras en el caso de
cuerda de acero corrimiento en la polea de traccion.

Si este parametro es colocar a a valor menor que 3s,eso se convierte invalido.

Fugcggin o Nombre del parametro Cr%rclrlognu Por Unid grOpleda
9 Rango defecto ad
F9-03 Tiempo de ejecucion 0-65535 0 h .
acumulativo
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F9-05 Byte alto de correr veces 0-9999 - s
F9-06 Byte bajo o correr veces 0-9999 - *

Estos parametros son usado a vista el actual

del ascensor.

Correr veces del ascensor=F9-11x10000+F9-12.

Grupo FA:Teclado Configuracion

acumulativo correr tiempo y correr veces

Parametros
Codigo de Nombre del parametro| Configuracion Por Unida| Propiedad
funcién Rango defecto | d
FA-01 Mostrar en marcha estado 1-65535 65535 w
El es usado a colocar el correr parametros desplegado en el teclado cuando el  ascensor

es en el correr estado.

A total de 16 correr parametros poder ser desplegado durante corriendo,cada uno
respectivamente correspondiente a el 16 binario  bits de FA-01.Si a poco es colocar a
1,el parametro indicado por este poco es mostrado;si esto poco es colocar a 0,el
parametro es no exhibicion ed.

Tua poder cambiar encima el desplegado parametro

por prensado | %<y colocar si a
mostrar este parametro segun su propio usando habito.
El 16 binario Los bits corresponden a la correr parametros listado en la siguiente tabla.

Mesa 7-13 Correr parametros correspondientes a 16 trozos de FA-01

Poco Nombre del parametro| Por Poco Nombre del parametro | Por
defecto defecto
Bito | Correr velocidad 1 Bit8 Auto carga 1
Bit1 Colocar velocidad 1 Bit9 Sistema estado 1
Bit2 |Autobus Voltaje 1 Bit10 Pre-toque actual 1
Bit3 | Voltaje de salida 1 Bit11 Aporte Terminal 1 estado 1
Bit4 |Produccion actual 1 Bit12 Aporte Terminal 2 estado 1
Bit5 Frecuencia de salida 1 Bit13 Aporte Terminal 3 estado 1
Bit6 | Actual piso 1 Bit14 Produccion Terminal 1 1
estado
Bit7 |Posiciéon actual 1 Bit15 Produccion Terminal 2 1
estado
Funcién Cédigo | Nombre del Rango de ajuste|  Por defecto| Unidad| Propiedad
parametro
FA-02 Mostrar en detener 1-65535 65535 Yo
estado

El es usado a colocar el parametros desplegado en el teclado

en el detener estado.

cuando el ascensor es
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Un total de 16 parametros poder ser desplegado en Detenerse.El usar es el mismo

como eso de FA-01. El 16 binario Los bits corresponden a la parada parametros listado
en el siguiente mesa.

Mesa 7-14 Detener parametros c correspondientes a 16 trozos de FA-02

Poco Nombre del parametro Por Poco Nombre del parametro| Por
defecto defecto
Bito |Colocar velocidad 1 Bit8 Aporte Terminal 2 estado 1
Bit1 |Autobus Voltaje 1 Bit9 Aporte Terminal 3 estado 1
Bit2 |Actual piso 1 Bit10 | Produccion Terminal 1 1
estado
Bit3 |Posicion actual 1 Bit11 Terminal de salida 2 1
estado
Bit4 |Auto carga 1 Bit12 | Reservado 0
. Distancia de desaceleracion .

BitS |en calificado velocidad 1 Bit13 | Reservado 0
Bite |Sistema estado 1 Bit14 | Reservado

Bit7 |Aporte Terminal estado 1 1 Bit15 | Reservado

Los parametros de funcionamiento y parada del sistema NICE1000nw son referencias
importantes para ingenieros para realizar la puesta en servicio en sitio.Los parametros se
describen como Sigue:
1.Velocidad de carrera:indica la velocidad de carrerareal de el

ascensor. Su valor maximo es F0-03 (Maximo rendimiento en

funcionamiento). velocidad), en unidad de EM.
2. Velocidad establecida: indica la velocidad establecida velocidad de el NI CE1000ne

sistema durante ascensor corriendo.Eso es el running velocidad calculado por el
sistema tedricamente en cual el ascensor deberia correr,en unidad de EM.

3. Voltaje del bus: indica la CC voltaje del bus del NICE1000nuevo sistema,en unidad de EM.
4 Piso actual:indica la informacién del piso fisico donde se ubica el ascensor es situado. El es
el mismo como el valor de F4-01.

5.Posicion actual:indica la distancia absoluta de la corriente ascensor auto a el
arrasamiento lamina de el primero piso,en unidad de metro.

6.Coche carga:indica el porcentaje de el cargadel coche a lacarga nominal juzgado por
el NICE1000nuevo sistema basado en datos de el sensor,en unidad de%.

7. Voltaje de salida: indica la tension efectiva valor del equivalente Voltaje de el
modulacién por ancho de pulsos (PWM) ola produccion por el NICE1000nuevo sistema en
unidad de V.

8.Corriente de salida:indica el valor efectivo de la corriente real. cuando el NICE1000nuevo
sistema unidades el motor a girar,en unidad de A.

9.Salida frecuencia:indica el actual frecuencia de el motor durante corriendo.Eso
tiene a relacion de correspondencia fija con la velocidad de carrera.La unidad es Hz.

10.Corriente de pre-par:indica el porcentaje de corriente de pre-par compensada Durante el
arranque a la corriente nominal , en la unidad de%.
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11.Entrada terminal 1 estado: indicar el significado de aporte terminales por El bit"1"

indica

eso el la sefal es activo.

A total de 16 bits son definido como abajo:

AR nena

Poco Significado Poco Significado
Bit0 |Reservado Bit8 Cerradura de puerta de cortocircuito circuitg
contactor comentario
Bit1 |Arriba arrasamiento sefal Bito |Inspeccion sefial
Bit2 |Abajo arrasamiento sefal Bit10 |Inspeccion arriba sefal
Bit3 |Puerta zona sefal Bit11 |Inspeccién abajo sefal
Bit4 |Contactor RUN comentario Bit12 |Fuego emergencia senal
Bit5 |Contactor de freno comentario | Bit13 | Reservado
Bit6 |Recorrido del freno cambiar Bit14 | Ascensor cerrar sefial
comentario
Bit7 |Retroalimentacion de Bit15 | Arriba limite sefial
autobloqueo

12.Entrada Terminal 2 estado:indicar el significado de aporte terminales por El bit"1"
indica eso el la sefal es activo.

A total de 16 bits son definido como abajo:

Poco Significado Poco Significado

Bit0 |Abajo limite sefial Bit8 |Puerta 1 cerca limite

Bit1 |Arriba desacelerar senal Bit9 | Puerta 2 cerca limite

Bit2 |Abajo desacelerar sefial Bit10 Il\/léquina de puerta 1 cortina de

uz

Bit3 |Sobrecarga sefal Bit11 | Maquina de puerta 2 luz cortina

Bit4 |Carga completa sefial Bit12 |Asistente senal

Bit5 |Emergencia detener sefal (de Bit13 | Viajes directos conducir senal
retroalimentacion de seguridad)

Bite |Puerta 1 abierto limite Bit14 | cambio de direccion sefial

Bit7 |Puerta 2 abierto limite Bit15 |Independiente correr

13.Terminal de entrada 3 estado: indica el significado de produccion terminales por El bit
"1"indica eso el la sehal es activo.

A total de 16 bits son definido como abajo:

Poco Significado Poco Significado

Bit0 Puerta 2 seleccion Bit8 Sobrecalentamiento del motor

Bit1 Union Postal Universal aporte Bit9 Puerta 1 seguridad borde

Bit2 Puerta abierta botén Bit10 Puerta 2 seguridad borde

Bit3 | Puerta cerrada boton Bit11 Terremoto senfal

Bit4 |Seguridad circuito Bit12 Puerta trasera prohibido

Bit5 |Puerta cerrar circuito 1 Bit13 Media carga sefial

Bité | Puerta cerrar circuito 2 Bit14 Puerta simple/doble seleccion

Bit7 Media carga senal Bit15 Piso de emergencia contra incendios
conmutacién
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14.Salida Estado del terminal 1:indica El significado de produccion

bit."1"indica eso el sefial es activo.

A total de 16 bits son definido como abajo:

15.Salida Terminal 2 estado:indica el significado
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K

terminales por

Poco Significado Poco Significado
Bit0 |Reservado Bit8 |Puerta 2 abierto
Bit1 |CORRER contactor Bit9 |Puerta 2 cerca
Bit2 |Contactor de freno Bit10 |7 segmentos bajos a mostrar
produccién
Bit3 |Arranque de mayor voltaje de freno Bit11 |7 segmentos bajos b mostrar
produccion
Bit4 |Ventilador/Lampara produccion Bit12 |7 segmentos bajos do mostrar
produccién
Cortocircuito del estator del .
Bit5 it Bit13 | 7 segmentos bajos d mostrar
PMSM contactor produccion produccion
Biteé |Puerta 1 abierto Bit14 |7 segmentos bajos mi mostrar
produccién
Bit7 |Puerta 1 cerca Bit15 |7 segmentos bajos F mostrar
produccién

eso el senal es activo.

A total de 16 bits son definido como abajo:

de CTB salidas por Elbit"1" indica

Poco Significado Poco Significado
Bit0 |7 segmentos bajos gramo mostrar Bit8 Carga completa produccion
produccién
Bit1 |Flecha hacia arriba mostrar Bit9 Inspeccion produccion
produccion
Bit2 |Abajo flecha produccion Bit10 Ventilador/Lampara produccién 2
. . . Puerta de cortocircuito circuito de
Bit3 g/lrggaic?grr: ibicion de letreros Bit11 | ploqueo contactor produccion
Bita Regresando a base piso en fuego Bit12 Cdédigo BCD/Gray/7 segmentos
' emergencia produccion : do oda bit alto produccion
. C . Controlador normal correr
Bit5 |Zumbador produccién Bit13 produccion activo
Bit6 |Sobrecarga produccion Bit14 Eléctrico cerrar produccion
Bit7 |Llegada gong produccion Bit15 Reservado

16. Estado del sistema: indica el sistema estado por El bit"1"indica que el sefal es

activo. A total de 16 bits son definido como abajo:

17.

Poco Significado Poco Significado
Bit0 |Luz cortina estado 1 Bit8 |Auto estado:
. 1:Puerta abierto
Bit1 |Cortina de luz estado 2 Bit9 >-Puerta abierto
. . tenencia 3:Puerta
Bit2 |Ascensor cerrar Bit10
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_ _ cerca
Bit3 |Fuego emergencia Bit11 | 4-puerta cerca
limite 5:Corriendo
Bit4 Ascensor' fastado: Bit12 |Carga completa
O:Inspeccion
Bit5 1:Eje autoajuste Bit13 |Sobrecarga
3: Regreso a la base piso en fuego
Bit6 emergencia 4:Operacion de bomberos Bit14 |Reservado
6:Operacion del
Bit7 ?ﬁ;ﬁgf)e 7:Automatico Bit15 |Reservado
Funcion Confi - Unidad | Propiedad
Cédigo Nombre del ontiguracion | Por
parametro Rango defecto
FA-03 Actual codificador 0,0-359,9 0.0 Grado() .
angulo

El pantallas el tiempo real codificador angulo.Este parametro no puedo ser modificado.

Cadigo de Nombre del Configuracion | Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
FA-05 Placa de control software 0-65535 0 - .
FA-06 Placa de accionamiento 0-65535 0 . °
software

Estos dos parametros respectivamente mostrar el programa
control junta y el conducir control junta .

version numero de el légica

Funcién Cédigo Nombre del parametro| Configuracion| Por Unida | Propieda
Rango| defecto | d d
FA-07 Temperatura del 0-100 0 °C o
disipador de calor

El muestra el temperatura actual del disipador de calor.

Normalmente, la temperatura de la tinta se calienta por debajo de los 40 ‘C . Cuando
temperatura del disipador de calor es también alto,el sistema baja el transportador
frecuencia automaticamente a reducir  calor disipacion.Cuando el disipador de calor
temperatura se levanta a a cierto  valor,el sistema informes el médulo sobrecalentar
falla y paradas correr.

Codigo de Nombre del Configuracion | Por Unidad  Propiedad
funcion parametro Rango defecto
FA-08 Controlador modelo 1000 °
Se muestra el Serie NICE modelo de el controlador.
Funcién Cédigo | Nombre del Configuracion| Por Unidal Propiedad
parametro Rango defecto | (¢
FA-11 Pre-torque actual 0.0-200.0 0 % .

El muestra el porcentaje de pre-par actual a el calificado corriente (positiva /negativa)
pantalla,indicando conduciendo

o frenado).
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Fuggi(jcﬁino Nombre del Configuracion Por éJnida Propiedad
g parametro Rango defecto
FA-12 Légica informacién 0-65535 0

El pantallas el ascensor estado parametros.

Los LED son organizado como 5,4,3,2,1 desde la izquierda A la derecha, el LED 1 muestra
el estado de puerta1.LED 2y 3 tener No pantalla.LED 4 y 5 juntos espectaculo el
ascensor estado.

La siguiente figura muestra la ascensor r en inspeccion y puerta cerrada estado.

Cifra 7-7 Ascensor estado mostrar

5 4 3 2 1
N e S 71—
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Cddigos
El LED son definido en el siguiente mesa.
Mesa 7-15 CONDUJO mostrar de el ascensor estado
LED5 LED4 CONDU| CONDU LED1
JO 3 JO 2
Estado del ascensor Mo':torar Mo':t?ar Puerta 1 Estado
00 |Inspeccion estado 8 | Ascensor cerrar 0 | Espera estado
01 |Ajuste automatico del| gg | inactivo 1 | Puerta abierto
eje agF1Sor estado
aparcamiento
02 [Micronivelacion 10 Renivelfa’cién en 2 | Puerta abierto
inspeccion limite
velocidad
Regresando a Emergenci
03 |piso base en fuego 11 |a 3 |Puerta cerca
emergencia evacuacio estado
n
operacion
Bombero :
04 |operacion 12 | Autoajuste del 4 |Puerta cerca
motor limite
05 |Falla estado 13 | Teclado control ]
Asistente
06 operacion 14 | Planta base - -
controlar
07 |Ejecucion automatica| 1 7 -
Codigo de Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
FA-13 Curva informacion 0-65535 0 .

Muestra el sistema
tener No pantalla,mientras LED 2 y 1 espectaculo

correr curva Informacion similar a el mostrar de FA-12,LED 54y 3
el correr curva informacion.

comenzar segmento

LED5 | LED4 | COND LED2 LED1
UuJoO 3
No No No C Inf ,
Mostrar |Mostrar | Mostrar urva informacion
00 |Apoyar estado 09 Inicio de desaceleracion
segmento
01 Velocidad cero 10 Desaceleracion lineal
comenzar segmento
segmento
Retencion a : s
02 |velocidad cero 11 gé%?nzlrﬁ: esaceleracion
segmento
03 |Reservado 12 | Cero velocidad a detener
) 04 |Puesta en marcha 13 | Actual fase de parada
velocidad escenario
05 Aggteracion 14 |Reservado
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Cédigos
0g |aceleracion lineal 15 | Detener datos tratamiento
segmento
Fin de i At i
07 | aceleracion 16-20 |Ajuste automatico escenario
segmento
carrera a velocidad iy ;
08 |octable sedmento 21 | Operacion de emergencia
Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcién parametro Rango defecto
FA-14 Colocar velocidad 0.000-4.000 0 EM o
FA-15 Comentario velocidad | 0.000-4.000 0 EM °
FA-16 Autobus Voltaje 0-999.9 0 \Y o
FA-17 Posicion actual 0,00-300,0 0 metro .
FA-18 Produccién actual 0.0-999.9 0 A °
FA-19 Frecuencia de salida | 0,00-99,99 0 Hz °
FA-20 Esfuerzo de torsién 0.0-999.9 0 A .
actual
FA-21 Voltaje de salida 0-999.9 0 \ .
FA-22 Producciéon esfuerzo | 0-200.0 0 % °
de torsién
FA-23 Potencia de salida 0,00-99,99 0 kilovat .
ios

Estos parametros muestran la actual actuacién estado del sistema (el produccion Elpary la
potencia de salida admiten visualizacion positiva/negativa).

Codigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida| Propiedad
funcion Rango defecto | d
Comunicacioén
FA-24 interferencia 0-65535 0 *

Se muestra el actual comunicacion

mesa.

Mesa 7-16 Comunicacion calidad mostrar

calidad de el sistema,como descrito en el siguiente

LED5 LED4 LED3 LED2 LED1
Comunicacion SPI ; Comunicacion CAN2 ; ;
Calidad Sin pantalla Calidad Sin pantalla| Sin pantalla
0 Bien 0 Bien
persona 1
9 Interrumpido 9 Interrumpido

0-9 indica la comunicacion calidad.La mayor que El numero es el mas grande interferencia

el comunicacion sufre y el mas pobre el comunicacion calidad es.
Cadigo de funcion| Parametro Nombre Configuracion Por Unida | Propieda
Rango defecto d d
FA-26 Aporte estado 1 0-65535 0 o
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X iﬁiﬂﬂ;ﬁ Capitulo 7 Descripciéon de  Funcién
Cédigos

FA-27 Aporte estado 2 0-65535 0 *
FA-28 Aporte estado 3 0-65535 0 °
FA-29 Aporte estado 4 0-65535 0 °
FA-30 Aporte estado 5 0-65535 0 e
FA-31 Produccion estado 1 0-65535 0 °
FA-32 Produccion estado 2 0-65535 0 °
FA-33 Produccién estado 3 0-65535 0 *
FA-34 Piso E/S estado 1 0-65535 0 °
FA-35 Piso E/S estado 2 0-65535 0 o
FA-36 Piso E/S estado 3 0-65535 0 o
FA-37 Piso E/S estado 4 0-65535 0 °
FA-38 Piso E/S estado 5 0-65535 0 o
FA-39 Piso E/S estado 6 0-65535 0 o
FA-40 Piso E/S estado 7 0-65535 0 ®

El siguiente cifra espectaculos un ejemplo de el desplegado aporte estados.

Cifra 7-9 Ejemplo de aporte estado mostrar

S 4 3 2 1

¥ el A
% 7 | = —
| IF| /‘a F B
N I G G
| 1g| C E C
b o FPasssN 0 A n |l !:. o |

: D DP D DP

 —— e——— SRR peR— Y | o
| Earh canmant indiratac a
Estado cédigo de funcion.

Como mostrado en el Figura anterior, los LED de la derecha a la izquierda son numerado
1,2,3,4y5.Para FA-26 a FA-37,LED 5 y 4 espectaculo el funcion N.°; LED 3 muestra
si el La funcion es valida (1) o invalida (0); 16 segmentos de LED 1 y 2 espectaculo el
estados del 16 funciones en este parametro .

La figura anterior muestra la visualizacién del FA-16: los LED 5, 4 y 3 muestran que la funcién 10
(Inspeccion hacia abajo) es 1 (Valido); los LED 1 y 2 muestran que Ademas de la funcion
10,funciones 4(Retroalimentacion del contactor de RUN), 5 (Retroalimentacion del contactor de
freno), 6 (Freno viajar retroalimentacion del interruptor), 7 (retroalimentacion del contactor del
estator PMSM de cortocircuito) , y 8 (contactor del circuito de bloqueo de la puerta en
cortocircuito ) retroalimentacion) son  valido.

FA-26 Aporte estado 1 FA-27 Aporte estado 2
No. Funcion No. Funcion No. Funcién No. Funcion
Puerta de
0 |Reservado 8 |cortocircuito cerrar | o |Abajo limite sefial g |Puerta 1
contactor de circuito cerca limite
comentario
: . C, - Arriba Puerta 2
1 | Amiba arrasamientg g |Inspeccién sefal 1 9 Pt
sefal de§acelerar cerca limite
senal
Abajo L, , Abajo Puerta maquina
2 larrasamiento 10 (Inspeccion arriba 2 |desacelerar 10 1 luz cortina
senal sefal
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YA B Capitulo 7 Descripcién de  Funcién
Cddigos
= s ; = Maquina de
3 |Puerta zona sefial| 11 |Inspeccion abajo 3 |Sobrecarga sefial 11 puerta 2 Iuz
cortina
CORRER Fuego ; =
4 |Sontactor 12 lemergencia 4 Ca~rgi':1 completa 12 Asistente sefial
comentario sefial sena
Contactor de Emergencia Directo viajar
S fireno comentario | 13 |Reservado S |detener sefial 13 |conducir
sefal
6 Eg?r%)ia\:lajar 14 |Ascensor cerrar 6 |Puerta 1 abierto 14 c[:)airr?\g?ai\?nseﬁal
comentario limite
Venta corta de Ind di
7 [PMSM 15 |Arriba limite sefial | 7 |Puerta 2 abierto 45 |n@ependien
estator contactor limite te correr
comentario
FA-28 Aporte estado 3 FA-29 Aporte estado 4
No. Funcion No. Funcion No. Funcién No. Funcion
0 |Puerta 2 seleccion| 8 |Sobrecalentamiento| 0 |Virtual piso 8 |Reservado
del motor
1 |Unién Postal 9 |Puerta 1 seguridad | 1 |Bombero cambiar 9 |Reservado
Universal aporte borde
; . Recorrido del freno
2 [Puerta abierta 10 |Puerta 2 seguridad | 2 cambiar comentario | 10 |Reservado
botén borde 2
3 Puerta cerradal 11 [Terremoto sefial 3 |Reservado 11 |Reservado
botén
S idad circuit Atras
4 (oegundad cireuito | 12 15 erta 4 |Reservado 12 |Reservado
prohibido
Puerta circuito de Media caraa sefal
5 |bloqueo 1 13 9 5 |Reservado 13 |Reservado
P ircui Puerta simple/doble
6 b,‘éﬁﬁiocgcu'm a8 14 |seleccion P 6 |Reservado 14 |Reservado
7 Media carga sefial| 15 gg%ggo%rrrrlﬂgi%c?‘a 7 |Reservado 15 |Reservado
FA-30 Aporte estado 5 FA-31 Produccién estado 1
No. Funcion No. Funcion No. Funcién No. Funcion
0 |Reservado 8 |Reservado 0 |Reservado 8 |Puerta 2 abierto
Alto voltaje
1 |seguridad 9 |Reservado 1 |CORRER contactor | 9 |Puerta 2 cerca
circuito
Alto voltaje Bajo 7
2 puerta Gircuito dd 10 |Reservado 2 |Contactor de freno 10 segmentos. o
bloqueo 1 una exhibicién
produccion
Alto voltaje Alto voltaje Bajo 7
3 hacero circuitodg 11 [Reservado 3 |puesta en marcha 11 |segmentos
bloqueo 2 de freno pantalla b
produccion
; ; Bajo 7
4 |Reservado 12 |Reservado 4 Ver:j’uladgr/Lampara 12 | gegmentos
produccion )
do salida de
pantallg
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YA mEm Capitulo 7 Descripcion de  Funcién
Cddigos
Venta corta de Baio 7
5 |Reservado 13 |Reservado 5 |PMSM 13 sng]mentos
estator contactor d salida d
produccion salloaae
pantalla
. Bajo 7
6 |Reservado 14 |Reservado 6 |Puerta 1 abierto 14 sng]mentos
mi salida de
pantalla
Bajo 7
7 |Reservado 15 |Reservado 7 |Puerta 1 cerca 15 sng]mentos
pantalla f
produccion
Salida FA-32 estado 2 Salida FA-33 estado 3
No. Funcion No. Funcion No. Funcion No. Funcion
Bajo 7 Emergencia
0 8 |Carga completa 0 |evacuacion en 8 |Reservado
Z(reagrrr’r]]oerrlrt\%i;trar produccion fuerza falla
produccién
Flecha hacia 2 Forzado puerta Alto 7
1 |arriba mostrar 9 Ins%ecc[qn 1 lcerrar 1 9 |segmentos una
produccion produccion exhibicion
produccion
Abajo Salida d Forzado puerta Alto 7
2 Iflecha 10 |saica de 2 |cerrar 2 10 segmentos
produccién ventilador/lampara 2 pantalla b
produccion
Puerta de
Menos firmar P Alto 7
3 11 |cortocircuito cerrar 3 |Defectuoso estado 11
mostrar contactor de circuito segmentos
produccién produccién do salidade
pantalla
Regresando a L
base piso en Codigo . . Alto 7
4 |fuego 12 |BCD/Gray/7- 4 |Arriba sefal 12 | segmentos
emergencia se?(rjne(rjltobc_io olctia d salida de
produccion Sallda ge Dits altos pantalla
Controlador G
5 |Zumbador 13 |normal correr 5 Esterilizacion médica 13 Alto 7 .
produccion produccion produccion segmentos mi
activo salida de pantalla
6 |Sobrecarga 14 Eléctrico salidadel ¢ [£°nasin puerta 14 |Alto7
produccién bloqueo detener prOdUCCIOn Segmentos
pantalla f
produccioén
Llegada No servicio estado Alto 7
7 |gon _ 15 |Reservado 7 Iproduccion 15 |segmentos
produccién pantalla g
produccion

Las sefales de entrada/salida de todos los pisos se visualizan en FA-34 a FA-40, como descrito en

el siguiente mesa.

FA-34 Floor I/O state 1

FA-35 Floor 1/O state 2(door 1 car call)
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No. Funcion No. Funcion No. Funcién No. Funcién
0 |Puerta 1 abierto g |Puerta 2 abierto 0 |Piso 1 auto llamar | 8 |Piso 9 auto llamar
1 |Puerta 1 cerca 9 |Puerta 2 cerca 1 |Piso 2 auto llamar 9 |Piso 10 auto llamar
2 [[LoE 10 |operta 2 2 |Piso 3 auto llamar | 10 |Piso 11 auto
demora demora California
3 Puerta”2 11 |Reservado 3 |Piso 4 auto llamar | 11 |Piso 12 auto llamar
seleccion
4 |Reservado 12 |Reservado 4 | Piso 5 auto llamar | 12 |Piso 13 auto llamar
5 |Reservado 13 |Reservado 5 |Piso 6 auto llamar | 13 |Piso 14 auto llamar
6 |Reservado 14 |Reservado 6 |Piso 7 auto llamar | 14 |Piso 15 auto llamar
7 |Reservado 15 |Reservado 7 |Piso 8 auto llamar | 15 |Piso 16 auto llamar
)Piso FA-36 E/S estado 3(puerta 1 arriba llamar Piso FA-37 E/S estado4 (puerta 1 abajo llamar)
No. Funcion No. Funcion No. Funcion No. Funcion
0 E?r?a: arriba 8 IIIDeiz?r?a? arriba 0 |Reservado 8 |Piso 9 abajo llamar
1 ﬁ,;?r?af arriba 9 :T;?r(])ago arriba 1 |Piso 2 abajo llamar| 9 |Piso 10 abajo llamar
2 ﬁ’;ﬁ)af arriba 10 IIID;?r?arﬂ arriba 2 |Piso 3 abajo llamar| 10 |Piso 11 abajo llamar
3 ﬁ’;?rc])aﬁrl arriba 11 E?ﬁagz arriba 3 |Piso 4 abajo llamar| 11 |Piso 12 abajo llamar
4 ﬁ’;ﬁaf arriba 12 IFl’;fﬁaJS arriba 4 |Piso 5 abajo llamar | 12 |Piso 13 abajo llamar
5 ﬁ’;?r?a? arriba 13 IFl’ail?rc])arM arriba 5 |Piso 6 abajo llamar| 13 |Piso 14 abajo llamar
6 ﬁ’;rc])az arriba 14 E?ﬁags arriba 6 |Piso 7 abajo llamar| 14 |Piso 15 abajo llamar
7 :T;?r?a? arriba 15 |Reservado 7 |Piso 8 abajo llamar | 15 |Piso 16 abajo llamar
Piso FA-38 E/S estado 5(puerta r 2 auto llamar Piso FA-39 E/S estado 6(puerta 2 arriba llamar)
No. Funcion No. Funcion No. Funcién No. Funcién
0 |Piso 1 auto llamar] 8 |Piso 9 auto llamar| 0 |Piso 1 arriba llamar| g |Piso 9 arriba llamar
1 |Piso 2 auto llamar| 9 |Piso 10 auto llaman 1 |Piso 2 arriba llamar| g9 |Piso 10 arriba llamar
2 |Piso 3 auto llamar| 10 | Piso 11 auto llamag 2 |Piso 3 arriba llamar| 10 |Piso 11 arriba llamar
3 |Piso 4 auto llamar| 11 |Piso 12 auto llaman 3 |Piso 4 arriba llamar| 11 |Piso 12 arriba llamar
4 |Piso 5 auto llamar| 12 |Piso 13 auto llamar, 4 |Piso 5 arriba llamar| 12 |Piso 13 arriba llamar
5 |Piso 6 auto llamar| 13 |Piso 14 auto llama 5 |Piso 6 arriba llamar| 13 |Piso 14 arriba llamar
6 |Piso 7 auto llamar| 14 |Piso 15 auto llamar 6 |Piso 7 arriba llamar| 14 |Piso 15 arriba llamar
7 |Piso 8 auto llamar| 15 |Piso 16 auto llaman 7 |Piso 8 arriba llamar| 15 |Reservado
Piso FA-39 E/S estado 7(puerta 2 abajo Sistema FA-41 estado
llamar)
No. Funcion No. Funcion No. Funcién No. Funcién
0 |Reservado 8 Illjeiz?r?a? abajo 0 |Arriba direccion 8 )
1 |10 2 abajo g |0 10 abajo 1 | Abajo direccion 9 )
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> Piso 3 abajo

Piso 11 abajo

Sistema en

llamar 10 llamar 2 marcha estado 10 -
Piso 4 abajo Piso 12 abajo ;
3 |llamar ™ liamar 3 g;sr;eama a plena 11
Piso 5 abajo Piso 13 abajo
4 12 4 |Sobrecarga del 12
llamar llamar sistema
Piso 6 abajo Piso 14 abajo ; ;
5 |llamar 13 lllamar 5 g;sr;eama a media 13
Piso 7 abajo Piso 15 abajo ;
6 |lamar 14 lliamar 6 %Ztgma carga 14
Piso 8 abajo Piso 16 abajo
7 |llamar 15 lllamar 7 15
Codigo de Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
FA-41 Sistema estado 0-65535 0 *
El pantallas el actual E/S del sistema estado .
Grupo Fb:Funcién de la puerta Parametros
Fucn:gidoigo Nombre del parametro Cr,g(r;lig%u Por Unida Propiedad
Rango defecto d
Fb-00 Ndmero de maquina de puerta 1-2 1 *
(s)
El es usado a colocar el nimero  de puerta
magquina(s). Colocar este parametro basado en
actual condiciones.
Codigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto d
Fb-01 Puerta opuesta control modo 0-3 0 .
El es usado a colocar el opuesto puerta control modo.El valores son
como Sigue: 0: Control simultéaneo
1:Saloén llamar independiente ,coche llamar
simultdneo  2: Llamada de pasillo
independiente,coche llamar manual control 3:
Salon llamar independiente,coche llamar
independiente
Codigo de Nombre del Configuracion Por Unida | Propieda
funcion parametro Rango defecto d d
Pisos de servicio de
Fb-02 puerta maquina 1 0-65535 65535 W
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Pisos de servicio de
Fb-04 puerta maquina 2 0-65535 65535 : PAS

Estos parametros son usado a colocar el servicio pisos de puerta maquina 1 y puerta
magquina 2. Estos parametros son empezar el mismo forma como F6-05.Para Para mas
detalles , consulte hasta F6-05.

Cadigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida | Propieda
funcién Rango defecto d d
Fb-03 Tiempo de espera de manual 1-60 10 s e
puerta abierto

El es usado a colocar el demora tiempo después puerta abierto limite bajo manual
control.Esto parametro es valido Sélo el manual funcion de puerta es usado.

Cadigo de Nombre del Configuracién Por Unida| Propiedad
funcién parametro Rango defecto | d
Fb-06 Proteccion de puerta abierta 5-99 10 S w
tiempo

El es solia hacerlo establecer el puerta abierto proteccion tiempo.

Después salida el puerta abierto Comando, si el sistema hace no recibir el puerta abierto
limite sefial después el tiempo Al configurar este parametro, el sistema vuelve a abrir la
puerta. la puerta abrir/cerrar veces alcanzar el valor colocar en Fb-09, el sistema informes
falla Err48.

Codigo de Nombre del Configuracién | por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
Fb-07 Control de programal 0-65535 0 : ¢
seleccion

El es solia hacerlo Seleccione el requerido programa  funciones de control.
Cada poco del funcion cédigo define a funcidon,como descri cama en el siguiente mesa.

Si un bit se establece en 1, la funcién indicada por esto poco es habilitado;si esto poco
esta configurado para 0,el funcién es desactivado.

Para detalles en como Para ver y colocar esta funcién codigo en bit,r referirse a F6-06.

Tabla 7-16 Funciones de control del programa indicado por b sus de Fb-07

Fb-07 Control de programa seleccion

Poco|Funcion Descripcion e
defecto
tor si El sistema detecta el produccién actual en puesta en marcha
Bit5 motor §!ncrono de el motor sincrono y bloquea el produccion y prohibir 0
deteccion de identificaciones

corriente correr si el actual es anormal

Cuando el voltaje mas alto /voltaje mas bajo seguridad y
cerradura de la puerta Las sefales son establecer el mas alto

\/oltaje mas alto/ Voltaje y
Bit13 |Mas bajo Voltaje voltaje mas bajo las sefiales deben ser coherente dentro 0
1,5 s deteccion 1,5 s. De lo contrario, el sistema considera eso el Las
senales son

no valido.Necesitas fuerza en el sistema de nuevo y
entonces el el sistema se restaura el deteccion.
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Fuggggo Nombre del parametro| Configuracion Por Unida| Propiedad
REY defecto | d
Fb-08 Proteccidn contra el cierre de 5-99 15 S e
la puerta tiempo

El es solia hacerlo establecer el puerta cerca proteccién tiempo.

Después salida el puerta cerca Comando, si el sistema hace no recibir
limite sefal después el tiempo empezar Este parametro, el el sistema se vuelve a cerrar la
puerta.Cuando el puerta abrir/cerrar veces alcanzar el valor colocar en Fb-09, el sistema

informes Fallo Err49.

el puerta cerca

Funcién Cédigo Nombre del parametro| Rango de ajuste| Por Unidad| Propiedad
defecto
Puerta
Fb-09 abrir/cerrar 0-20 0 ”
proteccidén veces

El Se utiliza para establecer los tiempos de reapertura y cierre de la puerta. permitido cuando
puerta abrir/cerrar es anormal.

Cadigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida | Propieda
funcion Rango defecto | d d
Fb-10 Estado de la puerta de apoyar 0-2 0 w
ascensor
El es usado a colocar el puerta estado cuando el ascensor es en detener vy
apoyar estado. El valores son como Sigue:
‘0:Cerrar la puerta como normal en base
piso -1:Esperando con puerta abierto en
base piso
-2:Esperando con puerta abierto en cada piso
Codigo de Nombre del Configuraciéon | Por Unidad | Propiedad
funcion parametro Rango defecto
Puerta abierta
Fb-11 tenencia tiempo 1-1000 o S %
para sala llamar

El es usado a colocar el puerta abierto tenencia tiempo cuando alla es a sala Llamar.El el
ascensor cierra el puerta inmediatamente después recibiendo

a puerta cerca dominio.

Funciéon Codigo Nombre del Rango de ajuste| Por Unidad| Propiedad
parametro defdets
Puerta abierta
Fb-12 tenencia tiempo 1-1000 3 S v
para auto llamar

El es usado a colocar el puerta abierto tenencia tiempo cuando alla es a auto Llamar.El

ascensor c pierde el puerta inmediatamente después recibiendo

a puerta cerca dominio.

Cédigo de Nombre del parametro Configuracion | Por Unida | Propiedad
funcién Rango defecto | d
Manteniendo la puerta abierta
Fb-13 tiempo al abierto retraso 10-1000 30 S *
valido
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El es Se utiliza para establecer el tiempo de retencién de la puerta abierta. cuando hay
retardo de apertura de puerta entrada.El ascensor cierra el puerta inmediatamente después
re -recibiendo a puerta cerca dominio.

Fucn:c':idcs_n Nombre del Configuracion Por Unida | Propiedad
ot parametro Rango defecto d
Puerta abierta
R tenencia tiempo en 1-1000 10 S AS
la base piso

Se utiliza Para establecer el puerta tenencia abierta tiempo después el ascensor llega en la
base piso.El ascensor cierra el puerta inmediatamente después re -recibiendo a puerta

cerca dominio.

Codigo de Nombre del parametro| Configuracién | Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto | d
Fb-15 Gong de llegada produccion 0-1000 0 EM e
demora
El es usado a colocar el demora de llegada gong produccion.
Codigo de Nombre del parametro Configuracion Por Unidad| Propiedad
funcion Rango defecto
Puerta bloqueo en espera
Fb-16 tiempo en manual puerta 0-50 0 S *

Cuando la puerta manual funcion

es habilitado,el ascensor responde

a otro llamadas
solo después el tiempo colocar en este parametro si el puerta cerrar es no desconectado al

llegada .
Cddigo de Nombre del Configuracion | Por Unidad | Propiedad
funcién parametro Rango defecto
Tenencia tiempo
Fb-17 para forzado 5-180 120 S pAS
puerta cerca

El es usado a colocar el tenencia tiempo antes forzado hacer o cerca es implementado.

Si La funcién de cierre forzado de puerta esta habilitada, sistema entra el forzado puerta
cerca estado y envia a forzado puerta cerca senal cuando alla es No puerta cerca sefal
después el tiempo colocar en Se alcanzé este parametro.

Grupo FC:Proteccién Funciéon Parametros

Caodigo de Nombre del Configuracion Por Unidad | Propiedad
funcion parametro Rango e
Control de programa
FC-00 para funcién de 0-65535 0 *
proteccién

El es usado a colocar programa control relacionado a proteccién funciones.

Cada poco de el funcion codigo define a funcion,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco esta establecido a 1,la funcién indicada por este bit esta habilitado;si este bit esta

establecido a 0, el funcién esta deshabilitado.

Para detalles en cédmo a vista y colocar este funcion cédigo en bit,refer a F6-06.

Mesa 7-17 Programa control funciones indicado por bits de FC-00
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FC-00 Control de programa para proteccion funcion
Poco Funcién Descripcion Por
defecto
o Si el motor esté en cortocircuito a suelo es
i g?éltgcérgtue'é%ign en detectado al encender.Si el motor es cortocircuito a suelo,el
BitO : bloques de controlador el producciéon inmediatamente, y 0
encendido informes el falla.
Cancelado actual o L.
Bit1 deteccion en Puedes cancelar el limite en el maximo actual en puesta 0
inspeccion puesta en en marcha para inspeccion.
marcha
Durante el funcionamiento a velocidad normal, el ascensor
Desacelerando a desacelera .
Bit2 detener en valido luz | Para detener inmediatamente después el luz actos de 0
: telén,y
cortina Luego corre al registrado destino piso  después el La
cortina de luz se restaura. Esta funcion se utiliza
principalmente en el caso de manual puerta.
FC-00 Control de programa para proteccion funcion
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Contrasefia Si lo haces no llevar a cabo operacion 30 minutos
. ineficaz si No después Al introducir la contrasefia, panel de operacion
Bit3 operacion dentro de [salidas el cédigo de funcién interfaz 0
30 minutos automaticamente.Usted necesidad a
ingresar la contrasena de nuevo a llevar a cabo operacion .
F“Sg'd"igo Nombre del Configuracién Por Unida | Propiedad
parametro Rango defecto d
Control de programa 2
FC-01 para funcion de 0-65535 1 *
proteccion

Se utiliza a programa establecido relacionados con el control a la proteccion
funciones."1"indica eso el La funcion esta habilitada y "0" indica que la funcion es desactivado.

FC-01 Control de programa2 para proteccién funcion
Poco Funcién Descripcion Por
defecto
Bito |Proteccion contra Establece si a implementar sobrecarga proteccion 1
sobrecargas
Bit1 Cancelacion de la Establece si implementar protecciéon en produccion fase 0
: proteccion en fase de |pérdida.
salida pérdida
3 El Establece si a implementar sobremodulacién. 0:
Bit2 Cancelacion de Sobremodulacion activado 0
exceso de 1: Sobremodulaciéon desactivado
modulacién
Luz cortina En el limite de ci del 4] ta reabri ol
Bit4 |juicio en puerta n ellimite de cierre de la puerta, el puerta reabrir ns si el luz 0
cerca limite cortina  es valido.
Cancelado Establece si a Implementar la rotura de cables
Bit5 |SPI deteccion  sobre la comunicacion SPI entre el MCB y el 0
comunicacién conducir
juicio junta.
Bit9 Cancelado Err55 El sistema no informe falla Err55 cuando el puerta abierto
! alarma limite sefial en llegada se convierte inactivo. 0
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Bit14 Cancelacion de la Establece si proteccion de implementos en aporte fase 0
: proteccion en aporte  |pérdida.
fase pérdida
Codigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida| Propiedad
funcion Rango defecto | d
FC-02 Coeficiente de proteccion contra  0,50-10,00 1.00 *
sobrecarga

Después de detectar eso La corriente de salida excede (FC-02 xCorriente nominal del motor) y
duracion dura el tiempo especificar d en el inverso tiempo retraso curva,la sistema salidas
fallo Err11 indicando sobrecarga del motor.

Codigo de Nombre del parametro | Configuracion | Por Unida | Propieda
funcién Rango defecto | d d
FC-03 Coeficiente de preaviso de 50-100 80 % *
sobrecarga

Después detector eso el produccion actual excede (FC-03xClasificado motor actual)
y el La duraciéon dura el tiempo especificado en lo inverso desfase temporal curva,la

sistema salidas un pre- advertencia sefial.

Codigo de Nombre del Configuracién | Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto
FC-04 Designado falla 0-9999 0 o

El es solia hacerlo designar la falla a ser monitoreado.

El cédigo de falla designado se guarda en parametros

no ser sobrescrito.

de FC-05 a FC-15,y voluntad

Funcién Cédigo Nombre del parametro | Rango de ajuste | Por Unidad | Propiedad
defecto

FC-05 Falla designada codigo 0-9999 0 ) °

FC-06 Falla designada subcodigo 0-65535 0 ) °
Légica informacion de

FC-07 designado falla 0-65535 0 - &
Curva informacioén de

FC-08 designado falla 0-65535 0 - ¢
Colocar acelerar

FC-09 designado falla 0,000-1,750 0 EM °
Comentario acelerar

FC-10 designadc: falla 0,000-1,750 0 EM *
Tension del b

FC11 | on designado. 0.0-999.9 0 v .
falla
Posicién actual al

FC-12 designado falla 0.0-300.0 0 metro (]
Corriente de salida al

FC-13 deSignadO fa”a 00-9999 O A [ ]
Frecuencia de salida al

FC-14 designado falla 0,00-99,99 0 Hz °
Corriente de par al

FC-15 designado falla 0.0-999.9 O A [ ]

Funcién Codigo Nombre del parametro | Rango de Por Unidad | Propiedad
ajuste defecto
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FC-16 1° falla codigo 0-9999 0 °
FC-17 1° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-18 2° falla cédigo 0-9999 0 °
FC-19 2° falla subcodigo 0-65535 0 °
FC-34 10° falla coédigo 0-9999 0 - °
FC-35 10° falla subcodigo 0-65535 0 °

Estos parametros grabar el el ultimo 10 fallas del ascensor

El falla cédigo es a 4 digitos numero.El dos alto digitos indicar el piso donde el auto
es situado cuando el falla ocurre,y el dos bajo digitos indicar el falla codigo.Para
ejemplo, El primero falla El codigo es 0835,indicando eso cuando El primero Si se produce
un fallo (fallo Err35), el auto es cerca del piso 8.

El subcddigo de falla es usado a localizar el causas del culpa.El especifico falla
tiempo es grabado en mes, dia, hora y minuto.

Funcion Codigo Nombre del parametro Rango de Por Unidad| Propieda
ajusie defecto d
FC-36 Ultima falla cédigo 0-9999 0 - °
FC-37 Ultima falla subcédigo 0-65535 0 - °
FC-38 Informacién logica de el ultimo falla 0-65535 0 °
FC-39 Informacién de la curva de el dltimo 0-65535 0 - °
falla
FC-40 fEa?ltaablecer velocidad al el ultimo 0,000-1,750 0 EM °
FC41 | gomentaro acelerar el 0,000-1,750 0 EM .
FC-42 Tensioén del bus en el ultimo falla 0.0-999.9 0 \Vj °
FC-43 Posicion actual al dlimafalla  0.0-300.0 0 metro °
FC-44 Corriente de salida al el ultimo falla 0-999.9 0 A °
FC45 | Lrocuendia de salida al el 0,00-99,99 0 Hz .
FC-46 Corriente de par en el dltimo falla  0.0-999.9 0 A °

Grupo Fd:Comunicacion Parametros

Fu(ggidéigo Pa(;émetr Configuracion Por Unidad| Propieda
Wacs Rango defecto d
e
Fd-00 Local gj':'l'za7nsmisién 1 ) *
DIRECCION DIRECCION
Comunicacioén
Fd-01 respuesta demora 0-20 19 - X
Comunicacion 0.0-60.0 *
Fd-02 se acabo el 0: 00 S
tiempo Invalido

Estos RS232 de serie puerto comunicacion parametros son usado para comunicacion
con el software de monitorizaciéon en el anfitrion computadora .
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ﬁ ”Eﬂlflca el actual DIRECCION de el controlador.El configuracion de estos

X

parametros en eI anfltrlon computadora

‘Fd-01 especifica el demora para el controlador a enviar datos por medio del de serie
puerto

‘Fd-02 especifica el comunicacion se acabd el tiempo tiempo de el puerto
serie.Transmisién de cada marco debe ser terminado dentro el tiempo colocar
en este parametro;de lo contrario,a comunicacion falla ocurre.

Cadigo de Nombre del parametro | Configuracién | Por Unida | Propiedad
funcion Rango defecto | d
Fd-03 NuUmero de ascensores
en paralelo modo de 1-2 1 ' *
control
Fd-04 Ascensor No. 1-2 1 : *

Estos dos parametros son usado a colocar el cantidad y Numero de ascensores en
paralelo control modo.

Cédigo de Nombre del parametro Configuracion Rango Por Unid | Propiedad
funcion defecto | ad
Fd_05 COntrO.| para|e|0 funcién B|t0 Espera d|spersa 1 / *
seleccién

Cuando BitO=1, el ascensor no regresa al piso base; un ascensor espera en el base piso y el
otro murga en a no base piso.

Grupo FE:Funcion del ascensor Parametros

Funcion . : ha . .
e Nombre del parametro| Configuracion | por Unida | Propiedad
Cadigo
'9 Rango defecto d
FE-00 Modo selectivo colectivo 0-2 0 - b ¢

El es usado a colocar el colectivo selectivo modo de el sistema .

El valores son como Sigue:

‘0:Completo  colectivo selectivo

El ascensor responde a ambos arriba y abajo  sala llamadas.

‘1:Abajo  colectivo selectivo
El ascensor responde a abajo sala llamadas pero hace

llamadas.

no responder a arriba sala

-2:Arriba colectivo  selectivo

El ascensor responde a sala arriba llamadas pero hace no responder a sala abajo

llamadas.
Capitulo 7 Descripcion de los cédigos de funcién
Funcion Parametro : ) :
5 Rango de ajuste Por Unid| Propieda
Nombre
Codigo defecto |ad | d
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FE-01 | Piso 1 mostrar | Los dos alto digitos . 1901 A
indicar el mostrar 11:Reservado

FE-02 | Piso2 mostrar |cédigo de el diez 12:Reservado 1902 e
digito,y el dos 13: Pantalla "H"

FE-03 Piso 3 mostrar bajo digitos indicar la 14:Pantalla "L" 1903 %
pantalla codigo de el

FE-04 | Piso4 mostrar |unidad digito. 15:Reservado 1904 e
00:Pantalla "0" JgAlgpta"a

FE-05 Piso 5 mostrar  |54.pantalla "1" 1905 e

Piso 6 a piso 10 mostrar| 02-Pantalla "2" 1;;?:2? d_ M

03:Pantalla "3" '

FE-11 Piso 11 mostrar 04:Pantalla "4" 19:No mostrar 0101 S

] new 23:Pantalla

FE-15 |Piso 12 mostrar |09:Pantalla "5 "DO" 0102 e
06:Pantalla "6" ) "

FE-16 Piso 13 mostrar  |y7-pantalla "7" 24:Pantalla "d 0103 *

' 25:Pantalla "MI"

FE-17 |Piso 14 mostrar |08:Pantalla "8 26:Pantalla "F" | 0104 ¥
09:Pantalla "9" 28: Pantalla "J"

FE-18 Piso 15 mostrar . wan : 0105 S
10: Pantalla "A 31-Pantalla "o"

FE-19 |Piso 16 mostrar 35:Pantalla "U" 0106 e

Estos parametros son usado a colocar el

mostrar de cada piso.El configuraciéon rango es

0000-9999, doénde el Dos digitos altos indican la cdodigo de visualizacién de el  diez digito,y
el dos digitos bajos indicar el mostrar cédigo de el unidad digito.
Fuggic?n Nombre del Configuracion Por Unidad| Propiedad
odig0 | parametro Rango defecto
Sala salida de
FE-12 llamada seleccion 0-4 1 ™

El es usado a colocar el codificacion método de el sala mostrar tablero.Por Por defecto, el
sistema usos el BCD cdédigo.

-0:7 segmentos
cédigo -1:BCD
cédigo

-2: Codigo Gray
-3: Cadigo binario
‘4:Uno a uno

produccion

Cddigo de 7 segmentos: para la configuracion de salida, consulte la descripcion en Grupo F7.

controles de salida AY a mostrar bit.En el NICE1000nuevo,el produccién parametro de cada
mostrar poco es basado en el parametro configuracion de 7 segmentos cdédigo,como
descrito en el siguiente mesa.
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Capitulo 7 Descripcion de los cédigos de funcion YA EIMER

TONGHIAN GROUP

Poco Parametro de Salida Y Poco Parametro de Salida Y
. : 10:Bajo 7 segmentos a o . 13:Bajo 7 segmentos d

BitO bajo | mostrar produccion Bajo Bit3 | mostrar produccion

. 11:Bajo segmento b de 7 : 28:Salida de bits alta de
Bajo Bit! | segmentos mostrar Bits altos | gy Cédigo Gray/de 7

produccion segmentos

Co 12:Bajo 7 segmentos do

Bajo Bit2 | o ostrar produccion - §

Cddigo binario: controles de salida AY a mostrar bit.En el NICE1000nuevo,el produccién
parametro de Cada bit de visualizacién se basa en el parametro configuracion de 7
segmentos coédigo,como describird en el siguiente mesa.

Poco Parametro de Salida Y Poco Parametro de Salida Y

Bit0 | 10: Segmento 7 bajo a mostrar Bit3 | 13: Segmento 7 bajo d mostrar
produccion produccién

Bit1 | 11: Segmento 7 bajo b mostrar Bit4 | 14:Bajo 7 segmentos pantalla electronica
produccién produccién

Bit2 | 12: Segmento 7 bajo do mostrar . )
produccién

Uno a una salida: La salida AY se utiliza para la visualizacién de cada piso. En el NI CE1000new,
el produccién parametro de cada piso mostrar es basado en el parametro configuracién de
7 segmentos codigo, como descrito en el siguiente  mesa.

Piso Parametro de Salida 'Y Piso Parametro de Salida 'Y

1 10: Segmento 7 bajo a mostrar 9 42: 7 segmentos altos b mostrar
produccién produccion

2 11: Segmento 7 bajo b mostrar 10 |43: Segmento 7 alto do mostrar
produccion produccion

3 12: Segmento 7 bajo do mostrar 11 44: 7 segmentos altos d mostrar
produccion produccion

4 13: Segmento 7 bajo d mostrar 12 |45: 7 segmentos altos mi mostrar
produccion produccién

5 14:Bajo 7 segmentos pantalla 13 |46: Segmento 7 alto F mostrar
electrénica produccion produccion

6 15: Segmento 7 bajo F mostrar 14 |47: Segmento 7 alto gramo mostrar
produccién produccion

7 16: Segmento 7 bajo gramo mostrar 15 |19:Menos firmar mostrar produccion
produccion

8 |41: Segmento 7 alto a mostrar 16 ;80?)7(33”0/ prodiigson de di
produccion ris/ 7 segmentos cédigo

Funcién . Configu . .

Codigo Nombre del parametro acion Por Unida| Propiedad
Rango defecto | d
FE-13 Funcion de ascensor seleccién 1 0-65535 0 - ¥

Cada poco de el funcién codigo define a funcién,como d describié en el siguiente mesa.

Siun poco es colocar a 1, la funcién indicada por este bit esta habilitada; si este bit esta configurado a
0,el La funcién es desactivado .

Para detalles en cédmo a vista y colocar este funcion cédigo en bit,refer a F6-06.

Mesa 7-18 Ascensor funciones indicado por bits de FE-13
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Descripcion del capitulo 7 de Funcidon

Cddigos

K

i I 58 [

TONGXIAN GROUP

Elevador FE-13 funcion seleccion 1

Poco Funcion Descripcion Por
defecto
El ascensor realiza la renivelacién . en a bajo velocidad
Bit2 |Funcion de con la puerta abierta.Un exterior cortocircuito hacer o cerrar 0
renivelacion circuito necesidades de contactor a ser usado juntos.
Durante una parada normal, cuando el ascensor velocidad
es
Preapertura mas pequefo que un cierto valor y el puerta z uno sefial esta
Bit3 q P ; activo, el sistema bermudas el puerta cerrar por medio de 0
fe puerta la puerta de cortocircuito cerrar  circuito contactor y salidas el
uncion puerta abierta Sefial, implementacion de puerta
preapertura.Esto
mejora el ascensor usar eficiencia.
Sila puerta Todavia lo hace no cercadentro el tiempo colocar en
Fb-
Bit5 |Puerta forzada cerca |17 en estado automatico, el sistema salidas el forzado 0
sefial de cierre de puerta;en En este momento, el luz
cortina se convierte invalido y el zumbido er tweets.
Puerta abierta valido | En el estado de inspeccién,usted poder abrir/cerrar el puerta
Bit6 €N por 0
sin puerta zona en Presionando la puerta para abrir/cerrar boton en el sin
el inspeccion estado | puerta zona.
Puerta abierto y .
d . |La puerta del ascensor abre y cierra una vez
Bit7 ﬁfs’rc:cg%i vez despues después el El sistema gira desde primera vez 0
trar?sformado a normal inspeccion  a normal correr.
Bit9 Independien El funcionamiento independiente funcién es activado. 0
te correr
Bit11 ES:\;:: ebrl]?ert a La puerta se vuelve a abrir Si el auto llamar de el presente 1
: después auto llamar piso esvalido durante puerta cerca.
de el
presente piso
Fugg'doig o Nombre del parametro (F\_‘;onfiguracién Por Unida | Propiedad
ango defecto | d
FE-14 Funcion de ascensor seleccion 2 0-65535 0 PAY

El es se utiliza para configurar las funciones del ascensor."1"indica que el funcién es
habilitado,y "0" indica que el funcion es desactivado.

Se utiliza para establecer el funciones del ascensor .

Cada bitde la funcion coédigo define a funcion,como descrito en el siguiente mesa.

Si a poco es colocar a1,el funciénindicada por este poco es habilitado;si este poco es

colocar a 0,el La funcién es desactivado.

Para obtener detalles sobre cémo ver y configurar esto funciéon cédigo en bit,refer a F6-06.

Tabla 7-19 Ascensor funciones indicado por bits de FE -14

Seleccion de funcién del elevador FE-14 2

Poco

Funcidén

Descripcion

Por
defecto
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Descripcion del capitulo 7 de Funcion Cdédigos JK mERwD
Bit1 Puerta abierta El sistema todavia produce el puerta abierto 0
: tenencia en abierto dominio al puerta abierto limite
limite
Seleccion de funcion del elevador FE-14 2
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Puerta cerca
Bit2 dominio no El sistema deja de salir el puerta cerca 0
' salida sobre Comando sobre puerta cerca limite
puerta cerca
limite
Cuando esta funcion es habilitado,el sistema hace no
. salir por la puerta abrir/cerrar dominio ( eléctrico cerrar
Bit3 Manual puerta salida aun activa), y lo hace no detectar puerta abierto 0
limite cercano.
Si la retroalimentacion de la R ONU y freno contactores
es anormal, se informan los fallos Er36 y Err37, y
Reinicio Necesitas a a mano reiniciar el sistema.
Bit4 auton&%‘u%%ER Con esta funcion, el El sistema se reinicia 0
pa}gno automaticamente después de la falla sintoma
y ntactor at d desaparece.Un maximo de
@oactor atascado tres reinicio automatico veces son apoyado.
El sistema detecta el estado de desacelerar
f Desacelerar interruptores Una vez detectado eso a desacelerar
Bit5 cambiar atascado cambiar es atascado, el sistema instruye al ascensor 1
deteccié a lento abajo
eteccion inmediatamente y los informes a correspondiente falla.
Salida NO/NC
Bit10 seleccion de Bit10=0: contacto de salida NC 0
! cortocircuito PMSM | Bijt10=1:NO hay contacto de salida
estator contactor
Bit12=0:NC produccién
Bit12 | Ventilador/Lampara ) P o 0
produccion Bit12=1:NO produccion

Grupo Fr:Ajuste de nivelacion Parametros

Funcion | Nombre del Rango de Por Unidad| Propiedad
9 parametro gjuste defecto
, Arrasamiento 0:
Viernes 00 funcion de ajuste| Deshabilita 0 *
do
1:Habilitad
0
Este parametro es usado a permitir el arrasamiento ajuste funcion.
Funcion . . C ) :
o Nombre del parametro | Configuracion | por Unida | Propiedad
Cadigo
H Rango defecto | d
Viernes 1 | Ajuste de nivelacién registro 1 30030 mm *
Viernes 02| Ajuste de nivelacién registro 2 30030 mm *
00000-60060
Viernes 8 [Registro de ajuste de 30030 | mm *
nivelacién 8
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Descripcién del capitulo 7 de Funcion Codigos YA mIEm
Estos parametros se utilizan para registrar los valores de ajuste de nivelacion. Cada  El
parametro registra el ajuste informacion de dos pisos,y Porlo tanto,4 0 piso ajuste archivos
son apoyado totalmente.

El método de visita el registro es mostrado en el siguiente cifra.

Cifra 7-10 Visualizacion de la arrasamiento ajuste registro

3 4 ! 3 ! 2 1
| Z I A | A 21
H I u F B |l [
| |
—— E—2 (< | . =3
U ! U e Cflc g © Lc
u} i 20| ZkZ—=R o /i ™~ @
: : D DP D DP
~ 3 - ; - P : -~ =

Each segment indicates a
codigo de funcion.

Criimntiam ~arda Chmbm

Como mostrado en el anterior figura,la izquierda dos LED y el derecho dos LED
respectivamente espectaculo el ajuste bases de piso 1 y piso 2.Si el valor es mas grande
que 30,eso es hacia arriba arrasamiento ajuste;si el valor es menor que 30,eso es
hacia abajo arrasamiento ajuste.El por defecto valor "30" indica eso alla es No
nivelacion  ajuste.El maximo ajuste El rango es de 30 mm.

El arrasamiento ajuste método es como sigue:

1.Asegurarse que el autoajuste del eje se ha completado con éxito y el ascensor funciona
correctamente en normal velocidad.

2.Establecer viernes-00 de 1 a permitir el auto arrasamiento ajuste funcion.Entonces,la
ascensor escudos sala llamadas,automaticamente corre a el arriba piso,y mantiene el
puerta abierto después llegada.Si el ascensor es en el piso superior,es directamente
Manténgase el puerta abierto.

3. Entra en el coche, presiona el boton del piso superior y el botdn de nivelacion. posicidon
es cambid 1 mm hacia arriba; presione el botdn del piso inferior y la posicion de
nivelacion es cambiado 1 mm hacia abajo.El valor es desplegado en el auto.

Valor positivo: flecha hacia arriba + valor, valor negativo: flecha hacia abajo + valor,
rango de ajuste: £30 mm

4.Después completando ajuste para el actual piso, prensa el arriba piso botén vy el
fondo piso boton en el auto en el mismo tiempo a ahorrar el ajuste resultado.El
auto mostrarrestaura a el estado normal. Sinoesnecesario nivelarla
posicion del piso actual ajustado,presione el arriba piso  botdn y abajo piso boton en
el auto en el mismo tiempo a salida el arrasamiento ajuste s estado.Entonces,coche
llamadas poder ser registrado.

5.Presione el botdn de cierre de la puerta y presione el boton para el siguiente piso. El
ascensor funciona a el préximo piso y mantiene el puerta abierto después
llegada.Entonces,tu poder llevar a cabo arrasamiento ajuste.

6. Después de completar el ajuste para todos los pisos, configure Fr-00 en 0 para
deshabilitarlo. el arrasamiento ajuste funcién.De lo contrario, el ascensor no puedo
ser usado.

Grupo FF:Fabrica Parametros

Grupo FP:Parametros de usuario
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Descripcion del capitulo 7 _de Funcion Codigos YA mIEm
Cadigo de Nombre del Configuracion | Por Unidad| Propiedad
funcion parametro Rango defecto

FP-00 Contrasefa de usuario 0-65535 0 : W

El es usado a colocar el usuario contrasefia.El valor 0 indica eso No contrasefia es usado.

Si se establece en cualquier distinto de cero numero,el contrasefia funcion de proteccion
es habilitado.Después a contrasefia tiene estado colocar y tomado efecto,tt debe
ingresar el correcto contrasefia en orden a ingresar el Menu.Si el entr6 contrasefia es
incorrecto , tu no puedo vista o modificar parametros. Si FP-00 se establece en 00000, se

establecera el valor previamente establecido.

contrasefa proteccion funcion es desactivado.

Recordar el contrasena eso tu establecer.Si el contrasefa es colocar

olvidado,contacto Inovancia a reemplazar el control junta.

contrasefia de usuario es despejado,y el

incorrectamente o

Codigo de Nombre del Configuraciéon | Por Unida | Propiedad
funcion parametro Rango defecto | d
FP-01 Actualizacién de 0-2 0 *
parametros

El es utilizado para establecer tratamiento en el parametros.

Los valores son como Sigue:

‘0:No

operaciéon

-1:Restaurar valores

predeterminados ajustes -2:

Borrar falla archivos

Si tu colocar este parametro a 1(Restaurar por defecto ajustes),todos parametros excepto
grupo F1 son restaurado a el por defecto ajustes.Ser precauciones con este

configuracion.
Cadigo de Nombre del Configuracion Por Unidad | Propiedad
funcion parametro Rango defecto
Definido por el usuario| O: Invalido
FP-02 visualizacion de 1: Valido 0 *
parametros

El es se utiliza para establecer si mostrar el parametros

eso son modificado.

Cuando él es empezar a 1,el parametros que son diferente de la por defecto configuracion

son

desplegado.
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Capitulo 8 Solucién de problemas

o B

Capitulo 8 Solucién de problemas

8.1 Mantenimiento

8.1.1 Rutina Mantenimiento

El influencia de la temperatura ambiente, humedad, polvo y vibracion voluntad
envejecimiento de el componentes adentro el controlador,que puede causa
fallas o reducir elvida utii de el controlador. Por lo tanto, es necesario llevar
rutina y periddica mantenimiento.

Rutina mantenimiento implica de cheques:

-Si anormal ruido existe durante motor correr

‘Si el motor vibra excesivamente

-Si el entorno de instalacion de el controlador cambios
-Si el ventilador de refrigeracion funciona correctamente

-Si el el controlador se
sobrecalienta Rutina limpieza

implica:

‘Mantener el controlador limpio todo el tiempo.

causa el
potencial
fuera de

‘Quite el polvo, especialmente el polvo metalico del superficie de el controlador,para evitar la

polvo de entrar el controlador.

‘Claro el aceite mancha en el enfriamiento admirador de el controlador.

8.1.2 Periddico Inspeccidn

Realizar inspeccién periddica en el elementos eso son dificil a controlar durante

corriendo.Periddico inspeccion  implica:
‘Verificary Limpiar el aire filtrar Periédicamente.
-‘Controlar si el tornillos convertirse perder.

‘Controlar si el controlador es corroido.

‘Verificar si el alambrado terminales tener arco sefiales.

‘Realizar el principal circuito  aislamiento prueba.
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YOMNGXIAN GROUP

problemas

8.1.3 Reemplazo de componentes vulnerables

Vulnerable componentes del controlador incluye el ventilador de refrigeracion y el filtro
electrolitico condensador.Su servicio vida es relacionado a el operando ambiente y
mantenimiento.

El servicio vida de los dos componentes es listado en lo siguiente mesa.

Mesa 8-1 Servicio vida util del ventilador de refrigeracion y del filtro electrolitico condensador

Component Service Life| Possible Damage Cause Judging Criteria

* Check whether there is crack on

e Bearing worn
Pan 2 to 3 years ' the blade
* Blade aging » Check whether there is abnormal
vibration noise upon startup.
* Input power supply in * Check whether there is liquid
poor quality leakage.
Electrolytic e High ambient * Check whether the safety valve
4 to 5 years .
temperature has projected.

capacitor
* Frequent load jumping * Measure the static capacitance.

* Electrolytic aging * Measure the insulating resistance

El servicio vida es obtenido basado en lo siguiente condiciones :

‘Temperatura ambiente: media 30 ‘C por ano

‘Carga tasa:por debajo 80%

-Correr eterno que 20 horas al dia

8.1.4 Almacenamiento de los Controlador

Para almacenamiento del controlador, pagar atencion a el siguiente dos aspectos:
1.Paquete el controlador con el original embalaje caja proporciond por Inovanc e.

2. El almacenamiento a largo plazo degrada el condensador electrolitico. Por lo tanto, el
controlador... debe ser energizado una vez cada 2 afos, cada uno tiempo perdurable
en el menos 5 horas.El aporte Voltaje debe ser aumenté lentamente hacia el valor
nominal con el regulador.

8.2 Descripcion de Falla Niveles

ElI NICE1000new tiene casi 60 piezas de informacion de alarma y protector funciones.Es
monitores varios aporte sefales, corriendo condiciones y comentario sefiales.Si a falla
ocurre,el sistema implementos el importante funcién protectora y pantallas la culpa cédigo.

El controlador es a complicado electrénico control sistema y el desplegado falla
informacion es calificado en cinco niveles de acuerdo a a el gravedad.La fallas de
diferente niveles son manejado de acuerdo a la siguiente mesa.
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Capitulo 8 Solucién de problemas K BERA
Tabla 8-1 Falla niveles
Categoria|Accion Observaciones
Nivel 1 1.Pantalla el falla cédigo. 1A.El ascensor funciona es no afectado en
ve 2. Salida de la falla relé accion dominio cualquier condicion.
1.Pantalla falla codigo. 2A.El paralelo/grupo control funcion es desactivado.
Nivel 2 |2. Salida de la falla relé accién dominio
3.Continuar con el funcionamiento normal de 2B. Funcion de preapertura/renivelacion de la puerta estd
el ascensor deshabilitadg
1.Pantalla el falla codigo. 3A.En marcha a baja velocidad, el ascensor paradas en
2 Salida de la falla relé accién dominio especial tasa de desaceleracion,y no puedo Reanudar
Nivel 3 - 5
3. Detener la salida y aplicar el 3B.En marcha a baja velocidad, el ascensor hace no
freno inmediatamente después Detenerse.En A velocidad normal, el ascensor se detiene
detener entonces poder empezar a correr en bajo velocidad
) después a demora de 3 segundos
4A.En funcionamiento a baja velocidad, el ascensor
se detiene bajo una tasa de desaceleracion especial
1.Pantalla el falla cédigo. e, y no puedo Reanudar
. ; L - 4B.En marcha a baja velocidad, el ascensor hace no
Nivel 4 |* Salida de lafalla relé accion dominio 3. |ngtenerse. En A velocidad normal, el ascensor se detiene v
En el control a distancia, el ascensor entonces poder empezar a correr en bajo velocidad
desacelera hasta detenerse y no puedo después a demora de 3 segundos.
correr de nuevo 4C.En marcha a baja velocidad, el ascensor hace no
Detenerse.En A velocidad normal, el ascensor se detiene v
entonces poder empezar a correr en bajo velocidad
después a demora de 3 segundos.
. 5A.En carrera a baja velocidad, el ascensor
1.Pantalla el falla codigo. paradas inmediatamente y no puedo Reanudar
Nivel 5 |2. Salida de la falla relé accion dominio 5B.En marcha a baja velocidad, el ascensor hace no
3.El ascensor paradas inmediatamente Detenerse.En A velocidad normal, el ascensor se detiene v
entonces poder empezar a correr en bajo velocidad
después a demora de 3 segundos

8.4 Falla Informaciony Solucién de problemas

Si suena una alarma reportado, el sistema reali

za el procesamiento correspondiente en funcién

de la falla nivel.Puedes manejar el falla de acuerdoa a el posible causas descrito en el

siguiente mesa.
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FCa(I')ISi Nombre Posibles causas Solucion Nivel
go
El circuito principal produccion es |compruebe si el RUN contactor en el
conectado a tierra o corto en salida del controlador lado es normal
circuito. Autoajuste del motor se |Compruebe si la alimentacion cable chaqueta
Sobrecorrie realiza incorrectamente. esta dafiado, ya sea el fuerza cable es
Error | nte durante El carga es demasiado pesado Poglblemglnte cortocwcu(ljto a suelo,y si el 5A
02 i e " . oder cable es conectado
aceleracion El codificador sefial es incorrecto L’eguramente_
El SAl en funcionamiento Comprueba el aislamiento de motor fuerza
comentario sefial es terminal bar si el mot
incorrecto. erminales y comprobar si el motor
— S — devanado es cortocircuito adecuado o
El circuito principal produccion es |conectado a tierra.
conectado a tierra o corto en ) Sl
circuito. Compruebe si hay cortocircuito en el PMSM
: . estator causas controlador produccion corto
Sobrecorrie Autoajuste del motor se realiza circuito.

Err03 | nte durante incorrectamente. 5A

B El d iad d Compruebe si los parametros del motor
desaceleracion carga es demaslado pesado o mplen con el letrero.

La tasa de desaceleracion es Realizar motor autoajuste de nuevo.

también corto. . Compruebe si el freno se mantiene liberado
El codificador sefal es incorrecto

antes de la falla ocurre y si el freno es atascado
mecanicamente.

Verificar si el saldo coeficiente es correcto.
Compruebe si el codificador cableados

son correctas. Para motores asincronos ,
realice SVC y comparar el actual a juez

si el El codificador funciona adecuadamente.

Compruebe si el codificador emite pulsos por
o o » revolucion . (PPR)es colocar correctamente,si
El circuito principal produccién es |e| codificador

conectado a tierra o corto en la sefial es interferido con,si el codificador El cable
circuito. pasa a través de el conducto
Sobrecorriente  |Autoajuste del motor se realiza  [ndependientemente o
g;rror en constante adecuadamente. y el cable es también largo,y si el blindaje es 5A
velocidad El carga es demasiado pesado conectado a tierra en uno fin.

El codificad . Compruebe si el en codificador es instalado
coairicador es en serio de forma fiable, ya sea que esté girando eje es

interferido con. conectado al motor eje de manera confiable y
si el codificador es estable durante normal-
velocidad correr

Compruebe si la retroalimentacion del UPS es
valido en el no UPS correr estado (ErrO2).

Compruebe si la aceleracion/ desaceleracion
tasa es también alto(Err02,Err03 ).

El aporte Voltaje es demasiado
alto. El ascensor tiene grave

Sobretension revertir. Ajustar el Voltaje de entrada.Observe si
Eros | durante La resistencia de frenado es el voltaje del bus es normaly si él se levanta 5A
aceleracion también grande,o el frenado también rapidamente durante correr.
unidad falla

Controlar para el equilibrio coeficiente.
La tasa de aceleracién es

también corto Seleccione una resistencia de frenado adecuada

controlar si la resistencia es también de base

El aporte Voltaje es demasiado grande en tabla de resistencia de frenado

Sobretensio alto. recomendada en capitulo 3.
Err06 | N durante La resistencia de frenado es Compruebe si el cable conectando el 5A
desaceleracion  [también grande,o el frenado La resistencia de frenado es dafiado, ya sea el
unidad falla La tasa de El alambre de cobre toca el suelo,y si el
derstaceleracién es también conexion es confiable.
corto.

El aporte Voltaje es demasiado
Sobretension en |alto.

constante
velocidad

Err07 5A
La resistencia de frenado es
también grande,o el frenado

unidad falla
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FaII.a Nombre Posibles causas Solucién Nivel
Cadig
o
potencia instantanea falla Eliminar la alimentacion externa fallas de
ocurre en el potencia de suministro y comprobar si falla la energia
Err09 [Subtension gﬂg?r?igtrar durante correr Compruebe si el cableado de todo| 5a
' ) fuerza aporte cables es seguro.
El voltaje de entrada es también
bajo
El conducir tablero de control
falla. ]
hekctherakedcmtanfpow reriput
El freno circuito es anormal. EI [, . | =
carga es también pesado. C kck whether the encoder feedback signal
El codificador comentario sefial land setting are correct, and whether the
Err10 Controlado s anormal. angulo inicial de el codificador para el PMSM 4A
o Los parametros del motor es correcto.
sobrecarga son incorrecto. Compruebe los parametros del motor
Una falla ocurre en el motor configuracion y llevar a cabo motor
fuerza cables. autoajuste.
Compruebe la potencia cables de el motor ( referir
se a el solucion de Err02)
FC-02 es colocar incorrectamente |ajystar el parametro (FC-02 puede ser colocar
Err11 [Sobrecargadel  |El freno circuito es anormal. EI  [@ €l por defecto valor) 3A
motor carga es también pesado. Referirse a el solucion de Err10
Compruebe si los tres fases de fuerza
El poder fases de entrada no son |[la oferta esta equilibrada y si el fuerza El
Err12 FUGF_ZG_\ simétrico. voltaje es normal.Si no, ajustar el fuerza 4A
suministrar . aporte
fase pérdida FI”conducw tablero de control Contacto el agente o fabricante.
alla.
. Controlar el alambrado.
b ad El cableado de salida de El c be si el e | dUGCi
Err13 S;Egg(}l:see principal circuito es perder ompruebe si el contactor en el produccion 4A
P El motor es dafiado lado es normal.
pérdida : Eliminar el motor falla.
. Bajar el ambiente temperatura
El ambiente temperatura es L
también alto. Claro el aire filtrar.
Maodulo - .
Err14 b S caloniar El admirador es dafiado. Reemplazar el dafiado admirador. 5A
El aire fil . Compruebe si el espacio libre para la instalacion
aire filtrar es obstruido. de el controlador satisface el requisito.
1.La resistencia de frenado es corto 1. Cor_npruebe siel frenaqo resistor y
B ircuit La unidad de frenado esta conectada
Err15 Produccion - €N CIrcuiio- correctamente y asegurar que ahi no es corto BA
anormal 2.Elfrenado IGBT es corto- en circuito. Compruebe si el principal contactor
circuito obras adecuadamente.
2.Contacto el agente o fabricante.
) o Controlar el circuito de el codificador.
La corriente de excitacion La salida aire cambiar se convierte APAGADO.
desviacion s también grande.
L Los valores de el actual bucle parametros
Err1g | Control de El par actual desviacion es sondtBtibien pequeio 5A
%" \corriente falla demasiado grande . ; ;
El par limite es excedido para a Realice nuevamente el autoajuste del motor si
P . P el cero- punto posicion es incorrecto.
muy largo tiempo. Reducir el carga si él es demasiado pesado
Falla : A .
Codi Nombre Posibles causas Solucion Nivel
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go
2. Existe una interferencia grave enel C,Dyd
Sefiales Z de el SENO/COS codificador
Compruebe si el codificador cable es
enrutado por separado del poder cables y
o ., |si la puesta a tierra del sistema es
Codrifficador 2I-E| SIN/COSIcodlflcador sefial |confiable. Verificar
interferencia al es anormal. . . -

Err17 o si el PG tarjeta conexién es correcto 3. 5A
?nug%r;te ° 3. I.El codificador UVWenegdef Existe una interferencia grave en el U, V,yd O
autoajuste sefial es anormal. sefiales de el UWWencoder.

Compruebe si el codificador taxi  es
enrutado por separado del poder cables,y si
La conexion a tierra del sistema es
confiable.Comprueba si el PG tarjeta
conexion es  correcto
Actual ' Contacto el agente o fabricante.
Err18 deteccion falla fEaI”L;npuIso tablero de control ) SA
Ingresar el motor parametros correctamente.
Verifique el cableado del motor y si fase La
pérdida se produce en el contactor en el
El motor no puede girar produccion lado.
adecuadamente Compruebe el cableado del codificador y
Automotor ; asegurar eso el codificador PPR es colocar
Err19 ?;ﬂgon'zac'on EfluzL:Loajuste del motor veces adéaadamente. 5A
) Compruebe si el freno se mantiene
El codificador para el PMSM falla liberado durante sin carga autoajuste.
Compruebe si el botdn de inspeccion es
liberado antes el PMSM con carga auto-
sintonizacion esta terminado
1:AB Las sefiales son perdido
durante autoajuste.
3:La fase secuencia de el
motor es incorrecto.
Sefial 4:Z no puedo ser
detectado durante
autoajuste.
5:ElI CD sefial cables de el
Codificador SIN/COS romper
7: Los cables UVW de el 3: Intercambia dos cualesquiera fases de el
UVW codificador romper. motor
8:La desviacién entre el UVW cables.
angulo de posicion absolutay el |4 4 57 8 10,11,13,14,19:Comprobar eso todo
3?3::12 zquu;?ggﬁc?e;irggfge cableado del cable de sefial de el codificador es
Velocidad velocidad oel comectoy seguro. 9

Err20 |comentari velocidad desviacién es también |2 SoMPruebe que el configuracion _de F1- SA
o o 00,F1-12,y F1-25 para el motor sincrono es
incorrecto grelnclie. 10311" Sszr;jaée/séggo cb correcto 12:Comprueba que alld es  sin

sezi_es q e mecanica parte quedarse atascado y eso el

,C(i L;cgdor Son freno tiene estado liberado durante correr .

interferido con.

. . 55:Verifique que el toma de tierra es confiable y

12"?' Qetectado velocidad es 0 eliminar problemas de interferencia

en limite de par.

13:AB Las sefiales son perdido

durante correr.

14:Z sefal es perdido

durante correr.

19:El analogo AB sefial cables

descanso durante carrera a baja

velocidad 55:CD error de sefial o

grave Sefial Z interferencia

ocurre durante autoajuste.
F&!}'gi Nombre Posibles causas Solucién Nivel
go
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IArrasamiento

101: La nivelacion sefial es
activamente durante piso
conmutacion.

102:El descendente borde de el
sefal de vispera es no detectado
durante el ascensor puesta en
marchay piso conmutacién.
103:El arrasamiento posicion
Ladesviacion es también grande en
ascensorr ejecucién automatica
estado.

101,102:Verifique si el arrasamiento y
puerta zona Los interruptores funcionan
adecuadamente.

Compruebe la instalacion verticalidad y profundidad
de las placas niveladoras.Comprobar el
arrasamiento sefial aporte de el Interruptor
magnetotérmico.

103:Comprobar el acero soga para deslizar.
104:Contacto agente o fabricante
105:Comprobar el conexiéon de el
arrasamiento cambiar y CTB.

Err22 . 104:Reservado.
sefal anormal |4 05: Njvelacién sefial no
detectado en comunicacion
modo.
1A
) 101,102,103:
Err25 Almacenamie El almacenamiento datos de el 101,.102,103:Contacto agente o 4A
nto datos MCB es anormal. fabricante.
anormal
Terremoto 101:El terremoto sefial es activo|101:Comprueba que el terremoto sefial es
Err26 |sefial y el duracion excedentes 2 consistente con el parametro Ajuste (NC/ 3B
segundos. NO)de el Interruptor magnetotérmico.
Cortocircuito 101:Comprueba que el estado (NO/NC)de el
. Contacto de retroalimentacion en el contactor es
Err29 PI\{IStM 101:El venta ?n cortq ’de PMSM correcto Compruebe que el contactor y 5A
gz ne:eor:tario estator retroalimentacion del correspondiente Contacto de retroalimentacion:
contactor es anormal actue correctamente. Verificar. el bobina circuito de
anormal la acortamiento de PMSM estator contactor
F&I,)Igi Nombre Posibles causas Solucion Nivel
go
101,102:Comprobar si el arrasamiento sefal
Los cables estan conectados de forma fiable y si
los cables de cobre de sefial puede tocar el suelo
101,102 o sufrir un cortocircuito con otro sefial taxiles
En el velocidad normal correr o |Compruebe si la distancia entre dos
renivelar el modo de ejecucion Los pisos son también grande,causante también
* |largo re-
Ascensor zzlampo de ejecucion es mas carrera de nivelacion tiempo.Comprobar si
Err30 | posicion grande que el valor de F9-02, pero [sefial existe pérdida en el codificador circuitos 4A
anormal el nivel de vela sefial tiene No |103:Comprobar si el puerta zona sefial
cambiar. Los cables estan conectados de forma fiable,
103:Puerta zona la sefial tiene No [puede tocar el tierra o estar en cortocircuito con
cambio dentro de un cierto otro sefial Cables Compruebe si la altura del
: suelo al suelo es
pe{iggo de correr. demasiado grande,o si la renivelacion tiempo
colocar en F3-21 es demasiado corto,causante
muy largo re- tiempo de nivelacion.
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101:El detectado correr

velocidad durante la velocidad
normal correr excede el
limite.

102:El velocidad excede el
limite durante inspeccion o eje
autoajuste.

103:El velocidad excede el
limite en cortocircuito estator

101:Verifique si el codificador electronico se
utiliza

correctamente.Compruebe el ajuste del motor
parametros de la placa de
identificacion.Realizar el motor automatico
sintonizacién de nuevo.

102:Intento de disminuir el inspeccion
velocidad o realizar motor autoajuste de

Er33 Ascensor frenado modo. nuevo. 103:Verifique si el venta en corto de A
S | | elocidad 104:E1 velocidad excede el PMSM 5
anormal I|m|t-e durante emergencia c_orrer estator funcién es activado .
105..L’a marcha degmergqnma 104,105:Comprobar si el emergencia
funcion de proteccion de tiempo esif,er75 |a capacidad se cumple el requisitos.
th)lvadcr (C°|°°t‘j‘r en Bit8 d?j F6-  |Verificar si la emergencia correr velocidad es
» Y €l correr iempo excede colocar adecuadamente.
A;loni::’f;ﬁ:sggdl\o/le?jl'cs'gnagzbo el 106:Comprobar el cableado de el giratorig
I - Jor ICI codificador,
velocidad del MCB P o
At . Compruebe si existe comunicacion SPI
desviacion es también grande. entre EI MCB y el placa de accionamiento
es en bien calidad.
Err34 | Logica falla Légica de el MCB es anormal. Contacte con el agente o fabricante 5A
Fal’la' Nombre Posibles causas Solucion Nivel
Caodi
go
101:Cuando autoajuste del eje es 101:tC))_omprueba que el abajo desacelerar
5l | piso |C@Mbiar .
ﬁ?;?%sz ;s;:gzjs;)rl ::tg_s 2?;:1 oplzch es valido, y que F4-01(Actual piso)es colocar a 1.
invalido 102:Comprueba que el inspeccién cambiar es
' en inspecciéon estado.
102:El sistema no es en el P ) . . .
inspeccion estado cuando eje 103,104:Realizar autoajuste de mierda
autoajuste se realiza 106,107,109,114:Comprobar que NO/NC
103:Eso es juzgado sobre fuerza- |configuracion de la arrasamiento cambiar es colocar
de esto autoajuste del eje es no correctamente Compruebe si el placas
lizad niveladoras son
§ 6 e °'_ ) . |insertado correctamente y si hay es fuerte
104:En distancia control modo, él|interferencia de potencia si el arrasamiento
es juzgado en correr puesta en [cambiar
marcha ese eje autoajuste es no |La sefial parpadea. Compruebe sila
Eje iy realizado arrasamiento
Err35 | sintonizacié 106,107,109,114:El lamina el plato es también largo para el asy nchronous 4C
n datos longitud del pL!Iso percibido en motor 108,110:Verifique si el correr veces
anormal arriba/ abajo vispera es anormal |salida:Sin nivelacién sefial se recibe cuando el

108,110:No arrasamiento sefal
Se recibe dentro de los 45
segundos continuos correr.

444 440, H

correr tiempo excede F9-02.
111,115:Habilitar el super corto piso

funcion si el piso distancia es menos que 50
cm Si el suelo distancia es comprobacion

LI I\J.I:I PISU dillldbUllddU dituld
es menor mas de 50 centimetro
112:El suelo cuando autoajuste
lesta completado no es el arriba piso

113:El legumbres controlar es
anormal.

normal

Instalacion de la placa niveladora para este piso 'y
controlar el sensor.

112:Verifique si el configuracion de F6-00
(Piso superior de el ascensor )es menor que el
actual condicion.

113:Verifique si la sefal de el arrasamiento El

interruptor esta normal.Realizar eje autoajuste
de nuevo.
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101: La retroalimentacion de
el CORRER contactor esta
activo, pero el El contactor no
tiene produccion

Sefal RUN pero recibe No

101,102,104:Comprobar si el comentario

102:El salida del controlador s el |[contacto de la el contactor actia
correctamente.Comprobar la funciéon de sefal

CORRER CORRER comentario. (NO/NC)de el comentario
Err36 | contactor 103:El puesta en marcha corriente [contacto. SA
comentario de 103:Verifique si la salida cables UWW
anormal el motor asincrono es también de el Los controladores son conectado
pequefio. adecuadamente. Compruebe si el control
104:Cuando ambos comentario  |circuito  de el CORRER  contactor bobina es
sefiales de el CORRER normal.
contactor estan habilitados, sus
estado s son inconsistente
Falla Nomb . L .
Codi ombre Posibles causas Solucion Nivel
go
101:La salida de el freno
El contactor es inconsistente con
el comentario.
102:Cuando ambos comentario
sefales de el freno contactor
estan habilitados, sus estados
son inconsistente.
103:La salida de el freno
El contactor es inconsistente con
%;c&mentjno 25 tari 101 a 107:Verifique si el freno bobina y
2 “wliando ambos GofReniario comentario contacto son correcto.
Freno = Comprueba el caracteristica de sefial
contactor sen’ales dglel freno contactor (NO/NC)de el
Er37 | comentari estan habilitados, sus estados ) y ) . SA
son inconsistente. Contacto de retroalimentacion.Verifique si el
gnormal 105:El freno contactor control circuito del freno contactor bobina es
corﬁentario esta activo antes el normal 105:Verifique si el comentario contacto
freno- lanzamientos. de el freno contactor Mal funcionamiento.
106:El contactor de freno
produccion s inconsistente con
el freno viajar cambiar 2
comentario.
107:Cuando a comentario
contacto
de freno viajar cambiar 2 es
activado para multiple funciones,
su estados son inconsistente
101: Sefal de pulso cambiar en
F4- 03 no lo hace cambiar dentro|101: Compruebe si el codificador rotatorio
el tiempo limite en de F1-13.  [alambrado es correcto (Realizar rotacion manual
102:La carrera direccion  y La a comprobar F4-03 cambio ).Verifique si el freno
direccion del pulso es inconsistente [0bras normalmente.
. £y 102,103:Verifique sir el parametro
;E)rii’»t.)lg-é)é’)rrglrsmmuye en motor Configuracion y cableado de el rotatorio
' codificador son correcto.Verifique si el sistema
104:El SVC se utiliza en toma de tierra y puesta a tierra de la sefial son
Err38 Codificador distancia control modo. confiable.Verificar 5A
sefial anormal |105:Durante arriba corriendo,el |si la fase UVW secuencia de el motor es
abajo desacelerar cambiar 1 correcto.
se vuelve activo y el abajo 104: Establecer control F0-00 modo)a
limite cambiar opera. 1(CVF)en distancia control modo.
106:Durante abajo corriendo,el |105,106:Comprobar si el rollos de ascensor
des%c_:ele:auon asc.:errTIdentt(_a de vuelta al inicio en el Terminal piso. Revisar si
o limite oobio gge“r/g Y |el cableado de el abajo limite cambiar ~ es normal.
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] . |101:Verifique si el térmico proteccion El relé
_ |101:El motor sobrecalentar relé |ost4 normal. Verifique si el motor es usado
Err39 | SobrecalentamielLa entrada sigue siendo valida para a|gpropiadamente y si él es dafiado. Mejorar 3A
nto del motor  Icierto  tiempo. enfriamiento condiciones de el motor.
Err40 |Reservado Reservado Contacto el agente o fabricante. 4B
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2N BEna

Fg._!',lgi Nombre Posible Causas Solucion Nivel
go
101:Comprobar la seguridad circuito
interruptores y sus estados.Comprobar si el
_ o externo fuerza suministrar es normal
Erraq (Se9uridad 1Oj'EI segurlc.jad circuito Compruebe si la seguridad circuito contactor 5A
circuito sefal se convierte APAGADO.  |actia correctamente. Confirmar el caracteristica de
desconectado la sefial (NO/ NC) de la retroalimentacion
contacto  de el seguridad
circuito _contactor.
101:Verifique si el sala puerta cerrar y
la puerta del coche cerrar son en bien
Puerta cerrar 101:El puerta cerrar circuito contacto.Check si la puerta cerrar el contactor
Err42 | desconectado  [La retroalimentacion es invalido actuatad’ef.uad:menfe lc?\l”g%’gb: el | 5A
durante la durante el ascensor correr. caracteristica ese.na ( ., )de e
Contacto de retroalimentacion en el puerta
carrera i i
cerrar contactor Compruebe si el exterior fuerza
suministrar _es normal.
101:Comprueba el sefal caracteristica ( NO/N
C) de el limite superior interruptor.Verifique si
el arriba limite cambiar es en bien contacto.
101:El ascenso limite cambiar Compruebe si el limite cambiar es instalado a
hechos una velocidad relativamente posicion baja y
Arriba limite Cuando el ascensor esta corriendo |hechos incluso cuando llega el ascensor en el
Errd3 Aal | en el arriba direccion. Terminal piso normalmente. 4C
gy anofma 102:En el inspeccion estado,el 102:Verifique si el liberar de el  arriba
botdn arriba y arriba limite El botdn interrumpe la ascensor arriba proceso
cambiar son activo en el mismo |Comprueba el caracteristica de sefial
" (NO/NC)de el
1empo. limite superior interruptor.Verifique si El arriba
limite Cambiar es en bien contacto.
101:Comprueba el sefal caracteristica(NO/N
C)de el
limite inferior interruptor.Verifique si el abajo
101:La bajada limite cambiar limite cambiar es en bien contacto .
hechos Cuando el ascensor esta |Compruebe si el interruptor de limite es instalado
Abajo corriendo en el abajo direccion. |en una posicion relativamente alta y de este modo
Erra4 |limite 102:En el inspeccion estado, la  |hechos incluso Cuando llega el ascensor en el 4C
sefial bajada boton y abajo limite Terminal piso normalmente
anormal interruptor son activo en el mismo |12 Comprobar si el lanzamiento de el
tiempo. El botén hacia abajo interrumpe la ascensor
abajo proceso.Comprobar el sefial
caracteristica (N O/NC) de la parte inferior
limite interruptor.Verifique si el abajo limite
cambiar es en bien contacto .
101:El abajo desacelerar
La distancia es insuficiente
durante eje autoajuste.
102:El arriba desacelerar distancial101 a 103:Verifique si el arriba desacelerar
esinsuficiente durante eie  auto- |y €l abajo desacelerar son en bien contacto .
D | sintonizacion. ) Comprueba la sefial caracteristica (NO/NC) de el
posicion del o arrba
Err45 . 103:El poswfl'on de desacelerar y el abajo desacelerar. 4B
interruptor desaceleracion es anormal , .
104,105:Asegurese de que el obtenido
anormal durante normal correr. . ) -
04.105:El ascensor lento- distancia de descenso satisface la
velo'cidad excede el maximo delsagglzrar requisito en el ascensor
velocidad Cuando se velocida
desacelera es activado
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FCa(I')I(ej\i Nombre Posibles causas Solucion Nivel
go
101:El arrasamiento sefial es
inactivo durante renivelacion. . . -
102:La carrera de renivelacion 101:Comprobar si el arrasamiento sefal es
velocidad excede 0.1 EM. normal.
102:Verifique si el codificador se utiliza
103:A las puesta en marcha de
) . adecuadamente
velacia velocidad normal corriendo, el 443 404 verifique si el sefial de el
Err46 Renivelacié estado de renivelacion es valido y e q ] 2B
n anormal ahi es cortocircuito  puerta circuito arrasamiento camblar es normaI.Comprobgr el
de blogueo comentario senal caracteristica (NO/NC) del comentario
104:Durante renivelacion, no contacto - o
cortocircuito puerta cerrar circuito en el cortocircuito puerta cerrar  circuito
retroalimentacion o puerta cerrar contactor y comprobar el relé y cableado de el
sefial es recibido 2s después SCB-A junta.
cortocircuito hacer o cerrar circuito
produccion.
101:Durante la renivelacion o pre-
funcionamiento abierto, el
cortocircuito puerta contactorde
circuito de bloqueo salidas para
2s continuos, pero la
retroalimentacion s invalidoy el - L
puerta cerrar s desconecta)c/io 101,102,106:Comprueba el sefial caracteristica
102:Durante la renivelacion o pre (NO/ NC) de la retroalimentacion contacto en
Cortocircuito - funcionamiento abierto. el el cortocircuito puerta cerrar circuito contactor.
puerta cerrar cortocircuito puerta circuito de Compruebe si el cortocircuito puerta cerrar
Errd7 | Gircuito bloqueo contactor h como No circulo  contactor hechos adecuadamente. 2B
contactor salida, pero la comentario es valido |103:Verifique si el arrasamiento y re-
anormal para continuo 2 segundos. Las senfales de nivelacion son normales.Verificar
103:Durante la renivelacion o pre [S! B ] B
- abierto corriendo,la salida la renivelacion velocidad es Establecer también
tiempo bajo
del cortocircuito puerta cerrar circuito
contactor es mas grande que 15
segundos
106:El cortocircuito puerta cerrar
retroalimentacion del relé del
circuito activo antes
renivelacion.
101:El consecutivo veces esola |101:Verifique si el puerta operador
: puerta hace no abierto a el El sistema funciona correctamente. Compruebe
Err48 |Puerta abierto  |E| |imite llega al configuracién en  |si el 5A
falla Pensién completa- 13. El CTB es normal.Verifique si el puerta
abierto limite sefnal es normal.
101:El consecutivo veces esola |101:Comprobar si el operador de puerta
Puerta puerta hace no abierto a el El sistema funciona correctamente. Compruebe
Erd9 | rea falla Ellimite llega al configuracion en  |si el 5A
Pension completa- 13. El CTB es normal.Verificar si el puerta cerrar
hechos adecuadamente.
Compruebe si el nivelacion y puerta zona
Sefal de nivelacion atascado o sensores trabajar adecuadamente.
Consecutivo pérdida ocurre por tres Verifique la instalacion verticalidad y ~ profundidad
Err50 |pérdida de consecutivo de el placas niveladoras SA

arrasamiento
sefal

veces (Err22 se
informa para
tres consecutivo veces).

Comprueba el sefial de nivelacion aporte agujas
de el MCB.Verifique si el acero soga
resbalones.
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Falla

Codig Nombre Posibles causas Solucién Nivel
o
101:El puerta cerrar comentario
la sefal permanece activa Para
mas informacion de 3 segundos . N
durante puerta abierto 101: Compruebe si la puerta cerrar circuito es
o Normal.Verifique si la tarifa es dback contacto
102:El multiplo puerta cerrar  |de el puerta cerrar el contactor actua
comentario sefal los estados  |adecuadamente.
§on ) 4% 102,105:Comprobar si el puerta abre
Er53 |Puerta cerrar  [Nconsistente por mas tiempo s ;;avemente sin gancho de bloqueo ser 5A
falla que 2 segundos 105:El puerta  |opstruido Compruebe si el la puerta se abre
cerrar 1 cortocircuito la sefial  |en a también bajo velocidad.Verifique sila
permanece activa 3 segundqs puerta cerrar circuito es en cortocircuito.
despuerst. S?I'di de puerl"tta abierta, 107:Verifique si el cortocircuito puerta cerrar
con cortocireulto  puerta cerrar | qiyc ity comentario cable es desconectado.
circuito activado.
107:El puerta cerrar cortocircuito
sefial seleccionado, pero el
sefial de retroalimentacion es
continuamente desconectado
No tener desequilibrio cargar o reducir el carga
durante la instalacién en inspecciéon modo
o Verificar si el motor parametros
. . obtenidos mediante autoajuste son correcto
Sobrecorriente |- cot:rlente en puesta en y llevar a cabo autoajuste de nuevo Sies
Err54 |en inspeccion [marcha para . 5A
. L posible.
puesta en inspeccion excede 120% de el - ] ) ] .
marcha calificado actual. o Verificar si la resistencia mecanica es
también grande.
Establecer el bit 1 de FC -00 a EN a desactivar el
puesta en marcha sobrecorriente deteccion.
101:Durante funcionamiento
Paradaenotro  |automatico del ascensor,el|101:Revisa la puerta abierto limite  sefial en el
ErrSS |aterrizaje piso |puerta abierto limite no es presente piso 1A
logrado en el presente piso.
D ) 101,102:El SPI
e serie La comunicacién es anormal.No
penfiirtg:rcf)az & datos se reabe par:§12 1|Ot1, t1|02.Cc?mpruteb;a el Tlamt;rad.o .en’ire
Err57 O segundos en  comunicacion con [€! tablero de control y el conducir junta . 5A
comunicacion  [hgp 103:Contacto agente o fabricante
anormal 103: EIMCB hace no fésforo
el C.A. conducir
101:El arriba desacelerar 101,102:Comprobar si el estado s (NO/NC
" _ |vabajo desacelerar son de la desaceleracion interruptores y limite
POSlClon del eje |desconectados simultaneamente interruptores son consistentes con el parametrg
Err58 |nterrupTores 102:El arriba limite comentario  [configuracion de el MCB 4B
anorma y abajo limite comentario son |Compruebe si hay algtn mal funcionamiento
desconectado simultaneamente. |del desacelerar " interruptores y limite
interruptores ocurre .
Comprobar si F8-08 es colocar
Errgo |COsaanaloga  |El analogico aporte cable e de el correctamente. 3B
aporte CTB o el MCB es roto. Compruebe si el analégico aporte cable de
cable roto el CTB o MCB es conectado
incorrectamente o roto.
Compruebe si el freno es completamente
Er65 |uemp 101:Esta falla reportado (r:r:al:ree:/%o y asegurar eso el auto no se A
prueba cuando el auto movimientos inesperadamente
inesperadamente. )
anormal P Comprueba el hueco entre el puerta veleta y
rodillo de la puerta y asegurar No contacto
entre a ellos duranie operacion.
101:La fuerza de frenado
Err66 et Controlar el frenado fuerza. 5A
]Ic:renado detectado a ser insuficiente.
uerza
anormal
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Nota

-El numero (como 1,3..... 101,102,103.....) en la tabla indica la culpa subcadigo.

-La falla E41 no se registra en el estado de parada del ascensor.

‘E42 se reinicia automaticamente cuando el puerta cerrar circuito es conectado o 1s después el
falla ocurre enel puerta zona.

-Si La falla E57 persiste,es grabado una vez todos hora
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Capitulo 9 Compatibilidad
electromagnética

9.1 Definicion de Términos

1. Compatibilidad electromagnética

Electromagnético compatibilidad(EMC)describe el capacidad de electronico y
dispositivos o sistemas eléctricos funcionen correctamente en el entorno
electromagnético y no generar electromagnético interferencia eso influencias otro local
dispositivos o sistemas.

En otro palabras, EMC incluye dos aspectos:El electromagnético interferencia
generado por a dispositivo o sistema debe ser restringido dentro a cierto limite;el
dispositivo o sistema debe tener suficiente inmunidad a el electromagnético en
interferencia en el ambiente.

2. Primer entorno

Entorno que incluye locales domésticos, también incluye establecimientos
directamente conectado sin transformadores intermedios a un bajo voltaje fuente de
alimentacion red cual suministros edificios usado para doméstico  propdsitos

3. Segundo entorno

Ambiente eso incluye todo establecimientos otro que aquellos directamente
conectado a a bajo voltaje fuerza suministrar red que suministros edificios usado
para doméstico propositos

4. Categoria C1 Controlador

Sistema de accionamiento de potencia (PDS) de tension nominal inferior a 1000 V,
destinado a utilizarse en el primero ambiente

5.Categoria C2 Controlador

PDS de calificado Voltaje menos que 1000 V,que es ni a enchufar en dispositivo ni a
movil dispositivo y, cuando se utiliza en el primer entorno, esta destinado a ser instalado y
oficial solo por a profesional

6.Categoria C3 Controlador

PDS de calificado Voltaje menos que 1000 V,intencionado para usar en el segundo
ambiente y no destinado a usar en la primera ambiente

7.Categoria C4 Controlador

PDS de calificado Voltaje igual a o arriba 1000 V,o calificado actual igual a o arriba
400 A,o destinado para usar en complejo sistemas en el segundo ambiente

estandar EMC

9.2.1 Instalacion Ambiente

El sistema fabricante usando el controlador es responsable para cumplimiento de el
Sistema con la directiva europea EMC. Basado en el solicitud del sistema,el integrador
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debe asegurar eso el sistema cumple con estandar ENG61800-3:2004 Categoria C2,C3
o C4.

El sistema (maquinaria o aparato)instalado con EIl controlador también debe tener la marca
CE. El sistema esta integrado. responsable de cumplimiento del sistema con el
Compatibilidad electromagnética directiva y estandar ES 61800-3:2004 Categoria C2.

ADVERTENCIA

Si aplicado en el primero medio ambiente,el controlador puede generar radio interferencia.Ademas
el CE cumplimiento descrito en este capitulo, usuarios debe llevar medidas a evitar semejante
interferencia, si necesario.

9.2.2 Requisitos para el cumplimiento de la Directiva EMC

1.El controlador requiere un EMC externa Fiter.El recomendado modelos de filtros estan
listados en Mesa 9-1.El cable conectando el filtrar y el controlador deberia ser
como corto como posible y ser no mas extenso que 30 cm.Ademas , vuelva a
instalar el filtrar y el controlador en el mismo metal placa,y asegurar eso el toma de
tierra Terminal de el controlador y el toma de tierra punto del filtro son en bien
contacto con el metal lamina.

2.Seleccione el motor y el control cable de acuerdoa a el descripcion del cable
en seccion 9.4.

3.Instalar el controlador y arreglar el cables de acuerdo a a el cableado y puesta a
tierra en seccion 9.4.

4. Instalar un reactor de CA a restringir el actual armoénicos.Para el recomendado
modelos, ver Mesa 9-2.

9.3 Seleccion de Periférico Compatibilidad electromagnética Dispositivos

9.3.1 Instalacion de EM C Aporte Filtrar en Fuerza Lado de entrada

Un Compatibilidad electromagnética filtrar instalado entre el controlador y el fuerza
suministrar poder no solo restringir el interferencia de electromagnético ruido en el
circundante ambiente en el  controlador,pero también previene el interferencia de el
controlador en el circundante equipo.

El El nuevo controlador NICE1000 satisface los requisitos de la categoria C2 solo con un
Filtro EMC instalado en el fuerza aporte si de.El instalacién precauciones son como Sigue:

filtro EMC. Filtro EMC es categoria | eléctrico aparato,y Por lo tanto, el metal alojamiento
suelo de el filtrar deberia ser en bien contacto con La base metalica de El gabinete
de instalacién en un area grande y requiere bien conductivo continuidad.De lo contrario,
voluntad resultado en eléctrico choque o pobre Compatibilidad electromagnética efecto.

-El jardines de el Compatibilidad electromagnética filtrar y el Educacion fisica conductor
de el controlador debe ser atado a el mismo comun suelo.De lo contrario, el
Compatibilidad electromagnética efecto voluntad ser afectado en serio.

‘EI EMC filtrar deberia ser instalado como cercanamente como posible a el fuerza
aporte lado de el controlador.

El siguiente mesa liza el recomendado fabricantes y modelos de Compatibilidad
electromagnética filtros para el Controlador NICE1000new. Seleccione uno adecuado segun
en actual requisitos.

—194—



Capitulo

9 compatibilidad electromagnética

K BERD

Mesa 9-1 Recomendado fabricantes y modelos de Filtro EMC

C.A. Filtro de

Cortrolador Modelo| 85122 Aporte | enirada enirada Model
(kVA) Corriente (A) (Changzhou) (Schaffner)
Jianli)
Trifasico 380 V, rango: -15% a 20%
NICE-LH-4002 4.0 6.5 DL-10EBK5 FN 3258-7-44
NICE-LH-4003 5.9 10.5 DL-16EBK5 FN 3258-16-33
NICE-LH-4005 8.9 14.8 DL-16EBK5 FN 3258-16-33
NICE-LH-4007 11.0 20.5 DL-25EBK5 FN 3258-30-33
NICE-LH-4011 17.0 29.0 DL-35EBK5 FN 3258-30-33
NICE-LH-4015 21.0 36.0 DL-50EBK5 FN 3258-42-33
NICE-LH-4018 24.0 41.0 DL-50EBK5 FN 3258-42-33
NICE-LH-4022 30.0 49.5 DL-50EBK5 FN 3258-55-34
NICE-LH-4030 40.0 62.0 DL-65EBK5 FN 3258-75-34
NICE-LH-4037 57.0 77.0 DL-80EBK5 FN 3258-100-35
NICE-LH-4045 69.0 93.0 DL-100EBK5 FN 3258-100-35
Trifasico 220, rango: -15% a 20%

NICE-LH-2002 4.0 11.0 DL-16EBK5 FN 3258-7-44
NICE-LH-2003 5.9 17.0 DL-25EBK5 FN 3258-7-44
220-NICE-LH-4007 17.0 29.0 DL-35EBK5 FN 3258-7-44
220-NICE-LH-4011 21.0 36.0 DL-50EBK5 FN 3258-16-33
220-NICE-LH-4015 24.0 41.0 DL-50EBK5 FN 3258-16-33
220-NICE-LH-4018 30.0 40.0 DL-50EBK5 FN 3258-30-33
220-NICE-LH-4022 40.0 49.0 DL-50EBK5 FN 3258-30-33
220-NICE-LH-4030 57.0 61.0 DL-65EBK5 FN 3258-42-33

Monofasico 220 V, rango

:-15% a20 %

NICE-LH-2002 2.3 13.2 DL-20TH1 FN2090-20-06
NICE-LH-2003 3.4 17.0 DL-20TH1 FN2090-20-06
220-NICE-LH-4007 9.8 29.0 DL-30TH1 FN2090-30-08
220-NICE-LH-4011 12.1 36.0 DL-40K3

220-NICE-LH-4015 13.9 41.0 DL-50T3

220-NICE-LH-4018 17.3 40.0 DL-50T3 Consuiltar el
220-NICE-LH-4022 23.1 49.0 DL-50T3 fabricante
220-NICE-LH-4030 33.0 61.0 DL-70TH1

—194




YA mIEm Capitulo 9 compatibilidad electromagnética
9.3.2 Instalacién de ACInput Reactor encendido Fuerza Lado de entrada

Un C.A. aporte reactor es instalado a eliminar el armonia de el aporte actual.Como un
opcional dispositivo,el reactor puede ser instalado externamente a encontrarse estricto
requisitos de un solicitud ambiente para armonicos.Los siguiente mesa liza el
recomendado fabricantes y modelos de entrada reactores.

Tabla 9-2 Fabricantes y modelos recomendados de aire acondicionado aporte reactores

Controlador Modelo |(:kl<;3£\2)a Capacidad iar‘)lgilftzzdo f\:ﬂgjeli'\;eactor A ENERE
Corriente (Inovancia)
(A)
Trifasico 380 V, rango: -15% a 20%
NICE-LH-4002 4.0 6.5 MD-ACL-7-4T-222-2%
NICE-LH-4003 5.9 10.5 MD-ACL-10-4T-372-2%
NICE-LH-4005 8.9 14.8 MD-ACL-15-4T-552-2%
NICE-LH-4007 11.0 20.5 MD-ACL-30-4T-113-2%
NICE-LH-4011 17.0 29.0 MD-ACL-30-4T-113-2%
NICE-LH-4015 21.0 36.0 MD-ACL-40-4T-153-2%
NICE-LH-4018 24.0 41.0 MD-ACL-50-4T-183-2%
NICE-LH-4022 30.0 49.5 MD-ACL-50-4T-183-2%
NICE-LH-4030 40.0 62.0 MD-ACL-80-4T-303-2%
NICE-LH-4037 57.0 77.0 MD-ACL-80-4T-303-2%
NICE-LH-4045 69.0 93.0 MD-ACL-120-4T-453-2%
Trifasico 220 V, rango: -15 % a 20 %
NICE-LH-2002 4.0 11.0 MD-ACL-15-4T-222-2%
NICE-LH-2003 59 17.0 MD-ACL-30-4T-222-2%
220-NICE-LH-4007 17.0 29.0 MD-ACL-30-4T-113-2%
220-NICE-LH-4011 21.0 36.0 MD-ACL-50-4T-113-2%
220-NICE-LH-4015 24.0 41.0 MD-ACL-50-4T-153-2%
220-NICE-LH-4018 30.0 40.0 MD-ACL-50-4T-183-2%
220-NICE-LH-4022 40.0 49.0 MD-ACL-50-4T-183-2%
220-NICE-LH-4030 57.0 61.0 MD-ACL-80-4T-303-2%
Monofasico 220 V, rango: -15 % a 20 %
NICE-LH-2002 2.3 13.2
NICE-LH-2003 34 17.0
220-NICE-LH-4007 9.8 29.0
220-NICE-LH-4011 12.1 36.0
220-NICE-LH-4015 13.9 410 | Consultealfabricante
220-NICE-LH-4018 17.3 40.0
220-NICE-LH-4022 23.1 49.0
220-NICE-LH-4030 33.0 61.0
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9.4 Blindado Cable

9.4.1 Requisitos para el Blindado Cable

Se debe utilizar un cable blindado para satisfacer las Compatibilidad electromagnética
Requisitos . Cables blindados son clasificado en tres conductores cable y cuatro
conductores cable.Si conductividad de el cable blindaje es No es suficiente, agregue un
cable PE independiente o utilice un cable de cuatro conductores. cable,de cual uno fase
conductor es Educacion Fisica cable.

Los tres conductores cable y cuatro conductores cable son mostrado en lo siguiente cifra.

PE conductor

_~~ and shield ot SN

__ Shield

El cable del motor y el cable conductor blindado de PE (blindado trenzado) deben ser lo mas
cortos posible. como posible a reducir electromagnético radiacién y externo extraviado
actual y capacitivo actual del cable.

Para suprimir eficazmente la emisidén y conduccion de interferencias de radiofrecuencia, el
blindaje de el blindado cable es tonelero trenza. La trenzado densidad de el tonelero

trenza deberia ser mayor que que 90% a mejorar el blindaje eficiencia y
conductividad,como mostrado en el siguiente cifra.
Insulation jacket Copper shield Copper braid Internal
N / / _“insulator

N

S

2 Cable

_ /. S~ core
% | ’
N W

El es recomendado eso todo control cables ser blindado.El toma de tierra area de el
blindado cable deberia ser como grande como posible.A sugerido método es a arreglar el
blindaje  en el metal lamina usando el metal cable abrazadera entonces como a lograr
bien contacto,como mostrado en el siguiente cifra.

r

/

s
i
S/
ra
Fi

Shielded cable

7

G
/ (© ]

e
™

\\

/

F e
Metal cable abrazadera =~ " Metal lamina

La siguiente figura muestra el toma de tierra método del blindado cable.
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Figura 9-1 Puesta a tierra del cable blindado

"/’j; |oo E = »
//%Hfzg@rh@ﬂiw

= The shield must |
_I__ 1l _be gro_undecl. |

9.4.2 Precauciones de instalacion del cable blindado

-Simétrico blindado cable es Recomendado.El cuatro conductores blindado cable poder
también ser usado como un aporte cable.

-El cable del motor y el cable conductor blindado de PE (blindado trenzado) deben ser lo mas
cortos posible. como posible a reducir electromagnético radiacion vy externo extraviado
actual y capacitivo actual de el cable.Si el motor cable es encima 100 metros largo, un
produccion filtrar o reactor se requiere.

‘Se recomienda eso todo control los cables sean blindado.

‘Es Serecomienda que a blindado cable ser usado como el produccion fuerza
cable de el controlador;el cable blindaje debe ser bien fundamentado.Para dispositivos
sufrimiento de interferencia , blindado retorcido cable de par (STP) es recomendado
como el dirigir cable y el cable blindaje debe ser Bueno conectado a tierra.

9.4.3 Cableado Requisito

1.El motor cables debe ser establecido lejos lejos de otro cables,con recomendado
distancia mas grande que 0,5 m.El motor cables de varios controladores poder ser
establecido lado por lado.

2.Es es recomendado eso el motor cables, alimentacion aporte cables y control cables
ser establecido en diferente conductos.A evitar tic electromagnético interferencia
causado por rapido cambiar de el produccién Voltaje de el controlador,el motor cables
y otro cables debe no ser establecido lado por lado para a largo distancia.

3.Si el control cable debe correr al otro lado de el fuerza cable, hacer seguro ellos son
organizado en un angulo de cerca a 90°.0Otros cables debe no correr al otro lado de el
controlador.

4.La entrada de potencia y produccion cables del controlador y corriente débil sefal
cables (semejante como control cable)deberia ser establecido verticalmente (si
posible) mas bien que en paralelo.

5. Los conductos de cables deben estar bien conectados y bien puestos a tierra. Los
conductos de aluminio pueden ser usado a mejorar eléctrico potencial .

6.El filtrar y controlador deberia ser conectado a el gabinete apropiadamente ,con
pulverizacion proteccidén en el instalacion parte y conductivo metal en lleno contacto.
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7.El motor debe ser conectado a el sistema (maquinaria o aparato) correctamente, con
pulverizacién proteccion en el instalacion  parte y conductivo metal en su totalidad

contacto.

Cifra 9-2 Cableado diagrama

Power le Power cable
) - ,_\\. o I e
Min.200 = mm \ Min.300 mm
[ Motor cable
Contro cable 4
| NICE1000new ||
integrated
elevator
controller ]
Control cable
R o -
? M|n.500r'nm Braking resistor cable
i Motor cable
! 1
~——Control  cable 90; o s Min.500 mm
“_Power cable E 1 Contro cable

9.5 Soluciones a Problemas comunes de interferencia EMC

El El controlador genera una interferencia muy fuerte.Aunque Compatibilidad
electromagnética medidas se toman, el interferencia puede aun existir pendiente a
incorrecto cableado o toma de tierra durante uso.Cuando el controlador interfiere con otro
dispositivos,adoptar el siguiente soluciones.

Interferencia Tipo Solucion

-Conectar el motor alojamiento a el Educacion fisica de el controlador.

‘Conectar El PE de el controlador a el Educacion fisica de el red eléctrica fuerza

Proteccién contra suministrar.

fugas cambiar
tropezando -Agregar a seguridad condensador a el fuerza aporte c capaz.

-‘Agregar magnético anillos a el aporte conducir cable.

-Conectar la carcasa del motor a el Educacion fisica de el controlador
-Conectar El PE de el controlador a el Educacion fisica de el red eléctrica

Voltaje.
Controlador I . :
interferencia durante Anadir un condensgt_jor de ;egundad a el fuerza aporte cable y viento el
comer cable con magnético anillos.

-Afadir un condensador de seguridad a el interferido puerto de sefial o viento el
sefal cable con magnético anillo s.

-Conectar el equipo a el comun suelo.

-Conectar el motor alojamiento a el Educacion fisica de el controlador.

-Conectar El PE de el controlador a el Educacion fisica de el red eléctrica
Voltaje.

-Afiadir un condensador de seguridad a el fuerza aporte cable y viento el

Comunicacion cable con magnético anillos.

interferencia -Afadir una coincidencia resistor entre el comunicacion cable fuente y
el carga lado.
‘Agregar a comun toma de tierra cable ademas de es el comunicacion cable.

-Utilice un cable blindado como el comunicacion cable y conectar el
cable blindaje a el base comun punto.
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Interferencia Tipo Solucién

‘Aumentar la capacitancia en el baja velocidad DI.A maximo de 0.11 uF
capacidad es sugerido.

E/S $gerierencia ‘Agrandar el capacitancia en el ALAmaximo de 0,22 uF es

sugerido.
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