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Prefacio

Gracias por utilizar el ascensor integrado j controlador!

LINDO 3000, el ascensor en integrado controlador, es bajo el investigaciéon y desarrollo
de y producido por Suzhou Monarca Control Tecnologia Co. Limitado. ElI’ s el nuevo
basado en vectores inteligente ascensor integrado controlador combinatorio el ascensor
control con motor conductor. El sistema de control NICE 3000 se compone
principalmente de NICE 3000 ascensor integrado controlador, MCTC-CTB-A, MCTC-HCB-A,
MCTC-GCB-A, y MCTC-IE-A.

Las caracteristicas
principales son las
siguientes: ¥~ Mas
avanzado

LINDO 3000 incluido computadora tecnologia , Automatico control tecnologia,
Tecnologia de comunicacion en red , y Tecnologia de accionamiento vectorial del motor , es
el Inteligente Control Sistema con el mas avanzado sistema internacional nivel.

= Direct parada tecnologia con el principio de distancia control ; N curvas generar
automéaticamente.

= El control de grupo con menos que 8 ascensores es basado en borroso control teoria.

= Multi- CPU excesivamente control y integrar el avanzado Bus CAN, Modbus, y
tecnologia de comunicacion GSM.

= Es proporciona con abundante tiempo compartido  control funcién con preciso
tiempo real relojincorporado, por lo tanto élEs conveniente que los edificios cumplan
con las intelectualizado gestion.

= Flexible corte de energia rescate planes con ya sea 48DC o 220 VCA fuerza
aporte. == Es apoya automatico identifi cacién operacion entre pisos cortos.
V- Mas facil de usar

= Es es compacto combinatorio con el control y conductor sistema, facilitando el
disefio de pequefias salas de maquinas de ascensores y No maquina alojamiento.

= El funcion parametros son disefado facilmente, punteria a facilitar el ajuste a el en
gran medida.

= El considerado disefio de pequefios teclados marcas él mas facil a controlar arriba,
mantener, y depurar el ascensor.

= Puede pesar automaticamente segun el peso. él 0sos.

= Es apoya muchos ajustando medidas: computadora escucha software, PDA escucha,
y operacioén panel.

J~ Mas seguro y mas confiable
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= Multiseguridad esta asegurado siguiendo de cerca el GB7588-2003 normas.

= Tolerante a fallos disefio de hardware y software; muchos tipos de falla
tratamiento ; maximizar para eliminar accidentes () a correr sin peligro.

Prefacio

= UE Diputado Laboratorio proporciona profesional pruebas a dar versatil confrontacion

contra interferencias electromagnéticas .

= Todo terreno confrontaciéon contra fluctuaciones en fuerza rejillas, polvo, alto
temperatura y focos.

Vv~ Mas cémodo

= Compensacion de pesaje dedicada dispositivo ofertas  cerca perfecto compensacion

comenzar.

= Alto capacidad de vector control marcas el motor actuacién Bueno cual trae La
sensacion de comodidad.

Vv~ Mas econdémico

= El integracion marcas el sistema mas facil a funcionar y costo menos por
reduciendo el cableado exterior en un ponchada. El mejora el ascensorLa seguridad y
estabilidad.

= Canbus y Modo comunicacion’ s perfecto combinacion reduce el cantidad de
cables en maximo.

= Flexible y adecuado médulo valor afiadido accesorios ==

Serie de empotrados corriente continua Reactor y Freno

Unidad

= Tres cables poder hacer el interconexion, y alla’

tableros de grupo

1) Instrucciones del ascensor Control Integrado Funcién, LINDO 3 000

s No necesidad de extra

D? Funcién Observacio D? Funcién Observac
serie n serie i6n
Numero Numero

Funciones estandar
1 Operacion de 41 Inclinacion actual eliminar
mantenimiento
2 Parada directa 42 Configuracion de usuario
inspeccion
La mejor curva I
3 generado 43 Servicio pico
automaticamente
4 Nivelacion por 44 Reloj de
autorrescate correr tiempo real
gestion
5 Operacion de asistente 45 servicios de tiempo
compartido
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Fuego De vuelta a la . .
6 piso base 46 Piso de seguridad en
noche
7 Operacion de bomberos 47 Asistente de desvio
8 Pruebas correr 48 Operacion adju_n't a
panel el operacion
9 carrera independiente 49 Gong de llegada del coche
rescate de Desde af and Configura
10 emergencia correr 50 ’es e afuera acercandose | r Mﬁgg
lampara - -
B
De Funcion Observacio| P& Funcion Observac
serie n serie i6n
Numero Numero
Funciones estandar
f i Configura Configura
11 rpirgl\r/tzla;;o:b?:::do la rMCTC 51 Gong de llegada exterior rMCTC
-SCB - - HCB-
A B
12 Respaldo automatico 52 Doble llamada exterior en
a el piso base el mismo piso
i desaceleracion
13 Operacion paralela 53 forzada funcién de
monitoreo
; Configura
14 Ajuste del cor?t’rol de FMGTO 54 Llamaqa -
grupo operacion . GCB- conglutinacion
A juicio
(Permanente
Imén
15 Elevar parametro Smga%ri]rlg)es 55 | Sefal de
identificacion con sin giratorio pesaje
carga angulo del compensacion
codificador
reconocimie
nto
16 Parametros del eje 56 Ajuste fino de nivelacion
auto- aprendiendo
17 | Funcién de blogueo de 57 Proximo aterrizaje
escalera
18 Lleno carga por aprobar 58 Falla registro
19 lluminacién , 59 Prueba de cortocircuito
ventiladores, energia contra el tierra
funcién de ahorro
20 Juego de piso de servicio 60 Sobrecarga Proteccion
21 Ubicacion automatica del 61 Luz de la puerta
vehiculo correcto cortina
proteccion
22 Cancelar lo 62 Puerta exterior no
incorrecto abierta zona
direccién
23 Cancelacion inversa 63 Proteccion de marcha atras
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24 Juego de servicio de 64 proteccion antideslizante
suelo para el frente
puerta y Puerta trasera
Configura Inspeccioén de contactos
25 | Apertura avanzada rMCTC 65 proteccion del contactor
-SCB -
A
26 Repeticion del cierre de la 66 Sobrecorrlentgldel
motor proteccion
puerta
Abra la puerta desde Sobretension en la fuente
27 67 ) . -
afuera este sala de alimentacién proteccion
28 gg;%g?gig:rzgara 68 Proteccion contra
adelantado sobrecarga del motor
Eleccién de abierto y
29 | Cierre la puerta 69 Proteccion contra fallos del
control proteccion codificador
30 Cotnfigu'r aqoy del 70 Fallo de autoajuste del
categoria para e eje juzgando
tiempo de
mantenimiento puerta
abierto
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De Funcion Observacis| P Funcion Observac
serie n serie ion
Numero Numero
Funciones estandar
31 Funcion mantener abierta 71 Conducir .
sobrecalentamiento
del médulo proteccion
32 Visualizacion de llamadas 72 Proteccién contra fallas del
externas por poco interruptor de la puerta
El rodaje muestra la Configura »
33 | direccion de correr rMCTC | 73 |Protecciondela
- HCB- cerradura de la puerta
H desconectarse al correr
Configura
34 Punt.o. pantalla rMCTC 74 interruptor de limite
matricial elevar - HCB- proteccion
estado H
) Configura .
35 Pista de saltos rMCTC 75 Proteccién contra exceso
;-I HCB- de velocidad
. ) . Configurar falla del interruptor
36 |Funcion anti-molestia pesaje de 76 | 4e nivelacion
automoviles L
equipo proteccién
37 Selectivo completo 77 Fallo de CPU proteccion
38 Selectivo ascendente 78 Contactor de sa_li'da
anormal deteccion
39 Selectivo hacia abajo 79 Proteccion contra saltos de
cerradura de puerta
40 Espera separada
Funcién opcional
1 Cl tarjeta 7 alternar control de
usuario grupo elevar Piso de
gestion servicio
. . Configura o
2 Monitoreo trimestral rMCTC 8 empujoncito
- BMB-
A
Temperatura del L .
3 motor proteccion 9 Servicio de piso VIP
i Operacion para
4 anuncio de voz 10 discapacitados caja de
operacion
5 Funcién sismica 11 Operggjen de pueljta
trasera panel funcionar
frente y atras
6
puerta control
independiente
Atencion:
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a) El estandar funcion es producto’ s estandar configurado funcion, el opcional funcion
es el especialmente proporcionado software servicio.

b) Nuestra empresa hace No se cobra adicional por el software parte en el funcién opcional.

2) Funcion Explicacion

Estandar Funcion

D“?‘ Funciéon nombre Introduccién a la funcion Observacio,
serie n

numero

Acceso por ascensor al estado de revision, el sistema
Mantenimien cancelado automaticamente y el funcionamiento ]
1 to automatico puertas. Por la parte superior (inferior) la Estandar

B linea sera permitir el Ajustes
Operacion Botén del ascensor para revisar la velocidad de
movimiento de el operacion de punto (abajo). Suelte
el boton a detener el ascensor inmediatamente

Al principio de distancia , Genera automaticamente las
2 Parada directa curvas suaves desde el inicio hasta el
estacionamiento. No arrastrandose,

detener directamente en la nivelacion posicion

Los sistemas calculan automaticamente la mayor parte
El mejor curva adecuado

3 generado para el principio de la funcién hombre- maquina curva
automaticamente | segun la distancia necesario para corre, y es no
Sujeto a restricciones en el piso corto y el nimero de
restricciones

Cuando el ascensor esta en a estado de sin
mantenimiento, y lo hizo No detenerse en el
arrasamiento. Si es asi se reune el seguridad
requisitos para corre el El ascensor se levantara
automaticamente correr
lentamente hasta el piso mas cercano , y luego
abierto el puerta
A través del interruptor de palanca en funcionamiento
) panel poder i
5 |Asistente Elija la operacion del controlador, el controlador Estandar
operacio puede Elija la direccién y otras funciones (como Ajustes
n como derecho
funcion de funcionamiento) El ascensor cierra la
puerta bajo la condicion de que el conductor
mantenga presionada la puerta. el cerca boton.

Recibe la sefal de incendio, el ascensor no
Fuego volver a funcionara. responder A cualquier llamada y Estandar
la piso base comando interno .el ascensor corre por el camino Ajustes
mas rapido hasta la estacion de bomberos y luego
abre el puerta y parar

En la operacion de fuego modo, la puerta no no
abrir o cerrar automaticamente. Solo presione el
Operacion de boton poder hacer que la puerta se mueva. El Funcion
bomberos ascensor solo respuesta a uno Seleccid
dominio En el coche una vez. Solo cuando el
ascensor abierto La puerta se detuvo en el estaciéon
base , restablecer el fuego interruptory el
interruptor de bomberos, el ascensor poder correr
normalmente

Estandar
Ajustes

Estandar
Ajustes

Estandar

4 Auto-
Ajustes

rescate
arrasamien
to

n
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Prueba correr incluido nuevo prueba de fatiga de
8 Pruebas correr ascensores correr, prohib.ir.lal Funcié.n’
accion de la puerta ,prohibicién responder a una Seleccio
llamada externa , blindaje del interruptor de limite de n
la estacion final, blindaje de sobrecarga senal, etc.
El ascensor funciona no Respuesta a una llamada
externa y cierre la puerta automaticamente (cuando el
9 Independien ascensor en control paralelo y control de grupo, Con Funcién
te correr el fin de suministrar Servicios especiales para que Seleccio
personas especificas lleven VIP personas o bienes. n
Presione el Boton de funcionamiento independiente ,
entonces el ascensor sale del control del grupo,
independiente correr)
Para el motor del ascensor que Mejora de la fuerza
10 Rescate de humana el coche con carga nomina! mas _grande Funcién
emergencia correr | que 400N Colocar Interruptor de funcionamiento Seleccid
eléctrico de emergencia y operacion a reemplazar n
actualizacién manual.
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Estandar Funcion
De Funcién nombre Introduccion a la funcion Observacio
serie n
ndmero
La parada del ascensor en el piso estacion, a grande
. " ndmero de 4 . Configura
1 renivelacion personas o mercancias que entren y Saliendo, El rMCTC-
cuando la La nivelacién fluctudé debido a la deformacion SCB-A
puerta es elastica . de
abierto cable de ascensor Cuerda y goma. Sistema permite
ejecutar automaticamente a la velocidad de
renivelacion a estacion de nivelacion en el estado de
la puerta abierta
Respaldo cuando M_éls alla del tiempo de fraguado y alli es No Estandar
12 L llamada interna y llamada externa Los ascensores )
automatico a el regresan automaticamente a la estacion base y |/ iustes
piso base esperan. para _pasajeros
Dos ascensores mediante comunicacion serial (poder Funcion
13 | Operacion paralela | bus) para transmision de datos. salidas de .
coordenadas ide-call y mejorar la eficiencia operativa | S€1eccio
n
Multiples ascensores mediante comunicacion serial ( "
14 gﬁ%tgoéjiite bus CAN) para transmision de datos. Calcule la ?'?Arg'.?ga
- potencia maxima. eficiente y un funcionamiento eficaz
operacion modo en respuesta a afuera  llamadas. GCB-A
Permanent
Para induccion El sistema de control de motores e iman
Parametros del puede reconocer automaticamente el resistencia del | sincrénico
15 motor motpr , |nductanC|_a, con@rol motor para
) parametros, Corriente sin carga para controlar con identificar
autoajuste con No | precision la motor. En cuanto a la permanente iman el
carga sincrono giratorio
motor, sistema de control puede identificar el angulo | codificad
de giratorio codificador or
angulo
Eje parametros Antes de la prjmera ejecucién,' el sistema d_ebe Estandar
16 de aprender por si mismo el parametros del eje Ajustes
autoaprendizaje Incluyendo I_a} historia de ca_da piso, |nterruptqr (_:ie
desaceleracion forzada, interruptor de limite
posicion.
En el estado de ejecucion automatica , después
de ascensor bloqueado, el sistema elimina todas
47 |Bloqueo del las llamadas registrado y luego Estandar
ascensor Regresa a la estacion base bloqueada por el Ajustes
funcion ascensor y luego abierto la puerta. Después de eso
el ascensor deja de funcionar y se cierra. el luz y
ventilador en el coche. Cuando el interruptor de
bloqueo tiene Se ha reiniciado el ascensor y se ha
vuelto a entrar . servicio normal estado.
En la condicién de ejecutarse automaticamente sin el
controlador , cuando el auto con lleno carga ( genera
Imente es 80 % carga nominal) el ascensor no Estandar
18 Lleno carga por responder a afuera- llamadas en paso de piso. Sin Aiust
aprobar embargo, esta vez las llamadas externas Todavia Justes
puede ser registrado; va a ser atendido préximo
tiempo de ejecucion (control Unico), o por otro
elevador servicios (grupo control)
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iluminacion , Cuando Mas alla del tiempo de fraguado y alli es No Estandar
19 | ventilador Llamada interna y llamada externa el ascensor se Austes
ahorro de activara automaticamente apagar laluz y J
energia admirador en auto
funcién
Sistema poder ser flexible elegir a cerrar o Funcion
20 Juego de servicio | activar uno o mas ascensores pisos de servicio y Seleccié
de suelo detener pisos para su propio necesidades
n
Cuando el ascensor sube al fin estacion ,el Sistema
Auto de inspeccién y rectificacion automatica del Estandar
21 ubicacion ubicacién informaciéon basado en el interruptor de Austes
automaticam desaceleracion forzada de primer nivel . Al mismo J

ente correcto

tiempo, asistido mediante una tasa especial de
desaceleracion forzada
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Estandar Funcion
sZﬁe Funcién nombre Introduccion a la funcién Observacio
n
ndmero
Cancelar o Los pasajeros pueden presione el .comando botén Estandar
22 . t continuamente dos veces en la caja de control a Austes
Incorrecto Cancelar el ultimo registro de errores instrucciones. J
direccién
Cuando el ascensor llega al final piso o el La Estandar
23 Cancelacion direccién cambid, el sistema cancel6 todas las Aiust
inversa llamadas. registrado del Justes
direcciones inversas.
Juegq de El sistema puede seleccionar pisos de servicio Funcion
24 | servicio de suelo ) . e
Para puerta de respectivamente a través de la puerta de entrada y la | Seleccio
entrada y Puerta de atras puerta para es propio necesidades n
trasera
estado de funcionamiento automatico , la
velocidad durante la parada es menor de 0,1 Configura
m/s y el Las sefiales de la puerta son efectivas,
25 |Apertura avanzada el sistema cortocircuita la sefial de bloqueo de la erI\C/IBC_TAC
puerta a través del médulo avanzado de apertura
de puerta y Luego abra la puerta con
anticipacion para hacer el ascensor eficiencia
Después de que el ascensor continue cierra la puerta.
2 Repeticion de a Estandar
puerta cierre cierto tiempo, Si la cerradura de la puerta tiene no Ajustes
se ha cerrado, el ascensor abre la puerta
automaticamente y Luego repite el cierre puerta.
Abrir el puerta bajo la condicién d.e que exista No.otro comanc_io O | Estandar
27 p d " llamada externa ,si el coche se detiene en un piso, Austes
uera de esto prensa el Boton de llamada en este piso, la puerta J
sala se abre automaticamente.
. , cuando Ascensor en funcionamiento automatico
28 (C:i:ser:;e dk;ot%r;r[::ra modo y la puerta esta abierta, puede a través de el Estandar
en P cerca botén cerrar la puerta antes de tiempo hacer Ajustes
el ascensor eficiencia
avance
Eleccion de abierto | El sistema puede configurar de forma flexible si la Funcion
29 y cerrar el puerta salida es continua. comandos después de abrir la Selecais
control proteccién |puerta en lugar, cerrado en su lugar de o
conformidad con el tipo de puerta n
) . El sistema puede identificar automaticamente
Configuracion diferentes tiempo a Estandar
30 de categoria por Mantener abierta la convocatoria para abrir la Aiustes
el momento de puerta, instrucciones abrir la puerta, la puerta a J
manteniendo la proteger abierto, demora a
puerta abierta abre la puerta para abrir la puerta de acuerdo con el
tiempo de fraguado
Por presione el manteniendo la puerta abierta botén el Estandar
31 | Mantener Retraso del ascensor cerrando para cumplir con Alustes
abierto el necesidad de llevar bienes J
funcién
Liamada de sala EI_ _S|stema permite la ) visualizacion d_e cada piso. Estandar
32 " utilizando el 0-9, asi como cualquier letra de Austes
mostrar por poco permutaciéon y Combinacién de caracteres para el J
uso de las condiciones especiales .
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43 | Espectaculo Durante el funcionamiento del ascensor, la pantalla ?&rgi_ic_;gra
rodante espectaculos al aire libre la direcciéon de correr ;
; i HCB-H
direccion de
carrera
Punto pantalla através de la matriz de puntos x se nota el direccion | Configura
3 | ipl | del r MCTC-
atricial elevar ascensor, el ascensor del piso se detiene, estado del | HCB-H
estado ascensor (como falla, revision ), etc.
; i eI ; Configura
35 Pista de saltos flexible deﬁnlendq la exhibiciéon exter_lor pantalla P MC'?C-
del panel ,espectaculo datos no continuos para HCB-H
su propia necesidades
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Estandar Funcion
De Funcién nombre Introduccion a la funcion Observacio
serie n
ndmero
Sistema identifica el nimero de pasajeros en el coche
y determina automaticamente el nimero de pasajeros
Anti- en _eI interior y lo compara con las instru,cciones Configurar
36 . registrado en el coche. Si un exceso numero de Pesaje de
molestias llamadas registradas, Entonces el sistema lo coches
funcién considera es anti-molestias estado y equipo
cancela todas las llamadas en el coche. Tu
necesidad de registro electronico llamadas
correctas
Cuando el ascensor esta funcionando automatico
o conductor estado voluntad ser respondié a sefal Ests
. . : standar
37 Selectivo completo | de llamada interna mientras tanto Aust
respondi6 a sefiales del botén de llamada del Justes
pasillo , cualquier piso de servicio Puede llamar al
ascensor por registrar el arriba y abajo
sefal
Cuando el ascensor esta funcionando automatico
38 Selectivo o conductor_ estado vpluntad ser respondi6 a sefial Funcién
de llamada interna mientras tanto Seleccid
ascendente respondié a las sefiales del boton de llamada n
exterior , cualquier El piso de servicio puede llamar
al ascensor. por registrar el sefial ascendente
Cuando el ascensor esta funcionando automatico
! . o conductor estado voluntad ser respondié a sefal Funcién
39 Sele.ctwo hacia de llamada interna mientras tanto Seleccié
abajo respondio a las sefiales del boton de llamada n
exterior , cualquier El piso de servicio puede llamar
al ascensor por registrar el abajo sefal
solo el sistema con paralelo o grupo control poder
Seleccione esta funcion cuando haya ascensores en | £ncign
40 espera separada control paralelo o de grupo en el mismo piso , El i
control paralelo o grupal comenzara a extender los Seleccié
ascensores , hacer el ascensor correr al piso libre n
cuando se utiliza un iman permanente sincrénico
Inclinacion motor, Después de que el ascensor desacelera y se Funcion
4 actual detiene, el Mantener la corriente de la motor removido | Seleccig
eliminacién por el camino en pendiente a n
anormal ruido de la motor durante el proceso
42 | Preferencias del Los usuarios pueden encontrar el sistema parametros Funcié_n'
usuario que es Seleccio
inspeccionar diferente de los parametros de fabrica por esto funcion| n
Paralelo cima es en el hora punta establecida, Si el
L llamada interna de esto El piso del pico es mas de 3, Funcién
43 Servicio pico : e
entonces sistema en Seleccié
servicio pico. el llamada interna efectiva todo el n
tiempo, la el ascensor es gratis va a serir a este
piso
a4 Reloj de Sistema tener Chip de reloj en tiempo real para Funcion
tiempo real garantizar la el reloj funciona normalmente en 2 Seleccid
gestion afios n
45 tiempo ] Configuracion flexible del periodo de tiempo del Funcion
compartido servicio de tiempo compartido y de los pisos de Seleccié
servicios servicio de tiempo compartido correspondientes . n
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Proteger el suelo del ascensor, alas 22 h.’ reloja 6
o’ reloj el El piso protegido es valido, el ascensor

46 | Piso de guardia en | estara funcionando hasta el Proteja el piso en Funcion
h todo momento El ascensor esta en marcha, para Seleccid
nocae, en el proteja el piso para abre la puerta y luego n
corre hacia el objetivo piso a mejorar seguridad
47 Conductores Los conductores eligen la direccion del ascensor a Estandar
revirtiendo través de a especial boton Ajustes
manipulacioén pareo caja lata ser seleccionado Si el
Operacion sistema_ tener 9I caja de contrq! princi_pal, la Caja Estandar
48 adiunta de manipulacion a juego también equipada con un Aiustes
junta d dominio botén y el interruptor del boton de la puerta J
operacion de y el funcion es el Lo mismo que el control
caja principal caja
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Estandar Funcion
D“?‘ Funcion nombre Introduccion a la funcion Observacio
serie n
ndmero
Después de la llegada del ascensor al piso de destino. Estandar

49 Gong de llegada del| en Aiustes
coche De acuerdo con los requisitos de los pasajeros , el !

tablero superior del coche envié el sefal.

5o | Afuera , el ascensor pasa por MCTC- HCB-B envié ?&'g'.?ga
gong acercandose | luces exteriores prondstico de llegada HCB-B
Liegada , el ascensor pasa por MCTC- HCB-B enviado al Configura

51 extgri or gon exterior reloj r MCTC-

gong prondstico de llegada HCB-B

52 Doble llamada de | Doble lata de llamada de pasillo Estar configurado Funcion
sala en el mismo cuando esté frente a la puerta en el mismo piso Seleccid
piso n
Forzado Sistema en modo de funcionamiento automatico

53 | desaceleracion corrigiendo La ubicacion de la cabina del ascensor Estandar
funcién de segun el interruptor de desaceleracion forzada Ajustes
monitoreo posicion  , asi como los interruptores de accion

para monitorear el situacion
El sistema puede identificar la conglutinacion

54 Llamada situacién del boton de llamada del pasillo, Funcién
conglutinacion automaticamente quitar el llamar del Adherencia Seleccié
juicio para evitar que el ascensor pueda no ser cerrado al n

funcionamiento causado por el hal I-llamada
conglutinacion de botones

55 |Sefial de en Aplicaciones de alta gama El sistema puede Funcion
pesaje Utilice la sefial de pesaje para compensar el Seleccio
compensacion inicio de la ascensor n

56 Nivelacion El sistema puede ajustarse con precision de Estandar
fina arrasamiento ajustando el parametro f4-00 Ajustes
sintonizacion

Si el ascensor continuaba abriendo la puerta mas

que El momento de abrir la puerta, el abierto limite Estandar
57 Préximo aterrizaje |tiene aun no Aiust

Si se hubiera actuado, el ascensor se habria JUsies

apagado. en el estado de cierre de la puerta, y

después de que la puerta se cierra , automaticamente

correr el préximo piso registrado

Sistema grabado 11 faltas, incluyendo falla Estandar
58 Falla registro ltante de infi i6 ti i )

resultante de informacién como tiempo vy pisos. Ajustes

Prueba de Cuando el primer suministro potencia, _Ia sa!lda_ de Estandar

59 cortocircuito prueba del sistema U, V, W para determinar si existe Ajustes
contra la tierra cortocircuito falla.

60 Sobrecar Cuando el ascensor cuando el carga sobre el Estandar
ga calificado carga; Alarma del ascensor, Ajustes
Proteccio deténgala correr.

n
Cuando algo se bloquea en el medio del puerta

61 Cortina de durante La puerta se esta cerrando, la luz cortina Estandar
luz proteccion accion  Luego el ascensor gira para abrir. | Ajustes
proteccion puerta. Pero el luz

cortina la proteccion hace no funciona en la operacion




W wEmm Prefacio
contra incendios.
62 No abierto al Prohibir abrir la puerta automaticamente cuando el Estandar
exterior zona de sistema no en el area de la puerta Ajustes
la puerta
Sistema Identificar la direccion del codificador rotatorio
63 Proteccion contra | sefiales de retroalimentacion, que determinan la Estandar
viaje de inversion | direccion real de el motor en funcionamiento, una Ajustes
vez que el seial invertido el El sistema sera alarma




Prefacio YK mEmD
Estandar Funcion
D‘? Funcién nombre Introduccién a la funcién Observacio
serie n
ndmero
Cuando el ascensor no correr en revision estado, si
y El ascensor sigue funcionando Mas alla de la F9-02 Estandar
64 | Proteccion establece el tiempo (maximo 45 segundos) y el Aiustes
antideslizante arrasamiento El interruptor no actua. El sistema lo J
tendra en cuenta. como detectar el soga deslizar
culpa, por lo que detener el auto todo correr
Desencaden Si el sistema detecta que el contactor esta en estado .
ar punto . ] : Estandar
65 d I anormal cuando el ascensor esta en funcionamiento o | ,:
eteccion ; h ; ) Ajustes
proteccion del dejar de hacer ping estado, el sistema  se hara
gatillo automaticamente proteger
Sobrecorriente del Al detectar el va]o_r dela 00|_'r_|ente de_I motor es Estandar
66 motor proteccion mayor que el maximo permitido, el sistema Aiustes
P automatico proteccion J
Cuando Detectando la El voltaje de la fuente de .

67 fSobrecdarga de alimentacion es mayor que el valor maximo E\_sta{ldar
‘f.e”tet © permitido. sistema Justes
grlgt]eegc?g\oge proteccion automatica
voltaje

68 Sobrecarga Al detectar el motor es sobrecarga Estandar
del motor ,el sistema automatico proteccion Ajustes
proteccion

El sistema solo utiliza un codificador de alta

69 Fallo del velocidad para cerrado Estandar
codificador Control vectorial de bucle: si falla el codificador, el Ajustes
proteccion sistema se detiene automaticamente para evitar una

falla descontrolada causada por la falla del
codificador. no disponible.
autoajuste del Sin Datos del eje d_erecho , el ascensor no funcionara. Estandar

70 eie iuicio por ser capaz para ejecutar. Asi que configuramos el Austes
fJ" J P diagnostico de fallas de autoaprendizaje. Si el J
allo autoaprendizaje del eje no funciona adecuadamente

terminado

71 gggﬂ?f'r Al detectar el médulo de accionamiento Estandar
calentamient sobrecalentamiento , el sistema de proteccion Ajustes
o0 excesivo automatica
proteccion

Al detectar el ascensor aun no cerca el Puerta

72 Fallo del efectiva después de que el ascensor se abra 'y Estandar
interruptor de la cierre. el puerta mas alla de la nimero establecido, Ajustes
puerta el sistema deja de cerrar y Abra el interruptor de la
proteccion puerta y la salida el  falla.

73 Protr?cmon dela Cuando la cerradura de la puerta se desconecta Estandar
zue a- A mientras el ascensor esta en funcionamiento, el Ajustes
bﬁ)sqcl?;oexmn 3 sistema automatico proteccion
cuando correr

74 Interruptor Si el Arriba (abajo) accion del interruptor de limite, el | Estandar
de limite ascensor prohibicién en correr hacia Ajustes
proteccion arriba(abajo),pero correr a el opuesto direccion

10



K mEmE

Prefacio

75 Exceso de Asegurar la velocidad del vehiculo en el rango de Estandar
velocidad seguridad velocidad para asegurar la pasajeros y Ajustes
proteccion carga seguridad.

76 falla del interruptor Cuando eldascizns?;estla ¥4 rg%do dautorpa:tl(;;o Estandar
de nivelacion c_ornlsr modo, dr::‘n ifica atpsr ida de sefial de Ajustes
proteccion nivelacion y adhesioén estado.

77 Fallo de Sistema tiene tres CPU para evaluar el estado de Estandar
CPU cada una, Si hay es anormal, el sistema se bloquea Ajustes
proteccio todo produccién.

n
Contactor de Al detgctar _Ia situacion de Ia_ corriente de salida Estandar

78 lid deteccio determinar si el contactor de salida es anormal antes Austes
salida deteccion | 4e |3 freno abierto. J
anormal

” Ascensor en automatico correr modo identificar .

79 Proteccion coptra Si la cerradura de la puerta tiene anomalias cada E§tandar

puerta falsa cierre tiempo abierto la puerta en lugar Ajustes

10



luz acto de cortina u otra razén. el ascensor se
empujoncito y enviado el empujon sefal

W mEmm Prefacio
Estandar Funcion
D“?‘ Funcion nombre Introduccion a la funcion Observacio
serie n
ndmero
Funcién opcional
1 Cl tarjeta Pasajeros debe ser con licencia antes de que
usuario puedan alcanzar el piso autorizado
gestion
A través de lineas de comunicacion, sistemas de .
. ) control Configura
2 Monitoreo trimestral . . rMCTC
conectar a los terminales instalado en el control - BMB-
Habitacién para mostrar la ubicacién del ascensor, A
direccion y falla . estado y entonces en.
3 Temperatura del Cuando el sistema detecta un sobrecalentamiento de
motor proteccion la temperatura del motor , suspender el ascensor
correr
voz Cuando el ascensor esta en marcha ,sera
4 anuncis automaticamente
transmision a la direccion de carrera y el suelo
Préximos alcances y otra informacién pasajeros
Si ocurre un terremoto, deteccién de terremotos
] ) Los dispositivos actuan. El dispositivo tiene un
5 Funcion sismica contacto sefial aporte hacia  Sistema NICE, el
sistema controlara la parada del ascensor en el piso
mas cercano y luego abierto el puerta detener correr
la puerta delantera y trasera (frente y atras puertas
operacion panel, las puertas delantera y trasera llamar
caja
existir) Operacion de control independiente: Sila
. espalda
frents tr: : T,
6 e r?y atras cabina de llamada de puerta (o indicaciones de
puerta puerta trasera ) llamar registrado este piso antes de
independiente nivelarlo , abierto el atras puerta cuando
control la parada del ascensor; Si la cabina de llamada de la
puerta de entrada (o la puerta de entrada)
(direcciones de la puerta) llame al registrado en este
piso antes
nivelacion, abra la puerta delantera cuando el
ascensor se detenga. Si esta registrado Ambos
lados, abren dos puertas. En este piso,
De manera similar, abra la puerta trasera cuando
presione el botén En la cabina de llamada de la
puerta trasera, abra la puerta delantera cuando
presione el botdn en la puerta principal cabina de
llamada.
grupo de
7 conmutacion Piso de servicio de libre configuracién Residencia en
control ascensor tiempo parametros
planta de servicio
Cuando funcién de empuje efectiva , Si no hay
8 empujoncito sefales de cierre en 6 0 segundos continuos porque

1
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Servicio de piso VIP

Cuando necesite un servicio VIP, haga clic en el
interruptor VIP y

El ascensor realizara un servicio VIP . operacion:
cancelar todas las llamadas y registrado dominio ,el
Ascensor directo al piso VIP y abre. puerta.

El ascensor puedeNo cierra la puerta
automaticamente y poder’ no registrar llamada
externa pero puede registrado Servicio de
Ilamada interna que escolta al VIP, registra el
comando del piso objetivo , manteniendo Presione el
botén cerrar para cierra la puerta ,el ascensor directo
al piso de destino , abre la puerta y luego el giro del
ascensor a

normal

10

Minusvalido
operacion
caja
funcionar

Cuando el ascensor espera en posicion de
nivelacion, si llamar de operacion para
discapacitados panel registrado en este piso,
entonces el tiempo que el ascensor mantiene p
puerta abrir extender; de manera similar, Si la puerta
se abre después de presionar el botén abierto en
Panel de operacion para discapacitados , el tiempo
es

También extender

1
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Capitulo 1 Seguridad informacion y atencion
elementos

Definicion de seguridad:

Hay dos tipos de seguridad elementos En esto manual:

El incumplimiento de estas Las instrucciones se daran resultado en muerte o

lesiones graves.
Falla a seguir estos instrucciones voluntad resultado en moderado herir o
equipo dafo

Por favor leer este manual con cuidado y funcionar estrictamente de acuerdo a a el
seguridad elementos durante la instalacion, depuracion, manteniendo el sistema. Nuestra
empresa es gratis de cargar a cualquier dafio o dandificacion causada por la operacién no
realizado de acuerdo a el requisitos.

1.1 Seguridad Elementos

1.1.1 antes Instalacién

RO Hacer no instalar en el condicion  de agua filtraciéon en el control sistema, j
Componentes escasos o dafiados al abrir la cajal

RO Hacer no instalar mientras el embalaje lista es no de acuerdo con el jsentido

practico!

RO Por favor levantar y dejar caer suavemente en el porteo o el equipo se ser j dafiado
!

A0 Hacer no usar cualquier controlador eso es dafiado o no completo. Allda’ s
peligro de conseguir jherir!

A0 Hacer no tocar el elementos de el controlador con su manos, o el estatico
electricidad dafio puede jser causado!

1.1.2 durante Instalacién

RO Por favor montar el controlador encendido superficie incombustible como metal, y
mantener jManténgalo alejado de sustancias inflamables! De lo contrario , puede
causar jFuego!

B0 Hacer No tuerza la fijacion pernos de los componentes, especialmente los pernos

con rojo jmarca s!
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B0 Hacer no Deje que el terminal de cableado o el tornillo entren el controlador, de lo
contrario el controlador voluntad ser jdafiado!
B0 Instale el controlador donde haya’ s Menos temblores y menos luz solar .

1.1.3 Cableado

RO Solo el calificado eléctrico ingeniero poder llevar a cabo el alambrado, de lo
contrario alla voluntad ser Peligro de descarga eléctrica.

RO A circuito interruptor automatico debe ser instalado entre el red eléctrica y el
controlador; de lo contrario Habra peligro de incendio.

|0 Alambrado poder solo ser hecho después el red eléctrica aporte son cortar
apagado; de lo contrario alla voluntad Puede haber peligro de descarga eléctrica.

RO Conecte el controlador a tierra de acuerdo con el estandar. de lo contrario alla
voluntad ser peligroso

RO Hacer no conectar el aporte terminales con el produccién  terminales (U, V,
O). Por favor nota el marcas y hacer no conectar el equivocado cables de lo
contrario el controlador puede ser jdafiado!

RO Asegurese de que el cableado cumpla con los Requisitos de EMC y la local
seguridad estandar. El tamario del cable se determinara de acuerdo con la manual,
de lo contrario accidentes puede jocurrir!

RO Freno resistor debe no ser conectado entre el corriente continua autobus
terminales (+) y (-), de lo contrario podria producirse un incendio jocurrir!

B0 Codificar conexion debe usar Escudo linea, blindaje capa debe ser uno
lado conectado a la tierra jseguramente!

B0 Comunicacion cables debe usar STP con el longitud de el poner entre 20 mm
y 30 mm, la capa de blindaje debe ser conectado a jtierra!

1.1.4 antes Encendido

A0 Por favor confirmar el red eléctrica Voltaje nivel es coherente con eso  de el
controlador ;el aporte (R,S,T) y produccién (U, V, O) cableados son correcto; y
controlar si alld es cualquier corto circuito en periférico circuito y si el alambrado es
fijo y rapido; de lo contrario el rodillo de control puede jser dafiado!

A0 Asegurar el sincrénico motor tiene hecho el dindmica autoajuste y intentar a
correr el motor antes de restaurar cable cuerdas.

A0 No partes del controlador debe pasar por la prueba de sobretension desde él tiene
estado hecho en la fabrica; jde lo contrario ocurriran accidentes!
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B0 Monte el cubrir lAmina adecuadamente antes Encienda el controlador; de lo
contrario habra ser jPeligro de descarga eléctrica!

A0 Todo el externo equipo cableados debe ser conectado de acuerdo a a el
Instruccion  de este manual, o pueden producirse accidentes jocurrir!

1.1.5 después Encendido

B0 Hacer No abra la tapa del controlador después encendido; de lo contrario Habra
ser peligro jde descarga eléctrical

B0 Hacer no tocar el controlador y es circuito  con humedo mano; de lo
contrario alla voluntad ser Peligro de descarga eléctrica.

B0 Hacer No toque los terminales del controlador ; de lo contrario habra peligro. de

eléctrico choque.

B0 En encendido, el controlador  voluntad llevar a cabo el seguridad controlar
de el externo pesado- actual circuito. En este tiempo hacer no tocar Tu, V, O
terminales de controlador o los terminales del cableado del motor; de lo contrario
habré peligro de electricidad jchoque!

BA0O Si la identificacion de parametros es requerido, por favor Presta atencién que el
rotando  El motor puede lesionar personas, de lo contrario podria ocurrir un
accidente jocurrir!

B0 Hacer No cambie la configuracion de fabrica; de lo contrario, la actual puede jser

dafado!

1.1.6 Correr

B0 Hacer No toque el ventilador ni la descarga. resistencia a controlar el temperatura,
de lo contrario jse producira una quemadura!

B0 Solo el técnico calificado puede verificar la sefial mientras él” s correr. De lo
contrario Habra peligro de dafios personales lesion o equipo jdano!

RO Hacer no dejar objetos caer en a correr controlador; de lo contrario el
controlador puede ser jdafiado!

KRIO Hacer no comenzar y detener el controlador por encendido/apagado del
contactor, de lo contrario el el controlador puede estar dafado.

1.1.7 Mantenimiento
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B0 Por favor hazlo no reparar o mantener los controladores con fuerza en, de lo
contrario alla voluntad ser jPeligro de descarga eléctrica!

B0 Asegurar el reparar y mantenimiento del controlador es operar d en el condicién
que el controlador Voltaje es abajo CA 36 V, dos minutos después el fuerza es
Apagado . De lo contrario , la carga residual en el El condensador lo hara
lesionar gente.

A0 Sélo un ingeniero eléctrico calificado puede reparar o mantener el controlador, de
lo contrario Habra peligro de muerte humana lesion o dafio el equipo.

RO Reiniciar el parametros después cambio el  controlador; todo el inserciones
debe ser desenchufado mientras el poder es jApagar!

1.2 Atencion Elementos

1.2.1 Comprobacion del aislamiento del motor

Cuando el motor es utilizado por primera vez tiempo, o reutilizado después almacenamiento
para a largo tiempo, o en a regular chequeo, el usuario debe controlar el aislamiento del
motor a prevenir el pobre aislamiento de los devanados de motor de perjudicial el
controlador. ElI motor conexion debe ser dividido de el controlador durante el aislamiento
controlar. El es recomendado a usar a 500 V Megaohmimetro para comprobar y el
aislamiento  La resistencia debera no ser menos de 5 MQ .

1.2.2 Térmica Proteccion del motor

Si el calificado capacidad de el motor seleccionado es no pareo eso de el controlador,
especialmente cuando el calificado poder de la controlador es mas grande que eso del motor,
hacer seguro a ajustar Los parametros para motor proteccion dentro de la controlador o a
instalar un térmico relé a el motor para garantizar la proteccién a la motor.

1.2.3 Motor Calor y Ruido

Desde el produccion Voltaje de el controlador es en modulacion por ancho de pulsos
(PWM) ola con alguno armoénico ola, el temperatura puede aumentar, el ruido y vibracién
puede aumentar comparado con el controlador corriendo a frecuencia principal.

1.2.4 Sensible a la presion Dispositivo o condensador en el lado de salida del Controlador

Porque el controlador salidas Onda PWM, el condensador usado para mejorando factor de
potencia y sensible a la presion La resistencia utilizada para proteccién contra rayos no debe
No se instalara en el produccién lado del responsable. De lo contrario , el responsable podra
tener transitorios sobrecorriente y puede ser dafiado.

1.2.5 Interruptores Utilizado en el Terminal de entrada y salida del Controlador

Si el contactor es requerido a ser instalado entre el controlador aporte  Terminal y el
fuerza suministrar, él es prohibido a comenzar o detener el controlador con el contactor.
Si el interruptores como contactores son conectado entre el produccion Terminal y el
motor, hacer seguro a comenzar y detener el controlador cuando el controlador no tenga
salida, de lo contrario el médulos en el controlador tal vez dafado.

1.2.6 Uso fuera de la Rango de voltaje nominal
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El NICE 3000 controlador deber no ser usado afuera de el especificado rango de
operacion Voltaje . De lo contrario el interno componentes de el controlador puede ser
dafnado. Si necesario, por favor Utilice el dispositivo de regulacion de voltaje correspondiente
para cambiar el voltaje.

1.2.7 Rayo Proteccion

Alld son iluminacién proteccion dispositivos adentro el controlador, pero el usuario deberia
instalar otros relampagos dispositivo de proteccion en el extremo frontal del controlador Si hay
un rayo huelga ocurre con frecuencia

1.2.8 Altitud y Desclasificacion

Cuando el altitud es mas alto que 1000 metros, el enfriamiento efecto de consultar es
deteriorado porque del rarefaccion del aire, entonces él es un necesidad de desclasificacion
el usar de controlador y por favor Pongase en contacto con nuestra empresa para obtener
asistencia técnica detallada en esta circunstancia .

1.2.9 Precauciones para el descarte de controlador

El electrolitico condensadores en el principal circuitos y tarjeta de circuito impreso puede
explotar cuando ellos son quemado y venenoso gas puede ser generado cuando el plastico
partes son quemado. Por favor disponer el controlador como industrial basura.

1.2.10 Acerca de Aplicable Motor

El controlador es aplicable a ardilla - jaula Asincrénico motor y C.A. Sincrono de iman
permanente motor. Por favor ser seguro a seleccionar el aplicable controlador de acuerdo
a a el Datos plato de la motor.

El controlador tiene ya estado configurado con por defecto parametros cual es
aplicable a jaula de ardilla asincrona motor. A llevar a cabo el motor parametro
identificacion  de acuerdo a el actual condiciones voluntad promover el operacién efecto .
Sincrénico motor debe llevar afuera ajuste de parametros.

El producciéon parte de controlador deberia no ser corto. De lo contrario el controlador
puede alarma o estar dafiado Por lo tanto, antes Encendido , nosotros debe ejecutar
prueba de cortocircuito para nuevo ascensor . Por favor hacer seguro eso el
controlador ser cortar de el pruebas regiones cuando el pruebas es pasando por.
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P mimmE Producto Informacion

Capitulo 2 Producto informacién

2.1 Nombre Designacion Reglas y Letrero

2.1.1 Se aplica a Motor integrado asincrono/sincrono :

NICE-L-A-4011

Wenarch MCE seres controber  appliesto i Agmchronous 3 phaze 400 clazs mtor capacity

Designacion del nombre normas :

Modelo de A B
controlador

Aplicable a traccion
motor modelo

Asincrénico motor motor sincrono

. Empuijar-tirar, abrir-
Apllcab(ljgf_al (rjnotor del salida del colector del uvw SENO/COS
coditicador. circuito codificador
modelo incremental
Aplicable a Tarjeta PG No necesidad de Para “MAS'-I[S-ES-EB) mg¥8_ggg
todos los publicos tarjeta

NIZA -LA-40 XX es usado en asincronico traccion motor control , y es aplicable a
empujar - jalar produccion y circuito abierto produccion incremental codificador. El principal
control  panel tiene codificador push-pull si mismo, entonces él ;no ?’ no necesidad Para
todos los publicos cambiar tarjeta. NICE-LB-40XX es usado en traccion sincrénica control
motor, y Es adecuado para el codificador UVW y SENO/COS codificador.

Nota: NICE-LB-40XX es la sustitucion de NICE-L-IP-40XX y NICE-L-IP-40XX-SC, y tiene
actualizado en el base de ellos.

2.1.2 Nombre del controlador integrado asincrono/sincrono eplate:
Placa de identificacion del motor asincrono: Sincrono placa de identificacion del motor :

MODEL NICE-LA-4015 MODLE NICE-L-IP-4015

(o] 15 kW POWER 15kW

FUERZ 3 PHCA380V 35A50Hz/ INPUT 3PH AC380V 35A 50Hz/60Hz
A 80 Rz OUTPUT 3PH AC380V 32A 0~90Hz
APORT a;H CA 380V 32A0~ 90 SIN

E Suzhou MONARCH Control Technology Co.,Ltd.
PRODU

CCION

Numero

de serie

Suzhou MONARCA Control Tecnologia Compaiiia .
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2.2 principal Parametros del controlador de integridad NICE3000

Modelo eAport Capgttli?iarzg A%Ejaﬁte énProducci Motor (KW)
Voltaje (KVA) Corriente
(A)
NICE-LA/B-2002 4 13.2 55 1.1
NICE-LA/B-2003 59 17 9.0 15
220-NICE-LA/B-4007 17 29 10.3 55
220-NICE-LA/B-4011 | 1,sSo0r0 21 36 15.5 75
220-NICE-LA/B-4015 | 0090, * 24 41 19 11
220-NICE-LA/B-4018 30 495 225 15
220-NICE-LA/B-4022 40 62 277 15
220-NICE-LA/B-4030 57 77 34.6 22
NICE-LA/B-2002 4 13.2 96 37
NICE-LA/B-2003 59 17 15.6 55
220-NICE-LA/B-4007 17 29 18 11
220 NICE-LAB4011 | o559 21 36 27 15
220-NICE-LA/B-4015 | 00905 ° 24 41 33 22
220-NICE-LA/B-4018 30 49.5 39 22
220-NICE-LA/B-4022 40 62 48 22
220-NICE-LA/B-4030 57 77 60 22
NICE-LA/B-4002 4 6.5 5.1 22
NICE-LA/B-4003 5.9 10.5 9 37
NICE-LA/B-4005 8.9 14.8 13 55
NICE-LA/B-4007 11 205 18 75
NICE-LA/B-4011 tres fase 17 29 27 11
NICE-LA/B-4015 e 21 36 33 15
NICE-LA/B-4018 -15%  20% 24 41 39 18.5
NICE-LA/B-4022 30 49.5 48 22
NICE-LA/B-4030 40 62 60 30
NICE-LA/B-4037 57 77 75 37
NICE-LA/B-4045 69 93 91 45
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Especificacion técnica

Articulo

Especificacion

Especificoion

Frecuencia maxima

90 Hz

Frecuencia portadora

0,5 k~16 k (Hz); La frecuencia portadora puede
ser se ajusta automaticamente segun la
caracteristica de carga .

Control modo

Control vectorial de anillo dividido (SVC)/Control vectorial de
bucle cerrado control (VC)

Par de arranque

Tipo G: 0,5 Hz/ 180% (SVC), 0 Hz/200 % (VC)

Control de velocidad
rango

11 100 (SVC) 11 1000 (VC)

Precision de velocidad

+ 0,5% (CVS) + 0,05 % (CVS)

Precision del control de par

+ 5%(VC)

Capacidad de
sobrecarga

150% corriente nominal durante 60 segundos; 200%
corriente nominal para 1 segundo.

Puesta a punto del
motor

Sintonizacion sin carga, con carga sintonizacion

Control de distancia

Parada inmediata

Curva de
aceleracion/desaceleracion

Las curvas N pueden generar automaticamente.

Renivelacién

Nivel Se reajusta después de la carga del automovil.
cambios

Desaceleracion forzada

funcién de desaceleracion compulsiva Ayuda a identificar
automaticamente la plataforma de desaceleracion .

Ajuste automatico del
eje

Datos de 32 bits, registra el eje posicién exactamente.

Ajuste de nivelacion

Nivelacion flexible y facil . funcion de ajuste

Compensacion del par de
arranque

Pesaje humanizado aito-tuning

Tiempo real reloj

Basado en un reloj de tiempo real preciso, él  poder
lograr tiempo- servicio compartido, servicio pinnacle,
automatico contrasefa, etc.

Funcion de prueba

Formas convenientes de realizar muchas funciones
para el ascensor ajustando.

Falla proteger

Proporcionar 53 tipos de proteccion como electrizar corto
Estudio de circuitos , proteccién de falta de fase de
entrada y salida, sobrecorriente actual proteger ,

evitar codificador y demés. Un completo fallo del ascensor.
sistema de negociacion

Gestion intelectualizada

Cumplir la funcién de monitoreo a distancia, usuario gestion,
y ajuste grupal.

Aplique energia entonces
periférico
equipo de seguridad
automatico
examen

Aplicar energia y deteccion de equipos periféricos
como puesta a tierra, cortocircuito , etc.
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Estado escucha

De acuerdo con cada sefal de retroalimentacion para
juzgar el estado de trabajo del ascensor , asegurese
de que el ascensor funcione de manera efectiva.

Digital aporte 24 Terminal de entrada digital , especificacion : 24V, 5
o mA
§'§ Datos analégicos aporte | Voltaje del terminal de entrada A1 rango :-10V~10V
[ =]
%% Terminal de comunicacion | Canbus (techo del coche) \ Modbus (llamada al pasillo)
T
g ‘g Terminal de salida Terminal de salida de 6 relés, ajustable funcion
C o
we Estandar adoptable al push-pull incremental produccion
Interfaz del codificador |y salida de colector de bucle abierto. cédigo .
Aplicable a diferentes codificadores mediante Tarjeta PG.
Articulo Especificacion
operacion panel 5 bits Pantalla'LED, mostrar parametros de velocidad de
carrera, autobus voltaje, etc.
pequefio teclado 3 bits Pantalla LED que muestra la informacion de los
o principales junta MCB y recepcién de la simple orden
>5
§‘_g aporte
%9 Estado monitor Monitorizar el estado del ascensor parametros, incluido el
= control del techo del automdvil junta y control de llamada
de sala junta.
2 Elevacion Mas bajo que 1000 metros
S S TE : ; -
§ Ambiente temperatura -100 C ~+40 C (temperatur_a ambiente esta entre 40 'C
= 50 °C , y duracion es requerido )
:g % Humedad Menos del 95% RH, sin condensacién
QL
he Vibracion Menos de 5,9 m/s2 ‘0,6 g)
<
@ Temperatura de 20 °C ~ +60 C
almacenamiento

2.4 Producto Apariencia

NICE3000 controlador tiene tres tallas

como el siguiente:

de modelos: talla C, talla D y talla E, detalles son

Estructur A B H D Aguij GW
a tipo Modelo (milime|  (milime| (milime| (milime  (milime| e,—%J ( kilos
tros) tros) tros) tros) tros) (mili )
metr
os)
NICE-LA/B-2002
NICE-LA/B-2003
TALLAC| NICE-LA/B-4002 140 344 355 220 150 6.5 10

NICE-LA/B-4003
NICE-LA/B-4005

220-NICE-LA/B-4007
220-NICE-LA/B-4011
220-NICE-LA/B-4015
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NICE-LA/B-4007 150 3345 | 3475 223 167.5 6.5 12
NICE-LA/B-4011
NICE-LA/B-4015

220-NICE-L1-A/

TALLA D B-4007

220-NICE-L1-A/
B-4011

220-NICE-L1-A/
B-4015 190 305 322 208 212 6 6.5

NICE-L1-A/B-4007
NICE-L1-A/B-4011
NICE-L1-A/B-4015
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Estructur A B H O D Aguij GW
a tipo Modelo (milime| (milime| (milime, (milime  (milime er%’ ( kilos
tros) tros) tros) tros) tros) (mili
metr
0s)
220-NICE-LA/B-4018
220-NICE-LA/B-4022
220-NICE-LA/B-4030
TALLAE 235 5415 | 5545 | 289.6 223 6.5 14.5
NICE-LA/B-4018
NICE-LA/B-4022
NICE-LA/B-4030

Nota: productos con otro fuerza rango, semejante como mas alto que 37 kW, debido a
pequefio uso, nosotros don’ no lista aqui. Si usted los necesito, Por favor péngase en

contacto con nuestra empresa.

ELLEEOEHIEEY

-

&
i
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~

3 £

Tamario de la figura 2-4-2 D nuevo Estructura
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2.5 A diario Mantenimiento del controlador

Desde el influencia de ambiente temperatura , humedad, polvo, y vibracién, el componentes
en el controlador puede convertirse envejecimiento y agotador, cual voluntad dar elevar a
el aparicion de potencial fallas y reducir el vida de controlador. Por lo tanto, él es bastante
necesario a hacer el trabajar de Mantenimiento diario del controlador.

Peligro
de
sangre
El condensador del filtro aun tiene Alto voltaje después de la fuente de alimentacion al controlador
es cambiado apagado, entonces hacer no mantener o reparar el controlador hasta que voltaje
del bus mesurado después de las 2 o 3 minutos con el multimetro. El voltaje debe ser inferior a 36
V.

2.5.1 A diario Mantenimiento

1) Diariamente de cheques elementos:
a) Verificar Si hay ¢Hay algo anormal? ruido durante la carrera de motor;

b) Verificar Si hay es cualquier vibracion de motor ;
c) Verificar si la instalacién ambiente del controlador cambios ;
d) Verifique si el ventilador de enfriamiento del controlador funciona normalmente ;
e) Verificar Si el controlador es encima calentado.
2)  Limpieza diaria:
a) Mantener el controlador en a limpio estado;

b) Limpie el polvo del controlador y evite el polvo especialmente el metal que el polvo entre
en el controlador ;

c) Limpiar el aceite suciedad en el enfriamiento admirador del controlador.

2.5.2 Comprobacion periédica
Revise periddicamente el lugares que son Apenas revisado durante el correr.

1) Periddico De cheques Elementos
b) Revisar los canales de ventilacion y limpiarlos. periédicamente;
c) Verificar Si el tornillos son perder ;
d) Verificar Si el controlador es oxido ed;
e) Verificar Si el terminales de entrada/salida tiene un rasgufio marcas;
f) Verificar la aislante en circuito principal.

Nota: Aislamiento prueba (usar 500 V Mega-ohmimetro) deberia  ser hecho por
separado después desconectando el aporte fuerza cables de el controlador; o
demas , el controlador voluntad ser dafiado. Hacer no usar el Megaohmimetro a prueba
el aislamiento de control circuitos . Dieléctrico prueba de fuerza tenia Se ha realizado en
fabrica. Por lo tanto, el usuario necesita no hacer este prueba de nuevo.
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2) Sustitucién del envejecimiento Regiones

El uso partes del controlador principalmente incluye el ventilador de refrigeracion y filtrado
electrolitico condensador. Su vida Util esta estrechamente relacionado con el funcionamiento
ambiente y mantenimiento.

Vida util general como sigue:

Componente Vida
Admirador 2 ~ 3 afios
condensador 4 ~ 5 afios
electrolitico

Los usos podrian determinar cuando reemplazarlos segun su tiempo de trabajo.

1) Enfriamiento admirador
Posibles causas de dafios: desgaste del cojinete del eje y cuchilla
envejecimiento.  Criterios: No hay grietas en el ventilador cuchilla,

sin vibraciéon anormal ruido al arrancar.

2) Filtrado electrolitico condensador
Posible dafio causas: alto temperatura ambiente, grande pulsante corriente debido a
frecuentes fluctuacion de carga, envejecimiento del electrolito .

Criterios: No liquido filtracion, No protrusion  de seguridad valvula, electrostatico
capacidad medicién, y Medicién de la resistencia de aislamiento .

2.5.3 Aimacenamiento del controlador
La siguiente agujas debe ser observé en el almacenamiento del controlador:

1) Es es Se recomienda guardar el controlador en es  original embalaje caja.

2) A largo plazo almacenamiento voluntad causa deterioro de electrolitico condensador.
Por lo tanto, controladores no en servicio para a largo tiempo debe ser motorizado para
en el menos una vez dentro 2 afios para probar propdsito, en al menos por 5 horas ; en
la prueba , el voltaje de entrada debe ser Aumentado gradualmente con regulador de
voltaje hasta el valor nominal.

28




Estructura del sistema de control y el
component introduction




Estructura del sistema de control y del componente introduccion . M

Capitulo 3 Estructura del sistema de control y el
Introduccion de componentes

3.1 Usando Introduccion de CTB

Auto arriba junta MCTC-CTB-A es el principal control  junta de LINDO 3000° s auto . El es
hecho arriba de ocho digital sefial aporte terminales, uno cosa analoga Voltaje sefial aporte
Terminal , ocho relé NO hay salida Terminal , uno Carolina del Norte relé produccion
Terminal , dos digital sefal aporte y produccion terminales que poder comunicar con el
dominio junta CCB, PODER comunicacién Terminal con MCB, comunicaciéon Terminal con
auto mostrar junta Modbus , y RS232 comunicaciéon modo cual apoya el comunicacion con
el computadora. EI ’ s de excelente funcién y es lo importante transfiriendo estacion de
sefial recopilacion y sefial salida control en LINDO Controlador integrado 3000 .

3.1.1 Apariencia y tamafio

< 152 N
X
g CN4 ‘ ‘ CN5 ‘ \
© ‘ ]
C
o CAN Lo |
CJORESET
9 N7 | [
C
N8
\ 4 O‘ o
o] [on ] [oe] [ oo ] ° 0

162

Figura 3-1 Tamano de instalacion de CTB

3.1.2 Introduccion de la instalacion y usando

1)  Instalacién método
a) Instalar después de la finalizacion corte de energia del elevar;

b)  Apunta a cuatro instalaciones poros del coche, y luego usar destornillador a sostener;

c) Enlace terminales y tornillo abajo.

2) Definicion de terminales se muestra en Cuadro 9-2:
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CN1 CN3 CN4 CN's CN7
O | v 0 | xi O | Bm O | a
O M?D > X2 O | Bi [®) =
o | Mop o | x3 O | B2 O | soy s ®
O |com | x4 O | B3 o e .
N2 G | pu4 O |cm NG
O | 2av O P4 Ol O | pe
O | CAN O | x5 O | ol a
o CAN > X6 O 3 o METRS
(e] CO_M O X7 © e}
O | xs8 O | pm
O D1
D2

Figura 3-2 Definicion de terminales CTB

3) Explicacion de los terminales de control’ funcién

Tipo dgggﬂgggn Terminal nombre Explicacion funcional
(CN%‘ v Conectar a +24 V externo
CN2’ fuerza fuente Proporcionar  alimentacion
- terminales de +24 V para todo el
S ) equipo. Junta como
N Operacional Fuerza
® (CN(%OM Conectarse externamente a lo Suministrar
CN2, comun puerto
terminales
P24 . L - Comun puerto de lo digital
(otras Alimentacion de +24 V suministrar aporte  y analégico aporte
terminales)
X1 Puerta de la fuente pantalla de
haz
-
% X2 Puerta trasera pantalla de haz
s : o Aislamiento del
O
g: X3 Puerta de la fuente abierta limite fotoacoplador ,
5 X4 Puerta trasera abierta limite unipolaridad aporte
Q Impedancia de entrada : 3,3 K
E X5 Cierre de puerta delantera limite | @
2 - — La sefial MCTC-CTB es valida
% X6 Cierre de puerta trasera limite cuando entrada de
2 X7 Lleno sefial de carga (100%) alimentacion de 24 V
suministrar
X8 Sobrecarga sefial (110%)
Cosa Apuntar Sefial de pesaje aporte CC: 0~ 10V
analoga
aporte
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Tipo dgggﬂgggn Terminal nombre Explicacion funcional
. CA: 250V, 32
A-AM Ver.1tlla(.:10r (jilel coche/ controlador 0CC: 30V, 1A
de iluminacién
B1-BM Frente Sefial de apertura de
puerta al
¢ B2-BM Frente Sefial de cierre de puerta
P al
a Cerradura de la puerta
Q erradura de u
© B3-BM L
3 (Cerrado indica el cerradurade | cc: 30V, 1A
o la puerta es liso)
C1-CM Atras Sefal de apertura de puerta
C2-CM Atras Sefal de cierre de puerta
Cerradura de la puerta
2S6M (Cerrado indica el cerradura de
la puerta es liso)
D1-DM Llegada sefal
D2-DM Llegada hacia abajo sefial
S Comunicarse con el
EEEDEHPUE Comunicacién CAN controlador de NICE3000
Comunicarse con Modbus
8 Precaucion: coche MOD
g MOD+/MOD- | Comunicacion Modbus La comunicacion tiene la
S, mismo conexion con el hall
2 llamar.
g Consultar 9.3
g CN10 Comunicaciéon RS232 Fabrica usar.
Hacer la sefal digital entrada y
salida de comunicaciones con
CN7 CN8 Comunicacién del tablero de tablero de mando. Consultar
mando 9.2 la instruccién de mando
junta.

4) Introduccion funcional de cada interruptor dial de CTB :

Nombre Marcar Funcional Descripcion
tarjeta
1 Uselo para conexion en paralelo, la placa superior del automévil. de N°2 paralelo
elevar interruptores a “ ENCENDIDO” .
2 Reservado
SW1
3 Reservado (Fabrica usando)
4 Resistencia de adaptacion de todo el Modbu terminal de linea
5 Resistencia de coincidencia de CA N en su conjunto terminal de linea
Precauciones:

1) En orden a proteger comunicacion sefiales de externo perturbacion , nosotros aconsejar

a Utilice STP para la conexion de comunicacion ,y hacer lo mejor que pueda para no a

molestar paralelo;
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2) Es es mejor usar Escudo  cable para sefal alambrado de comunicacion;

3) Conectar estrictamente de acuerdo con la sefial del terminal y tornillo abajo.

3.2 Usando Introducciéon del CCB

Dominio junta CCB es emparejado con auto arriba junta CTB en LINDO 300 O integrado
controlador. Cada dominio junta comprende 24 aporte interfaces y 22 produccion interfaces,
incluido 16 piso botones y 8 funcional sefales. Es funcién es a recolectar botdn instruccién

y produccién demostracion luz fuente. En orden a encontrarse 32 pisos’ necesidad, nosotros
adoptar concatenacion. Y entonces a través de el paralelo, puede conocer el necesidades de
dos comandos entrada de salida de luz operacion paneles en el auto.

3.2.1 Apariencia y tamafio

T3

N2 B(f

izt s
e
o

[y iy ity iy
| cde
I\_O é [ _e {}JJ

Figura 3-3 Tamaiio de la instalacion de CCB
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158nn
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3.2.2 Introduccion de la instalacion y usando

1) Instalacion modo
b) Instalar en el condicién de apagado;

c) Apunta a cuatro instalaciones poros del coche, y entonces usar destornillador a sostener;

d) Después de cheques el orden de botén conexion y boton  enchufar, enchufar boton
cambiar en instruccion laminaranuade’ s;

e) Conectar a el auto arriba junta a través de terminales, y hacer seguro eso conexion
fin es instruccion lamina CN2’ s interfaz. Si conexion fin es CN1, CTB o instruccion
lamina poder ser destruido

2) Definicion de terminales’ interfaz

a) Una conexion interfaz eso adopta 9 pines regiones de un aparato es en el arriba y abajo
fin de el instrucciéon lamina, poder comunicar con auto arriba junta, y hacer
concatenacién con dos dominio tableros. El concatenacion relaciéon entre auto
arriba junta y dominio junta se muestra en el Grafico 9-4:

MCTC-CTB-

sauol

ap |aued ayooo ap Jopelado

|jaued Buijesado-gns

Figura 3-4 Esquema de concatenacién entre CTB y CCB
b) Definicion de 4 ALFILER interfaz

Dominio junta’ s 4 ALFILER interfaz definicion de VER-A, VER-B, VER-0 edicién es sh
propio en el siguiente grafico 9-5:

LLAVE -

CcO
NDUIJ
o}
Tierra
CLAVE

N

MP 2

IS

[ IXT)
I

neoe

—_— D W
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Figura 3-5 Comando junta’ s 4 ALFILER Definicidn de 1a interfaz y externa conexion de
VER- A, Edicién VER-B, VER-0

Cuando usa estos tres dominio tableros, usuarios debe pagar atencion a la alambrado y el
usar de botones entre MP24 y GND. Hacer No saltes o dafaras el comando junta.

Dominio junta’ s 4 ALFILER interfaz definicion de VER-C edicion es mostrado en el
siguiente cuadro 9-6:

LLAVE-
4| @ coN 4| @
T e e TG
2 ._j ENTRA @
11 = DA | e
2
MP2
4 1
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Figura 3-6 Comando junta’ s 4 ALFILER Definicién de la interfaz y externa conexion de

VE RC edicion

4 ALFILER interfaz de VER-C edicion tiene estado modificado . Conseguir deshacerse de
Tierra medio el evitacion de el usuario’ s operacion fallida a causa el dafio de el junta
pendiente a el corto circuito. El significado de sefiales en Cuadro 9-5 y Cuadro 9-6:
Diputado 24 (24 voltios Fuerza ), LLAVE - ENTRADA ( Botén sefial de entrada ), KEY-
LED (Salida de luz del boton), Tierra (0 V).

3) Definicion de entrada y produccién interfaz

Alld son 24 instrucciéon entradas, 21 luz salidas en cada de CCB. Cuando el  numero del
suelo es encima 16 y el dominio junta adopta concatenar nacion, el dominio junta 2 solo usos
aporte 16 y produccion 16 (solo usar para el suelo aporte y correspondiente luz produccion )
.Definicion de acuerdo a a la orden es listado como Sigue :

a) Comando aporte

Secuencia | Correspondien Definicion Instruccion
namero ( n) te interfaz
1 JP1 Piso 1 botén aporte
2 JP2 Piso 2 botén aporte
3 JP3 Piso 3 botén aporte
4 JP4 Piso 4 boton aporte
5 JP5 Piso 5 boton aporte
6 JP6 Piso 6 boton aporte
7 JP7 Piso 7 boton aporte
8 JP8 Piso 8 boton aporte La sefial de entrada
- - corresponde a
9 JP9 Piso 9 botén aporte botén de piso(16+n)
10 JP10 Piso 10 botén aporte entrada para
- " tablero de mando 2

1" JP11 Piso 11 botdn aporte
12 JP12 Piso 12 botén aporte
13 JP13 Piso 13 botén aporte
14 JP14 Piso 14 botdn aporte
15 JP15 Piso 15 boton aporte
16 JP16 Piso 16 botén aporte

§ecuencia Corre_spondlen Definicion Instrucciéon

nimero ( n) te interfaz
17 JP17 Apertura de puerta botén aporte
18 JP18 Puerta cerrada botéon aporte
19 JP19 Retardo de apertura de puerta
botén aporte
20 JP20 Sin escalas boton aporte No valido para el tablero de
— . mando 2
21 JP21 Magquinista botén aporte
22 JP22 Boton de inversion de direccion
aporte

23 JP23 Correr independientemente  botén
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aporte
24 JP24 Bombero aporte
b) Salida de luz:
jCecugia, | comsspondian definiién explicacion
1 JP1 Piso 1mostrar salida
2 JP2 Espectaculo del piso 2
produccion
3 JP3 Espectaculo del piso 3
produccion
4 JP4 Salida del espectaculo del
piso 4
5 JP5 Espectaculo del piso 5 La sefial de entrad
produccion__ corresponde
6 JP6 Espectéculo del piso 6 al piso(16+n) pantalla f o
produccion tablero de mando 2
7 JP7 Piso 7 espectaculo
produccion
8 JP8 Espectaculo del piso 8
produccion
9 JP9 Espectaculo del piso 9
produccion
10 JP10 Piso 10 mostrar salida
11 JP11 Piso 11 espectaculos
produccion
12 JP12 Piso 12 mostrar salida
13 JP13 Piso 13 mostrar salida
14 JP14 Piso 14 mostrar salida
15 JP15 Piso 15 mostrar salida
16 JP16 Piso 16 mostrar salida
17 JP17 Salida de visualizacion de
apertura de puerta
18 JP18 Espectaculo a puerta cerrada | NO valido para el tablero de
produccion mando 2
19 JP19 Mostrar retraso en la apertura de la
puerta produccion
20 JP20 Salida de espectaculo sin
interrupciones
Precauciones:

B0 En orden a proteger comunicacion — sefiales de externo perturbacién, nosotros
aconsejar a utilizar STP para la conexién de comunicacion;

A0 Conecte estrictamente de acuerdo con la sefial del terminal e inserte el botén

firmemente;

A0 El dos terminales del dominio junta son el mismo interfaz appa ratus, entonces
cuando En conexion paralela de la placa de mando d, pagar atencién no a
equivocadamente conectar.
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3.3 Instrucciones de uso de HCB

HCB es uno de los importantes interfaces que son solia hacerlo conectar NICE3000
controlador a usuarios. HCB poder aceptar usuario’ s convocatoria y espectaculo elevar’ s
actual piso, correr direccion y entonces en. En el mismo tiempo El HCB puede ser Se
utiliza para el panel de exhibicién de la jaula del automdvil. (el detalle es mostrado en
seccion  9.3.3).

HCB esta diversificada. Con el fin de conocer a todos tipos de necesidades, él esta clasificado
en varios diferentes formas, cuyas tipos son: MCTC-HCB-B No mostrar produccién sala
llamar; MCTC-HCB- F vertical lamada de sala de matriz de puntos ; MCTC-HCB-H y
MCTC-HC BJ. matriz de puntos horizontal Llamada de pasillo. Solo lo haremos. introducir el
usando método y atencion articulos de MCTC-HCB-H, MCTC-HCB-F, y MCTC-HCB -J.

3.3.1 MCTC-HCB-B
El sala llamar junta HCB es uno de el principal interfaces entre el LINDO 3000 controlador
y usuarios

con el fin de conocer el necesidades de diferentes clientes y enriquecer el producto rango,
nosotros desarrollar el sin visualizacién tablero de llamada del pasillo - MCTC-HCB-B

3.3.1.1 Vista externa

Figura 3-7 Vista externa del MCTC-HCB-B
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3.3.1.1

Estructura del sistema de control y sus componentes introducciénx @E_EE&

3.3.1.2 Apariencia y medidas

70 0,2 mm
& /D [BM B2 BI| ANia2] A1 [c1]c2c3 4 cs|cs] G\_
CN2 1 5 S2 4
r H—‘ PRU [
EBA | ==
T i 2 ==
BL2
IMPE
K4 K3 K2 Kl—70n
=
g nl=] | |2
89552 = &
E ro Sl Q
=] =]
&5 =]
[amee] ) 2| ===
IP3 P
\ ~ 1P5 E & ~ )
: CN1 x

I

56,2 milimetros

Figura 3-8 Instalacion medicion de MCTC-HCB-B

3.3.1.3 Instalacion y uso introduccion

1)

Configuracion del cédigo de marcado

F5
PRU
EBA

BL1

BL2

IMP
E

F4
F3
F2
F1
FO

S2

F5--- piso 5

PRUEBA--- prueba del codigo de marcado
BAOLIU1---reservado 1, utilizado para
seleccionar funcion BAOLIU2----reservado 2,
utilizado para seleccionar funcion IMPE---
resistencia adaptada

F4---piso 4

F3---piso 3

F2--- Seleccion de piso del informe de la
estacion de voz/piso 2 2 F1--- Piso 1/estaciéon
de voz Informe de seleccién de piso 1 FO---
Seleccion de piso del informe de la estacion de
voz/piso 0 0

3.3.1.4 Especificacion de funciones

$1.1~815 S2.1 S22 | S23| S24 S2.5
i i4 ; MOD autobus ) »

HCB-B sett?r:g]e?gll\%l%el %Iﬁo coincidencia de APA | EN | Deteccion Dlreci::gm del
' ' terminales ajuste | GAD p 7

de resistencia o configura
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3.3.1.2
3.3.1.3
3.3.1.4

Estructura del sistema de control y sus componentes introducciénm EE_EEQ

cion
ireccié ; MOD autobus o

HPB Settlijr:rgesgrlf)gr:e%el %ﬁo coincidencia de EN | APA | Deteccion Dlrecizglct))n del
' ’ terminales ajuste GAD p :

de resistencia o gi%mlgura
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S$1.1~81.5 S2.1 S22 | S2.3 S2.4 S2.5
: ” . MOD autobus ) "

! Settl%)r:refg;]oré%el p:ﬁo coincidencia de APA | APA | Deteccion Dweqmon del
segmentos grange: terminales ajuste | GAD | GAD .
funcion de de resistencia 0 0 configura
cédigo clon

i Pisos $1.1~S1.3 MOD-bus
Ests\i/cgn de configuracién | coincidencia de EN | EN | Deteccion| Reservado
_‘; S14, S15 terminales ajuste
informe de resistencia
Mesa 1
K1 K2 K3 K4
. Llegada Llegada
HCB-B Llegada lampara hacia Llegada gong ghacia
abajo abajo
lampara gong
HPB Sobrae;:ga;ga/c Reservado Arriba indicar Abajo indicar
complet
a carga
P GRAMO | Sobrecarga/ Arriba indicar | Abajo indicar
segment lleno
0s carga
funcién
Estacion de Sobrecarga/ Salida de Arriba Salida
voz lleno lleaad duccio d dent
informe carga egada produccién escendente
Mesa 2
C1 C2 C3 C4 C5 C6
Comun BM BM BM BM BM BM
Termina
|
HPB, FO F1 F2 F3 F4 5
7 A B do D mi F
segmentos
Estacion de | Piso binario | Piso bit Piso binario | Piso binario | Reservado | Reservado
voz bit0 binario bit2 bit3
informe 1
Tabla 3 Salida del colector abierto piso binario mostrar
BV B2| B1| AM A2| Al| O\2 Ccl1 | C2 | C3 C4| C5 | C6
65 4 3 2 1
Fig3-9 Definicion del terminal CN2 Fig 3-10 Definicion del terminal CN3
1)  Funcién del HCB-B
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Estructura del sistema de control y del componente introduccién L WITmm
A0 Totalmente compatible con el original. Funciéon del HCB-B

Las definiciones de los bits de conmutacion del cddigo de marcado son como el mesa 1.

El suelo DIRECCION ¢ Son los pisos validos? (estandar como el arrasamiento lamina)
aument6 abajo a arriba, y él tiene No relaciones con los numeros de piso reales.

Para instancia, Si un edificio tiene 2 pisos sétano, 10 pisos por encima de la tierra, y el 3er
dia y El cuarto piso es el piso sin servicio, luego esta la configuracién de la direccién del piso.
es: el 2° piso de sétano colocar como 1; el 1er piso de la sétano establecido como 2; el 1er
piso arriba el tierra colocar como 3, 2° piso arriba colocar como 4, y Si hay es nivelacion
lamina en el 3° y 4° piso, entonces colocar a ellos como 5,6. De el

5to piso, sucesivamente colocar como 7,8,9..., y Si hay es No lamina en el 3° y 4to piso, de
El quinto piso, sucesivamente establecido como 5,6,7....

RO Aporte parte
Enchufar el alambrado interfaz de el ascensor bloqueado y emergencia de incendio
interruptores en el enchufe de JP1 y JP2, enchufar el general arriba/abajo cableado de
botones interfaz en el JP3 y JP4,, y enchufar Las interfaces de cableado de los botones
arriba/abajo deshabilitados yo en el JP5 y JP6.

Conecte el cableado interfaz de la Cable de comunicacién MOD-bus en
CN1. Observacion :
a) Hacer no establecer la direccion del piso del sala llamar  junta como 0;

b) EI STP es recomendado para el comunicacion alambrado a evitar el
interferencia externa a la sefial de comunicacion;

c)Es’ s Se recomienda utilizar el blindado cable como el comunicacién sefial cable;

d) Por favor, realice el cableado firmemente de acuerdo
con el terminal. simbolo; Terminal entrada y salida de botén

Terminal Funcion

JP1 El pines 2 y 3 del interruptor de elevacion bloqueada interfaz son los alfiler de
conmutacioén valor, el pino 4 es el ascensor bloqueado lampara produccion.

JP2 Interruptor de emergencia contra incendios En la interfaz, el Los pines 2y 3 son los
cableado del valor de conmutacion alfiler, alfiler 4 es la salida del indicador de
emergencia de incendio

JP3 General llamada ascendente botén interfaz, la Los pines 2 y 3 son los valor de
conmutacion alambrado alfiler, el alfiler

1y 4 son los cableado de alimentacion pin utilizado para el control de botén lampara.

JP4 Llamada general descendente boton interfaz, la Los pines 2 y 3 son el traspuesta
valor alambrado alfiler, el alfiler 1y 4 son los cableado de alimentacién alfiler utilizado
para el control de botén lampara.

JP5 Desactivado llamada ascendente boton interfaz, la Los pines 2 y 3 son los traspuesta
cableado de valores alfiler, el alfiler 1y 4 son los cableado de alimentacion alfiler
utilizado para el control de botén lampara.

JP6 Boton de llamada descendente deshabilitado interfaz, la pin 2 y 3 son los traspuesta
cableado de valores alfiler, el alfiler 1y 4 son los cableado de alimentacion alfiler
utilizado para el control de botén lampara.

CN1 Comunicacion MOD-bus y terminal de cable de alimentacion , 4 pines interfaz la
pines 2 y 3 son el pin del cable de comunicacion MOD-bus, el alfiler 1y 4 son el
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cableado de alimentacién alfiler.

CN2

Salida de relé, ver Fig.3-9-3 para los detalles de definicién

Tabla 4 Definicion del

terminal de E/S JP1-JP6 son de 4 pines interfaces. El Los

detalles del pin se refieren a Figura 3-11

4| @ LLAVE-
3 : CONDU!J
2 ] O LLAVE-
1 - | norte
MP24

Figura 3-11 4 PINES interfaz

Salida de relé
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N minmm Estructura del sistema de control y sus componentes introduccién

El sin pantalla sala llamar junta disefiado con 4 relé produccién, a saber el K1, K2, K3y
K4, salida por terminal CN2. Por favor consulte la figura 3-9-3 para mas detalles
2) Funcion HPB y LCD

a) Realizacion de HPB y Pantalla LCD funcién

|0 El interruptor de dial ver definiciones de bits Mesa 1
b) Terminal Definicién de E/S

|0 El aporte y comunicacion interfaz iones de definicion son mismo como el uno de
HCB-B, Figura 3-9-3 para el terminal CN2 , consulte la Tabla 2 para conocer las
funciones detalladas y produccion interfaz.

Consulte el Tanle 3 para ver la salida del colector abierto. Exhibicion binaria del piso.
3) funcién de cdédigo de segmento

El 7 funcion de segmento es aplicado al flete ascensor reforma, actualmente inquietud 1
Tubo Nixie, y con especializacion programa Puede ser expandido.

a) Marcar cambiar ajustes.

A0 Ver tabla 1 para el interruptor de dial definiciones de bits
RO Véase la Tabla 2 para la Entrada y comunicacion
interfaz Definicion de salida

Salida de colector abierto
4)  Funcién de informe de estacion de voz
a) Marcar cambiar ajustes

RO Ver tabla 1 para interruptor de dial definicion de bit
|0 Consulte la Tabla 2 para ver la entrada 'y
comunicacion interfaz. Configuraciéon de F2, F2, FO

Segun la configuracion de FO-F2, la voz El reportero dara informe para diferente pisos.

F2 F1 FO

0 0 0 0,1-10

1 0 0

0 0 1 -1,0,1-10
0 1 0

1 0 1

1 1 0

0 1 1 -2,-1,0,1-10
1 1 1

b) Entrada y comunicacion interfaz.

RO Comunicacion interfaz como tabla 1
El reportero de voz no tiene sefal de entrada, Asi que solo descuide el JP1-JP6.
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RO La salida del colector abierto como el  Mesa 3

3.3.2 MCTC-HCB-D1
MCTC-HCB-D1 es disefiado en el base de nuestro compariia’ s general matriz de puntos,

¢él’ s adopta el Pantalla LCD segmento mostrar modo a mostrar el arriba/abajo indicar
flechas, piso sefiales y errores de ascensor, sobrecarga, inspeccion, incendio-emergencia 4

estados .

El segmento Pantalla LCD mostrar promover el rango de el sala llamar junta; el rico
mostrar interfaz mostrar el tiempo real ascensor error, sobrecarga, inspeccion,
emergencia de incendio estado; junto con el zumbador alarma , y el nuevo MCU
plataforma hacer el software disefio mas varios , conveniente para el personalizado
comunicacion protocolo expansion. El iluminar desde el fondo convertirse oscuro Para salvar

el energia cuando el ascensor se detiene 1 minuto.

1) Objeto foto

Higo 3-12

2) Tamano

[
(i

116mm

70mm
52mm
[0

[
(i

o
— >‘ 146mm ’

|—

10 mm

158 mm

Figura 3-3-7 158*70*20 ( mm)

=
10 mm—

I
0g



g Estructura del sistema de control y sus componentes introducciéon

3) Designacion del nombre y modelo

CTC es el corto nombre de Suzhou Monarca Tecnologia de control Co., Ltd, la HCB es el sala,
auto mostrar comunicacioén junta, D medio el segmento  Pantalla LCD mostrar, 1 medio eso

este es el primero tipo de segmento Pantalla LCD llamada de sala junta, Habra mas tableros

de exhibicién de esta serie ser agregado hacer un seguimiento.

4) Principal funcion

(1) Disposicion de la flecha del ~ 2) Pantalla de inspeccion
piso

(3) Visualizacién del estado de emergencia de
incendio:
La pantalla retroiluminada controla el fuego marca.

(6) Visualizacién de errores

(5) Sobrecarga mostrar
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G B Estructura del sistema de control y sus componentes introduccién

5) Especificacion de terminales y diagrama de cableado eléctrico.

Terminal Funcién
Interfaz del interruptor de bloqueo de elevacién, 2, 3 son el cableado del
J1 . : .
valor del interruptor pasador, 4 es el arriba llegada salida de luz
Interfaz del interruptor de control de fuego, 2, 3 son los pines de cableado del
J2 . : .
valor del interruptor, 4 es el abajo llegada salida de luz
i3 Interfaz del botén de llamada ascendente , 2, 3 son el aporte cambiar cableado de
valores pasador, 1, 4 son el
cableado de alimentacion pin, usado para controlar botén luz (#t) Pantalla
completa
Terminal Funcién
Interfaz del boton de llamada descendente , 2, 3 son los aporte valor de
J4 i, ) -
conmutacion alambrado pasador, 1, 4 son el cableado de alimentacion pin ,
utilizado para controlar el botén luz
5 Terminal de cable de alimentacién y comunicacion Mod-bus , interfaz4P IN, 2,
3 son Mod- cable de comunicacién de bus Pin, 1, 4 son cableado de
alimentacion alfiler.

J1 ~ J4 son botdn Interfaz, detalles como los

siguientes : Instrucciones de uso de MCTC-HCB-F

L] ]
] ]
L] =
L] =
] =
= =
= ]

Producto Fotografia de MCTC-HCB-F

1) Apariencia y tamafo (Mostrado) como Higo  3-13)

144 milimetros R 2,5 mm

70m

-
O
<
<

S1
v \Y4 P2 P4 d +
2 @ 3

D

N
56mm

CN1

..‘O MCTC-HCB-F m@ Elm €

o

134 mm
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G B Estructura del sistema de control y sus componentes introduccién
Figura 3-13 Tamafrio de la instalacion de MCTC-HCB-F

2) Direccion de instalacion y usando
a) Configuracion de la direccion del piso y instalacion modo

Piso DIRECCION configuracion: Prensa botén S1 él voluntad espectaculo el  configuracion
piso, y liberar el botén durante 4 segundos él voluntad devolver a espectaculo el actual piso
de el auto jaula. Si ti mantener prensado el botéon para mas que 4 segundos, él voluntad
conseguir en el estado de restablecimiento el piso. Cada tiempo tu prensa el boton, él
voluntad agregar 1 a el numero del suelo. Si usted mantener prensado el botén S1, el
informacién del El piso se agregara 1 continuamente y el valor de ajuste maximo tiene 40 afios
Si hay’ s No prensado en los 4s continuos, almacenara la informacion del piso donde se
encuentra mostrando panel es en, y El doble brillo del suelo indica que el almacenamiento se
ha realizado correctamente . Después de 4 segundos va a devolver a mostrar El piso actual
donde se encuentra la jaula del automovil. es en.

Si la configuracion de la informacién del piso es 0, él es coche mostrar panel ;

La direccion del piso es un numero de piso valido (basado en el arrasamiento lamina),
creciente de el de abajo hacia arriba y no relacionado con el piso real nimero.

Para ejemplo: Uno edificio tiene dos pisos subterraneo, y 10 pisos arriba. Entre tesis,
Piso 3 y Piso 4 son servicio pisos. Entonces el configuracion de el marcar cambiar’ s
piso DIRECCION es como Sigue: El segundo piso subterraneo es configuracién como 1,
el primero  piso subterraneo es estableciendo como 2, y primero piso arriba el suelo es
configuracién como 3, y el segundo piso arriba el suelo es configuracion como 4. Si alla’ s
arrasamiento lamina entre el tercero piso y el cuatro piso, ellos se configuran por separado
como 5 y 6, mientras tanto, el pisos arriba el quinto piso son configuracién como 7, 8, 9 -+ ; si
hay’ s No nivelacion de piso entre el tercer piso y el cuatro piso, saltar a través de él, y Los
pisos por encima del quinto piso estan listos. como 5, 6, 7 «-- .

Enchufar conexiéon puerto de bloqueado elevar cambiar y fuego cambiar por separado en JP1
y JP2, y conexién de enchufe puerto de botén de puesta en marcha y abajo correr por
separado en JP3 y JP4.

Conexion de enchufe puerto utilizado para la comunicacién Mod

-bus en CN1. Precauciones:

B0 Hacer no establecido Direccién del piso de llamada del pasillo como 0;
RO En orden a proteger comunicacion  sefiales de externo perturbacién, nosotros
aconsejar a utilizar STP para la conexion de comunicacion;
RO El es mejor a Utilice cable blindado para la linea de sefial de comunicacion;
B0 Conecte estrictamente de acuerdo con la sefal del terminal y atornille abajo
b) Definicion de aporte y produccion

Terminal Nombre| Funcion Definicion

JP1 Cambiar Interfaz de bloqueado ascensor, pin 2 . 3 son cambiar conexion
patas, pin 4 es elevar cerrar salida del indicador

JP2 Cambiar Interfaz de lucha contra incendios , pin 2 . 3 son conexiones de
interruptor patas, pin 4 es elevar cerrar salida del indicador
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JP3 Vocacioén botén interfaz de arriba correr , pin2 . 3 son conexiones de
interruptor patas, alfiler 1 . 4 son fuente de alimentacién pines , para
controlar botén luz

JP4 Vocacioén botoén interfaz de abajo correr , pin 2 . 3 son conexiones de
interruptor patas, alfiler 1 . 4 son conexion de alimentacion pines, para
controlar boton luz

CN1 Uselo para comunicarse con Modbus , pines 2, 3 de 4 pines Las

interfaces son para comunicacion, alfiler 1, 4 son para conexién de
energia

El especifico definicién de 4 ALFILER es mostrado en Higo 3-14. El medio de marcas en el
cuadro: MP24 (24 V Fuerza), KEY-IN (Boton sefal de entrada), TECLA-LED ( Boton salida de

luz), Tierra (0 V).

oo

@ :
LLAVE : | GD
L]

Figura 3-14 Interfaces’ definicion y conexion externa método de 4 ALFILER
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3) Instrucciones de enchufes

Enchufar Funcién Definicién

Nombre
JP1 Ajuste de la resistencia adaptada al terminal de MOD principal linea
JP2 Terminal de prueba, configuracion como “ OFF” ” en aplicacion

Configuracion J1: Establezca el emparejado resistencia al terminal de acuerdo a a el actual
necesidades. Generalmente éI’ s solo necesario para establecer el J1 enchufe con el piso
DIRECCION 1 como ” EN” . Otro pisos necesidad’ no conjunto, que significa “ APAGADO

”

Nota: Matriz de puntos V4 es reservado en el normal condicién. Cuando el usuarios no
estandar Necesitara tres matrices de puntos para mostrar los pisos, se sumaran este  matriz
de puntos;

Inspeccion: Cuando el elevar es en inspeccion correr, sala mostrando ing panel V2, V3
desplazamiento mostrar “ INS”y el piso actual del coche se encuentra ubicado.

3.3.4 Instrucciones de uso de MCTC-HCB-H
1) Apariencia y tamafo (Mostrado) como Higo  3-15)

70m

TIT

O i

S1 Vi
MCTC-HCB-
. H
c
V2 V3
[eee] [eeec]
IP1 P2
[ree] [eee]
p3 P4

D1
O w[=] O

56w *
1

metro

Figura 3-15 Tamafio de la instalacion de MCTC-HCB-H
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A BIEMIEstructura del sistema de control y sus componentes introduccion
MCTC-HCB-H es el avanzado producto de MCTC-HCB-A. El posee todo el funcion de
MCTC - HCB -A, y optimiza el hardware : El configuracién de piso es cambié de el
Configuracion del cédigo de marcacion Ajuste del boton.

2) Direccion de instalacion y usando

El piso direcciones configuracion y instalacion modo, aporte y produccion  definicion,
y Las definiciones de enchufe sontodas iguales con MCTC-HCB-F; alla son  solo
V1, V2 y V3 tres matrices de puntos en la visualizacion de matrices de puntos de MCTC-HCB-
H, sin V4 comparando con MCTC-HCB-F. Otros son todos iguales con MCTC-HCB-F. Los
detalles se enumeran en la seccion 9.3.2.

3.3.5 MCTC-HCB-
MCTC-HCB-I es un tablero de exhibicién de unidad de piso vertical (espesor solo 15 mm).

1)  Objeto foto

|
|

Figura 3-16 MCTC-HCB-I foto
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2)

Tamafo

70mm

R2.5mm

Vi

MCTC-HCB-I

of

134mm

144mm

V2

JP1

JP3

[eeenooen]

V3

56 mm

Figura 3-17 MCTC-HCB-I tamafio de la instalacion

3) Funcion introduccion

Este es el disefio de tipo delgado de MCTC-HCB- H, y con la mismo funcién como MCTC-HCB

H.

El alto luz rojo matriz de puntos, a 5*7 matriz de puntos mostrar el correr direccion, dos
5*7 visualizacion de matriz de puntos bit alto y bajo del suelo informacion respectivamente.

RO Funcidén de salida:

4 produccion puntos, a saber el arriba botén luz produccion , abajo botén luz produccion ,
arriba llegada Salida de luzy llegada descendente luz produccion.

BAIO Funcion de entrada:
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4 aporte agujas, a saber, el ascensor bloqueado entrada, control de fuego aporte, llamada
ascendente entrada y abajo c todo aporte.

RO Configuracion de la direccién del piso:
Boton stroe, alli esta almacenando botones en el junta.

RO Alimentacion y comunicacion terminal de entrada (CN1):
Blanco, horizontal bloques con una distancia de separacion de 3,96, segun la necesidad del
usuario a preparar el Terminal cabeza.

4 .‘ Tema
3| @ MOD-
2| @ MOD
H—
MP24
Terminal de entrada de boton ordinario ( JP1-6) ._
4 @ KEY- LED 4| @H—"
3 @ KEv-IN ;| @4——
2 .—] 2| 4
1 W MP24 1

1y2son 24V ; 3 es botdn terminal de entrada ; 4 es botdn salida de luz

3.3.6 MCTC-HCB-N

En Orden a encontrarse el cliente necesidades para el delgado mostrar junta, Monarca
desarrollado a pantalla ultradelgada tablero con un espesor de 10 mm, ver Fig. 3-9-15 para la
apariencia.

1)  Producto foto

ki
&

Figura 3-9-15 MCTC-HCB-N
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2) Tamafo
dpm 4y dimnmy
i Fa , i

i L:thi.'ﬂzr Floor-savm)
fire bufios] |MIPEE 23m1m

MCTC-HCB-N

I0mim

231.5mm
I V

14T mim

h k
23mm ; ; ;

d
-

1 2mm

O P ) O 23mm

4 Comm. iy

. M08 | eminal LY.

L o

g

7 (hmim

146*70*10 (mm)
Figura 3-186 MCTC-HCB-N tamafio de instalacion |

3) Funcion especificacion

Identificar el piso almacenamiento por un jersey J1, Cuando el J1 es corto circuito, el llamar
botones JP2 y JP3 eran cambié a ser El AS botones cual usado a modificar el almacenar
piso; el saltador tiene el llamar funcién solo cuando él es no corto circuito. Desarreglar el
saltador que t a almacenar el piso y No hay necesidad para el iluminacion pedazo mostrar.
El Inspeccion y Lleno estado son todo mostrar en el Matriz dot.. Sefial de control de

fuego y elevacion bloqueada JP1 aporte.
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llamar boton es de 4 pines, examinelo desde el frente, de izquierda a derecha bien es:

Nombre Significado
1 Interruptor de
boton
2 Interruptor de
boton
3 Boton luz
4 Botén luz

Terminal de comunicacién de la fuente de alimentacion Es de 6 pines, examinelo desde el
frente, desde la izquierda. a el bien es:

Nombre Significado

Ninguno

Ninguno
MOD+
MOD-
COM
+24V

ol |lw [N~

4 pines detallado significado como el siguiente, poner el terminales y el piso
almacenamiento contacto alfiler en el lado superior del junta.

Nombre Significado
1 Control de
incendios aporte
2 Control de

incendios aporte

3 Blogueado por
elevacion aporte

4 Bloqueado por
elevacion aporte

3.3.7 MCTC-HCB-K

Con el fin de Conozca el aumento diario cliente necesidades de individualidad, nosotros
disefio este Unico auto Pantalla LCD mostrar producto que adopta 320x240 pixel, 5.7 pulgada
interfaz y = CONDUJO iluminar desde el fondo pantalla. Usuario poder seleccionar su
favorito mostrar interfaz a través de el computadora. Después seleccionar el interfaz
de pantalla, usuario poder importar el compafia logo a mostrar en a cierto lugar, y usuario
poder Seleccione el tipo de letra de la pantalla del piso, la pantalla de tiempo y las diferentes
pantallas puntas de flecha etc.

El individualidad esta caracterizando el MCTC-HCB-K; Solo usuarios Necesita hacer clic el
raton en La computadora para darse cuenta de la Unica”” efectos de visualizacion.

“
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El disefio de iluminar desde el fondo auto encendido/apagado , automaticamente doblar
apagado el luz de fondo si allda es No aterrizaje y apertura sefiales dentro 1 minuto, y
también doblar en el luz de fondo como pronto como el sefiales son dado. Puede prolongar el
ciclo de vida de la LCD asi como el alta eficiencia.

1)  Producto Foto

n
=
e
L]
=
=
=
»
-
i
)
]

([

Figura 3-19 MCTC-HCB-K foto

2) Tamafo
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Figura 3-20 MCTC-HCB-K tamafio de la instalacion

52



2 mEmm Estructura del sistema de control y sus componentes introduccion

Introduccion de funciones:
Pantalla LCD, azul Fondo letras blancas .
Configuracion de la direccion del piso

método:

Botdén Presionando el boton de ahorro, ahorro de piso en el junta.

.—_ Tierra
& voo
._— MOD+
._— MP24

Figura 3-21 Interfaz de comunicacion de la fuente de alimentacion Definicion de
( CN2)

R N W s

3.4 Tipos de herramientas de ajuste para LINDO 3000

Herramientas de ajuste de NICE3000 incluye cuatro tipos: operacion control y informacién
mostrar panel (operacion panel para corto), pequefio teclado en MCB, superior monitor
automovilismo software de NICE 3000, y Software de monitoreo de PDA. Este capitulo le
brindara... enfoque de instruccion en Operacion Panel y Pequefio Teclado en comun usar.

3.4.1 Operacion Panel Instruccién

A través del panel de operacion, el usuario puede modificar el parametro, monitor el laboral
estado, y Controlar el funcionamiento (inicio y parada ) durante la operacion panel esta
funcionando

3.4.2 El Apariencia y Seccion de Funcion de Operacion Panel
La apariencia como Higo 3-22:

1) Instruccién de funcion indicador luces:
LED RUN encendido indica el controlador esta

funcionando LOCAL/REMOTO Reservado.

Indicador FWD/REV de arriba y abajo. CONDUJO en
indica el ascensor baja; CONDUJO apagado, arriba .

TUNE/TC Indicador de sintonia . LED encendido, smtonlzando - - -
2) Digital mostrar area: | - - n
5 bits CONDUJO mostrar, espectaculo el i n - m

parametros de mover velocidad, voltaje del bus, etc. { g

Fig 3-22
El unidades indicador indica el unidad de el figura de el digital mostrar area. Cuando dos
LED estan encendidos, él indica el unidad bramido en el en medio de ellos.

3) Unidades indicador instruccion:
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Hz:  Frecuencia unidad
A:  Actual unidad
V: Voltaje unidad
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RPM: Rotacion velocidad unidad %:  Porcentaje

4) Instrucciones de los botones en el operacion panel teclado:

llave nombre funcién
PRG Programa Entrar o salir de la primario Menu y borrar rapido menu
llave

INGRESAR Confirmar

Entrar en el menu nivel por nivelar y confirmar la configuracion
parametro

La Arriba Aumento de fecha y cédigo de funcién
A% Abajo Disminucion de fecha y cédigo de funcion

Puede seleccionar los parametros de visualizacién. circularmente
o> Cambio en el detener

Visualizacion del estado y visualizacion en ejecucion estado. El
poder también

Seleccione el bit de modificacion de los parametros cuando
modificando el parametros.

CORRER Correr

En el operacion del teclado modo, él es Se utiliza para
ejecutar y operar el controlador .

DETE . .| El llave es para detener el funcionando cuando el controlador
Detener/reini . " -

NER/ . esta en estado de ejecucion y para restablecer el defectuoso

REINI clar estado.

CIAR

RAPIDO Rapido llave | Entrar o salir de la rapido m enu

MF.K Multlfung|9n Mostrar y eliminar de error mensaje

seleccion

3.4.3 Visualizacion y funcionamiento Instrucciéon de Funcion Codigo

1) 3 niveles menu operativo procedimiento :

NICE3000 adoptar 3 niveles menu a llevar a cabo la ajuste de parametros. EI’ s conveniente
a consulta y modificar el cédigo de funcién y parametro.

3 niveles menu incluir : funcién parametro grupo ( primero nivel ) — funcién cédigo ( seg
undo nivel ) — Ajuste del cddigo de funcion (tercer nivel). Operacion procedimientos son

como Sigue (Higo 3-23):

Change{?up Kjify code Ca&biar funcion codigo
PRG ENTER- ENTER
0.000 FO F0-06 _ 50.00
PRG PRG PRG/
Fecha espectaculo 1-level 2-level ENTER 3-level

Figura 3-23 nivel menu operativo procedimientos

Instrucciones : Cuando en 3°

prensads

menu , sistema poder ser respaldado a 2° merﬂ_amyr or

INGRESAR . El diferencia entre el dos maneras son como Sigue : eso ahorra

parametro despuép
presionando ENTER , entonces atras a proximo funcion coédigo en 2° menu; Y él hace

no ahorrar parametro después de presionar PRG , entonces permanecer en la funcién actual

codigo en 2° mend.
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Ejemplo: Cambiar el codigo de funcion F0-06 de 50,00Hz a 15,00 Hz (negrita) medio destello
poco).

Mostrar en detener

PRG ENTER A ENTER >
0.000 FO F0-00 F0-06 50.00 |[——#| 50.00
A

VA

PRG FO ‘-&{ FO-07 ‘Em‘ 15.00 ‘-—A-{ 10.00 ‘-L{ 10.00 ‘

Figura 3-24 Ejemplo de parametro Cambiar

En el tercero nivel menu, Si el parametro tiene sin flash poco, él medio la funcién cédigo no
puedo ser cambiado y lo posible razones son:

1) Esto parametro de este funcién cédigo no puedo ser cambié , semejante como el de
hecho parametro detectado y en ejecucion registro parametro.
2) Esta funcién cddigo no puedo ser cambié en estado operativo y Sélo puede ser cambid
cuando el controlador se detiene.
a) Para cambiar la visualizacién del estado paréme
por clave >> Ejemplo:

Velocidad L‘ Bus voltage }ih‘ Low of input ‘L‘ High of input ’_D+ Output ‘

nominal terminal
¥

[> ‘_‘D —'D Currentl
Distancia de desaceleracion de load + L;j;rlaoe Y ‘

calificado velocidad

Figura 3-25 Ejemplo de cambio de parametros En parada Estado

En parada y correr estado , el CONDUJO poder mostrar varios estado parametros , Si
para mostrar el estado parametros depende de el poco configuracion de FA-01 (correr
parametro) y FA-02 (parada parametro). és de llave >>, usuario poder cambio el
mostrar en secuencia y mostrar el estado de parada o de ejecucion parametros circularmente.

En parada estado, alla son 12 estado parametros para NICE3000, usuario poder cambio
a mostrar los parametros cimente por tecla >> . El parametros son: calificado
velocidad, autobus Voltaje, bajo poco de aporte Terminal, alto poco de aporte Terminal,
producciéon Terminal, actualmente piso, actualmente lugar, auto carga, decelerar distancia de
calificado velocidad, auto arriba aporte estado, auto arriba produccion estado y estado del
sistema . Los usuarios pueden seleccionar los parametros deseados a través de poco de FA-
02.

En correr estado, allda son 16 estado parametros para NICE3000. Usuarios poder cambio a
mostrar los parametros circulte por tecla >> . El parametros son: correr velocidad,
calificado velocidad, voltaje del bus, producciéon Voltaje, producciéon actual, produccion
frecuencia, bajo poco de aporte Terminal, alto poco de aporte Terminal, producciéon Terminal,
actualmente piso, actualmente lugar, auto carga, aporte de CTB-A, salida de CTB-A, sistema
estado, y par de avance actual. Usuarios poder Seleccione el deseado parametros a través
del bit de FA-01.
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3) Error informacion lectura

Cuando error ocurre en i iil-ntrolador, el error informacién voluntad ser desplegado en el
panel. El es convenient ntrarlo Razones del error y deshacerse de él error como pronto
como posible.

El controlador poder ahorrar el ultimo 11 error cédigos . Usuarios poder leer el primero
error cédigo en de la siguiente manera:

J\
PRG‘ Fo }A«‘ FC }M'i‘ FC-00 };—-‘ FC-06 }Mﬂ 0000 ‘

Visualizacion de fecha

‘ 0.000

Figura 3-26 Forma de informacion de error lectura

3.4.5 Operacion Instrucciones de Quick Menu

Rapido menu de NICE3000 es Creado para el objetivo de hacer él conveniente para usuarios
a controlar y modificar el frecuentemente usado parametros. El parametro  mostrar modo
en rapido ment es “ uF 3.02” , cual medio cambio el parametro en rapido menu es el
mismo con eso en comun programacion estado .

Arriba a 16 parametros poder ser salvado en rapido menu. Si 16 parametros  son
almacenado y mas son buscado, el ” LLENO” voluntad ser desplegado; si entrando el menu
y el ” NULO” es desplegado, cual medio No El parametro se almacena En el rapido menu.

Hay 16 parametros almacenados con antelacion en NICE 3000:

F0-03 : Carrera méaxima velocidad F5-36 : Forma de entrada del pesaje

FO0-04 : Velocidad nominal F6-00 : Piso superior

FO-05 : Calificado carga F6-02 : Piso de estacionamiento

F1-12: Pulso del codificador niumero por F8-01 : Seleccién avanzada de par
rotacion

F3-00 : Velocidad de arranque F8-02 : Desplazamiento de par avanzado

F3-01: Cronometraje F8-03 : Ganancia de impulso

F3-10 : Velocidad de renivelacion F8-04 : Ganancia de frenado

F4-00 : Ajuste de nivelacion EC-22": Ultimo tipo de error

1) Los usuarios pueden maodificar él  de
acuerdo a necesidades. Agregar parametros

en el menu rapido: prg UICK ENTE!
‘ FO W F0-05 ‘Q ‘ F0-05 ‘ ﬁ F0-05 ‘
0.000
Fecha Flash de pantalla mostrar Detener brillante

Figura 3-27 Agregar parametros En lo rapido menu

En el 2° nivel mend, prensa RAPIDO a ingresar el rapido menu . El brillante indica si
salvar el parametro en el rapido menu. Cuando él deja de parpadear, el operacion es
completado; Prensa PRG para cancelar, entonces deja de parpadear y la operacion es
cancelado.

2) Parametros de salida y modificando en el rapido menu
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Seleccione y modificar parametros F0-03, F3-10 , F5-36, F8-11 desde el rapido menu.

UICK
L‘ uF0.03 }A-‘ uF3.10 }é~‘ uFs.36 ‘% uFS. 11 ’—‘
i

Visualizacién de fecha

Fig. 3-28 Cambiar el parametro en el rapido yo nuevo

En parada o correr mostrar interfaz , prensa RAPIDO a ingresar rapido menu , y prensa
ARRIBA / ABAJO para seleccionar diferentes parametros y luego prensa ENTER para entrar el
proximo nivel menu. El cambio método es el mismo con eso en el tercero nivel menda.
Prensa RAPIDO a atras a Ultimo pantalla y el parametro modificado aparecera no ser salvado.

3) Eliminar el parametro en el rapido menu:
Si hay son parametros como F0-03, F3-10, F5-36, y F8-11 en el rapido mend, y tu quieres

borrar F5-36, Por favor proceda de la siguiente manera:

Destello mostrar

QUICK PRG
‘ 0.000 ‘ + uF0.03 }A{ uF3.10 }A{ uF5.36 ‘4"( uF 5,36 ‘

Fecha mostrar INGRESAR

QUICK
uFs.11
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0.000

Figura 3-29 Eliminar el parametro en el rapido menu

Prensa PRG en el rapido menu, el desplegado parametro Destellos, y inmediato el usuario si
a borrar el parametro en el menud. Prensado INGRESAR voluntad borrar el  parametro en
el menu y el desplegado parametro s tops brillante, mientras prensado RAPIDO voluntad
Cancelar el operacion de eliminacion y el desplegado parametro paradas brillante, y el
operacion  es terminado. Si el Ultimo parametro es eliminado, y “ NULL ” voluntad ser
desplegado, eso medio No parametro es almacenado en el menu.

3.4.6 Configuracion de contrasefia

En orden a proteger el parametro mas eficazmente, el controlador proporciona el
contrasefia  proteccion.

Las cifras A continuacion se muestra Como cambiar el contrasefia para 12345 (en negrita se

muestra brillante poco):
PRQ FO ‘ FP ‘M‘ FP-00 ‘ME‘ 000000 }£~‘ 000000 ‘
0.000 ‘AI

Visualizacion de fecha N
A & i

12000 ‘ ‘ 12000 F ‘ 10000 ‘-L( 10000 ‘
ENTER|
‘ 12345 }—“ FP-00 ‘

Figura 3-30 Configuracion de contrasefa procedimiento

‘ 12300 ‘

Yo M
=,

|v
>

‘ 12300 ‘ ‘ 12340 ‘

o]

Cuando el usuario ha establecido el contrasefia (el contrasefia parametro de FP-00 no
deberia’ el CERO), el contrasefia proteccion funcién es valido una vez el usuario
prensas PRG, y el controlador

deber mostrar ” ------ ” . El usuario poder solo ingresar el menu después ingresando el
usuario contrasena.

De lo contrario , el usuario no puedo ingresar . Para fabrica configuracion parametros
edicién , el usuario aun necesidad de aporte el fabrica contrasefia . ( Advertencia : hacer
no cambiar el fabrica configuracién parametro ; si Los valores de los parametros son
incorrectos, el controlador funcionara de manera anormal, incluso dafiado.)

Cuando el contrasefia proteccion es desbloqueado, usar r poder cambiar el contrasefia con
libertad, y el ultimo aporte el niUmero sera sea la contrasefa del usuario.

Si el El usuario quiere cancelar el contrasefia funcion de proteccion, entrar después
ingresando el contrasefia y colocar FP-00 como 0; cuando el fuerza es en, el El parametro
sera ser protegido por el contrasefia si FP-00 no es’ no establezca CERO.

3.4.7 Funcion y Usar Instrucciéon de Sm all Teclado

Pequefo teclado es consistia de tres numero lampara y tres llaves, y él acepta cargar
de mostrar el informacién de principal junta MCB y recepcion el simple orden introducido.
El menu esta dividido en funcion FO ~ F8.

3.4.8 Apariencia de Pequefo
Teclado La apariencia es como sigue:
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PRIG IJP SET

=)

| -

I:.' 15@5 I'QEEI H H E E agg .',
'8 g =8 g J)
= als Sl
R

Higo 3-31
3.4.9 Funcion Instruccion de los Pequefios Teclado

3 Las claves se definen como PRG, UP, SETy marcado al lado de.

1) PRG: En cualquier estado, prensa PRG, la funcién ccién El codigo lo hara ser desplegado y
él poder ser cambid por prensado ARRIBA;

2) ARRIBA: En el grupo de funciones menu, prensado UP puede cambiar el cédigo de funcion
circularmente, como 0, 1, 2, 3,4, 5,6, 7, 0 --- Hay 8 funcion codigos definido en MCB
controlador en presente. Adicional, en el grupo de funciones especiales, U P también
podria ser usado para ingresando el orden;

3) CONJUNTO: En funcién grupo, prensa COLOCAR vy él voluntad ingresar este menud. En
especial  funcion grupo, después de ingresar un orden simple y presionando SET, Se
ahorrara y ingresar FO automaticamente.

En el ajustando estado, prensa PRG Primero, entonces seleccionar el funciéon grupo codigo

con ARRIBA. El pantallas como 0, 1,2,3,4,5,6,7,0, 1,2 -+ entonces prensa COLOCAR a

ingresar el estado. Si tu prensa tres botones en al mismo tiempo o cualquiera de los dos , la

operacion es no valido

3.4.10 Codigo de funcion de pequefio Teclado

Cadigo Fecha contenido del menu
FO Piso y direccion de ejecucion informacion
F1 Entrada de piso en funcionamiento orden
F2 Error reiniciar
F3 Visualizacion de la hora
F4 Contrato numero
F5 Visualizacién de los tiempos de ejecucion
F6 reservado ( jProhibido configurar el usuario, peligroso! )
F7 Orden de autoajuste del piso aporte
F8 Funcion de prueba

3.4.11 Funcién Instruccion de cada uno Menu
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FO (Piso y correr direccion informacién): FO fecha yo no lo haré ser mostrar como por defecto
después electrificar. El primero poco de niumero lampara es usado para direccion; el
segundo y el tercero  poco son usado para mostrar actual piso. Cuando parando ,
primero lampara no’ no mostrar, y cuando viajar arriba o hacia abajo, el primero mostrar
direccion  arriba o abajo. Si error (No error antes), el nUmero lampara automaticamente
interruptores a mostrar el error cédigo. Si error automaticamente desaparece, FO fecha El
menu sera mostrar.

F1 (Aporte de piso correr orden): Después entrando F1 fecha menu a través de PRG,
ARRIBA, COLOCAR, el nimero lampara mostrar el piso oeste (el mismo como F6-01), y td
poder seleccionar piso (mas bajo a arriba) por ARRIBA, entonces prensa Empezar a salvar el
datos. El el ascensor se levantara viajar a el dirigido piso . El La lampara numérica cambiara
a la pantalla Menu de fecha FO después llegando el destino.

F2 (Error restablecer): Después de ingresar Fecha F2 Menu a través de PRG, ARRIBA, SET, el
numero lampara mostrar ” 0” . El parametro poder ser cambi6 a través de ARRIBA , con
el rango de 0 ~ 1.Y ’ 1’ denota orden de error reiniciar, entonces prensa COLOCAR a
ahorrar. El nimero lampara voluntad cambiar a mostrar Fecha FO menu.

F3 (Tiempo pantalla): Después entrando F3 fecha menu a través de PRG, ARRIBA,

COLOCAR, el numero Las lamparas muestran el tiempo circularmente . Por ejemplo: 2005-03
-01-08-30.

F4 (Contrato numero): Después entrando F3 fecha Menu a través de PRG, ARRIBA, SET, el
numero lamparas mostrar el usuariocontrato de  numero.

F5 (Visualizacion de tiempos de ejecucion): Después de ingresar Fecha F3 Menu a través de
PRG, ARRIBA, LISTO, el numero lamparas mostrar los tiempos de ejecucién son circulares.
Por ejemplo: “100000” , mostrar 999999 veces a las mayoria..

F6: Reservado. ( jProhibido configurar el usuario, peligroso! )

F7 (Piso autoajuste orden entrada): Después entrando F7 fecha menu a través de PRG,
ARRIBA, COLOCAR, el nimero pantalla de lampara’ 0’ . El parametro puede ser cambiado
a través de ARRIBA, con el rangode 0~ 1. Y’ 1’ Indica el orden de autoajuste del piso y, a
continuacion, pulse SET para guardar. El controlador inicia el autoajuste. Al mismo tiempo, el
numeral La lampara cambia a mostrar FO fecha menu. Después autoajuste del piso, F7 vuelve
a 0 automaticamente

F8 (Pruebas funcién): Después entrando F7 fecha menu através de PRG, ARRIBA,
COLOCAR, el niumero lampara pantalla’ 00’ . El rango de F8 es de 00 ~ 04. Las
instrucciones son las siguientes :

00 — ninguno;

01 — Prohibido llamar al
exterior; 02 — Prohibido
abrir la puerta 03 —
permitir sobrecarga

04 — limite corto interruptores
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Prensa COLOCAR a afirmar después cambio el parametro y el nimero brillante * E88’ a

espectaculo que el elevar es en estado de prueba. Prensa PRG para renunciar y F8 regresa a
" 0’ automaticamente .

En suma, cuando pequefio teclado en principal control panel entra F8 grupo y en prueba
funcién  modo, SET es igual a cerrar puerta botén.
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3.5 Modulo de apertura de puerta avanzado ( SCB)

1) General introduccion

MCTC-SCB-A es uno de el pareo accesorios de LINDO 3000 ascensor integrado
controlador  sistema. En conformidad con el varios cliente necesidades y expansion de
nuestro producto ran ge, desarrollamos el Médulo de apertura de puerta avanzada MCTC-
SCB-A.

ElI MCTC - SCB - A poder darse cuenta el renivelaciéon después apertura y el
avanzado puerta - funciones de apertura cuando Se aplico a la Controladores de la serie
NICE.

Para el inconveniencia eso causado por el acero cable soga o otros factores cuando darse
cuenta el re- arrasamiento funcién, el SCB-A lo hara asegurar el ascensor a correr a el
arrasamiento posicion con el Renivelacion de la velocidad al abrir la puerta estado.

El avanzado puerta abierta funcion: Cuando el elevar es correr automaticamente, el
velocidad es mas lento que 0,3 m/s en el parada curso, y el puerta zona e sefal es valido,
SCB-A corto el puerta cerrar sefial a través de avanzado puerta abierta contactor, y
preaperturas el puerta a hacer el mayoria eficiencia.

2) Apariencia y medidas

O

K1 K2 K3 K4
56mm

O‘ ‘O"

95 mm

Fig. 3-32 apariencia diagrama

3) Terminal
1 2 & 4 5 6 7 8 9 10
24V COM FL1 FL2 Si SX1 SX2 SO1 S0O2

Especificacion del terminal de izquierda a derecha bien lado

Especificaciones
FL1 Sefial de renivelacion del area de la puerta 1
FL2 Sefal 2 del area de la puerta para renivelar
Si Salida de contactor de apertura de puerta
avanzado
SX1 area de la puerta aporte
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SX2 Entrada de retroalimentacion de salida de puerta
abierta avanzada
SO1, SO2 Circuito de cerradura de puerta

4) Légica secuencia

El tiempo secuencia diagrama de el avanzado puerta abierta médulo espectaculos el
relaciones entre relés y sefiales, el alto nivel eléctrico indica el sefial es valido.

i

*
-
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E

KAMY

I

&R

Kl
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Advanced

doar-apen
loap

%

Figura 3-33 Secuencia de tiempo diagrama

Cuando aplicar fuerza, de acuerdo a a el alambrado diagrama, el relé KM1 voluntad
funcionar, y lo relevante El contacto sera activar ; cuando ascensor correr y detectar fuera de
la arriba renivelacion sefial 1(FL1) es valido, el relé KM2 lo hara funcionar y el importante
contacto deber activar; cuando detectar afuera la bajada renivelacién sefial 2 ( FL2 ) es
vélido, el relé KM3 voluntad funcionar y el importante contacto activar , respectivamente
voluntad hacer el puerta zona sefial aporte SX 1(X2) valido ; cuando el El sistema detecta
esta sefal, el avanzado puerta abierta produccién relé Y3 (SY) voluntad produccion, el KM4
voluntad ser vélido juntos con el KM2 y KM3, y el importante contactos voluntad ser
activado, el  El sistema lo hara detectar afuera eso el avanzado puerta abierta sefal
SX2(X8) valido, en el mismo tiempo el la cerradura se bloqueara funcionar a corto el
puerta - cerradura y a darse cuenta el avanzado puerta - abierta funcion . Después el
avanzado apertura, el avanzado apertura El relé se ser romper, el KM4 lo hara detener
operante, la sefial de apertura avanzada La sefial de entrada sera ser invalido y el cerrar
romper; cuando el arriba renivelacién sefial 1(FL1) es invalido, el KM2 voluntad detener
operacion y el puerta area aporte sefal es invalido ; Cuando la bajada sefial de renivelacién
2 (FL2) es invalido, el relé Parada KM3 operacion, entonces el KM1 operara y el
correspondiente los contactos se mantendran activar.

5) Renivelacion del sensor del area de la puerta y instalacion método.
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El avanzado puerta abierta/ renivelacion funcién necesidad a agregar nivelacion  sensor,
arriba arrasamiento sensor, arriba Sensor de renivelacion del area de la puerta FL1, abajo
renivelacién del area de la puerta sensor FL2, y abajo arrasamiento sensor. Por favor instalar
él por secuencia o las direcciones lo haran ser inversion.

En el condicion de en el sitio solicitud, Sihay es solo uno puerta area sensor sefial, usuario
necesidades para poner en corto el FL1y FL2, y el arriba/abajo sefiales de renivelacion son
tomado para el mismo uno.

l
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Figura 3-34 Arriba/Abajo Instalacion del sensor del area de la puerta para
renivelar

6) Especificacion de configuracion
de parametros Diferentes
aplicaciones in situ:

a) 4 in situ sensor sefales, a saber el arriba arrasamiento sefial, arriba renivelacion
puerta area sefal entrada (FL1), abajo Sefial de renivelacion del area de la puerta
aporte (FL2), abajo arrasamiento.

Desecho método: el X 1, X 2 eso el arrasamiento sefiales conectar a el NICEC 3000
sistema de control , el arriba Sefial de renivelacion del area de la puerta entrada a FL1, el
abajo renivelacion puerta area sefiales aporte a FL2, y ellos son todo NO ajustes, Si el in situ
sensor es CAROLINA DEL NORTE configuracién, por favor usar el medio relé para cambiar a
NO Introduciendo. Cuando el ascensor arriba correr, detectar el arriba arrasamiento sefal,
FL1 y FL2 sefales, y procesado por el LINDO 3000 sistema a darse cuenta el avanzado
puerta- apertura; lo mismo para la parte inferior correr.

Configuracion de cédigos de funcion relativos :
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NICE3000 E/S Ajuste de parametros
F5-02 X2 03
F5-08 X8 22
F5-30 Afio 3 03

En la aplicacion con Sistema NICE 3000, respectivamente como el usuario’ s manual ,
colocar el F5-02 como 03 puerta area NO introduciendo, F5-08 como 22 avanzado puerta
abierta retroalimentacién de salida NO Entrada, F5-30 como 3 contactores de apertura de
puerta avanzados Salida.

b) 3 in situ sensor sefales, a saber el arriba arrasamiento sefal, puerta area sefal , abajo
arrasamiento

sefal.

Desecho método : el X 1 y X 3 eso el arrasamiento sefial conectar a el LINDO 3000
sistema de control, romper el puerta area sefial y el X2, y conectar el puerta area senal
a el FL1y FL2, eso medio conectar ambos FL1 y FL2 a puerta area sefal. Si el puerta
area sefial es CAROLINA DEL NORTE introduciendo, por favor utilizar el relé para cambiar a
NO Introduciendo. Cuando el ascensor es arriba correr, detectar afuera el arriba
arrasamiento sefial y el FL1 y FL2 son todo valido, el avanzado funciéon de apertura de
puerta se opera. La carrera descendente es lo mismo Coddigos de funcién configuracion :

NICE3000 E/S Ajuste de parametros
F5-02 X2 03
F5-08 X8 22
F5-30 Afio 3 03

En la aplicacion con Sistema NICE 3000, respectivamente como el usuario’ s manual ,
colocar el F5-02 como

03 puerta area NO introduciendo, F5-08 como 22 avanzado puerta abierta retroalimentacion
de salida NO introduciendo,

y F5-30 como 3 contactores avanzados de apertura de

puertas salida Observacion:

En la aplicacion real, los usuarios pueden elegir cualquier E/S funcién cédigos por parametro
configuracion

En el esquema 2, corto el FL1 y FL2 a prueba (necesidad el  profesional monitor).
Considerando la seguridad, las 2 sefales del area de la puerta de renivelacién son
recomendado a asegurar el liso correr del sistema.

3.6 Voz aterrizaje informe (CHM)

1) Cableado
Los terminales de 4PIN son 24V, MOD+, MOD-, COM.

24 voltios pin conectar a 24 V CC potencia +, COM Conectarse a corriente continua 24 V
fuerza -.
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MOD+, MOD- son el positivo/negativo de la comunicacion 485 diferencial de interfaz sefal.

El reportero de voz estara listo para trabajar después de la correcto alambrado como arriba

introduccion.

2) Configuracién de parametros
Los tres Los botones son
DIVERSION . + . -. Tablade

parametros configurables:

Be serie Funcion Referencia Por defecto| Especificacion
o.
1 Idioma Chino, Inglés, Chino
seleccion Chino/Inglés
ar
Fondo
2 seleccion 1~ 10 1
de musica
1: silenciar 16 :
3 Volumen de la 1~ 16 12 ;
musica Max. volumen
Voz informe 1: silencio 16 :
4 volumen 1~ 16 12 Méx. volumen

Configuracion de parametros proceso: (predeterminado para ingresar a la ejecucion) modo
después el fuerza aplicado y zumbido por 3 veces, usuario poder funcionar configuracion)

I3

Primero, presione Tecla DIVERSION, el reportero funcién de aviso 1 —
seleccion de idioma”

reportero r

"

+n0/

I3

Entonces colocar el parametros por prensado - ",y el reportero voluntad
informe el seleccionar parametro — chino, Inglés , o chino/inglés

En ultimo, por prensado ” DIVERTIDO” llave, el anunciador voluntad ahorrar el parametro
r y inmediato el proximo funcion — “ fondo musica seleccionado ”

Sucesivamente, cada tiempo usuario prensado el ” DIVERTIDO ” llave , el sistema
voluntad ahorrar actual parametro y solicitar la siguiente funcion . Cuando el ultimo parametro
tiene estado colocar, Presione “ DIVERSION ”” , el El reportero lo hara inmediato ” ahorrar el
configuracion, entrar en el correr modo” , el El reportero lo hara atras  a correr modo.

Cuando en el Correr modo, solo por prensado ” DIVERTIDO ” llave poder colocar el
parametro de nuevo, durante configuracion el sistema voluntad dar No respuesta a el
reportando dominio, y el sistema voluntad guardar automaticamente el parametros y volver
a correr modo después 10 segundos no operacion cuando hay no hay voz informando, al
mismo tiempo aparece el mensaje ” guardar la configuracion, ingresar el correr modo” .

”

Cuando colocar el ” fondo musica seleccionar” parametro, después prensado el “ +
o “ - “ aparte de el reportando de parametro valor “ 1~10” , el sistema voluntad
también  jugar el antecedentes relevantes musica. Antes el musica tiene terminado, el
sistema voluntad no comenzar el 10 segundos con el tiempo operacion, pero puede ser
responder a cualquier Presionando para terminar el musica y establecer el parametro.
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Cuando colocar el ” fondo musica volumen ” y ” estacion reportando volumen ”
parametros , después prensado el “ +” o0 “ - “, aparte de el reportando de parametro
valor 1 ~10” , el sistema voluntad también jugar el importante fondo musica o el
reportando voz. Antes el musica tiene terminado, el sistema voluntad no comenzar el 10
segundos con el tiempo operacion, pero poder  ser responder a cualquier prensado

Configuracion avanzada

Para el Operaciones eso cambiando el reportando contenido, saludos, publicidad
mensaje o alguno especial configuracion a diferente pisos, el DAKOTA DEL SUR tarjeta en
el reportero necesidad a ser llevar fuera a cambiar documento pertinente. El texto de
ilustracion es listado en el DAKOTA DEL SUR tarjeta - ” avanzado configuracion descripcion

de la operacion ” .

3.7 Sensor de pesaje (LDB)

Parametros técnicos del sensor de pesaje
Voltaje de funcionamiento del sistema CC24V £ 15%
Mejor distancia efectiva 15~30 mm (La especificacion se refiere a
cuadro 9-10)
Distancia minima con plena carga La especificacion de 15 mm se refiere a
grafico 9-10)
La mejor distancia efectiva con No carga 25 mm (La especificacion se refiere a
cuadro 9-10)
Rojo linea +24 'V
cableado de .
conexion del Negro linea ov
sensor marrén linea Cableado de sefialde 0 a 10 V
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Parametros técnicos del sensor de pesaje

Diametro 24 mm
Altura 87 mm

tamafio

Usuarios poder elegir a equipar peso junta (MCTC-LDB-A) para siempre que el sistema con
las sefales de luz carga, lleno -carga y sobrecarga y completo a compensar cosa analoga
peso, con el fin de mejorar la estabilidad del ascensor correr.

Instalacién Modo:

ElI’ s Recomendado para ser instalado  En el parte inferior del coche.

Car platfom

E ——t P74 |Bed live
round kgt & (’Jrﬂ_ A | |Brown lipe
| -
vy 8 Bracked |I _,_,_.-o—' M Flack lins
ChE

Car roof board

MCTC-CTB-A

B

Figura 3-35 Esquema de instalacion del transductor de pesaje (transductor conectado al techo

del coche junta)

i

|- ottt e
’I [ %24 |

7 | |
roundmagnet steel f.;-‘] I-'-_i Black Line
| Bracket et A | |Brown Line
il 3 | s
L CHGg
| 247

main control board

NCTC-NCEB-A

L -
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Figura 3-36 Esquema de instalacién del transductor de pesaje (transductor conectado al principal
control junta)

Atencién elementos:

El instalacion La posicion deberia estar cerca de la medio de la jaula del coche como posible
como él poder .

El cuadrado porcelana acero con pegado papel esta funcionando superficie, y él deberia ser
opuesto al transductor.

Sihay’ s No hay salida de voltaje después de la instalacion, intente cambiar el polaridad del
cuadrado acero porcelanico.

3.7.1 El relacion cuadro entre el distancia (mm) desde arriba de el peso transductor a la plaza

acero porcelanico y transductor Voltaje de salida (V) :
Fehiotwtip with U dbiteses wed vt pa) wbiegs of WICTCLDW-A

! Sk b R T IS T T b 1 |. 1 | L 1. | HEEE
15 7 W 33 2 a Myl N T N BT 3 05 s
vty batere saremt and waeee T ovey |

Figura 3-37 Sensor de pesaje Voltaje de salida

Usuario poder elegir el mejor instalar distancia de acuerdo a a el auto jaula’ s
deformacién por compresion de sin carga a carga completa y elige el maximo distancia
desde él.

Para ejemplo : Si uno cliente’ s compresion deformacién es 5 milimetros , el usuario
poder analizar de acuerdo a Grafico 9-7-3: 1. Si el distancia de No carga es 21 mm, y el
sensor’ s o salida Voltaje es 5,25V, cuando el distancia de lleno carga es 16 mm, sensor
’ s salida Voltaje voluntad ser 8,25V, y el cambiar de el Voltaje de No carga a lleno carga
es 3V. 2. Si el distancia de No carga es 35 mm, y el sensor’ s Poniendo Voltaje es 1,75
V, cuando el distancia de lleno carga es 30 mm, sensorEl voltaje de salida sera ser 2,5V, y el
cambiar del voltaje de No carga a lleno carga es 0,75 V. A través de la analisis de @ y 2
nosotros poder concluir que el resolucion racionar de O es 4 veces mayor que la de @ .
Obviamente el mas alto resolucion racionar es el mejor va a ser.
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3.8 ES DECIR médulo Aplicado a las condiciones de averia del ascensor
MCTC-IE-A

MCTC-IE-A —GSM mensaje modulo es aplicado a el averias del ascensor condicién, el Placa
MCTC-IE-A colecciona el error informacién y envia a inmediato mensaje a el fijo Teléfono

movil Para recordar el ascensor manteniendo técnico acerca de el error condicion, y
asegurar el Mantenimiento oportuno del ascensor .

1) Medicién diagrama

17

mm ey
| |
O C
TE m i . s
o MCTC-TE-A
WY | supply
s
™ o communicaion,
interface "
S mim
—
" ™ kenpad
interface
1 i ]
lifs s #) s
4. Simm ’T
[ ES mE e Ct
communicalion T
= | 4thmim *

Figura 3-38 Montaje medicion de MCTC-IE-A

Observacion: GSM mdédulo es necesario cuando montaje del MCTC-IE-A, por lo que el total
altura  Mide 35 mm.

2)  Usando método

El funcién de MCTC-IE-A-GSM es cuando el ascensor error ocurrié o cambiar de uno error
a otro, el Error de consulta MCTC -IE-A informacion a principal junta por comunicacion,
entonces enviar el error informacion mensaje a el Teléfono mévil después el ES DECIR
junta coleccionado el Informacion de error.

a) Numero de teléfono celular configuracion

El mensaje eso usuario’ s Teléfono movil recibi®é poder no ser automaticamente
salvado, y usuario poder ahorrar el falla mensaje a mano si necesario . El Teléfono movil
numero poder ser colocar por el teclado introduciendo y el Los datos numéricos se
almacenaran en el 24L.CO8 chip.

Almacenamiento método :
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F0-00 : teléfono celular nimero 1

~ 4 poco; FO-01: teléfono

celular numero 5 ~ 8 poco ;

F0-02 : teléfono celular numero 9 ~ 11 bit, Ultimo pantalla de bits “ E”, necesidad sin
configuracion ;

Por ejemplo: Si un teléfono El nimero es 13912614479, el Los ajustes de los parametros son
los siguientes :

FO0-00 :
1391 FO-01
2614
F0-02 : 479E, “ E”Es el valor predeterminado de fabrica, no necesita configuracion ;
b) cableado

Se necesitan 3 terminales para GSM maédulo :

A0 CN1
Terminal de alimentacién, 1 juego de 24 V fuente de alimentacion , Educacion Fisica y
CAROLINA DEL NORTE necesidad sin cableado;

@O CH4
El interfaz de ajuste El teclado establece el numero por el ajuste teclado.

A0 CN3
Terminal de comunicacion MCTC-MCB-A, conecte este terminal y el CN2 en el control tablero
por a comunicacion cable , y el cable es fabrica configurado . 2 patas en el bien lado de
J 9 deberia ser breve;

Se necesitan otros terminales sin cableado ;

RO seleccion de puentes
Alld son 2 saltadores en el MCTC-IE-A-GSM junta, y el 2 deberia todo corto a el izquierda
lado cuando se utiliza. Por favor, consulte la medida. grafico — corto el 2 puentesa “ ON"”
lado.

RO otra configuracion
« El usuario debe agregar a general Tarjeta SIM tarjeta en el médulo

« El terminal CN2 del MCTC-IE-A se comunica con el J1 de GSM, es fabrica por defecto.

componentes opcionales

3.9.1 Panel de operacion y comunicacion cable (OPR, OPL)
Operacién panel (OPR): MCTC-OPR-A.

Cable de comunicacion (OPL): MCTC- OPL0150, 0150 significa 15 m de
longitud. Cable de conexién: MCTC- CCL0150, 0150 significa 15m de
longitud.
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Si usuarios necesidad panel emparejado cable, ellos poder elegir el alcance de cable con
longitud 2 metros, 5 metros, 15 m, 30 m, 50 m, y 100 metros.

3.9.2 Otros

A coordinar con el usar de LINDO 3000 sistema, Suzhou Monarca Control Tecnologia
Corporacion, Limitado. proporciona otro accesorios semejante como grupo control junta
(MCTC-GCB-A), corto control de mensajes junta ( MCTC - IE -A), PDA ajustando maquina
( MCTC - PDA -A), De serie transfiriendo Paralelo  control junta (MCTC- HPB-A),
Residencial comunidad escucha interfaz placa (MCTC-BMS-A) y etc. Si usted Si necesita
alguno de ellos, pongase en contacto con nosotros. el suministro
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Capitulo 4 Instalacién y cableado

4.1 Configuracion del sistema Introduccion

MICE3D00 controller

ligans —

| Compubar manior

|
|
J aparation panal
-
|

. mm

pueod dejdsp

pieag Aejden

Figura 4-1 Configuracion del sistema Diagrama

4.2 Mecanico Instalacion

Tamaiio de instalacion del controlador NICE 3000 Requisitos:

Monarch

RICEMHE

IIIII'II'I'I_

Figura 4-2 Tamario de la instalacion del

controlador requisitos El unidad en el grafico es mm.

A debe ser mayor a 50 mm para el controlador de 22kW o arriba.
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I TR

4.3 Eléctrico Instalacion y cableado

4.3.1 uso de Externo Dispositivo

Dispositivo Posicién Funcion
Interruptor de Parte delantera Cortar el poder y proporcionar breve proteccion.
b de aporte
are circuito
contactor eng: ;ri\::r;uptor Encender/apagar el controlador; controlado por seguro
seguro controlador circuito.
CA mejorando aporte factor de potencia ; eliminar alta
o Entrada del frecuencia ola humoristica en lado de entrada;
aporte controlador lado eliminar corriente
reactor desequilibrio debido a aporte desequilibrio de fase;
mejorando aporte factor de potencia ; eliminar alta
corriente estandar interno frecuencia ola humoristica en lado de entrada;
continua eliminar corriente
reactor desequilibrio debido a aporte desequilibrio de fase;
Salida de Entre el controlador | Si la distancia entre el controlador del vector y el
CA y motor, y cerca motor es mas largo que 100 metros, él es
; controlador Recomendado para instalar el  Salida de CA reactor.
reactor

Seleccion de Externos Dispositivo

Aporte Producci
o | (HELE) | conctr | e | im0 | crt | Tomace
) circuito circuito dirigir (m | ftierra (
dirigir (m | dirigit (m | M*) mm*)
m?2) m?)
NICE-LA/B-2002 20 16 4 4 1 4
NICE-LA/B-2003 32 25 6 4 1 4
NICE-LA/B-4002 16 10 4 4 1 4
NICE-LA/B-4003 25 16 4 4 1 4
NICE-LA/B-4005 32 25 4 4 1 4
NICE-LA/B-4007 40 32 6 6 1 4
NICE-LA/B-4011 63 40 6 6 1 4
NICE-LA/B-4015 63 40 6 6 1 4
NICE-LA/B-4018 100 63 10 10 1 4
NICE-LA/B-4022 100 63 10 10 1 4
NICE-LA/B-4030 125 100 16 16 1 4
NICE-LA/B-4037 160 100 16 16 1 4
NICE-LA/B-4045 200 125 25 25 1 4

DBR

El siguiente tipos de LINDO 3000 integrado controlador tener estado equipado con freno
unidad interior con fuerza No mas que 30KW. Usuario solo necesita externamente conectar
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freno resistencia . Para aquellos tipos superiores a 30KW, él necesidades freno unidad t y

freno resistencia.

I TR

Tipo Configuracion del freno resistencia Freno unidad
MCTC- DBR-4001 300 W ,200 @
MCTC- DBR-4002 600 W ,220 @
MCTC- DBR-4003 1100W ,130 @
MCTC- DBR-4005 1600W ,90 @
MCTC- DBR-4007 2500W ,65 @ Equipamiento
MCTC- DBR-4011 3500W 43 Q estandar
MCTC- DBR-4015 4500W ,32 Q
MCTC- DBR-4018 5500W ,25 Q
MCTC- DBR-4022 6500W ,22 @
MCTC- DBR-4030 9000W ,16 @
MCTC- DBR-4037 11000W ,13 Q
MCTC- DBR-4045 13500W ,10 Q Equipo externo
MCTC- DBR-4055 16500W ,9 Q

4.3.2 cableado eléctrico

Eléctrico alambrado incluir tres regiones :

control junta

Controlador principal circui

alambrado y cableado del codificador.

1) Conexion del circuito principal y funcion terminal

a) circuito principal:
'g input contactor
S 5
g — ° .
= a4
9
=2
-

to, principal

putput contactor

-

~"

-

ii@

brake resister

MNICE3000

Figura 4-3 Cableado del circuito principal

b) Funcién terminal :

Terminal Nombre Instruccién
R, S, T trifésico entra.\da de Conectar trifasico CA 380 V
potencia
Terminal
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). () Positivo y negativo Compartido corriente continua autobus Entrada,
A terminales de para controlador por encima de 3,7 kW, ellos
corriente continua son para freno unidad
autobus
Terminal Nombre Instruccién

Para controladores por debajo de 30k W

P(+). PB i
*) Terminales para freno (incluidos 30kW) ellos son para freno unidad

resistir o
U, v, W terminal de salida del Conectar trifasico motor
controlador
Educacio Terminal para puesta a Terminal de puesta a tierra
n fisica tierra
Nota:

|0 Seleccione el recomendado resistencia segun forma de seleccién de resistencia de
freno’ s tipo.
|0 Conexion a tierra o cortocircuito del circuito de salida del controlador es absolutamente
no permitido.

RO Controlador produccién cables de Tu, V y O deberia ser en metal tubo con
puesta a tierra , y dividido o vertical con cables de circuito de control.

A0 Si el cables entre el mot o y el controlador son también largo, eléctrico la
resonancia puede ocurrir pendiente a el repartido capacidad, cual puede resultado en
perjudicial el  aislamiento del motor o una gran corriente de fuga que hacer el
controlador ir en protector estado.

B0 Toma de tierra Terminal debe ser conectar ed a tierra seguramente, el toma de
tierra cable deberia ser grueso y corto, el cable de tierra recomendado deberia  ser
especial amarillo verdoso cable por encima de 4 mm ?con varios nucleos de cobre. Y el
toma de tierra resistencia deber ser menos que 4 Q. Hacer No compartir el Educacién
Fisica y neutral linea de la suministro principal.

Cableado de la placa de control principal MCTC-MCB-A instruccion
a) Placa de control principal MCTC-MCB-A instalacién ubicacion:
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1940

o

i fu

I TR

Grafico 4-4 Placa de control principal MCTC-MCB-A Dimensién

b) luz indicadora instruccion de MCB:

Terminal Nombre Instruccién
Salade Error indicador Cuando hay error, Sala de emergencias luz
grsnergend indicadora n (rojo)
DE DE ACUERDO cuando No hay error, OK el indicador se ilumina
éCUERD indicador (verde)
Terminal Nombre Instruccion
POLICIA Comunicacion del Cuando la comunicacion es buena entre
CTB indicador MCB vy Indicador CTB, COP aligerar (verde)
Cuando la comunicacion es buena entre
BRINCAR Llamada de sala MCB y HCB, El indicador HOP se ilumina ( v
indicador
erde)
MODBUS Paralelo indicador El comunicacion paralela es normal (verde)
X1 ~ X24 Sefal de entrada indicar | cuando es externo aporte, indicador iluminado
o (verde)
Y1~ Y6 Senfal de salida indicador | Cuando hay salida de sefial, indicador aligerar
(verde)

c) terminal lista :

X1 X8 X15
X2 X9 X16
X3 X10

d X4 Cl x11

° X5 I; X12

n

o X6 X13

It X7 X14
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X17 24V PGB Anol] [ M6 |
X18 COM PGM Ml
X19 M9D Educa Aifio 2
clon
X20 C MOD- C | fisica M2
N N
X21 A PUEDE| - Afio 3
+
X22 PODER M3
X23 - Afio 4
X24 M4
MET Afio 5
RO 15V
Al PGM M5
PGA Ao 6
do norte 6

Grafico 4-5 Terminal MCTC-MCB-A Definicién

d) Conecte el CN1y CN9 Instruccién :

Terminal Nombre Instruccién
1. aislamiento del
fotoacoplador aporte
2.resistencia de entrada :4,7
KQ
3. Rango de voltaje de entrada
110 ~ 30 V 4.corriente de

Al digital entrada limite : 5 mA

X1 ~ X24 sefal digita =2

aporte seleccion
de funciones

-

% 1CE 3000

funcién terminal decidida por F5-01~F5-24
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2oL mimm Instalaciéon y
cableado
Terminal Nombre Instruccion
Ai simular entrada Terminall Terminal para entrada de simulacion, -1 0~10 V,
METRO corriente continua 0 | Paré Pesale dispositivo
V fuerza
e) Enchufe CN3 Instruccion :
Terminal Nombre Instruccién
24V Externo 24 V CC aporte Proporcionar MCTC-MCB-A con DC24V, para
COM circuito de entrada, salida y circuito de
comunicacion
Comunicacién Modbus . .
MOD+ Terminal Placa de control de pantalla Seriall sefial de
— comunicacién comentario.
MOD- Comunlcauop Modbus | se recomienda STP.
Terminal
CAN+ Bus CAN comunicacion
Terminal Se utiliza para la comunicacién CAN entre
PODER- Bus CAN comunicacion MCTC- MCB-Ay MCTC-CTB-A. Se
Terminal recomienda STP.
f) Enchufe CN7 instruccion:
Terminal Nombre Instruccion
Y1~M1 Y2~M2 Iy ’ El relé salidas de contacto normalmente abiertas
Y3~M3 Ya~M4 funcion d'e sahdaI fje 5A,
Y5~M5 Y6~M6 relé seleccion

gggiygﬁ"y’c’g‘c‘ligg d%pqqién correspondiente es

g) Enchufe el codificador CN6 r terminal de interfaz Instruccion :

Terminal Nombre Instruccién
15V Proporcionar DC15 V para codificador,
Salida DC15V adecuado para salida push-pull incremental o

PGM incremental colector p lough produccion.

PGA codificacion Codificacion incremental entrada de sefial de pulso,
legumbres sefial divisoria de frecuencia aporte Una fase
aporte A fase y B fase en Motor IP, Tipo MCTC -PG-B.

codificacion El sistema mostrara la falla del codificador.

PGB | siA fase y B La fase esta mal conectada.
egumbres
aporte B
fase

PGM CC 150V Terminal Terminal de puesta a tierra MCTC-PG-B

Educacion Terminal de puestaa | Capa de proteccion del cable del codificador
fisica tierra

Y CN12 es interfaz para operacion panel, CN2 es Interfaz para monitor de computadora.
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h) puente J 5, J6 instruccion ( Excepto para VERA, VER B, VER C)

Terminal Nombre Instruccién
Corto J 5,
de llamada interna se activara ser
Comunicacion CAN conectado con lo interno resistencia
JP5 resistencia de ———
adaptacion A
saltador ;;

/AE0E \
BB |

Llamado externo @ i 7

pareo saltador de s | ]e

resistencia — N7 /
B 5 /

Cortocircuito J6, circuito de comunicacion de llamadal

externa. ser

conectado con lo interno resistencia.

J6

3) MCTC-MCB-B cableado eléctrico de la placa de control principal instruccién

MCTC-MCB-B tiene todas las funciones de MCTC-MCB-A y cambios en el hardware ’ s
estructura. Mientras tanto Afade una ranura J12 con 28 agujeros a coincidir con el uso de Para
todos los publicos tarjeta PG-D y Clasificacion PG-E. El especifico La instruccion sera ser
introducido  en PG-D y Clasificacién PG-E.

a) Control principal junta Tamafo de la instalacion:

(R 14] I

o { | T B ——
DI T

N1 il :
1z J

[,
[T

i i

g o i s D5 & 11 1 5510 e CE I
180 _

168

el el

€

Grafico 4-6 Tamario de instalacion de la placa de control principal de MCTC-
MCB-B

El principal control junta’ s indicador, Terminal interfaz, y usar de¢ MCTC-MCB-B es el Lo
mismo que el de MCTC-MCB-A y puede referirse a la instruccion libro de MCTC-MCB-A.

MCTC-MCB-B es el avanzado producto de MCTC-MCB-A y reemplazara él.
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4) Cableado del codificador
a) Siguiendo Los articulos deben ser observé en cableado del codificador:

RO El cable PG debe ser colocados por separado y mantener distancia del circuito de
control y conductor circuito y prohibido ponerlos en paralelo .

B0 Cable PG deberia ser cable de proteccion, y blindaje La capa debe Conectarse a
Educacion fisica cerca controlador. (Para evitar ser molestado, solo una terminal se
conecta a suelo.)

@O Para todos los publicos cable deberia ser tirado en tubo por separado, y metal
corteza deberia ser conectado a credibilidad del terreno.

b) Conexién del codificador como sigue:

Conexion del codificador de salida push-pull incremental y abierto salida del colector.

MCTC-MCB-A/B autoequipado con empujar-tirar orden de codificacion transconexion circuito.
Es conexion es como Sigue:

15w
b | 15w
o Tk
i o — FiGM
PG Pa !
By ! 3 P,
. PB (I
| Foi
[ NICE 3000
— i

salida push-pull incremental y arado salida del colector codificador
c) Tipo U, V, O cableado del codificador electrénico

Para tipo UVW codificador, el controlador de el principal control junta con el tipo MCTC-
MCB-A necesidades a equipar con Para todos los publicos conexion tarjeta MCTC-PG-B; el
controlador del principal control junta con el tipo MCTC-MCB-B necesidades a equipar con
Para todos los publicos conexion  tarjeta MCTC-PG-B y Necesita estar equipado con MCTC-
PG-D a través de la ranura J12 en el control principal junta.

A0 Terminal Instrucciones de la tarjeta MCTC-P GB
Alld son 15 usuario conexién terminales y 16 alfiler interfaces con dos pauta,
referente al grafico 3-8. VCC y Tierra suministrar el codificador con trabajar fuerza ; A+,
A-B+, B-. U+. U-. V+. V-, W+. W- son codificador’ s sefial ingresando
Terminal; COM, FUERA-A, OU TB son frecuencia division sefial salida terminales ; 16
alfiler interfaces conectar a el abajo placa de accionamiento del controlador.

77



Instalacién y cableado

= & B WU
A+|eNg V-
Connett to the bottom \I!II i !u [majun]|
layer of the control|, o
board o WINTATTATA
. ) aallg I[1]]
= oo A- VCC| v+
f.— °e B- + U+
COM OUT-B
22
E2
Gréfico 4-8 Boceto de MCTC-PG-B
@O Datos de la técnica MCTC-PG-B
Funcion Respondien ) Producci Pr_o'du fref:uencia
do on ccion divisién rango
velocida impedanci actual
d a
Potencia del
VCC, GND codificador . Alrededor de 300 mA A
suministra 300 @
r
A+, B+,
A-, B- &
’ ’ Sefial del
VL\J,: l\J/+ codificad 0~ 80 kHz - = -
V-, W- or aporte
FUERA- :
A, eorecuencia | o g0 kHz | Alrededorde | 100 mA 1
SALIDA- 1A o
B, division 300
COM

A0 El cableado de MCTC-PG-B y El codificador UVW es mostrado como sigue:
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Figura 4-9 MCTC-PG-B con anillo




Instalacién y cableado L Eﬂ_
B0 Apariencia e instalacion del MCTC-PG-E
MCTC-PG-E es instalado en el principal control junta a través de J1 (Dos lineas de 28

enchufes), y conectado con Codificador SIN/COS a través de CN1 interfaz. La apariencia y
instalacién tamafo estan en lo siguiente Grafico 4-10:

\ 84 |

| |
O B E O
e DIl D8
I I 5 CN1

|
" I I MCTC-PG-E D <

I
q

O O
| 75 |

I I
Figura 4-10 Apariencia y tamafo de MCTC-PG-E
B0 Cableado MCTC-PG-E instruccion

El CN1 Terminal de MCTC-PG-E es conectado con SI N/COS codificador con Tipo D 15

Conector de pines (DB15). El significado de cada uno El pin del conector es el siguiente
Sigue:

Ttg’:;e‘t’: dF;G trans- El significado de DB15’ s cada alfiler Codificador
conexion adecuado
1: B- 2: Carolinadel
Norte 3: Z+
MCTC-PG-E 4: Z- 5. A+ 6: A Codificador
- 7: COM8: B+ 9: SIN/COS
VCC10: C+ 11: C-
12: D+13: D- 14:
NC 15: NC
A0 Instrucciéon del MCTC-PG-E indicador :
lzzes Bl Numero Descripcion de la funcion
tarjeta de
conexion
D8 Sefal diferencial B+/B- indicador, parpadea mientras
MCTC-PG-E esta en funcionamiento
D11 Indicador de sefal diferencial A+/A-, parpadea durante
el funcionamiento
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Funcién tablas de parametros 2L ?!.E..““Q_

Capitulo 5 Tablas de parametros de funcion

5.1 Funcion parametros Indicacion

1) Su funcién Los parametros se clasifican en 17 grupos. Cada funcién grupo

tiene varias funciones cédigos. La funcién cédigo adopta el 3° nivel menu en el forma de F X
-XX. En el manual él medio Cédigo de funcién n.° XX en el grupo X. Para ejemplo, “ F 8-08”
medio  N°8 cédigo de funcién en grupo F8.

En orden a hacer él conveniente para funcién cdédigo configuracion , cuando
conductible operacién mediante operaciéon panel, el funcién grupo numero corresponde a
el primero nivel menu, el codigo de funcién el nimero corresponde al segundo nivel menu
y codigo de funcién parametros corresponder al tercero nivel yo ahora.

2) Contenidos del funcién tablas:

”

En columna 1, ” Funcién codigo” medio el codigo para el funcién parametro grupo y el
parametro; © Nombre ” en columna 2 medio el completo nombre de el funcién
parametro; ”~ Configuracion rango” en columna 3 medio el valido pardmetro configuracion
rango , mostrando en el LED indicador de operacion panel; “ Minimo. Unidad” en
columna 4 medio el  minimo unidad de el pardmetro configuracién ; ” Por defecto” en
columna 5 medio el original por defecto; “ Modificaciéon” en columna 6 medio el
modificacion atributos de el parametros (es decir. si a permitir  la modificacién y la
modificacién requisitos ) :

5%’ el parametro puede ser modificado mientras que el NICE3000 es correr o
detenerse;’ %’ : el parametro puede no ser modificado mientras que el

NICE3000 es correr ;

" @’ : él esen realidad mesurado grabado parametro, que no puede ser modificar ;

(El sistema tiene ya colocar el modificacién atributos de el parametro s a prevenir el el

usuario realice modificaciones incorrectas en el parametro.)

3) “ Predeterminado” medio el numérico valor después de la funcién codigo parametro es

refrescado cuando recuperante el por defecto parametro; pero el actual mesurado valor o
grabado El valor sera no ser refrescado.

4) El controlador proporciona un cédigo de funcién con contrasefa. proteccion a
proteger los parametros de manera mas efectiva (Detallado en Sector 4. 2.4 de
Capitulo 4).
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5.2 Funcién Tablas de parametros

5.2.1 Grupos de Funcion Parametros

Prensa ARRIBA / ABAJO botén después prensado “ PRG” , todo el primero nivel menu
desplegado son los grupos de funciones. Los detalles son los siguientes:

FO——Parametros basicos

F1——Parametros del motor
F2——Parametros de control vectorial
F3——Parametros de control de ejecucion

F4——Parametros del piso
F5——Funcion del terminal parametros

F6——Levantamiento basico parametros

F7——Funcion de prueba parametros

teclado

puerta

proteccion

FO9——Tiempo parametros

funcion de elevacion

F8——Reforzar parametros de funcion

5.2.2 Tablas de parametros

FF——Parametros de fabrica

FP——Parametros de usuario

FA——Parametros de configuracion del
FB——Parametros de la funcién de la
FC——Parametros de la funcion de

FD——parametros de comunicacion

FE—— Parametros de configuracién de la

Funcion : " " Modific|
Cédigol Nombre Configuracion Rango M|r.1. Por o
Unidad defecto | catign
FO Basico Parametros
F0-00 | Control modos ?é\(ig?trol vectorial sin sensor de velocidad 1 1 *
1: Control vectorial (VC) con sensor de
velocidad
Dominio . i i
F0-01 Siehie Oénan funcionamiento canal de comando del 1 1 &
seleccion [P ) .
1: Control de distancia
(0] t |
F0-02 [P k10,050 ~ Fo-04 0,001 | 0,050 mis|
m/s
Ascensor Max.
FO-03 | \elocidad de  |0:250 ~ F0-04 0,001 1.600mis| %
carrera m/s
Ascensor
F0-04 calificado 0,250 ~ 4,000 m/s 0,001 1.600 m/s| %
velocidad m/s
F0-05 | Elevar 300 ~ 9999 kilogramo 1 1000 *
calificado kilogra | kilogramo
carga mo
F0-06 |Frecuencia 20,00 Hz ~ 99,00 Hz 0,01 Hz | 50,00 Hz *
maxima
Transpo
FO-O7 | aqatP 10,5~ 16,0 kHz 01kHz | 6kHz | +
frecuenci
a
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F1 Parametros del motor

Tipo de

0: SENO/COSO incremento (ERN 1387)

F1-00 | Codificador  |1: UVW incremento 1 1 *
seleccion
S\ Dependien

F1-01 | Calificado 1,1 ~ 75,0 kW 0,1kW |te *
fuerza enel

modelo

F1-02 | Tension 0~ 440V 1V 380V *

nominal
Dependien
F1-03 | Corriente 0,00 ~ 655,00 A 0,01 A |te *
nominal enel
modelo
F1:04 | 4@ 16,00 ~ 99,00 Hz 001Hz | 50,00 Hz| %
frecuenci
a
Calificado
F1-05 rotacion 0 ~ 3000 rpm 1rpm | 1460 rpm *
velocidad
Funcion ) s ) Modifid
Codigo Nombre Configuracion Rango M|r.1. Por ar
Unidad defecto | catign
Resistencia del
e(spt\ator Dependien
sincronico ~ 0 i
F1-06 motor) 8'@0359 30'000 Obogt Q te o
Cadificador ’ . enel
original modelo
. angie
(Sincrénico
motor)
Rotor Dependien
F1-07 El.re.siste.ncig 0,000 ~ 30,000 0001 Q@ . .
pgl[glrpgglm e [Q 0-359.9 0.1 enel
ar?gulo o’ ., modelo
(sincronizacio
n)
Fuga
(Ainducgance D di
synchronous - ependien
F1-08 motor) 0’300~15300‘00 0'01H te Ve
Conexionde  |™M 8101 enel
cables ' modelo
(Sincroénico
motor)
Mutual D di
inductancia |91 ~ 3000.0 0.1 ependien

F1-09 | Muestreo de ‘ { ’ te W%

ADCdelay mH 0,00-40,00 81?0 enel
function(sync) . modelo
Corriente sin ;

F1-10 |carga 0,01 ~ 0,01 Pepenmen .
Prueba del 300,00 A 0~31 A e |
codificador 01 ene

seleccion(sincr modelo
onizacion
motor)
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F1-11

Ajuste
automatico
seleccion

0: Sin operacién

1: puesta a punto del motor con carga
2: puesta a punto del motor sin carga
3: autoajuste del eje

F1-12

Codificador
legumbres
numero por
rotacion

0 ~ 10000

1024

F1-13

Error de
codificaciéon
escucha

veces

0,0~ 10,0s
Menos que 1s, funcién de monitoreo no valido

0,1s

2,1
segund
0s

Control vectorial F2 Parametros

F2-00

Proporcional
ganar 1de

velocidad
bucle

0~ 100

40

F2-01

Tiempo de
integracion

1 de velocidad
bucle

0,01 ~ 10,00 s

0,01s

0.60S

F2-02

Traspuest
a
frecuencia
1

0,00 ~ F2-05

0,01 Hz

2,00 Hz

F2-03

Proporcional
ganancia 2 de

velocidad
bucle

0~ 100

35

F2-04

Tiempo de
integracion

2 de velocidad
bucle

0,01 ~ 10,00 s

0,01s

0,80s

F2-05

Traspuest
a
frecuencia
2

F2-02 ~ F0-06

0,01 Hz

5,00 Hz

F2-06

Proporcional
ganancia de
corriente

ucle

10 ~ 500

60

F2-07

Ganancia
integral de
actual bucle

10 ~ 500

30

F2-08

Superior limite
de
esfuerzo
de torsion

0,0 ~ 200,0%

0,1%

150.0%
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F%%ﬂ?gno Nombre Configuracion Rango Min. Por Z_Odiﬁc
Unidad defecto | catign
0:misma direccién
1:reverso direccion de carrera, contrarrestar
posicion
F2-10 Elelvar Qprrer direccion del impulso 1 0 Ve
direccion 2:misma direccion de marcha, contrarrestar
impulso
direccion
3: direccién de marcha inversa , misma
impulso
direccion
F3 Control de ejecucion
Parametros
F3-00 | Velocidad de |0,000 ~ 0,030 m/s 0,001 0,010 m/s
inicio m/s
F3-01 | Tiempo 0,000 ~ 0,500 s 0,001s | 0,150s
acuerdo
F3-02 | Aceleracion [0,200 ~ 2,000 m/* 0,001 m/ [ 0,600 M/
s2
F3-03 |iempoae 0,300 ~ 4,000's 0,001s | 2500 *
aceleracion 1 anos
F3-04 [iiempoe {0,300 ~ 4,000's 0,001s | 2500 *
aceleracion 2 anos
F3-05 | Desaceleracis|0,200 ~ 2,000 m/ 0,001 m/ [ 0,600 m/*
n s2
F3.06 | INflexionlenta 14 35 4 909 s 0,001s | 2500 *
tiempo de afos
inactividad 1
Inflexién lenta
F3-07 tiempo de 0,300 ~ 4,000 s 0,001s g'r”?c?so *
inactividad 2
F3-08 | yorobotidl 10,500 ~ 2,000 m/ = 0,001 m/ [0,900m/ | *
s2
n
F3-09 |Fret@n%@ 1o 90,0 mm 01mm| 00mm | *
detener
F3-10 | Regielacion 0,000 ~ 0,080 mis 0.001 EM| 0,040 m/s| %
Fa-11 | VeiPodadde o 100 — 0,630 mis 0.001 EM| 0,250 m/s| *
correr
T.ralspuesta
F3-12 | ROsiciendela 16,00 — 300,00m 0.01m | 000m | *
ascendente
reductor
Traspuesta
F3-13 | PR Dty 0,00 ~ 300,00 m 001m | 000m | %
fuerza
reductor
T.ralspuesta
F3-14 | ROsiciendela 16,00 — 300,00m 0.01m | 000m | *
ascendente
reductor
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F3-15

Traspuesta
posicion de la
NO.2 abajo

fuerza
reductor

0,00 ~ 300,00 m

0,01 m

0,00 m

F3-16

Traspuesta
osicion de la
w3 fclijerza

ascendente
reductor

0,00 ~ 300,00 m

0,01 m

0,00 m

F3-17

Traspuesta
posicién de la
N.° 3 abajo

fuerza
reductor

0,00 ~ 300,00 m

0,01 m

0,00 m

F3-18

Tiempo de
salida de
comenzando
desde cero
velocidad

0,000 ~ 1,000 s

0,001s

0,200 s

F3-19

Retardo
temporal de
curva correr

0,000 ~ 1,000 s

0,001s

0,200 s

Funcion
Cadigo|

Nombre

Configuracion Rango

Min.
Unidad

Por
defecto

Modific
ar
cation

F3-20

Retraso
temporal
del final
correr

0,000 ~ 1,000 s

0,001s

0.300 s

*

Piso F4 Posicion Parametros

F4-00

Arrasamient
adjusting

0~ 60 mm

1 mm

F4-01

Piso actual

F6-01~F6-00

F4-02

Alto poco o
piso actual

0 ~ 65535

F4-03

Bajo poco o
piso actual

0 ~ 65535

F4-04

Alto poco o
arrasamiento
lamina

0 ~ 65535

* | e | @ [ %

F4-05

Bajo poco

de
arrasamiento
lamina

0 ~ 65535

%

F4-06

Alto un poco
de suelo
alto 1

0 ~ 65535

F4-07

Bajo un poco
de suelo
alto 1

0 ~ 65535

F4-08

Alto un poco
de suelo
alto 2

0 ~ 65535

F4-09

Bajo un poco
de suelo
alto 2

0 ~ 65535

F4-10

Alto un poco
de suelo
alto 3

0 ~ 65535
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F4-11

Bajo un poco
de suelo
alto 3

0~

65535

F4-12

Alto un poco
de suelo
alto 4

0~

65535

F4-13

Bajo un poco
de suelo
alto 4

65535

F4-14

Alto un poco
de suelo
alto 5

65535

F4-15

Bajo un poco
de suelo
alto 5

65535

F4-16

Alto un poco
de suelo
alto 6

65535

F4-17

Bajo un poco
de suelo
alto 6

65535

F4-18

Alto un poco
de suelo
alto 7

65535

F4-19

Bajo un poco
de suelo
alto 7

65535

F4-20

Alto un poco
de suelo
alto 8

65535

F4-21

Bajo un poco
de suelo
alto 8

65535

F4-22

Alto un poco
de suelo
alto 9

65535

F4-23

Bajo un poco
de suelo
alto 9

65535

F4-24

Alto un poco
de suelo
alto 10

65535

F4-25

Bajo un poco
de suelo
alto 10

65535
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Funcién
Cadigo|

Nombre

Configuracién Rango

Min.
Unidad

Por
defecto

Modific
ar
cation

F4-26

Alto un poco
de suelo
alto 11

65535

1

0

*

F4-27

Bajo un poco
de suelo
alto 11

65535

*

F4-28

Alto un poco
de suelo
alto 12

65535

F4-29

Bajo un poco
de suelo
alto 12

65535

F4-30

Alto un poco
de suelo
alto 13

65535

F4-31

Bajo un poco
de suelo
alto 13

65535

F4-32

Alto un poco
de suelo
alto 14

65535

F4-33

Bajo un poco
de suelo
alto 14

65535

F4-34

Alto un poco
de suelo
alto 15

65535

F4-35

Bajo un poco
de suelo
alto 15

65535

F4-36

Alto un poco
de suelo
alto 16

65535

F4-37

Bajo un poco
de suelo
alto 16

65535

F4-38

Alto un poco
de suelo
alto 17

65535

F4-39

Bajo un poco
de suelo
alto 17

65535

F4-40

Alto un poco
de suelo
alto 18

65535

F4-41

Bajo un poco
de suelo
alto18

65535

F4-42

Alto un poco
de suelo
alto 19

65535

F4-43

Bajo un poco
de suelo
alto 19

65535

F4-44

Alto un poco
de suelo
alto 20

65535
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F4-45

Bajo un poco
de suelo
alto 20

0~

65535

1

F4-46

Alto un poco
de suelo
alto 21

0~

65535

F4-47

Bajo un poco
de suelo
alto 21

65535

F4-48

Alto un poco
de suelo
alto 22

65535

F4-49

Bajo un poco
de suelo
alto 22

65535

F4-50

Alto un poco
de suelo
alto 23

65535

F4-51

Bajo un poco
de suelo
alto 23

65535

F4-52

Alto un poco
de suelo
alto 24

65535

Funcion
Cadigo|

Nombre

Configuracién Rango

Min.
Unidad

Por
defecto

Modific
ar
cation

F4-53

Bajo un poco
de suelo
alto 24

65535

0

*

F4-54

Alto un poco
de suelo
alto 25

65535

*

F4-55

Bajo un poco
de suelo
alto 25

65535

F4-56

Alto un poco
de suelo
alto 26

65535

F4-57

Bajo un poco
de suelo
alto 26

65535

F4-58

Alto un poco
de suelo
alto 27

65535

F4-59

Bajo un poco
de suelo
alto 27

65535

F4-60

Alto un poco
de suelo
alto 28

65535

F4-61

Bajo un poco
de suelo
alto 28

65535

F4-62

Alto un poco
de suelo
alto 29

65535

F4-63

Bajo un poco
de suelo

65535
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Funcién tablas de parametros

alto 29
Alto un poco
F4-64 desuelo |0~ 65535 1 0
alto 30
Bajo un poco
F4-65 de suelo |0 ~ 65535 1 0
alto 30
F4-66 reservado |0 ~ 65535 1 0
F4-67 reservado |0 ~ 65535 1 0
Terminal F5 Funcion Parametros
ATT/Normal
F5:00 | iomoo de 3~ 200s 1 gegun
conmutacion dos
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Funcién tablas de

parametros
Funcién : " . Modific]
Cédigol Nombre Configuracion Rango M|r.1. Por o
Unidad defecto | catign
F5-01 fSeIe_gcmnar 89:: % |npu o'} up levelin 1 33 *
;r:ilon XA 8% 8 mputt offgown leveling
el termina : input of door zone
Selecoi I 04: N.O. |nput of Safety circuit feedback
F5-02 | O€'€ccionar  105. N.O. input of Lock circuit feedback 1 35 *
funcién 06: N.O. input of running output feedback
del terminal X2 07: .0. |nput of brake output feedback
Seleccionar l8g. M
FS-03 | funcien @9: N, oN RoUTol Panersraon sanal ! 34 *
del terminal X3/10: N.O. input of inspection down
Seleccionar 1% 8 :ﬂﬁﬂ% g; E?)epglgﬂrﬂt signal
F5-04 | funcion 12 8 mpu% 0;|OWBI]|Irnglt signal 1 04 *
i : input of over loadin
gel' terminal X4} 25 N'Q” inbut of full loag °
F5-05 | O€'€ccionar  116. N.O. input of NO.1 up force reducer 1 05 *
funcién 17: N.O. input of NO. 1 down force reducer
del terminal X5/ 18: N.O. input of NO.2 up force reducer
Solecai 19: N.O. input of NO. 2 down force reducer
F5-06 | O€'€ccionar — 120. N.Q. input of NO.3 up force reducer 1 38 *
funcion 21: N.O. input of NO. 3 down force reducer
del terminal X6 f2'32'3:dgld kaRﬁ%d door-openlng module output
F5-07 fsuenlce:i%‘;ionar 2|3: N. O mput of ﬂremen opening and 1 39 *
de la terminal ggrta r14 O input of door motor light-beam
X7 , 55 N O input of door motor light-beam
Seleccionar curtai
F5-08 | ¢ ncion %7= \'\/I(I)d %pgt of brtake output feedback 2 1 22 *
; ali input of
e g5 NG et I,
eleccionar input 2 of safety signal
F5-09 funcion %J?'n Nout np E)of synchronous motor U,V,W 1 40 *
de la terminal J31 pN 0. |nput of door lock circuit2 feedback
X9 %2 N 8 |nputt OI;LCJ‘p Ievlelm
; input of down levelin
F5-10 fSeIelcEmonar 35: N.C. |nr‘))ut of door zone 9 1 09 *
uncion 36: N.C. input of Safety circuit feedback
del terminal 37. N.C. input of LockK circuit feedback
X10 38: N.C. input of running output feedback
Seleccionar 39: N C input of brake contactor feedback
FS11 | funcion '0g, " N .C. in |lpu]g of |nepechon signal ! 10 Q
del terminal 1: "N.G. input of inspec
X11 42: N. C input of inspection down
Soicocionar 431 Ng mputt ogﬂre S|g|nalt |
: input of upper limit signa
F5-12 funcion 45: N.C. |nBut oroF\)leerllmlt sugnal 1 44 *
del terminal 46: N.C. input of over loading
47: N.C.i nput of full loadin:
X12 48: N.C. input of NO.1 up forced deceleration
F5.13 | Seleccionar 143 : NGy, pput of NO.  downforoed 1 45 *
funcion 50: N.C. input of NO.2 up forced deceleration
§1<e1I3term|naI 1 Nle'ra'tiom ut of NO. 2 down forced
; 52: N.C. input of NO.3 up forced deceleration
F5.14 | Seleccionar |25¢ N 7P iput of NO. 3 cown oroed 1 48 *
funcién ec e lerlio
del terminal 54: N.C. input of advanced door-opening
X14 module feedback
- 55:  N.C. input of firemen opening and closing
F5.15 fSeIelczuonar g6rta'\rl11c input of door motor light-beam 1 49 %
urtai
dlglut;le?nminal gégﬁggc Entrada de luz del motor de la
X15
Seleccionar
F5-16 funcién. & % ﬁﬁamgfgg;ggg%ﬁ%hmentamon 1 50 *
del terminal C |nput of synchronous motor U,V,W
X16 uum p “out.fee

63 1 N.C. |nput of door lock circuit 2 feedback
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Funcién tablas de

parametros
Seleccionar
F5-17 | funcion
del terminal
X17
Seleccionar
F5-18 funcion
del terminal
X18
Seleccionar
F5-19 | funcion

del terminal
X19

F5-20

Seleccionar
funcion

del terminal
X20

F5-21

Seleccionar
funcion

del terminal
X21

F5-22

Seleccionar
funcion

del terminal
X22

F5-23

Seleccionar
funcién

del terminal
X23

F5-24

Seleccionar
funcién

del terminal
X24

1 51
1 00
1 00
1 00
1 00
1 00
1 00 *
1 00 *
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Funcién tablas de parametros

b L

Flé%ﬂ?gno Nombre Configuracion Rango Min. Por Zl_OdiﬁC
Unidad defecto | catign
Techo del
F5-25 | coche junta [0 ~ 255 1 64 *
tipo de
entrada
seleccién
Seleccionar 0: Sin funcién
F5-26 funcién 1: Salida del contactor de ejecucion 1 1 *
de la terminal |2: Salida del contactor de freno
Y1 3 :’d apertura de puerta avanzada salida del
modulo
Seleccionar  |4: Sefial de llegada de aterrizaje de fuego
FS-27 1 funcien comentario ) 1 2 *
de laterminal |5: Motor de puerta 1 abierto
Y2 6: Motor de puerta 1 cerca
- 7: Motor de puerta 2 abierto.
F5.08 | Seleccionar 18 Motor de puerta 2 cerca 1 3 *
funcion ) 9: Freno, ejecutar contacto r normal
de laterminal |10 : Estado de falla
Y3 ]; gprrelj monitor Salto U. V. W
Seleccionar :  Sincronico motor Salto U, V,
F5-29 1 funcion E]’E,?ducl‘_fién . iento d : 1 4 &
) :  Funcionamiento de emergencia por
de laterminal |corte de energia g P
Y4 %imbiasnd? autométic?mente
Seleccionar : istema norma
F5-30 | incion 15: Emergencia salida del zumbador 1 0 *
de la terminal | 16: Salida forzada del freno
Y5 17: ascensor arriba correr marca
18: llustracion y salida del ventilador
Seleccionar
F5-31 | funcion 1 0 *
de la terminal
Y6
F5-32 Comunicacién |Bit 0-bit 11 comunicacién de llamada de °
B exhibicion de |pasillo estado
estado Bit12-bit15 Dentro de c todo el estado de
comunicacion
Bit 4: cancelar la llegada gong en noche
Bit 5: Funcién de entrada 25/57 para la motor
entrada de sobrecalentamiento o terremoto
deteccion
F5.33 Control de Bit 6: afadir 1 Mas tiempo con cerradura 1 0
. programa rcl)mper cu_a,ndo |
- el inspeccién a normal
selecciona Bit 7: No se muestra ningun error en el
r equefio teclado
it 8: eliminar el puerta abierta llamar cuando
puerta-
abierto limite
Bit 9: el ascensor se detiene cuando
retroalimentacioén del freno
es anormal
Estado
F5-34 terminal L
mostrar
0: techo del coche panel entrada y analdgical
aporte es
F5.35 |70 aporte  liUldo . 1 2 *
seleccion 1, Techo del coche interruptor de panel
aporte .
2: Techo del coche panel analégico aporte
3: Control principal muestreo analégico de
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panel.
F6 Elevar Basico Parametros
El mas alto
F6-00 aterrizaje |F6-01~ 31 1 9 *
El mas bajo
F6-01 aterrizaje 1~ F6-00 1 1 *
Aparcamiento -
F6-02 prifefsing F6-01~ F6-00 1 1 *
Fuego
F6-03 prir?cipal F6-01~F6-00 1 1 *
aterrizaj
e
Elevar cerrar
F6-04 principal F6-01~F6-00 1 1 *
aterrizaje
F6-05 | piso de 0 ~ 65535 (desde 1°a Piso 16) 1 65535 *
servicio 1
F6-06 | piso de 0 ~ 65535 (desde 17 a Piso 31) 1 65535 *
servicio 2
Control de
F6-07 grupo 1~ 8 1 1 *
numero
F6-08 Elevar 1~ 8 1 1 *
numero
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Funcién tablas de parametros

YK mEmT

F%%ﬂ?gno Nombre Configuracion Rango Min. Por Zl_OdiﬁC
Unidad defecto | catign
BitO: funcion de estancia separada
F6-09 Paralelo  Bit1: reservado 1 0 *
seleccio Bit2:Paralelo en contactor de monitor
n
Sensor de
F6-10 nivéelaiéime 10~50 ms 1 14 ms *
Bit4: parada 300 ms actual inclinaciéon modo
Bit5t: deteccion de corriente de arranque del
Ascensor |motor sincrono
- funcion
Fe-11 funuo.n’ Bit7: inspeccion La apertura de la zona sin| 1 0 *
seleccion guerta es valida
Bit8: primero aplicar energia, abrir por una vez
cuando es normal
Bit10: nivelacion de inversion El zumbador es
no suena
Bit13: Error E53 automatico reiniciar
F6-12 Piso VIP 0- piso mas alto (F6-00) 1 0 *
F6-13 | Pisode F6-01~F6-00 1 1 ¥
seguridad
colectivo - .
F6-14 descandente 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 e
1 comienzo
tiempo
colectivo - ;
F6-15 descendente 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 e
1 findel
tiempo
colectivo - .
F6-16 descendente 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 e
2 inicio
tiempo
colectivo - .
F6-17 descendente 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 A
2 fin del
tiempo
Tiempo —~ '
F6-18 mpgrﬁwaﬂ 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 o
Tiempo — 0
F6-19 | comipartidend 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 ¥
Tiempo —~ o ;
F6-20 compartido 0 ~ 65535 (desde 1°a Piso 16 ) 1 65535 e
?ervicio 1 piso
Tiempo —~ . .
F6-21 compartido 0 ~ 65535 (desde 17 a 31 primer piso) 1 65535 e
servicio 1 piso
2
Tiempo r_ .
F6-22 seviperfiddart 00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 00.00 e
F6-23 | qoomPigo  [00.00 ~ 23.59(h.min.) 00.01 | 0000 | ¥
servicio 2 fin
Tiempo —~ o i
F6-24 compartido 0 65535 (desde 1°a Piso 16 ) 1 65535 pid
?ervicio 2 piso
Tiempo — ) .
F6-25 compartido 0 ~ 65535 (desde 17 a 31 primer piso) 1 65535 e

gervicio 2 piso
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YK mEmm

F6-26

Paralelo
fastigio 1
comienzo

tiempo

00.00 ~ 23.59(h.min.)

00.01 00.00

F6-27

Paralelo
fastigio 1
extremo

tiempo

00.00 ~ 23.59(h.min.)

00.01 00.00

F6-28

Paralelo
suelo de fastigio|
1

F6-01~F6-00

F6-29

Paralelo
fastigio 2
comenzar

hora

00.00 ~ 23.59(h.min.)

00.01 00.00

F6-30

Paralelo
fastigio 2 fin
hora

00.00 ~ 23.59(h.min.)

00.01 00.00

F6-31

Paralelo
fastigium piso 2|

F6-01~F6-00

Pruebas F7 Funciéon Parametros

F7-00

Piso de

pruebas 1

0 ~ el piso mas alto (F6-00)
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Funcion tablas de

parametros
F%%%?;O Nombre Configuraciéon Rango Min. Por gArOd'ﬂC
Unidad defecto | cation
F7-01 Piso de 0 ~ el piso mas alto (F6-00) 1 0 %
pruebas 2
F7-02 Piso de 0 ~ el piso mas alto (F6-00) 1 0 w
pruebas 3
Tiempos de
F7-03 | priebaen |0~ 60000 1 0 w
aleatorio
Llamadade |0 Llamada de aterrizaje permitida;
F7-04 aterrizaje Llamada de aterrizaje prohibida 1 0 "
permitir 1
Puerta 0: Permitir puerta abierta
F7-05 | abierta 1. Prohibido abrir la puerta 1 0 A
permitir
E7-06 ?l?rt])é%%arga 0: Sobrecarga prohibido correr ; 0 o
seleccion |1: Sobrecarga carrera permitida
£ . .. |10: Disponibilidad del interruptor final;
F7-07 | Habilitar limite 1: Interruptor final invalidacion 1 0 w
F8 Reforzarse Funcion Parametros
Pesaje . o o o,
F8-00 automatico 0~ 100% 1% 0% *
sintonizaci
on
0: Pre-torque es invalido
F8-01 Pre-torgye 1: pesaje compensacion de pre-par 1 0 *
seleccion  |compensacion automatica del par previo
Pre-torque
N 00~ 1 00,0% 50.0%
_ inclinacion, o 0%
F8-02 Mo o cero |0.20% 50.0% 01% | Y509 | *
actual
coeficiente
Ganancia de | o9 ~ 0.60
F8-03 impulso, 2'00 0.01 980 *
Servo cero '00~1.00 ’
velocidad bucle|0:00~1,
KP
Ganancia de ~
F8-04 | frenado  |9'99 001 | 080 |
Servo cero |20 0.60
velocidad 0,00~2,00
bucle TI
F8-05 é\:m 98 1o — 1023 1 0 °
presente
F8-06 |Auto No 0~ 1023 1 0 *
conjunto de
carga
F8-07 |Coche lleno 0~ 1023 1 100 *
conjunto de
carga
: .. |0: Esta funcién esta prohibido;
Fg.og | Anti-molestias |4 permitido (Esta funcion puede ser usado 1 0 e
funcion con
peso sensor disponible .)
Fallo de
F8-09 | energia 0,000~0,100 m/s 0,001 0,050 m/s| ¢
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parametros
emergenc
velocic?ad d% m/s
rescate
222? ?: 0: No correr
F8-10 emegrgencia 1: Union Postal Universal funcionamiento a 1 0 pAe
Iergencia  |2: 4 beteriapower
seleccion
Par de frenado
F8-11 [ retardo de 0,200~1,500 s 0.001 0.200 PAe
salida
F9 Tiempo Parametros
Gratis
F9-00 0 ~ 240 minutos 1 10 PAg
_ devolver minuto | minutos
tiempo en el
piso principal
Ventil
Fo-01 | /oM1RdOMY 1o 540 minutos 1) 2 *
uz minuto | minutos
tiempo
cerrado
Mas largo
F9-02 |intervalo 0 ~ 45 s (invalidacion menores de 3 afios) 1s 45 *
tiempo de anos
piso
correr
F9-03 | Relojafio (2000 ~ 2100 1 A(t:ifeur?wlpo =
F%%ﬂ?gno Nombre Configuraciéon Rango Min. Por Zl_OdiﬁC
Unidad defecto | catign
F9-04 | Reloj: mes |1~ 12 1 A?iteurilpo 2
F9-05 | Reloj: dia |1~ 31 1 A?iteurilpo
F9-06 | Reloj hora [0~ 23 1 Aﬁteuélpo *
F9-07 | Reloj: minuto |0 ~ 59 1 Agg‘niLo &)
Acumulativo
F9-09 tiempo de 0 ~ 65535 horas. 1 0 (]
trabajo
Tiempos de 0 ~ 9999
Fo-11 ejecucion alto |Nota: 1 significa real 10000 tiempos de 1 0 °
poco ejecucion
Tiempos de
F9-12 ejecucion bajo |0~ 9999 1 0 L
poco
Configuracion del teclado FA Parametros
= 0: Pantalla de inversion, piso de fisica
A Pequefio 1. Exhibicion positiva, piso de fisica
-00 |teclado 2: Pantalla de inversion, llamada externa 1 0 ¥
mostrar datos
seleccion 3: Pantalla positiva, llamada externa datos
Pantalla en
FA01 leiecucion 1~ 65535 1 65535 |
seleccion
Parada
FA-02 mostrar 1~ 65535 1 65535 PAe
seleccion
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parametros
Riege o T oo
FA-03 codificador |00~ 360.0 01 0.0 g
angulo actual
Edicion de
FA04 lsottware 0~ 65535 1 0 L4
1(FK)
Edicion de
FA05 | avare 0 ~ 65535 1 0 ®
2(ZK)
Edicion de
FA-06 |C g - o 0 ~ 65535 1 0 L]
3(DSP)
Radiador 5 4
FA-07 temperatura 0~ 100 C JSC 0 [}
pension completa Puerta Funcion Parametros
puerta v &
FB00 | 1 ina 1~2 1 1 *
numero
Maquina de —~ i
FB-02 puerta 1 piso 0 ~ 65535(desde 1° a 1 6to piso) 1 65535 i
de servicio 1
Maquina de — i
FB-03 buerta 1 piso 0 65535(desde Piso 17 al 31) 1 65535 e
de servicio 2
Maquina de 0 ~ 65535(desde 1° a Piso 16) solo
FB-04 | nierta 2 piso |identificacion valida 1 6353 *
de servicio 1 |cuando hay dos hacer o maquinas
Maquina de 0 ~ 65535(desde Piso 17 al 31) valido
3 E-05 puerta 2 piso [unicamente 1 65535 =
de servicio 2 |cuando hay dos hacer o maquinas
Tiempo
FB-06 [proteccion 5~ 99s 1s 10 *
para abrir el segund
puerta os
Gong de
FB-07 oumgétgﬂhalayed- 0~1000 ms 1ms 0 s
ime
Tiempo
FB-08 |proteccion 5~ 99s 1s 15 pie
para cerrar el segund
puerta os
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b

F%%ﬂ?gno Nombre Configuracion Rango Min. Por Zl_OdiﬁC
Unidad defecto | catign
Puerta
FB-09 abierta/ 0~ 20 1 0 w
tiempos de
cierre
FB-10 gnnmpal 0: abrir el puerta normalmente 1 0
= puerta de 1: esperando a que se abra la puerta
aterrizaje
estado
Tiempo
FB-11 [faxcwadrdzll door|1 ~ 30's 1s 5 PAe
segun
apertura dos
Tiempo
FB-12 facunietm\al call|1 ~ 30s 1s 3 pie
door opening segun
dos
Tiempo
fgmmeom
( malnI Iag_ ngl
main landing is|
FB-13 ["used including |1~ 30s 1s 10 w
Single Lift, segund
Group Control, 0s
and Lock Lift)
Tiempo de -
FB-14 | retraso para |10~ 1000s 1s 2805 *
abierto
acuerdo
FC Proteger Funcién Parametros
Tierra corta
circuito . i
FC-00 | proteccion |0 Prohibido; 1 1 *
deteccion 1: Permisible
después
encendido
Bit0: Sobrecarga eleccion de proteccion
0 : Prohibido
1: Permisible
Bit1: Produccién seleccion de fallo de fase
0: Fallo de fase proteccion
1:Fase sin protecciéon
Bit3: E053 afadir sentencia de limite de cierre
de puerta
q:np _nue\{ct) rgétodq o métod
. :viejo método + viejo método
FC-01 Protecg|,0n Bit4: luz de juez de limite de cierre de puerta 1 1 PAe
seleccion
unlcat|on judgment
§mFedeibB dbe
1:no check
Bit6: new method for parallel door block
0: use mew method
1: resume to 745 program
Bit7:reveling over-speed check
0:check
1:no check
Sobrecarga
FC-02 protecciéon 10,50 ~ 10,00 0.01 1.00 IAS
coeficiente
Sobrecarga
FC-03 | preaviso 50 ~ 100% 1% 80% %
coefficient

94



Funcién tablas de parametros

X wEmm

. 10: Significa que sistema prohibido auto-
Error propio
FC-04 tiempos de | " 1 0
L recuperacion
reinicio 0 10 y
ajuste;
Reiniciar
FC-05 | intervalo 2~ 20s s gegun
tiempo dos
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Funcién tablas de parametros D mEmm

Flé:r})ﬂ?gno Nombre Configuracion Rango Min. Por Z’Odiﬁc
Unidad defecto | catign

0~ 3199

Nota: Las dos primeras figuras significa el

suelo’ s

numero, y los dos ultimos significar el error

cadigo. .

p. ej. se produce el error 30 en Piso 1(el

ascensor)’ s

posicion es anormal), la informacién de error

muestra 0130.

No error

: Inverso unidad proteccion

Sobrecorriente acelerado

: Sobrecorriente desacelerado

Sobrecorriente constante

Sobretension acelerada

: Sobretension desacelerada

: Sobretension constante

: Controlador fallo de alimentacién

: Fallo de subtension

0: Sobrecarga del controlador

1: Sobrecarga del motor

2: Lado de entrada fase pérdida

3: Lado de salida fase péerdida

4: Médulo sobrecalentado

15: Reservado

16: Reservado

17: Fallo del contactor

18: Deteccion de corriente falla

El ori 19: Fallo de ajuste del motor

FC-06 primero 20: Fallo del codificador 1 0 PY
error 21: Error de cableado del codificador del

informacion |motor sincrono

22: Arrasamiento sefal del inductor es

anormal

23: Fallo de cortocircuito a suelo

24:Reservado

25~:Almacenamiento de datos error
28 28: Igeservec?

S a2 ORNDNRWN SO

Contactor autoblocante sincrono

La retroalimentacién es desviado

30: Elevar posicion es desviado

31: DPRAM es desviado

32: CPU es desviado

33: Elevacion por encima de la velocidad error
34: Fallo légico

35: fecha de autoajuste del eje es desviado
36: Comentarios de contacto es desviado

37: Retroalimentacion del freno es desviado
38: Senal de codificacion del controlador es
desviado

39: Motor sobrecalentado

40: Elevar condicion de funcionamiento es no
satisfecho

41: Seguridad circuito cortar

42: La cerradura de la puerta se corté cuando
correr

43: Corte de sefal de limite superior cuando
correr

44 Corte de sefial de limite inferior cuando
correr

45: Interruptor reductor de fuerza de
subida/bajada

46: Renivelacion es desviado

47: El contactor de bloqueo es desviado

48: Fallo de puerta abierta

49: Fallo de cierre de puerta

50: Comunicacion de control de grupo falla
51: Fallo de comunicacion de llamada interna
52: Comunicacion de llamada externa falla
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2K mEmm

53: Fallo de salto de bloqueo
Fe-o7 | ElPMmero g o3 1 0 °
error
mes y dia
El segundo
FC-08 |  emor |0~ 3199 1 0 ®
informacion
El segundo
FC-09 |mes dglerror y |0~ 1231 1 0 [
ia
Funcion : " i Modific
Codiga Nombre Configuracion Rango M|r.1. Por o
Unidad defecto | catign
El tercero error
FC-10 | Tinformacion |0 ~ 3199 ! 0
El tercero error
FC-11 mes y dia 0~ 1231 1 0 [ )
El cuarto error
FC12 |7 informacion [0 ~ 3199 1 0 b
El cuarto error
FC-13 mes y dia 0~ 1231 1 0 [}
El quinto error
FC-14 | Tinformacion |0 ~ 3199 1 0 b
El quinto error
FC-15 mes y dia 0~ 1231 1 0 [ ]
El sexto error
FC-16 | “informacion |0 ~ 3199 ! 0 ®
El sexto error
FC-17 mes y dia 0~ 1231 1 0 [}
El séptimo
FC-18 . _error 0~ 3199 1 0 [ ]
informacion
El séptimo
FC-19 |mes dglerror y |0~ 1231 1 0 o
ia
El octavo error
FC-20 ™ jnformacion |0 ~ 3199 ! 0 b
El octavo error
FC-21 mes y dia 0~ 1231 1 0 [ ]
El noveno errorf
FC-22 | “informacion |0 ~ 3199 ! 0 ®
El noveno error
FC-23 mes y dia 0~ 1231 1 0 [}
El décimo error
FC-24 | “informacion |0 ~ 3199 1 0 L
El décimo error
FC-25 mes y dia 0~ 1231 1 0 [}
El ultimo error
FC-26 | “informacion |0~ 3199 ! ! b
Ultimo error
FC -27 velocidad 0,000 ~ 3,000 m/s 0,001 0.000 [ )
m/s
Ultimo error
FC -28 actual 0,0 ~ 9999 A 0,1A 0.0 [}
Ultimo error
FC-29 | tobtis 0~ 999V 1v 0
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Voltaje
FC30 | moey dia [0~ 1231 1 0
Fe31 | VIO ST 1o 2350 1 0
Comunicacion FD Parametros
0: 300 bps
1: 600 bps
Baudios tasal3: 2400 bos
audios tasa|3: ps
FD-00 |~ configuraci [4: 4800 bps ! 5 *
én 5: 9600 bps
6: 19200 bps
7: 38400 bps
Fléno%?gno Nombre Configuraciéon Rango MI'I:]. Por de'ﬁC
Unidad defecto | cation
0: Sin salida: Formato de datos<8,N,2>
FD-01 Formato de 1:Eln1clus0 check-out: Formato de datos < 1 0 *
>
datos 2: Salida extrana: Formato de datos<8,0,1>
FD-02 | Direccién local [0 ~ 127, 0: Direccién de transmision 1 1 *
FD-03 SeSPO"d'e”d 0~ 20ms 1ms | 10ms | %
demora
FD-04 C°tri'fe‘r‘r'1‘;%ag§” 0,0~ 60,0s, 00s: invalidacion 01s 00s *
retardo
EF Elevar Configuracion de funciones Parametros
Colectivo 0: Totalmente selectivo
FE-00 ) 1: Selectivo hacia abajo 1 0 *
selective mode 2: Selectivo ascendente
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5 mEm

Flé%ﬂ?gno Nombre Configuracién Rango Min. Por erOdiﬁC
Unidad defecto | cation
FE-01 Halloﬁlilggy? 1 1901 Ad
de
FE-02 |Hallogl.Ispya 1 1902 | #
de
FE-03 | Halogl.1spva 1 1903 |
de
FE-04 |Hallo ﬁi'% pva 1 1904 e
de
FE-05 |Hallogl.Ispva 1 1905 | #
de
FE-06 | Hallod.1sny: 1 1906 o
de fli'5P3 0000 ~ 1999
Nota: los dos primeros nimeros representar el
_ Hallod Is py: digito de las decenas|
FE-07 ﬁ" or % cadigo de visualizacion del piso; el ultimo dos| ! 1907 =
de representar|
pr| Odl o ran o. El primer rango
de gbg d=§p|g¥ # @ ;;
FE-09 |Haloglispya |54 1 1909 |
de : dlsplay 6 ”
Hall_d 02 g:spiay “ 8”
i : spla
FE-10 | HalaCIsPha, |03 Gisplay “9 1 0100 | ¥
afios de :  display” A”
il diem |, Gisplay (87
- all_dis : isplay “G” 101
FE-11 "o SP'#4 05 gisplay “H ” 1 010 PAS
afio de b6 display “L ”
Hall displ ooy |: Gisplay (M7
FE-12 fio sP1aZy g7 display “P” 1 0102 PAS
de o display “R”
08 d|s%lay|
di no displa
FE-13 | Halgfisphag display” 12 7 1 0103 | %
anos de display ” 13”7
— jo display” 237
FE-14 Salonﬂ:lulgPHa4y 1 0104 PAd
de 11
Hal dispra |12
FE-15 | "q5'5P4 5 1 0105 e
anos de .13
FE-16 | Hal displa .| 1 0106 |
afios de 15
FE-17 | Hal displa_ |16 1 0107 |
afios de 17
FE-18 r-|a||ﬂduig,P|1a8 18 1 0108 e
afios de 19
FE-19 | Halldispla, |20: 1 0109 |
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A 21:
afios de 59:

FE-20 Hall dISP2|a y 1 0200
de

FE-21 HallﬂgigP2|a1y 1 0201
de

FE-22 | San disp. | 1 0202
a2y de

FE-23 Hall dISP2|a y 1 0203
de

FE-24 | Pasilo disp,| 1 0204
ady de

FE-25 Hall dISP2|a y 1 0205
de

FE-26 Hall dISP2|a y 1 0206
de

FE-27 | Hal disp la_y 1 0207
de

FE-28 Hall dISP2|a y 1 0208
de

FE-29 Hall dISP2|a y 1 0209
de

FE-30 Hall dISP3|a y 1 0300
de
Hall_disp,|
2 5P3 1"

FE-31 de 1 0301
ifkbulaﬂ addhdes
urab#eiggtion
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Funcién tablas de

Funcion ] L . Modific
Cédigo Nombre Configuraciéon Rango M|r.1. Por o
Unidad defecto | cation
FE-32 Fébrica de gT 6’:'-)’:-):,’sd bit, la funcié alido Si el 1 35843 *
- eleccionado por bit, la funcion es valido Si e
§%§R¢S poco es
1, detalles refiriéndose al capitulo 6.
Fabrica de : . " - .
Seleccionado por bit, la funcion es valido Si el
FE-33 afsucr(]agggres poco es 1 32 *
seleccion2 |1, detalles refiriendose al capitulo 6.
Usuario de FP Parametros
~ 0 ~ 65535
FP-00 Contrgsena de 0: indica No contrasefa 1 0 w
usuario
. 0: Invalidacion
Parametro )
FP-01 : 1: Recuperar el valor predeterminado 1 0 *
renovaci Parametro
on Borrar memoria
Configuracion|0: Invalidacion
FP-02 | 4o usuario |1 valido 1 0 *
inspeccion
ar
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Funcioén descripcidn del parametro 2L ?!.E‘f._

Capitulo 6 Descripcion de los parametros de
funcion

6.1 Grupo FO Basico Grupo de funciones

Control modo Por 1 Min. 1

F0-00 defecto Unidad

Configuracion 0, 1
Rango

Seleccione el modo de control del sistema.

0: Circuito abierto vector. Velocidad sin sensores vector control. El es principalmente
aplicable para bajo carrera de velocidad en el ajuste y la evaluacién de fallas en el
mantenimiento de sistemas asincronos motor.

1: Cerrarbucle vector. Vector control con velocidad sensor. EI’ s usado para
distancia control en condiciones normales correr.

NOTA: El sincrénico motor hacer esn’ no usar bucle abierto vector. Por favor melodia el
motor antes elevar inspeccion correr.

Seleccién de la fuente de Por 1 Min. 1
F0-01 comandos defecto Unidad
Configuracion 0, 1
Rango

Puede poner en funcionamiento el ascensor. escribe con viajar modo y velocidad dominio.

0 :  En funcionamiento panel dominio canal. Prensa el botones semejante como
CORRER, DETENER en el operativo panel a realizar el dominio control. El viaje velocidad
es decidido por parametro F0-02 (velocidad de funcionamiento del controlador del panel).

1: Distancia control. El es usado para NICE3000. Cuando él’ s en inspeccién  correr el
elevar correr con la velocidad acorde a la configuracion de parametro F3-1; él permite directo
aparcamiento de acuerdo a el distancias de el actual tierra a el objetivo tierra mientras
calculador correr velocidad y curvas automaticamente.

Panel de operacion velocidad | Por 0,050 m/s Min. 0,001 m/s

F0-02 defecto Unidad

Configuracion 0,050 ~ F0-04
Rango

Esta funcion Solo se utiliza cuando el codigo de funcion es FO-01=0(en funcionamiento panel
dominio canal).

El conjuntos el por defecto de velocidad cuando elevar es usado por operante panel. TU
poder modificar este codigo para cambiar la velocidad del control del panel operativo cuando
se viaja.
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Elevar Max. velocidad de Por 1.600 EM Min. 0,001 m/s
F0-03 carrera defecto Unidad
Configuracion 0,250 ~ F0-04
Rango

Puede configurar el Velocidad maxima cuando el elevar es corriendoy él  deberia abajo
calificado velocidad del elevar.

Elevar velocidad nominal Por 1.600 EM Min. 0,001 m/s
F0-04 defecto Unidad

Configuracion 0,250 ~ 4,000 m/s
Rango

El medio calificado velocidad de letrero de elevar. Este funcién  parametro es decidido por

el maquina

y motor del elevar. El parametro F0-03 medio el actual velocidad dentro el velocidad
rango de F0-04.

Para ejemplo: Uno elevar calificado velocidad es 1.750 EM, pero el actual Velocidad
maxima es 1.720 EM. Entonces F0-03 = 1.720 EM; F0-04 = 1.750 EM.

Elevar calificado carga Por 1000 kilos| ~ Min. 1
F0-05 defecto Unidad I(()llogram

Configuracion 300 ~ 9999 kg
Rango

Puede configurar el Carga nominal del elevador. Esto cédigo es usado para anti-molestias
funcién.

Frecuencia maxima Por 50,00 Hz Min. 0,01 Hz
F0-06 defecto Unidad

Configuracion 20,00 ~ 99,00 Hz
Rango

El poder colocar Max. Frecuencia de sistema produccién y el frecuencia debe ser mas
alto que Frecuencia nominal del motor.

Frecuencia portadora Por 6 kHz Min. 0,1 kHz
F0-07 defecto Unidad

Configuracion 0,5 ~ 16,0 kHz
Rango

El magnitud de llevar frecuencia corbatas arriba el ruido de motor correr. El llevar
frecuencia es generalmente colocar hacia arriba 6 kHz a administrar a viajar sin ruido. A el
mejor de ruido permitiendo alcance, reducir el porte frecuencia

Cuando el transportador frecuencia es bajo, el producciéon actual alto her-arménico
componente aumenta, el consumo y la temperatura del motor suben aumentar como Bueno.

Cuando la frecuencia portadora es alto, el El consumo del motor disminuye y el motor
temperatura
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2 M

elevar reduce, Pero el consumo, el aumento de temperatura y las interferencias del sistema

aumentar. Regular la frecuencia portadora ejercera influencias en la siguiente actuaciones:

Transportador Frecuencia

Bajo ~ Alto

Motor ruido

Grande ~ Pequefio

Onda de corriente de salida
Forma

Malo ~ Bueno

Temperatura del motor Elevar

Alto ~ Bajo

Temperatura del sistema Elevar

Bajo ~ Alto

Corriente de fuga

Pequefio ~ Grande

Externo Radiacion En interferencia

Pequefio ~ Grande

6.2 Grupo F1 Motor Parametros

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracién
funcién Rango
Seleccion de 0:
sy codificadortipo de 1 modejq 1 SENO/C
oS
1:UVW

El El parametro es invalidacién para el asincrénico motor. Para sincrénico motor UVW
selecciona 1, ERN1387 Seleccionadores de codificador SIN/COS 0.

FL:;E?T) Nombre Por defecto Min. Configuracion
5 Unidad Rango

F1-01 | Calificado fuerza Dzzegld'e”d" 0,1 kW 11~ 75,0 kW
modelo

F1-02 Tension nominal 380V 1V 0~ 440V

F1-03 | Corriente nominal Depgpre 0,01 A 0,00 ~ 655,00 A
modelo

F1-04 Frecuencia nominal 50,00 Hz 0,01 Hz 0,00 ~ 99,00 Hz

F1-05 Rotacion nominal velocidad 1460 rpm 1rpm 0 ~ 3000 rpm

Por favor, configurelo de acuerdo con la placa de identificacion. parametros de la motor.

El sistema tiene motor parametro autoajuste funcion. Solo cuando el motor’ s parametro es
configuracién correctamente poder el sistema completo parametro sintonizacion funcién
correctamente a realizar Buena funcion de control vectorial .

FL:}%Z:?Z Nombre Por defecto Min. Configuracion
9 Unidad Rango
Resistencia del estator Dependiendo
(Motor asincrono) de el 0.001 @ 0.000 ~ 30.000 ©
F1-0g modelo
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Angulo inicializado del Dependiendo B .

codificador (Motor de el modo 01 0~ 3599

sincrono)

Rotor Dependiendo de|
F1-07 resistencia(asincrona) el modelo 0.001 @ 0.000 ~ 30.000 @

Angulo actual 0.1

(sincronizacion)

Inductancia de fuga Dependiendo

(Motor asincrono) de el 0,01 mH 0,00 ~ 300,00 mH
F1-08 modelo

Conexién del cableado Dependiendo 1

(Motor sincrono) de el 0~ 15

modelo

Inductancia mutua Dt(ajzegldlendo 0,1 mH 0,1~ 3000,0 mH
F1-09 modelo

Retardo de

muestreo del ADC 0.0 0.1 0-40

funcion

(sincronizacién)

Corriente sin carga Dzr;e;mendo 0,01 A 0,01 ~ 300,00 A
F1-19 modelo

Comprobacién de

seleccion de 0.0 0.1 0-31

codificador sefial

de

A asegurar sistema actuacion, por favor colocar de acuerdo a a el sistema estandar de el
motor acuerdo. Si el motor fuerza es a lote diferente de el estandar motor fuerza, El
rendimiento del control del sistema disminuira.

El parametro F1-06 significa diferente significado cuando usado en diferentes motores. Cuando
¢él’ s usado en asincronico motor, €l significa el estator resistencia. Cuando él’ s usado en
sincrénico motor, él significa el codificador angulo inicializado. No materia que motor a ser
usado En este parametro puede ser creado después NICE3000 afinacién. Y usuarios
poder modificar este parametro de acuerdo a a actual condicion.

Si la sintonizacion automatica de la motor esta completado normalmente, el configuracion
valores en F1-F6 a F1-F10 se actualizaré automéaticamente.

Si el tipo de codificador es SENO/COS, F1-10 parametro es selecciéon controlar de
codificador’ s sefial, estableciendo como 1 antes de sintonizar y 2 Después de la
sintonizacion.

Cuando NICE3000 es usado para asincrénico motor: el sistema poder ganar estos
parametros mediante ajuste con carga (sintonizacion estatica) o sintonizacion sin carga ( com
pleto sintonizacién). Si el motor no puedo estar sintonizado en el lugar, el conocido parametros
del mismo amable de motores poder ser a referencia para manual entrada. Después
modificando el asincronico s motor’ s calificado fuerza F1-01, el valores de los parametros
en F1-06 a F1-10 se recuperara automaticamente al estandar predeterminado. motor
parametros.

Cuando NICE 3000 es usado para iman permanente  sincrénico motor : LINDO 3000
poder parametros de ganancia F1-06, F1-08 a través de la puesta a punto con carga y Ajuste
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sin carga. Después de maodificar el calificado fuerza F1-01, el valores de los parametros en F1-
06 a F1-10 lo hara no automaticamente recuperar.

Seleccion de afinacion Por 0 Min. 1

F1-11 defecto Unidad

Configuracion 0,1, 2, 3
Rango

Nota: La correcta motor nominal parametros (F1-01~F1-05) debe ser colocar Antes

de sintonizar. 0:  Sin afinacion.

1: Ajuste con carga mientras en usar, motor’ s carga ganadaNo afecta la afinacion resultado.

2: Sin carga sintonizacion. El requiere completo separacién de el motor a el carga. Mientras
en sintonizacion
el El motor lo hara corre y el motor’ s La carga afectara la afinacion

resultado. 3: autoajuste del eje: EI’ s en necesidad b antes de la

El motor comienza a corre rapido

Para garantizar el control dinamico rendimiento de la controlador, por favor Seleccione el
completo afinacion. Cuando Para realizar el ajuste completo, el motor debe estar separados de
el carga (sin carga).

Después seleccionando el completo afinacion , el controlador voluntad En primer lugar
llevar a cabo el estatico Sintonizacién . Cuando la sintonizacion estatica es completado, el
asincronico  El motor lo hara ser acelerado a 80% del motor nominal fuerza de acuerdo a a
el aceleracion tiempo colocar en F 3-02. Y él voluntad mantener este estado para a
periodo de tiempo. Entonces él voluntad ser desacelerado a cero de acuerdo a a el
desaceleracion tiempo establecido en F3-05. EI completo sintonizacion es entonces fin ed;
el sincrénico motor paso afirmativamente y negativamente para juzgar el punto de origen del
codificador de la rueda de pulso.

Después el F1-11 es colocar como 1 o 2, prensa el INGRESAR llave a mostrar “ SINTO
NIZAR ” eso es parpadeando. Entonces prensa el CORRER botén a llevar a cabo el
parametro afinacion , el “ SINTONIZAR ” paradas parpadeando . Después de la
sintonizacion es terminado, va a mostrar el detener estado interfaz. Y el DETENER botén
puede ser apretado en la afinacion Proceso para suspender la afinacion.

Después de la puesta a punto se completa , los valores en F1-11 se recuperara
automaticamente como 0.

Atencién : si usando el iman permanente  sincréonico motor , el sistema debe ser
Sintonizacion completa . Porque el sistema no’ no solo a reconocer relacionado
parametros, pero también reconocer codificador original punto. El Esta prohibido viajar el
iman permanente motor sincrono antes de completar el completo sintonizacion.

Los pasos de ajuste automatico del motor asincrono son los siguientes :

Para asincronico motor, F1-11 selecciona 1, el motor ganado’ no correr y él necesidad’ no
a conseguir deshacerse apagado el soga. Mientras en autoajuste, alld’ s ruido de motor’ s
actual. F1-11 selecciona 2, el motor voluntad corre y él Necesito conseguir deshacerse fuera

Aol
UutTia suyda.

105



Funcién descripcion del parametro 2L ?EE.“.,.E_

Primero, establece F0-01 como 0: el control seleccion de modo es el operante panel dominio
canal.

Colocar F1-00 como 0 por actual motor tipos: asincrénico motor. Entonces colocar F1-01,
F1-02, F1-03 F1-04, F1-05 segun los parametros de nombre de motor.

Si el motor poder ser separado de carga, el parametro F1-11 selecciona 2(mot o sin carga
sintonizacion). Entonces prensa CORRER de el operante panel y el motor poder
automaticamente correr . El controlar automaticamente cuenta estos parametros como
Sigue : F1-06 ( estator resistencia ), F1-07 ( resistencia del rotor ) , F1-08 ( fuga
inductancia ), F1-09 ( mutual inductancia ) y F 1-10 ( excitacion sin carga  actual). El
motor sintonizacion es entonces encima. Si el sistema aparece encima actual, por favor
aumentar la parametro F1-10, pero nono exceda el 20 %.

Si el motor poder’ no ser apartado de carga, el parametro F1-11 selecciona 1(motor
Ajuste con carga ). Luego prensa CORRER de el operante panel y el motor poder
automaticamente  melodia. El controlador solo automaticamente cuenta tres parametros :
estator resistencia, rotor resistencia, y fuga inductancia. El automaticamente cuenta mutual
inductancia y sin carga actual de motor como Bueno.
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F0-01=0
Colocar como operacion panel control

I

F1-01, F1-02. F1-03. F1-04 . F1-05
colocar segun el letrero parametros de la motor

F0-01=0 En funcionamiento canal de
comando pan el F1-
11=10r2

( 1: Sintonizacion estatica .
2: Sintonizacién completa, debe separar el carga desde motor
)

nota :lapantalla MELODIA eso esta parpadeando, hazlo
seguro el produccién circuito es en bucle , entonces
presione el CORRER botdn para realizar el ajuste de
parametros .

Sintonizacion
completa

Complete tuning .Motor will running about
one min.we can get the paremeter:
F1-06. F1-07 . F1-08. F1-09. F1-10.

Sintonizacién estatica
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Sintonizacion completa, la motor no actua,
pero generar electromagnetismo ruidos -
Entonces podemos conseguir el
Parametros :
F1-06 . F1-07. F1-08.
F1-09. F1-10 se cuenta
automaticamente

Después puesta a punto , recuperacién el pardmetro F
0-01=1

Figura 6-1 Diagrama de flujo de ajuste del motor asincrono

Paso de ajuste automatico del motor sincrono de iman permanente es lo siguiente:

1) Primero, establece F0-01 como 0: el control selecciéon de modo el operante panel dominio
canal I.

2) Establecer F 1-00 como 0 por actual motor tipo : sincrénico motor . Entonces colocar
F1-01. F1-02. F1-03. F1-04 . F1-05segun los parametros de la placa de
identificacion de motor.

3) Completamente separado el motor de el carga ( cuerda), el parametro F 1-11
selecciona 2 (completo sintonizacién). Entonces prensa CORRER de el
operacion panel y el motor puede automaticamente correr. El controlador
automaticamente cuenta el F1-06 codificador inicializado angulo. El puesta a punto del
motor Entonces se acabd. Operar la afinacion mas que 3 veces, entonces comparar F1-
06 angulo inicializado del codificador ya obtenido, Asegurese de que error esta dentro el
rangode = 5

4) Después sintonizacion, establecer F0-02= 0.5 EM, y Presione EJECUTAR. Verificar si el
motor correr es bien ono. Si motor noes’ no correr bien, por favor repetir paso 1, 2,
3 después transposicion direccion de  codificar sefial.

F0-01=0(Sin Recuperar el configuracion parametro de
funcionamiento de carga Terminal Estado del modo de comando en
) O (con ajuste de carga ejecucion: FO- 01=1
) Recuperar theiron cuerdas posicion
Selecai F],_m:] Después el sintonizacion, colocar F0-02=10,00
eleccionar como I,notor smcro'no Hz. Prensa tecla EJECUTAR , y controlar si el
Establezca 195 pa}"ametfos segun la placa de motor es correr normalmente . Si no, por favor
identificacion del motor : F1-01 , F1-02, cambiar el rueda de pulso direccion de la sefal

F1-03, F1-04, F1-05 1 ifi .
Y numero de pulso del codificador: F1-12 del codi 1cad‘(‘)r Y empezar a reajustar.

Fl,]]:gﬂ En Ajuste dinamico del motor es adelante y

Fl-11=1 | Ejecucién inversa . Pardmetros apagado 1-06 pulso

Elevar el auto jaula a hacer el motor rueda iman codificador polos 4ngulo  son
fuera de la carga
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ganancia ed a través de Afinacion. Recomiendo
reconocer mas de tres veces y es correcto si el error
ofF 1-06 esentre = 5°

Sintonizacion sin carga, FO-01=0
Establecer como panel de operacion control
F1-11=2
Fenémeno: Las luces indicadoras de “sintonia” en la parte superior panel de operacion, haciendo que el
produccion a el lado circuito a través de . Presione llave CORRE , el operacion paneles
indicador CORRER luces , y entonces sintonizacion comienza

Figura 6-2 Diagrama de flujo de ajuste del motor sincrono de iman permanente

Antes el primero correr, el iman polo identificaciéon es necesario para el  sincrono de iman
permanente izar motor, de lo contrario él poder’ no ser normalmente usado . Después el
cambiar de cableado del motor , codificador y codificador alambrado, él’ s necesario a
volver a reconocer el legumbres rueda codificador’ s posicién angulo . Por lo tanto, el
motor alambrado, Para todos los publicos tarjeta cableado  debe ser el mismo cuando
en reconociendo el iman polo ’ s posicion y el motor normalmente correr. En el
identificaciéon curso, el motor voluntad correr, entonces tu debe asegurar eso el sincrénico
izar motor cual es conocido debe ser en No estado de carga.

Antes el identificacién, el parametros de F1 grupo motor’ s placa de nombre debe ser
ingresado correctamente , incluido calificado frecuencia , calificado Voltaje , calificado
fuerza , calificado rotacién velocidad , Corriente nominal . Y configure el codificador.” s
legumbres nimero (F1-12) correctamente. El n colocar F1-11 como 2 y presione la tecla ”
confirmar” , el inversor voluntad mostrar “ SINTONIZAR” . Prensa llave CORRER, el en
inversor comienza reconocer . El inversor voluntad mostrar “ SINTONIZAR” todo a través
de el identificacion  curso. Cuando el “ SINTONIZAR ” desaparece, la identificacion es
entonces encima .

El resultado de el identificacion es el codificar de’ s instalacién angulo. EI’ s situado en el
F1-06 funcion, y poder ser comprobado y modificado. El parametro modificacién es
prohibido  después el posicion identificacion. De lo contrario, el El inversor puede’ no correr
normalmente .

Después el identificacion, F1-06, F1-08 son configuracion como motor control referencia.
Usuarios necesidad’ no modificar De lo contrario, el ascensor puede’ no correr normalmente.

Si alarmante error E20 ocurre en el codificador posicion’ s identificacion curso , por
favor comprobar si el Para todos los publicos tarjeta es correctamente conectado. El inversor
adopta el vector control modo  con un transductor (asegurar parametro  F0-00 es 1), y él
debe conectar con Para todos los publicos tarjeta y codificador correctamente. De lo contrario,
alarma E20 que se muestra en el panel a indicar codificador’ s error.

Si E21 alarmas en el a partir de, controlar que si el identificacion resultado parametros  F1-
06 y F1-08 son correcto yo. Si él’ s asegurado eso el alambrado de motor y Para todos los
publicos tarjeta no es’ no cambid, ti poder directamente aporte el dos datos grabado
después el primero identificacion, o volver a reconocer el legumbres codificador de rueda’ s
posicion angulo .
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Recomendacion: Reconocer el codificador’ s posicion varios veces, comparar con el datos
de F1-06, Sielerroressin = 5° | que indica que existen errores en el codificador o
cableado.

Prueba en ejecucion

Después el codificador’ s posicion identificacion, hacer el correr ensayos con No carga
(el traccion maquina con No alambres de hierro) antes el recuperacion. La modo de correr
ensayo es recomendado a adoptar inspeccién arriba y abajo botones, en el momento, lidiar
con el seguridad circuito y puerta circuito de bloqueo de acuerdo a a el sistema condicion.
En el correr ensayo curso, el siguiente dos agujas Necesitan cuidados especiales:

Si el direccion de el traccion maquina es correspondiente a el realidad (Arriba y Abajo), si
no, él necesidades a ajustar el LINDO 3000 alambrado salida a el motor r, volver a
reconocer el codificador’ s posicion.

Si el traccién maquina’ s adelante y inversion correr son estable y No ruido; porque
de No carga en la traccion maquina, la voluntad actual ser extremadamente pequefo y
LINDO 3000 muestra la corriente inferiora 1 A.

Después el confirmacion de el dos puntos , LINDO 3000 tener grabado el traccién
maquina’ s codificador posicion correctamente en F 1-06 (Usuarios poder registro €l abajo
para el mas tarde usando), y él poder hacer el normal control. El siguiente paso es ajustando
de acuerdo a a el elevar’ s normal ajustando curso. Pendiente a el diferentes caracteristicas
de sincronico motor y asincronico motor, usuario poder reducir la velocidad bucle Ganancia
P1 de F2 grupo cuando en en usar.

Nota: Después de la elevar es usando normalmente, ajustar el cableado del motor y El
cableado del codificador ambos causa el ascensor puede’ no ser normalmente usado.

El usualmente usado parametros:

Eje parametro autoajuste es usado a registro el posicion de eje’ s apertura y cierre
(Incluye interruptor nivelador y interruptor reductor de fuerza). Requisitos son como sigue:

Retroalimentacion de nivelacion y codificador es normal; el interruptor del eje es
Bien instalado. El ascensor es En la planta baja , interruptor de desaceleracion
forzada operacion.

El elevar es en el examen y puede comprobar

correr . El mas bajo y Los pisos mas altos estan

fijados correctamente. NICE 3000 es no en el

error alarmante estado.

Nota: eje autoajuste poder también ser comprendid por el pequefio teclados en el principal

control panel. Dos piso autoajuste necesidades el elevar correr bajo el primero
arrasamiento cual medio alla’ s un sensor de nivelacion debajo del arrasamiento lamina..

Pulso del codificador niumero por Por 1024 Min. 1
F1-12 | rotacion defecto Unidad
Configuracion 0 ~ 10000
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| Rango

El poder colocar el legumbres nimero de cada rotacion de el codificador, de acuerdo a a
el letrero de codificar.

Nota : él debe colocar el codificador legumbres numero correctamente cuando él’ s en
el cerrado bucle control de vectores. De lo contrario No puede funcionar normalmente. Si el
asincrénico El motor todavia no puede trabajar normalmente después del codificador pulso
numero establecido correctamente, Por favor, cambie el conexion linea entre el fase Ay B del
codificador. El codificador legumbres nimero de iman permanente sincrénico EI motor debe
se establecera de acuerdo con la UVW codificador, y el legumbres ndmero por rotacién
deberia se configurara de acuerdo con el codificador letrero.

Tiempos de monitoreo de fallas de | Por 3.0s Min. 0,1s
F1-13 codificaciéon defecto Unidad
Configuracion 0,0~ 10,0s
Rango

El poder colocar escucha tiempo cuando codificar falla ocurre. Después elevar
comienza correr con velocidad de distinto de cero, el sistema comienza a recibir sefial del
codificador cada tiempo de F1-13 configuraciéon. Si hay No hay ninguna sefial entrada, el
sistema mostrara Err20 que significa falla del codificador.

6.3 Control vectorial del grupo F2 Parametros

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango

Ganancia
F2-00 proporcional 1 40 1 0~ 100
de velocidad

bucle

Tiempo de
integracion 1
de velocidad
bucle

Traspuest
a
frecuencia
1

Ganancia
F2-03 proporcional 2 35 1 0~ 100
de velocidad

bucle

F2-01 0,60s 0,01s 0,01 ~ 10,00 s

F2-02 2,00 Hz 0,01 Hz 0,00 ~ F2-05

Tiempo de
integracion 2
de velocidad
bucle

Traspuest
a
frecuencia
2

F2-04 0,80s 0,01s 0,01 ~ 10,00 s

F2-05 5,00 Hz 0,01 Hz F2-02 ~ FO0-05
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El parametros de F2-00 y F2-01 decidir el dinamico respuesta caracteristica de la
frecuencia que es menor que la frecuencia de conmutacion 1 (F2-02), mientras que el
parametros de F2-03y F 2-04 decidir el dinamica respuesta caracteristica de el frecuencia
eso es mas grande que el traspuesta frecuencia 2 (F2-05). El dinamica respuesta
caracteristica parametros de la frecuencia entre el frecuencia de conmutaciéon 1 y frecuencia
de conmutacion 2 igual a el Valor promedio ponderado de dos conjuntos de F2-00, F2-01y
F2-03, F2-04.Como se muestra en Cuadro 6-2:

Pl picamnetes

F2-00 (-
F2014
F2-0 | T
jF2-04d)
-
F2az Eo06, Frequenoy command

Figura 6-3 Pl Esquema de parametros Diagrama

El poder regular el velocidad dindmica respuesta caracteristica de el vector control
por estableciendo el proporcional coeficiente y integrando tiempo de el velocidad regulador .
El poder acelerar el dindmica respuesta de el velocidad bucle por creciente el
proporcional ganar o flexibilizaciéon decreciente la integracién tiempo. demasiado grande el
proporcional ganar o demasiado pequefio el integrando El tiempo lo hara causa el sistema
para vibrar.

Los métodos de regulacion son recomendado como sigue:

Si el fabrica parametros no puedo satisfacer el requisitos, conducta menor ajuste en La
base de los parametros de fabrica:

Agrandar el proporcional ganar primero a prevenir el sistema de vibrando, y entonces
disminuir El tiempo de integracion para garantizar que el sistema sea rapido respuesta
caracteristica y pequefio excederse. Si traspuesta frecuencia 1 y traspuesta frecuencia 2 son
colocar como 0 en el mismo tiempo, solo F2-03 y F2-04 son valores virtuales.

Nota: Una vez el Por favor parametros son colocar inapropiadamente , él voluntad causa
grande excederse velocidad e incluso falla de voltaje cuando el sobrepaso regresa a la normal
nivel.

Ganancia proporcional de corriente | Por 60 Min. 1
F2-06 |  pucle defecto Unidad
Configuracion 100~500
Rango
Ganancia integral de corriente Por 30 Min. 1
F2-07 bucle defecto Unidad
Configuracion 100~500
Rango
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F2-06, F2-07 son actual bucle ajustando parametros en el vector control aritmética. El
ajuste método es el similar con eso de parametro de velocidad bucle P1. El ajuste en el
sincronico motor tiene a obvio efecto en el sentimiento de comodidad. Apropiado ajuste
Puede contener la vibracion mientras se levanta. es correr.

Limite superior de par
F2-08

Por
defecto

150.0%

Min.
Unidad

0,1%

Configuracion 0,0 ~ 200,0%
Rango

Se puede configurar superior limite de par de motor. El configuracion 100% corresponde a el

calificado esfuerzo de torsion del  motor que coincida con el sistema.
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Direccién de carrera Por 0 Min. 1

F2-10 defecto Unidad

Configuracion 10, 1
Rango

0: La misma direccion

1: El elegir direccion de carrera inversion, posicion direccion del pulso elegir
inversion 2: La misma direccién de funcionamiento, posicién direccion del pulso

elegir inversion
3: El direccion de carrera elegir inversion, posicion direccion del pulso elegir el mismo

En este funcion codigo, él poder elegir revertir sal de correr direccion (Motor’ s correr
direccion cuando el conexién de motor no’ no cambiar ), y posicién sefial ( Medio F 4-03
usado para identificar el legumbres direccion de elevar’ s posicion). Para Ejemplo, Después
el instalacion de el elevar , en marcha inspeccion mientras elevar’ s actual correr
direccion es abajo correr, entonces correr direccion necesidades elegir reversion; mientras
arriba correr inspeccion, la posicién legumbres F4-03 reducido  (posicion inferior), por lo que
posicion direccion del pulso las necesidades eligen la reversion.

Por favor Preste atencion a la configuracion de los parametros durante la recuperacion. el por
defecto.

6.4 Carrera en grupo F3 Control Parametros

Velocidad inicial Por 0,010 m/s Min. 0,001 m/s
F3-00 defecto Unidad
Configuracion 0,000 ~ 0,030 m/s
Rango
Tiempo acuerdo Por 0,150 s Min. 0,001 s
F3-01 defecto Unidad
Configuracion 0,000 ~ 0,500 s
Rango

El ajuste de la velocidad de inicio puede aumentar la capacidad de superar el friccion estatica.
Pero Si el configuracién de a partir de velocidad es también grande, él poder generar
impacto  sentimiento en a partir de tiempo. El usando de Dos parametros pueden suavizar
la elevacion a partir de.

Aceleracion Por 0,600 m/ =2 Min. 0,001 m/ =2

F3-02 defecto Unidad

Configuracion | 0,200 ~ 2,000 m/*

Rango

Tiempo de aceleracion de la Por 2.500 Min. 0,001s

F3-03 inflexion 1 defecto | a@nos Unidad

Configuracion 0,300 ~ 4,000 s

Rango
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Tiempo de aceleracion de la Por 2.500 Min. 0,001s
F3-04 inflexion 2 defecto | anos Unidad
Configuracion 0,300 ~ 4,000 s
Rango

curva S parametros de elevar aceleracion correr: F3-02 es la aceleracion de la

curva S de elevar aceleracion correr.

F3-03 es el tiempo cual es costo de 0 a el parametro F3-02 de S curva aceleracion
escenario. El Mas grande esto El parametro es la curva mas lenta inflexion es.

F3-04 es el tiempo que se toma del cambio de aceleracién de 0 a eso de F3-02 en el Etapa de
aceleracion de la curva S. Cuanto mayor sea este parametro es el mas lento el adular al curva

inflexion es.
Desaceleracion Por 0,600 m/ = Min. 0,001 m/ <
F3-05 defecto Unidad
Configuracion 0,200 ~ 2,000 m/**
Rango
Tiempo de desaceleracién de la| Por 2.500 Min. 0,001s
F3-06 inflexion 1 defecto anos Unidad
Configuracion 0,300 ~ 4,000 s
Rango
Tiempo de desaceleraciéon de la| Por 2.500 Min. 0,001 s
F3-07 inflexion 2 defecto anos Unidad
Configuracion 0,300 ~ 4,1000 s
Rango

Los tres cédigos de funcién deciden la curva S parametros de elevar desacelerar

correr: F3-05 es la desaceleracion de la curva S del ascensor desacelerar correr.

F3-06 es el tiempo que se toma de la cambio de desaceleracion de F3-05 a 0 en el S Etapa
de desaceleracion de la curva . Cuanto mayor sea este parametro, halagar el curva inflexién es.

F3-07 es el tiempo que se toma del cambio de desaceleracion desde 0 a eso de F3-05 en el
Etapa de desaceleracion de la curva S. Cuanto mayor sea el parametro th es decir, el mas
plano el curva inflexién es.

El entorno de S curva es como Sigue:

l ~

Figura 6-4 Velocidad Curva Cuadro
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Desaceleracion especial Por 0,900 m/ * Min. 0,001 m/*2
F3-08 defecto Unidad
Configuracion 0,500 ~ 2,000 m/**
Rango

Este parametro conjuntos el desaceleracion de el elevar forzado reductor, eje
autoajuste y mantenimiento. Si legumbres numeros son lejos diferente de el presupuesto
numeros como elevar fuerza reductor interino, Velocidad del ascensor reducida a 0,1 m/s
por especial dece Zaleracic'm y viajes a arrasamiento posicion .

(FO—03)
El escenario de este El parametro es: F3-08=2x ( F3-13), ajustar segun la situacioén real
situacion.

Distancia previa a la parada| Por 0,0 mm Min. 0,1 mm
F3-09 defecto Unidad

Configuracion 0~ 90,0 mm
Rango

El medio el avanzado distancia de elevar distancia control cuando el elevar es desacelerar.
El es solia hacerlo claro arriba el influencia de descifrador sefial desaparecido o nivel ling
sefal retrasando. Generalmente usuarios donNo cambies él.

Velocidad de renivelacion | Por 0,040 m/s Min. 0,001 m/s
F3-10 defecto Unidad

Configuracion 0,000 ~ 0,050 m/s
Rango

El medio el renivelacién velocidad cuando el elevar es en el zona de la puerta Porque el
longitud de placa niveladora es diferente en diferentes sistemas, el parametro ajustando poder
asegurar el aterrizaje exactitud de renivelacion. El Se utiliza cuando se elige la funcién de
renivelacion a través de FE-32..

Carrera a baja velocidad Por 0,250 m/s Min. 0,001 m/s

F3-11 defecto Unidad

Configuracion 0,100 ~ 0,630 m/s
Rango

Puede configurar el Baja velocidad de carrera cuando el elevar es correr en inspeccion o eje
ajuste automatico .

Traspuesta posicion de la N.° 1 Por 0.00m Min 001m

F3-12 arriba fuerza reductor d ’ - ’
efecto Unidad
Configuracion 0,00 ~ 300,00 m
Rango
Traspuesta posicion de la N.° .
F3-13 1 fuerza descendente 501: X 0.00m ’L\Jmnd d 0.01m
reductor erecio nida
Configuracion 0,00 ~ 300,00 m
Rango




A mITmm Funcidn descripcion del

parametro
Traspuesta posicion de la N.° 2 Por 0.00m Min 001m
E3-14 arriba fuerza reductor d ’ - ’
efecto Unidad
Configuracion 0,00 ~ 300,00 m
Rango
Traspuesta posicion de la N.° .
E3-15 2 fuerza descendente 501: " 0.00m 'L\J/Imd d (£ m
reductor electo niaa
Configuracion 0,00 ~ 300,00 m
Rango
Traspuesta posicion de la N.° 3 -
F3-16 arriba fuerza reductor ::frecto 0,00m ’CJA::da d 0,01 m
Configuracién 0,00 ~ 300,00 m
Rango
Traspuesta posicion de la N.° .
F3-17 3 fuerza descendente Por Gom er.]' 0.07m
reductor defecto Unidad
Configuracion 0,00 ~ 300,00 m
Rango

NICE 3000 poder colocar 3 pares de interruptores de fuerza reductor en mayoria . Es
configuracion posicién es : la secuencia es seguido por el instalacion de N.°1, N.°2, y N.°3
fuerza  reductor interruptores de el fin a la medio del eje. Eso significa el cambiar de el N.° 1
es construido cerca el Terminal aterrizaje.

En el baja velocidad ascensor, alli puede ser solo uno par de interruptores de fuerza reductor.
Y ahi son dos o tres pares de interruptores de fuerza reducir en el alta velocidad elevar.
El sistema poder auto-movimiento monitor el correr velocidad cuando elevar correr a el
traspuesta posicion de fuerza reductor , y evitar que el coche y el contrapeso descansen la
mantequilla porque  de la anomalia velocidad.

Este parametro de distancia medio el distancia de cambiar posicion a el mas bajo piso. El
¢ Puede el auto-movimiento? nota segun el ascensor autoajuste.

Posicion proposicional:

Cambiar NO. 1 NUMERO NO. 3
fuerza 2 fuerza fuerza
reductor reductor reductor

<1,5m/s 1,5m
Distancia 2,0 m/s>v>1,5 m/s 1,5m 3,5m
22.0m/s 1,5m 3,56m 5 metros

S medio el configuracion distancia de cambiar de forzado reductor a arrasamiento posicion.
El distancia S debe ser suficiente para el desaceleracion de F 3-08 a 0. Eso medio S

debe satisfacer siguientes condiciones: )

§>—FL—
2¥F3 -
08
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Si el distancia de forzado reductor es también corto, el sistema voluntad alarma falla E45

después elevar auto- sintonizacion .El poder ser resuelto a través de creciente el distancia de
interruptor posicion de forzado reductor o parametro F3-08 .

Hora de inicio de la salida con

: Por 0,200 s Min. 0,001s
F3-18 cero velocidad

defecto Unidad

Configuracion 0,000 ~ 1,000 s
Rango

A proteger arranque del ascensor comodidad de marcha, la control de elevacion puede correr a
velocidad cero antes freno apertura. En este momento, El motor es en excitacion viajando, y
produce mas grande par de arranque.

0,200 s )
Retardo temporal de la curva Por (asincronico) Min 0,001 s
F3-19 correr defecto | 0,500 s s
(sincronizacion Uni
) dad

Configuracion 0,000 ~ 1,000 s
Rango

Este parametro conjuntos tiempo eso él acepta de el sistema salida abierto sefial a el
freno completo apertura . El generalmente necesidades acerca de 200 ms . El sistema
mantiene arriba salida con velocidad cero.

Retraso temporal del final Por 0.300 s Min. 0,001 s
F3-20 correr defecto Unidad
Configuracion 0,000 ~ 1,000 s
Rango

El medio tiempo de retencién de velocidad cero cuando la curva El tiempo termina. Usuarios
necesidad’ no modificar eso. En recorrido de carrera, la conexion de cada sefial con la

curva es como sigue:
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Run contactor

Braker
Kun command
Advance
door opening
leveling =ignal

Contnctor leedback
Braker feedback

Iowor lock
short feedback

Figura 6-5 Secuencia de tiempo de ejecucion cuadro

6.5 Grupo F4 Posicion Parametros

Ajuste de nivelacion Por 30 mm Min. 1 mm
F4-00 defecto Unidad
Configuracion 0~ 60 mm

Rango

El asegura el aterrizaje exactitud de elevar. Si el posicién de arrasamiento inductor no es’
no en el medio de inductor lamina cuando el elevar detener operaciones, ajustar este
parametro. Si elevar es encima arrasamiento cuando se detiene, reducir el valor de F4-00.Si
elevar es bajo arrasamiento cuando se detiene, aumentar it.NICE 3000 integra avanzado
aritmética de distancia control. Y él usar medidas multiples a confirmar estabilidad de directo
estacionamiento. Generalmente usuarios necesidad no ajustar  él.

Piso actual Por 1 Min. 1
F4-01 defecto Unidad
Configuracion El piso mas bajo ( F6-01) ~ El piso mas alto ( F6-00 )
Rango

Puede mostrar el piso actual de coche.

El sistema poder movimiento automatico recomponer este parametro cuando elevar es
corriendo . Y el El sistema puede auto-movimiento revisar este  parametro en arrasamiento
posicion después conmovedor cambiar de arriba o hacia abajo forzado reductor. Cuando
elevar es en no inferior 0 no superior piso, usuarios poder mano recomponer este
parametro. Pero esto El parametro debe coincidir con el piso actual.

Cddigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F4-02 Alto un poco del suelo 1 1 0 ~ 65535
actual
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i

el R,

F4-03

Bit bajo de corriente piso

34464

b
|

1

0 ~ 65535

Puede mostrar el Numero de pulsos que tiene el piso actual relativo a el mas bajo

arrasamiento piso.

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcion Rango
F4-04 Alto un poco de nivelacion| 0 1 0 ~ 65535
lamina
Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcion Rango
F4-05 Bajo un poco de 0 1 0 ~ 65535
nivelacion lamina

El poder mostrar el legumbres nimero de nivelacién g lamina’ s practico longitud. El es
notado cuando autoajuste en el eje. Los usuarios pueden ajustar segun practico estado.

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcion Rango
F4-06 Alto un poco de altura 0 1 0 ~ 65535
del piso 1
F4-07 Bajo un poco de suelo 0 1 0 ~ 65535
alto 1
F4-64 Alto un poco de altura del 0 1 0 ~ 65535
piso 30
F4-65 Bajo un poco de altura 0 1 0 ~ 65535
del piso 30

El poco de piso altura i medio el legumbres nimero de altura entre piso i arrasamiento
lamina al suelo (i+1) arrasamiento lamina. Cada altura
poco numeros en binario sistema. Entre aquellos, alto 16 poco paralelos
piso altura, y bajo 16 poco paralelas bit bajo de este piso altura.

Para ejemplo: el piso altura

él se muestra de la siguiente manera:

0000, 0000, 0000, 0110,

1101,

0100, 0011,

de piso 4 a piso 5 es F4-12=6,

0001

corresponde a uno numero de 32
alto poco de esto

F4-13=54321.En en binario

Practico legumbres el nimero sera se mostrara como 447537 en sistema decimal.

6.6 Terminal de grupo F5 Funcién Parametros

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
Tiempo de cambio de
F5-00 conductor 3 1 1~ 200s
y cambio de horario segundos
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automaticamente

Cuando alla’ s vocacién de otro pisos en conductor estado, él voluntad doblar a el
normal  estado automaticamente después Tiempo F5-00; luego volver al estado del
controlador después de la correr.

Cuando el parametro de F5-00 es mas pequefio que 5, el mencionado funcién es cancelado,
entonces élEs lo mismo con lo normal Funcién de accionamiento r.

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F5-01 Funcion de
seleccién de 33 1 00 ~ 59
terminal X1
F5-02 Funcion de
seleccion de 35 1 00~ 59
terminal X2
F5-23 Funcién de
seleccion de . 1 00~ 59
terminal X23
F5-24 Funcién de
seleccion de 00 1 00 ~ 59
terminal X24

X1 ~ X24 es cambiar aporte Terminal , y ellos poder seleccionar correspondiente
funcién codigos 00 ~ 61.El mismo funcién cédigo  poder’ no ser usado repetidamente. Si
el Terminal X1 aporte sefal es 24 V, el sefal luz X1 del principal operacion El panel lo hara
luz. La descansar puede ser ded uced por Analogia. El cédigo de cada funciéon es como sigue:

00 : Sin funcién

El controlador hace ni siquiera funciona Si el sefial es introducido. Establezca el no usado
terminales como ninguno a Prevenir trabajos de error.

01: NO Entrada de subida de nivel 02 : SIN entrada de abajo nivelacion 03 : NO entrada
de zona de puerta

El sistema poder control elevar arrasamiento parada por sefial de nivel transductor. El
sistema puede apoyar arriba nivel transductor + abajo nivel traductor , o arriba nivel
transductor + abajo nivel transductor + puerta zona transductor. Si el sistema usos tres
nivel transductores, elevar con en marcha voluntad recibir el sefial de arriba arrasamiento,
el sefal de puerta zona, y el sefial de nivelacion descendente Sucesivamente; ascensor con
bajada corriendo  recibir el sefial de abajo arrasamiento, el sefial de puerta zona, y el sefal
de arriba arrasamiento en doblar. Si el sistema usos arriba nivel transductor y transductor
de nivel inferior , ascensor con h arriba correra recibir la sefial de arriba nivelacion y el sefal
de nivelacion descendente A su vez, y levantar con carrera descendente. recibir el sefal de
abajo arrasamiento, y el sefial de hasta arrasamiento Sucesivamente. La sefial de la zona de
la puerta se activara ser usado en la funcion de puerta abierto renivelacién y avanzado puerta
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apertura. Si el nivel | transductor sefial es desviado (conglutinacion o cierre), El sistema
indicara E22 error.

04 : NO Entrada de retroalimentacion del circuito de seguridad 05 : Entrada N.O. de Cerrar
circuito comentario

El seguridad circuito es el importante garantizar de elevar seguridad correr. El cerrar
circuito asegura eso el aterrizaje puerta y auto puerta son cerrado cuando elevar empezar ts
correr. El es el necesario condicion de funcionamiento del ascensor que permite la
retroalimentacion del circuito de seguridad y cerrar retroalimentacion del circuito es eficaz.

06 : NO Entrada de retroalimentacion de salida en funcionamiento 07 : SIN entrada de freno
retroalimentacion del contactor sefal

El sistema monitores el sefial de correr comentario y freno comentario después dos
segundo. cuando el El contactor en funcionamiento esta cortar.

08 : NO aporte de inspeccion sefial 09 :  SIN entrada de inspeccién arriba 10 :  SIN
entrada de inspeccion hacia abajo

I3 « ”

Cuando el Auto/ Inspeccion ” cambiar apunta a Inspeccion ” , El ascensor viene en
inspeccion estado, el sistema cancela todos los automaticos correr incluir puerta automatica
operaciéon. Cuando ingresado inspeccion arriba o hacia abajo sefial de marcha, el ascensor
funcionara con inspeccion velocidad.

11: NO entrada de sefal de fuego

Cuando el ” fuego” cambiar es abierto, elevar llega en fuego estado. El sistema voluntad
Cancelar todo entrd en el aterrizaje llamar y auto llamar ; el elevar voluntad parque en el
proximo tierra y aprobar el fuego aterrizaje sin abrir el puerta. Elevar ganado’ no abierto
puerta para configuracion pasajeros gratis hasta llegando en el aterrizaje de fuego .

12 : NO Entrada de sefial de extremo superior 13 : NO entrada de sefial de extremo
descendente

El sefiales de arriba fin y abajo fin son la terminal parada interruptores para Previniendo El
automovil y el contrapeso descansan cuando el ascensor pasa el nivel de vela estacion de
aterrizando sin parada.
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14 : NO entrada de sobrecarga

Si el elevar cargando Se acabd 110% de calificados carga, el sistema llega en  encima
cargando estado. El encima cargando tweets de zumbido, el auto luz de mas de cargando
luces y elevar no’ no cerrar el puerta. Si el puerta cerrar esta cerrado, el final sefial de carga
es impotente. En el elevar de cheques curso, Si el sistema necesidad correr con 110% de
sobrecarga, se puede configurar F7-06=1 a control.

15: NO entrada de carga completa

El elevar cargando entre 80% ~ 110% esta lleno cargando estado, el tierra sala charran
muestra completo cargando ,el ascensor noNo respondo la sala llamar.

16 : NO aporte de NO .1 arriba fuerza Reductor 17 :  SIN entrada de N.° 1 abajo
fuerza reductor
18 : NO entrada de NO.2 fuerza ascendente reductor

19: NO aporte de NO. 2 abajo fuerza reducir cer 20 : NO aporte de N.° 3 arriba fuerza
reductor
21 : NO entrada del NO. 3 fuerza descendente reductor

Estos funcional codigos colocar aporte punto en NO aporte de fuerza reductor,
correspondiente hacia fuerza reductor cambiar sefial . LINDO 3000 sistema archivos
estos posiciones de interruptores en parametros de F3 grupo.

22 : NO hay entrada de bloqueo retroalimentacion de salida

El El ascensor abre la puerta con antelacion cuando llegando al piso o el saltos de elevacion
exterior bloquear al volver a nivelar después apertura el puerta. El envia comentario sefal
para anillo de seguro el elevar correr con re- velocidad de nivelacion.

23 : NO Entrada de bomberos de motor sobrecarga

El bomberos cambiar aporte punto es usado para bomberos a correr el elevar (dos veces
fuego control).Cuando el fuego atras a base piso es correr, el sistema voluntad conseguir en
el bomberos correr estado Sihay’ s sefial de bomberos

24 : NO entrada de cortina de luz delantera

Este cddigo de funcion configura el terminal se utiliza para el frente cortina de luz sefial NO
aporte.

25: NO entrada de atras cortina de luz

Esta configuracion de terminal de cédigo de funcion se utiliza para el atras cortina de luz sefal
NO aporte.

26 : NO hay entrada de freno retroalimentacion de salida2

Esta configuracion de terminal de codigo de funcion es utilizado para el retroalimentacion de la
accion del freno NO aporte en levantar factual estado de ejecucion.

27 .  Valido NO entrada de UPS
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parametro
Este funcion codigo Terminal configuracion es usado para el fuerza falla emergencia viajar
NO Entrada. Detalles Consulte la explicacion del ajuste en el capitulo 7.

Funcidn descripcion del

28: NO aporte de bloqueo de elevacion

El aporte punto para bloquear el elevar, él es en la funcién similar con llamada de sala bloqueo
de elevacion

29: NO aporte 2 de seguridad sefial al

El afade el segundo seguridad circuito Introduciendo punto en orden a proteger
contra el accidentes causado por el levantar del seguridad retroalimentacion del circuito
contactor. Si ambos aporte puntos son NICE3000 seleccionado sistema certificados el
normal trabajar de el seguridad circulo  solo cuando ambos son valido. De lo contrario, el
sistema... ser en E4 Ind icacion.

30: NO hay entrada de sincrénico retroalimentacion de autobloqueo del motor

Sincrénico motor autobloqueante contactor poder asegurar eso alla ganado’ no ser lejos
velocidad correr incluso Si el freno esta sin trabajo Puede ser establecido a través de h FE-33.

31: NO entrada de puerta cerrar retroalimentacién del circuito 2

El funcion de puerta cerrar circuito2 es el mismo con eso de puerta cerrar circuito 1. EI’ s
conveniente Para el Los usuarios pueden separar las sefales de el sala puerta a auto puerta.
El puerta cerrar es Se considera bloqueado solo cuando la sefial de retroalimentacion del
circuito de bloqueo de dos puertas también son conectado.

33 ~ 63

Estos 31 Los parametros se corresponden con parametros 01 ~ 31.El parametros 01 ~ 31
aporte Los terminales se configuran como NO aporte, pero el Los parametros 33 ~ 63 son
colocar como  CAROLINA DEL NORTE aporte.

entrada superior del

automovil

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F5-25 Seleccion del tipo de 64 1 0~ 255

Puede establecer tipos definidos de sefales de la techo del coche

control panel por poco. 0:

aporte

Carolina del Norte entrada ; 1: NO

Por ejemplo: uno elevar Necesito configurar la capota del coche tipo de sefal de entrada como

el siguiente lista:

Digito binario | Parametro Configuracion | Digito binario Paréametro Configuracion
tipografica tipografica
Bit0 Fuente CAROLIN Bitd Puerta CAROLIN
puerta A DEL principal- A DEL
pantalla de NORTE cerca NORTE
haz limite
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Bit 1 Puerta CAROLIN Bit5 Puerta CAROLIN
trasera A DEL trasera- A DEL
pantalla de NORTE cerca NORTE
haz limite
3 Puerta . Digital carga
Bit2 prirlcipal- %%ITE?LIN Bit6 3 (lleno NO
abierto NORTE carga)
limite
Bit3 fuerta CAROLIN Bit7 Dgtal, CAROLIN
rasera - A DEL arga A DEL
abierto NORTE (encima NORTE
limite carga)

El binario sistema espectaculos 01000000, correspondiente decimal sistema contar
espectaculos 64.Entonces el parametro F5-25 se establece como 64.

Por ejemplo: cuando la fuente de la puerta hace que la pantalla es NO Digito binario
espectaculos 01000001, correspondiente El conteo del sistema decimal muestra 65, por lo que
el parametro F5-25 es colocar como 65;

Cddigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F5-26 Seleccion de funcion Y1 1 1 0~ 16
F5-27 Seleccion de funcion Y2 2 1 0~ 16
F5-28 Seleccioén de funcién Y3 3 1 0~ 16
F5-29 Seleccioén de funcion Y4 4 1 0~ 16
Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcion Rango
F5-30 Seleccion de funcion Y5 0 1 0~ 16
F5-31 Seleccion de funcion Y6 0 1 0~ 16

La salida del sistema Es una salida de relé. Hay funciones
elementos 0 ~ 16: 0:  Sin funcién:

Terminal de salida no tieneNo tiene

ninguna funcién . 1:  Salida del

contactor de ejecucion:

El sistema emite el comando de recogida de carrera contactor; controlar el correr contactor’ s
levantary liberar.

2: Salida del contactor de freno:

El sistema salidas el levantar dominio de freno contactor, logrando el produccién sefal de
freno y control de liberacion.

3: Salida del contactor de bloqueo :

121



AL T Funcidn descripcion del
parametro
El sistema emite la Comando de recogida del contactor de la puerta del sobre, cumpliendo

preapertura, La cerradura de la puerta salta cuando micronivelacion y liberaciéon control.

4 : Llegada del fuego a tierra retroalimentacion de sefal:

Cuando en fuego estado, el sistema envia afuera comentario sefial a monitor después elevar
retorno ns a el fuego tierra.

5: Puerta principal abierta:

El terminal correspondiente se utiliza para la salida de la sefial | de la puerta
de entrada abierto. 6 : Cerrar la puerta de entrada:

El terminal correspondiente se utiliza para la salida de la sefal | de la puerta
de entrada cerca. 7: Puerta trasera abierta:

El terminal correspondiente se utiliza para la salida de la sefial sefial de atras
puerta abierto. 8: Puerta trasera abierta:

El terminal correspondiente se utiliza para la salida de la sefial sefal de atras

puerta cerca. 9: Freno, ejecutar contacto o normal:

El terminal correspondiente es utilizado para la salida sefial normal de el freno y correr
contactor. Cuando el sistema muestra E37, E36, él significa el freno y correr contactor error y
el Terminal don’ no hay salida.

10: Estado de falla:

El terminal correspondiente es Se utiliza para emitir sefial cuando errores ocurrir en 3,4,y 5
rangos. El Los rangos de errores son en el capitulo 8.
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11: Correr monitor:
NICE 3000 es en estado de ejecucion.
12 :  Funcionamiento automatico del motor sincrono:

El’ s el autobloqueante contactor a control iman permanente sincrénico  motor. Si
el sincrénico motor es en autoejecutable emergencia cuando el elevar es en fuerza falla
emergencia correr estado, el freno abierto, el correspondiente Terminal produccién,
elevar deslizar en el mas cercano arrasamiento tierra y abierto puerta. Detalles son en
capitulo 7, usuario introduccién. En suma, él poder se puede utilizar después de que el
ascensor se detenga normal condicion a mejorar seguridad.

13 : Eficiencia de funcionamiento de emergencia en caso de corte de energia :

Cuando elevar es en fuerza falla emergencia correr  estado, el correspondiente Terminal
voluntad produccion. Los detalles son En el capitulo 7, ajustando explicacion.

14 . Sistema normal:

Cuando el sistema es en normal trabajar condicion, el correspondiente Terminal voluntad
produccion . Esta funcion se puede utilizar para paralelo o grupo control.

15: Emergencia salida del zumbador
Va a indicar el condicion de nivelacion cuando él’ s en condicién de
emergencia. 16: Salida forzada del freno

Abierto el freno y ultimo 4 segundos cada tiempo ; él poder ser usado a control el a partir
de Voltaje de el freno.

17. Ascensor arriba marcas
18. Ventilador y salida de luz

Terminales para salida del ventilador y sefales luminosas, él es lo mismo que admirador y luz
sefal de auto arriba  junta.

Cadigo de Nombre Por Min. Configuracion
funcién defecto Unidad Rango
F5-32 Condicioén de llamada de
sala mostrar

Cuando usuarios ingresar F5-31 mend, el tubo en el teclado espectaculos el produccion
Terminal estado en presente. El teclado tubo orden es 5, 4, 3, 2, 1 desde izquierda a bien .
Cada paso’ s definicion es

como sigue:
A

’Lsc 1_lc Hc _:

El significado de cada uno paso esta en la lista en los siguientes graficos:
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Funcioén descripcion del parametro

YK mEm

Tubo De Tz
. paso Significado de tubo paso ” luz” Significado de tubo paso ” No luz”|
sgne marcad
ndmero or
A de direccion de llamada de sala de direccion de llamada de sala
acceso telefonico 1 acceso telefénico 1
normal desviado
B Comunicacién de llamada Comunicacién de llamada
exterior de direccion de exterior de direccién de
acceso telefénico 2 normal acceso telefonico 2
desviado
do Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
1 exterior de direccion de exterior de direccién de
acceso telefénico 3 normal acceso telefénico 3
desviado
D Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 4 normal acceso telefonico 4
desviada
mi Comunicacion de llamada Comunicacién de llamada
exterior de direccién de exterior de direccion de
acceso telefénico 5 normal acceso telefonico 5
desviado
F Comunicacion de llamada Comunicacién de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 6 normal acceso telefonico 6
desviado
GRA Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
MO exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 7 normal acceso telefonico 7
desviado
DP Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccién de exterior de direccion de
acceso telefénico 8 normal acceso telefonico 8
desviado
A Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccién de exterior de direccion de
acceso telefénico 9 normal acceso telefonico 9
desviado
B Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
exterior de acceso exterior de acceso
telefénico a direcciones 10 telefénico a direcciones 10
normal desviados
2 do Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de acceso exterior de acceso telefénico
telefénico a direcciones 11 a direcciones 11 desviados
normal
D Comunicacion de llamada Comunicacién de llamada
exterior de acceso exterior de acceso
telefénico a direcciones 12 telefénico a direcciones 12
normal desviados
mi Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada

exterior de acceso
telefénico a direcciones 13

exterior de acceso
telefénico a direcciones 13
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normal

desviados

F Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de acceso exterior de acceso
telefénico a direcciones 14 telefénico a direcciones 14
normal desviados
GRA Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
MO exterior de acceso exterior de acceso
telefénico a direcciones 15 telefénico a direcciones 15
normal desviados
DP Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de acceso exterior de acceso
telefénico a direcciones 16 telefénico a direcciones 16
normal desviados
Tubo
Tubo.De paso Significado de tubo paso ” luz”|  Significado de tubo paso ” No luz”
sgne marcad
numero or
A Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de acceso exterior de acceso
telefénico a direcciones 17 telefénico a direcciones 17
normal desviados
B Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de acceso exterior de acceso
telefonico a direcciones 18 telefénico a direcciones 18
normal desviados
3 do Comunicacion de llamada Comunicacion de llamadas
exterior de acceso externas de acceso
telefénico a direcciones 19 telefénico a direcciones 19
normal desviados
D Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 20 normal acceso telefonico 20
desviado
mi Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccién de
acceso telefénico 21 normal acceso telefonico 21
desviado
F Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 22 normal acceso telefénico 22
desviado
GRA Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
MO exterior de direccién de exterior de direccién de
acceso telefénico 23 normal acceso telefonico 23
desviado
DP Comunicacioén de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccién de
acceso telefénico 24 horas acceso telefonico 24 horas
normal desviado
A Comunicacion de llamada Comunicacién de llamada

exterior de direccion de
acceso telefénico 25 normal

exterior de direccion de
acceso telefénico 25
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desviado
B Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 26 normal acceso telefénico 26
4 desviado
do Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 27 normal acceso telefénico 27
desviado
D Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccién de
acceso telefénico 28 normal acceso telefénico 28
desviado
mi Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 29 normal acceso telefénico 29
desviado
F Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
exterior de direccion de exterior de direccion de
acceso telefénico 30 normal acceso telefénico 30
desviado
GRA Comunicacion de llamada Comunicacion de llamada
MO exterior de direccién de exterior de direccion de
acceso telefénico 31 normal acceso telefénico 31
desviado
DP Reservado Reservado
5 0-9 Estado de comunicacion CAN, 0 representa el mejor estado, 9 para
comunicacién detener
Visualizacion del estado del Por 0 Min. 1
F5-33 terminal defecto Unidad
Configuracion
Rango
Poco 0 Reservado Poco 1 Reservado
Poco 2 Reservado Poco 3 Reservado
Funcién de entrada 25/27 para la
Deteccion de sobrecalentamiento
Poco 4| Cancelar la llegada gond en Poco 5 del motor o terremoto
noche
Se utiliza para sefalizar cortinas
de luz.
Poco 6 Agregar .1 chiradura de puerta Poco 7 | No se muestra ningun error en el
de tiempo romper cuando Fo teclad
el inspeccién a normal pequeno teclado
pedido de apertura de puerta
Inmediatamente después de abrir El ascensor se detiene cuando
Poco 8| |3 puerta limite Poco 9

125




Funcioén descripcion del parametro

gLl

Cancelar la orden de apertura hay retroalimentacion
de puerta 1 s después de anormal
abrir la puerta limite

Poco Reservado Poco 11 Reservado
10
Poco Reservado Poco 13 Reservado
12
Poco Reservado Poco 15 Reservado
14
F5-34 Visualizacion del estado del Por Min.
F5-35 terminal defecto Unidad
Configuracion
Rango

F5-34 , F5-35 espectaculo el aporte y produccion Terminal estado. El teclado tubo orden
es 5, 4,3,2,1 de izquierda a bien. Cada pasodefinicién de es como sigue:

BEEE

F5-34 expresa el estado del principal control panel aporte o produccién  Terminal. Es
significados son listado en los siguientes graficos:

G G EG G
Can
D D

TUbO,De Ul e Tubo paso significado Paso del tubo “ luz” significado
serie marcador
ndmero
B Arriba arrasamiento Sefial de nivelaciéon ascendente
disponibilidad
do Abajo arrasamiento Sefial de nivelacion descendente
disponibilidad
D sefial de zona de puerta Disponibilidad de la sefial d_e’ la
zona de puerta, en el estacion de
nivelacion
mi Retroalimentacion del Circuito de seguridad aprobar
circuito de seguridad 1
F Retroalimentacion del Circuito de bloqueo aprobar
circuito de bloqueo 1
GRAMO | Ejecutar retroalimentacién | Estado cerrado del contactor
de salida 1
DP Retroalimentacion de salida | Freno abierto estado
del freno 1
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Y mEmm

Tubo_De Tubo paso Tubo paso significado Paso del tubo “ luz” significado
serie marcador
numero
A Sefial de inspeccion Disponibilidad de la sefial de
inspeccion
B Inspeccién hacia arriba Sefial de inspeccién ascendente
sefial disponibilidad
do Sefial de inspeccion hacia | disponibilidad de sefial descendente
abajo
2 D Sefial de fuego Disponibilidad de sefiales de incendio
. : o Sefial de extremo superior
Ext |
mi xiremo superior seha disponibilidad , en extremo
superior estado
F Extremo inferior sefal Disponib_ilida(_:i de la seﬁ_al del
extremo inferior, en abajo estado
final
GRAMO | Sobrecarga sefial Terminal de control principal sobre
carga aporte disponibilidad
= Terminal de control principal
LI | ) L
oP eno sefial de cagda lleno carga Disponibilidad de
entrada
A Fuerza ascendente Disponibilidad de sefial, en el NO.
n.° 1 reductor sefal 1 arriba reductor de fuerza area
B Fuerza descendente n.° Disponibilidad de sefial, en el NO. 1
1 reductor sefal abajo reductor de fuerza area
do Fuerza ascendente Disponibilidad de sefal, en el NO.
n.° 2 reductor senal 2 arriba reductor de fuerza area
D Fuerza descendente n.° Disponibilidad de sefal, en el NO. 2
3 2 reductor sefial abajo reductor de fuerza area
mi Fuerza ascendente Disponibilidad de sefal , en el
n.° 3 reductor sefal NO. 3 arriba reductor de fuerza
area
E Fuerza descendente n.° Disponibilidad de sefal, en el NO . 3
3 reductor sefial abajo reductor de fuerza area
GRAMO Salida de pyoda Contacto de puerta envolvente o
envolvente
’ estado cerrado
comentario
DP Sefial de Temperatura del motor es demasiado
sobrecalentamiento del alto
motor
Frente cortina de luz Frente cortina de luz cerrada afuera
B Atras cortina de luz Atras cortina de luz cerrada afuera
do Retroalimentacion de salida | Freno abierto estado
de freno 2
4 D Unioén Postal Universal Panel de control principal sefal
aporte disponibilidad
mi Blogueo de elevacion aporte| Panel de control principal sefial

disponibilidad
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Y mEmm

F Retroalimentacion del Circuito de seguridad aprobar
circuito de seguridad 2

GRAMO | Sincrénico autgblocante Contacto autoblocante o cierre
retroalimentacion del
motor

DP Circuito de bloqueo de Cerradura de la puerta circuito aprobar|
puerta comentario 2
Reservado

B Salida del contactor de Cerrar contactor de ejecucion
ejecucion

5 do Salida del contactor de freno| Freno abierto

D Salida del contactor de Cierre del contactor de preapertura
preapertura

mi Fuego volver a piso Fuego volver a Salida del piso

principal sefal

principal

F5-34 expresa la estado del techo del coche panel aporte o salida Terminal. Es significados
son listado en los siguientes graficos:

BEEE

G 'l.'.t E G
.-_
D
Tubo. De Ul e Tubo paso significado Paso del tubo “ luz” significado
serie marcador
ndmero
A Frente cortina de luz Cortina de luz cerrar afuera
aporte
B Atras cortina de luz Cortina de luz cerrar afuera
aporte
1 do Puerta delantera abierta Puerta delantera abierta
limite limite
D Puerta trasera abierta Puerta trasera abierta limite
limite
mi Cierre de puerta Cierre de puerta delantera
delantera limite limite
F Cierre de puerta trasera Cierre de puerta trasera limite
limite
GRAMO Digital carga 3 (lleno Carga completa sefial
carga) disponibilidad
DP Digital carga 4 (méas de Sefial de sobrecarga
carga) disponibilidad
A Puerta abierta boton Disponibilidad de la sefal

aporte
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B Cerrar la puerta boton Disponibilidad de la sefal
aporte
do Retardo de apertura de Disponibilidad de la sefial
puerta
2 botén
aporte
D Sin escalas botén aporte Disponibilidad de la sefal
mi magquinista botén aporte Disponibilidad de la sefal
F variar la direccién boton Disponibilidad de la sefal
aporte
GRAMO | funcionando por Disponibilidad de la sefial
separado
boton aporte
DP Fuego botén aporte Disponibilidad de la sefial
A Puerta delantera Salida de puerta delantera
abierta abierta
B Cierre de puerta Salida de cierre de puerta
delantera delantera
3 do Cerradura de la puerta| Cerradura de la puerta aprobar en el
sefial sistema actual
D Puerta trasera abierta Salida de puerta trasera
abierta
mi Cierre de puerta Salida de cierre de puerta
trasera trasera
F Cerradura de la puerta Cerradura de la puerta aprobar en el
sefial sistema actual
GRAMO Llegada gong Gong de llegada arriba
produccion
DP Llegada hacia abajo Gong de llegada hacia abajo
gong produccion
Tubo_ De Tubo paso Tubo paso significado Paso del tubo “ luz” significado
serie marcador
ndmero
A Salida de visualizacion de Pantalla de puerta abierta luz
puerta abierta
B Salida de visualizacion de Pantalla de cierre de puerta luz|
cierre de puerta
4 do Visualizacion del Visualizacion del retardo de
retardo de rtura de | ia |
apertura de la apertura de la puerta luz
puerta
produccion
D Salida de pantalla Exhibicién sin interrupciones
continua luz
mi Reservado
F Salida del zumbador Disponibilidad de la salida del
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zumbador

GRAMO Reservado

DP Ahorro de energia Disponibilidad de salida de
luz/ventilador

A Luz del sistema estado de Cortina de luz cerrar afuera

cortina 1

B Luz del sistema cortina Cortina de luz cerrar afuera
5 estado 2
do Llamada externa cerrar Disponibilidad de la sefial
elevar aporte
D Llamada externa de Disponibilidad de la sefial
incendio aporte
mi Lleno carga Disponibilidad de la sefial
F Encima carga Disponibilidad de la sefial
Entrada de pesaje seleccion Por 2 Min. 1
F5-36 defecto Unidad
Configuracion 0,1, 2,3
Rango

0: Invalidacion

1: Techo del coche muestreo
digital de panel. 2: Techo del

coche Muestreo analdgico de

panel .

3: Control principal muestreo analégico de panel .

F5-36 expresa el canal de sefial de pesaje del vehiculo. Por favor, configure esto exactamente
parametro antes usando dispositivo de pesaje.

6.7 Grupo F6 Elevar Basico Parametros

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F6-00 El aterrizaje mas alto 9 1 F6-01 ~ 31
F6-01 El mas bajo aterrizaje 1 1 1~ F6-00
F6-02 Aparcamiento 1 1 F6-01 ~ F6-00
aterrizaje

Cuando el sistema no en usando tiempo es encima el F 9-00 configuracién valor , elevar
poder devolver aterrizaje de estacionamiento por si mismo.

Fuego aterrizaje Por 1 Min. 1
F6-03 defecto Unidad
Configuracion El aterrizaje mas bajo (F6-01) ~ El aterrizaje mas alto aterrizaje(F6-
Rango 00)
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i
,e

El el ascensor se levantara volver a la aterrizando cuando el sistema es en estado de aterrizaje

de fuego.

F6-04

Detener aterrizaje

Por
defecto

1 Min.
Unidad

Configuracion

Rango

00)

El aterrizaje mas bajo (F6-01) ~ EI aterrizaje mas alto aterrizaje(F6-

Cuando elevar es en estado de parada, va a Regresa a este aterrizaje después de completar

control caja dominio.
Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F6-05 piso de servicio 1 65535 1 0 ~ 65535
F6-06 piso de servicio 2 65535 1 0 ~ 65535

F6-05 establece qué Tipo de pisos de mando elevar responder en pisos 1~16. F6-06 colocar
qué amable de pisos dominio elevar responder en pisos 17~31.

La forma de configuracion de F6-05 piso de servicio 1:

El piso servicio es revisado por binario sistema numero de 16 poco. El binario sistema
numero expreso el piso 1~ 16 de bajo poco a alto poco, El configuracién importante
poco 1 expreso eso El ascensor responde a esta planta.El llamado y el entorno importante
bit 0 expresar eso elevar d oesn’ no responder a este piso’ esta llamando Por ejemplo, los
pisos. en necesidad de servicio son enumerados de la siguiente manera:

Binari Importan Servici Binario Binari Importan Servici Binario
o te piso 00 no poco ) te piso 00 no poco
digit configur digit configur
o acion o acion
Bit0 Piso 1 EN 1 Bit8 Piso 9 SgAGA 0
Bit 1 Piso 2 él(:’)AGA 0 Bit9 Piso 10 EN 1
Bit2 Piso 3 EN 1 Bit10 Piso 11 EN 1
Bit3 Piso 4 EN 1 Bit11 Piso 12 égAGA 0
Bit4 Piso 5 EN 1 Bit12 Piso 13 EN 1
Bit5 Piso 6 EN 1 Bit13 Piso 14 EN 1
Bit6 Piso 7 EN 1 Bit14 Piso 15 EN 1
Bit7 Piso 8 SF’OAGA 0 Bit15 Piso 16 EN 1

El importante configuracién de digitos binarios se afiade en el lista. La binario poco es 11
11011001111101,y el algoritmo relevante El nimero es 63101, entonces F6-05 deberia ser
colocar como 63101.

La forma de configuracion de F6-06 es lo mismo con F6-05.
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Control de grupo numero Por 1 Min. 1
F6-07 defecto Unidad
Configuracion 1~ 8
Rango

Puede ser solia elegir elevar Numero de control de
grupo: 1: Soltero elevar correr
2: 2 paralelo elevar correr

3~8: Control de grupo en ejecucion (n necesita el cooperacion del grupo control panel MCTC-
GCB-)

Elevar nimero Por 1 Min. 1

F6-08 defecto Unidad

Configuracion 1~ 8
Rango

Se puede configurar elevar nimero cuando usando el control de grupo. Cuando F6-07 = 1,
Esta es la funcion es indtil.

1: Elevar 1.En este tiempo, el auto arriba panel por defecto es elevar 1 cual medio el
primero tres son colocar como APAGADO. Esto elevar es el principal elevacion de paralelo, y
Esta completo principalmente paralelo recuento légico.

2: Ascensor 2. En este momento, el 1, 2 un poco de coche para p interruptor de panel S1
deberia ser colocar como EN.

Si él es en grupo control estado, esta funcién codigo deberia ser colocar de acuerdo a a el
actual codificacion del ascensor. Para mas detalles, consulte la Instruccion  de <MCTC-GCB-
A>.

Seleccién paralela Por 0 Min. 0
F6-09 defecto Unidad
Configuracion 1~2

Rango

Bit0: seleccién de iones de funcion de permanencia separada
Bit1: Reservado
Bit2: CN2 Paralelo. Hay dos maneras de paralelo, BIT2=1 utiliza CN2 a paralelo.

Nota: Cuando él no’ no usar CN2 para paralelo, por favor hacer seguro el BIT2=0, de lo
contrario, el el controlador puede no correr jnormalmente!

Piso de desecho Por 1 Min. 1
F6-13 defecto Unidad
Configuracion El aterrizaje mas bajo (F6-01) ~ El aterrizaje mas alto aterrizaje(F6-
Rango 00)

El poder colocar elevar chucker - fuera piso . El chucker - fuera piso es disponibilidad de
10 en noche a 6 por la mafnana. Cada tiempo elevar voluntad correr a el descarte piso En
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primer lugar, entonces detener y abierto el puerta. Entonces va a corre hacia el piso
objetivo, él poder aumentar seguridad. Usando este funcién o no, por favor colocar a través de
FE-32.

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F6-14 colectivo descendente 1 00: 00 00: O1 00: 00~ 23:
hora de inicio 59
F6-15 colectivo descendente 1 00: 00 00: 01 00:00 ~
tiempo de finalizacién 23:59
F6-16 Tiempo de inicio del 00: 00 00: O1 00:00 ~
colectivo descendente 2 23:59
F6-17 Tiempo de fin de colectivo 00: 00 00: O1 00:00 ~
descendente 2 23:59

Estas cuatro funciones Los parametros definen dos grupos de colectivos descendentes tiempo
segmentacion. En Esta dos veces segmentacion, el ascensor se levantara correr segun el
colectivo descendente modo, cual medio él Solo responde a la bajada externa llamar.

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
F6-18 Servicio de tiempo 00: 00 00: 01 | 00: 00~ 23:
compartido 1 59
hora de inicio
F6-19 Servicio de tiempo 00: 00 00: 01 | 00: 00~ 23:
compartido 1 59
fin del tiempo
Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad Configuracion
funcién Rango
Servicio de tiempo -
F6-20 compartido 1 65535 1 0 ~ 65535
piso 1
Servicio de tiempo
F6-21 compartido 1 65535 1 0 ~ 65535
piso 2
F6-22 Servicio de tiempo 00: 00 00: 01 | 00: 00~ 23:
compartido 2 59
hora de inicio
F6-23 Servicio de tiempo 00: 00 00: 01 | 00: 00~ 23:
compartido 2 59
fin del tiempo
Servicio de tiempo .
F6-24 compartido 2 65535 1 0 ~ 65535
piso 1
Servicio de tiempo
F6-25 compartido 2 65535 1 0 ~ 65535
piso 2

Este grupo de parametros de funcion define el tiempo del servicio de tiempo compartido de dos
grupos. segmentacion y servicio piso. En configuracion tiempo, elevar servicio piso es
decidido por importante tim e-sharing servicio suelo, y el suelo parametros de F6-05 , F6-06
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es inutil.Por ejemplo, elevar solo responde a el tiempo compartido servicio 1 piso 1,2(F6-
20,F6-21) en tiempo compartido servicio 1 (F6-18,F6-19) ,y donNo funciona F 6-05,F6-06
parametros configuracion . Cuando el tiempo compartido  servicio 1 y servicio de tiempo
compartido 2 es superponibles, el sistema llevar a cabo el tiempo compartido servicio 1.El
configuracion forma El piso de servicio de tiempo compartido es el mismo que el del piso de
servicio F6-05.

Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unir Configuracion
funcion Rango
Cresta paralela 1 . . . .
F6-26 comienzo 00:00 00:01 00:00 a 23:59
tener miedo
Cresta paralela 1 . . ) )
F6-27 oMramo tener 00:00 00:01 00:00 a 23:59
miedo
F6-28 Cresta paralela 1 piso 1 1 F6-00 ~ F6-01
Inicio del pico 2 en . . . .
F6-29 paralelo tener 00:00 00:01 00:00 a 23:59
miedo
F6-30 Pico paralelo 2 00:00 00:01 00:00 a 23:59
B extremos ’ ’ Va2l
tener miedo
F6-31 Techo paralelo de 2 1 1 F6-00 ~ F6-01
plantas

Este grupo de funcién parametros  define dos grupo paralelo fastigio tiempo segmentacion
y piso., Si auto llamar encima 3 de fastigio piso en paralelo fastigio tiempo segmentacion,
elevar llega en fastigio servicio, en el momento , auto llamar dominio es en disponibilidad
Alabama el tiempo, y El ascensor vuelve a esta planta en horario libre .

6.8 Pruebas grupales F7 Funcién Parametros

Este grupo de parametros es especialmente promulgado para elevar ajuste. Asi que el
escenario de parametros ganado’ no se guardara después de un corte de energiay va a
volver a por defecto.

Antes ascensor acelerado correr, por favor Asegurese del eje es gratis y cada parametro se
esta configurando bien . Primero, el elevar deberia correr despacio a el medio piso a prevenir
elevar correr  inversion. Aporte varios pisos dominio después ingresando un piso comando.
Cuando completando ajuste, por favor comprobar si este grupo de parametros se esta
configurando bien.
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Cadigo de Nombre Por defecto[| ~ Min. Unidad| Configuracion
funcién Rango
F7-00 Piso de pruebas 1 0 1 0 ~ F6-00
F7-01 Piso de pruebas 2 0 1 0 ~ F6-00
F7-02 Piso de pruebas 3 0 1 0 ~ F6-00
F7-03 Piso de pruebas 4 0 1 0 ~ 60000

El Puede establecer el piso objetivo cuando el elevar es en ajustando o servicio. Es
configuracién rango es de 0 ~ F6- 00, pero los comandos del piso actual y menos que el piso
F6-01 arena’ no administrado.

0: Prueba piso es invalidacion. Pruebas piso 1 es el mismo con auto llamar. Pruebas piso
2 es el Lo mismo con aterrizaje arriba Llamada. Prueba piso 3 es el Lo mismo con aterrizaje
abajo Llamada. El dominio  es Disponibilidad duradera hasta el cédigo colocar a 0 en cambio.

LINDO 3000 poder correr en aleatorio . Allda son 5 segundos en cada correr intervalo
cuando simulando el diario correr estado. Los tiempos colocar por F7-03 son generado por
los tiempos del objetivo pisos ocurrir en aleatorio. Si el configuracion tiempo es encima 60000,
el aleatorio correr voluntad mantener en hasta el usuario conjuntos 7-03 como 0.

Llamada de aterrizaje Por 0 Min. 1
F7-04 permitir defecto Unidad
Configuracion 0, 1
Rango

0: Llamada de aterrizaje permitida ;

1: Llamada de aterrizaje prohibida

Habilitar apertura de puerta| Por 0 Min. 1
F7-05 defecto Unidad
Configuracion 0, 1

Rango

0: Puerta abierta permitida, boton del operador de la puerta util;

1: Puerta abierta prohibida, botdn del operador de la puerta inutil y puerta don’ no
automaticamente abierto.

Seleccion de la funcion de Por 0 Min. 1

F7-06 sobrecarga defecto Unidad

Configuracion 081
Rango

0: Sobrecarga prohibido correr;

1: Encima carga correr admisible. Cuando encima carga correr es permitido, elevar llega en
encima estado de carga, luz de encima carga luces, y elevar no’ no responder a
aterrizaje llamar, sin escalas correr a Piso objetivo. Por favor, establezca 0 cuando él’ s en
normal usando.
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Habilitar limite Por 0 Min. 1
Fr-07 defecto Unidad
Configuracion 0, 1

Rango

0: Disponibilidad del interruptor final ;

1: Interruptor final invalidacion. Solamente usar lo comprobé al comprobarlo interruptor de
limite.

. Este F7 grupo funciones son usado por personas OMS poseer

profesional competencia. Por favor pagar mas atencién. El operador es en cargar de el
responsabilidades . Por favor Asegurese de que la configuracion de la Grupo F7 parametros es
0O

\H

6.9 Grupo F8 Refuerzo Funcién  Parametros

Ajuste automatico del pesaje | Por 0% Min. 1%
F8-00 defecto Unidad
Configuracion 0~ 100%

Rango

Se refiere a la configuracién de autoajuste del pesaje. Hay tres pasos . del pesaje autoajuste:

1. Asegurarse F8-01 configuracion es 0 y F5-36 elegir 2 o 3. Este medio eso el sistema
permitir el autoajuste del pesaje .

2 . Dejar elevar detener en cualquier piso, auto es en sin carga estado, aporte F8-00 por
configuracién 0,y prensa INGRESAR a aporte.

3. Poner NORTE% carga En el auto, colocar F8-00=n, y prensa ENTRAR a aporte. Por
ejemplo: poner 100 kg pesado en ascensor de la calificado carga 1000Kg, y aporte F8-00=10.

Después de pesar auto-ajuste , el datos de sin carga y lleno carga estan escritos en F8-06 y
F8-07. El usuario puede datos de entrada por mano basado en el hecho.

A\ Note : Por favor, siga este orden. De lo contrario, el pesaje se ajustara

automaticamente. es invalidacion.

Seleccién de par Por 0 Min. 1
F8-01 preestablecido defecto Unidad
Configuracion | 0, 1
Rango

0: Par preestablecido es invalidacion, ponderacion del autoajuste es permisible
1: Par motor inclinacion esta disponible

Cuando usar par preestablecido funcién de sesgo, el sistema puede produccion par con
adecuado carga, a asegurar sensacion comoda del elevar. Pero par de salida es limitado por
Superior limite de torque(F2-08).Cuando carga esfuerzo de torsién es sobre el superior limite
de par configuracion, el sistema produccion esfuerzo de torsién es el superior limite de torque.
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Par preestablecido Por 50.0% Min. 0,1%
F8-02 inclinacion defecto Unidad
Ajustes Rango | 0,0 ~ 100,0%
Aplastar Por 0.60 Min. 0.01
F8-03 defecto Unidad
Ajustes Rango | 0,00 ~ 2,00
Adicion de freno Por 0.60 Mi. Unidad 0.01
F8-04 defecto
Configuracion 0,00 ~ 2,00
Rango

Si él es en lleno cargando, el elevar corre arriba, el motor es en conducir correr estado; el
elevar corre abajo, el El motor es en freno estado de ejecucion.

Si él es en sin carga estado, el elevar corre arriba , el motor es en freno correr estado; el
elevar corre abajo, el El motor es en marcha correr estado.

El parametros para el pre-par inclinacion son de hecho el balance coeficiente de el elevar
y €l es también el porcentaje de el peso en el auto y el calificado peso cuando el auto es
en balance con el contrapeso; Conducir ganar y freno ganar son el pre-tor que
coeficientes cuando el motor es en conduciendo o freno correr. EI mas grande el
compensacion del pre-par en a partir de,

el mas grande el ganar voluntad ser en el mismo condicion . EI controlador poder
identificar el conduciendo y freno estado de acuerdo a a el sefiales de peso conductor, y
entonces trabajar afuera deseable esfuerzo de torsion valores de compensacion.

Cuando el sistema usos cosa analoga peso, estos grupo  parametros son usado para
Ajuste del arranque. Los detalles de las formas de ajuste son los siguientes:

Cuando motor es en estado de conduccion, Si el elevar rollos atras cuando empieza,
aumentar F8-03 ; Si el elevar se apresura Para empezar, reducir F8-03.

Cuando motor es en freno estado, Si el elevar rollos cuando n comienza, aumentar F8-04; Si
el elevar se apresura Para empezar, reducir F8-04.

Auto carga Por 0 Min. 1

F8-05 defecto Unidad

Configuracion
Rango

0~ 1023

F8-05 es el leer solo parametro, reflejando el carga estado en auto. El parametro es
el NICE3000 muestreo valor de carga . Si F5-36 configuraciéon es menos que 2, colocar F8-
05=0.Entonces F5-36 Debe configurarse correctamente al utilizarlo par preestablecido funcién
de compensacion.

Numero de coche carga Por 0 Min. 1
F8-06 configuracion defecto Unidad
Configuracion 0~ 1023
Rango
L Coche con carga completa | Por | 100 Min. 1
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configuracion | defecto | | Unidad |

Configuracion 0~ 1023
Rango

Este funcion de grupo codigos poder colocar El anuncio muestreo valor de analégico cuando
el auto es en No carga y carga completa condicion.

: Si F8-06=F8-07, completo carga y mas carga es invalidacion.

Funcion anti-molestia Por 0 Min. 1
F8-08 defecto Unidad
Configuracion 0, 1
Rango

0: Esta funcion esta prohibida ;

1: Permisible . Este funcion debe trabajar con peso sensor o peso cambiar. Si el
pedido de coche nimero Se acabé el persona nimero en el coche mas 3, el sistema claro
arriba todo orden s, y cada persona segun 70 Rey g.

Velocidad de rescate en caso de| Por 0,050 m/s Min. 0,001 m/s
F8-09 corte de energia defecto Unidad
Configuracion 0,000 ~ 0,100 m/s
Rango

Cuando el elevar es en el emergencia estado, va a correr a arrasamiento posicion en el
velocidad. Por favor nota que el velocidad no deberia’ no pecar de alto en el rescate curso, o
él puede afectar el normal trabajar de UPS. La velocidad esta determinado por el fuerza de
UNION POSTAL UNIVERSAL.
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Rescate de emergencia en caso Por 0 Min. 1
de corte de i
F8-10 energia velocidad defecto Unidad

0: Elmotorno’ no correr
Configuracion 1: Union Postal Universal funcionamiento a alta potencia
Rango 2: 48 V potencia de la bateria

NICE 3000 ofrece tres vias de rescate de emergencia métodos, detalles son en capitulo 7.

’ 0.200(asincrono) Min
Fo11 Retardo en la salld’a fjel par de Por 0.600(sincronizacién . 0.001
frenado del automovil defecto ) Uni

dad

Configuracion 0,200 ~ 1,500 s
Rango

Después configuracion el comandos de salida freno cerrar cuando el elevar paradas correr,
tiempo para cero La velocidad de carrera depende en el freno.

6.10 Tiempo de grupo F9 Parametros

Gratis devolver tiempo en el Por 10 Min. 1 minuto
Fo-00 piso principal defecto minutos Unidad
Configuracion 0 ~ 240 minutos
Rango

El poder colocar el tiempo de atras a el piso principal cuando él es gratis. Cuando elevar no’
no recibir auto llamada, llamada al pasillo o cualquier otro comando, el el ascensor se
levantara volver a la principal piso.

0: Estafuncion es invalidacion.

Ventilador y luz cercana Por 2 Min. 1 minuto
F9-01 tiempo defecto minutos Unidad
Configuracion | 0 ~ 240 minutos
Rango

Cuando elevar es en estado automatico, No Ejecutar comando, el sistema cortara ventilador
apagado y luz poder después Este tiempo de configuracion.

0: Estafuncién es invalidacion.

Mas largo intervalo de tiempo de

Por 45 afios| Min. 1s
F9-02 carrera en el suelo

defecto Unidad

Configuracion 0~ 45s
Rango

Cuando elevar tiempo de ejecucion Se acabo el Tiempo de fraguado del F9-02 en frontera con
pisos (Alld’ s No sefial de nivelacion entonces ), elevar voluntad venir en proteccion .
Cuando este parametro configuracion es menos que 3 segundos, Esta funcion es
invalidacion.
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Cadigo de Nombre Por defecto Min. Unidad | Configuracion
funcion Rango
F9-03 Reloj: afio 2005 1 2000 ~ 2100
F9-04 Reloj: mes 3 1 1~ 12
F9-05 Reloj: dia 1 1 1~ 31
F9-06 Reloj: hora 0 1 0~ 23
F9-07 Reloj: minuto 0 1 0~ 59

Aquellos parametros mencionado arriba son el interior tiempo de NICE 3000. Este reloj
poder contar el tiempo cuando alla’ s fuerza fallo.Nice3000 poder completo muchos especial
funciones con tiempo  por este reloj como servicio fastigi um, etc. Entonces Los usuarios
deben colocar este parametro bien por actual tiempo Cuando se electrifica por primera vez.

Cadigo de Nombre Configuracion Por defecto Min. Unidad
funcién Rango
F9-09 Trabajo acumulativo 0 ~ 65535h 0 1
tiempo
F9-11 Tiempos de ejecucion 0 ~ 9999 1 1
alto poco
F9-12 Tiempos de ejecucion 0 ~ 9999 0 1
bajo poco

Ellos son total acumulativo actual elevar laboral tiempo y correr veces. Estos funcion
Los parametros son Solo lectura y el usuario no No permitido a enmendar a ellos. Elevar
acumulativo  correr veces = tiempos de ejecucion alto poco X 10000 + tiempos de ejecucion
bajo poco.

6.11 Configuracion del teclado del grupo FA Parametros

Pantalla de teclado pequefa Por 0 Min. 1
seleccion defecto Unidad
FA-00 0: Visualizacion inversa, piso de fisica
) ” 1: Exhibicién positiva, piso de fisica
Configuracion 2: Pantalla de inversion, llamada externa datos
Rango 3: Pantalla positiva, llamada externa datos

Alld son 3 poco CONDUJO pantallas en NICE3000 principal control  panel. Usuario
poder cambiar es mostrar direccion por cambio este funcion codigo; asi éI’ s conveniente a
control el disefio de el gabinete . No asunto como a arreglar el principal control panel , tu
poder mirar a través de él facilmente . Cuando el configuracion es 0 o 1, pequefio teclado
mostrando  datos es el numero de fisica piso .Cuando El entorno es 2 o 3,pequefio El
teclado que muestra los datos es externo llamar datos.

Ejecutar pantalla 1 Por 65535 Min. 1
FA-01 defecto Unidad

Configuracion 0 ~ 65535
Rango
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2 M

Este codigo de funcion es hecho arriba de un binario nimero con 16 emic eso mostrar 16
tipos de estado de ejecucion parametros. Cada parametro es revisado por

numero,” 1

”

uno binario
expresa eso mostrar este parametro,” 0” expresa eso don’ no mostrar este

parametro. Si desear a parametro de visualizacién como la siguiente lista, binario relevante
numero deberia ser colocar como Sigue:

Binario Parametro | Mostrar o | Binario Binario Parametro | Mostrar o | Binario
no poco no poco
ROZO configur poco configur
acion acion
. Correr . Produc No
Bit0 velocid Mostrar 1 Bitg ciéon mostra 0
ad Termin r
al
. Calific . Actualm No
Bit 1 ado Mostrar 1 Bit9 ente mostra 0
veloci piso r
dad
. Autobus . Actualm No
Bit2 Voltaje Mostrar 1 Bit10 ente mostra 0
estacié r
n
. Produ No .
Bit3 ccion mostra 0 Bit11 Auto Mostrar 1
Voltaje r carga
Binario Parametro | Mostrar o | Binario Binario Parametro | Mostrar o | Binario
no poco no poco
poco configur poco configur
acion acion
. Produ . Techo No
Bita ccién Mostrar ! Bit12 del coche mostra 0
actual estado de r
entrada
Techo
. Producc . No
Bit5 ion Mostrar 1 Bit13 del . mostra 0
frecuenci cocne r
a produ
ccién
estad
o
Aport .
Bit6 e No 0 Bit14 Sistem Mostrar 1
. mostra a
Termin
al r estad
bajo o
poco
Aport Progra
B7 | e No 0 Bit!5 | mar No 0
Termin mostra esfuer mostra
al alto r zo de r
poco torsid
n
actual
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El entorno binario EI numero es 0100100000110111, el algoritmo correspondiente numero es
18487,y FA-01 deberia ser colocar as184 87.Estos mostrando parametro poder ser cambiado
por cambio llave en control teclado.

Detener la visualizacién Por 65535 Min. 1
FA-02 defecto Unidad
Configuracion 0 ~ 65535

Rango

Este funcion coédigo es hecho arriba de binario nimeros con 16 émica eso pantallas
12 tipos de parada estado parametros. El mostrando parametros poder ser cambiado
por cambio llave en el control teclado en la siguiente lista. La forma de configuracion es la
siguiente: Lo mismo con FA-01.

Bit0 Velocidad nominal Bit6 Estacion actual

Bit 1 Voltaje del bus Bit7 Auto carga

Bit2 Terminal de entrada bajo Bit8 Desaceleracion nominal del
poco elevador distancia

Bit3 Terminal de entrada alto Bit9 Techo del coche estado de
poco entrada

Bit4 Terminal de salida Bit10 Salida superior del coche

estado
Bit5 Piso actual Bit11 Estado del sistema

El parada y correr parametros son util y importante referencia para el técnico al ajustar
el elevador. El significado especifico de cada variable es descrito como Sigue:

Velocidad de carrera: es la velocidad real cuando el elevar es correr. El¢ Cual es la velocidad
de retroalimentacién? de codificador de rotacién cuyo valor maximo es la velocidad maxima
(F0-03) del ascensor, con la unidad EM.

Configuracion velocidad: es el velocidad de NICE3000 cuando élI’ s correr. EI’ s ganado
por el teorético calculos con la unidad EM.

Voltaje del bus: es el valor del bus DC Voltaje con el unidad V.

Produccién Voltaje: es el valido valor de equivalente Voltaje cuando NICE3000 salidas
modulacion por ancho de pulsos (PWM) forma de onda, con la Unidad V.

Produccién actual: es el valido valor del actual actual cuando NICE3000 conducir motor es
correr, con el unidad A.

Produccién frecuencia: es el actual frecuencia cuando el motor es correr con el unidad
Hz. Este parametro es fijo y corresponde con la ejecucion velocidad.
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Terminal de entrada bajo poco: Se muestra el significado de la terminales por poco. Si el poco
es ”1” , el sefial es valido. Hay es 16 bit cuyo Los significados son los siguientes:

Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit0 Reservado Bit8 Sefal de inspeccion
Bit 1 Arriba sefal de nivelacion Bit9 Inspeccidén hacia arriba sefial
Bit2 Nivelacion descendente sefal Bit10 Sefial de inspeccion hacia abajo
Bit3 Sefal de zona de puerta Bit11 Sefial de fuego
Bit4 Retroalimentacién del circuito de Bit12 Extremo superior sefial
seguridad 1
Bit5 Retroalimentacién del circuito de Bit13 Extremo inferior sefal
bloqueo 1
Bit6 Ejecutar retroalimentacion de Bit14 Sobrecarga sefial
salida 1
Bit7 Retroalimentacién de salida del Bit15 Lleno senal de carga
freno 1

Terminal de entrada alto poco: Asi es como funciona significado de los terminales por poco. Si
el poco es “1” , la sefial es vélido. Hay es 16 bit cuyo Los significados son los siguientes:

Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit0 Fuerza ascendente n.° 1 sefial Bit8 Frente cortina de luz
reductora
Bit 1 Reductor de fuerza descendente Bit9 Atras cortina de luz
N.° 1 sefal
Bit2 Fuerza ascendente n.° 2 sefial Bit10 Retroalimentacion de salida de
reductora freno 2
Bit3 Reductor de fuerza descendente Bit11 Union Postal Universal aporte
N.° 2 sefal
Bit4 Fuerza ascendente n.° 3 sefial Bit12 Bloqueo de elevacion aporte
reductora
Bit5 Reductor de fuerza descendente Bit13 Retroalimentacién del circuito de
N.° 3 sefial seguridad 2
Bit6 Retroalimentacion de salidadela | Bit1t4 | Motor sincronocon
autobloqueo comentario
puerta del sobre
Bit7 Serial de sobrecalentamiento del Bit15 Circuito de bloqueo de puerta
motor comentario 2

Terminal de entrada: Se muestra el significado de los terminales por poco. Siel pocoes ”1” ,
la sefial es valido. Alla es 16 bit cuyo Los significados son los siguientes:

Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit0 Reservado Bit8 Puerta trasera cerca
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Bit 1 Salida del contactor de ejecucion Bit9 Contactor normal
Bit2 Salida del contactor de freno Bit10 Estado de falla
Bit3 Sobre por salida de contactor Bit11 Sistema en estado de ejecucion
Bit4 Llegada del fuego sefial terrestre Bit12 Reservado
Bit5 Puerta principal abierto Bit13 Reservado
Bit6 Puerta principal cerca Bit14 Reservado
Bit7 Puerta trasera abierto Bit15 ;\lui\r%eklgc:‘jig? [(ereodelzrv;i:-gre\n(;ia

Piso actual: el informacién para Piso fisico donde se encuentra el elevar se queda cuando él’
s correr. Es contenido es lo mismo con F4-01.

Actual estacion: El refleja el absoluto posicidn del auto a el arrasamiento lamina del primero
piso. El unidad es METRO.

Auto carga: segun la informacion del sensor, él’ s el porcentaje de coche carga

carga, con el unidad %.

a calificado

Techo del coche aporte estado: El espectaculos el significado por poco. Siel poco es 1" | el
sefal es valido. Alli es 16 bit cuyo Los significados son los siguientes :

Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit0 Frente cortina de luz aporte Bit8 Puerta abierta botén aporte
Bit 1 Atras cortina de luz aporte Bit9 Cerrar la puerta boton aporte
Bit2 Puerta delantera abierta limite Bit10 Sj;?tf%g% :pe;t::tge
Bit3 Puerta trasera abierta limite Bit11 Sin escalas botén aporte
Bit4 Cierre de puerta delantera limite Bit12 Maquinista botén aporte
Bit5 Cierre de puerta trasera limite Bit13 Variar la direccién botén aporte
Bit6 Digital carga 3 (lleno carga) Bit14 Por separado correr botén aporte
Bit7 Digital carga 4 (mas de carga) Bit15 Fuego botdn aporte

Estado de salida superior del vehiculo: Se nota el significado por poco. Siel poco es “1” , el
sefial es valido. Alla es

16 bit cuyo Los significados son los siguientes :

Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit0 Salida de puerta delantera abierta Bit8 Boton de apertura de puerta
mostrar
Bit 1 Salida de cierre de puerta Bit9 Botén de cierre de puerta mostrar|
delantera
. " . Retardo de apertura de
Bit2 Cerradura de la puerta sefial Bit10 puerta botén _mostrar
Bit3 Salida de puerta trasera abierta Bit11 Boton sin parar mostrar
Bit4 Salida de cierre de puerta trasera Bit12 Sefial de motorista
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Bit5 Cerradura de la puerta sefal Bit13 Sefal de variacién de direccién
Bit6 Llegada gong Bit14 Corriendo por separado sefial
Bit7 Llegada hacia abajo gong Bit15 Senal de operacion de bomberos

Sistema estado: El muestra el significado por poco. Siel poco es “1” , el sefial es valido. Alla

es 16 bit cuyos significados son como sigue:

Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit0 Luz del sistema cortina estado 1 Bit8 Estado del vehiculo:
- - : - 1: puerta abierto;
Bit 1 Luz del sistema cortina estado 2 Bit9 2: puerta abierta acuerdo;
Bit2 Llamada externa cerrar elevar Bit10 2 ngﬁ: gg{gfta
Bit3 Llamada externa de incendio Bit11 limite 5: correr
Binario Significado Binario Significado
poco poco
Bit4 Elevar estado: Bit12 Sistema lleno carga
0:i ion; 1: gj - . .
Bit5 autlgrsr;]%?i(c:gos?ntoniezjgcién; Bit13 Sistema terminado carga
; 3: llegada del fuego f
Bit6 piso principal; Bit14 Reservado
Bit7 4:bomberos; Bit15 Reservado
6:motorista ; 7:normal

Pre-torque actual; él refleja el porcentaje de compensacién pre-par corriente ala Corriente

nominal cuando el ascensor arranca corre, con el unidad %.

Codificador de rueda de pulso Por 00° Min. 0.1°
EA-03 actualmente )
angulo defecto Unidad
Configuracion 0.0 ~ 360.0°
Rango
Muestra el angulo factual actual del codificador. El usuario no puede enmendar él.
Cédigo de Nombre Configuracion Por defecto Min. Unidad
funcion Rango
FA-04 Edicion de software 0~65535 0 1
1(FK)
FA-05 Edicion de software 2(ZK)  0~65535 0 1
FA-06 Edicién de software 3 0~65535 0 1
(DSP)
FA-07 Temperatura del 0~100 C 0 1°C
radiador

El pantallas el software edicién NI CE3000 es usando.FA-07 pantallas radiador’ s
actual temperatura.
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6.12 Puerta del grupo FB Funcion  Parametros

Maquina de puerta numero Por 1 Min. 1

FB-00 defecto Unidad

Configuracion 1~ 2
Rango

El poder colocar el nimero de puerta maquina. Usuario poder colocar este funcién
parametro por actual usando Numero de maquina de la puerta.

Piso de servicio de la puerta de | Por 65535 Min. 1
FB-02 entrada 1 defecto Unidad
Configuracion 0 ~ 65535 ( establecer Pisos 1a 16 )
Rango

Este codigo de funcion es hecho de binario nimeros con 16 emic eso control aquellos pisos
permitiendo puerta principal para abrir normalmente dentro del piso 1 al piso dieciséis. Cada
puerta del piso es revisado por uno nimero binario .

1: Pisorelevantela puerta de entrada puede
Estar abierto. 0: Prohibido piso relevante’

puerta frontal abierta.
Su forma de configuracion es lo mismo con F6-05; se muestran detalles en la seccion 6.7.

Aviso: este parametro no deberia’ no choque con F6-05 y F6-06 cuando del usuario
jAjuste! Es necesario garantizar que la maquina de la puertaPiso de servicio es el sistema
Piso de servicio.

Puerta de entrada, piso de Por 65535 Min. 1
FB-03 servicio 2 defecto Unidad
Configuracion 0 ~ 65535 ( establecer Pisos 17 a 31 )
Rango

Este codigo de funcién es hecho de binario nUmeros con 16 emic eso control aquellos pisos
permitiendo el frente puerta a abierto normalmente dentro piso 17 a piso 31. Cada piso
puerta es revisado por un binario nimero.

1: Pisorelevantela puerta de entrada puede
Estar abierto. 0: Prohibido piso relevante’

puerta frontal abierta.

Su forma de configuracion es lo mismo con F6-05; se muestran detalles en la seccion 6.7.

Piso de servicio de puerta Por 65535 Min. 1
FB-04 trasera 1 defecto Unidad
Configuracion 0 ~ 65535 ( establecer Pisos 1a 16 )
Rango
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Este codigo de funcién es hecho de binario numeros con 16 emic eso control aquellos pisos

permitiendo puerta trasera para abrir normalmente dentro del piso 1 al piso dieciséis. Cada
puerta del piso es revisado por uno binario nimero.

1: Pisorelevante’ s lata de puerta trasera
estar abierton. 0 : Prohibido piso relevante’

S puerta trasera abierta.

Su forma de configuracion es lo mismo con F6-05; los detalles son mostrado en seccién 6.7.
La funcién parametro Solo puede Sera valido cuando el numero de puerta de FB-01 es 2.

Servicio de puerta trasera piso | Por 65535 Min. 1
FB-05 2 defecto Unidad
Configuracion 0 ~ 65535 ( establecer piso 17 ~ 31)
Rango

Este codigo de funcion es hecho de binario nimeros con 16 emic eso control aquellos pisos
permitiendo el regreso puerta a abierto normalmente dentro piso 17 a piso 31. Cada piso
puerta es revisado por uno binario numero.

1: Pisorelevante’ s La puerta trasera se puede abrir.
0 : Prohibido piso relevante’ s puerta trasera abierta.

Su forma de configuracion es lo mismo con F6-05; los detalles son mostrado en seccion 6.7. El
funcion parametro Sélo puede Sera valido cuando el nimero de puerta de FB-01 es 2.

Hora de puertas abiertas Por 10 Min. 1s
FB-06 proteccion defecto :egundo Unidad
Configuracion 5~ 99s
Rango
Hora de cerrar la puerta Por 15 Min. 1s
FB-08 proteccion defecto :egundo Unidad
Configuracion 5~ 09s
Rango

El abrir/cerrar puerta tiempo protecciéon medio: Cuando el sistema salidas abrir/cerrar
comando de puerta pero no’ no recibir abrir / cerrar puerta limite comentario después el
tiempo de FB -06, la puerta maquina vueltas a cerrar /abrir puerta en una vez. Este es una
vez para puerta abierto y cerca. Cuando él alcanza el veces FB-09 (abrir/cerrar puerta veces)

configuracion de abrir/cerrar puerta, el sistema voluntad advertir E48 Error de puerta abierta o
Puerta E 49 cerca error.
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Horarios de apertura y cierre | Por 0 Min. 1
FB-09 de puertas defecto Unidad
Configuracion 0~ 20
Rango

Este funcion codigo conjuntos el puerta abierto y cerca veces después el FB -06/ FB -08
configuracion Tiempo . Cuando el ascensor abre y cierra los tiempos de la puerta. es superior
a este valor de configuracion, El ascensor avisara E48 error o E49 error.

Si FB-09 = 0, puerta encendido-apagado proteccion es invalidacion. El sistema voluntad
no detener apertura /cierre puerta hasta él recibe apertura/cierre de puerta sefal limite.

Correr Estado de la puerta del Por 0 Min. 1
FB-10 piso principal defecto Unidad
Configuracion 0~ 1
Rango

FB-10 es la funcién para esperar el ascensor cuando la puerta del

piso principal se abre. O: abrir el puerta normalmente

1: puerta abierta esperando

gy | oM pne g | s Twn |
- segun ;
abierta defecto osg Unidad
Configuracion 1 ~ 30 s (correspondiente al externo) llamar)
Rango

El’ s el longitud de tiempo espera cuando alld’ s externo llamar dominio pero No
operacion caja dominio. Si allda’ s cierre puerta dominio ingresando, él responde a el
dominio inmediatamente.

- segund ;
abierta defecto osg Unidad
Configuracion 1 ~ 30 s (correspondiente al interno llamar dominio)
Rango

El’ es el tiempo de espera cuando hay Operacién de caja  dominio. Sihay’ s cierre
comando de puerta introduciendo, Responde al comando inmediatamente.

Control de tiempo para el principal Por 10 Min 1s
FB-13 piso a abierto segundo .
oherta defecto : g Unidad
Configuracion 1~ 30s
Rango

El’ s el longitud de tiempo espera cuando el elevar correr s a el principal piso. Si alld’ s
cierre comando de puerta introduciendo, Responde al comando inmediatamente.

Tiempo manteniendo la
FB-14 puerta abierta
144
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retrasando defecto Unidad

Configuracion 10 ~ 1000s
Rango

El’ s el tiempo para acuerdo el puerta abierto cuando alld’ s puerta abierto retrasando sefial
Introduciendo. Si alla’ s puerta cerca sefial introduciendo, €l responde a cerca el  puerta
inmediatamente cuando el puerta La sefial abierta desaparece.

6.13 Proteccion del grupo FC Funcién  Parametros

Seleccién de cortocircuito Por ’ ME ]
FC-00 | proteccion deteccion a la tierra -

después fuerza en defecto Unidad
Configuracion | 0, 1
Rango

El poder detectar si alld’ s corto circuito error a el tierra cuando fuerza en a través de el
configuracion de este funcion codigo. Si esto funcién es valido, el elevar voluntad detectar
solo en el momento de fuerza en. Si el motor es corto circuito proteccién a tierra a través de
el deteccion, el sistema paradas Salida inmediata y salidas E23 Fallo de cortocircuito a tierra.

0: Prohibido; 1: Permitir.

Seleccién de proteccion opcional| Por 1 Min. 1
defecto Unidad
Bit0: Sobrecarga eleccion de proteccion
0: Prohibido

1: Permisible
Bit1: Produccion seleccion de fallo de fase
0: Fallo de fase protegido
1: Fallo de fase desprotegido
Seleccion de funcién de sobreajuste
0: Funcién de sobreajuste valida
Invalidacion de la funcion por sobreajuste
FC-01 Bit3: E053 afiadir sentencia de limite de cierre de puerta
(%:nlo _nue\{ct) rgetodc_) ) ¥ od
' . :viejo método + viejo método
Configuracion Bit4: luz de juez de limite de cierre de puerta cortina
Rango 0:no reapertura
1: vuelva a abrir la puerta
Bit5: Juicio de comunicacion DSP
0: cable roto controlar
1:no controlar
Bit6: nuevo método para puerta paralela bloquear
0: usar maullar método
1: reanudar a 745 programa
Bit7: comprobacién de exceso
de velocidad de revelacién
0:comprobar
1:no controlar

Este funcion parametro poder colocar el encima carga proteccion y produccién fallo de
fase proteccion, y éI’ s principalmente Se utiliza para la deteccion de fabricas. Usuarios
necesidadNo lo he establecido él.

Coeficiente de proteccién contra Por 1.00 Min. 0.01
FC-02 sobrecargas defecto Unidad
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Configuracion
Rango

0,50 ~ 10,00

Este funcion codigo’ s referido valor es sobrecarga actual. Cuando el sistema detecta
el produccion actual llega a el FC-02 X motor’ s calificado actual

especial tiempo, el El sistema emitira E11 Sobrecarga del motor .

eso

y ultimo afuera el

Coeficiente de preaviso de Por 80% Min. 1%
FC-03 sobrecarga defecto Unidad
Configuracion 50 ~ 100%
Rango
Este funcion codigo referido valor es motor’ s sobrecarga actual. Cuando el  sistema

detecta eso el produccion actual llega a el FC-03 X motor calificado actual y ultimo afuera

el especial tiempo, El sistema emitira una sefial de prealerta .
Tiempos de reinicio automatico| Por 0 Min. 1
FC-04 de errores defecto Unidad
Configuracion 0~ 10
Rango

Este funcion cddigo poder colocar el sistema autorreinicio veces cuando alla’ s sistema
error. Si Los tiempos de error del sistema superan este valor, el sistema permanecera y
esperar servicio.

0: El significa que hay’ s Sin funcién de reinicio automatico en el sistema.

Intervalo de tiempo para el Por 5 Min. 1s
FC-05 reinicio defecto gggund Unidad
Configuracion 2~ 20s
Rango
El intervalo tiempo entre el comienzo del falla y el automatico falla restableciendo, y el
tiempo de espera entre dos fallos se activa automaticamente reiniciar.

o Config . .
Cadigo de Nombre e Por defecto Min. Unidad
funcion n

Rango
FC-06 Primer error informacion 0~ 3199 1
FC-07 Primer error mes y d dia 0~ 1231 1
FC-08 Segunda informacién de 0~ 3199 1
error
FC-09 Segundo e(;:":r mes y 0~ 1231 0 1
FC-24 Décimo error informacion 0~ 3199 0 1
FC-25 Décimo erdrpr mes y 0~ 1231 0 1
ia
FC-26 Ultimo error informacion 0~ 3199 0 1
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FC-27 Ultima velocidad de 30(-)%80 ) 0.000 0,001 m/s
error m /s
FC-28 Ultimo error actual 0,0 ~ 999,9 0.0 0,1A
A
FC-29 Ultimo error voltaje del 0~ 999V 0 1V
bus
FC-30 Ultimo error mes y dia 0~ 1231 0 1
FC-31 Ultima hora de error 0 ~ 2359 0 1

Este grupo funcion cédigos poder nota el el dltimo 11 tiempo s error cédigo, piso y tiempo.
El error informacion es hecho arriba de 4 bit, el superior 2 poco significa el coche parado piso
cuando error ocurre, y el 2 inferiores poco codigo de error medio. Por ejemplo: Si el ultima
informacién de error anotado por FC-26 es 1035, él medio eso el el dltimo error cédigo es
Err35 y el el ultimo error piso es el décimo piso. FC -28 ~ FC -31 registro el salida actual ,
autobus Voltaje y el idiografico tiempo cuando Se produce el ultimo error. El error tipo y

significado se refiere a capitulo 8.
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6.14 Comunicacioén del Grupo FD Parametros

Cédigo de Nombre Configuracion Rango Por Min. Unidad
funcién defecto
0: 300bps
1: 600 bps
2: 1200 bps
FD-00 Baudios ajuste de i’ iggg gg: 5 1
velocidad 5: 9600 bps
6: 19200 bps
7: 38400 bps
0: Sin salida
FD-01 Formato de datos| 1: Incluso el check-out 0 1
2: Impar verificar
’ - 0~ 127, 0:
FD-02 Direccién local Direccion de transmision 1 1
FD-03 Retraso en la 0~ 20ms 10 ms 1ms
respuesta
g Comunicacion 0,0~ 60,0s ,
FD-O% tiempo de 0.0s: invalidacion 00s 4ys
retraso

Este grupo de cédigos de funcién puede configurar NICE3000 RS232 De serie comunicacion
parametro para arriba poco motor escucha software comunicacién. FD-00 conjuntos De serie
comunicacion bau d tasa, FD-01 conjuntos De serie comunicaciéon datos marcos formato, y
FD-02 conjuntos el local DIRECCION de controlador . Estos parametros’ configuracién debe
ser el mismo con el De serie comunicacion  parametros del controlador entonces eso ellos
poder comunicar normalmente. FD-03 conjuntos el Dela Ying tiempo de controlador
transmitiendo datos por el De serie puerto. FD-04 conjuntos el con el tiempo del De serie
puerto comunicacién , y el tiempo de marco datos transmitido debe ser dentro el tiempo de
FD -04 configuracion . De lo contrario, puede producirse un error de comunicacion. ocurrir.

6.15 Elevador de grupo FE Funciéon  Configuracion Parametros

Selectivo colectivo modo Por 0 Min. 1
FE-00 defecto Unidad
Configuracién | 0, 1, 2
Rango

0: Totalmente selectivo, elevar responde a llamada ascendente y descendente llamar.

1: Selectivo hacia abajo, solo ascensor responde a pasillo abajo llame y no’ no responder a
sala arriba llamar.

2: Selectivo hacia arriba, solo ascensor responde a sala llamada ascendente y no’ no
responder a sala abajo llamar.
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Cédigo de Nombre Configuracion Min. Por
funcion Rango Unidad defecto

FE-01 Piso 1 pantalla correspondiente 1 1901

FE-02 Exhibicién correspondiente del 1 1902
piso 2

FE-03 Exhibicién correspondiente del 1 1903
piso 3

FE-04 Exhibicién correspondiente del 1 1904
piso 4

FE-05 Exhibicién correspondiente del 1 1905
piso 5

FE-06 Exhibicién correspondiente del 1 1906
piso 6

FE-07 Piso 7 correspondiente mostrar 1 1907

FE-08 Exhibicién correspondiente del 1 1908
piso 8

FE-09 Exhibicién correspondiente del 1 1909
piso 9

FE-10 Piso 10 pantallas 1 0100
correspondientes

FE-11 Piso 11 pantalla correspondiente | 0000 ~ 1999 1 0101

FE-12 Piso 12 pantallas 1 0102
correspondientes

FE-13 Piso 13 pantallas 1 0103
correspondientes

FE-14 Piso 14 pantallas 1 0104
correspondientes

FE-15 Piso 15 pantallas 1 0105
correspondientes

FE-16 Piso 16 pantallas 1 0106
correspondientes

FE-17 Piso 17 pantalla correspondiente 1 0107

FE-18 Piso 18 pantallas 1 0108
correspondientes

FE-19 Piso 19 pantalla correspondiente 1 0109

FE-20 Exhibicion correspondiente del 1 0200
piso 20

FE-21 Exhibicion correspondiente del 1 0201
piso 21

FE-22 Exhibicion correspondiente del 1 0202
piso 22

FE-23 Exhibicion correspondiente del 1 0203
piso 23

FE-24 Exhibicion correspondiente del 1 0204
piso 24
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FE-25 Exhibicion correspondiente del 1 0205
piso 25
FE-26 Exhibicion correspondiente del 1 0206
piso 26
FE-27 Exhibicion correspondiente del 1 0207
piso 27
FE-28 Exhibicion correspondiente del 1 0208
piso 28
FE-29 Exhibicion correspondiente del 1 0209
piso 29
FE-30 Exhibicion correspondiente al 1 0300
piso 30
Exhibicion correspondiente del
FE-31 piso 31 1 0301
(puerta doble plural seleccion sala
configuracion de
llamadas)

Este funcion de grupo cédigo puede configurar sala mostrando contenido del Piso opuesto.
Su valor es compuesto de 4 bit. El superior 2 bit expresa el digito de las decenas del piso que
se muestra y el mas bajo 2 poco expresar el primero Rango de exhibicion de piso. El superior 2
poco’ arena 2 inferiores poco’ s Los significados son los siguientes:

Cadigo Mostrar Cadigo Mostrar
00 0 10 A
01 1 11 B
02 2 12 GRAMO
03 3 13 H
04 4 14 Yo
05 5 15 METRO
06 6 16 PAG
07 7 17 R
08 8 18 'y
09 9 19 Sin pantalla
20 12 21 13
22 23 222 Sin pantalla
Por ejemplo:
Actual piso oRequerid SyperiorZ ajustede | 2 inf(I-:‘riores ajuste cor?ﬁg:reascgggtgzrte
mostrand bits de bits codigo de funcién
o
y 1
Soétano 1 -1 B dien codigo . 1801
f:'ggjg;” 18 corresp08(1:1|ente
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Sin pantalla, NcH
Piso 1 GRAM correspondiente codigo 1912
0 codigo19 correspondiente
12
Sin pantalla, N
Piso 2 2 codigo codigo 1902
correspondiente correspondiente
19 02
T 13, A
Piso 14 13A codigo codigo 2110
correspondiente correspondiente
21 10

FE-31 poder’ no solo colocar el piso 31 sala mostrando contenido, pero también poder
expresar el puerta opuesta plural seleccion sala llamar funcién . Cuando FE -31
configuracion valor no es ° no menos que 10 , se expresa el piso 31 sala
correspondiente mostrando contenido . Si el mas alto piso es menos que piso 29(F6-00<29)
cuando FE-31 valor de ajuste es menos que 10, él expresa eso un piso abajo piso 10 es
doble puerta y doble sala mostrando. Colocar el encendido-apagado cambiar
DIRECCION de atras puerta sala llamar panel como 31, el sistema poder diferenciar frente
puerta y atras puerta. En este tiempo, FE-31 configuraciéon parametro expresa el
correspondiente piso del sala llamar panel encendido-apagado Ajuste del interruptor 31.

Para ejemplo: el mas alto piso es piso 10, el mas bajo piso es piso 1, y piso 2 es el
puerta doble con sala llamar mostrando panel y botén . En este tiempo, colocar FE-31
como 2. En este forma, los dos mostrar paneles de encendido - apagado cambiar
configuracion DIRECCION 31 y 2 ambos poder ser usado para el llamada de sala
mostrando panel de piso 2. Pero en este condicion, el dos sala llamadas tener el mismo
vocacion funcion, puede’ No controlo la puerta de entrada y Puerta trasera todo por si mismo.

Seleccioén de funcion de fabrica Por 35843 Min. 1
FE-32 de ascensor 1 defecto Unidad

Configuracion 0 ~ 65535
Rango

Este funcién codigo conjuntos el elevar fabrica requerido funcion . Cada funciéon es
revisado por un binario nimero,” 1” expresa esta funcion admisible,” 0” expresa que esta
funcién esta prohibida. Si elevar necesidades maquinista funcion , fuego devolver funcién,
inspeccién automatico cerca, auto llamar sefiorita -borrar, puerta salto de bloqueo funcién de
inspeccion valida mientras otra funcién invalidacion , el binario La configuracién del sistema es
como Sigue:

Binario poco Funcion Configuracién Binario poco Funcion Configuracién
binaria binaria
i i ; Tiempo
Bit0 Maquinista 1 Bit8 compartido 0
piso de
servicio
. Fuego i Independien
Bit 1 volver a 1 Bl te correr 0
piso
principal
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K mEmm

Inspeccid
Bit2 Renivelacion 0 Bit10 n 1
automatic
o cerrar
la puerta
Bit3 Preapertura 0 Bit11 Llamada de 1
coche
extrafiar
borrar
Sala llamar
Bit4 conglutinacion 0 Bit12 Llamada de 0
desecho sala
extrafar
borrar
i Emergencia
Bit5 Seguridad 0 Bit13 ejecucion 0
piso automatica
auto
coﬁ\é’cat‘ﬁo Emertgencia
i i . rescate
Bit6 faeslﬁg?g' © 0 Bit4 automatico 0
ici con el
servicio fiompo
proteccion
j Fastigio . Puerta cerrar|
Bit7 servicio 0 Bit15 saltar 1
prueba

El entorno binario El nimero es 1000110000000011; el numero de algoritmo correspondiente
es 35843, entonces FA-01 debe ser colocar as35843.

FE-33

Seleccién de funciones de fabrica

del ascensor2

Por
defecto

32

Min.
Unidad

Configuracion
Rango

0 ~ 65535

Fabrica por defecto es forzado reductor conglutinacion inspeccién funcion, cual es
listado en el siguiente grafico.

Binario Funcién Configuraciéon | Binario Funcién Configuracién
poco binaria poco binaria
Salida NC de
Bit0 Reservado 1 Bit8 estrella 0
encerrada
contactor
Bit1 |Aperturade 1 Bit9 e ento 0
puerta limite 4ai diat
mantener parada inmediata
abierto
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Binario Funcion Configuracion | Binario Funcion Configuracion
poco binaria poco binaria
Sin salida_ Pesaje  analdgico
Bit2 puerta sefial 0 Bit10 aporte usos 10 1
de cierre poco ANUNCIO
cuando correr muestreo
Puerta cerrada ; ;
vol Sin puerta cierre
git3 | Mantenimiento 0 Bit11 | comando 1
detectar puerta .
cerrada limite después
Apagado de la
luz en el auto
Contactor eloecion de
Bit4 ﬁorrégclbjgggﬁlo 0 Bit12 funciones enel 0
automaticamente Inversion
nivelacion de No
piso de servicio
Fuegzg Velocidad  rapida
Bits | reductor 0 Bit13 |elevar s 0
cambiar "
conglutinacio funcion de
n inspeccion proteccion
seleccién
sr:wigtcor?gviacrcr)ado Sin visualizacién de
. . direccion cuando
Bit6 contactor de 0 Bit14 hay’ sNo llamar 0
estrella después de la
salidas cuando elevar
¢l paradas paradas
Bit7  |Reservado 0 Bitts | Puerta de paso 1
control por
separado

En orden a hacer él conveniente para elevar fabricas a hacer el valor agregado
configuracion, varios  funciones de LINDO 3000 es preferido a través de FE-32, FE-33.El
funciones mencionado arriba  son descrito como sigue:

Motorman: Habra ser No funcion de motorista Si hay Seeadonde’ s.

Fuego devolver a principal Piso: Después este seleccion, usar poder conseguir en el fuego
devolver a el principal piso funcion a través de el piso mostrar panel | o principal control
panel Terminal (fuego sefal). En este condicion, el elevar voluntad detener en el mas
cercano piso sin apertura el puerta si él’ s correr en eso momento. Entonces, Si hay sefd
de bombero Al introducirlo, el ascensor se pondra en marcha. en bombero correr.

Renivelacion: El auto carga es cambio dramaticamente cuando entonces auto puerta
abre, él voluntad porque el auto jaula de alto piso elevar o pesado carga elevar mas alto o
mas bajo que el sil |. Después elegir esta funcion, el elevar voluntad r nivelacion electrénica
correr con bastante bajo velocidad cuando el puerta es abierto. El La funcién requiere el
cooperacion de el externo adjunto puerta contactor , y él necesidades tres contactores
de nivelacion (arriba, abajo) nivelacion, zona de puerta).

Preapertura: Cuando el elevar es correr Normalmente, el velocidad es mas lento que 0,1 m/s
en el detener el curso de ping y la sefial de la zona de la puerta es valido, salta por la puerta
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cerrar sefial a través de envolver puerta contactor, y abre previamente la puerta a hacer el
maxima eficiencia.

Sala llamar conglutinacién desecho: Generalmente, Si el sala llamar botén es conglutinacién,
él puede causa el elevar repitiendo apertura el puerta en el actual piso. Despues usando
este funcién , Lindo 3000 poder identificar el informacién de el sala llamar boton
automaticamente. Si cualquier anormal es encontrd, él se deshara de la boton en
movimiento propio, asi ganéNo afecta el uso del elevar .

Noche seguridad piso, abajo colectivo selectivo fastigio servicio, fastigio servicio y
Funcién de piso de servicio de tiempo compartido: consulte el parametro introduccion
en Grupo F6.

Salida de freno salida previa a la ejecucion

Para asincronos especiales maestro maquina Uso, tratamiento especial por tiempo.
secuencia; invalido para sincronizacion maquina.

Independiente correr : El’ s no en paralelo ( grupo control ), y él obtiene en el
funcionamiento independiente condicion a través de el independiente correr cambiar en el
auto jaula. En el momento, el elevar no’ no responder a el sala llamar y el puerta
operacién es el mismo con eso en magquinista condiciéon que significa que hay’ s sin cierre
automatico de puerta y él abre el puerta automaticamente Si no logra completar el cierre del
puerta. Si él” s en el paralelo (grupo control) estado , el sistema se bajara de la paralelo
(control de grupo) en movimiento propio.

Mantenimiento automatico cerca puerta: Cuando el maquina habitacion es en el
mantenimiento operacién, si el auto jaula’ s puerta no es’ no cerrado, él voluntad
causa el elevar’ s puerta cerrar bloquear y el ascensor puede’ no viajar. Si elegir este
funcién, prensa ARRIBA y ABAJO botén, el elevar voluntad cerca el puerta
automaticamente cuando él’ s en mantenimiento . Hay ~ s No se emite sefial de puerta
cerrada Sino lo haces’ no prensa ARRIBA 'y ABAJO boton.

Auto llamar extrafar borrar: Si usted son listo a borrar el registrado  auto llamar dominio,
prensa el botén de llamada dos veces continuamente (tiempo de intervalo alrededor 0,5 s), el
El sistema lo hara Cancelar este llamar. Sin embargo, Si el coche llama tiene estado
bloqueado por el ascensor, puedes’ td eliminar esto llamar dominio.

Sala llamar extrafar borrar: Si usted son preparado para eliminar el registrado sala llamar
dominio , presione el boton de llamada dos veces seguidas (intervalo de tiempo de alrededor
de 0,5 s), el El sistema lo hara Cancelar este llamar.

Emergencia ejecucion automatica auto: Mientras él usos iman permanente sincrénico
motor, el elevar puede cumplir auto - corriendo auto a través de el adjunto estrella
contactor cuando alla’ s fuerza falla Y eso es abre el puerta cuando él diapositivas a el
arrasamiento posicion. Este funcion permite el econdémico rescate de emergencia darse
cuenta.

Emergencia rescate automatico con el tiempo proteccion: Si el auto jaula es en balance
carga o el rescate conduciendo fuerza’ s capacidad es no adecuado , va a causa largo
emergencia rescate tiempo y incluso peligros ocurrir. Este funcién permite a detener
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rescatando cuando ejecucion automatica auto rescate tiempo es encima 100s, y tiempo de
conduccion de rescate Se acabd Afos 50.

Puerta Prueba de salto de bloqueo: Sila puerta bloqueo de salto se encuentra después de la
puerta abierto limite, el sistema alarmas E53 cuando el elevar es correr en condicion
normal.

Puerta apertura limite mantener abierto: Si elegir este funcioén, el elevar mantener salida
abierto puerta sefial cuando hayLa puerta se abre limite mit.

No produccion puerta cierre sefial cuando correr: Si elegir este funcion, el elevar d oesn’
no produccioén sefal de cerrar puerta cuando él es correr .

Puerta cerca mantenimiento detecta  puerta cerca limite: Si elige esta funcion, el sistema
puede juzgar el puerta cerca limite sefial en el puerta cerca mantenimiento funcion. Si no,
el sistema poder Solo juzgue la situacion del limite de cierre de la puerta a través de
puerta cerrar sefial.

Contactor conglutinacion recuperar automaticamente: Detectar el freno, y de viaje
contactores’ comentario contactos, alarma E36, E37 si el contactos son desviado, y
él poder ° no recuperarse automaticamente. Si el dos errores ocurrir, este funcion
permite  a recuperar automaticamente No mas de tres veces mas largo que estos errores
desaparecer.

Fuerza reductor cambiar conglutinacién inspeccion: Este funcién permite a monitor el
fuerza

reductor cambiar todo el tiempo cuando el elevar es correr. Si conglutinacion es detectado,
él’ s forzado a reducir.

Sincrénico motor adjunto estrella contactor salidas cuando él paradas: Sincrénico motor
cerrado estrella contactor poder asegurar eso alld ganado’ no ser rapido velocidad deslizar
correr incluso cuando el freno no’ no trabajar . Bajo este funcion , LINDO 3000
produccion Terminal seleccion 12 ( motor sincrono cerrado estrella produccion) poder
producciéon en auto-movimiento cuando el elevar se detiene. Si elegir el comentario
contacto aporte (algunos cédigos de funcion establecidos como 30 o 62 en funcion codigos F5
-01~F5-24), LINDO 3000 voluntades monitor el comentario contacto en el solicitud de
sincrénico motor, y alarma E29  Si ocurre algo anormal .

CAROLINA DEL NORTE tipos de adjunto estrella contactor : En sincrénico motor ,
cerrado estrella contactor El control suele adaptarse Interruptor NC.

Pesaje analdgico usos de entrada 10 poco Muestreo de AD :

Peso término analogo aporte usos 10 bit AD muestreo: ” 0” , peso término analogo usos
8 bit AD muestreo; “1” , pesando usos analdgicos 10 poco Muestreo de AD. Después de
seleccionar esta funcion , él necesidades Nuevo autoajuste de pesaje

No cerca puerta dominio produccion cuando el luces en el auto  son apagado: Bajo ahorro
energia estado, el elevar no’ no necesidad a continuamente produccion cerca puerta
dominio en caso eso el La maquina de la puerta funcionara durante mucho tiempo.
tiempo.
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No parada funcién seleccién en el no servicio piso inversiéon arrasamiento: En el lugar de
el ascensor’ s solicitud, parte del pisos puede no ser servicio pisos para alguno razén, y
él requiere eso el elevar poder’ no detener en estos pisos en el curso atras a el nivel.
Usuario poder seleccionar a través del BIT12 del FE-33, Si el BIT12 es 1, Sistema de control
NICE 3000 juzgara si el actual piso ¢ Es piso de servicio o no? en el curso De vuelta a la nivel,
y él poder solo detener en el Piso de servicio.

Ascensor de alta velocidad’ s Seleccion de la funcion de proteccion: En Presente, traccion
sincronica motor Es rapido  velocidad ascensores (encima que 2,5 m/s) son mas y mas
ampliamente usado. Para el rapido velocidad solicitud, LINDO 3000 afade especial funcion
de proteccion a proteger de el accidentes (semejante como (apresurarse hacia la cima)
ocurriendo. DonNo utilice la funcién mientras velocidad es inferior a 2,5 m/s.

No direccion mostrando cuando elevar paradas y No llamadas: El funciéon deberia ser
seleccionado a través del BIT14 de FE-33. Tras la seleccion, NICE 3000 detectara Si hay son
otro llamadas cuando el elevar se detiene cada uno tiempo . Si no , él voluntad
inmediatamente Cancelar el direccion mostrando y ganado’ no mostrar la direccion.

Control independiente de puerta abierta que incluye las siguientes funciones:

A. Abierto puerta retrasando: Después usando esta funcion, el ascensor ganado’ no cerca el
puerta, cuando prensa el abierto puerta retrasando botén. El mantiene abierto y no’ no
necesidad a colocar el tiempo . Si alla’ s sin prensa en el abierto puerta d retrasando boton,
el cerca funcion de la puerta es el Lo mismo con el estandar Funcién de cerrar puerta.

B. Puerta 1 y Control de puerta 2: Aumentar la funcién JP16 de MCTC-CCB-A, JP16 es como
puertal y puerta2’ s control cambiar. El cambiar es operado por el boton, y él voluntad
hacer puertal y puerta2 cambiar después de cada presionando. Cuando por primera vez
encendido, €l es considerd6 como puertal control. Siallda ’ s solo uno puerta en este piso,
el puertal y puerta2 apertura es invalidacion; si hay son dos puertas, seleccionar a través de
este boton, pero gandé’ no abierto el dos puertas sincronicamente. Cada prensa en el
boton significa que una vez que el interruptor de control de la puerta 1 y la puerta 2 cambian, y
alli son méas que 3 segundos intervalo tiempo.

DO. Externo llamar para actual piso apertura el puerta: Después de la elevar cerca el puerta,
el actual piso tiene la funcién de reapertura.

D. Abra la puerta cuando se detenga s: Cuando la elevar se detiene, él Se juzga segun a
varios condiciones: Si hay E1 Unico lado externo unico Llamar, el elevar paradas y abre el
puerta eso es vocacion; Si alla son dos lados externo llamar, el elevar paradas y jueces a
abierto el puerta de acuerdo a a puertal y puerta2 control cambiar; Si alld’ s No externo
llamar , pero interno llamar, el jueces de ascensor a abierto La puerta de acuerdo con el
interruptor de control de la puerta 1y la puerta 2 cuando vida se detiene;

E. Después de seleccionar esta funcion, el piso mas alto del decimoquinto piso  (fisico piso).
Externo llamar DIRECCION 1~ 15 corresponde a Piso 1~ 15 puerta 1 externo llamar, y
externo  llamar DIRECCION 17~31 corresponde a Piso 17~31 puerta 2 llamada externa.

6.16 Fabrica del Grupo FE Parametros s (Reservado)

6.17 Grupo FP Parametros de usuario
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Contrasefia de usuario Por 0 Min. 1

FP-00 defecto Unidad

Configuracion 0 ~ 65535
Rango

Establezca cualquier nimero pero cero, el contrasefia La funcion de proteccién es valida.

00000: Claro el contrasefia valor configuracion por anterior  usuario, y hacer el contrasefia
invalidacion de la funcién de proteccion .

Después el usuario contrasefia es colocar y valido , cuando él obtiene en el parametro
configuracion estado , puede’ no controlar o modificar el parametros si el contrasefia es

no correcto . Detalles de configuracién de contrasefia Se enumeran las medidas en la
seccion 4.2.4.

Por favor firmemente recordar su configuracion contrasefa, y contacto con el fabrica si usted
mal configurado o olvidar.

Restablecimiento de Por 0 Min. 1
FP-01 parametros defecto Unidad
Configuracion 0, 1, 2
Rango
0: Ninguno;

1: Devolver a fabrica parametros. Todo el valores de otro funcién parametros pero F1
El cédigo de funcidon de grupo volvera a los parametros de fabrica. Por favor opere con
jprecaucion!

2: Borrar memoria parametro. Limpiara todo el error registrado informacion.

Examen de configuracion del Por 0 Min. 1
FP-02 usuario defecto Unidad
Configuracion 0, 1
Rango

0: Invalidacion

1: Valido, y el operacion teclado solo pantallas aquellos parametros diferente de fabrica
configuracion.
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Capitulo 7 Aplicacion tipica del sistema y ajuste

7.1 Elevar Ajuste

ADangor Cuando el elevar es en ajustando estado, por favor mantener No persona en el

eje y en el jCoche! De lo contrario, puede que haya ser grave accidente.

En Orden a ser conveniente para ajustar , este El capitulo fue escrito de acuerdo a a el
normal secuencia de elevar ajuste. Como el periferia circuito y maquina instalado son
finalizado completamente, ti poder Completar el ascensor basico ajustar.

Control
e‘:in hl;) ar Check rotary | Set parameter of | Motor parameter
perip it Y encoder "] lift specification o tuning
circuito
Prueba en alto - Self-study of | o Test at i tion definition of input
discurso hoistway ; and output
Funcién ajustar p| Adjust comfort p  Check levelling End
feeling accuracy

Fig. 7-1 Ajuste proceso

7.1.1 Verificar antes de probar en bajo velocidad

El elevar obtiene en el ajustando paso después el instalacion. El correcto ajustando es a
garantizar para elevar’ s normal seguro correr. Antes el ajustando en el elevar, él
necesidades a controlar si cada parte es permitido a ajustar en orden a asegurar el
seguridad en sitio. En el menos dos personal son requerido en ajuste. Y corte la energia
inmediatamente si ocurre algo anormal . situacion ocurre.

1) Cableado mecanico y eléctrico inspeccién de la lugar

Controlar el externo alambrado antes el sistema es encendido a hacer seguro de regiones
y  personal seguridad.

a) Verificar Si el regiones’ Los tipos son coincidio .
b) Circuito de seguridad es paso a través.
c) Cerradura de la puerta circuito es paso por y trabajar seguramente.

d) Eje es liso y No uno en el auto, y poseer el condiciones adecuado para el elevar
seguridad correr.

e) Bien conectado a tierra.
f) Cableado externo correcto segun fabrica. cianotipo.
g) Cada interruptor funciona normalmente y funciona seguramente.

h) Verificar el circuito’ s intervalo resistencia, y controlar si corto circuito a el suelo
existe.
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i) Confirmar el elevar es en  inspeccion estado.

j) Mecanica regiones son instalado a el bien posicién, y él ganado’ no causa Dafios
al equipo o personales lesiones.

2) Codificador inspeccion
a) Codificador comentario legumbres sefial es un importante garantia para el
sistema  a realizar control preciso El necesidades especiales Inspeccion antes del
ajuste.

b) Instalacién del codificador es estable y cableado es confiable.

c) Codificador sefial alambrado y fuerte fuerza circuito son colocar en apartado surcos a
prevenir de interferencias.

d) Es queria ser mejor a introducir el codificador alambrado de el codificador en el
Panel de control . Siel cableado es no lo suficientemente largo y necesidad
conectado a el suelo, el extension parte deberia usar blindado cable y el conexion
con el codificador’ s original El cable debe estar mejor soldado con electricidad.
hierro.

e) Codificador’ s blindado nivel requiere controlador’ s uno Terminal conectar a el
tierra de forma fiable.

f) El diagrama de cableado detallado del codificador se refiere a seccion 3.2.3.

3) Verificar fuerza
Controlar usuario’ s El poder antepone el sistema es encendido.

El usuario’ s fuerza Voltaje entre cada fase deberia ser dentro 380 V + 15 %, y El
grado de desequilibrio no debe ser encima 3%.

a) El Voltaje entre COM y el aporte Terminal (CN3 2 4V) encendido el principal control El
tablero debe estar dentro DC24V = 15%.

b) Verificar el especificacion del principal introducir cable, y el capacidad de interruptor
deberia alcanzar los requisitos.

Si el sistema Voltaje de entrada esta por encima del valor permitido, va a traer

consecuencias devastadoras. Entonces atencidon es requerido en inspeccion. Pagar
atencién a el positivo  polo y negativo polo de corriente continua fuerza. Si allda’ s fase
desaparecido en el sistema ingresar fuerza parte, por favor donNo opere el elevar.

4) Conexion a tierra inspeccion
a) Verificar el resistencia entre toma de tierra Terminal Educacion fisica y el Terminal
como sigue , confirmar si es infinito, Si es asi es demasiado pequefio, comprobar
inmediatamente

B0 R, S, Ty Educacion fisica

RO U, V, Wy Educacion fisica

|0 Principal placa 24V y Educacion fisica

A0 Motor U, V, Wy Educacion fisica

A0 Codificador 15V, A, B, PGMy Educacion fisica
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@0 f) + - Terminal de autobuses y Educacion fisica
A0 Terminal de circuito seguro, cerradura de puerta, circuito de inspeccion y Educacion
fisica
b) Verificar el resistencia entre el toma de tierra Terminal de todo el eléctrico parte 'y
fuerza

aporte Educacion Fisica, Deberia ser tan pequefio como posible. Sies asi es
demasiado grande, por favor controlar inmediatamente.

7.1.2 Ajuste de la velocidad lenta correr elevar

Después del exterior inspeccion, obtener deshacerse de la control de frenos cable, cerca el
fuerza, y observar No salida de el freno control Terminal cuando el elevar es no  en correr
estado. Incluso si el control de frenos cable es conectado, el freno ganado’ no abierto.
Entonces cortar apagado el fuerza, y conectar El cable de control del freno. Preparese para
correr a baja velocidad.

1) Comprobar después poder encendido

a) Verificar el Voltaje entre COM vy el aporte Terminal (CN3 24 V) encendido el principal
control junta, Deberia estar dentro DC24V + 15%.

b) Verificar la alimentacion interior y exterior. llamando , dentro DC24V + 15%.

c) Verificar el voltaje entre 15V y PGM de CNG, valor: DC15V + 2%.

2) Verifique la funcion de configuracion de parametros. del grupo F5

Terminal funcién parametro F5, decide si el recibié sefial es correspondiente con sefal
enviado a sistema, y si el esperado control apuntar es el mismo con el real control apuntar.

a) Por favor controlar de acuerdo a a la fabrica dibujandola el funcién de cada Terminal
es correcto, y si el El tipo de entrada y el tipo de salida son el mismo con el realidad.

b) Podemos confirmar si la aporte estado de correspondiente Terminal es correcto por el
lampara estado y configuracion tipo de correspondiente aporte y produccion
terminales en el principal control junta

3) Puesta a punto del motor

Motor sintonizacion debe ser en operacion panel control  modelo. Antes sintonizacion, por
favor aporte parametro F1-00 ~ F1-05. LINDO 3000 ascensor integrado controlador partidos
estandar motor parametros segun a el letrero parametro ; control de distancia modo
depende en motor parametro profundamente. A ganar bien funciones de control, la motor
parametro ingresado debe ser correcto. Detalles Se describen los métodos de afinacion en el
capitulo 6 y la aplicacion de sincronico motor En esto capitulo.

Antes el sintonizacion de el sincronico motor, hacer seguro el

codificador ha completado el Instalacion y cableado. Después de la puesta a punto de el
sincrénico motor, hacer seguro el sincrénico El motor funciona normalmente y luego recuperar
el cable soga.,

4) Puerta maquina ajustar

a ) Verifique el conexién del puerta maquina segun el instruccion y el tipos de la puerta
méaquinas. Medida el puerta maquina’ s fuerza. Mover el auto en el Area de la puerta.
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Doblar fuera de la puerta maquina’ s fuerza . Coloque el puerta maquina en ajuste
estado. Conducir el puerta de tierra por maquina de puerta. Observar puerta maquina
s correr direccion, correr velocidad, esfuerzo de torsién, si chocar existe o no, y
si el puerta abre a el Posicion correcta . Ajustar la maquina de la puerta’ s
parametros a hacer él correr normalmente.

b) Conjunto FB-00, FB -02~FB-05 de acuerdo a a el hecho. Colocar FB-06 , FB-08 de
acuerdo a a ancho y velocidad de el puerta. Dejar alguno prestacion a evitar
frecuente proteccion de puerta maquina. Colocar FB-09~FB-14 correctamente a
hacer el puerta correr encontrarse gente’ requerir

(Generalmente el valor predeterminado puede cumplir con el requisitos ).

5) Prueba en baja velocidad (inspeccionar la velocidad de los iones)

Después de completar las operaciones anteriores, podemos intentar a correr el auto en bajo
velocidad (inspeccién velocidad). La velocidad se esta configurando por F3-11.

a) Verificar aporte sefal : vista con cuidado si el accién secuencia de el cambiar sefiales
recibidas en el viaje proceder es correcto 0 no.

b) Verificar produccién sefal : vista con cuidado si el de fi nicion de MCB , AGRADABLE
3000 terminal de salida es correcto y trabajar de eso es normal, y si el sefial y el
contacto controlado por El terminal de salida MCB funciona bien.

c) Verificar correr direccion : lugar el auto en sinfin  piso y comenzar bajo acelerd
correr, ver si el actual direccién es el mismo con el dirigido direccion; si no,
por favor intercambio dos fases del motorson tres fases aleatoriamente.

d) Verificar codificador: si el velocidad es anormal, balancearse cuando viajar, el
produccién actual es también excelente o anormal ruido, por favor controlar conexién
de codificador, y intercambio  fase A, fase B

e) Verificar comunicacion: vista si el comunicacion indicar lampara POLICIA, BRINCAR
son normal.

7.1.3 Ajuste de la alta velocidad correr elevar

Antes de ajustar en alta velocidad, Por favor confirme que arriba y abajo fuerza reductor
cambiar, fin cambiar, limitado cambiar acto correctamente, arrasamiento tableros de flash
son instalado correctamente; accion secuencia de arrasamiento inductor Esta
correctamente conectado el codificador. es correcto; F1-12 legumbres nimero por La rotacion
del codificador se esta configurando correctamente.

1) Comprobar antes alta velocidad
a) Alli’ s alguno intervalo entre ajuste en bajo velocidad y eso en alto velocidad . Por
favor repita la comprobacion antes de probar en baja velocidad.
b) Confirmar la conexién del techo del automdvil. junta.
c) Conexién de PODER comunicacion y externo vocaciéon es correcto, y el Voltaje es
24V + 15%.

d) Confirmar esa fuerza reductor cambiar, fin cambiar, limitado cambiar son instalado
correctamente, y acto seguramente.
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e) Confirme que cada interruptor acto seguramente.

f) Confirmar la conexion del haz de luz. es correcto.

g) Confirmar eso arrasamiento inductor’ s conexién es correcto, y arrasamiento lamina
es instalado correctamente.

h) Confirme que la conexién del dispositivo de conversacion esté correcto, y trabajar

normalmente.

i) Confirmar la conexién de llegada gong

j) Confirmar la conexién del coche iluminacién y ventilador.

2) Autoajuste del eje
a) Confirme que el circuito de seguridad y el circuito de la puerta son bien conectado

b) Hacer el sistema en inspeccién estado.
c) Colocar el coche en piso mas bajo, y garantizar fuerza descendente reductor disponible
d) Conjunto F6-00, F6-01 correctamente y garantizar que F4-01 es 1.

e) Después conseguir en F-7 fecha menu por traspuesta el modo através de La UP y
ENTER del teclado en MCB , el datos pantallas ” 0” . Prensa ARRIBA a cambiar
0 a 1, y Presione ENTER, el sistema comienza a acelerar a fondo el auto -tuning y
corre a el arriba en inspeccion velocidad. Entonces él desacelera a detener con el
desaceleracion de F3-08. El completa autoajuste. Sino exitoso, sistema voluntad
indicar error E35. Si error E45 ocurre, el fuerza distancia del interruptor reductor
es No lo suficiente , por favor referirse a parametros del grupo F3.

f) Verificar el parametros de F3-12 ~ F3-17 , F4-04 ~ F4-65 y anverso si el fecha de El piso
esta escrito en o no .

Si el arrasamiento tablero de flash es reajustado, por favor hacer autoajuste de

eje antes corriendo a j alta velocidad !

3) Ajuste automatico del pesaje
Cuando el sistema utiliza el pesaje analégico :

a) Detect y confirmar

B0 Confirme que el pesaje voltaje del sensor sefial con 0~ 10V se conecta con auto
arriba junta o principal control junta.
A0 Configuracion F 5-36 de acuerdo a a el peso sensor tipo ( Pesando aporte
seleccion ), y asegurar F8-01=0.
b) Modo de funcionamiento de autoajuste cuando no hay carga

A0 Cuando élI’ s en No carga autoajuste, elevar es en el principal aterrizaje y Asegurese
de que exista’ s No carga en el auto.
|AIO Ajuste el sensor de pesaje a la posicion adecuada.
A0 Colocar F8-00=0, y prensa llave INGRESAR.
c) Operacion medidas de carga sintonizacion
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B0 Cuando ajuste de carga, elevar es en el principal Aterrizaje y hay norte% calificado
carga en el coche.
B0 Colocar F8-00=n%, y prensa llave INGRESAR.
El sistema lo hara automaticamente identificar Su valor de peso de lleno carga y encima
Cargar. Después del autoajuste, si sistema Necesita la funcién de compensacion de pre-par ,
configurada F8-01=1.

Cuando el sistema utiliza el pesaje digital :

Detectar y confirmar:

RO Detectar si el digito de pesaje pesa la carga de las piezas de la maquina conectar
Bueno.
A0 Detectar eso el digital carga sefal | de lleno carga y encima carga es exactamente
aporte en auto arriba tablero (CTB) sefal relevante aporte punto.
Lleno carga y mas ajuste de carga

A0 Poner 100% calificado carga en el coche. Ajustar el cambiar posicion de lleno carga
a hacer lleno carga acto de cambio pero interruptor de sobrecarga no. El sistema
memoriza es como lleno carga.
B0 Poner 110% calificado carga en el coche. Ajustar el cambiar posicion de encima
carga. a hacer encima interruptor de carga actua. El sistema memoriza Se acabd carga.
Cuando esté completo trabajo hacia arriba, ascensor puede ser preparado para lanzarse sobre
alta velocidad .

4) Prueba en alto velocidad
a) Prueba de comando del vehiculo

Dejar el elevar en auto-movimiento estado. Llave en sefial nivel dominio por atajo llave
F1 en pequefio teclado o funcién cédigo F7-00 en especial control panel. Observar si
el elevar se ejecuta seguin el comando de configuracion o no.

b) Llamada externa dominio pruebas

Dejar el elevar en auto-movimiento estado. Llave en externo llamar arriba y abajo dominio
por funcién codigo F7-01, F7-02 en control especial panel, o presione cada piso externo llamar.
Observar si el elevar se ejecuta segun el comando de configuraciéon o no.

c) Puerta abierta y cerca funcién pruebas

Cuando el elevar detener al aterrizaje, observar si el la puerta se abre normalmente o no y si
puerta’ s acuerdo tiempo se relne el requisitos o no. Cuando elevar responde a llamar y ser
a correr, observar si la puerta cierra normalmente o no.

5) Rapido velocidad correr

Después pruebas en alto velocidad, detener elevar y agregar requerido funciones.
Entonces comenzar ajuste  en alto velocidad.

a) Conjunto FE-32, FE-33 y F8-08 segun los usuarios’ actual necesidades.

b) De acuerdo a usuario y actual necesidades, ajustar F6 grupo parametros; Colocar
servicio piso, cerradura principal aterrizaje F6-04, fuego principal aterrizaje F6-03,
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aparcamiento principal aterrizaje F6-02, y control de grupo, control de tiempo
compartido, control de fastigio paralelo.

c) Prueba de funcionamiento de fuego volver a principal aterrizaje

Si hay es el fuego volver a principal Disponibilidad de la funcion de aterrizaje y el fuego
principal aterrizaje es Ajuste, marque el fuego botén en el fuego aterrizaje. Luego observe si el
ascensor puede devolver a el fuego Aterrizaje normal y el estado de la puerta cumple el
requisitos.

d) Bomberos funcién de ejecucién

Si alld es bombero correr funcion configuracion , después el elevar’ s fuego devoluciones
a el principal aterrizaje , marcar el fuego botén y el elevar inmediatamente  obtiene en el
bombero correr estado. El elevar ganado No respondo a la llamada externa y el puerta
maquina poder solo abierto el puerta cuando mantener presionando en el abierto Botdon. Una
vez que suelte el botén abierto botdn, el puerta cerca inmediatamente.

Prueba de funcion de renivelacion

Si el renivelacion funcion es disponibilidad , observar si el elevar poder re - nivelar o
no y la renivelacion velocidad se redne el requisitos o no. Si error es encima grande, por
favor ajustar F3-10 apropiadamente.

F)  Ajuste para la sensaciéon de comodidad .

Ajuste el F3 grupo parametros a hacer elevar correr con comodo sentimiento. Si el
elevar se tambalea, enmendar importante parametros de acuerdo a a curva cuadro 6-2.
Detalles son descrito en la seccion 6.4.

Aviso: Elevar comodo sentimiento es afectado  por muchos factores. El desajuste de
parte de lamaquinay la La seccién inapropiada de parametros traera en el malo comodo
sentimiento.

El efecto en el comodo sentimiento por el maquina parte generalmente poder ser causa
d en las siguientes condiciones:

RO Detectar izar maquina Rueda helicoidal y eje helicoidal .

B0 Elevar guia’ s verticalidad no’ no solo afectar horizontal temblor en correr, pero
también afectar el temblor vertical en correr.

B0 Elevar’ s correr calidad es relacionado a el auto guia zapato. Si desear a lograr
mejor PMT pruebas curva, tu deberia hacer auto estatico balance y auto dinamica
balance . Dejar auto zapata guia soportar lo minimo resistencia y lograr elevacién mejor
calidad de correr.

B0 El contrapeso guia zapato’ s falta de verticalidad y cojinete  resistencia afectar
elevar’ s Sensacion comoda también.

RO Efecto de frenado elevarEsta empezando y terminando dramaticamente.

B0 El poder afectar elevar comodo sentimiento eso la articulacion entre el motor y izar
maquina  suelto o deshilachado.

B0 El desequilibrado tirén del acero del elevador soga es el epicentro del temblor.

A0 El choque absorcion bandeja bajo techo del coche, auto plataformay — maquina
plataforma todo afectar elevar calidad de funcionamiento.
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Parametro seleccion afecta elevar comodo sentimiento. Parametro inadecuado configuracion
trae agitar en direccion vertical:

B0 F1-01~F1-11 de motor pardmetros son principal parametros de controlador a

control  motor. Si  motor seleccidn de modo, ajuste de parametros o autoajuste no es
no bien, él poder causar vibracion o ruido del motor, y afecta sensacion
cémoda .

A0 F1-12 establece el legumbres nimero de cada uno rotacién del codificador. Si el
configuracion es diferente de la actual legumbres nimero, él poder causa eso el
controlador poder’ no reconocer el actual velocidad y posicion, provocando asi la
vibracién del motor o ruido.

RO F2-00~F2-07 son el usando parametros cuando  ajustando el controlador
Identificador de proceso es ajustando. Decide que la velocidad de respuesta de la forma
de onda del voltaje de salida practicamente del controlador a el esperado produccion
valor. El causas continuo ondulacién eso el proporcién ajustando es demasiado
grande o el ajuste integral es demasiado poco

RO F3-18: Tiempo de salida de la velocidad cero inicial, F3-19: Retardo temporal de curva
correr, F3-20: Tiempo- Retraso de funcionamiento final. Se relacionan con la condicion
eso si él’ s cero velocidad o no cuando el elevar es a partir de o parada y freno es
abierto. Si elevar velocidad noes’ no 0, él poder traer La sensacion de pausa al
iniciar y detenerse.

A0 F3-03: Inflexion aceleracion tiempo 1, F3-04: Inflexi en aceleracion tiempo 2.Ellos
es el tiempo de aceleracion de la curva S corriendo para empezar segmento t y final
segmento. Si el aceleracion tiempo esta demasiado disparado, puede traer batido a
importante momento y puede ser adecuadamente aumento.

RO F3-06: Inflexion velocidad abajo tiempo 1, F3-07: Inflexion velocidad abajo tiempo
2. Ellos son el velocidad abajo tiempo de el S curva correr a a partir de segmento t
y final segmento. Si el velocidad abajo tiempo es también disparo, él poder traer
agitar en importante momento y él poder aumentarse adecuadamente .
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A0 Cuando F8-01=1 a saber: Pesaje compensacion de par preestablecida es usado, F 8-
03 y F8-04 ambos afectar elevar a partir de comodidad. Si inapropiadamente ajustar
estos parametros , él poder traer agitar cuando a partir de. El configuracion valor se
relaciona con el pesaje transductor’ s posicidn de instalaciony el valor de
ajuste es generalmente entre 0,1~0,4.

A0 Arrasamiento exactitud ajustando. Cuando el mecanismo ajuste terminado, tu
poder microajuste F4-00 a ajustar la parada precision. Cuando elevar se detiene, si él’
s encima arrasamiento, reducir Ajuste F4-00; Si esta por debajo del nivel, aumente F4-
00.

7.2 Produccion Usar

7.2.1 Tablero de control principal, dibujo comendatorio y importante configuracion de

parametros
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Figura 7-2 Placa de control principal cableado comendatorio

Adoptar el conectando modo de arriba dibujo arrollador . El aporte y terminal de salida
configuracion del F5 grupo es predeterminado parametro s.
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7.2.2 Plano de recomendacion del tablero superior del automévil y importante parametros
confi cién
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Figura 7-3 Techo del automovil cableado comendatorio de la placa

Adoptar el conectando modo de dibujo ascendente. El aporte y produccién Terminal
configuracion encima carga del Grupo F5 es NO tipo, y Ajuste F5-25 El parametro r es 64.

1) Agregar 3 a el por defecto valor si el luz cortina1 y luz cortina 2 son NO, de lo contrario
él ganadoNo cambies.

2) Sumar 12 a el anterior paso si el abierto puerta limite 1 y abierto puerta limite 2 son
NO . , delo contrario ganéNo cambies.

B0 Si el cables de cerca puerta limite 1 y cerca puerta limite 2 tener estado
conectado y son NO, afiade 48 a la Ultimo paso, de lo contrario gané’ no cambiar.
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B0 Si el completo carga es CAROLINA DEL NORTE, menos 64 a la ultimo paso, de lo
contrario gan6No cambies.
B0 Si el interruptor de sobrecarga es NO ., aiadir 128 a la ultimo paso, de lo contrario él
ganado’ no cambiar.

7.3 NICE3000 Notas de aplicacién del controlador integrado sin
pesaje

Pareo NICE 3000 poder adaptador ERN 1387 ( PECADO / COS tipo ) giratorio
codificador por Coincidencia de MCTC-PG-C o MCTC-PG-E , Para permanente iman s

sincrénico control del motor.El El ascensor puede lograr Funcion de compensacion de pre-par
automatica sin pesaje
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7.3.1 Funcién Parametros de los conjuntos especiales requeridos :

F":g;ig; Por defecto m(? g it Figzig; Por defecto mé)cc)jifica
valor valor
F1-00 1 0 F1-12 1024 2048
F3-19 0.2 >0,5 F8-01 0 2
F8-02 15.0% 15.0% F8-03 0,50 0,50
F8-04 0.60 0.60

7.3.2 Ajuste de comodidad

Seccion 6.9 , Funcional parametros Segundo fila de F8-02 ~ F8-04 ante todo para
regulacion el el comodidad de sin pesaje comenzar, Gradualmente ajustar base en F8-02=
15.0%, F8-03=0.50, F8-04=0.60 Al ajustar

1) Gradualmente coeficiente de aumento de corriente cero servo ( F8-02 ) , hasta Deslizar

abajo pequeno y el motor no tiembla después de abrirlo el freno.

2) Si el cero velocidad servo bucle TI ( F8-04 ) menos de 1,00, si el motor; aparecer
oscilacion significativa, Aumente el valor del coeficiente de corriente del servo cero (F8-
02).

3) Cero velocidad servo bucle KP (F8-03) poder permanecer sin alterar, Don’ no
sintonizado también grande , De lo contrario Puede provocar que el motor oscile
facilmente.

7.4 Programa de ejecucion de emergencia en caso de fallo de alimentacion
instruccion

Cuando el elevar es en usar, Siel sistema’ s fuerza de repente en bancarrota, pasajeros
puede ser atrapado en el auto jaula. En luz del situacion, LINDO 3000 integrado controlador
disefiado a Programa de funcionamiento de emergencia en caso de fallo de alimentacion
(funcionamiento de autorrescate) cual es facil y conveniente a cumplir.

LINDO 3000 fuerza falla emergencia correr programa son apartado en tres modos
segun a el fuerza fuente del traccion maquina. Ellos son ejecuciéon automatica coche, 48V
la bateria funcionando y Union Postal Universal Power Running. Para facilitar la descripcion,
explicacion como sigue:

Automatico - funcionando auto : El medio eso apertura el freno , y el prevenir - forzar
limites el auto’ s correr por iman permanente sincronico saltos del motor afuera estator
bobina. Eso es a rescate- forma¢ Cual es el coche? corriendo lentamente para llegar a el
nivel. Despues de la Lindo 3000 recibir s a rescate en caso de corte de energia sefial, tu
Deberia saltar el U, V, OEl cable de de iman permanente motor sincrono , y abierto freno .
El elevar queria ejecucion automatica Durante el proceso tu deberia monitorear el
elevar’ s velocidad, hasta nivelacion . Cuando el velocidad es lento, (El auto es balance
carga o el carga variacion = s el numero es pequefio) puedes cerrar frenado y parada
operacion.
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48 V bateria suministrar de fuerza a correr: El principal circuito de NICE3000 tiene
adoptado 48 V bateria suministrar de poder. El fuerza de otro parte seria adoptar Union
Postal Universal suministro que es mayor que que 220V. Hacer él, el motor poder correr
normalmente por almacenar bateria’ s fuerza, y el trabajar fuerza’ s La capacidad sera
ser pequeno. Después NICE3000 elige el camino que es corte de energia rescate, lo haria
correr con emergencia velocidad (F8-09). El direccién es el mismo a el correr direccion de
elevar carga ligera. Mantener la vigilancia de la velocidad de ascensor en este periodo, y
entonces produccion el pasajero y detener correr.

Union Postal Universal suministrar de fuerza: Ambos el principal circuito y fuerza de trabajo
de Lindo 3000 tener adoptado Union Postal Universal
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fuerza a fuerza falla emergencia correr . Después LINDO 3000 elige el forma de fuerza
rescate en caso de fallo , lo haria correr por emergencia velocidad, el direcciéon es el

mismo a correr direccion de elevar carga ligera correr. Al detectar sefial, Abrira la puerta y
dejara de funcionar .

De el descripcion arriba, para el sincronico motor, él poder elegir ejecucion automatica
auto, 48 V bateria suministrar a correr después el ejecucion automatica, o Unién Postal
Universal suministrar a correr después el ejecucién automatica. Para el asincrénico motor,

Solo puede elegir 48V suministro de bateria a correr o Unién Postal Universal suministrar

correr.

En orden a distinguir el tres modos mencionado

el siguiente grafico.

arriba, su caracteristicas son descrito en

Fuente de Fuerza de
Modo motor’ s tf:t?;jzc? (éz trabajo  del Rango Otro
fuerza | NicEfoop | elevar * s
circuito de
seguridad
Pe?rrn’anente- U_sgndo el Usando el Permanente- Necesidad
Ejecucion iman Unién UPS que ima EX
2 sincronico Postal es mayor . Iman
automa saltos del Universal sincronico contactor
tica que motor a adjuntar
i motor cual es de 220 V (o J
S bobina del mayor a inversor) Vs
estator 220 V (o
inversor)
Permanente-
- 220V Union 220V Union 220V Union iman
nggggo Postal Postal Postal sincronico o
de f Universal Universal Universal asincrénico
& ez se aplicade | se aplica de se aplica de motor
fuerza fuerza fuerza
’ Usando el Usando el Permanente-
48 V bateria Tienda UPS que UPS que iman
suministro de 48 V €s mayor €s mayor sincronico o
de e 2o que que asincronico
fuerza bateria de220V (o0 | de220V (o motor
inversor) inversor)

Nosotros principalmente introducir tipico solicitud

de ejecucion automatica por lo siguiente

cuadro. Si usar de otra manera (incluir El rescate cambia automaticamente ). Puede ponerse
en contacto con nosotros.

7.4.1 NICE3000 Boceto del sistema de funcionamiento de emergencia por fallo de alimentacion

1) Principal circuito bosquejo

phase
monitoring

NICE3000-
P
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Higo 7-4
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2) SAl circuito de potencia diagrama

DC24V

r=a

rm———— upCl
Lo e 1] <
=
AC220V i UPC 1
no —— ~
[
uPC 1
L o—f———o0— L—o
AC220V UPS  Ican20 § upc|i § | Actiov
No—— o N g pr—ot f |

NICE3000

phase

sequence

MCB

3) Control principal cableado de la placa cuadro
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Figura 7-6 Funcionamiento de emergencia por corte de energia sistema

bosquejo

Explicacion : 1)-3), JYX es el producciéon alambrado contactor ; JYJ es el estrella - cierre

contactor de sincréonico motor; JUP es fuerza

falla rescate correr manual cambiar; JAQ

es seguridad sefial. En este caso, Unién Postal Universal voluntad suministrar fuerza a
puerta operacion, seguridad circuito, freno y entonces en. En el solicitud, Union Postal
Universal tiene No grande carga, y d Su capacidad solo se puede seleccionar 1KVA.
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7.4.2 Fallo de energia rescate correr instruccion

1) Diagrama de secuencia temporal

Alimentcion UPS___ "
I

Motor de -

corriente , — .

alterna 41_
velocidad _ !

KUP

JYX

e =

freno I

Sefial de _

nivelacio
n

Figura 7-7 Secuencia de tiempo de ejecucién automatica

2) Funcion codigo configuracion
De acuerdo a a alambrado diagrama, el NICE 3000 auto - corriendo fuerza falla
emergencia Para ejecutar las necesidades se establece lo siguiente parametro:

Cadigo de Nombre Configuracion Min. Por Suoar:gourac'on
funcion Rango Unidad defecto funcionamiento de
emergencia
F5-20 Putietn X20 0~63 1 0 27
seleccion
Funciéon Y5
F5-30 seleccion 0~ 16 ! 5 12
Funcién de fabrica 11267
FE-32 e 0 ~ 65535 1 3075 Configuracion BIT13
ascensores es”1”
seleccion

3) Atencién elementos

Durante el ejecucion automatica es correr, el NICE3000 poder’ no control el motor conducir,
el fuerza de La vida en funcionamiento automatico proviene del poder de autoabastecimiento
de la energia sincrénica motor;

Durante el ejecucion automatica es correr, Si el elevar’ s velocidad es mas que 1/2 calificado
velocidad, la NICE3000 voluntad adoptar alarma proteger (E33), don’ no ser controlado
por ejecucion automatica, y en el mismo tiempo El contactor de salto del motor sincrono
puede... anomalia;

Este forma es solo aplicado a sincrénico motor, y nunca ser aplicado a asincrénico motor,
de lo contrario, sera muy peligroso;

167



2K miEmm Aplicacion y ajuste tipicos del sistema
Por aqui necesito un poco de espacio entre carga en el coche y carga de elevar balance; de lo
contrario, el elevar correr- la velocidad lo hara tardar.

4) Manual cambiar modos

De el arriba sistema, normalidad, el KUP deberia tener desconectado. Cuando el Union
Postal Universal es cargando, el sistema’ s fuerza llega de principal fuerza suministrar.
Cuando el principal fuerza es cortar, usuario poder control sistema emergencia por KUP , y
el KUP es cerca, Unién Postal Universal fuerza es suministrado a sistema fuerza. Cuando
NICE3000 recibe el Union Postal Universal de X20 aporte sefial, y hacer seguro el

modo es fuerza falla emergencia correr, cerca K5, entonces abierto freno, el elevar voluntad
ejecucion automatica; en al mismo tiempo supervisar la velocidad del ascensor, hasta
arrasamiento.

7.5 Paralelo programa instruccion

LINDO 3000 integrado controlador tiene el paralelo control funcion. Dos LINDO 3000
sistemas de control poder cambiar y tratar con el ascensor informacién a través de PODER
comunicacion, Asi es poder darse cuenta el funcion de dos ascensores armoniosamente
corresponder a el externo llamar cual aumentar la sustentacién eficiencia.

LINDO 3000 sistema ’ s paralelo desecho logica pacientes adoptivos principios
multiples integrado desecho, cubriendo llamar respondiendo tiempo, elevar usar eficiencia
, pasajeros espera tiempo en auto y entonces en , que permitir a el ventajas de el
integrado controlador . Cuando el eficaz externo la llamada tiene estado registrado, LINDO
3000 El sistema lo hara de hecho registro el tiempo dos ascensores respondiendo hacia
llamar (En vista de distancia, lista detener interruptor de puerta, etc.), y entonces responde a
cada llamar en el mayoria De la manera apropiada asi reducir pasajero’ s esperando por
el elevar a el maximo extension. El paralelo programa de LINDO 3000 también incluye
paralelo apagado, fasti gium servicio, servicio gestion de planta , y funcion de gestion
selectiva colectiva, etc. en. Detalles son descrito En el capitulo 6, instruccion correspondiente
de codigos de funcion.

En paralelo, el dos ascensores son principal elevar y subordinar elevar. Cuando el
condicion de respondiendo a la llamada externa es totalmente lo mismo, Sistema NICE 3000
asigna el principal elevar o el ascensor subordinado a responder a el llamar a través de
aleatorio funcion. Este poder evitar el desequilibrar usar de dos ascensores.

7.5.1 Configuracion paralela

Los siguientes dos codificadores de funciones necesitan configuracion para cumplir con el
funcion paralela de LINDO 3000.

Cadigo de Nombre Configuracion Configuracion cuando
funcién Rango esta en paralelo
F6-07 Cantidad de control de 1~8 2
grupo

Principal elevar: 1

F6-08 Elevar numero 152 Subordinar ascensor: 2

Si la estructura del piso de dos ascensores paralelos es diferente, otra configuracion es
necesario. Los detalles son explicado en el caso paralelo instruccion de la seccion 7.5.3.
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7.5.2 Esquema de cableado en paralelo
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Figura 7-8 cableado en paralelo

El cuadro espectaculos el alambrado modo de externo llamar botén y el alambrado modo
de paralelo Comunicacién CAN. Cuando al utilizar lo siguiente Los articulos deben ser
presté atencion a:

1) Techo del coche dial de tablero | configuracion

En paralelo, el auto arriba junta’ s marcar cambiar del principal elevar con el nimero 1 es el
mismo con él’ s usado en single ascensor , que significa el primero un poco de Sw1 esta
encendido APAGADO posicion; la techo del coche junta’ s marcar cambiar de el subordinar
elevar con el nimero 2, Sw1’ s primero poco deberia ser configuracion en Posicion ON ;
de lo contrario Esto provocara una comunicacion de datos anormal del elevar’ s techo del
coche.

2) Comunicacion CAN neto Eimnadindela resistencia terminal

En paralelo, el comunicacion Terminal resistencias marcar de dos ascensores’ auto
arriba control junta necesidad a ser cambiado a el “ ENCENDIDO” posicion. El J5 en el
principal control junta elige  no para conectar el terminal resistencia (a conecta los dos
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patas arriba, cuando el pequefio teclado es en el arriba, el método es no Adecuado para la
VER A, VER B, VER do edicion).En este forma, alla terminal de  solo resistencia En el
tablero superior del vagén terminal en CAN comunicacion neto.

3) Control principal junta salida de relé configuracion

En el arriba cuadro, el dos ascensores’ CAN+ del PODER comunicacion alambrado es
transconectado a través de el Y4-M4 en el principal control junta, cual confirma el dos
ascensores ganado’ no afectar entre si cuando el fuerza es roto o otro anormal condicion
ocurre . Porlo tanto el siguiente
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cadigos de funcion Necesita configuracion:

Cadigo de Nombre Configuracion Configuracién cuando
funcion Rango esta en paralelo
F5-29 Seleccion de funcion Y4 0~14 14

7.5.3 Paralelo elevarEl caso de instruccion

Después de los dos Los ascensores son en paralelo, cuando la parada posicion de los dos
ascensores es diferente, el elevar ’ s La marcacion de llamada externa es diferente a la de
una sola persona. elevar corriendo. Cuando el elevar ajuste es terminado y obtiene en el
paralelo funcién ajuste paso, generalmente conectar el paralelo cableado segun la
descripcion anterior y colocar el techo del coche marcar cédigo y principal control junta
configuracion de salida . Pero En alguna condicién especial , disposicion especial es
necesario. Varios tipico ejemplos estan listados A continuacion, se puede aplicar de forma
flexible. de acuerdo a el ejemplos.

Para ejemplo: Suponer eso alla son dos ascensores en paralelo, el N°1 elevar paradas en
Piso B1, Piso 1, Piso 2,y Piso 3; el N° 2 elevar paradas en Piso 1, Piso 3, y Piso 4; Ahora el
dos ascensores son ambos configuracion paralelo de acuerdo a a seccién 7.5.1 y 7.5.2. El
requerido especial  configuracién es listado como sigue:

Ajuste del codigo de marcado del piso , visualizacién configuracion

Mote . . .
Cuando dos ascensores son en paralelo, Si el piso estructura es diferente, el

célculo del piso es segun el piso mas bajo’ s valor minimo a el mas alto piso’ s maximo
valor, y correspondiente marcar codigo es de acuerdo a a el mas bajo piso ~ s minimo
valor, acumulado por el Planta fisica. Zona superpuesta de planta de servicio. aun
necesidades instalar arrasamiento lamina en el eje incluso Si el elevar no’ no detener en
este piso. Colocar el servicio piso a hacer el elevar no’ no detener en este piso. En el
ejemplo, Piso 1y Piso 3 son en el superposicion d servicio piso zona, pero N°2 elevar’ s
Piso 2no’ no tiene la puerta del piso, cual medio él no’ no atender el Piso 2, pero este
piso quieto necesidades instalar

nivelacion lamina. La configuracion

correspondiente de N°1 elevar:

BiTO
w 1 2 3 4 8 Piso fisico Configuracion de
[Plogy pantalla
B1 EN APAG | APAG | APAG EN 1 FE-01=1101
ADO ADO ADO

1 APAG EN APAG | APAG | APAG 2 FE-02=1901
ADO ADO ADO ADO

2 EN EN APAG | APAG | APAG 3 FE-03=1902
ADO ADO ADO

3 APAG | APAG EN APAG | APAG 4 FE-04=1903
ADO ADO ADO ADO

La configuracioén correspondiente de N°2 elevar:
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Bit o
\w 1 2 3 4 8 | Pisofisico Configuracién de
Floor pantalla
1 APAG EN APAG | APAG EN 2 FE-02=1901
ADO ADO ADO
No servicio, pero debe instalacion  arrasamiento lamina FE-03 =1902
APAG | APAG EN APAG | APAG 4 FE-04=1903
ADO ADO ADO ADO
4 EN APAG EN APAG | APAG 5 FE-05=1904
ADO ADO ADO

El escenario del mas alto, Lowes t y piso de servicio

Cuando dos Los ascensores son en paralelo , Sila estructura del piso es

diferente, el F6-01 configuraciéon del  El piso mas bajo deberia ser el Lo mismo con el
externo llamar marcar cédigo del correspondiente elevarEl piso mas bajo . La configuracion
del piso mas alto debe ser la Lo mismo con el correspondiente fisico piso Numero de piso del
piso mas alto Macadinde llamada externa codigo.

Siguiente el principios mencionado arriba, el elevar’ s correspondiente configuracion en
el El ejemplo deberia ser:

N°1 elevar F6-00=4 6-01=1, N.° 2 elevar F6-00=5 F6-01=2
3. La configuracion del piso de servicio

Como el instruccion en 1, el Piso 2 del N°2 elevar en el ejemplo tiene el arrasamiento lamina
pero No puerta del piso, asi que él es Sin piso de servicio, y necesita establecer el servicio piso
F6-05=65533.

7.6 Instruccion del programa de control de grupo

Detalles referirse a la instrucciéon de control de grupo

7.7 Instruccion de sobrecarga y plena carga

En orden a facilitar el usar de diferente usuarios, LINDO 3000 integrado controlador
suministros  tres encima carga y lleno carga sefiales ingresando modo a cumplir estos
funciones. Cuando en usar, correctamente colocar el correspondiente parametros a evitar
operacion fallida. Brevemente explicar es usar en el siguiente:

7.7 1 Interruptor de techo del automévilterminal de Introduciendo  modo:

Cuando F5-36 se esta configurando como 1. Seleccione el interruptor superior del automovil
ingresando modo de cumplir encima carga .

La capota del coche Junta de NI CE 3000 (MCTC-CTB-A) tiene 8 cambiar ingresando
terminales (CN3). Entre aquellos, el correspondiente funcion de X7 Terminal es lleno carga
sefial, y eso de X8 es encima carga sefal. El propiedades de estos ingresando terminales
son definido por funcién codigo (F5-25) . Si el F5-25° s parametro BIT6=1, el auto arriba
junta  sefial X7 es NO; Si el F5-25’ s parametro BIT6=0, la parte superior del coche sefial
de la placa X7 es Carolina del Norte El propiedades de mas de sefial de carga X8 son el
mismo. Relacion es como sigue, y la “ X” en el siguiente cuadro significa cualquier nimero:
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Sobrecarga cambiar F5-25 correcto ;I'(gcho CEIEIETD (228 NICE 3000 estado
’ s propiedad configuracion de Terminal” s ingresando
parametros Voltaje (V)
1 XXX, XXXX 24V Sobrecarga
NO estado
1 XXX, XXXX oV Estado normal
XXX, XXXX 24V Estado normal
CAROLINA
DEL NORTE OXXX,XXXX oV Sobrecarga
estado

Adecuado para la parte superior del automovil. Sefal del interruptor de la placa, para
cumplir con la sobrecarga y la plena carga necesidades colocar F5-36=1.

7.7.2 Control principal interruptor de placa’ terminal st ingresando modo:

Alla son 24 cambiar ingresando terminales ( CN 1, CN 9) de LINDO 3000 integrado
controladorprincipal control junta. Cada Terminal tiene mas que 6 O funcion trozos
escogidos. Detalles referirse a el

instruccion de F5 en capitulo 6. Seleccion 14, 15, 46, 4 7 son por separado correspondiente
a el carga completa y encima carga funciones , y ellos tener explicado estos ingresando
sefiales’ propiedades . Los usuarios pueden usarlas segun sus preferencias. a el funcion.

Llevar el encima carga para ejemplo, si el usuario instalaciones el encima carga cambiar
en el comienzo de el soga de el maquina habitacién, usar el CAROLINA DEL NORTE
punto; Si el principal control junta prepara a usar terminal X23 como encima carga
introduciendo, él deberia colocar F5-23 como 46, y aporte el CAROLINA DEL NORTE sefal
de los mas de carga cambiar a X23 .

De esta manera, establecer F5-36 como 0.

7.7.3 Entrada de senal analégica modo:

Hay dos ingresando pasajes de la sefal analdgica en NICE 3000 sistema: CN6 del Placa
superior del automovil (MCTC-CTB-A), CN9 del control principal junta (MCTC-MCB-A).

Si el pre-par de LINDO 3000 usos cosa analoga sefal introduciendo, usuarios poder llevar
el No carga y lleno carga autoajuste a través de el peso autoajuste funcién (F8-
00, detalles referirse a la funcién instrucciéon en capitulo 6), entre estos, F8-06 es
correspondiente  a No carga punto de muestreo’ s datos, y F8-07 es correspondiente a
lleno carga muestreo punto’ s datos. Segun A estos informacién y muestreo de actual
cosa andloga peso sefial, LINDO 3000 puede juzgar el auto jaula’ s carga condicion. Si él’
s encima 110% de lleno carga, él indica encima carga; si encima 100%, él indica lleno
carga. Uno punto deberia ser pagado atenciéon es eso el maximo rango de el jaula para
coche’ s peso cosa andloga sefial’ s muestreo es 0 ~ 255. Por lo tanto , si el muestreo
valor de jaula de coche 110%’ s carga Se acabd esto rango, la sobrecarga se jNunca ocurrira!

Cuando en este forma, experimentado personal es requerido a funcionar en orden a evitar
encima carga sin jalarmante!

Si cosa andloga sefal conectado a el auto arriba junta, colocar F5-36=2; si éI’ s
conectado a el principal control tablero, conjunto F5-36 =3.
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Capitulo 8 Diagnostico de fallas y contramedidas

8.1 Falla explicacion del modo

El elevar integrado controlador tiene casi 60 piezas de alarma informacion o proteccién
funciones. Eso monitores todo tipos de aporte sefial, correr condicién, exterior comentario
informacion. Si algunos anormales error sucede, importante falla proteccién funciones
voluntad acto y el sistema  El controlador mostrara la falla cédigo.

El ascensor El controlador integrado es un sistema complicado eléctrico control sistema. Error
informacion producido por LINDO 3000 poder ser dividido en 5 clases de acuerdo a a su
influencia a el sistema. Diferente falla tiene diferente disposicion modo. Y el respectivo relaciéon
esta en la lista en el Siguiente tabla:

Falla Eliminacion pertinente Observacién
clasificar
Nivel 1 fallo Mo§:trar cédigo de falla; - Cualquier tipo de trabajo
Salida de relé de error accion; condicién  voluntad no ser
influenciado.

Mostrar cédigo de falla;

Nivel 2 falla Salida de relé de error accion;

Control del grupo de elevacion del servidor
(paralelo) sistema;

Mostrar cédigo de falla;

Puede llevarse a cabo
natural correr.

Salida de relé de error accion; Después de detenerse, el
Nivel 3 fallas | Detenerse en el aterrizaje mas cercano sistema
ggﬁ-r;?p en distancia controlar, luego detener cerrar la salida en una vez,
’ z ’ cerca freno.
Detener corriendo a la vez en otros trabajos y
condicion.

Mostrar cédigo de falla;

Salida de relé de error accion; El ascensor puede correr

Falla de nivel Cuando esté en control de distancia, el El en  baio velocidad en
sistema lo hara cerca Apague la salida de oay v :

4 inmediato y cierre freno; después detener, condicion de  culpa

baja velocidad corriendo (como devolver cadigo.

arrasamiento,

inspeccion) esta permitido

Cadigo de falla expreso;

Salida de relé de error accion;

Nivel 5 fallas | El sistema apaga la salida en una vez, y cerca Prohibir correr.

freno;

Prohibir correr.

8.2 Falla informacién y contramedidas

Si hay falla alarma informacién aparece, el El sistema lo hara disponer por su culpa cédigo.
En este tiempo, El usuario puede interpretar la falla en base de sugestivo informacién en este
capitulo, a asegurar falla causa, y Descubrelo solucion
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Funciona| Digital Falla
r tubo I Causa de la falla Forma de Clasif
panel mostra P eliminacién icar
mostrar | r
1 .Principal salida de bucle 1 Obviar exterior
es i problemas tales
puesta a tierra o o COMo conexion:
Invertir cableado en cortocircuito; 2 Agregar reactor o
Error EO1 } 2 .La conexion de filtro de salida; 5
01 unidad | traccién maquina es 3 .Inspeccione el canal de
proteccio | demasiado largo; viento y ventilador;
n 3 .Condicién de trabajo 4 .Por favor péngase
es demasiado caliente; en contactican
4 Las conexiones A
adentro el controlador agente o fabrica;
convertirse
perder;
1 .Principal salida de bucle | 1 .comprobar la salida
es lado de el inversor, ya sea
puesta a tierra o el contactor de
Error E02 Acelerado cableado en cortocircuito; funcionamiento es normal 5
02 sobrecorrie | 2 .Si el El motor tiene 2 .comprobar el cable de
nte hecho ajuste de alimentacion
parametros de no; 3 .verifique el cableado del
.Carga es demasiado lado del motor
pesado; 4 .comprobar el
4 sefal del cortocircuito del motor o
codificador no conectado a tierra .
correcto 5 .comprobar el
5 Sefial de Contactor FX ya sea
retroalimentacion .UPS causado por =
— - cortocircuito del inversor
1 .Principal salida de bucle | g .comprobar el motor
es parametros si
puesta a tierra o de acuerdo con la placa
Desacelera | cableado en cortocircuito; | de identificacion 7 .hacer
Err03 EO3 | 4 2 .Si el El motor tiene el puesta a punto del 5
. hecho ajuste de motor
sobrecorrie | parametros de no; 3 de nuevo
nte .Carga es demasiado 8 .comprobar si el freno
pesado; abierto antes el error
4 Curva de ocurrié
desaceleracion es 9 .verificar el Maquinica
demasiado empinado; 10 .comprobar el factor de
5 sefial del codificador equilibrio 11 .comprobar el
€s no correcto codificador
alambrado
12 .verifique el
codificador ajuste de
pulso
13 .comprobar el
1 .Principal salida de bucle | codificador
es interferencia de sefial
Constante | puesta a tierra o 14 .comprobar el
Error E04 acelerar cableado en cortocircuito; | Codificador instalar -~ 5
04 actual 2 .Si el El motor tiene 15 .comprobar si el Union
hecho ajuste de Postal Universal
parametros de no; 3 comentario es eficaz
.Carga es demasiado debajo el no-UPS
pesado; estados(E02)
4 codificador rotatorio 16 .comprobar la
interferencia es demasiado | Velocidad de )
fuerte: Qesacelerauon/aceleram
' 6n (E02, E03)
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Funciona| Digital Falla
r tubo I Causa de la falla Forma de Clasifl
panel mostra P eliminacién icar
mostrar | r
1 .Voltaje de entrada es
demasiado alto; 2 .Elevar
Acelerado inverso jalar es
grave;
Efr05 E05 sobretensié | 3 .Freno resistencia es 5
n demasiado mucho, o
freno unidad es : :
anormal; 1 .tAjL(JjSt.aI' voltaje de
4 .Curva de aceleracion Zen raca, b | bal
es demasiado empinado; .comprebar €l balance
- factor 3 Seleccione el
1 .Voltaje de entrada es adecuado freno resistor
o : dem?SIado alt%: 2 -Fr_ego 4 .verifique el cableado de
esacelera | resistencia es demasiado | freno resistor
Err06 E06 do mucho, o freno unidad es 5
sobretensié | anormal; .
n 3 .Curva de aceleracion
es demasiado empinado;
1 .Voltaje de entrada es
Er07 E07 a(g;g?;arnte demasiado alto; 2 .Freno 5
m Voltale resistencia es demasiado
J mucho, o freno unidad es
anormal;
- oy 1 .Evitar el problema
;o};li-;rt]:teo;ilgt go rte de exterior de poder;
Bajo ; ’ 2 .comprobar todo
Em09 E09 falla de g 'VOIt.aJZ di e_nt.rgda es fuerza cables de 5
voltaje emasiado bajo; 3 entrada
.Control de conduccién 3 .Por favor péngase
panel es  anormal; en contacto con
agente o fabrica;
1 .Inspeccionar freno
bucle y fuente de
alimentacion;
) 1 .Aligerar carga;
Errar 10 E10 Sistema 1 .Freno bucle es 3 .comprobar el 4
sobreca anormal; 2 .Carga es codificador sefial de
rga demasiado pesado; retroalimentacién
4 .comprobar el motor
parametros y hacer el
sintonizacion
5 .comprobar el potencia
del motor linea (ver E02)
Motor 1F((:3_%réf|g:ra0|on 1 .Ajustar parametro; FC-
Errar 11 E11 b inadecuadO' 02 por defecto 3
Sobreca ’ 2 .ver ERRAR 10
rga 2 .Freno bucle es
anormal; 3 .Carga es
demasiado pesado;
Aporte 1 .Aporte asimetria de 1 .Ajustar aporte
Errar 12 E12 lado fallo poder; 2 Control del buzo fuerza; 2 .Por favor 4
de fase panel es péngase en contacto
anormal; con agente o fabrica;
1 L . 1 .Inspeccione el cableado;
Lado de , -85 conexones de 2 .Evitar averia del
de fase p. ’ "~ | la salida lado contactor
motor es roto;
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1 .La temperatura de

1 .Reducir la

’ ambiental
entorno de trabajo es .
Modulo | demasiado alto; temperatura;
Errar 14 E14 2 Elventilador es 2 .Limpiar el canal del 5
sobrecalen = viento; 3 .Cambie el
tado roto; 3 .Elcanal del ventilador:
viento es obstruido; 4 comprobar el
inversor instalacion
Funciona| Digital Falla
r tubo lEsEiaEiEn Causa de la falla Forma de Clasif
panel | mostra P eliminacion -
mostrar | r
1 .comenzar error de
i posicion 2 .
Errar 16 nglrﬁca .desviacion de par 1 .comprobar el codificador
error también grande .3 .la bucle
velocidad de
retroalimentacion
supera el 25% de la
motor velocidad nominal
i comprobar el codificador
Codificad b comprobar el cableado
Errar 17|  E17 or Compruebe la sefial del del codificador 5
verificacion | codificador comprobar el Tarjeta PG
de senal escribiendo comprobar
anormal el controlador caja 'y
motor toma de tierra
Actual
" Control del buceador Por favor contacte con el
Errar 18 E18 de}:l(lzglon panel es anormal; agente o fabrica; 5
1 .Ingrese el bien
motor parametro;
2 .Detectar cable
conductor del motor; 3
1 .Ajuste de parametros .Detectar el girar
del motor esta mal; cableado del codificador y
Puesta a 2 Ajuste de hacer seguro el
Errar 19 E19 punto parametros es con el legumbres numero por 5
del tiempo; redondo esta bien
" 3 .Sincronico girar El establecido .
motor codificador es 4 .comprqbar_5| el
falla anormal’ freno esta abierto cuando
’ corriendo sin carga
5 .ya sea liberar el boton
de inspeccion antes la
afinacion esta completo
(motor sincrono)
1 .Asincrénico motor
| 1 Codificador rotatorio gﬂgﬁ_epzﬁlgcgg%?fgazgfgs
Errar 20| E20 fall GCI{aItOI'IO quelo es adecuado o de colector abierto; motor 5
alode SO(: i6n del sincrono poder
codificador d.?,”e’é'o” el seleccionar UVW o
codificador error; SIN/COS . 2 .Obviar la
conexion
problema;
/té\rrasamien Por favor detecte el
o = : i arrasamiento/ sensor de
Errar22| E22 y puerta Sefial de nivelgSign/drea area de puerta y principal 1
sefial de de puerta es trol | aport
area conglutinacién o cortar control pane’ aporte
9 punto 2 .comprobar
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conglutinacion| apagado; el bandera de nivelacion
falla instalar
Cortocircuit - Por favor contacte con el
Errar 23| E23 o falla a Cortocwcmto d_e agente o de fabrica o 5
. salida a suelo;
tierra comprobar el
fuerza linea
Errar 25 E25 Datos Los datos almacenados Por favor contacte con el 5
almacena | de principal control agente o fabrica;
dos panel es anormal ;
anomalia
Funciona| Digital Falla
r tubo e Causa de la falla Forma de Clasif
panel mostra P eliminacién icar
mostrar | r
comprobar el contactor
punto de
retroalimentacion (si él
esta de acuerdo con el
. principal configuracion
Sincrénico L i ., del tablero)
motor FX a retroalimentacion de comprobar el luz de
Errar29] E29 contactor | motor sincrono auto- principal 5
anomalia El contactor de bloqueo es lado de salida de Ia placa
de anormal; es de acuerdo con la
retroalime accion del contactor
ntacion Verifique la accién de
contacto de
retroalimentacion después
del contacto accion
Comprueba el Contactor
FX
y principal salida de la
placa
comprobar el Bobina del
contactor FX bucle
1 .Retroalimentacion del 1 .Detectar arrasamiento
codificador - inductor y tablero de
Ascenso | desviacion de posicion flash:
Errar 30| E30 r gﬂ?&‘rﬂgti‘ﬂg‘fgﬁ;_ 2 Detectar sefial de 4
posicion 2 Sefal de nivelacion mv;lac_lon conexion de
anomalia | ests cortado 0 cabees; ;
: 3 .Asegurar el codificador
conglutinar cuando elevar | o <230 pien:
s funglqna_mlento 4 .verifique la instalacion
automatico; i
3 .Patin de alambre de del codificador
acero o mot o rotor
bloqueado;
. Por favor pongase en
Errar 31 E31 DPRAM Lectura y escritura de contacto con el 3
anomalia DPRAM es anormal agencia o la fabrica a
cambiar el control junta
UPC Por favor pongase en
Err32 E32 anomalia La CPU funciona de forma | contacto con el 5
anormal agencia o la fabrica a
cambiar el control junta
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11 S%Ve;%%?:?o rl;?:sl; aﬁg 1 .Asegurar el codificador
correr velocidad; 2es Bse?g;;,'quca de
Velocidad |2  .Baja velocidad ot A P
Errar 33| E33 de correr es un 20% identificacion gel motor 4
clevacién | superior al gjuz;e dedparametros,t _
: configuracion .Afinar de nuevo motor;
anomalia | o S ad: 4 .Detectar el
3 El inter'ruptor de inspeccion interruptor y
inspeccion actia cable de sefial;
cuando se levanta
automaticamente correr;
El control panel Por favor contacte con el
Errar 34| E34 Fallo I6gico | juez de despidos, agente o fabrica para 5
l6gica falla . reemplazar el control panel
Funciona| Digital Falla
r tubo T Causa de la falla Forma de Clasif
panel mostra g eliminacion et
mostrar | r
Se produjo el error 35
antes de la contactor de
funcionamiento levantar
1 .comprobar si el 1°
desaceleracion forzada
hacia abajo es valido
2 F4-01=1 ™
3 .si el inspeccion
Enciende el inspeccion
estado y capaz a hecho
el inspeccién correr
4 F0-00=1
Se produjo el error 35
como pronto como la
carrera contactor levantar
1 .comprobar si el
interruptor de inspeccién en
el
estado de inspeccion
Se produjo el error 35
durante correr )
1 .no en el piso inferior 1 .comprobar si se esta
cuando comenzar ejecutando con el tiempo,
2 .No sefial de nivelacion | ;. atropellar ala by
aporte después de correr tiempo de Err 35 ocurrié
durante 45 segundos Cuando te encuentras con
Eje 3 .hueco en el suelo el 1° arrasamiento
Errar 35| E35 automatico | también pequefio ﬁ’os\'(‘;osga que el F4-03 4
datos de |4 .el piso maximo cantidad . -
ajuste no esta de acuerdo con la ﬁggngAR CUANDO
anomalia | colocar DISMINUIR CUANDO
5 pulso de suelo HACER, cambiar el
registro anormal principal
B toran e o el junta PGA y PGB Si es asi
Estado de inspeccion esno.
cuando se rea’I)iza el 2 .Sensor de nivel norte
autoajuste .Oh, norte .DO Error de
configuracion .
3 .la sefal del sensor de
nivel parpadea, comprobar
el lamina
Err 35 durante correr :
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1 .comprobar si se ejecuta
horas extras de F9-02
configuracion valor, y No
recepcion de sefal de
nivelacion

2 .la distancia al suelo
menos de 50 cm,
comprobar el

sensor

3 .el Ajuste F6-00
también pequefio

Corre hacia la cima piso:
1 .el 1° forzado La
desaceleracion es valida
y juzga en el area de la
puerta, verifica si el piso
erudito cantidad son
iguales a los
configuracion de F6-00 y
F6-01 .

2 Se produce un error. Si
el levantamiento altura
menor que 50 centimetros
Err35 ocurre

cuando encendido

Compruebe si la placa
longitud es 0 después
encendido

179



Diagnéstico de fallas y contramedidas

MK mEmE

Funciona| Digital

r tubo desi?ilfcién Causa de la falla Forma de Clasifl
panel mostra eliminacion e
mostrar | r
1 Contactor en marcha es
no tirado En cuando el
freno es abierto; goh[t);étecf?er contactor y
2 .Cuando levantar . .
Contact | continuamente atropella rzetg’:t“ergtear;tgfg”'
Errar 36| E36 o 1 segundo, el . sefal de cable de salida del 5
comentar retroallmentacmn_ de controlador U V. O
io contacto es perdido; | es normal o
anomalia ge.lLfogetggtil;mentamon 3 .Detectar que el
conglutinantes de 28;?22{3 del circuito de
sefales; .
4 No hay sefial de controlador es normal o no;
retroalimentaciéon después
el contacto cerrado;
1 .Detectar que el freno
de bobinay
Freno El salida del freno es rﬁté?:rligf?;asiggr 2
Errar 37| E37 _comentar no consistente con la Caracter de la 5
1o ) sefial de o retroalimentacion
anomalia | retroalimentacion . contacto (NORTE .0 .o
norte .DO .);
3 .Detectar que el
circuito
potencia del freno bobina
controlador es normal o no;
1 .No codificacion de
entrada legumbres 1 .Asegurarel )
Contvolacor|Cuandolovarto os | sodficadorusando peny
Errar 38| E38 Csogég(lzar ?:g}_?ép_atlco ’ sA, B fase; 5
anomalia |2 .La direccién de 3 .Detectar la
aporte codificar sefial configuracién de FO-
estda mal Cuando 00, y cambiar a
levante es automatico control de bucle
correr; cerrado;
3 .Establecer en bucle
abierto ( FO-00) Cuando en
distancia control;
1: ElevarLa velocidad de
Errar39l  E39 Motor El motor se es demasiado bajo o el
sobrecalenta| sobrecalenté y salida suelo es demasiado
do de relé valida alto i
2: Mejorar la motor’ s
radiador
1 .Velocidad de
: elevacion es demasiado
Err 40 E40 Eiger El tiempo de bajo o el suelo es 4
correr fraguado de_elevar demasiado alto:
con el correr es arriba . 2 El elevar es usado
tiempo para un mucho tiempo
y necesidades
mantenimiento;
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1 .Detectar circuito de
seguridad, y revisar es
estado;

2 .Detectar si el

Err 41 E41 Circuito de | La sefial de seguridad fuente de alimentacion
" segurid | circuito es cortar . exterior es normal
ad 3 .comprobar la
apagad seguridad bucle accion
o del contactor
4 .comprobar la seguridad
bucle
contacto de
retroalimentacion del
contactor sefial (NORTE
.Oh, CAROLINA DEL
NORTE)
1 .comprobar el salény
auto cerradura de la
puerta
Cerradura de | La cerradura de la puerta | 2 -comprueba la
Error 42 E42 la puerta comentario es cortar ggrnrtgiltg? de la puerta
gg::; en | cuando elevar es correr . | 3" comprueba la cerradura

de la puerta

contacto de
retroalimentacion del
contactor sefial
(CAROLINA DEL NORTE,
NO)

4 .Comprobar el

exterior fuerza
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Funciona| Digital Falla
r tubo descripcion Causa de la falla Forma de Clasif
panel mostra eliminacion e
mostrar | r
1 .comprobar el arriba
Arriba " AT sefal de limite 2
Err 43 E43 limite :;: zggzlr?:iafggaellgcgrees .comprobar el arriba 4
sefial b interruptor de limite 3 .si el
apagada en amba coyrer . interruptor de limite es
correr bajo, actuara en normal
correr a__el piso inferior
1 .revisa la bajada
) limite sefal
Abajo limite | La  sefial de abajo 2 .revisa la bajada
Err 44 E44 sefial limite se corta cuando limite cambiar 4
apagada en | elevar es abajo correr 3 .si el interruptor de
correr limite h es bajo, actuara
en normal correr a el
piso inferior
1 .Detectar 1°
Arriba/Ab | Arriba y abajo | AT 'ba/att’aJOd
Err 45 E45 ajo desacelerar cambiar se g]ezgggleor;cieén- 4
desaceler | corta d enl uncstiempo | 5 Asegurar 1° arriba/
ar cuando el ascensor $€ | sefg| de desaceleracion
desconec | detiene . descendente
tar caracteristica (NORTE
.0 .o norte .DO .);
1 .La velocidad de 1 Detectar 1gconexidn de
r1err::>/:IaC|on Se acab6 0 2 .Detectar que el hacer o
Renivelaci | - - .. L La funcion de
Error 46| E46 4n gs-Rr?SI\/e?!aéilg?egog:amon retroalimentacion de 1
anomalia ) o bloqueo es
nivelacion; 3 .La seleccionado o no, y
cerradura_de la puerta sefial es natural o no;
comentario es anormal 2 Asegurese de que
ggﬁg?o en giratorio  El
: codificador es usado
bien;
Cerrar la |El contactor esta ;
Error 47| E47 puerta conglutinado al tener (Ij)etecti: clerre 5
contactor |avance abierto puerta y | %€ Puera
adhesion | renivelacion . contactor
] 1 .Detectar que el puerta
La puerta continua Los | maquina esta funcionando
Error 48| E48 Puerta horarios de apertura | natural o no; 5
abierta | de no llegada son encima | 2 .Detectar el coche arriba
falla el valor de ajuste de FB-09 | control panel es correcto o
. no;
) 1 .Detectar que el puerta
La puerta continua Los | maquina esta funcionando
Error49| E49 Puerta horarios de cierre |natural o no; 5
cerrada |para no llegadas son |2 .Detecta que el coche
falla encima el valor de ajuste | arriba  control panel es
de FB-09 . correcto o no;
1 .Comprueba la conexion
Control de g:r?ltdg:cieci%?po del anillo de comunicacion
Errar 50| E50 grupo i ¢ 2 .comprueba la direccion 2
comunicacion 1136ror conclinuo nas que definicién de ascensor
error segundos integrado controlador
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Compruebe la conexién

del anillo de
1: PUEDE P .
L comunicacion Revisa la
PODER | comunicacion -
Errar 51 E51 comunicacion| continuamente no ﬁ;rtt: s:u%?;gr del coche 3
error correcto  datos de Compruebe los 24 V

retroalimentacion
2: PUEDE comunicacién
recibo error continuo

fuerza fuente de
sustentacion integrado
controlador
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Funciona| Digital Falla
r tubo T Causa de la falla Forma de Clasifl
panel mostra P eliminacion e
mostrar | r
Compruebe la conexion
del anillo de
Llamada Comunicacién  externa gomunlcaézmln Y
Errar 52, E52 externa sin retroalimentacion fugrrr;[;rue e los 1
comunicacion| correcta datos fuente de sustentacion
error integrado controlador
Compruebe si la
configuracion de la
llamada externa control
junta es repetido
Detectar el sefial de
bloqueo al circuito .
Cuando en automatico comprobar la cerradura de
Errar 53| E53 gsiTar correr estado, la parada la puerta ” 4
saltar : ’ retroalimentacion del
tiene No  puerta corte de | contactor
falla . . .
bloqueo proceso; comprobar si el sistema
recibir la puerta abierta
limite Comando cuando la
puerta- sefial de bloqueo
es valido
" El excedente actual el 1 .reducir el carga .2
o INSpeccion | 450, " de la  valor | cambiar el FC-00 POCO 1
rrar 54 empezar A
con nominal durante la a 1, cancelar la comenzar
sobrecorrient| iNspeccion arranque en actual deteccion
e marcha
Aparcamie| La puerta abierta no Comprueba la puerta
Errar 55| nto ) alcanzar abierta limite sefial
error de piso | el derecho posicion cuando
cambiar | E| ascensor funciona
automaticamente . .
Bajo el Inspeccién
yI:Tsta_lgodachJtomético: 1.El
velocidad de "
El control retroalimentacion exce La funlmgn puedlegle_rr 64
eds 120% del conjunto cancelado por e N
Errar 56 tablero velocidad FC-01, cuando BIT 6=1,
terminado | &2 do la carrera el funcion es invalido .
velocidad velocidad
mas rapidoque 0 .3 m/s . 2
.El velocidad de
retroalimentacion menos
del 80% de la velocidad
establecida cuando el
running velocidad es mas
rapido que 0 .08 m/s .
Procesad | EI DSP y motor tiene No Compruebe el cable de
Errar 57 gggg hay comunicacién 500 | conexién entre el control

{158,

comunicacion|

anormal

ms

tablero y conducir junta
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