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Prefacio

Gracias por comprar el Controlador de ascensor integrado NICE3000".

El NICE3000nw es un sistema integrado de nueva generacion controlador de ascensor
desarrollado independientemente y fabricado  por Inovance Technology, al optimizar la
NICE3000

controlador basado en a grande nimero  de aplicaciones y combinatorio nuevo
industrial Caracteristicas.Monarca es a propiedad ascensor producto marca de Inovancia.

El NICE3000new tiene las siguientes caracteristicas principales:

1 Mas avanzado tecnologia

El El nuevo controlador de ascensor integrado NICE3000 es un lider mundial
inteligente sistema de control que integra computadora, automatica  control, red
comunicacion ,y motor vector conducir tecnologias:

m Basado en la distancia directo viajar paseo,N curvas generado  automaticamente

mGrupo control algoritmo de menos que ocho  ascensores basado en el difuso control
teoria

m Multi-CPU redundancia control y integracion  de avanzado CANbus,Modbus y
Internet de las cosas comunicacion tecnologias

m Reloj en tiempo real incorporado , que proporciona servicios basados en el tiempo, lo que
facilita la gestion inteligente del servicio de piso .

m Flexible emergencia rescate correr esquema

m Identificacion automatica de marcha de piso corto

m No intencionado auto movimiento proteccion (U CMP)y frenado fuerza deteccion funcion

2 Mias facil usar

m Integracion de control y conducir y compacto estructura, que requiere solo a
pequeiio equipo habitacion o incluso No equipo habitacion

m Fécil funcional pardmetro disefio, fabricacion puesta en servicio conveniente

mDiseflo considerado del teclado, lo que permite la inspeccion, el mantenimiento y la puesta en
servicio el ascensor facil

mCualquiera peso que permite un autoajuste de la celda de carga

m Puesta en servicio multiple herramientas, incluido el software del ordenador host, la
operacion panely celula teléfono

mAscensor experiencia funcion:automatica deteccion en balance coeficiente y prueba en
deslizar cantidad
3 Correr con mayor seguridad
m Multiple seguridad protecciones, conforme con el GB7588-2003  estandar

m Falla tolerante disefio de hardware y software; multiclase falla tratamiento;
minimizaciéon de accidentes incluido sobre viajes terminal inferior y sobre la parte
superior del recorrido terminal para garantizar la seguridad correr

m Profesional conducir fabricacion tecnologia y fuerte  ambiental

adaptabilidad;resistencia total al poder red fluctuacion, polvo, alto temperatura,y
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trueno.

m Dos chips revisado correr y freno, STO funcién

4 Mas comodo equitacion

mC¢élula sin carga tecnologia o especial carga celila compensacion dispositivo,
proporcionando cerca- perfecto puesta en marcha compensacion

mAlto rendimiento vector control, consiguiendo un buen rendimiento del motor y la
conduccion comodidad
5 Mejor economia

m Integracion de conducir y control,que marcas sistema configuracion  Mas simple, reduce
el cableado periférico y el costo, y ascensor mejorado seguridad y estabilidad

mUso de Bus CAN y Modbus comunicacion,reduciendo el cantidad de  de viaje

cables
m Flexible modular opcional  regiones
m Paralelo conexion facilmente implementado usando dos  cables, sin configurando
cualquier extra grupo control junta
S Acerca de este manual

Este manual describe el uso correcto del NICE3000nuevo,incluido Caracteristicas del producto,
informacion de seguridad y precauciones, disefio, instalacion, operacion y mantenimiento, y
solucion de problemas guia.Leer y entender el manual antes usando el producto,y mantener
¢l con cuidado para referencia  a futuro mantenimiento.

Elultimo Usar Informacion
Correo electronico: UM@inovance.cn

Sitio web: http://www.inova nce.cn

§ Legal Informacion
m Aviso de advertencia
Leer este manual minuciosamente antes usando el producto.

Este El manual contiene te nota tener que observar en orden a asegurar su personal
seguridad,como Bueno como a prevenir dafio a propiedad.En ovance voluntad asumir No
responsabilidad o responsabilidad para cualquier lesion o pérdida causado por incorrecto
operacion.

mPersonal calificado

El producto/sistema descrito en este documentacion puede ser operado solo por por-
personal calificado para el especifico tarea en conformidad con el importante
documentacion , en particular es advertencia no hielos y seguridad Instrucciones.Calificado
personal tener re- Recibid plena seguridad y producto utilizar la formacion y tener
relacionado experiencia.

m Descargo de responsabilidad de Responsabilidad

Nosotros tener reviso el contenido de este manual para asegurar consistencia con el hardware y
software descrito.Desde diferencia no puedo ser excluido completamente ,nosotros no puedo
garantizar lleno consistencia.

El instrucciones son sujeto a cambio,sin n aviso, debido a producto mejora,
especificacion modificacion asi como esfuerzos a aumentar el exactitud y conveniencia
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de el manual.

El dibujos en el manual son a veces mostrado sin cubiertas o protector
guardias.Recuerden a instalar el cubiertas o protector guardias como especificado
primero y entonces llevar a cabo operaciones en acuerdo  con el manual.

El dibujos en el manual son para tipico aplicaciones y puede no combina con tu
aplicacion real.

mDerechos de autor
do Inovance.Todo derechos reservado

No parte de este publicacion puede ser reproducido, almacenado en a recuperacion sistema,o
trans- presentado, en cualquier formulario,o por cualquier
significa,mecanico,electronico,fotocopiado,registro-  ing,o de lo contrario, sin el anterior
Permiso por escrito de Inovance. Sin responsabilidad por patentes. es asumido con respeto a el
usar del informacion  contenido en esta.

§Aprobaciones

CE Las marcas en el controlador NICE3000new indican que este controlador cumple con las normas de la UE.

LVDy Directivas EMCy es Certificado CE.

Directiva Nombre de la directiva Aprobaciones
2 EN12015:2014
2014/30/UE
Compdiibilidad EN12016:2013
electromagnética
directivas

LVD directivas 2014/35/UE EN61800-5-1
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Introduccion

Introduccion

1 Basico funciones

boton de llamada.

Funcion Descripcion Observaciones
Funciones comunes de ejecucion
. . . o . a|FE—00
i En funcionamiento automatico o en estado de operador, este funcion permite el ascensor "Colectivo
Colectivo ) Responder tanto a las 1lamadas del coche como a las llamadas del pasillo.Pasajeros en cualquier selectivo
completo selectivo | gervicio piso poder llamar el ascensor por prensado el arriba boton de llamada y abajo modo"

Servicio piso

El programa estandar admite 40 pisos.El servicio de mas que
programa personalizado

40 pisos es apoyado por el

El sistema determina automaticamente diferentes puerta abierto tiempo para puerta abierto)

Puerta abierta Para llamada, comando, protecciéon o retardo segiin el colocar puerta abierta tenencia Colocar en grupo
tiempo ., tiempo

configuracion

Puerta En estado de funcionamiento automatico, los pasajeros puede presionar el puerta abierto 111.3'14 "_Puerta
abierto tenencia 3 lerta tleurnpo
tenencia boton en el coche a demora puerta abierto a facilitar bienes ser emocionado en o afuera © gopera

Maquina de

puerta servicio Puedes configurar el requerido servicio pisos de el  puerta maquinas. Eg_%;(l)g/ 04/05
piso

configuracién

Precierre de
puerta por el
puerta

boton de cerrar

Durante la retencion de la puerta abierta automatico correr estado, pasajeros puede
presionar el boton de cierre de la puerta a cerca el puerta con antelacion,que h mejora el
eficiencia.

INumero de piso
mostrar
configuracién

El sistema admite visualizacion de piso niimeros en combinacion s de niimeros y
letras,que cumple con la requisitos de especial condiciones.

Colocar en grupo
FE

Luz cortina
sefial juicio

Si la puerta esta bloqueada por cosa durante puerta cerca, el luz cortina hechos y el El ascensor abre
el puerta.Esta funcion es invalido en fuego emergencia estado.

Auxiliar
caja de
operaciones

Una caja de operacion auxiliar opcional que tiene el mismo
operacion caja es disponible.

funciones como el principal

Independiente

control de el
frente puertay

Cuando hay dos puertas para a coche, automatico control en el dos puertas depende
en su requisitos.

atrds puerta
. . , . FB-08
Repeti Si la cerradura de la puerta es no aplicado después el rendimiento del ascensor puerta cerca p: "Puerta cerca
epetir a A cierta hora, el ascensor se abre automaticamente. el puerta y entonces cierra el puert teccié
puerta cerca de nuevo proteccion
' tiempo"

cajas de operacion principal y auxiliar son configurado,el auxiliar La caja de operacion

Independient puede ser empezar a el atras puerta o discapacidad dominio aporte
e dominio Controlan la puerta de forma independiente. abrir/cerrar de acuerdo a a el comandos en -
automatico correr estado.

\V Fl . . la inf ., . | Este funcion

0z . ascensor anuncia allitomagcan.lentg a informacién. semejante como el correr requiere uso de el
anuncio ireccion y proximo llegando piso durante correr. MCTC-CHM.
Nivelacion El sistema implementa automaticamente preciso basado en nivelacion en el piso legumbres
automatica contando y arriba/abajo arrasamiento comentario sefiales s. -

Respuesta en

aceleracion

El sistema permite el ascensor a automaticamente responder a Llamada s de el servicio
pisos durante aceleracion.

5
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Funcion

Descripcion

Observaciones

Colectivo de abajo
control selectivol

En estado de funcionamiento automatico o de asistencia, el ascensor responde solo a sala
abajo llamadas ademas auto llamadas.

Inactivo
ascensor
regresando a
base piso

En estado de ejecucion automatica, el ascensor regresa automaticamente a el colocar Pisode]
estacionamiento y espera a los pasajeros si alla es No auto llamar o sala llamar dentro el colocar
tiempo.

F9-00 "Inactivo
tiempo antes
de regresar A
la base piso"

Aterrizaje en
otro piso

Si la puerta se abre tiempo excede el puerta abierto proteccion tiempo pero el puerta sefial
de limite de apertura es aun inactivo,el ascensor cierra el puerta y entonces corre
automaticamente al siguiente piso de aterrizaje;el sistema informes fallo Err55

Forzado
[puerta cerca

Cuando la puerta no cierra cerrar dentro el colocar tiempo pendiente a el accion de el luz cortina of
borde de seguridad , el ascensor entra el forzado puerta cerca estado,cierra el puerta lentamente]
y dauna inmediato tono.

Cancelacion de

Los pasajeros pueden presionar el boton consecutivamente dos veces a Cancelar

ﬁgﬁzgzido equivocado llamadas B

Servicio piso  |Puedes habilitar o deshabilitar el sistema servicio para cierto pisos base flexibled en  actual F6-05/06/35

configuracion [requisitos.

Independient El ascensor no responde a cualquiera llamar,y el  puerta necesidades a ser cerrado| Sefial )
p manualmente. En el caso del control de grupo, el elevador corre independientemente afuera cpaAporte:

C COrTrer : CCB JP23

deel grupo control sistema.
Asistente En estado de asistencia, el funcionamiento de la ascensor es revisado por el asistente Sefial aporte:
correr CCB JP21

Baja velocidad ser

- rescate

Cuando el ascensor estd en no inspeccion estado y paradas en sin nivelacion area, El ascensor|
corre automaticamente hacia el arrasamiento area en bajo velocidad si el seguridad ~ Los requisitos|
son se reunio, y entonces abre el puerta.

Puerta control

Puede configurar si el El sistema mantiene salida comandos después puerta abierto limite

conducin

funcion y puerta cerca limite basado en el tipo de el puerta maquina. -

Llegada del coche  |Después de que el ascensor llega a la destino piso,el CTB da un aviso tono

Zong

S:(iic’)litei%?)da Cuando llegara el ascensor a el destino piso  pronto, el sala llegada pronéstico indicador se |Producto

?ndicador convierte EN. HCB
produccion

Gong de llegada de Cuando llegara el ascensor a el destino piso  pronto, el sala llegada gong se convierte EN |Producto

Hallarrival HCB
produccion

Sala  1/0 . . . , . . .

extension Si los terminales de E/S del hall no son suficiente,mas terminales poder ser proporcioné mediante

funcion eluso MCTC - KZ -Gl1. -

Auto E/S . . . , . . .

extension Si el coche 1/0 Los terminales son no suficiente,mas terminales poder ser proporcioné mediante

funcion eluso MCTC - KZ -Gl1.

. El sistema puede automaticamente identificar si una sala llamar botén es atascado y cancelar la|

Boton llamada atascada, evitando la condicion eso el ascensor no puedo cerca y corre pendiente a| Bit4 de FE-32

atascado atascado sala  llamadas.

controlar

Automatico El sistema i_r,nplementa automaticamente puesta en marcha esfuerzo de torsion F8-01"Pre-

puestaenmarcha  |compensacion basada esfuerzo de

esfuerzo de en el coche actual carga,logrando liso puesta en marcha y mejorando el equitacion torsion

torsion comodidad seleccion”

compensacion

El sistema calcula y calcula automaticamente genera el running curvas basado A lo lejos,
Viajes directog habilitando el ascensor. a directamente Parar en el arrasamiento posicion ~ sin - progresivo.
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Automatico
eneracion de

Optimo curva

El sistema calcula automaticamente el 6ptimo velocidad curva conforme al principio de
funcién hombre-maquina basado en el distancia,sin ser
limitado por el nimero de curvas o corto piso.




X b=k A il Introduccion
YOMNGXIAN GROUP
Funcién Descripcion Observacione
s
Servicio . .
suspensién Cuando el ascensor no puede responder a sala 1lama, el correspondiente Terminal genera la
e salida servicio suspension sefial i

produccion

Correr veces
grabacion

En estado de ejecucion automatica, el sistema graba automaticamente el correr veces de
el ascensor.

Grabado en F9-
11/12

Correr tiempo
grabacion

El sistema registra automaticamente el horas de trabajo acumulativas y laboral dias
de el ascensor.

Grabado en F9-
09

Automatico
puerta abierto
al puerta cerrar
anomalia

Si el sistema detecta que el puerta cerrar circuito es anormal durante puerta abierto/ cerrar, el
ascensor se abre y se cierra automaticamente la puerta otra vez,y informes una falla después el
colocar puerta abrir/cerrar veces es alcanzo.

FB-09
"Puerta
abrir/cerrar
veces"

personaje servicio

Elascensor primero va directamente a el VIP piso y proporciona servicios para especial — personas.

Servicio para personas
con discapacidad

Cuando el ascensor esta esperando en la arrasamiento posicion,si alld  es a llamar en Este
piso de la discapacidad caja de operaciones,la puerta abierto tenencia tiempo e§
prolongado.Eso es el Lo mismo para el atras puerta .

FB-15"Especial
puerta abierto
tenencia tiempo"

Carga completa
directa correr

Cuando el coche esta completamente cargado en automatico correr  estado,el ascensor hace ng
Responder a las llamadas del pasillo de los que pasan pisos.Estos pasillos Las llamadas, sin
embargo, pueden Aun estara registrado y se ejecutara en el proximo momento. de corriendo(en el
caso de ascensor individual)o por otro ascensor (en el caso de paralelo/grupo control)

Sobrecarga
proteccion

Cuando la carga del coche excede el calificado el ascensor carga (Sobrecarga
condicion:Cuando n La carga del vehiculo excede 110% de el calificado carga,la ascensor]
entra el sobrecarga d estado), el ascensor da una alarma y parada s corriendo sin puerta
cerca

Falla datos
grabacion

El sistema registra automaticamente informacion detallada informacion de fallas,lo que ayuda
mejorar el eficiencia de mantenimiento y reparar.

Grupos FC y EO
a E9

Relacionado con la

inspeccion Funciones

Simple . . .
p L El teclado de 3 botones en el MCB proporciona el funciones semejante
mantenimient icio el . . e
o teclado como puesta en servicio el running pisos y puerta abrir/ cerrar.
Caja de El manipulador portatil se puede conectar a el sistema en el auto para ascensor puesta en
operaciones servicio, que mejora el puesta en servicio eficiencia. =
puesta en
servicio
Eie aut del eje antes del primer funcionamiento automatico. ascensor r corre desde el piso inferior a elFl
JC AWQRE arriba piso en el inspeccion velocidad y Registra automaticamente todas las sefiales de posicion 11" ”»
smtonfggion en el eje en el correr proceso Automatico
) p - sitonizacion
modo"
Definido por , . . -
ol usuario Puede ver los parametros que se modifican y diferente de el por defecto configuracion. FP-02
parametro
mostrar
., Después de entrar a la inspeccion estado,el sistema cancelar s automatico correr Y
Inspeccion ; : : : : - :
operaciones relacionadas.Puedes presionar la tecla arriba o abajo llamar boton a hacer el jog )
correr de ascensor en el inspeccionar  velocidad.
. Después de entrar en el motor de emergencia - funcionamiento operado estado,el Referirse a el
Emergencia sistema

operado por
motor correr

cancela la ejecucion automatica y las operaciones relacionadas.Puede prensa el arriba o
Boton de 1lamada hacia abajo para hacer la jogging en el ascensor el emergencia operado
por motor velocidad.

Descripcion de
parametros en
grupo F5

Automotor
sintonizacion

Con una sencilla configuracion de parametros, el sistema poder obtener el motor
parametros  No importa si el motor es con carga o sin carga.
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Funci6n Descripcion Observaciones
. Cada vez que el ascensor funciona a el Terminal piso,el sistema automaticamente Compruebal
Posicion del . . . - . S
o y corrige la posicion del coche informacion basado en desacelerar cambiar 1, y elimina el
suelo inteligente . . . .
. exceso de recorrido superior Terminal o fondo Terminal con usar de el desacelerar -
correceion interruptores.
: Considerando un control de carrera inexacto en alto inspeccion velocidad pero largo
Doble velocidad . . . . ! . . .
. iy tiempo de funcionamiento a baja inspeccion velocidad,la El sistema proporciona el
para JLprecion doble velocidad
curva para inspeccion, lo cual es muy mejora el eficiencia __en inspeccion.
La prueba de funcionamiento incluye la fatiga prueba de Un nuevo ascensor, coche llamar piso prueba,
Prueba de Prucba de llamada de sala y pruebas como estas como llamada de pasillo respuesta puert: )
funcionamiento prohibida abrir/cerrar prohibido, interruptor de limite de piso terminal blindado y sobrecarg:
sefial blindado
Funciones de seguridad y emergencia contra incendios
Regresando a F6-03y
. gi) i Después de recibir una sefial de emergencia de incendio, el ascensor hace no responder a F8-
PISODASE ENTUCEO o alquier llama pero directamente corre a el fuego emergencia piso y espera. 12"Fuego
emergencia emergencia
piso"
Después de que el ascensor entra en el bombero  modo de funcionamiento, puerta
Bombero abrir/cerrar es
operacién implementado por el jog operacion(opcional)mediante el uso el puerta abierto y F6-44
cerrar botones en lugar de hacerlo automaticamente. Ademas , el ascensor responde a Solo
llamadas de coche y solo uno llamar poder ser registrado una vez.
Después de la funcion de piso de seguridad es ena bled,el seguridad piso se utiliza en 10:00 hasta las|
Piso de seguridad  |6:00 am, y el ascensor funciona a el seguridad piso primero cada tiempo, se detiene y se abre el F6-13

puerta,y entonces corre a el destino  piso.

Ascensor cerrar

En estado de ejecucion automatica , cuando el ascensor cerrar cambiar hechos o el colocar
Se alcanza la hora del ascensor, el ascensor o devoluciones a el ascensor cerrar piso despus|
Respondiendo a todas las llamadas de autos, deja de funcionar y vueltas apagado el lampara y
admirador en el auto.

F6-04"Ascensor
cerrar piso"”

Solucion de
problemas
Residencia en

falla nivel

Las fallas se clasifican en diferentes niveles basados en el Gravedad.Diferente  niveles Los fallos se|
corrigen mediante diferentes métodos, mejorando la operacion del sistema eficiencia.

El sistema detecta la ejecucion estado  de el ascensor en real tiempo.Si el

Fugitivo . . . . . .
& ., La velocidad del ascensor excede la limite,el sistema inmediatamente deja de correr de el 4
prevencion 2 censor
Aflo 6
Automatico El sistema identifica autométicamente la potencia. fracaso y salidas el rel¢ sefial Conmutacion  |especialmente
identificacion de automatica para evacuacion de emergencia a implementar emergencia usado para
fuerza falla evacuacion en fuerza falla. :
emergencia
evacuacion
conmutacid
n
Para el motor sincrono, cuando la potencia suministrar es interrumpido,el El sistema puede
) realizar una conmutacion automatica entre cortocircuitos frenado del estator modo y F6-45
Aug)n:iatlcp ., [controlador Modo de conduccion, implementacion rapida y estable auto-rescate. "Emergencia
modo de gjecucton  \fodo de frenado del estator en cortocircuito: en caso de corte de energia, el SAL.. se evacuacion
conmutacion en utiliza,el motor funcién
fuerza falla estator esta en cortocircuito y el freno es liberado automaticamente,haciendo el auto seleccion"
moverse lentamente bajo el efecto de el pesaje diferencia entre el auto y el contrapeso.
F6-45
Correr "R :

) ) ) ) : ) mergencia
direccion ser- Cuando la fuente de alimentacion es interrumpido,el sistema poder automaticamente evacuacion
identificacion en  |identificar la corriente auto carga'y determinar el correr  direccion. funcion
fuerza falla e

seleccion
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Base piso
verificacion

Después de detectar una anomalia de posicion, el sistema corre el ascensor a cada piso hast
llegar al piso terminal para verificacion, garantia sistema seguridad.
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Funci6n Descripcion Observacione
s
Pasajero El sistema determina automaticamente la falla nivel.Si el seguridad correr
descargando Si se cumplen las condiciones, el ascensor se dirige primero a el arrasamiento posicion a N

primero al falla

descargar pasajeros.

Interferencia .
grado El sistema juzga el grado de comunicacion interferencia e. Visto en FA- 24
juicio
Cuando el dispositivo de deteccion de terremotos hechos y entradas a sefial a el sistema, El
Terremoto ascensor aterriza en el mas cercano piso y  paradas corriendo.Después el terremoto La sefal s
proteccioén vuelve inactiva y la falla es reiniciar manualmente,el ascensor restaura a normal correr.
Actual Para el PMSM, después de que el ascensor desacelere a Detente, el tenencia actual de el el motor
cancelacion en esta cancelado en modo rampa, evitando anormalidades ruido durante actual F2-17
rampa modo cancelacion.
Independiente El sistema NICE3000ew no solo admite sistemas trifasicos 380 VCA pero también
potencia de monofasico 220 VCA para cumplir diferentes aplicaciones de el fuerza suministrar )
trabajo sistema (semejante como 220VUPS)
suministrar
Automatico El sistema detecta el bus Voltaje y automaticamente ajusta el running velocidad del
Voltaje ascensor a adaptar a el situacion de insuficiente fuerza de fuerza suministrar (como .
identificacion emergencia UNION POSTAL UNIVERSAL).
Control paralelo/de grupo y otras funciones
Paralelo/Grupo El sistema admite control en paralelo/grupo de dos ascensores y proporciona Multiples
control algoritmos de programacion para satisfacer los requisitos de diferente clientes -
l)sl;grearso En control paralelo/de grupo , el ascensores puede esperar en diferente pisos. F6-09
Si la salida de control paralelo/grupo interruptor de a cierto  ascensor en a paralelo/ El sistema de
Paralelo/Grupo control de grupo es valido o el tiempo para saliendo el paralelo/grupo control ~ Se alcanza, el
control salida ascensor sale del control de grupo/paralelo y corre independientemente Esto no afectal -
normal correr de el paralelo/grupo control sistema.
Si hay un ascensor en el paralelo/grupo control  sistema no puedo responder a llamadas en
Paralelo/ . . ”» . .
Gruno control tiempo debido a fallas, el elevador automaticamente salidas el paralelo/grupo control sistema y se
P ejecuta independientemente.Esto no afectar normal correr de el paralelo/grupo control -
automatico salida | gistema.
El sistema juzga automaticamente el numero de pasajeros adentro el auto )
Anti-molestias y registros de llamadas de automdviles. Si hay excesivo auto llama,la sistema determina que es F8_08, Anti-
. . . tonteria
funcién enmolestia estado,y cancela todo auto Llama s.Entonces,coche 1lamadas necesidad a ser registrado funcion”
de nuevo correctamente. neion
Aviso de no- El sistema avisa cuando el ascensor paradas en a sin puerta zona area pendiente a fallas.
puerta zona )
detener
Carga Cuando el ascensor esta a plena carga, una carga completa indicacion es desplegado en el Los
completa HCB y el ascensor directamente corre a el deseado pisos. -
indicacién
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Funcion

Descripcion

Observaciones

Funciones de ahorro de energia

Auto energia-
ahorro

admirador en el auto.

En la puerta del coche abierta, sujetando y puerta cerca limite estado,después el colocar admirador y
tiempo(F9-01) pasa, el sistema corta automaticamente el fuerza suministrar a el ldmpara y/lampara

F9-01 "Hora de

ser
transformado
apagado"

Ahorro de
energia
corriendo con
apoyar fuerza
suministrar

Cuando la fuente de alimentacién normal es interrumpido y el emergencia fuerza
Se utiliza el suministro, el sistema reduce el correr velocidad de el ascensor en el requisito
previo de garantizando el funcionamiento suave curva.

Llegada gon
discapacitados e

noche

Dentro de la colocar periodo de tiempo,el llegada gong g es desactivado.

Bit4 de F5-33

2 Funciones opcionales

Funcién Descripcion de la funcion Observaciones
n estado de funcionamiento automatico , cuando el ascensor velocidad es menor que 0,
En estado de fu to automat do el locidad que 0,25
Preapertura de m/s y la zona de la puerta sefial esta activo, el sistema bermudas el puerta cerrar por medio delMCTC-SCB
puerta funcion cortocircuito puerta cerrar circuito relé y salidas el puerta abierto sefial, Implementando larequerido
preapertura de puertas. Esto mejora la uso del ascensor eficiencia
Después de aterrizar en un piso, el ascensor puede mover hacia arriba o hacia abajo
pendiente a
Micronivelacién El cambio de carga y el auto Dooris no alinear d con el suelo,que es MCTC-SCB
Incémodo para los pasajeros y las mercancias en y fuera.dentro este  caso,el sistema requerido
permite que el ascensor funcione a el posicion de nivelacion en el puerta abierto estado en el
renivelacion velocidad.
Fuerza falla Para el ascensor configurado con emergencia fuerza suministro,el sistema usos
emergencia la fuente de alimentacion de emergencia a implementar baja velocidad auto-rescate en el MCTC-
evacuacion caso de fuerza falla. ARD-C
requerido
In situ . .
puesta en El sistema puede controlar y monitor correr de ascensores por usando el NEMS software.
servicio
Funcion
Especial Wi-
El teléfono inteligente se puede conectar a el controlador a través de el WIFI externo modulo, |Fi I}lédUIQ y
Puesta en y puede ponerlo en funcionamiento ascensor y subir y descargar celula teléfono
SErvicio por parametros por usando el celilla teléfono. anfitrion
Teléfono movil computadora
requerido
> ) El sistema de control puede ser conectado a el Terminal en el escucha (Sllstém? I’\Iazlonal
- . . . e Gestion de
Residencial habitacion. Al utilizar el software NEMS, puede vista el posicion en el suelo, corriendo .
gpoucha direccion,y falla estado de el ascensor. Emergencias
¥ : (NEMS)
software,
accesorios,
y MCTC-MIB
requerido
CI tarjeta Los pasajeros deben utilizar el Tarjeta IC a ir a pisos eso requerir autorizacion| CI tarjeta requerido
Fondo especial y
Cuando se detecta una falla en el seguridad circuito,el STO funcién seguridad  tarjeta hechos cortarf STO
STO inmediatamente la salida actual de el controlador y detener el produccion esfuerzo de torsion de funcion tarjeta

el motor.

MCTC-JCB-A2
requerido
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Sala de maquinas-
menos escucha

El estado de ejecucion del ascensor adentro el eje se muestra y el funcion de puesta en servicio|
y quema fuera de la eje es implementado a través de el MCTC-MB-A2 escucha junta.

MCTC-MB-A2
escucha
Se requiere tablero
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Instrucciones de seguridad

Seguridad Descargo de responsabilidad

mLeer y cumplir con el seguridad instrucciones  antes t0 amaestrado cualquier instalacion,
operacion,y mantenimiento en el equipo .

m A garantizar la seguridad de humanos y el dispositivo,seguir el marcas en el dispositivo y
mucho seguridad instrucciones En esto documento.

m La “PRECAUCION”, “ADVERTENCIA” y “PELIGRO” son solo complementos de las
Instrucciones de seguridad.

m Usar este equipo basado en el designar d ambiente Requisitos.Dafios causado por El uso
indebido no esta cubierto por garantia.

m El compaiiia deber llevar No responsabilidad de cualquier personal lesiones o
propiedad dafios causados por incorrecto uso.

Seguridad Niveles y Definiciones

El p &1 La sefial de "Peligro" indica eso falla a cumplir con el aviso voluntad

resultado en el servidor personal lesiones o incluso muerte.

El 1 &flal de "Advertencia" indica eso falla a cumplir con el aviso  puede resultado
en el servidor personal lesiones o incluso muerte.

La sefial de "Precaucion” de APrecaution indica eso falla a cumplir con el  aviso puede

resultado en menor o moderado personal lesiones o dafio a el equipo.

Instrucciones de seguridad

Desembalaje

! Precaucion
@ Verifique si el embalaje es intacto y si alla es dafios, agua ver pagina,humedad, y deformacion.
@ Desempagque el paquete siguiendo el paquete secuencia.Hacer no golpear el paquete con fuerza.

@ Compruebe si hay dafios, 6xido o lesiones. en el superficie de el producto o pinchar- producto accesorios.
@ Verifique si la cantidad de materiales de embalaje es coherente con el embalaje lista
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| Advertencia

@ No instale el equipo si t encontrar dafios,corrosiones o indicaciones deuso en el producto o accesorio s.

@ No lo hagas instalar el equipo si usted encontrar agua filtracion, componente desaparecido o dafio al
desembalaje.
@ No instale el equipo si ti encontrar el embalaje lista hace no ajustarse a el equipar- mento ti recibid.

Almacenamiento y transporte

! Precaucion

@ Guarde este equipo segun el almacenamiento y transporte requisitos en humedad y temperatura.

@ Evite transportar el equipo en ambiente como agua Salpicaduras, lluvia, luz solar directa, alto voltaje,
fuerte campo magnético. campo, y fuerte vibracion.

@ Evite almacenar el producto durante mas de 3 meses, largo plazo almacenamiento deber requerir mas estricto
proteccion y necesario inspeccionar iones.

€ Empaque el producto estrictamente antes de transporte.Utilice un sellado caja para de larga distancia trans-
portacion.

€ Nunca transporte este producto con productos o materiales ese daflo o tener negativo soy- pactos en este
producto.

'Advertencia
@ Utilice equipos de carga y descarga profesionales para llevar a gran escala o pesado productos.

@ Cuando transporte este equipo con las manos libres, sujételo el producto caja firmemente con cuidado pre-
Ventilacion de piezas que caen, de lo contrario, puede provocar lesiones personales. jurado o equipo dafio-
es.

@ Manipule los productos con cuidado, preste atencion a sus pasos, de lo contrario, puede resultado en lo
personal jurados o equipo dafios y perjuicios.

@ Nunca permanezca ni se pare debajo el equipo cuando el equipo es levantado por elevacion equipar- mento.

Instalacion

'Advertencia

@ Leer y cumplir con el seguridad instrucciones antes amaestrado instalacion.

@ Hacer no modificar este producto.

@ No gire los componentes del productoni el fijado pernos y marcado en rojo pernos en producto
componentes.

@ No instale este producto en lugares donde alla es fuerte  eléctrico campo o fuerte magnético campo.

@ Cuando este producto es instalado en un armario o Terminal dispositivo,el gabinete o Terminal El
dispositivo debe estar equipado con una carcasa protectora. La clase de prueba debe cumplir con lo relevante
CEI estandares y local regulaciones.
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Peligro

@ No permitir la entrada a personas no profesionales a llevar a cabo producto instalacion , cableado,
mantenimiento, inspeccion o regiones re- reemplazo.

@ El Instalacion, cableado, mantenimiento , inspeccion y reemplazo de piezas son destinado Debe ser
realizado nicamente por personal profesional

@ El personal de instalacion debe estar familiarizado con la instalacion del producto. requisitos y rele- vanidad
técnico materiales.

@ Si necesita instalar transformador o otro fuerte electromagnético interferencia equipo, instalar dispositivo de
proteccion en el mismo tiempo a evitar Mal funcionamiento del producto.

Alambrado

Peligro
@ No permitir la entrada a personas no profesionales a llevar a cabo producto instalacion , cableado,

mantenimiento, inspeccion o regiones re- reemplazo.
@ Nunca realice el cableado durante el encendido. Si no lo hace, cumplir puede resultado en eléctrico choque

@ Corte todas las fuentes de alimentacion antes de realizar el cableado . Espere el menos 10 minutos después apagado
entonces eso re - El voltaje residual puede descargarse de forma segura. Espere el menos 10 minutos despucs
apagado entonces eso residual ~ Voltaje poder descargar sin peligro

@ Aseglirese de que el equipo es confiable Fallo en tierra a cumplir puede resultado en eléctrico choque.

@ Siguiendo los procedimientos adecuados de descarga electrostatica (ESD) y tener puesto un antiestatico

Correa de muiieca para realizar el cableado.Incumplimiento puede resultado en dafio  a el equipo o el
interno circuito el producto .

{Advertencia

@ Nunca conecte el cable de alimentacion con el producto produccion terminales (U, V, W).Fallo a El
incumplimiento puede resultar en equipo  dafio o incluso fuego.

@ Al conectar el equipo de conduccidn con el motor,hacer seguro el fase secuencia  de El accionamiento
y el motor son coherente a prevenir motor contrarrestar rotacion.

@ El cable utilizado en el cableado debe cumplir a el alambre didmetro y blindaje requisitos, el blindaje capa
de el cable blindado debe ser seguramente conectado a tierra en uno fin .

@ Después del cableado, asegurese de que no haya cables caidos. tornillos o cable expuesto adentro el gabinete
o producto.

Encendido

! Peligro
@ Antes de encender, aseglirese de que el equipo o productos son intacto,todo alambrado son seguro-
conectado,y el motor dispositivo permite a Reanudar
@ Antes de encender, verifique si la energia suministrar se retine el equipo requisitos,evitar equipo
dafio o fuego.
@ Al encenderlo, el equipo o producto puede comenzar a funcionar . bruscamente, mantener lejos de
mecanic- California dispositivo.
@ Después de encender, nunca abra la puerta del gabinete ni el protector caparazon a evitar eléctrico choque
@ Nunca toques ninglin terminales en encendido a evitar  eléctrico choque.

@ Nunca desmonte el equipo ni eliminar cualquier regiones de el equipo en encendido a evitar eléctrico
choque.
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Operacion

!Peligro

@ Nunca toque ninglin terminal durante Operacion.Fallo a cumplir puede resultado en eléctrico choque.

@ Nunca desmonte el equipo ni eliminar cualquier regiones de el equipo durante o pera- cion. El
incumplimiento puede resultar en en eléctrico  choque

@ Nunca toque la carcasa del equipo, el ventilador o resistor para temperatura deteccion.Fallo a com- la capa
puede resultado en jquemar!

@ No permita que técnicos no profesionales detecten sefiales durante Operacion.Fallo a El incumplimiento
puede resultar en equipo dafio incluso personal lesiones .

1 Advertencia

@ Evitar que caigan metales u otros objetos. En el dispositivo durante operacion, falla a cumplir puede
resultado en equipo  dafio.

@ Nunca utilice contactores para arrancar o detener el equipo. Falla a cumplir puede resultado en presa- edad a
el jequipo!

Mantenimiento

A\ pelizro

@ No permita que personas no profesionales llevar a cabo producto instalacion, cableado,
mantenimiento inspeccién o regiones re- reemplazo.

@ Nunca realice mantenimiento al encender el dispositivo.Fallo a cumplir puede resultado en eléctrico
choque.
@ Antes del mantenimiento, espere al menos 10 minutos después apagado entonces eso residual Voltaje poder
descargar sin peligro.

! Advertencia

@ Seguir los requisitos de reparacion y mantenimiento de los equipos Para llevar a cabo rutina y
periddico inspeccion y mantenimiento, y mantener a mantenimiento  registro.

Reparar

'A .
i

@ No permitir la entrada a personas no profesionales a llevar a cabo producto instalacion , cableado,
mantenimiento, inspeccién o regiones re- reemplazo.

@ Nunca realice ninguna inspeccion o mantenimiento. operaciones en Fallo de encendido a cumplir puede
resultado en eléctrico choque .

@ Antes de realizar una inspeccion o mantenimiento, espere al menos 10 minutos entonces eso residual
Voltaje poder descargar sin peligro.

! Advertencia

@ Siguiendo los términos definido en la garantia acuerdo a reparar el producto.

@ Cuando el equipo presente una falla o es dafiado,seguir el instrucciones  de el profesionales para realizar la
resolucion de problemas o mantenimiento y mantener a mantenimiento — registro.

@ Siguiendo las instrucciones del de uso rapido regiones instrucciones a reemplazar el dafiado regiones.

@ No continue usandolo el dafiado equipo.Fallo a cumplir puede resultado  en peor dafios y
perjuicios.

@ Después del reemplazo, realice una nueva verificacion el cableado y presupuesto
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Desecho

| ?Warning

ambiental contaminacion.

@ Siguiendo las regulaciones o estandares locales a disponer el jubilado equipo o productos. Incumplimiento puede
resultado en propiedad dafio o incluso muerte.

@ Siguiendo la eliminacion de residuos de la industria normas para reciclar el desechado equipo a evitar

Senales de seguridad

A garantizar seguridad operaciones y mantenimiento del equipo,seguir el seguridad

pegatinas en el equipo y productos.Hacer no mancha o quitar el seguridad  sefales.

Instrucciones de sefiales de seguridad son como Sigue:

Seguridad senales

Instrucciones

@ Lea este aviso antes instalacién y Operacion.Fallo a cumplir puede
resultado en eléctrico choque.

@ No retire el cubierta interior 10 minutos de apagado
@ Durante el mantenimiento, la inspeccion o el cableado, es posible que
comenzar

operacion al menos 10 minutos después apagado en el aporte/ Terminal

de salida cuando la alimentacion Los indicadores son completamente
apagado.
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1.1 Designacion Regla y Letrero

Controlador letrero

-
Letrero
Controller  __gu| MODELO: NICE-LC-4015
model CE
Ratedinput | ENTRADA: 3PH CA 380-440V 36A 50/60Hz
Rated output ——m! SALIDA : 3F AC 0-440 V 33 A 0-99 Hz 15 kW
Marufacturing — Nl’n.“ﬂ (ifﬁllriomEBOOOS:;
Suzhou Inovance Technblogy Co., Ltd. )
~
Model ntrolas
BONITO (C-4015
I ]
Marca Serie Marca | Clase de pofencial
LINDO serles integrado 02 252 kW
HND — 03 3, 7TKW
Marca | Tipo de controladot - TTEW
Marca Motor fipo J Personalizado
A ‘molorasincrono 160 160 kW
B TORCERIRg Marca| Clase de voltaje
do integrador de motores 20 M dsi
) Trifisico220V
40 Trifasico 380V
Fabricacion SN

Codigo de material del controlador

01015064 4B 00083 |

Numero de serie

Codigo del fabrican

Afio del producto y Mes

Figura 1-1 Reglas de designacion, placa de identificacion y numero de serie de fabricacion del NICE3000new
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mFabricacion SN Normas

Numero de serie de fabricacion: articulo (8 bits) + codigo de fabricante (1 bit) + afio (1 bit) +
mes (1 bit) +Serie nimero (5 bits)

Expresado como: XXX XXXXXXXXXXXX(anl6, alfanumérico, longitud fija de 16 bits)

Fabricacion SN Descripcion
Poco
l1as8 Cddigo de material (Articulo codigo en el lista de materiales del producto)

9 Fabricante codigo

10 Afio: Por ejemplo, se expresa 2009 como 9,2010 como A,..Z y entonces en(I/L/ 0/Q

prohibido)
11 Mes: 1,2,3...9,A (10), B(11),y C(12)
12a 16 decimal de 5 bits de serie niimero(00001 a 99999)

1.2 Descripcion de los componentes

7 «——— Fan cover

Cooling fan
Controller bar code h LN
“—-—-———-_________ J
Keypad [ & TIH: T = . = /
PG cahr: I;"fxirlg Interface for external
s (4) operation panel
Control board
Nameplate

Main circuit and
grounding terminals

A -
Y7
+—

A

1

Housing

Logo

Terminal cover

& Warning label

WARNING
Risk of electric shock

Wait 10 mins power down before removing cover

Read the manual and follow the safety instructions
before use

Cifra 1-2 Vista de componentes de la estructura plastica (NICE-LC-4002 a NICE-LC-40 15)
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Controller bar code

PG card fixing holes (4)

A

WARNING

Risk of electric shock
Wait 10 mins power down before removing cover

Read the manual and follow the safety instructions
before use

Warning label

Cooling fan

Control board

Nameplate

Main circuit and
grounding terminals

Housing

Logo
Terminal cover

Cifra 1-3 Vista de componentes del plastico Estructura (NICE-LC-4018F a NICE-LC-4037F)
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Fan assembly

Controller bar code

Interface for external
operation panel

Control board

PG card fixing holes (4)

Nameplate

Main circuit and
grounding terminals

Housing

Logo

S
|

& Warning label

WARNING
M Risk of ecisic shock
e it 10 mins power down before remaving cover

o Foqd the manual and folow the safety neiuctions
before use

Figura 1-4 Componente vista de el hoja metal Estructura (NICE-L -C-4018 a LINDO-
LC-4030)
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Conjunto de ventilador

Logo
o i o
Coniroller bar code ——
\ Keypad —1}
2 L) Interface for extemal
operation panel
PG card fixing holes {4)
Control board
Front paned
- - -
U G Mameglate
Main circut and
grounding terminals
Warning label

WARNING
M Fise of ectic shec
[ R P ——

BB e 1ot sl e bl i sty PATEROS
bakm v

Figura 1-5 Vista de componentes de el Estructura de chapa metalica (NICE- LC-4037) A NIZA-
LC-4055)

y @ Elprecedente cifras espectaculo el componente diagramas de solo comun
modelos 2.2 a 55 kW.Para la estructura de clasificaciones de potencia mas altas
NOTE , pongase en contacto Inovancia.

1.3 Técnico Datos

Mesa 1-1 Principales aspectos técnicos datos de NICE 3000nuevo

Capacidadde  [Corriente de Corriente dg  Aplicable
Controlador Modelo potencia entrada salidd  Motor
(kVA) (A) (A4) (kW)
Monofasico 220 V, rango: 220-240 V, 50/60 Hz
NICE-LC-2002 2.0 9.2 52 1.1
NICE-LC-2003 2.9 133 7.5 1.5
220-NICE-LC-4007 3.9 17.9 103 22
220-NICE-LC-4011 59 253 15.5 3.7
220-NICE-LC-4015 7.3 31.3 19 4.0
220-NICE-LC-4018
8.6 34.6 22.5 5.5
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022
10.6 42.6 27.7 11
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030
13.1 52.6 34.6 15
220-NICE-LC-4030F
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Capacidad de Corriente de Corriente dg Aplicable
Controlador Modelo | potencia entrada salida Motor
A (A) 4) (kW)
Trifasico 220 V, rango: 220-240 V, 50/60 Hz
NICE-LC-2002 4.0 11.0 9.6 2.2
NICE-LC-2003 5.9 17.0 14.0 3.7
220-NICE-LC-4007 7.0 20.5 18.0 4.0
220-NICE-LC-4011 10.0 29.0 27.0 5.5
220-NICE-LC-4015 12.6 36.0 33.0 7.5
220-NICE-LC-4018
15.0 41.0 39.0 11.0
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022
18.3 49.0 48.0 15.0
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030
23.0 62.0 60.0 18.5

220-NICE-LC-4030F
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V, 50/60 Hz

NICE-LC-4002 4.0 6.5 5.1 22
NICE-LC-4003 59 10.5 9.0 3.7
NICE-LC-4005 8.9 14.8 13.0 5.5
NICE-LC-4007 11.0 20.5 18.0 7.5
NICE-LC-4011 17.0 29.0 27.0 11.0
NICE-LC-4015 21.0 36.0 33.0 15.0
NICE-LC-4018F 24.0 41.0 39.0 18.5
NICE-LC-4022F 30.0 49.5 48.0 22.0
NICE-LC-4030F 40.0 62.0 60.0 30.0
NICE-LC-4037F 57.0 77.0 75.0 37.0
NICE-LC-4045

69.0 93.0 91.0 45.0
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055

85.0 113.0 112.0 55.0
NICE-LC-4055F
NICE-LC-4075

114.0 157.5 150.0 75.0
NICE-LC-4075F
NICE-LC-4090 134.0 180.0 176.0 90.0
NICE-LC-4110 160.0 214.0 210.0 110.0
NICE-LC-4132 192.0 256.0 253.0 132.0
NICE-LC-4160 231.0 307.0 304.0 160.0

y @ NICE-L-C-4018 to NICE-L-C-4037 are not major models.Their parameters are

NOTE consistent with those of NICE-L-C-4018F to NICE-L-C-4037F.
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1.4 Especificaciones técnicas

Mesa 1-2 Especificaciones técnicas

Especificaciones del articulo

Fase numero,
voltaje y frecuencia

Clase 200 V: monofasica 180 V C.A. a 240V C.A,
50 Hz/60 Hz

Clase 380 V: trifasica 330 V CA a 440 V CA, 50 Hz/60 Hz

Clase 480 V: trifasica 440 V CA a 500 V CA, 50 Hz/60 HZ

paralelo/grupo modo

Voltaje permitido o .

cambiar -15% a+10%

Frecuencia permitida 504 2 45%

1 -Jd70a ()
Aporte fuerza Fanbiar
suministrar Clase 200V
El sistema continta a correr en encima 150 VCA.Cuando El
voltaje se reduce a abajo 150 VCA de el tasad estado de entrada,
proteccion contra subtension esté habilitado después el sistema
. continua correr para 15 EM.

Capacidad de soportar 400V clase

voltaje transitorio gota El sistema continta a correr en encima 300 VCA.Cuando
El voltaje se reduce a abajo 300 VCA de el tasad Estado de
entrada, proteccion contra subtension esta habilitado después el
sistema continda correr  para 15 ms.

Numero maximo de 40 bi

pisos pisos

Ascensor en

funcionamiento =4.00 EM

Caracteristicagvelocidad
basicagNuimero de ascensores en

<8 conjuntos

Modo de comunicacion

Bus CAN serial comunicacion

Operacion funciones

Referirse al producto funciones iones en introduccion.
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Especificaciones del articulo

Modo de control

Control vectorial con un PG tarjeta

Puesta en marcha esfuerzo
de torsion

IArriba a 200%,dependiendo en el carga

Control de velocidad rango

1:1000 (Vector controlar con a Para todos los publicos tarjeta)

Velocidad
control
precision

+0,05 % (vectorial) controlar con un PG tarjeta,25+10°C)

Esfuerzo de torsion limite

200% de la calificado esfuerzo de torsion

Precision de par +5%
Frecuencia control

rango 0 a 99 Hz
Precision de frecuencia =0,1%

Establecer resolucion
de frecuencia

0.01 Hz/99 Hz

Caracteristicas dg
la unidad

Frecuencia de salida

resolucion
(Resolucion calculada

0,01 Hz

Sin carga puesta
en marcha
compensacion

En el evento eso el ascensor carga tamafio es desconocido,un El par
adecuado es aplicado a el motor de acuerdo a al ascensor en
marcha direccion,logrando liso

puesta en marcha, minimizando el tirén en el momento de puesta
en marcha y mejorando el equitacion comodidad.

Frenado esfuerzo de torsion

unidad de frenado incorporada

Aceleracion/
Tiempo de desaceleracion

0.1 a 8 segundos

Frecuencia portadora

2 a 16kHz

Bateria funcionando

En caso de corte de corriente, el ascensor funciona arrasamiento
en El piso mas cercano a a bajo velocidad usando fuerza
suministrar de el bateria.

Tipo de PG tarjeta

Colector abierto, push-pull, diferencial, seno /coseno y fecha
limite absoluta valor tipos

Para todos los
publicos interfaz

Division de frecuencia
salida de Para todos
los publicos tarjeta
senal

OA ortogonal a transmision exterior

Optoacoplador aporte

control de potencia
suministrar

lAislamiento 24 VCC

Bajo voltaje
optoacoplador
aislamiento aporte

24xDI.Las sefiales de control del optoacoplador son
aislamiento 24 VCC fuerza aporte sefiales.

Alto voltaje

optoacoplador
aislamiento entrada

3xDI

1/0 senal 6 contactos normalmente abiertos, unipolares un solo tiro, 5A|
Salida de relé capacidad de conmutacion de contactos, contacto carga (Resistador):
5A250VAC o SA28VDC
Interfaz USB Puesta en servicio por celda teléfono

Comunicacion CAN
puerto

2 puertos de comunicacion (Auto arriba comunicacion,
paralelo o grupo control)

Comunicacion MOD

2 comunicacion puertos (de salida) comunicacion,
monitoreo de areas residenciales o Internet de Cosas)

Cosa analoga puerto de
entrada

1 de un solo extremo o diferencial entrada, entrada Rango de
voltaje : 10 V a+10 V, precision 0,1 %
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Especificaciones del articulo

Proteccion
caracteristic

as

Motor sobrecarga
proteccion

Una proteccion del motor curva puede ser colocar en a parametro metro .

'Variador de frecuencia CA
sobrecarga

60s para el 150% de el calificado corriente, 10 s para 200% de el
calificado actual

Corto circuito proteccion

El controlador de la unidad esta protegido cuando cualquier bifasico
cortocircuito en el produccion lado causas — sobrecorriente

Fase proteccion contra pérdidas

El variador de frecuencia proporciona la fase pérdida deteccion
funcién.En caso de incorrecto  aporte fase secuencia, El sistema de
control informara fase pérdida, s topping el funcionamiento de el ascensor y
Previniendo accidentes.

Umbral de sobretension

Tension de bus 800 V (para 380 V) serie) y 400 V (para 220 V serie)

Subtension limite

Tension de bus 350 V (para 200 V) serie)y 150 V (para 220 V serie)

Compensacion debida
instantaneo fuerza falla

a

Proteccion si corte de energia instantineo tiempo es mas que 15 EM

Sobrecalentamiento del disipador de

calor

Proteccion por parte de la termistor

Prevencion de estancamiento

Proteccion contra pérdida de velocidad cuando la velocidad desviacion es
mayor que mas del 15% de el calificado velocidad durante correr

Giratorio codificador

Anormalidades del codificador rotatorio incluir rotatorio Pérdida de
fase del codificador , direccion inversa, rotura de cable , pulso
interferencia,etc.En estos casos,el El sistema lo hara

anomalia ] pn ’ . .

realizar proteccion inmediatamente para prevenir accidentes.
Unidad de frenado La unidad de frenado esta protegida cuando él es automaticamente detectado a
proteccion ser normal.

Proteccion del modulo

Proteccion contra sobrecorriente, cortocircuito y sobrecalentamiento .

Actual sensor proteccion

Autoprueba al encender

Anormalidad de velocidad
proteccion

Cuando el codificador comentario  velocidad excede a limite o

la desviacion entre la esfuerzo de torsion limite y el velocidad La
retroalimentacion de la prueba es excesivo, el El sistema lo hara Realizar
inmediatamente la proteccion, dar una alarma. inmediatamente y
prohibir la repeticion, logrando una proteccion rapida contra anormal
ascensor velocidad.

Aporte sobretension
proteccion

Encima 725 V para Clase 400 V, mas de 360 V para 200 V clase s,
deteccion tras detener

Puesta a tierra de salida
proteccion

Cuando cualquier fase es cortocircuito a suelo durante  corriendo, salida

esta cortado apagado Para proteger el  C.A. conducir.

Produccion desequilibrio
proteccion

Cuando la corriente trifasica produccion desequilibrio es

detectado durante la ejecucion, salida esta cortado apagado Para proteger el
C.A. conducir.

Resistencia de frenado corto
proteccion del circuito

Deteccion durante el frenado

Tiempo de ejecucion limitador
proteccion

Proteccion si el tiempo para
durante correr

paso a piso excede a tiempo especificado

Arrasamiento cambiar
anomalia
proteccion

Anormalidades del interruptor de nivelacion incluir arrasamiento
Fallo del interruptor y pegado.El sistema jueces ambos

anomalias seglin la comentario cambiar

proceso de nivelacion sefiales.Si alla es No cambiar en arrasamiento
sefiales,la E1 sistema lo hard dar un alarma.

EEPROM falla

Autoprueba al encender
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articulo

Presupuesto

Teclado

Pantalla LED de 3 digitos, implementando ciertos
puesta en servicio funciones

Operacion Operacion panel LED de 5 digitos visualizacion, consulta y
y mostrar peracion pane modificacion de la mayoria parametros y seguimiento
de la sistema estado
Anfitrion Conexion del control sistema y el anfitrion computadora
computadora conveniente para ver/modificar el sistema estado
software
Temperatura ambiente ;‘10(1 C? a 50 °C (reducida) Si el ambiente temperatura es arriba
Humedad Menos del 95 % de humedad relativa, sin condensacion
Vibracion Menos que 5.9 m/s*0,6 g)
Temperatura de -20°C a 60°C(Corto plazo) temperatura en transito )
almacenamiento
Ambiente Lugar de operacion Interior(Lugar libre) de corrosivo  gas y polvo)
Grado de contaminaciéon |PD2
Propiedad intelectual nivel{IP20
Distribucion de T T
energia sistema ennesssesy 1exas
) Abajo 1000 m (reducido por 1% por cadah 100 m mas alto si|
Altitud el altitud es arriba 1000 metros)
Propiedad intelectual nivel{IP20
Estructura Enfriamiento modo |Aire forzado enfriamiento

Meétodo de instalacion

Montado en gabinete
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1.5 Configuracion del sistema

El El sistema de control de ascensor integrado de la serie NICE3000nw combina las funciones
de ambos ascensor controlador y el alto rendimiento vector C.A. Conducir.Eso
principalmente incluye el integrado ascensor controlador, coche arriba tablero (MCTC-CTB),
sala llamar tablero(MCTC- HCB),coche llamar Junta (MCTC-CCB), y opcional  puerta
preapertura modulo y remoto

escucha sistema.El siguiente cifra espectaculos el sistema componentes

NICE3000"integrated elevatorcontroller | ommissioning

by cel phone

Host computer
(NEMS software)

communication
__ _ _CANbus
communication

Communication for

Car top board [§
paallel/group control

MCTC-CTB

\ Hall call board
'§MCTC-HCB

Synchronous or
asynchronous motor

Load cell car display board Car call board
MCTC-HCB MCTC- CCB

Figura 1-6 Componentes del sistema del NICE3000new

1 E1 NICE3000new controla el motor basiandose en sefiales de retroalimentacion del codificador.
y archivos informacion de todo  posicion interruptores en el eje por pulso,
implementacion preciso arrasamiento y directo viajar conducir y  garantizando correr
seguridad.

2 El Implementa NICE3000ew informacion recopilacion y control de relacionados con
el coche componentes mediante comunicacion CANbus con el MCTC-CTB.

3 EI NICE3000new registra y muestra las llamadas de todos los pisos con una fécil configuracién de direccion mediante comunicacion
Modbus con el MCTC-HCB.

La siguiente figura muestra la estructura del sistema del NICE3000new.

—34—
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NICE3000newintegrated controller

Power supply
circuit

Input power

Encoder feedback

Drive circuit of
the motor

ﬂ@)

r

Braking unit

DI/DO
expansion board |«
MCTC-KZ
MCTC-HCB HMODBU. MCTC-MB |«
MCTC-CTB |« -
CAN1
" Control
MCTC-CCB Pl Parallel/ P CAN2 Sl
Group control
: the
integrated
¥ MOD1 .| elevator
MCTC-HCB [* "l AC drive
10T
residential MOD2 i
monitoring(MC
TC-MIB
MCTC-HCB =
UsSB
% commissioning | 232 »
j +DB9 interface
MCTC-HCB i«

M  [Encoder

Motor

Figura 1-7 Sistema estructura del NICE3000"e
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2.1 Instalacion

2.1.1 Instalacion Ambiente Requisitos

Tabla 2-1 Requisitos ambientales

articulo Requisito

Abajo 1000 m;reducido por 1% por cada uno 100 m mas alto Si el altitud es arriba 1000

Altitud m;maximo 3000 metro.

. -10°C a 50°C;cambio de temperatura del aire de menos que 0,5 °C/min; nominal actual
Ambiente Reducido en un 1,5 % por cada 1 °C més alto si el ambiente temperatura es arriba 40°C;
temperatura maximo temperatura 5 0°C
0Almacenamien‘c 40°C a 60°C
temperatura
Ambiente Menos del 95 % de humedad relativa, sin condensacion
humedad
Almacena Menos del 95 % de humedad relativa, sin condensacion
miento
humedad
Vibracion Sinusoidal vibracion: 5,9 m/s? (0,6 revolver 2-200 Hz
y choque
Propiedad 1P20
intelectual nivel
Calor
dlSlP.aC“f)fl y Instale el controlador de CA en la placa posterior y asegurar eso alla es suficiente espacio
ventilacion alrededor para calor disipacion.

Libre de directo luz del sol
. Libre de mas del 95% de humedad y condensacion
Montaje

S Libre de corrosivos, explosivos y combustible gas Libre de
ubicacion aceite suciedad, polvo y metal polvo
Gratis de la vibracion (Vibracion < 0,6 g)

El controlador debe estar instalado dentro de una gabinete.El final sistema Al instalar el

Protector controlador se deben tener cubiertas siempre que incendio, electricidad y mecénica
recinto proteccion y satisfacer las necesidades regionales leyes y reglamentos y relacionados
CEI requisitos.
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Luz del sol

(7 S\

e aaa \N

Fuerte vibracién
Vibracién menos que 0.6 gramo

Alto
temperatura
y humedad

Corrosivo, explosivo y

Ambiente -10°C a 50°C combustible gas

Combustible
material

Instalar en el superficie de
un incombustible objeto

Cifra 2-1 Esquema diagrama de requisitos ambientales

2.1.2 Espacio libre de montaje Requisitos

El autorizacién eso necesidades a

LINDO- 3000", como se muestra en el siguiente cifra.

Aire caliente

72222

ser reservado varia con el fuerza clasificacion de el

Montaje autorizacion
requisitos de la NICE3000nuevo
con diferente potencia calificaciones

Clasificacion de Autorizacion
potencia

A 2,2-15 kW A>10 mm |B>100 mm
18,5-55 kW A>50 mm B>100 mm

7

Frio aire

Cifra 2-2 Autorizaciéon para montaje
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Calor de EI NICE3000ne se disipa de abajo a arriba durante la disipacion de calor , como se
muestra a continuacion cifra.

Cifra 2-3 Calor disipacion diagrama

2.1.3 Orientacion de montaje Requisitos

Cifra 2-4 Orientacion de montaje de el controlador
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2.1.4 Montaje Dimensiones s Requisitos

El siguiente cifras espectaculo el montaje dimension diagramas de principal estructuras .

< A M, b ¥
E ld] ¥ E y 1
e ERERE] %‘ O o
o o :‘
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Figura 2-5 Descripcion general y Dimensiones de instalacion del plastico estructura 2,2-15 kW Tabla 2-2

Dimensiones de instalacion del Estructura de plastico 2,2-15 kW

NICE-LC-4015

Dimensiones fisicag Orificio de Agujero
montaje Diametro Bruto
Controlador Modelo | Estructural ] Peso
H 0 D A B chino (kilogr
(milim| (milim| (milim| (milim| (milim |~ (milimety) amos)
etros) | etros) | etros) | etros) | etros) 0s)
Monofésico/trifasico 220 V, rango : 220-240 V
NICE-LC-2002
Plastico | 347 | 223 | 143 150 | 3345 6.5 5.5
NICE-LC-2003
220-NICE-LC-4007
220-NICE-LC-4011 | Plastico | 347 | 223 |1725 | 150 | 334.5 6.5 7
220-NICE-LC-4015
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4002
NICE-LC-4003 Plastico | 347 | 223 | 143 150 | 3345 6.5 5.5
NICE-LC-4005
NICE-LC-4007
NICE-LC-4011 Plastico | 347 | 223 [173.5 | 150 | 3345 6.5 7
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Figura 2-6 Descripcion general y dimensiones de instalacion del hoja metal estructura 18.5-30

kilovatios

Tabla 2-3 Dimensiones de instalacion de la estructura de chapa metalica 18.5-30

kilovatios
Dimensiones fisicas| M(Xlta-].e D',Agu%'fro
Controlador Modelo [Estructur 10 ——— plimiy
ontrolador Modelo |Estructura 4 0 D A B chino (kilogram
(mili | (mili |(mili |(mili | (mili | (milimg  0s)
metro | metro| metro| metro| metro| tros)
) _Is) () |s) [s9)
Monofésico/trifasico 220 V, rango : 220-240 V
220-NICE-LC-4018
220-NICE-LC-4022 E‘;Zl 554.5 |289.6 [207.7 | 235 | 5415 6.5 14.5
220-NICE-LC-4030
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4018
NICE-LC-4022 i‘e’{; 5545 |289.6 | 223 | 235 | 5415 6.5 145
NICE-LC-4030
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Figura 2-7 Descripcion general y Dimensiones de instalacion de la estructura de chapa metalica 37-
160 kilovatios Tabla 2-4 Dimensiones de instalacion de la chapa metalica Estructura 37

-160 kilovatios

Dimensiones fisicas Orificio de AguJ ero
montajg Didmetro Bruto
Modelo de{Estructura . Peso (kg)
controlador] H 0) D A B chino

(milime| (milim| (milim| (milim| (milim| (milimet
tros) etros) | etros) | etros) | etros) 108)
rifasico 380 V, rango: 380-440 V

—

NICE-LC-4037

NICE-LC-4045 Egltzl 600 | 385 [268.42| 260 | 580 10 32
NICE-LC-4055

NICE-LC-4075 | oia
NICE-LC-4090 | metal
NICE-LC-4110

NICE-LC-4132 Egltzl 930 579 | 380 | 449 | 903 10 90
NICE-LC-4160

700 473 307 343 678 10 47

43—
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Figura 2-8 [Modelo F] Descripcion general y dimensiones de instalacion de la estructura de plastico
18.5-37

ST

kilovatios

Mesa 2-5 [F [modelo]Instalacion dimensiones de el plastico  Estructura 18,5-37 kW

Dimensiones fisicas| M(I);gfj;o D_{\gugero Brut
iametro ruto
Controlador Estructura : Peso
Modelo H 0 D A B chino (kilogr
(milim| (milim | (milim| (milim| (milim|  (milimetr| amos)
etros) | etros) | etros) | etros) | etros) 0s)
Monofasico/trifasico 220 V, rango : 220-240 V
220-NICE-LC-
4018F
350 210 188 195 335 6 7.1
220-NICE-LC- | p. i
4022F s
220-NICE-LC-
4030F 400 250 |211.5 | 230 380 7 17.5
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4018F
Plastico 350 210 188 195 335 6 7.1
NICE-LC-4022F
NICE-LC-4030F
Plastico 400 250 |211.5 | 230 380 7 15.5
NICE-LC-4037F
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Figura 2-9 [F Modelo]Descripcion general y Dimensiones de instalacion del hoja metal
estructura 45-75 kW

Tabla 2-6 [F modelo | Dimensiones de instalacion de la chapa estructura metalica 45 - 75 kilovatios

Dimensiones fisicas M(Xltaj.zro .I}guj ero
Controlador E e DIC D Bruto
structura i P K
Modelo H 0) D A B chino |Peso (kg)
(milim | (milim| (milim|{ (milim| (milim| (milimet
etros) | etros) | etros) | etros) | etros) 08)
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4045F
Hoia 542 300 | 275 | 245 523 10 35
NICE-LC-4055F :
metal
NICE-LC-4075F 580 338 | 315 | 270 | 560 10 51.5
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2.1.5 Montaje Procedimiento

El NICE3000nis generalmente montado en el control gabinete por usando el
montaje en pared método.El plastico estructura y hoja  metal estructura tener el mismo

montaje método.El siguiente cifra espectdculos el montaje  diagrama:

Figura 2-10 Diagrama de montaje en pared

@ It is forbidden to fasten only the upper two screws,because the controller
may fall and be damaged due to uneven force after long-time running.

NOTE Ensure that allthe four screws are fastened.

Pagar atencion a el siguiente agujas cuando disefio el  control gabinete:

1) El temperatura adentro el gabinete debe no elevar a 10 °C mas alto que el

2)

temperatura afuera el gabinete.

A cerrado control gabinete debe ser configurado con un fan (u otro sistema de
refrigeracion por aire) dispositivo semejante como aire acondicionador)a asegurar aire
circulacion .

3)El aire de el admirador debe no explotar directamente a el conducir unidad porque este

facilmente causas polvo adhesion y mas  a falla en el conducir unidad

4)Avent debe ser disponible en abajo de el control gabinete a forma de abajo hacia

5)

arriba aire flujo,que previene calor isla efecto en el superficie de componentes o
efecto de conductividad térmica parcial .

Si el admirador no puedo encontrarse el enfriamiento  requisitos,instalar un aire
acondicionador en el gabinete orin el equipo habitacion.Nota eso el temperatura
adentro el gabinete debe no ser también baja; de lo contrario, condensacion puede
ocurrir, causando cortocircuito de componentes.

6)Para especial ambiente donde el temperatura es alto pero no puedo ser reducido

efectivamente, desvalorizar el controlador durante usar.
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2.1.6 Quitar y Reinstalacion Portada

1 Extraccion y reconectando el terminal recubrir de estructura plastica

Eliminando procedimiento

1)Poner el pulgares en el posiciones mostrado en el cifra,
y Presione hacia abajo para que la cubierta esta separado

2)Empujar el cubrir en el flecha
direccion.Eliminacion  es terminado.

(i

Reinstalacion  procedimiento

1)Alinear el cubrir con el bordes de el controlador y 7
empujar en el flecha direccion. l

2)Abrazadera el cubierta.Reinstalacién es terminado.
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2 Eliminacion y reinstalacion el Terminal recubrir de hoja metal estructura

Procedimiento de extraccion

1)Aflojar dos tornillos en el Terminal cubrir con a

destornillador.

00000

2)Baje la cubierta.

[é
Ir5asn

Procedimiento de reinstalacion

1)Alinear el superior parte de el cubrir con el fijacion agujeros.

AT e

1)Apriete los dos tornillos en la cubierta del terminal con un
destornillador.
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2.2.Cableado

La siguiente figura muestra la disposicion general de los terminales del NICE3000nuevo.

NICE3000™"

Integrated elevator
controller

Figura 2-11 Terminal general disposicion de la NICE3000"

2.2.1 Descripcion y cableado de los terminales del circuito principal

1 Terminal Disposicién

e~
®loo]o PRl LT ol S LM
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Cifra 2-12 Circuito principal disposicion terminal

Para modelos de abajo 37kW(modelo F) 45 kW)

Three-phase
power suppy

Safety contactor
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Regen.resistor

Para modelos de 37 kW y superiores (F modelo 45 kW)

Three-phase AC
power supply

Safety contactor
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Jumper bar
ol )

Braking unit MDBLLJ
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Regen.resistor
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Cifra 2-13 Principal circulo

conexion diagrama
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2 Descripcion de terminales

Tabla 2-7 Principal terminal del circuito descripcion

Nombre

Descripcion

Energia trifasica
aporte terminales

Proporcionar alimentacion de CA trifdsica suministrar

Positivo y
terminales negativos
de corriente continua
autobus

unidad de frenado externa y energia comentario unidad para
modelos de 37 kW (F) modelo 45 kW)y arriba.

+,PB(P)

Terminales para
conectando

regeneracion. resistor

Conecte la resistencia de regeneracion para los modelos de abajo
37 kW (F) modelo 45 kW)

Conecte el reactor de CC para modelos de 37 kW(F modelo 45
kW)y arriba.

En la entrega, los terminales +y P estan en cortocircuito con el
barra de puente. Si no necesita conectar el corriente continua
reactor,hacer no eliminar el saltador bar.

Controlador
produccion
terminales

Conexion de las tres fases motor

Toma de tierra Terminal

Toma de tierra Terminal

3 Cableado

m Poder aporte terminales R, S, T

m El cable conexion en el aporte lado del controlador tiene No fase secuencia requisito.

m El especificacion y instalacion

método de externo fuerza cables debe cumplir con las

normas de seguridad locales y relacionado Yo CE normas.

mUso cobre conductores de un tamafio adecuado como fuerza cables segun el

valores recomendados en Tabla 3-2 .

m El cable entre el filtrar y

la entrada terminales debe ser més corto que 30 cm.

Asegurese de que los terminales de conexion a tierra del filtro y el controlador son

conectados entre si, y que tanto el filtro como rodillo de control son instalado en el

mismo

plano conductor que estan conectados a la red principal toma de tierra del gabinete.

Figura 2-14 Instalacion en el conductor avion
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4 corriente continua terminales de autobuses (+ ),(-)

mTerminales(+)y (-)de el corriente continua autobus tener  residual Voltaje después el controlador es
Apagado.Espera al menos 10 minutos y asegurarse de que el voltaje es mas bajo que 36 VDC antes de realizar
el cableado.Incumplimiento de puede resultado en electricidad choque.

m Cuando conectando externo frenado componentes para el controlador de 37kW y
arriba, nunca revertir(+)y (-).Incumplimiento puede resultado en dafios a la controlador e incluso causa un

incendio.

m El cable longitud del frenado unidad debe no superar 10m.Uso el retorcido cable de par o apretado pares de
cables para paralelo conexion.

m Hacer no conectar el resistencia de regeneracion directamente a el corriente continua autobus.De lo contrario,

puede daifio el controlador e incluso causa un incendio.

5 Terminales(+),PB para conectando la resistencia regenerativa

mEstos terminales son valido  solo para el modelos abajo 37 kW eso tener el incorporado frenado unidad.
mConectar a resistencia de regeneracion de el recomendado modelo ,y asegurar eso el cable longitud del
resistencia de regeneracion es mas corto que Sm.De lo contrario, puede dafio el controlador.

6 Controlador produccion terminales U, V, W

m El especificacion y instalacion  método de externo fuerza cables debe cumplir con las normas de
seguridad locales y relacionado Normas IEC.

mUso cobre conductores de un tamafio adecuado como fuerza cables segun el Valores recomendados

en la Tabla 3-2 .

m Hacer no conectar a condensador o aumento Absorbedora el  produccion lado del controlador. De lo
contrario, podria provocar sobrecalentamiento o incluso dafios. el controlador pendiente a mas alto armonia en el
controlador produccion.

mSi el motor cable es también largo , eléctrico resonancia voluntad ser generado pendiente a el

impacto de distribuido capacitancia ce.Esto hara dafar el motor aislamiento o

generar mas alto corriente de fuga, lo que provoca que el controlador se dispare en sobrecorriente

proteccion.Si el cable del motor es mayor que 100 metro largo, una salida de CA El reactor debe instalarse cerca a

el controlador.
m Usar el blindado cable como el produccion fuerza cables,con el blindaje conectado a el toma de tierra cable.

m El salida cable por el blindaje debe ser como corto como posible,con el ancho h no mas pequefio que 1/5
de la longitud .
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7 Puesta a tierra terminal O (PE)

m El terminal de puesta a tierra del circuito principal debe estar atado a el suelo
confiablemente con La resistencia de puesta a tierra del cable es menor que 10Q.De lo
contrario, el controlador puede ser anormal o dafiado .

m Hacer no Conecte este terminal a la neutral director de el fuerza suministrar.

m El impedancia de la El conductor PE debe poder resistir el grande corto corriente de
circuito que puede surgir cuando una falla ocurre.

m Seleccione el tamafio de la Conductor PE segtn la siguiente tabla:

Tabla 2-8 Tamaio de Educacion fisica conductor

Area de la seccion transversal de una Area transversal minima de
fase Protector Conductor(Sp)
Director(es)
S<16 mm? S
16 mm?<S<35 mm? 16 mm?
S>35 mm? S/2

mUtilice un cable amarillo/verde como Educacion fisica conductor

m Se recomienda que el controlador sea instalado en el conductivo metal avion .
Asegtirese de que toda la parte posterior conductora del controlador es en bien Contactar
con el instalacion avion.

m Instale el filtro y el controlador en el mismo plano para asegurar la filtracion efecto del
filtro.

8 Dispositivo de proteccion aguas arriba

m Instalar un dispositivo de proteccion adecuado en el entrada de potencia lado a
proporcionar protecciones  en Sobrecorriente, cortocircuito y aislamiento eléctrico.

m Al seleccionar el dispositivo de proteccion, tenga en cuenta la capacidad actual del
fuerza Cable, capacidad de sobrecarga del sistema y capacidad de cortocircuito de rio
arriba fuerza
distribucion. Generalmente, haga la seleccion de acuerdo con los valores recomendados en

Tabla 3-2.
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2.2.2 Disposicion y tamaiio de los terminales del circuito principal
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Figura 2-15 Diagramas de disposicion y tamafio de terminales de tamafio C/D/E
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Especificaciones de entrada NICE-LC-4002/3/5/7/11/15/22/30
Controlador Model Calificado Recomendado E/S | Par de Esfuerzo de Recomendado
ontrofador MOdelo | Aporte Fuerza Cable (mm?) torsion Cable Arrastrar
Corriente (A) Conductor(N Modelo
‘metro)
NICE-LC-4002 6.5 2.5 1.2 GTNR2.5-4
NICE-LC-4003 10.5 2.5 1.2 GTNR2.5-4
NICE-LC-4005 14.8 2.5 1.2 GTNR2.5-4
NICE-LC-4007 20.5 4 2.5 GTNR4-5
NICE-LC-4011 29.0 6 2.5 GTNRG6-5
NICE-LC-4015 36.0 6 2.5 GTNR6-5
NICE-LC-4018 41 10 4.0 GTNR10-6
NICE-LC-4018F 41 10 4.0 GTNR16-6
NICE-LC-4022 49.5 10 4.0 GTNR16-6
NICE-LC-4022F 49.5 10 4.0 GTNR16-6
NICE-LC-4030 62 16 4.0 GTNR16-6
NICE-LC-4030F 62 16 4.0 GTNR16-6
NICE-LC-4037F 62 25 4.0 GTNR16-6
®
®
QL ®
3
N N

Cifra 2-16 Principal circuito cable Terminal y tamafio diagrama de hoja metal Estructura, tamafio F

Mesa 2-10 NICE-LC-4037/45/55 aporte presupuesto

Calificad R dado Yoy |  Lituerzo de Recomendado
alificado ecomendado Yo —— ]
Controlador Modelo Aporte Actual | Fuerza Cable (mm?) Desotzslfr(:ﬁlagor Cable Arrastrar
(A) dinamométrico | Modelo
(NORTE
‘meto)
NICE-LC-4037 77 25 10.5 TNRO.75-4
NICE-LC-4045 93 35 10.5 TNR1.25-4
NICE-LC-4055 113 50 10.5 GTNR2.5-4
M10 combination screw
] (o]
_|_|_|
.,,JOI L.JO][UO | UO | LOJL&H_OJ
: cliciRRREE
f R|S|T ujviw
® P|(+)]| )
POWER MOTOR

)

Cifra 2-17 Principal circuito cable Terminal y tamafio diagrama

de hoja metal Estructura, tamaiio GRAMO
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Tabla 2-11 Especificaciones de entrada del NICE-LC-4075/45/95
g Recomendado I/ Esfuerzo de Recomendad
Controlador gahﬁcado Oh Poder Cable torsion de o Terminal
Modelo porte (mm?) Para rque Driver de cable
Corriente (A) Norte ) Modelo
Teto)
NICE-LC-4075 157.5 70 20 GTNR70-10
NICE-LC-4090 180 95 20 GTNR95-10
n n
) RIS[T[
r ‘ @ F'O‘\M]ER ] ® [
=
Sfiellellollo]]
liitian
- f—_'_'_'___\__ b+
s o
e o
T y: N—_ 3
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N ‘ll M10 combination
45 37 screw
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Figura 2-18 Diagrama de tamafio y terminales del cable del circuito principal de la hoja metal Estructura, tamafio H

Tabla 2-12 Especificaciones de entrada del NICE-LC-4110/132/160

5 Recomendado I/ Esfuerzo de Recomendad
Controlador gahfr'ltcado Oh Poder Cable torsion de o Terminal
Modelo Cpo £ A (mm>) Destornillador de cable
orriente (A) dinamométrico (N) Modelo
‘mefio)

NICE-LC-4110 214 120 35.0 GTNR120-12
NICE-LC-4132 256 120 35.0 GTNR120-12
NICE-LC-4160 307 150 35.0 GTNR150-12

El terminal de cable recomendado anteriormente Los modelos son TNR y GTNR serie cable
orejetas de Suzhou Yuanli Metal Empresa.
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Referencia datos Para terminales recomendadas (Suzhou Yuanli Metal Enterprise Co., Ltd.)

Serie GTNR Serie TNR

.r‘f _____ -i r____ Il’ ‘
"""" 7 Bt I T S
_...I-__...;-._. Bt ol | RS d2

Cifra 2-19 Dimensiones de TNR serie cable orejetas

m

—

Tabla 2-13 Modelo y talla de TNR serie cable orejetas

Cable Rango

. Actual  |Engarce

Modo AWG/ mm? D|dl | mif F | B|d2| Yo (A) Alicates
MCM

TNRO.75-4 | 22-16 | 0,25-1,0 (2.8 |13 |45 |6.6 [8.0 [43 [150 10 RYO-8

TNR1.25-4 | 22-16 ]0,25-1,65 |34 |17 |45 |73 | 8 |53 ]158 19 AK-114

Figura 2-20 Dimensiones del GTNR serie cable orejetas
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Mesa 2-14 Modelos y dimensiones de GTNR terminales de cable en serie (mm)

Modelo D d1 mi H K B d2 F Yo R Alicates dg
crimpeado
GTNRI1.5-5 40 |22 |50 [ 50 |20 | 80 | 53 | 10 | 160
5
GTNR2.5-4 50 43 18.0
8.0 1.0
GTNR2.5-5 45 | 29 | 70 2.0 53
6.0 20.0
GTNR2.5-6 102 | 64 | 08
GTNRA4-5 53
52 | 36 | 70 | 60 | 20 | 100 10 |200 RYO-8
GTNR4-6 6.4 YYT-
8§ RYO
GTNRG6-5 6.0 53 23.0 14
10.0 12
GTNR6-6 60 | 42 | 90 3.0 6.4 7
75 26.0
GTNR6-8 120 | 84 | 10
GTNR10-6 6.4 26.5
70 | 50 | 90 | 80 | 35 | 124 13
GTNR10-8 8.4 275
GTNR16-6 6.4
78 | 58 | 120 | 80 | 40 | 124 13 |31.0
GTNR16-8 8.4
GTNR25-6 8.0 140 | 64 | 20 |320
GTNR25-8 95 | 75 | 120 | 90 | 45 | 155 | 84 | 16 | 340 CT38
GTNR25-10 105 175 | 105 | 14 |37.0 1C0Td
GTNR35-6 6.4
9.0 155 28 |380 10
GTNR35-8 114 | 86 | 150 5.0 8.4
GTNR35-10 10.5 175 | 105 | 25 | 405
GTNR50-8 8.4
126 | 96 | 160 | 110 | 60 | 180 28 | 435
GTNR50-10 10.5
GTNR70-8 8.4
GTNR70-10 150 | 120 | 180 | 130 | 70 | 210 | 105 | 28 | 500 CT-100
GTNR70-12 13.0 14
GTNRY5-10 10.5
174 [ 135 200 | 130 | 9.0 | 250 39 | 550
GTNRY5-12 13.0
GTNR120-12 14.0 13.0 60.0
198 | 150 | 220 100 | 28.0 4.7 16
GTNR120-16 16.0 17.0 64.0
GTNR150-12 13.0
212 | 165 | 260 | 160 | 11.0 | 300 47 1690
GTNR150-16 17.0 RYC-150
GTNRI85-16 | 235 | 185 [ 320 | 170 | 120 | 340 | 170 | 50 | 780 24
GTNR240-16 17.0
265 | 215 | 380 | 200 | 140 | 380 55 | 920
GTNR240-20 21.0
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2.2.3 Descripcion y cableado de terminales del circuito de control

1  Terminal Disposicion

.._..
P -~ J o=

e Bl ] e e b1 i el
| }

@35
CN5 CN8
-—»
NICE3000new CN12
integrated elevator g

controller
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Cifra 2-21 Control circuito Terminal acuerdo  (Unidad: mm)
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2 Descripcion de terminales

Tabla 2-15 Descripcion de terminales del circuito de control

No. £ 3 ; Descripcion de la funcién Terminal
o Codlgo Nombre del terminal p Acuerdo
CN1 X1 a X16 DI
Voltaje de entrada rango:10-30
VCC Aporte impedancia: 4,7 kQ
Optoacoplador aislamiento
Aporte actual limite: 5 mA
Conjunto de funciones en F5-01 a F5-24
X17 a X24 DI
CN9
Al-M/Al+ Alabama Se utiliza para el cosa analoga carga celilla dispositivo
+12 V/MCM aE;éitr:O 12VCC 12 VCC fuerza suministrar emergencia
M24V/MCM Externo 24 VCC Fuente de alimentacion de 24 VCC para el completo
aporte junta
Diferencial RS485 RS485 aislado estandar comunicacion
CN3 IMOD +/- sefal Interfaz, utilizada para sala llamar y mostrar
Bus CAN comunicacion interfaz ,
Diferencial CANbus ~ [Comunicacion con el CT B; tablero de
CANI1+/- sefial monitoreo sin sala de equipos y DI/DO
placa de expansion interfaz
Aporte Voltaje
N2 X25 a X28/ |Alto voltaje 1.10 YCAiIS%,l 10 VCC.iZO.% Seguridad
terminal teCCiO circuito y puerta cerrar circuito,
XCOM dede on conjunto de funciones en F5-37 a F5-40
| .é.:_
VUM Salida de contacto NA: 5 A/2 50 VACACIONES e
a ; 4 Iy 3
CN7 Y6/M6 Salida de rele Funci6n colocar en F5-26 a F5-31 E—j— CNT
i
i
RS232
CN8 | Estados Unidos g:otmllinicacién Puesta en marcha del bluetooth del teléfon(i)nrt{clfg;izl | uss
B interf interfaz
MOD 2+/ Diferencial RS485 Comunicacion MOD?2 interfaz, utilizada para
- senal Monitoreo residencial e Internet de las cosas|
Diferencial CAN2  |Comunicacion CAN2 interfaz, utilizada para A .'._': CN4
N4 ICAN2+/- sefal paralelo/grupo control CaRYs|
CAN3+/- Reservado
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No. Codigo Nombre del Descripcion de la funcion Ag&g(ljn(;ﬂ
terminal
Interfaz para:
Sitio puesta en servicio software
RS232 Monitoreo residencial
CN5 |DB9 interfaz  |comunicacion RS232/RS485 paralelo/grupo control
interfaz Descarga de software de el DSP MCBand junta

CN12 [RJ45 interfaz

Operacién panel
interfaz

Solia hacerlo conectar el operacion panel

J12 |Interfaz para conectar el Para todos los pliblicos tarjeta

1

opcional reservado de fabrica para Al Los pines marcados con “COM?” no son conectado a el
suelo por por defecto.

J5 |[Reservado de fabrica, terminal de conexion de resistencia de terminacion para E1 MOD2
Placa de control de comunicacion. Los pines marcados con “ON” estan conectados a el
J6  |terminacion resistor por por defecto.

J13  |Reservado de fabrica, terminal de conexion de resistencia de terminacion para el CAN2 o
placa de control de comunicacion. Los pines marcados con “O N” estan conectados a el
J14  lterminacidn resistor por por defecto.

W W 14
[ BRE!

J7  |[Reservado de fabrica, terminal PE interno de 24 V, cortocircuito por por defecto

J8 |Reservado de fabrica, terminal externo de 24 VPE, en cortocircuito por defecto JBIT

J9/J10

Reservado de fabrica. No los cortocircuite aleatoriamente. De lo contrario, el controlador

puede no trabajar adecuadamente.
Tabla 2-16 Descripcion de indicadores en el MCB
No. Nombre del terminal Descripcion de la funcion
MOD2 Comunicacién Modbus2 Cuando la comunicacion con Internet de Cosas y MIB/remoto junta
indicador de vigilancia es normal,esto indicador es en(verde).
POLICI Comunicacion CAN1 Cuando la comunicacién entre el MCB y el CTB es normal, este
A indicador indicador es en(verde).
BRINCA Comunicacion Modbus Cuando la comunicacion entre el MCB y el HCB es normal, este
R indicador indicador es en(verde).
G rol Este indicador es estable en(verde)cuando comunicacion para
CAN2 Tupo .con. 'O o El control paralelo/de grupo es normal y parpadea cuando el correr en
comunicacién indicador paralelo/grupo modo de control es normal.
- Comunicacion en serie Este indicador es en(verde)cuando comunicacion con el computadora
indicador host o MIB/remota monitoreo  junta es normal.
Bajo voltaje aporte sefial o , . .
X1 a X24 . Este indicador esta encendido cuando el externo aporte es activo .
indicador
Alto voltaje aporte sefial o , . .
X5 a X28 = Este indicador esta encendido cuando el externo aporte es activo .
indicador
Afiol a Sefial de salida indicador Este indicador esta encendido cuando el sistema produccion es activo
Afio 6
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Cable conexion

1)Seleccion de cable para control circuito

m Utilice conductores de cobre de un tamafo adecuado como control cables de

acuerdo a a el Valores recomendados en la Tabla 3-2 .
2) Cableado requisito de control circulo
mE]l motor cables debe ser establecido lejos lejos de todo control cables .

m El es recomendado eso el motor cables, alimentacion aporte cables y control cable es
ser colocado en diferentes conductos. Para evitar electromagnéticos interferencia causada
por cambio rapido del voltaje de salida del controlador, el cables de motor y control
cables debe no ser acostado de lado al lado de un larga distancia.

mSi el control cable debe correr al otro lado de el fuerza cable, hacer seguro ellos son

organizado al bies de cerca a 90°

m Figura A-6 muestra el Diagrama de cableado recomendado.

2.2.4 Tamaiios y apriete de los cables del circuito de control Esfuerzo de torsion

Terminal tubular:

Usar el tubular Terminal con el aislamiento  manga.

Cuando el cable es tnico o trenzado par es usar d,el cable fin debe ser expuesto por 6 mm.

Figura 2-22 Control terminal tubular de cable requisito

Tabla 2-17 Cable de control presupuesto

) Soltero Cable mm? Retorcido Par mm? | Par de torsion Conductor
Terminal Nombre (AWG) (AWG) (NORTE metro)
Circuito de control 0,2-0,75 (AWG24-18) 0.565
bloque de
terminales
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2.3 Interfaz y Comunicacion

2.3.1 Digital

Entrada (DI)
Cantidad 24
Codigo X1 aX24
Codigo de funcion F5-01 a F5-24
Aporte impedancia 4,7kQ

Voltaje efectivo 10-30 VCC
Caracteristica eléctrica Optoacoplad

or
aislamiento

El 24 Terminales DI proporciona entradas a la MCBin paralelo para escucha el ascensor
estado.Todos el terminales compartir el COM suelo.Después Voltaje de 24 V es aporte a a
terminal,la sefial indicador de el Terminal convertirse en mes EN.

/cc
~—  ARM
———— yos
X1 Ootocoupls f‘\ o
EA- 0 i
CN1 1 .
|
=~ =
V_Ic
. -
CN9 | yo4 ] T M

e |
e
\ .—_

Figura 2-23 DI circuito

2.3.2 Analogico Entrada diferencial (Al)

Cantidad 2
Codigo Apuntar
Aporte Voltaje .10 VCC ~ 10
VCC
Aporte impedancia 33.9kQ

Los dos terminales Al son usado para aporte

la sefial analogica fuente.

del cosa analoga carga célula.débil voltaje analogico
sefiales son Facil de sufrir externamente interferencia, y por lo tanto el blindado cable debe ser usado y el cable

longitud debe ser menos de 20 m.En aplicaciones donde el sefial analogica sufre severo interferencia e,instalacion
un filtro condensador o ferrita magnético centro en
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uimerenuai
input ARM
M—AM_._ 2 A
CN9 | Ai M———
A\"’\‘)\' . + D
L~
g Operational
amplifier

Cifra 2-24 Analdgico diferencial aporte circuito

2.3.3 Salida de relé (DO)

Relé Cantidad Codigo Codigo de funcion
Afio 1/Afio 3 Y1/M1 aY3/M3 F5-26 a F5-28
2/Afo 3
Afo 4/Afio 3 Y4/M4 a Y6/M6 F5-29 a F5-31
5/Afio 6

Caracteristicas del relé

Rel¢ Calificado carga Corriente maxima Respuesta tiempo
Afio 1/Afio 5A250 VCA/30 VCC 10A 10 EM
2/Afio 3
Afio 4/Afio 5A250 VCA/30 VCC SA 10 ms
5/Afio 6

A total de seis relé salidas son proporcionado.El optoacoplador ARMI/O aislado sefales
control el relé linea paquete  actual.Después el linea paquete es energizado,el
correspondiente sefial indicador se convierte ENCENDIDO.EI relé salidas hacer no
tener el puntos en comuin.

El inductivo carga (relé, contactor y causas motoras Voltaje cima después el actual Se
elimina. Se utiliza un TVS para proteccion en el Y1/M1 a Y3/M3 contactos del relé,
entonces corriendo,frenando y cortocircuito motor estator control debe ser configurado en
Y1/M1 a Y3/M3 correspondientemente.En Ademas, XCOM en el alto Voltaje deteccion
Terminal CN4 debe ser conectado a el 110 V neutral linea del seguridad circuito.No
absorcion circuito necesidades a ser configurado en ambos termina del externo contactor

bobina
ARM 5o
Optocoupler
- fpurren—n 1 “j
Iy
A
I | it
CN7

Optocoupler vee

= A o
L [

Figura 2-25 Circuito de salida de relé
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2.3.4 Comunicacion Modbus

1 Hardware alambrado

Conexion de hardware RS485

S.S

CN12

X16

X17

3

CN2
X28
@xCOM

oD2
OCAN2+

Figura 2-26 Conexion RS485 entre el NICE3000new y el HCB

MCTC-PG

NICE3000n nuevo

+

ETRO

MCTC-HCB

Arriba
CN1 piso
(@] 24V |
‘:‘\ MO0+
OD-
COoM

MCTC-HCB

CN1
D24V

MOD+

MCTC-HCB

Abajo

CN1 piso
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MCTC-CTB - MCTC-HCB

E 4 : announcer
; MCTC-CHM

SSos

Figura 2-28 Conexion RS485 entre el CTB, la placa de visualizacion del automoévil y el anunciador de voz
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2 Configuracion de la direccion de comunicacion de HCB y exhibicion de coches junta

Cuando el MCB es en redes con el HCB, cadauno HCB debe tener a unico Direccion de lo

contrario la comunicacion serd anormal .

Cuando el CTB es en redes con el auto mostrar junta y voz locutor,el

auto mostrar junta DIRECCION es 0.El voz locutor hace no necesidad cualquier DIRECCION
configuracion y poder ser directamente usado después ser Conectado.Para detalles en como a
colocar el DIRECCION de el tablero de exhibicion,ver la descripcion relacionada en 3.3.3 Placa
de visualizacion (MCTC-HCB).

El DIRECCION asignacion es como Sigue:

0:Coche direccion del tablero de visualizacion

1-40:HCB direcciones

El MCB intercambia informacion, incluida la piso y direccion de carrera con el CTB por
CANbus.

El NICE3000nw proporciona servicios foros maximo de 40 pisos con el estandar
programa(para apoyo a mas de 40 pisos ,a personalizado programa es requerido;para detalles,
contacto a nosotros).

3 Requisito de topologia

Cuando alla son a grande niimero de nodos,los RS485 autobus estructura  poder ser en mano-
Conexidén en mano o rama conexion.Si rama conexion es usado,el cable

longitud entre el autobus y a nodo es como corto como posible;el recomendado La
longitud es inferior a 3 m. La conexion en estrella esta prohibida . La siguiente figura

espectaculos el comin autobus estructura diagrama.

mDe la mano conexion estructura

B RS485 bus
Host Node Node Node Node
1 2 4 N

Estructura de conexién mano a mano
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m Conexién de ramal estructura

RS485 bus
'
<3m <3m <3m <3m
1 f ! f
iy e Node 4

m Equivocado estructura: estrella conexion estructura

Node

Node

Node

Figura 2-31 Estructura de conexion en estrella (incorrecta)

Host

Figura 2-30 Estructura de conexion de rama

Node

Node

Node

Node
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4 Compatibilidad electromagnética precauciones
Usar el retorcido par como el RS485 comunicacion cable.

Separado el RS485 autobtis de otro interfiriendo  cables durante cableado.

Backplate of cabinet ¢

RS485 bus 21em ! ,. X
>5cm
PE cable
? >20 cm
R,S,T power cables Y
>50 cm

U,V,W motor cables

Diagrama de cableado RS485

€ The distance between the RS485 bus and strong-current cables must be
larger than 20 cm.
€ The distance between the RS485 bus and U,V,W motor cables must be
§ larger than 50 cm.
€ The distance between the RS485 bus and grounding cable must be larger
than 5cm.
€ The distance between the RS485 bus and the backplane of the control
cabinet must be larger than 1cm.

NOTA
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5. Problemas y manejo

1)Problema  1:Problema 1: Conexion de la resistencia de terminacion

120Q 120Q
|

[ |

RS485 bus

Node Node Node

Host 1 j j N

Cifra 2-33 Correcto terminacion resistor conexion diagrama

@ La terminacion La resistencia puede estar conectado solamente en dos termina del

autobus.

@ Cuando el resistencia de la RS485 autobus medido  por el El multimetro mide
aproximadamente 60 Q(todos dispositivos debe fuerza apagado durante

ﬁ medicion),la autobts es normal.
Si el mesurado resistencia es mas bajo que 50, comprobar dos fin ds del autobus,
NOTE y comprobar si hay otro resistor se agrega; si es asi, desconéctelo uno.
Si el mesurado resistencia is0€, verifique si existe un cortocircuito o un nodo es
dafiado.

2)Problema 2:Problema 2:Suprimir interferencias externas —sistema

2 RS485 1 RS485 bus
nodo no

Power cables conectado
a tierra

Educacion fisica cable

|
|

Cifra 2-34 Suprimiendo interferencia externa

Manejo  método:

m El medidas de suprimiendo externo interferencia son como Sigue : 1.El
El método recomendado es a agregar el magnético anillo en Posicion 1, que puede

suprimir eficazmente las fuerzas externas. interferencia.

m Afiadiendo el iman anillo en la posicion 2 poder también reprimir interferencia externa .
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3) Problema 3: Supresion interferencia de el controlador

D) 1 HHUVW
Controladar .@ﬂ
Cable de alimentagion

HIHIPE

Cable de tierra PE

Figura 2-35 Supresion de interferencias del controlador
Manejo método:

m El recomendado método es a agregar el filtrar magnético anillo  en posicion 1,con el
Cables U,V,W (no incluyendo el Cable PE) que pasa a través de la magnético anillo y
bobinado de tres bobinas.Este método tiene el Mejor efecto.

m2.El segundo método es a agregar el filtrar magnético anillo en posicion 2 ,con el Tu,
Cables V,W (sin incluir el Cable PE) que pasa a través de la magnético  anilloy
devanado tres bobinas.

2.3.5 Comunicacion CAN
1 Cableado de hardware

m PUEDE hardware conexion

ENENES
i

DI/DO
expansion

board
MCTC-KZ

MCTC-MB

Figura 2-36 Conexion CAN entre el NICE3000new y la expansion CTB,DI/DO junta y sin cuarto de equipo
escucha junta
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2 Compatibilidad electromagnética precauciones

Antes Encender, comprobar si alla es corto circuito entre el 24 V, COM, CAN+, Cables
CAN Yy otros cables.

Asegurar eso el comunicacion cable es apartado de el fuerza taxi les.Si el

corriente fuerte cables y corriente débil cables son establecido en paralelo,el e corriente
fuerte cables son establecido en un lado, y la corriente débil cables son establecido en otro
lado;a

El cable de conexion a tierra es solia hacerlo separarlos

El cable viajero debe ser conectado a tierra.

Utilice un procesador de cuatro niicleos cable como el comunicacién cable,con uno centro
conectado a 24  VDC,dos nucleos conectados a CAN+ y CAN-,y el otro centro conectado
a COM.

En el caso de alto tasa y largo transmision a distancia, el blindado cable es no
recomendado porque él tiene transmision larga retraso.La transmision distancia tiene pequefio

relacion a el cable diametro.

3 Sitio tipico Problemas en la comunicacion CAN y manejo
1)Problema 1:Verificar si el La resistencia de terminacion esta conectada correctamente.
Apague todos los dispositivos y medir el resistencia entre CAN+y CAN-at cualquiera lado
del PODER red por usando a multimetro.El normal valor es acerca de 60€.Si el valor es
demasiado pequefio,un n innecesario resistor es conectado ademas de la terminacion

resistencias en dos termina.En este caso,tu necesidad a Desconectar  este innecesario
resistor.

2) Problema 2:Comprobar el comunicaciéon  cable.
El comunicacion cable debe ser retorcido emparejar con metal escudo .El cable en corte area
es 0,75 mm? a minimo.Todo comin terminales COM son  conectado juntos(no Conectarse

a la sistema toma de tierra cables).El fuente de alimentacion de todos el nodos debe ser
conectado a tierra  seguramente

3) Problem 3:Comprobar con a nosotros si el protocolo es personalizado especial

protocolo 1. Consulte con nosotros si el protocolo es personalizado especial protocolo.
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2.4 Instalacion del eje Senales de posicion

En el control del ascensor, para implementar con precision aterrizaje y seguro corriendo,el

auto posicion necesidades ser identificados en funcion de las sefiales de posicion del eje. Estos

posicion del eje sefales

incluir los interruptores de nivelacion, arriba/abajo desacelerar interruptores, interruptores de

limite arriba/abajo y interruptores de limite final arriba/abajo interruptores. Estos eje posicion

seflales son directamente transmitido por el eje cables a el MCB de el controlador.

El siguiente cifra espectaculos el acuerdo de posicion del eje sefiales en el

|

Upfina |limit O .
. switch &

150 mm
B Uplimit swicho
8D qa—
. 30-50 mm
Top leveling
pasition.
(V:Rated

J,
|

L | >2%xF30

L ! 2m elevator speed)

Up slow-down switch

Leveling plate
(floor N)

80=<D<200 mm

Down slow-down switch

spee

- m

Bottom leveling
position

30-50 mm

Down limit
switch 150

Down final
limit. switch

mm

Cifra 2-37 Acuerdo de eje posicion sefales

eje

—73—
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2.4.1 Senales de nivelacion

Las sefiales de nivelacion comprenden la interruptor de nivelacion y arrasamiento lamina y son
directamente

conectado a el aporte Terminal del controlador.Es

cada piso con precision.

Los interruptores de nivelacion generalmente se instalan en el arriba del coche.El

NICE3000nuevo

sistema apoya el instalacion de 4 arrasamiento interruptor s.El

arrasamiento ldmina es instalado en la guia carril en el eje.A arrasamiento lamina

necesidades

a ser instalado en cada piso.

Asegurese de que arrasamiento platos en todos los pisos son montado con el

mismo

profundidad y verticalidad.

| Arrasami

es usado a permitir el auto a tierra en

A
i d

Arriba arrasamiento sefial deteccion | ]
Deteccion de sefial de zona de puerta If
Deteccion de sefial de zona de |

puerta bajada Sefia

descendente detegcion

&)

st

H ‘ Auto

‘iﬂ Leveling

plate

Figura 2-38 Instalacion de sefales de nivelacion

Tabla 2-18 Requisitos de instalacion de los interruptores niveladores

Conectando a Terminales de entrada de 2 .
Método de instalacion Controlador Pacrigggfr Monitoreo estatal
acion
Arriba arrasamiente fi———=— r :' H Eg_g ;i; FA-26 Bitl:Arriba estado de
(SI;euneﬂ; arriba zona T 2avise refaa] F5:03;2(CTB nivelacion escucha
teccio =L E3 - . 5
;5,11’:*‘1?‘?03‘&‘2%5"“ | | (8] cosa andloga Fst[:d 26 B1t2.N1Kela010n descendente
Abajo arrasamiento I:-_-'_':_ =TT =t NCR aporte) F6-52 @ o e-tscuc a
deteccion o — 1] & Bit6=0 FA-26 Bit3: Zona de puerta
| gt 03 (Cerrado) sefial  escucha
o FA-33 Bit10: Subir de nivel
. BT F5-03=2(CTB estado escucha
e TalFia] cosa ah S FA-33 Bitl1:Abajo
L aporte) F 6?52 nivelacion  estado escucha
— WCE P = ; FA-26 Bit3: Zona de puerta
T 1] o | Bit6=1 (.Abjem) sefial escucha
TR e 5\5{02)5 Bit9=1 FA-26 Bitl: Puerta superior
e F5-25 Bit10=1 zona sefial escucha
| " (NO) FA-26 Bit2:Puerta inferior zona
L] xvo sefial escucha
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2.4.2 Interruptores de desaceleracion

El desacelerar cambiar es uno del llave protector medio del ascensor,protegiendo el ascensor

de encima viajar arriba terminal encima viajar abajo Terminal en maximo velocidad cuando el ascensor
posicion se convierte anormal.El Sistema NICE3000"w apoya a maximo de tres pares de desaceleracion
interruptores.El desacelerar cambiar 1, desaceleracion cambiar 2 y desacelerar cambiar 3 son instalado de el
dos termina del eje a el medio piso uno por uno. Generalmente, solo uno par de desaceleracion interruptores

es requerido para el baja velocidad ascensor.Dos o tres pares de desaceleracion interruptores son requerido
para el ascensor de alta velocidad.

El desacelerar distancia Lindica el distancia de el desacelerar cambiar a el arrasamiento lamina en el Terminal
piso.El calculador férmula es como Sigue:

|_> L
2xF3-08

En el La férmula "L" indica el desacelerar distancia, "V" indica el F0-04(Calificado ascensor velocidad), y
"F3-08" indica el especial desaceleracion  tasa.

El por defecto valor de F3-08(Especial desaceleracion tasa)es 0,9 m/s*.El desacelerar distancias calculado
basado en diferente calificado velocidades del ascensor son listado en la siguiente tabla:

Tabla 2-19 Distancias de desaceleracion segun diferentes ascensor calificado velocidades

Calificad
%levador 0,25 0.4 0.5 0.63 0,75 1 1.5 1.6 1,75 2 2.5 3 135 4
Velocida
d

(EM)

Distancia
de Lento-
abajo 1 04 04 04 04 04 0.7 1.5 1.7 2.0 2.0 2.0 2.0 (2.0 |20
(metro)

Distancia
de Lento- . . . . . . ] . .

abajo 2 Ningu | Ningu| Ningu | Ningu| Ningu | Ningu| Ningu| Ningu| Ningu| 2.5 4.0 |4.0 (40 |40
(metro) no no no no no no no no no

Distancia
de Lento- . . . . x . . . . . :
abajo 3 Ningu | Ningu| Ningu | Ningu| Ningu | Ningu| Ningu| Ningu| Ningu| Ningu| Ningu| 6 8 11
(metro) no no no no no no no no no no no

"V" indica la velocidad del ascensor y precauciones en el actual instalacion distancia son como Sigue:

€ V<lmy/s:La corriente real distancias de instalacion de la desacelerar interruptores  Deberia ser cerca a el valores
recomendado en este mesa.

€ 1 m/s<V<2 m/s: Las distancias de instalacion reales del desacelerar Los interruptores son permitido tener un error dentro de
+0,1 m basado en el valores recomendado en este mesa .

€ 2m/s<V<4my/s:Las distancias de instalacion reales del desacelerar Los interruptores son permitido a tener un error dentro de
+0,3 m basado en el valores recomendado en este mesa .

@ The slow-down distances above are calculated on the basis of the default special deceleration
rate 0.9m/s?.

@ Decreasing the acceleration rate and deceleration rate and increasing the special deceleration

rate does not affect safety.However,decreasing the special deceleration rate may bring safety
NOTE hazard.If any change is in need,re-calculate the slow-down distance by using the above
formula.
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2.4.3 Interruptores de limite

El arriba limite cambiar y abajo limitarlo  cambiar proteger el ascensor de encima viajar
arriba/ abajo Terminal cuando el ascensor hace no detener en el nivel 1 posicion del

Terminal piso.
m El arriba limite cambiar necesidades a ser instalado 3 0-50 mm lejos de el arriba

arrasamiento posicion.La limite cambiar hechos cuando el auto contintia a correr
hacia arriba 30-50 mm de el arriba arrasamiento posicion.

m El abajo limite cambiar necesidades a ser instalado 30-50 mm lejos de el abajo
arrasamiento posicion.La limite cambiar actia cuando el el coche sigue correr hacia
abajo 30-50 milimetros de la posicion de nivelacion inferior.

2.4.4 Final Interruptores de limite

El final limite cambiar es a proteger el ascensor de encima viajar parte superior /inferior
Terminal cuando el ascensor hace no detener completamente al paso el arriba/abajo
limite cambiar.

m El arriba final limite cambiar es montado arriba el arriba limite interruptor.Itis
generalmente 150 mm lejos de la arriba arrasamiento posicion.

m El abajo final limite cambiar es montado abajo el abajo limite cambiarlo es
generalmente

150 mm de distancia de la abajo arrasamiento posicion.
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2.5 Estandar Alambrado de el Sistema

2.5.1 Diagrama de cableado

i i

TR

TL T o S e e Be bl e

B g I T S
B iyl iy P TSR e
I N e L L] e e

Figura 2-39 Diagrama de cableado estdndar del Nuevo sistema NICE3000

— T
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2.5.2 Inspeccion del cableado

Tabla 2-20 Lista de verificacion del cableado

oV No. Contenido

O 1 Compruebe el controlador modelo a asegurar recibo de correcto modelo.
Los dispositivos periféricos (componentes de frenado, reactor de CA, filtro y circuito)

. 2 encuentro con el interruptor el disefio requisitos.

O 3 Compruebe la placa opcional modelos a asegurar recibo de correcto modelo.

5 4 El método de instalacion y el entorno de el reunion de controladores el requisitos.

Suefio| 5 Prueba eso el aporte Voltaje es con delgada 380-440 V.

5 6 La tension nominal del motor es consistente con el clasificaciones de salida de el
controlador

o 7 Conecte los cables de entrada de energia a R, S, T terminales de el controlador correctamente

Suefio 8 Cables de motor de alambre a U,V,0 terminales de el controlador correctamente.

O 9 El cable tamaiio de el principal circuito se reune el requisitos.
Compruebe si los cables del motor exceden 50 m.Si Si, disminuir el transportador

o 10| frecuencia colocar en FO-07.

O 11 Compruebe si el toma de tierra cable es conectado a tierra adecuadamente.

o 12 | Los terminales de salida y control circuito terminales estan cableados de forma segura.
Verificar el cableado correcto de los componentes de frenado. y adecuado resistencia de

o 13 el resistencia de regeneracion.

o 14 | La sefial del circuito de control cables usar el blindado retorcido  par

Sueiio| 15 El opcional tableros son  cableado correctamente.

o 16 Los cables del circuito de control son separado de el principal circuito cables durante cableado.

2.5.3 Ajuste de parametros

Cifra 2-37 espectaculos el alambrado de Elnuevo sistema NICE3000. Las funciones de 1/0 terminales
del Los controladores son colocar usando pardmetros en grupo  F5.El conexién método

mostrado en el cifra usos el por defecto parametro valores.Para Para mas detalles, consulte a

el siguiente mesa.
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Mesa 2-21 Parametro configuracion

Funcién
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

Valor

F5-01

Funcion X1 seleccion

F5-02

Funcion X2 seleccion

F5-03

Funcion X3 seleccion

F5-04

Funcion X4 seleccion

F5-05

Funcion X5 seleccion

F5-06

Funcion X6 seleccion

F5-07

Funcion X7 seleccion

F5-08

Funcion X8 seleccion

F5-09

Funcion X9 seleccion

F5-10

Funcién X10 seleccion

F5-11

Funcién X11 seleccion

F5-12

Funcion X12 seleccion

F5-13

Funcién X13 seleccion

F5-14

Funcion X14 seleccion

F5-15

Funcion X15 seleccion

F5-16

Funcién X16 seleccion

F5-17

Funcién X17 seleccion

F5-18

Funcion X18 seleccion

F5-19

Funcién X19 seleccion

F5-20

Funcién X20 seleccion

F5-21

Funcion X21 seleccion

F5-22

Funcién X22 seleccion

F5-23

Funcién X23 seleccion

F5-24

Funcién X24 seleccion

01/33: Subir de nivel sefial NO/NC

03/35:Zona de puerta sefial NO/NC

02/34: Nivelacion descendente sefial NO/NC

04/36: Circuito de seguridad retroalimentacion k NO/NC
05/37:Cerradura de la puerta circuito

retroalimentacion NO/NC 06/38: contactor de

RUN retroalimentacion NO/NC

07/39: Retroalimentacion del contactor de freno NO/NC
22/54: Cortocircuito en el circuito de la cerradura de la puerta
contactor  comentario NO/NC 08/40:Inspeccion sefial NO/NC
09/41: Senal de inspeccion/emergencia NO/NC

10/42: Inspeccion/emergencia en marcha sefial NO/NC
84/116:Unidad de emergencia sefial

NO/NC 12/44:Arriba limite seiial NO/NC

13/45:Abajo limite sefial NO/NC

16/48:Arriba desacelerar 1 sefial NO/NC

17/49:Abajo desacelerar 1 sefial NO /NC

18/50:Arriba desaceleracion 2 sefial

NO/NC

19/51:Abajo desaceleracion 2 sefial NO/NC

Otros:

00: Invalido

11/43:Fuego emergencia sefial NO/NC

14/46:Sobrecarga seiial NO/NC

15/47: Carga completa sefial NO/NC

20/52: Desacelera al alza 3 sefial N O/NC

21/53: Desaceleracion descendente 3 sefial NO/ NC

22/54: Cortocircuito en el circuito de la cerradura de la puerta

contactor comentario NO/NC 23/55: Sefial de funcionamiento de

bombero NO/NC

24/56: Maquina de puerta 1 luz cortina sefial NO/NC
25/57:Méquina de puerta 2 luz cortina sefial NO/ NC
26/58: Recorrido del freno cambiar 1 NO/NC

27/59: Evacuacion de emergencia sefial NO/NC

28/60: Bloqueo del ascensor sefial NO/NC

29/61: Circuito de seguridad 2 retroalimentacion NO/NC
30/62: Venta corta de PMSM retroalimentacion del

stator NO/NC 31/63:Cerradura de puerta circuito 2
retroalimentacion k NO/NC 32/64:Reservado
65/97:Maquina de puerta 1 seguridad borde sefial NO/NC
66/98:Maquina de puerta 2 seguridad borde sefial
NO/NC 67/99: Sobrecalentamiento del motor sefial
NO/NC

68/100: Setial de terremoto NO/NC

69/101:Puerta trasera prohibido sefial NO/NC

70/102: Seial de carga ligera NO/NC

71/103:Media carga sefial NO/NC

72/104: Piso de emergencia de incendios conmutacion sefial
NO/NC 76/108:Puerta 1 abierto entrada NO/NC
77/109:Puerta 2 abierta aporte NO/NC

78/110: Interruptor de recorrido del freno 2

aporte  NO/NC 79/111:Externo falla aporte
80/112:Terminal piso senal

81/113:Cerradura de puerta 1

cortocircuito

82/114:Cerradura de puerta 2 cortocircuito

86/118:Puerta Bloquear el culo aporte

88/120: Sefial de retroalimentacion del soporte del cable aporte
NO/NC

Nota: Para lo mismo sefial, NC parametro de configuracion=NO
configuraciéon  parametro+32

33

35

34

38

39

22

40

09

10

44

45

48

49

50

51

00

00

00

00

00

00

00
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Funcion
Caodigo

Nombre

Rango de ajuste

Valor

F5-26

Funcién Y1 seleccion

F5-27

Funcién Y2 seleccion

F5-28

Funcién Y3 seleccion

F5-29

Funcién Y4 seleccion

F5-30

Funcién Y5 seleccion

F5-31

Funcién Y6 seleccion

1: CORRE contactor

2: Contactor de freno

3:Puerta de cortocircuito circuito de bloqueo contactor
4: Llegada al piso de emergencia de incendio sefial
comentario Otros:

0: Invalido

5:Maquina de puerta 1 abierto

6:Méaquina de puerta

Icerrar 7: Puerta de la

maquina 2 abierta

8:Maquina de puerta 2 cerca

9: Frenar y correr contactores sanos
10:Fallo estado

11:Operacion estado

12:Motor en cortocircuito estator contactor
13: Evacuacion automatico  conmutacion
14:Normal estado de integracion

15: Evacuacion zumbido

16:Freno fuerte choque

17:Arriba sefial

18: Ventilador operacion

19:Médico esterilizacién control

20: Sin puerta zona detener la salida
21:Eléctrico cerrar control

22: Estado sin servicio

23: Evacuacion de emergencia completada
25:Alambre titular reiniciar

26:Tubo de frenado corto salida del circuito
27: Alarma filtrar produccion
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Seguridad Informacion

_'1Advertencia
Para evitar el sobrecalentamiento y Fuego
@ Al instalar el controlador dentro de la adjunto gabinete , uso el enfriamiento admirador o aire
acondicionador para mantener el aire entrada temperatura abajo 50°C.

2 IPeligro
Para prevenir descargas eléctricas
@ Nunca conecte el controlador mientras la alimentacion Esta encendido.Siempre mantener el disyuntor — en
APAGADO estado.

! Precaucion
Para evitar dafios a el Equipo
@ Cubre la parte superior del controlador con a temporario pafio o papel durante instalacion entonces Para
evitar la entrada de materias extrafias como metal. virutas, aceite y agua de descendente en el controlador
@ Después de la instalacion se ha completado,eliminar el temporario pafio o papel.

# Siga los procedimientos adecuados de descarga electrostatica (ESD) al operar el controlador. El
incumplimiento supondra dafio el interno circuito de el controlador.

@ El funcionamiento del motor a baja velocidad reduce la refrigeracion. efecto y aumenta el
motor temperatura, lo que provocara dafio a el motor

@ Elrango de velocidad del motor difiere con el lubricacion modo y el motor fabricante. Al operar el
motor fuera de el velocidad rango, contacto el motor fabricante.

@ La caracteristica de par es diferente con controlador operacion comparado con operacion por fuente de
alimentacion comercial.Por favor verifique el carga esfuerzo de torsion caracteristica de el
conectado maquina.

@ Preste atencion a la carga esfuerzo de torsion caracteristico cuando seleccionando el controlador — capacidad.En
Ademas, cuando la distancia entre el motor y el controlador es largo,nosotros e a cable

lo suficientemente grueso para conectar el motor o y el controlador a prevenir motor esfuerzo de torsion reduccion.

@ La corriente nominal de a cambio de polos motor difiere de eso de a estdndar motor .

@ Por favor, confirme la corriente méxima de el motor y seleccionar a correspondiente controlador. Siempre
cambiar el motor postes después el motor r es interrumpido.

@ Nunca levante el controlador mientras esté frente cubrir se remueve.Fallo a cumplir puede resultado en dafio a la
placa de circuito impreso y Terminal bloquear.
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3 Periférico Dispositivos y opciones

3.1 Periférico Dispositivos

3.1.1 Periférico Conexion del dispositivo

Los dispositivos periféricos deben instalarse en los lados de entrada y salida. del  estafa- controlador para
garantizar la seguridad y confiabilidad del sistema. La siguiente figura muestra el rec-
Diagrama de conexion de dispositivos periféricos recomendado.

CA trifasica i
fuente de alimentacién “~—

Circuito ‘@ ‘
interruptor automati

External
Electromagnético | operation panel
contactor .
C.A. aporte |
reactor

= announcer
Fusible
35 NICE3000™"
integrated elevator
FiltroEMC
MCTC-CTB MCTC-HCB
o
Ground

Braking unit

..

Cifra 3-1 Periférico dispositivo

=

YTV

Motor

= Ground

conexion diagrama

MCTC-HCB
Ground Top floor

MCTC-HCB
Bottom floor
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3.1.2 Periférico Dispositivo

Descripciones

Tabla 3-1 Descripciones de dispositivos periféricos

Dispositivo periférico

Posicion de montaje

Descripcion de la funcion

Disyuntor de cortocircuito: Corte de f fuerza suministrar cuando sobrecorriente

Entre el poder ocurre en rio abajo dispositivos.
m— suministrar y
Cortacircuitos controlador Disyuntor de fuga a tierra (ELCB): Proporcionar proteccion contra
aporte lado Corriente de fuga potencial durante el controlador correr a prevenir  eléctrico choque y
incluso a fuego.
Entre el aire Aplicar/Cortar el poder suministrar de el controlador.
Electromagnético cambiar y No empezar y parar el controlador frecuentemente por apertura o cierre el contactor
contactor controlador (menos de dos veces por minuto) ni utilizar ¢l a directamente comenzar el controlador.
aporte lado
Mejorar el poder factor de el aporte  lado.
Eliminar los arménicos superiores de la entrada. lado de manera eficaz y prevenir otros
Controlador aporte dispositivos se dafien pendiente a distorsion  de el Voltaje
Reactor de CA lado forma de onda.
Eliminar el desequilibrio de la corriente de entrada pendiente a fuerza suministrar
interfase desequilibrar.
Entre el poder
suministrar y P . i ¢ o circuit
i roporcionar proteccion contra corto circuito.
Fusible controlador P P
aporte lado
Reducir la conduccién y la radiacion interferencia generada por el
s Controlador aporte controlador.
Compatlblllqaq lado Disminuir la interferencia de conduccién del flujo de el poder suministrar a el
electromagnética controlador y mejorar la antiinterferencia capacidad de el controlador
filtrar Y P

Resistenci.a de Abajo 37 kW Utilice directamente el regen.resistor para los modelos abajo 37kW
regeneracion (F modelo 45 kW) consumen energia regenerativa energia durante mot o
desaceleracion.
37 kilovatios (F Utilice la unidad de frenado Inovance MDBUN y recomendada Rege
Unidad de frenado Y del(())vztSKi(S\Ag) y n.Resistor para modelos de 37 kW y arriba.
superiores Consumir regenerativo energia durante mot o desaceleracion.
Generalmente hay muchos de mas alto armonia en el controlador produccion
lado.Cuando el motor esta lejos de el controlador ,a subarmonico puede
generar resonancia en el circuito pendiente a grande repartido capacidad en el linea, que
Entre tiene la siguiente adverso efectos :
controlador

Reactor de salida

produccion lado y el
motor,cerrar a el
controlador

Degradar el rendimiento del aislamiento del motor y dafio el motor en el largo
correr.

Generar una gran corriente de fuga y causa frecuente controlador proteccion  viajes.
Si la distancia entre el controlador y el motor es mayor que que 1 00 m,instalar un aire
acondicionado produccion reactor.

reactor dv/dt

En el controlador
produccion lado,
cerca a el
controlador

Proporcionar motor proteccion de aislamiento y reducir el cojinete actual.

En el controlador

. roduccion . ..
Modo comin i) d | Reducir el cojinete actual.
filtrar ado, cerca a e
controlador
Motor Salida del Seleccione un apropiado motor de acuerdo a a el recomendacion.

controlador lado

B |

TOMGHIAN GROUP
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Dispositivo periférico

Posicion de montaje Descripcion de la funcion

Reactor de CC

37 kilovatios (F

modelo 45 kW) y Mejorar el poder factor de el aporte  lado.

superiores Mejorar eficiencia y térmico estabilidad de el controlador .

Reactor de CC Eliminar el impacto de aporte lado mas alto armonia en el controlador y reducir la
El es estandar conduccion y la radiacion interferencia generada por el

configuracion para controlador.

37 kW (F) modelo
45 kW)y arriba.

Precauciones para la conexion de dispositivos periféricos del NICE3000nuevo:

m Hacer no instalar el condensador o aumento supresor en el produccion lado del controlador.
De lo contrario, podria causar fallas en el controlador o dafios a el condensador y
supresor de sobretensiones.

m Entradas/Salidas (circuito principal) del controlador contener armodnicos, que Puede
interferir con el comunicacion  dispositivo conectado a el controlador. Por lo tanto,

instale un filtro antiinterferencias para minimizar el interferencia.

m Seleccionar periférico dispositivos y opciones de acuerdo a a actual sitio

condiciones y Seccion 3.2 "Periféricos Guia de seleccion de dispositivos ".

3.2 Periférico Guia de seleccion de dispositivos

3.2.1 Guia de seleccion de cables y circuitos Interruptor y contactor

1 Seleccion guia de 1/0 cable, circuito interruptor,y electromagnético

contactor

Mesa 3-2 Periférico dispositivo seleccion del nuevo NICE3000

Recomendad

o Fusible en

el Aporte Recomendado | Recomendado Cl}eco.rtn endado | p.comendado | Recomendado

Controlador| |+ Cortacircuitos  Contactor p;irri’i‘lil];)gl Cable dezcontrol Cable de puesta a
Modelo Certificaddp: A) (A) &hble (mm?) . tierra
UL (mm?) (mm?)
Bussmann
FWH
Serie
Monofasico 220 V, rango: 220-240 V, 50/60 Hz
O] FWH-35B 16 12 1 0,75 1
T FWH-35B 20 18 2.5 0,75 2.5
T FWH-35B 25 18 4 0,75 4
SO NCE | FwH-40B 40 25 6 0.75 6
220-NICE-
LC-4015 FWH-50B 50 32 6 0,75 6
220-NICE-
LC-4018
FWH-60B 50 38 6 0,75 6

220-NICE-
LC-4018F
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Recomendado
Fusible en el
C lador| Aporte Lado Recomendad| Recomendado CRi?gl(l)irtr:)endado Recomendado | Recomendado
OI\I}Itr(()l a1 Of| ~ertificado por o Contactor principal Cable dezcontrol Cable de puesta a
04elo | UL Bussmann Cortacircuitos A) able (mm?) tierra
FWH Serie (A) (mn?) (mmnr?)
220-NICE-
LC-4022
FWH-70B 63 50 10 0,75 10
220-NICE-
LC-4022F
220-NICE-
LC-4030
FWH-80B 80 65 16 0,75 16
220-NICE-
LC-4030F
Trifasico 220 V, rango: 220-240 V, 50/60 Hz
LINDO-
LC-2002 FWH-35B 16 12 1.5 0,75 1.5
LINDO-
LC-2003 FWH-35B 25 18 2.5 0,75 2.5
220-NICE-
LC-4007 FWH-35B 32 25 4 0,75 4
220-NICE-
LC-4011 FWH-45B 40 32 6 0,75 6
220-NICE-
LC-4015 FWH-60B 50 38 6 0,75 6
220-NICE-
LC-4018
FWH-70B 63 40 10 0,75 10
220-NICE-
LC-4018F
220-NICE-
LC-4022
FWH-80B 80 50 10 0,75 10
220-NICE-
LC-4022F
220-NICE-
LC-4030
FWH-125B 100 65 16 0,75 16
220-NICE-
LC-4030F
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V, 50/60 Hz
LINDO-
LC-4002 FWH-35B 10 9 0,75 0,75 0,75
LINDO-
LC-4003 FWH-35B 16 12 1.5 0,75 1.5
LINDO-
LC-4005 FWH-35B 25 18 2.5 0,75 2.5
Iﬂg}‘)o%} FWH-35B 32 25 4 0,75 4
LINDO-
LC-4011 FWH-45B 40 32 6 0,75 6
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Recomendad
o Fusible en
el Aporte Recomendado | Recomendado (l:{ifggg:)endado Recomendado | Recomendado
Controlador Ladg Cortacircuito  Contactor principal Cable de control | Cable de puesta g
Modelo Certificado por (A) (A) able (mm?) A tierra
UL (o) )
Bussmann
FWH
Serie
II:ICI\_I‘]‘)OOI; FWH-60B 50 38 6 0,75 6
LINDO-
LC-4018
FWH-70B 63 40 10 0,75 10
INICE-LC-
4018F
LINDO-
LC-4022
FWH-80B 80 50 10 0,75 10
INICE-LC-
4022F
LINDO-
LC-4030
FWH-100B 100 65 16 0,75 16
INICE-LC-
4030F
LINDO-
LC-4037
FWH-125B 100 80 25 1.0 16
INICE-LC-
4037F
LINDO-
LC-4045
FWH-150B 160 95 35 1.0 16
INICE-LC-
4045F
LINDO-
LC-4055
FWH-200B 160 115 50 1.0 25
INICE-LC-
4055F
LINDO-
LC-4075
FWH-275A 225 170 70 1.0 35
INICE-LC-
4075F
T FWH-300A 250 205 95 1.0 50
LINDO FWH-350A 315 245 120 1.0 60
ﬁg‘fﬁ% FWH-400A 350 300 120 1.0 60
e FWH-500A 400 300 150 1.0 75
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2 Seleccion de ELCB

El tierra fuga actual del controlador es mas grande que 3.5 mA,requeriendo redondeo g proteccion.

El el controlador genera corriente continua fuga actual en protector Conductor.En este es caso,un retardo de
tiempo Tipo B ELCB debe ser usado.

Cuando el Mal funcionamiento del ELCB ocurre,tu poder:

m Utilice un ELCB con corriente de accion nominal més alta o una retardo de tiempo Interruptor de circuito de baja
tension.

m Reducir el transportador frecuencia.
m Acortar el longitud de el motor conducir cables.

m Instalar a actual fuga supresion dispositivo.

mUso Chint Eléctrico y Schneider marcas.

3.2.2 Guia de seleccion de entrada de CA Reactor

Un aire acondicionado aporte reactor es instalado en eliminar el arménico actual en el aporte lado.Como un
opcional dispositivo,el reactor poder ser instalado externamente a encontrarse estricto requisitos de un
solicitud ambiente para armoénicos.Los recomendado C.A. aporte  reactor

fabricante y modelo s son listado en el siguiente mesa.

1 Aire acondicionado recomendado aporte reactor modelos
Tabla 3-3 Reactor de entrada de CA recomendado modelos

Controlador Modelo Calificado Aporte Corriente] C.A. Reactor de entrada Modelo (Inovancia)
(A)

Trifasico 380 V, rango: 38 0-440 V

NICE-LC-4002 6.5 MD-ACL-7-3.5-4T-4%
NICE-LC-4003 10.5 MD-ACL-10-2.8-4T-4%
NICE-LC-4005 14.8 MD-ACL-15-1.9-4T-4%
NICE-LC-4007 20.5 MD-ACL-20-1.4-4T-4%
NICE-LC-4011 29.0 MD-ACL-30-0,93-4T-4%
NICE-LC-4015 36.0 MD-ACL-40-0,7-4T-4%
NICE-LC-4018

41.0 MD-ACL-50-0,56-4T-4%
NICE-LC-4018F
NICE-LC-4022

49.5 MD-ACL-50-0,56-4T-4%
NICE-LC-4022F
NICE-LC-4030

62.0 MD-ACL-60-0,24-4T-2%
NICE-LC-4030F
NICE-LC-4037

77.0 MD-ACL-90-0,16-4T-2%
NICE-LC-4037F
NICE-LC-4045

93.0 MD-ACL-120-0,12-4T-2%
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055

113.0 MD-ACL-150-0,095-4T -2%

NICE-LC-4055F
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Controlador Modelo Calificado Corriente de C.A. Reactor de entrada Modelo(I
entrada (A novance)
NICE-LC-4075
157.5 MD-ACL-200-0,07-4T-2%

NICE-LC-4075F

NICE-LC-4090 180.0 MD-ACL-250-0,056-4T -2%
NICE-LC-4110 214.0 MD-ACL-250-0,056-4T -2%
NICE-LC-4132 256.0 MD-ACL-330-0.042-4T -2%
NICE-LC-4160 307.0 MD-ACL-330-0.042-4T -2%

2 Designacion regla de C.A. aporte reactor

MD-ACL-50-0,56-4T-4%

Entrada de CA de Inovance Caida de
reactor tension
porcentaje: 4%

Corriente nominal: 50 A

Calificado voltaje: 380V
Inductancia: 0,56 mH

Figura 3-2 Regla de designacion de la entrada de CA reactor

3 Fisico dimensiones de C.A. aporte reactor

Dimensiones fisicas de la entrada de 7-10 AAC reactor

< A > »
i éaéééé
= !
Q ‘@. @
i ! i
m :I E |
, [0 o o] _dC F .

A

A
-

Y ||| |

Figura 3-3 Diagrama de dimensiones fisicas de una entrada de 7-10 ACA reactor
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Mesa 3-4 Dimensiones fisicas de la entrada f7-10 AAC reactor

Calificad
0 A B do D mi F GRA
motor (milimetf  (milimet (milime| (milime| (milimet| (milimef Mh?n
actual ros) 10S) tros) tros) 10s) 10s) (milimet
(A) 10S)
7 155 175 max.| 95+0.5 6142.0 76+2.0 110méx. |  ©6*15
maximo
10 155 175 max.| 95+£0,5 | 80£2.0 95+£2.0 130 max.| ¢6*15
maximo
Dimensiones fisicas de la entrada de 15-50 ACA reactor
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Cifra 3-4 Fisico dimension diagrama de entrada de 15a 50 AAC reactor
Mesa 3-5 Dimensiones fisicas de entrada de 15-50 AAC reactor
Calific .
4 A B do D mi | Bmm) GR H . Yo | K Yo M
a A% tual (mili | (mili | (mili | (milim| (mili éM (milim | (milim | (milim| (mili | (milim| ET

(A) | metro| metro| metro etros) | metro (milim etros) | etros) | etros) | metro| etros) | RO

9 |9 |9 s) e s) (mili
metro
s)

15 [ 195 | 64 | o4 | 165 | 188 |12041 |97+2 | ¢85%20100+ 107545 [35+5 | 125 | 100
maxi maxi maxi | maxi
mo mo mo mo

20 | 195 ] 64 | 94 | 165 | 188 [120£1 |97+2 | ¢85%20(100=10|75+5 [35+5 | 125 | 100
maxi maxi maxi | maxi
mo mo mo mo




195 | 64 | 94 | 165 | 188 [120+1 [10242 | ¢85%20100+ 10|75+5 [35+5 | 130 | 105
maxi maxi maxi maxi
mo mo mo mo

195 1 64 | o4 | 165 | 188 [12041 [102+2 | @85*20(100+ 10| 75+5 [35+5 | 130 | 105
B |

maxi maxi

mo mo

195 | 64 | 94 | 185 | 188 [12041 [107+2 | ¢85%20105+10|85+5 [45+5 | 135 |
maxi maxi maxi
mo mo mo
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Fisico dimensiones de 60 CAA aporte reactor
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Figura 3-5 Diagrama de dimension fisica de entrada de 6 0 AAC reactor

Mesa3-6 Dimensiones fisicas de 60AA C reactor de entrada

do | A | B ol D omi e QR H L Yol K| Yo
A | (milim| (milim| (milim | (milim| (milim éM (milim| (mili | (mili (mili |(mili
(A) etros) | etros) | etros) | etros) | etros) (milim] etros) | metro metro | metro |metr
etros) S) 5) s) 0s)

60 64 | 160 | 195 |[80+10 |75+5 |35+5 | 135 |120+1 | 92+2 | 8.5%20 7242 |p64
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Dimensiones fisicas del reactor de entrada de 90-120 AAC
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Cifra 3-6 Diagrama de dimensiones fisicas de 90-120 AAC aporte reactor
Tabla 3-7 Fisicodimensiones de 90-120 CAA aporte reactor
Califica| A B d D mi| F GR| H L Yo| K | Yo| M
do (milim| (mili | (mifim (mili | (mili | (mili | AM| (milim| (milim | (milim| (mili | (mili | ET
Actual (A) etros) | metro | etros) | metro§ metro| metro| Q. | etros) | etros) | etros) | metro| metro| R
S) ) s) S) (mili s) S) Q.
metro (mili
s) metr

08s)

188+

90 195 1 160 150 | 120£1 | ¢8,5%20 7242

120 | 195 | ] | 160 |78#10 7955 405 | 135 | 1200 |ess20 (9242 | 20 | @ | 10
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Dimensiones fisicas del reactor de entrada de 150-330 AAC
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Figura 3-7 Diagrama de dimension fisica de Reactor de entrada de 150-330 AAC

Tabla 3-8 Dimensiones fisicas de Entrada de 150-330 ACA reactor

Califica| A B | do| D mi | F GR| H I Yo | K| Yo| ME
do | (milim| (milim(mili | (milim| (milim| (mili | | (milim (milim | (milim|(mili | (mili | TR
Corrientd etros) | etros) [metr | etros) | etros) | metro O | etros) | etros) | etros) |metr | metro Qli
(A os) S| (il os) |5 |
metro
metro
S) s)

150 250 |81+£5 |230 (92410 (145+£5|38+5 | 155 |182+1 |@l11*18 | 762 |oll1 | 13 | 25
200 250 |81+£5 [230 [102+10 [145+£5]|40+£5 | 175 |182+1 |@l1*18 | 962 |ol1 | 13 | 25
i l& 250 |81£5 [260 [102+10 [160+5|50+£5 | 175 [182+]1 |@l1*18 | 962 |@l1 | 13 | 25

330 | 290 |95+5 | 275 |107+10 [160+5]60+5 | 180 214+1 |l1*18 |100+2 |12 | 15 30

€ The dimensions of theAC reactors provided here are for reference only,and the actual

dimensions are subject to the material product.
NOTE
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3.2.3 Guia de seleccion de EMC Filtrar

Presta atencion a la siguiente precauciones antes realizando  Puesta en servicio:

, ! Precaucion
& Scleccione un cable lo més corto posible posible a conectar el filtrar y el controlador.El  cable

La longitud debe ser menor que 30 cm.Hacer seguro a conectar el inclinador y el controlador a la misma
referencia de puesta a tierra superficie a implementar confiable toma de tierra de el Filtro. De lo
contrario, el filtrado deseado efecto voluntad no ser logrado.

1 Estiandar Compatibilidad electromagnética filtrar

Este tipo de filtros satisfacer el requisito de certificacion CE de la categoria C2 de EN
61800-3 y EN12015.Conectar el filtro a suelo seguramente y asegurar eso el longitud del
cable que conecta el controlador y el Elfiltro es menos que 30 cm.Para detallado especifica-
cion en cables, consulte la Tabla 3-2 Dispositivo periférico seleccion del nuevo NICE3000.

mApariencia

Schaffner FN3258 filtro de serie

Schaffner FN3359 filtro de serie

Jianli serie filtrar

Figura 3-8 Apariencia del estandar Filtros EMC
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m  Seleccion recomendada

Schaffner y Jianli Se recomiendan filtros, como se enumeran en la siguiente tabla.

Tabla 3-9 Estandar recomendado Fabricantes y modelos de filtros de entrada EMC

Fuerza | Calificado [~ PR A€ MY ¢ o Filirg de entrada
Capacidad Aporte Modelo Model
Controlador Modelo p (Changzhou odelo
(kVA) Actual Jlanh) (Schaffner)
(A)
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4002 4.0 6.5 DL-10EBKS FN3258-7-44
NICE-LC-4003 5.9 10.5 DL-16EBKS FN 3258-16-44
NICE-LC-4005 8.9 14.8 DL-16EBKS FN3258-16-44
NICE-LC-4007 11.0 20.5 DL-25EBKS FN 3258-30-33
NICE-LC-4011 17.0 29.0 DL-35EBKS5 FN3258-30-33
NICE-LC-4015 21.0 36.0 DL-50EBKS5 FN 3258-42-33
NICE-LC-4018
24.0 41.0 DL-50EBKS FN 3258-42-33
NICE-LC-4018F
NICE-LC-4022
30.0 49.5 DL-50EBKS FN 3258-55-34
NICE-LC-4022F
NICE-LC-4030
40.0 62.0 DL-65EBKS FN 3258-75-34
NICE-LC-4030F
NICE-LC-4037
57.0 77.0 DL-80EBKS FN 3258-100-35
NICE-LC-4037F
NICE-LC-4045
69.0 93.0 DL-100EBK5 FN 3258-100-35
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055
85.0 113.0 DL-130EBKS5 FN 3258-130-35
NICE-LC-4055F
NICE-LC-4075
114.0 157.5 DL-160EBKS5 FN 3258-180-40
NICE-LC-4075F
NICE-LC-4090 134.0 180.0 DL-200EBKS5 FN3258-180-40
NICE-LC-4110 160.0 214.0 DL-250EBK5 FN 3270H-250-99
NICE-LC-4132 192.0 256.0 DL-300EBK3 FN 3270H-320-99
NICE-LC-4160 231.0 307.0 DL-400EBK3 FN 3270H-320-99
Trifasico 220 V, rango: 220-240 V
NICE-LC-2002 4.0 11.0 DL-16EBKS FN 3258-16-44
NICE-LC-2003 5.9 17.0 DL-25EBKS FN 3258-30-33
220-NICE-LC-4007 7.0 20.5 DL-25EBKS FN 3258-30-33
220-NICE-LC-4011 10.0 29.0 DL-35EBKS FN 3258-30-33
220-NICE-LC-4015 12.6 36.0 DL-50EBKS5S FN 3258-42-33
220-NICE-LC-4018
15 41.0 DL-50EBKS FN 3258-42-33
220-NICE-LC-4018F
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. Filtro de entrada .
Fuerza Calificado de CA C.A. Filtro de entrada
Controlador Modelo | Capacidad Aporte Modelo Modelo
(kVA) A ctu al (Changzhou (Schaffner)
(A) Jianli)
220-NICE-LC-4022
18.3 49.0 DL-50EBKS5 FN 3258-55-34
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030
23 62.0 DL-65EBKS5 FN 3258-75-34
220-NICE-LC-4030F
Monofasico 220 V, rango : 220-240 V
NICE-LC-2002 2.0 9.2 DL-20TH1 FN2090-20-06
NICE-LC-2003 2.9 133 DL-20TH1 FN2090-20-06
220-NICE-LC-4007 39 17.9 DL-20TH1 FN2090-30-08
220-NICE-LC-4011 5.9 253 DL-30TH1 FN2090-30-08
220-NICE-LC-4015 7.3 313 DL-40TH1 FN 2010-60-24
220-NICE-LC-4018
8.6 34.6 DL-40TH1 FN 2010-60-24
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022
10.6 42.6 DL-100TH1 FN 2010-60-24
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030
13.1 52.6 DL-100TH1 FN 2010-60-24
220-NICE-LC-4030F

2 Simple Compatibilidad electromagnética aporte filtrar

A simple Compatibilidad electromagnética filtro de entrada es instalado en reprimir circundante

interferencia conmovedor el controlador y interferencia generado por el controlador

Conectar el simple Entrada EMC filtrar a suelo seguramente y asegurar

conectando el controlador y el filtro es menos que 30 centimetro.

Tabla 3-10 Recomendado simple Fabricantes de filtros de entrada EMC y modelos

durante correr

eso el longitud de el cable

Controlador Modelo ggt%%%ii(eliad & i;%ﬁceado elecvomagnéti(gz%gn%z%g
(kVA) Corriente (A) Modelo
(Changzhou Jianli
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4002 4.0 6.5 DL-15EB1/10
NICE-LC-4003 5.9 10.5 DL-15EB1/10
NICE-LC-4005 8.9 14.8 DL-15EBI1/10
NICE-LC-4007 11.0 20.5 DL-35EB1/10
NICE-LC-4011 17.0 29.0 DL-35EB1/10
NICE-LC-4015 21.0 36.0 DL-65EB1/10
NICE-LC-4018
24.0 41.0 DL-65EB1/10
NICE-LC-4018F
NICE-LC-4022
NICE-LC-4022F 300 495 PL-63EBI/I0
NICE-LC-4030
NICE-LC-4030F 400 62.0 PL-63EBI/I0

_96_
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. . Compeatibilidad,
C dad d: " . .
Controlador Modelo pgt%?fcliaa ¢ g;l(l)gzado electromagnética Smé%lznlzgég
(kVA) Corriente (A) Modelo
(Changzhou Jianli)

NICE-LC-4037

57.0 77.0 DL-120EBKS5
NICE-LC-4037F
NICE-LC-4045

69.0 93.0 DL-120EBKS5
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055

85.0 113.0 DL-120EB1/10
NICE-LC-4055F
NICE-LC-4075

114.0 157.5 DL-180EB1/10
NICE-LC-4075F
NICE-LC-4090 134.0 180.0 DL-180EB1/10
NICE-LC-4110 160.0 214.0 Ninguno
NICE-LC-4132 192.0 256.0 Ninguno
NICE-LC-4160 231.0 307.0 Ninguno
Trifasico 220 V, rango: 2 20-240 V
NICE-LC-2002 4.0 11.0 DL-15EB1/10
NICE-LC-2003 5.9 17.0 DL-35EB1/10
220-NICE-LC-4007 7.0 20.5 DL-35EB1/10
220-NICE-LC-4011 10.0 29.0 DL-35EB1/10
220-NICE-LC-4015 12.6 36.0 DL-65EB1/10
220-NICE-LC-4018 N 6SEB1/10
220-NICE-LC-4018F 150 410
220-NICE-LC-4022 DL.6SEBL/10
220-NICE-LC-4022F 18.3 490
220-NICE-LC-4030

DL-65EB1/10

220-NICE-LC-4030F 230 62.0

3.2.4 Guia de seleccion de frenos Componentes

1 Regeneracion resistencia

m Seleccion de resistencia de de resistencia reg

Durante frenando,casi todo regenerativo  energia del motor es consumado por el
regeneracion. resistencia.La resistencia del resistencia de regeneracion es calculado por el
siguiente formula: ~ UxU/R=Pb

Frenado en U Voltaje en sistema estable frenado.U varia dependiente en diferente  sistemas.
El El variador de CA MD500 generalmente selecciona 760 V tension de frenado e, que puede
ser equilibrado mediante la configuracion F9-08;

Frenado Pb  fuerza

m Seleccion de potencia de la resistencia de regeneracion

En teoria,poder de resistencia de regeneracion es el mismo como el frenado poder.Sin embargo,

consideracion debe ser dado a el deracion KT él siguiente formula debera ser usado:

KxPr=PbxD
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K-Set a aproximadamente 50%;
Pr-Poder de la resistencia de

regeneracion

Frenado en D frecuencia(porcentaje de regenerador proceso a entero desaceleracion). El

siguiente dos formulas poder ser obtenido :

KxPr=PbxD=UxU/RxD
Pr=(UxUxD)/(RxK)

El resistencia de regeneracion fuerza es calcular d respectivamente.

Beso el reduccion de potencia coeficiente de resistencia de regeneracion baja K valor
asegura eso el regeneracion.  La resistencia hace no se sobrecaliente.El El valor K puede
ser aumento adecuadamente en el condicion de bien disipacion y deberia no superar
50%.Fracaso a cumplir puede re- resultado en un incendio debido a calentamiento excesivo
de resistencia de regeneracion.

Frenado frecuencia(D)es determinado por aplicacion.Tipica valores de frenado frecuencia-
cy en diferente aplicaciones  son listado en el siguiente mesa.

Tabla3-11 Valores tipicos de frecuencia de frenado en diferentes aplicaciones

. Bobinado y . Ocasional General
Ruliine Ascensor desenrollan Centrifugo frenado carga | solicitud
dose
0,
gy 20%a 20%a30% | 50%a 60% 5% 10%
Frecuencia 30%

m Seleccion guia de resistencia de regeneracion

Tabla 3-12 Seleccion de componentes de frenado del NICE3000ne

Max. Min.
Fuerza de Resistencia Resistencia g
Controlador Modelo Aplicable de de Fuoerza Unidad de
Motor ( kW | Regeneracion.| Regeneracion| ©) frenado
) Resistencia (Q)| -
Resistencia
(9)

Monofasico 220 V, rango : 220-240V
NICE-LC-2002 1.1 145.0 125.0 300
NICE-LC-2003 1.5 105.0 90.0 450
220-NICE-LC-4007 22 72.0 63.0 600
220-NICE-LC-4011 3.7 43.0 37.0 1100 Incorporado
220-NICE-LC-4015 4.0 40.0 35.0 1200
220-NICE-LC-4018

5.5 29.0 25.0 1600
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022

11.0 18.0 16.0 3500
220-NICE-LC-4022F

Incorporado

220-NICE-LC-4030

15.0 13.0 13.0 4500
220-NICE-LC-4030F
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F d Max. Min.
uerza de : : : :
Resistencia Resistencia .
Controlador Modelo Aplicable de de legiza Unidad de
Motor ( kW |  Regeneracion. Regeneracid frenado
) Resistencia (Q) | N.Resistencia
(9)
Trifasico 220 V, rango: 2 20-240 V
NICE-LC-2002 22 72.0 65.0 600
NICE-LC-2003 3.7 54.0 50.0 1100
220-NICE-LC-4007 4.0 40.0 35.0 1200
220-NICE-LC-4011 5.5 29.0 25.0 1600
220-NICE-LC-4015 7.5 26.0 22.0 2500
220-NICE-LC-4018
11.0 145 13.0 3500 Incorporado
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022
15.0 13.0 12.5 4500
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030
18.5 12.5 12.0 5500
220-NICE-LC-4030F
220-NICE-LC-4037 MDBUN-60-
22.0 7.5 6.0 6500 2T
220-NICE-LC-4037F Incorporado
220-NICE-LC-4045 30.0 5.5 45 9000 MDBUN-90-
2T
220-NICE-LC-4055 37.0 45 3.5 11000 MDBUN -60-
Trifasico 380 V, rango: 380-440 V
NICE-LC-4002 22 290 230 600
NICE-LC-4003 3.7 170 135 1100
NICE-LC-4005 5.5 115 90 1600
NICE-LC-4007 7.5 85 65 2500
Incorporado
NICE-LC-4011 11 55 43 3500
NICE-LC-4015 15 43 35 4500
NICE-LC-4018
18.5 34.0 25 5500
NICE-LC-4018F
NICE-LC-4022
22 24 22 6500
NICE-LC-4022F
Incorporado
NICE-LC-4030
30 20 16 9000
NICE-LC-4030F
NICE-LC-4037
37 16.0 13 11000 MDBUN-60-T
NICE-LC-4037F
NICE-LC-4045
45 14.0 11 13500 MDBUN-60-T
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055
55 12.0 10 16500 MDBUN-90-T
NICE-LC-4055F
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Fuerza de Max. Min.
. . R 1 t 1 .
Controlador Modelo Aplicable I((leés1stenc1a 0e31s encia F?8§Za Unidad de
Motor ( kW | Regeneracién.| Regeneracion frenado
) Resistencia (Q) | -
Resistencia
(®)]
NICE-LC-4075 _
75 16x2 13x2 12000%2 MDBUN
NICE-LC-4075F 60-T>2
MDBUN-
NICE-LC-4090 90 14x2 13x2 13500%2 60T
MDBUN-
NICE-LC-4110 110 12x2 9x2 18000x2 90-Tx2
MDBUN-
NICE-LC-4132 132 13,5%3 10,5x3 14000x3 90-Tx3
MDBUN-
NICE-LC-4160 160 12x3 9x3 180003 90-Tx3

€ This algorithm takes the synchronous motor as an example.The
asynchronous motor has a low transfer efficiency,so you can properly
reduce the power of the regen.resistor or increase the resistance of the
regen.resistor.

y @ It is recommended to select a resistance as close to the min.resistance as

possible during the selection of a resistor.

@ x2indicates two sets of corresponding accessories are required.For
example,"9x2,18000x2,MDBUN-90-Tx2"in NICE-L-C-4110 indicates that
two groups 0of"(9Q,18000 W)regen.resistor+MDBUN-90-T"configurations
must be connected in parallel to the controller.

@ x3indicates that 3groups must be connected in parallel.

NOTE

2 Frenado Unidad

m Diagrama de dimension fisica de MD BUN unidad de frenado en serie
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Cifra 3-9 Apariencia y montaje dimension diagrama de frenado unidad(unidad :mm)
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m Dimension de montaje diagrama de MDBUN serie frenado unidad
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Figura 3-10 Diagrama de distancia de montaje de la unidad de frenado (unidad: mm)

ﬁ € For the details of MDBUN mounting and operation,refer to the(19010143)
MDBUN Braking Unit User Manual.

NOTE

3.2.5 Guia de seleccion de salida de CA Reactor

Tu poder configurar un C.A. produccion reactor en el controlador

Puede ser.El cable de transmision entre el controlador y el motor no serd demasiado largo, de

lo contrario es grande repartido capacidad puede resultado en mas alto h armonico actual.

Cuando el produccion El cable es demasiado largo, se debera configurar un reactor de salida.Cuando el

cable longitud es mayor que que o igual a a valor se muestra en el siguiente mesa,instalar un

C.A. produccién reactor cerca a el conducir.

Tabla 3-13 Longitud minima del cable para instalar la salida de CA reactor

produccion lado como el caso

Controlador Potencia (kW) Calificado Voltaje (V) Iﬁ;)c?dgli?:iiéﬁﬁnima del cable para opcion al
Reactor (metro)
4 200 a 500 50
5.5 200 a 500 70
7.5 200 a 500 100
11 200 a 500 110
15 200 a 500 125
18.5 200 a 500 135
22 200 a 500 150
>30 280 a 690 150

—101—
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m Recomendado Modelos de reactores de salida de CA

Mesa 3-14 Recomendado Fabricantes y modelos de reactores de salida de CA

Controlador Modelo

Calificado Produccion Actual
(A)

Salida de CA Reactor Modelo (En ovance)

Trifasico 380 V, rango: 38 0-440 V
NICE-LC-4002 Sl MD-OCL-7-1.0-4T-1%
NICE-LC-4003 9.0 MD-OCL-10-0,7-4T-1%
NICE-LC-4005 13.0 MD-OCL-15-0,47-4T-1%
NICE-LC-4007 18.0 MD-OCL-20-0,35-4T-1%
NICE-LC-4011 27.0 MD-OCL-30-0,23-4T-1%
NICE-LC-4015 33.0 MD-OCL-40-0,18-4T-1%
NICE-LC-4018

39.0 MD-OCL-50-0,14-4T-1%
NICE-LC-4018F
NICE-LC-4022

48.0 MD-OCL-50-0,14-4T-1%
NICE-LC-4022F
NICE-LC-4030

60.0 MD-OCL-60-0,12-4T-1%
NICE-LC-4030F
NICE-LC-4037

75.0 MD-OCL-80-0,087-4T-1%
NICE-LC-4037F
NICE-LC-4045

91.0 MD-OCL-120-0,058-4T -1%
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055

112.0 MD-OCL-120-0,058-4T -1%
NICE-LC-4055F
NICE-LC-4075

150.0 MD-OCL-150-0,047-4T -1%
NICE-LC-4075F
NICE-LC-4090 176.0 MD-OCL-200-0,035-4T -1%
NICE-LC-4110 210.0 MD-OCL-250-0,028-4T -1%
NICE-LC-4132 253.0 MD-0OCL-330-0.021-4T -1%
NICE-LC-4160 304.0 MD-0OCL-330-0.021-4T -1%
Trifasico 220 V, rango: 22 0-240 V
NICE-LC-2002 9.6 MD-OCL-10-0,7-4T-1%
NICE-LC-2003 14.0 MD-OCL-15-0,47-4T-1%
220-NICE-LC-4007 18.0 MD-OCL-20-0,35-4T-1%
220-NICE-LC-4011 27.0 MD-OCL-30-0,23-4T-1%
220-NICE-LC-4015 33.0 MD-OCL-40-0,18-4T-1%
220-NICE-LC-4018

39.0 MD-OCL-40-0,18-4T-1%
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022

48.0 MD-OCL-50-0,14-4T-1%
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030

60.0 MD-OCL-60-0,12-4T-1%
220-NICE-LC-4030F
Monofasico 220 V, rango : 220-240 V
NICE-LC-2002 522 MD-OCL-7-1.0-4T-1%
NICE-LC-2003 7.5 MD-OCL-10-0,7-4T-1%
220-NICE-LC-4007 10.3 MD-OCL-15-0,47-4T-1%
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Controlador Modelo Calificado Produccion C.A. Produccion Reactor Modelo ( Inovanc]
Corriente (A) e)

220-NICE-LC-4011 15.5 MD-0OCL-20-0,35-4T-1%
220-NICE-LC-4015 19 MD-0OCL-20-0,35-4T-1%
220-NICE-LC-4018

22.5 MD-OCL-30-0,23-4T-19
220-NICE-LC-4018F ’ %
220-NICE-LC-4022

27.7 MD-OCL-30-0,23-4T-1%
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030

34.6 MD-OCL-40-0,18-4T-1%
220-NICE-LC-4030F

mDesignacion regla de C.A. produccion  reactor

MD-OCL-50-0,14-4T-1%

reactor

Salida de CA de Inovance

Corriente nominal: 50 A

Caida de
tension

porcentaje: 1%

Inductancia: 0,14 mH

Tension nominal: 380 V

Figura3-11 Regla de designacion de la salida de CA reactor

m Fisico dimensiones de C.A. produccion reactor

Fisico dimensiones de 5-20 CAA reactor de salida

Q
r
< B >
«< A »
A
@]
) Bl e

Figura 3-12 Diagrama de dimension fisica de la reaccion de salida de 5-10 ACA
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Tabla 3-15 Dimensiones fisicas del reactor de salida de 5-10 ACA

Calificado A B do D mi F (milimetros) GRAMO
Corriente (A)  |(milimetros) (milimetros) [(milimetros) (milimetros)|(milimetros) (milimetros)
5
7 911 1051 65+2 8442 4611 110méx. 130 max.
10
> 155max
4 U XV YW 2
i i
4 [ I ] g _@

140max

o
f+

_ 14841 "
. 95+1 &
S
-
A |_, -
VIR
Rl o

~4*DB*15

Figura 3-13 Diagrama de dimension fisica de Salida de 15 ACA reactor
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Figura 3-14 Diagrama de dimensiones fisicas del reactor de salida de CA de 20 A
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Fisico dimensiones de 50-120 CAA produccion actor de re

A
B
v
< 5 >
'3
€ F >|L G
H

—| 1

Figura 3-15 Diagrama de dimensiones fisicas del reactor de salida de 50-120 ACA

Tabla 3-16 Dimensiones fisicas del reactor de salida de 50-120 AAC

0 (milimet|  (milimef (milimet| (milimef (milime  (milimet| MO | (milime

Actual 10S) 10s) 10S) 10s) 10S) 108) (milime|  tros)
(A) tros)
50 155 130 148 95 135 95 6*15 80
60 195 165 188 92 130 120 8.5%20 72
80 195 165 188 92 130 120 8.5%20 72
90 195 165 188 92 130 120 8.5%20 72
120 195 165 188 112 140 120 8.5%20 92
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Dimensiones fisicas del reactor de salida de 150-250 ACA
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Cifra 3-16 Diagrama de dimensiones fisicas Reactor de salida de 150-250 ACA

Mesa 3-17 Fisico dimensionesde 1 50-250 A CA produccion reactor

Corriente nominal del A B do D mi| F GR| H | I Yo| K Yo | ME
motor (milim| (mili | (milim | (milim} (mili | (ili | |(milf |(nili | @il | @il | i | SR
(A) etros) | metro | etros) | etros) |metro| metro| () |metr |metro| metro| metro | metro (mili
s) ) |8 |(milios) [S) 9 |9 |9 | etro
metro s)
s)
150 250 | 81 81 230 | 97 5 | 140 [113 | 170 | 42 | 182 |11*18| 87
200 250 | 81 81 230 [ 102 | 5 | 140|123 | 175 | 42 | 182 |11*18| 97
250 250 | 81 81 230 (102 | 5 | 140|123 | 175 | 42 | 182 |11*18| 97
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Fisico dimensiones de 330 Salida AAC Reactor
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Figura 3-17 Diagrama de dimensiones fisicas de la salida de 330 ACA reactor

Tabla 3-18 Dimensiones fisicas del reactor de salida de 330 ACA

CbnwmenmnMMdﬂ A B do D mil F GR| H| 1 | Yo| K | Yo| M
motot (mili | (mili | (milim| (mili |[(mili [(mili | A |(mili [(mili |(mili | (mili | (mili ET
(A) metro| metro| etros) | metro| metro| metro| %g metro/metr Hwﬁorndn)nKMO(nm?
9 s) ) s) ) (mili 9 o9 |9 ) ) metro
metro s)
B4 )
250 290 | 95 95 | 250 | 110 | 5 | 155|132 (190 | 45 | 214 |11*18| 106

€ The dimensions of theAC reactors provided here are for reference only,and the actual

dimensions are subject to the material product.
NOTE
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3.2.6 Guia de seleccion de dv/ dt Reactor

Adv/dt reactor es instalado en el produccion lado a reducir grande dv/dt,proteccion el motor bobinados de
aislamiento descomposicion, reducir motor temperatura y extender el mot o servicio vida,y mientras tanto
reducir interferencia en circundante  dispositivos.

Seleccion del reactor dv/dt (Schaffner)

Tabla 3-19 dv/dt seleccion del reactor

Califica Calificado . E/S Terminal Seleccion
F d Calificado Fuerza
do uerza de ‘ Total
Reactor . Inductancia | Consumo ;
Actual Tipico (mH) ©) (kilogr
en 40°C | Motor amos)
(A) kW)
RWK 305-4-KL 4 1.5 1.47 22 Kuala 1.2
Lumpu
r
RWK 305-7.8-KL 7.8 3 0.754 25 Kuala 1.2
Lumpu
r
RWK 305-10-KL 10 4 0.588 30 Kuala 1.8
Lumpu
r
RWK 305-14-KL 14 5.5 0.42 34 Kuala 2.2
Lumpu
r
RWK 305-17-KL 17 7.5 0.346 38 Kuala 2.5
Lumpu
r
RWK 305-24-KL 24 11 0.245 45 Kuala 2.5
Lumpu
r
RWK 305-32-KL 32 15 0.184 55 Kuala 39
Lumpu
r
RWK 305-45-KL 45 22 0.131 60 Kuala 6.1
Lumpu
r
RWK 305-60-KL 60 30 0.098 65 Kuala 6.1
Lumpu
r
RWK 305-72-KL 72 37 0.082 70 Kuala 6.1
Lumpu
r
RWK 305-90-KL 90 45 0.065 75 Kuala 7.4
Lumpu
r
RWK 305-110-KL| 110 55 0.053 90 Kuala 8.2
Lumpu
r
RWK 305-124-KS 124 55 0.047 110 Kans 8.2
as
RWK 305-143-KS 143 75 0.041 115 Kans 10.7
as
RWK 305-156-KS 156 75 0.038 120 Kans 10.7
as
RWK 305-170-KS 170 90 0.035 130 Kans 10.7
as
RWK 305-182-KS 182 90 0.032 140 Kans 16
as




—108—

RWK 305-230-KS| 230 132 0.026 180 Kans 22
as

RWK 305-280-KS| 280 160 0.021 220 Kans 29
as

RWK 305-330-KS| 330 160 0.018 240 Kans 32
as

RWK 305-400-S 400 200 0.015 330 S 34

RWK 305-500-S 500 250 0.012 340 S 35

RWK 305-600-S 600 355 0.01 380 37

RWK 305-680-S 680 400 0.009 410 S 38

RWK 305-790-S 790 450 0.007 590 S 43

RWK 305-910-S 910 500 0.006 740 S 49

RWK 305-1100-S 1100 630 0.005 760 S 66
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3.2.7 Guia de seleccion de modo comun F iltrar

El filtro de modo comun esta instalado en el  produccion lado(cerrar a el controlador)a

reducir la corriente del cojinete y reducir la interferencia en los dispositivos circundantes. La

siguiente figura muestra instalacion de el modo comun filtrar.

Cable length
< 300 mm

Magnetic ring
(wind three coils)

PE

Figura 3-18 Instalacion del filtro de modo comin

Tabla 3-20 Modelo de filtro de modo comiin recomendado

Fabricante modelo De serie No. Irgéﬁzns]i)(;gglset(rlg)i{érg:;r:sg;()te(:rrli]cl)]rl)x
DY644020H 11013031 64x40%20
DY805020H 11013032 80%50x20
DY1207030H 11013033 120x70x30
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3.2.8 Guia de seleccion del motor aplicable

Tabla 3-21 Seleccion de los métodos aplicables motor

~ Capacidad de Corriente de Corrientedd  Aplicable
Sistema Modelo potencia entrada salidd  Motor
(kVA) (A) A) (kW)
Monofasico 220 V, rango : 220-240V
NICE-LC-2002 2.0 9.2 52 1.1
NICE-LC-2003 29 133 7.5 1.5
220-NICE-LC-4007 3.9 17.9 103 2.2
220-NICE-LC-4011 59 253 155 3.7
220-NICE-LC-4015 73 313 19 4.0
220-NICE-LC-4018
8.6 34.6 22.5 55

220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022

10.6 42.6 27.7 11
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030

13.1 52.6 34.6 15
220-NICE-LC-4030F

Trifasico 220 V, rango: 220-240 V

NICE-LC-2002 4.0 11.0 9.6 2.2
NICE-LC-2003 59 17.0 14.0 3.7
220-NICE-LC-4007 7.0 20.5 18.0 4.0
220-NICE-LC-4011 10.0 29.0 27.0 55
220-NICE-LC-4015 12.6 36.0 33.0 7.5
220-NICE-LC-4018

15.0 41.0 39.0 11.0
220-NICE-LC-4018F
220-NICE-LC-4022

183 49.0 48.0 15.0
220-NICE-LC-4022F
220-NICE-LC-4030

23.0 62.0 60.0 18.5
220-NICE-LC-4030F

Trifasico 380 V, rango: 380-440 V

NICE-LC-4002 4.0 6.5 5.1 22
NICE-LC-4003 59 10.5 9.0 3.7
NICE-LC-4005 8.9 14.8 13.0 55
NICE-LC-4007 11.0 20.5 18.0 7.5
NICE-LC-4011 17.0 29.0 27.0 11.0
NICE-LC-4015 21.0 36.0 33.0 15.0
NICE-LC-4018

24.0 41.0 39.0 18.5
NICE-LC-4018F
NICE-LC-4022

30.0 49.5 48.0 22.0
NICE-LC-4022F
NICE-LC-4030

40.0 62.0 60.0 30.0
NICE-LC-4030F
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. Capacidad de Corriente de| Produccion Aplicable
Sistema Modelo potencia entradal Actual I\}I)otor

(kVA) (A) (A) (kW)
NICE-LC-4037

57.0 77.0 75.0 37.0
NICE-LC-4037F
NICE-LC-4045

69.0 93.0 91.0 45.0
NICE-LC-4045F
NICE-LC-4055

85.0 113.0 112.0 55.0
NICE-LC-4055F
NICE-LC-4075

114.0 157.5 150.0 75.0
NICE-LC-4075F
NICE-LC-4090 134.0 180.0 176.0 90.0
NICE-LC-4110 160.0 214.0 210.0 110.0
NICE-LC-4132 192.0 256.0 253.0 132.0
NICE-LC-4160 231.0 307.0 304.0 160.0

3.3 Opciones

MCTC-PG-E MCTC-PG-F1

MCTC-PG-A2 MCTC-PG-D

PG card

byl

HeB

MCTC-HCB-V1 MCTC-HCB-T5

MCTCHCBH MCTCHCBR1 MCTCHCB-D2 MCTCHCBU1

-
|
I

Figura 3-19 Diagrama esquematico de la conexion de opciones

MCTC-CTB

MCTC-CCB

MCTC-GCB-A
(f group control of more then
wo elevators is required)
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3.3.1 Lista de opciones

Si hay alguno opcional en la siguiente tabla g es requerido,especificalo En tu orden

Tabla 3-22 Opciones de  El nuevo NICE3000

Nombre Modelo Funcién
Frenado externo El se proporciona para los modelos de 37kW (modelo F) 45 kW)y
. MDBUN .
unidad arriba.
MCTC-PG-A2 ];l se utiliza para adaptar a el empujar -tirar y colector abierto
incremental codificadores
MCTC-PG-D Se utiliza alldapta.rs.e' aelUVW o ABZ diferencial  sefial codificador
para el Alimentacion de 5V suministrar
Para todos los publicos -
tarjeta El se utiliza para adaptar a el SENO/COS Codificador electronico -
MCTC-PG-E | rN1387/Weton SC 53.
El se utiliza para adaptar a el absoluto codificador(Fin:
MCTC-PG-F1 g oN413/1313),
MCTC-PG-F2 |Comunicacion codificador(Weton EA53)
E1 MCTC-CTB es el sistema de control del vehiculo. junta de el
Auto tablero NICE3000nuevo Tiene 8 Dls,1Al y 7 relé salidas (9 como
superior (CTB) MCTC-CTB configuracion no estandar ). Puede comunicarse con el CCB y
HCB simultaneamente.
E1 HCB recibe las llamadas de los pasajeros y pantallas el piso donde esta
Sala tablero de . 4 A .
MCTC-HCB el ascensor es Ubicado un d el running direccién.Eso También puede
Ilamadas (HCB) .
ser usado como auto mostrar  junta.
El MCTC-CCB es otro interfaz para pasajeros a
Auto tablero de MCTC-CCB interactuar con el sistema de control . principalmente colecciona el auto
Ilamadas (CCB) - o
llamadas y salidas el llamar indicador estado
G trol ili - i
(ITUPOaCOLro MCTC-GCB-A Se utiliza el MCTC-GCB junto con E1 NICE3000hWto
junta (GCB) implementar grupo control de arriba a 8 ascensores.
E/S expansion MCTC-KZ-G1 Si el tablero de control o el hall1/O terminales son no suficiente, mas
tarjeta Il terminales puede ser proporcion6 por usando MCT C-KZ-G1.
Se utiliza el MCTC-MIB-A a consulta informacion  semejante
como ascensor en funcionamiento estado,actual piso,y fallas,
y enviar el informacion a el monitoreo habitacion a través de
MIB MCTC-MIB-A | municacion.Los usuarios pueden monitorear y control el
ascensor mediante el uso del PC instalado con el monitoreo
software en el monitoreo habitacion.
LED externo MDKE El es lo externo CONDUJO mostrar y operaciéon panel.Eso
operacion panel proporciona el RJ45 interfaz.
Esun estandar de 8 nuicleos red cable y poder ser conectado a MDKE y
Cable de extension MDCAB MDKESG.EI cable longitud es 3 minutos el

estandar configuracion.
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3.3.2 Techo del coche Junta (MCTC-CTB)

La placa superior del automévil (MCTC-CTB) es la placa de control del automdvil del NICE3000new,
también llamada CTB.It tiene 8 DIs,1Al y 7 relé salidas (9 como no estdndar configuracion).Es
poder

comunicar con el CCB y HCB simultaneamente .

1 Apariencia y dimensiones y método de montaje

Frente

Side

CN4 CN5

MCTC-CTB-A(B)

(T DY TR R T | (T ] (]
E1 D2 D1 C3 G2 C1 B3 B2 B1 Al
ON OFF

OM PARALLEL

125

X1X2X3X4 K5XBXT X8

CN2 CN1 CN&

ot Huﬂ"" Hﬂﬂl ﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂﬂﬂ CN3

. )
MCTC-CTB
¢ |

m /

E P

O b @ O

5 e

= ? l =
? 1-Plastico apoyo mas alto que 1 cm 2
! -Tornillo autorroscante 4-¢4.9x30 3-
i Fijacion placa base
: / 4 coches arriba control caja

Vertical instalacion Horizontal instalacién

Cifra 3-21 Montaje método de la C TB(unidad:mm)
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2 Conexion entre MCTC-PG y codificador
Tabla 3-23 Tabla 3-8 Descripcion y cableado de los terminales CTB

L - Terminal
i i Descripcion de la funcion
ID de terminal Nombre del terminal p Disposic
i6n
oy Externo 24 VCC Fuente de alimentacion de 24 V CC para
fuerza suministrar el completo CTB
V/COM
CN2
Bus CAN .,
PUEDE+/PU| comunicacion Conex1_on 4?1 MCB para bus CAN
EDE- interfaz comunicacion o
+24 V/COM|Alimentacion de 24 VCC |Alimentacion de 24 V CC suministro para
suministrar el HCB
CNI1
MOD+/ Modbqs ) Conexion del HCB para Modbus
MOD- | fomunicacion comunicacion
interfaz
CN6 Al-M Senal de celdas de carga Voltaje de entrada rango: OVDC a 10
aporte VCC
24V Alimentacion de +24 V DI comun Terminal
suministrar
X1 Luz cortina 1
X2 Luz cortina 2
X3 Puerta abierto limite 1
X . DI Terminal
N3 X4 Puerta abierta limite 2 |1 Aislamiento del fotoacoplador,
o unipolaridad aporte
X5 Puerta cerca limite 1 |5 grrada impedancia: 3,3 kQ
X6 Puerta cerrada limite 2 | Sefiales de la CTB son activo cuando alla
es 24 VCC fuerza suministrar.
X7 Carga completa
sefial (100%)
Sobrecarga sefial
X3 (110%)
B1-BM | Puerta abierto sefial 1
B2-BM | Puerta cerca seiial 1
B3-BM  |Forzado puerta cerca 1
C1-CM | Puerta abierta sefial 2
C2-CM | Puerta cerrada senal 2
Relé produccion Terminal
CN4 C3-C3M  |Puerta forzada cerca 2  |Contacto conducir capacidad:
D1-DM | Arriba llegada sefial 30 VCC, A
D2-DM | Abajo llegada sefal
E1-EM Audible y visual
alarma
cabeza
CN4
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. . Descrincion de la funcid Terminal
ID de terminal Nombre del terminal| escripcion de la tuncion Disposic
ion
A-AM
(CAROLI By duccion Terminal [ ||
NADEL |Ayt0 ventila dory elé produccion Termina . SRS
CN5 NORTE | . Contacto conducir capacidad: | CNS
contacto) lampara control 250 VCA,3A030VCC,1A | g ‘ = m‘
B-AM
(NO
contacto)
Conexion del CCB CN7 principalmente
Puerto DB9-pin para  |usado para frente puerta y comun
CN7/CN8 comunicacién con el |llamadas
CCB CNB8 se utiliza principalmente para atras
puerta y discapacidad 1lamadas
CN7/CN8
RJ45 interfaz Conectando el LED externo
CN10 teclado o Pantalla LCD operacion panel| GN10
L Configuracion de la CTB
12 ezlre;f;{)e rlloc;lgl;glltador direcciones:Cortas APAGADO o hacer OFF 15
p no conectar el Terminal foros soltero LK
ascensor.
Bus CAN Este El indicador parpadea cuando
, - comunicacioén entre el CTB
PODER comunicacion y el MCBis es normal,y es estable sobre
indicador cuando una comunicacion se produce una
falla [ CAN
Este el indicador parpadea y el 3 RESET
Bus CAN Comunicacion CANbus indicador
REINICIAR |comunicacién falla es firme cuando a falla  ocurrg
indicador Durante la comunicacion entre la
CTBand el MCB
i
Este indicador es en(gre en)cuando el SR SR
X1 aX8 Indicador DI £ oD
externo aporte es activo. X5 K& X7 XE
0 0 0
1l K o ]
Relé Este indicador es en(gre en)cuandoel |0 0O 0O 0O
Alabama a El . . - . & © m .
produccion sistema produccion es activo. o 0o
indicador il -
Reservados de fabrica. no corto S o e
J9 Reservado ¢l al azar. De lo contrario, el |. e
Es posible que el controlador no
funcione correctamente

@ Para prevenir efectos externos interferencia en el comunicacion,ti son aconsejado
a usar el blindado retorcido par como comunicacion  cables y poner a ellos
paralelo.

NOTA @ Conecte los cables a la terminales de acuerdoa a el marca terminal s,y arreglar el
cables Bueno.
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3.3.3 Mostrar Junta (MCTC-HCB)

Como un importante interfaz entre  usuarios y el control sistema,el MCTC-HCB recibe
sala llamadas y pantallas el actual piso y correr direccion para el sala. Este junta poder
también ser usado como auto mostrar junta.

Inovance ofrece muchos tipos de tableros de exhibicion. La siguiente seccion describe solo
dos tipos comunes.Si el ~ Los tipos disponibles no pueden satisfacer sus necesidades, puede
utilizar a Placa de conversion paralelo-serie (HC BB)

para hacer que el tablero proporcionado coincida con el suyo. Para cualquier otra cosa requisito,
consulte el MCTC-HCB Mostrar Junta Seleccion Manual con datos codigo 19010457.

Tabla 3-24 Comuin Tipos de MCTC-HCB

Nombre Descripcion Tamafio (mm)
MCTC-HCB-H Matriz de puntos tablero de exhibicion 144x70%18
(rojo)
MCTC-HCB-R1 fé;ll?t;alla de matriz de puntos ultradelgada 144x70x10
(rojo)

MCTC-HCB-H: Matriz de puntos mostrar junta

mApariencia y dimensiones

4942

MCTC-HCB-H

9 9 RN

N

g

(3
b
r

1-Plastico soporte superior de 1 cm 2-

: 70.0 !
f« . >/ Tornillo autorroscante 4-¢4.9x30

Figura 3-22 Aspecto, dimensiones y método de instalacion de MCTC-H CB-H
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m  Descripcion de terminales

Tabla 3-26 Terminales de entrada y salida de HCB-H

Terminal oz Conexion entre MCTC- PGy
Nombre Funciég codificador
Llegada  indicador
Interfaz para el elevador  cerrar cambiar Ascensor
Los pines 2 y 3 son para cambiar entrada.Pines 1y 4 Cerrar
JP1 . . O
son salida de El arriba llegada  indicador aporte
(24 VCC salida, carga capacidad: 40 mama).
1234
Ahainal sl indicadort
Interfaz para el fuego emergencia cambiar
P Los pines 2 y 3 son para cambiar entrada.P ins 1y 4
son salida de el abajo llegada indicador
(24 VCC salida, carga capacidad: 40 mama).
Lhp Gl e bor
Interfaz para El arriba botdn de 1lamada 1
P3 Los pines 2y 3 son para a.u’“riba llamar eljntrada.Pines ly ;‘I‘I',r;
4 son fuente de alimentacion para El arriba llamar
indicador
(24 VCC salida, carga capacidad: 40 mama). (LLL)
1224
[t call rwiscance
. , @
Interfaz para la bajada llamar boton
Los pines 2 y 3 son para abajo llamar entrada.Pines 1y 4 e+l -
JP4 . L . o ———
son potencia suministro para el abajo llamar indicador
24 VCC salida, carga capacidad:40mA). ][ -
( ga cap ) TTIT
1234
Botén para estableciendo el piso DIRECCION
Mantenga pulsado el boton a ajustar el piso
DIRECCION (rango 0-56). Después de ti detener —
S1 prensado, El nimero de direccion parpadea tres veces y d;ﬂl 51
el configuracion es exitoso.
Comunicacion y alimentacion Modbus " é % g
suministrar Terminal = ==0
CN1 Pines 2 y 3 son para Modbus comunicacion. Patas [l LLLD
1y 4 son para fuerza suministrar. 1234
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3 MCTC-HCB-R1: Placa de visualizacion de matriz de puntos ultrafina

mApariencia y dimensiones

—4-035

x
ala
3|3 4
- Iv—- ]I:
O
| 5
=
MCTC-HCB-R1
)
CN1J1 UP DOWN ST XF 6_?:.
! -

1-Soporte de plastico mas alto que 1
centimetro 2-Tornillo autorroscante 4
-04.9x30

Figura 3-23 Aspecto, dimensiones y método de instalacion de MCTC-HCB-R1
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m Descripcion de terminales

Tabla 3-27 Terminales de entrada y salida de HCB-H

Terminal Funcién Conexion entre MCTC
Nombre -PG y codificador

Arriba California Indcado

Interfaz para El arriba boton de llamada

Pines 2 y 3 son para arriba llamar entrada.Pines 1 y 4 son fuente] ek
QRRIB de alimentacion para El arriba llamar indicar o nia.
(24 VCC salida, carga capacidad: 40 mama). boren
1234
Down cal indkcator
Interfaz para el abajo llamar boton &
Pines 2 y 3 son para abajo llamar entrada.Pines 1y 4 son fuente o el Eﬁ
ABAJO | de alimentacién para el abajo llamar indicador i)
(24 VCC salida, carga capacidad: 40 mama). R
1234
Interfaz para el fuego emergencia y ascensor cerrar = )
interruptores [ st
XF/ST

Patas 1y 2 son para ascensor cerrar entrada.Pines 3 y 4 son para
fuego emergencia aporte.

Terminal para configuracion el piso DIRECCION
Cortocircuite J1 y presione ARRIBA botéon o ABAJO botoén
71 Para establecer el direccion del piso (rango) 0-56).Después el J1[we
gorra de jersey se elimina, el DIRECCION  es o
automaticamente almacenado

Comunicacion y alimentacion Modbus suministrar Terminal

CN1 Pines 2 y 3 son para Modbus comunicacion.Pins 1y 4
son para fuerza suministrar.
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3.3.4 Coche Llamar Junta (MCTC -CCB)

La placa de llamada de automovil (MCTC-CCB) es otra interfaz entre usuarios y el control
sistema- tem,también llamado CCB.Cada uno CCB comprende 24 entradas y 22 salidas,
incluyendo Piso 16 botones y 8 funcional sefiales. EIl CCB principalmente colecciona boton
llamadas y salidas

sefales del boton llamar indicadores.Los Necesidad de 40 pisos usar poder ser
implementado a través de en cascada conexion.CN2 es un aporte conector y CN1 es una
cascada afuera- poner conector.

1 Apariencia y dimensiones

»|

Figors 5 Fioor liyor § (5 . - il

JP9

JP5

158
148

Floor 9 Floor 10

i
Floor13 et

JP17

MCTC-CCB

close

1-Plastic support higher than 1 cm
2-Self-tapping screw  4-94.9x30

Figura 3-24 Apariencia, estructura y método de instalacion del CCB
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2 Descripcion de terminales

Tabla 3-28 Descripcion y cableado de terminales CCB

Conexion entre MCTC-PG y
No. | Interfaz Patas 2y 3 Patas yo y 4 codificador
1 JP1 Piso 1 boton Piso 1 mostrar
entrada produccion
2 P2 Boton del piso Piso 2 mostrar
2 aporte produccion
3 JP3 Piso3boton Piso 3 mostrar
aporte produccion
4 P4 Botén del piso Piso 4 mostrar
4 aporte produccion
5 P5 Piso 5 botones Piso 5 mostrar
aporte produccion
6 1P6 Boton del piso 6 Piso 6 mostrar
entrada produccion
7 JP7 Piso 7 botones Piso 7 mostrar
aporte produccion I“‘ff_i_dﬁ'%‘f“"“ depiso
3 P8 Boton Floor8 Piso 8 mostrar o Pl’—‘
aporte produccion
9 P9 Boton Floor9 Piso 9 mostrar 1234
aporte produccion Para CCB2, el aporte sefal de
Japon corresponde a piso(16+n)
10 JP10 Piso 10 botones Piso 10 mostrar botén aporte.
entrada produccion
11 IP11 Piso botén 11 Piso 11pantalla
aporte produccion
12 JP12 Piso 12 botones Piso 12 mostrar
aporte produccion
13 IP13 Piso boton 13 Piso 13 mostrar
aporte produccion
14 P14 Piso 14 botones Piso 14 mostrar
aporte produccion
15 P15 Piso 15 botones Piso 15 mostrar
aporte produccion
16 JP16 Piso 16 botones Piso 16 mostrar
aporte produccion
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No. | Interfaz Patas 2y 3 Patas 1 y 4 Cbmmm§$$£g¥C$Gy
17 P17 Puerta abierto Puerta abierta
botdn aporte mostrar produccion
18 P18 Puerta cerca Puerta cerrada mostrar|
botén aporte produccion
19 P19 Puerta abierta Puerta abierta
demora botén demora mostrar
aporte produccion Cuando el CCB es usado como a
CCB en cascada, este tipo de
20 JP20 Viajes directos Sin puerta zona terminales es invalido.Cuando el
conducir entrada detener g CCB en cascada es usado para atras
produccion control de puerta, JP17 puede ser
21 P21 Asistente aporte Reservado :ts)?éir(soa} implementar atras puerta
22 . grrri?icalro r;tporte Reservado
Independiente
23 JpP23 correr aporte Reservado
24 JP24 Fuego . Reservado
emergencia
aporte
Nota: Los pines 1 y 2 son positivos . fuerza suministro.El alfiler con blanco punto marca o eso es|
rectangular es alfiler 1.

£

& Perform wiring strictly according to the terminal marks and ensure that the
button is inserted securely.

€ The MCTC-CCB has the same interfaces on both ends,and do not make

NOTE

wrong connection when connecting multiple boards in series.
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3.3.5 Control de grupo Junta (MCTC-GCB-A)

A soltero grupo control placa (GCB) (estandar programa)apoya grupo control o4

ascensores, con un maximo de 40 plantas.

Combinacion de Dos GCB (programa personalizado) admiten el control grupal de 5 a 8 ascensores,
con un maximo de 40 pisos;para detalles en el personalizar d programa,contacto a nosotros.

1 Aspecto y dimensiones

125

CN7

N9

MCTC-GCB

g

1 - Plastic support higher than 1 em

2 - Combination screw Mdx10

Figura 3-25 Aspecto, dimensiones y método de instalacion del MCTC-GCB-A

2 Descripcion de terminales
Tabla 3-29 Terminales de entrada y salida del MCTC-GCB

Terminal Terminal Nombre Descripeion de la funcion Terminal
IDENTIFICACT Disposicion|
ON
CN1 Opera?cién panel | conectando el operacion panel
Terminal
+24 24 VCC Alimentacion externa de 24 V CC T e
V/ fuerza suministrar  para el todo el GCB ’_l
cN2 |[COM suministrar
MOD+/ MOdbu.S ., Pantalla LCD y extension
MOD- comunicacion funci - -
Terminal nciones
Comunicarse con el anfitrion
Al RS232 Interfaz computadora o IE tarjeta
24 VCC fuerza suministrar
+24 E;(terno 24 VCtS para el correspondiente Bus
v/ Crza Sumiistrar | - AN comunicacion médulo
CN7 |[COM
CANI+/ Bus CAN Comunicaciéon CANbus entre
CANI- comunicacion EIGCBy el MCB de el ascensor 1 en
Terminal grupo control

123
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Terminal Nombre del Descripcion de la funcion Tqrmitl.al )
IDENTIFICACI| terminal Disposicion
ON
Alimentacion de 24 VCC .
+24 Externo 24 VCC e '
L suministrar para el P
v/ fuerza suministrar correspondiente Bus CAN ... .
CcN9 |[COM comunicacion modulo
. S & S O
CAN2+/ Bus CAN Comunicacion CANbus entre =
comunicacion EIGCBy el MCB de ascensor 2 en 7 T T O o 8 o
CAN2- Terminal grupo control
24 Ext 24 VCC Alimentacion de 24 VCC suministrar
ﬁlxefzr;losuministrar para :
\4 el correspondiente Bus CAN
CNg |[COM comunicaciéon médulo
CAN3+/ Bus CAN Comunicacion CANbus entre
comunicacion EIGCBy el MCB de ascensor 3 en
CAN3- Terminal grupo control
Alimentacion de 24 VCC
24 Elxterno 24 VCtrC suministrar para el
v/ Crza Sumiistrar | correspondiente Bus CAN
CN10 [COM comunicaciéon moédulo
CAN4+/ Bus CAN Comunicaciéon CANbus entre
comunicacion EIGCBy el MCB de ascensor 4
CANA4- Terminal en grupo control

3.3.61/0 Expansion Placa (MCTC-KZ-G1)

El expansion junta (MCTC-KZ-Gl)tiene uno RS45 8 interfaz,uno Bus CAN comunicacion-

interfaz catiénica, diez D1y diez DO terminales.El

La placa de expansion esta conectada a el

CANI1 autobtis de el control junta através de el Bus CAN interfaz a implementar E/S Terminal

ex- expansion.El CAN1 autobis soportes

arriba a dos expansion tableros, uno de cual es

metido en el equipo habitacion y el otro en el arriba de el coche.El ADEREZO cambiar en el

expansion junta es usado a colocar un direccion.Cuando todo interruptores son APAGADO, esto

junta es en el arriba de el coche.Cuando El interruptor 1 esta en la posicion 1, esta placa esta en

la sala de equipos. El terminales de el expansion junta son asignado con funciones en FD-11 a

50.

1 Apariencia y dimensiones

X1 orga s et

MOMN24CANAM*4

Yio Y9

MCTC-KZ-G1

Figura 3-26 Aspecto y dimensiones de la MCTC-KZ-G1 (unidad: mm)
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2. Descripcion del puerto

Mesa 3-30 Terminales de el MCTC-KZ-G1

ID de terminal Nombre del terminal | Descripcion de la funcién Disposicion de 14
terminal
X1 IDI1
X2 IDI2
X3 IDI3
X4 DI4
X5 IDI5
: DI
Ten;lullal X DI6 Tension nominal: 30
X7 IDI7 'V Corriente
nominal: 5 mA
X8 DI
X9 IDI9
X10 DI 10
IAlimentacion
M24V externa de 24 V
roduccion
Afio 1 [Relé produccion Afio 1
Afio 2 [Relé produccion Ao 2
Afio 3 [Relé produccion Ano 3
Afio 4 [Salida de relé Ao 4
Afio 5 [Relé produccion Ano 5
Afio 6 [Relé produccion Afio 6
Tierra de referencia de g . )
. YM1 salidas de relé Y1 a Afio gRelé produccion Terminal
Terl)lgllnal Contacto actual
Afio 7 [Relé produccion Afio 7 Capacidad: 250 VCA, 5 A
Afio 8 [Relé produccion Afio 8
Afio 9 [Relé produccion Afio 9
Afio 10 [Salida de relé Afio 10
YM2 Tierra de referencia de
salidas derelé Y7 a Ao 10
4 /Alimentacién externa de |24 V externo fuerza
24 V CC suministrar suministrar
Terminal V/ICOM
X1 PUEDE+Reservado CAN Conexion del MCB para
/ comunicacion puerto Comunicacion CANbus
PODER-
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ID de terminal

Nombre del terminal

Descripcion de la funcion

Disposicion de la
terminal

+24
V/COM

Alimentacion de 24 VCC
suministrar

24 V externo fuerza
suministrar

Terminal
X5

MOD+/
MOD-

Comunicacion RS485
interfaz con el MCB

Estainterfaz es reservad
cuando el expansion

junta se coloca en el arriba
de el auto.

Cuando el extension

junta es instalado en el equipo
habitacion, uno

sefial puede ser usado para
llamadas de el atras puerta,
Implementando opuesto

control de puerta de todo
40 pisos.

J6/17

MOD terminacion
resistor pasador de puente

Cuando Modbus
comunicacion es usado,
J6/J7 es Cortocircuitado a el
Pin de encendido a conectar
a

[pareo resistor.

J10

PODER terminacion
resistor pasador de puente

Cuando Bus CAN
comunicacion es usado,
J10 es en cortocircuito a el
Pin de encendido a
conectar a pareo

resistor.

J6 17110

I3

Reservado

Reservado de fabrica

oo

S1/S2/S3

Direccion DIP cambiar

Estos interruptores son

usado a establecer un

expansion

tipo.

Cuando todo interruptores

son

APAGADO, este tablero esta

encendido arriba  de el

auto.

Cuando KI es en EN
posicion, este tablero es en

el equipo habitacion.

X1 aX10

DI indicador

Este indicador esta
encendido
(verde)cuando el
externo aporte es activo

X10 X2 X1

Ano 1 a Ano 10

Salida de relé indicador

Este indicador esta
encendido

(verde)cuando el sistema
roduccion es activo.

=
Y10

B8 O
Y2 "N

Terminal
X9

Reservado

Reservados de fabrica.
no corto €l al azar. De lo
contrario, el

Es posible que el
controlador no funcione

adecuadamente.
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3.3.7 Residencial Escucha Tablero (MCT C-MIB-A)

El MCTC-MIB-A es usado a consulta informacion semejante como ascensor correr estado,
Piso actual,y fallas,y enviar el informacion a el escucha habitacion a través de
comunicacion. Los usuarios pueden monitorear y controlar el ascensor mediante el PC instalado
con el seguimiento software en el escucha habitacion.

El MCTC-MIB-A tiene uno RS458 interfaz y uno RS232 comunicacion interfaz, Indicador de
sefial correspondiente y teclado con interfaz RJ45. E1 RS232 puerto es
conectado a el controlador o la computadora host PC, seguin la configuracion de parametros. El
RS485 puerto es conectado a el RS485 puerto de otro MCTC-MIB-A.

1 Aspecto y dimensiones

COM CAN=CAN+ 24V COM MOD-M00+24Y

42

"

Figura 3-27 Aspecto y dimensiones de MCTC-MIB-A (unidad: mm)
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2 Descripcion de terminales

Tabla 3-31 Descripcion de MCT C-MIB-A terminales

Terminal Nombre del Descripcion de la funcion T@rmin.al.
IDENTIFICACIO| terminal Disposicion
N
124 v/com|Externo 24 VCC |4 limentacion externa de 24 V
gllirlﬁistrar suministrar
J12 @ © o =
RS485 Conectando El MIB en el ]
MOD+/MOD| comunicacién sala de monitoreo para RS485 COM MOD-
- interfaz comunicacion MOD+24V
. .,|[RS232 Desconexion del programa de .
E/rrilzsemé?éo comunicacion grabacion / Comunicacién interfaz Tierra RX Texas
J11 n P con la PC anfitriéon computadora/ " e e
Interfaz de comunicacion con el
. . . trolad
Tierra Tierra interfaz controtacor
El tablero Terminal en el
sala de monitoreo esta conectado a A OFF ON EN|
Parco . . o
J14/J15 Parte 1.El junta Terminal en el sala de JI5 ¢ e m
resistor equipos es conectado  a parte2(por J14 o o m
por defecto).
=
L]
L]
Conectando el je cort 7
1477 Modul M onectando el mensaje corto i
Odulo GS Modulo GSM )
L]
-
L]
L
J5/]8 Modulo Zlgbee Reservado @ ® & s« 8 & & & » E
71 Incendio saltador |ENCENDIDO: El saltador es
activo y entra el descargar
modo.
710 Operacioén panel |conectando el operacion panel
interfaz
|
J3 Reservado ® ® ® N
L ——
COM CAN—CAN424V
RX+ RX—
RAT RAS
J13 Reservado " e
J6 Reservado (o » =
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Terminal Nombre del Descripcion de la funcién Terminal
IDENTIFICACIO| terminal Disposicion
N
El indicador parpadea cuando el
DE Fuerza indicador |alimentacion de la placa suministro
ACUERDO y el
soltero chip funcionar normalmente.
Comunicacion El El indicador parpadea
S1 indicador conel |cuando comunicacion con el
controlador controlador es normal.
X ., OKS1S2S3
C(émumcacmn El El indicador parpadea cuando
S2 RES5 redes de comunicacion con RS485
indicador con
RS485 es normal.
Comunicacién El El indicador parpadea cuando
indicador ., -,
S3 con el anfitrion comunicacion con el anfitrion
computadora computadora es normal.

3.3.8 Tarjeta MCTC-PG

El NICE3000ncan implementar CLVC solo con usar de el MCTC-PG tarjeta.La seguir- en
cifra espectaculos el apariencia de el MCTC-PG tarjeta y es instalacion en el estafa-
troller.Directamente insertar el J1 Terminal de el MCTC-PG tarjeta en el J 12 Terminal de el

controlador.

NICE3000™
integrated elevator controller

Figura 3-28 Apariencia de la Tarjeta M CTC-PGy sus instalacion en el controlador
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mClasificacion de MCT C-PG tarjetas

Ofrecemos cuatro modelos de tarjetas PG: MCTC-PG -A2, MCTC-PG-D, MCTC-PG-E y
MCTC- PG-F1 para diferente codificador tipos,como descrito en el siguiente mesa.

Tabla 3-32 Seleccion de la Modelos de tarjetas MCTC-PG

Tipo de codificador Tarjeta PG aplicable Apariencia
El se utiliza a adaptar a
el tira y afloja y abierto-
Lo MCTC-PG-A2
coleccionista incremental
codificadores
®
F =
:{: MCTCPGD =
UVW  codificador MCTC-PG-D i )
i
¢
SENO/COS codificador MCTC-PG-E MCTC-PG-E
L]
+
Codificador g MCTC-PG-F1 e
absoluto MCTC-PG-F1 i E
(ECN413/1313) +
L ]

3 Descripcion de terminales

Tabla 3-33 Definiciones del CN1 terminales de diferente MCTC-PG tarjeta modelos

Para todos Definicion de pin CN1
1(:'lsblicos UigmitzL
tfljeta 1|2 | 3 | 4 500 6 |7 |89 10|11 ]| 12 | 13|14 15 | Disposic
. 10n
Tipo
PGB
PGA
MCTC- 12 | PGM| PGA| PGB -
PG-A2 \% PGM
12V
MCTC- A+| A- | B+ | B- |Vacio |Vacig U+|U-| V+| V- | w+| W- | vcc| co | Vacio
PG-D M
MCTC- B- |Vacio z+ | z- | A+ | A- |cO|B+|vC| c+| DO| D+ | D- |Vacio| Vacio
PG-E M C -
MCTC- | B \Vacio [Vacio [Vacio| A+ | A- |Tier| B+| ’\%|CLK |CLK | DATO| DATO| Vacio | g o v
PG-F1 ra (ARF 277 s s (Sensor)
RIB
A
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4 Descripcion del cableado

mConexién entre MCTC-PG-E y el codificador ERN1387

A velocidad circuito cerrado vector sistema es formado por conectando el J1 Terminal y
CN1 Terminal del MCTC-PG tarjeta a el J12 terminal de la MCB en el NICE3000newand el
codificador de el motor maquina de traccion respectivamente.Diferentes modelos de tarjetas MCTC
-PG otros son conectado a el MCBin el mismo camino.El conexién  método a el codificador
depende en el CN1 Terminal de el modelo.

El siguiente cifra espectaculos conexion entre MCTC-PG-E y codificador ERN1387.

B- - 5a
Z+ [ 4b

Encoder
ERN1387

MCTC-PG-E

5000001
WO o8O 86
50000 011

PG card
Female 15-way D-type

Figura 3-29 Conexion entre MC TC-PG-E y codificador ERN1387

mTerminal definicion de ERN1387

ov ' Up

Signal 3 thermistor| | % | [Thermistor] Yoo | O [ BY [RY | OV[A*|C
Encoder | | | 5, 3a d4a | 52 | 6a Ta 1b| 2b | 3b |4b|5b|6b|7b

[Terminal
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mConexion entre MCTC-PG-F1 y codificador ERN1313

[ ]
&

Encoder
ECN1313

MCTC-PG-F1

5000001
10000006
0000011

PG card
Female 15-way D-type

Cifra 3-30 Conexion entre el Para todos los publicos tarjeta y codificador ERN1313

Tabla 3-34 Terminal definicion de ECN1313

Seﬁal DATO A+ Tlerr B+ CLK- (SCIISS(X) (lilleI CLK B- Tlerr A- DATO
S. a BA) + a S+
Codifica | ;|20 |32 [4a | sa | 6a b | 26 [3b] 4b | sb | 6b
Terminal

Precautions on connecting PG card:

€ The cable from the PG card to the encoder must be separated from the
cables of the control circuit and the main circuit.Parallel cabling with close

Q distance is forbidden.
€ The cable from the PG card to the encoder must be a shielded cable.The
NOTE shield must be connected to the PE on the controller side.To minimize
interference,single-end grounding is suggested.

€ The cable from the MCTC-PG card to the encoder must run through a
separate duct and the metal shellis reliably grounded.
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4 herramientas de puesta en servicio
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4 herramientas de puesta en servicio
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4.1 Teclado

El NICE3000" es compatible cuatro puesta en servicio herramientas:integradas 3 botones

teclado(aqui- después llamado el “teclado”),LED operacion y informacion mostrar  panel

(en adelante llamado el "operacion panel"), anfitrion computadora escucha softwarey celila

teléfono

puesta en servicio software.

Herramienta Descripcion de la funcién Observacion
es
Teclado El se utiliza para ingresar el eje puesta en servicio Estandar
comandos y vista piso informacion.
Funcionamiento del Seutiliza Paraver y  modificar pardmetros relacionado a Op cional
LED panel (MDKE) ascensor conducir y control.
Funcionamiento del LED | El se utiliza para subir, descargar, ver y modificar Opcional
panel controlador parametros. p
(MDKES)
Un modulo WIFI externo se utiliza a conectar el MCB y
Teléfono movil el teléfono inteligente instalado con el
puesta en servicio software de puesta en marcha, a través del cual usted poder Opcional
software (EDSAP) poner en funcionamiento el ascensor, y subir y descargar
parametros.

La siguiente parte describe lo comun usado teclado y CONDUJO operacion panel
(MDKE)en detalle.

El El teclado consta de tres LED y tres botones.Puedes vista informacion acerca de el

controlador y ingresar simple comandos en el teclado.

La siguiente figura muestra la apariencia del  teclado.

A
o o 1’
PRG ARRIBA COLC E Cﬁ
D DR
Z.

Figura 4-1 Apariencia del teclado

Como se muestra en el figura anterior , los tres Los botones son PRG, UP y SET. Las

funciones ciones del tres botones son descrito en el siguiente mesa .

Botén Funcion

PRG @ Presione este boton en cualquier estado a mostrar el actual funcion nimero de grupo y salida
el actual operacion.
@ Presione este boton a aumentar el funcidén grupo niimero o datos.

ARRIBA , , . ..
@ En el meni del grupo F6, este es boton es usado a aporte el puerta abierto dominio.
@ Ingrese la funcion ment editar modo;confirmar y ahorrar el actual operacion.

IC{OLOCA @ En el ment del grupo F6, este es boton es usado a aporte el puerta cerca dominio.
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La figura 4-2 muestra la configuracion para aumentar la llamada. piso a 4.

Default

(Curent floop Funcion meru mode Fundion menu edt mode

witout swing) :

Cifra 4-2 Configuracion el llamado piso

Para la funcién menus mostrados en el teclado, consulte 6.1 Teclado .

4.2 Operacion Panel

Reservado Arriba/Abajo indicador

CORRER indicador Oh Indicador de autoajuste

EJECUTARLOCAL/REMOTO Sintonizacion de
traccion delantera/reversa/TC

Visualizacion de datos

Unidad  indicador
0—RPW—6——0 ARRIBA llave
Clave de programacion Confirmar llave
PRG INGRESAR
Tecla de ment Cambio llave
RAPIDO
Abajo
CORRER llave llave Tecla de
DETENER
CORRER MF.K
RES parada/reinicio

Falla ocultacion llave

Figura 4-3 Diagrama de la Panel de operacion LED
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4.2.1 Descripcion de las claves

Boton Nombre Funcion
m Programacion Ingresar o salida El nivel I menu.
m Ingresar cada nivel del ment interfaz.
il Ingresar . Y
; Confirmar el parametro configuracion.
1A Arriba Aumentar el datos o parametro.
v Abajo Disminuir la datos o pardmetro
parametros mostrados en doblar en el detener o correr estado.
. Seleccione el digito a ser modificado  cuando modificando a
Cambio parametro valor.
ﬂ- CORRER Iniciar el controlador en el operacion panel control modo
Detener el controlador cuando €l es en el CORRER estado.
Detener/Reiniciar| Realice una operacion de reinicio cuando el controlador  es en el FALLA

estado.

Ocultacion de
fallas

Mostrar u ocultar el fallo informacion
parametro visita.

en el falla estado,que facilita

Rapido

Entrar o salir Nivel I rapido ment




SR BInD

4 Herramientas de puesta en servicio

4.2.2 Indicadores

:}Of: En la siguiente tabla indica ON;O indica OFF;O<indica flash.
7 5.

Mesa 4-1 Descripcion de indicadores en

el operaciéon panel

Indicador Estado Descripcion del estado
® APAGADO:D
RUN :Detener
CORRER
i, —
i ENCENDIDO:Corriendo
RUN
Eiw APAGADO: Marcha hacia adelante
Avance/retroces|
L
0 o ENCENDIDO: Marcha atras
FWD/REV
® APAGADO:
SINTONIZACI TUNE/ TG PAGADO:-
ON/TC .
A o ON: Estado de autoajuste
TUNE/TC
JHE, A W P . dad H
) recuencia unidad Hz
O o—RPM 5] % O
Hz A W
] RPM ( % 5 ] Unidad actual A
Hz A ¥
@ AP @ %= & ; Unidad de voltaje V
5 Hz 3 A W
O M i % @] Velocidad de rotacion unidad RPM
Fd LY
Hz A W # .
e RPM % b Porcentaje %
~u
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4.2.3 Datos Mostrar

Alla es de cinco digitos Pantalla LED en el operacion panel.Eso pantallas el colocar
frecuencia, produccion frecuencia,todos tipos de escucha datos,y falla bacalao es.

Tabla 4-2 Pantalla LED y real datos

LED Actual LED Actual LED Actual LED Actual
Display Data Display _ Data Display Data Display Data
n E 6 B M
= 1 —l | E C P p
e 2 8 8 dJd D i~ R
3P | G| o | ES[ = | T | 7
11
l-I 4 H A F F U U
- 5,5 ul B L L U u
4.2.4 Operaciones basicas
El operacion panel adopta el siguiente tres niveles menus.
mNivel: codigo de funcion  grupo
mNivel I:cédigo de funcion
mNivel III : codigo de funcion valor de ajuste
Fungtrigﬂé:ode Function code para!l:rlrjlg%irox?alue
FP
A,
FA
F9 F0-07 +
Poetoan 2afer ||@ sz
A P F1| &® Fo-01 || @ f | gl
———»[[Z=2=1F0 [~ —*[qiime_Fo-00 | <" Lovdmeny 1|—&8—»[ Foo1
PRG ! PRG
FP : Foor || . l .
o -
FA F0-01
Fo | |
FO et

1 Parametro mostrar

Especifico contenido de la pantalla pardmetros estan configurados en FA-01(Pantalla en estado
de ejecucion) y FA-02(Pantalla en estado de parada). Cada binario un poco de FA-01 y FA-02
indica especifico pa- parametro contenido (Para Para mas detalles , consulte a el descripcion
de parametros).Si a poco es colocar a 1, el pardmetro indicado por este poco es mostrado;si
esto poco es colocar a 0,el parametro es no desplegado.
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En estado de parada o en ejecucion, se pueden visualizar multiples parametros de estado presionando .
on the operation panel to switch over every byte of FA-O1and FA-02. o

m Estado de ejecucion  parametros

16 corriendo parametros de estado son Disponible en estado de ejecucion.Seleccionar si a
mostrar a parametro correspondiente a cada poco de acuerdoa a binario bits de FA-
01(Pantalla en marcha estado ).

m Estado de parada parametros

12 detener estado pardmetros son disponible en detener estado.Seleccionar si a mostrar a
Pensilvania- parametro correspondiente a cada  poco de acuerdo a a binario bits de FA-
02(Pantalla en estado de parada ).

,& @ For details of states,refer to FA-01 and FA-02in 6 Parameter Description
NOTE

2 Visualizacion de parametros

Presione PRe y luego A /7 pai

1enu de niveles, es decir, la clasificacion de grupos de parametros.

Después entrando cada nivel de meni,si a mostrar  poco parpadea indica eso ti poder por-
Modificacion del formulario presionando A , VvV .y D.La siguiente figura muestra la  operacion
fluir.

ShatE [l ReTEnEn

(Dofpudt Sapiay)
¥ [Swichover) Lavwal | mary

oG o [T

e
=

’ (Hmnm)

= ] bl A
F 10 F i 53
— T
| $ “ e L= )]

(R mtum) _- *-Erler_-
A ;
Ll 111 rasersu & LA '“-_""f'!' Cyche grooess
P - LA
Cifra 4-4 Parametro vi ewing procedimiento

3 Modificacion de parametros
Después de ingresar a cada nivel del mend, si un bit de la pantalla parpadea, indica que puede por-

forma  modificacion  por  presionando A, V) D.
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Ta poder devolver a Nivel todos ment de Nivel ITIII1 menua por prensado PRG o ENTRAR.EI dif-

diferencia entre el dos es como Sigue:
F-—Y

mDespués de ti prensa ENTER,el sistema ahorra la configuracion de parametros primero,y
entonces va atras al nivel 11 del ment1 y cambia al siguiente parametro.

mDespués de presionar Pel sistema abandona la modificacion del parametro actual y regresa
directamente al nivel todos menuy restos en el funcion actual codigo.

Al operar en Nivel Enfermo menus,siel El parametro no incluye un digito parpadeante, entonces

no esta permitido a cambiar eso parametro.Alli son dos posible razones para este:

m Este parametro es solo legible,tal como,AC conducir tipo, enrealidad detectado parametroy

correr registro parametro.

m Puede solo ser modificado después dela motor es cerrar abajo

Ejemplo |Cambiar F3-02 dem 10.00 Hzto 15.00 Hz

State parametor
[Dhetaaslt despiay)
1 Swiohaaery L] | manu

el X

aed

.':RHIJ”"I

Ll W e

Figura 4-5 Procedimiento de modificacion de parametros

4.3 Celula teléfono software de puesta en servicio

Este software implementa principalmente la configuracion de parametros, la puesta en servicio de

funciones y la re-
al-tiempo operante Monitoreo de estado, carga de parametros y descargando,y ele- vator
control sistema firmware incendio del controlador usando a teléfono inteligente.

Para mas detalles, consulte El usuario Manual de Ascensor Puesta en servicio APLICACION a

través de Teléfono inteligente con datos codigo 19010576.
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En este capitulo se describe la guia basica de puesta en servicio del NICE3000new.Por seguir-

en el instruccion,tu poder llevar a cabo completo puesta en servicio en el ascensor sistema y

implementar todo basico normal correr funciones de el ascensor.

5.1 Guia de puesta en servicio del sistema

( Stlart_ _j/

Safety and circuit

check

Power-on and
controller state check

r
Commissioningat |
inspection speed

r
Commissioning at |
normal speed

|
) |
Riding comfort '__ r

- Motor auto-tuning

Running test at
inspection speed
Shaft auto-tuning
Car commissioning

HCB commissioning

Leveling accuracy
adjustment

(l_ Riding comfort

adjustment

Figura 5-1 Diagrama de flujo de puesta en servicio general del NICE3000nw

5.2 Seguridad y Circuito Controlar

Presta atencion a la siguiente precauciones antes amaestrado Puesta en servicio:

JCaution

very.You

@ El terminales de entrada y salida de el NICE3000"tiene por defecto configuracion en delicatessen

Puede cambiar la configuracion en funcion de su requisitos.El ejemplos en Este manual son todo
Residencia en el por defecto configuracion de el terminales.

1 Cableado del sistema Diagrama

Referirse aFigura 2-39 .



K

p Jh|

TONGHIAN GROUP

5 Puesta en servicio del sistema

2 Seguridad Controlar Diagrama de flujo

Step 1:Check
mechanical safety

Step 2:Check electrical
wiring

y
Step 3:Check electrical
safety

Step 4:Check the
rotary encoder

Figura 5-2 Diagrama de flujo de seguridad y verificacion de circuitos

antes encendido Paso 1:Comprobar seguridad mecénica.

Controlar eso el eje es sin obstaculos, alli es No persona en el eje, interior o en arriba del
coche,y el condiciones para ascensor seguro correr son se reunio.

Paso 2:Comprobar eléctrico alambrado.

oV No. Inspeccion Agujas
o 1 El poder suministro R,S,T Los cables son cableado correctamente y de forma segura.
Los cables UVW entre el controlador y el motor estan cableados correctamente y de
o 2 forma segura.
o 3 El El controlador (gabinete) y el motor son tierra ded correctamente.
4 El circuito de seguridad se lleva a cabo, y el emergencia botones de parada y
= interruptores en el gabinete y en el equipo habitacion poder ser activado.
Suei 5 El circuito de bloqueo de la puerta es realizado.El  puerta cerrar circuito es
UeRS desconectado Cuando el coche puerta o cualquier sala puerta abre
Seguridad Informacion
Peligro

Para garantizar funcionamiento seguro de ascensor
@ Cortocircuite el circuito de seguridad con precaucion. Si el ascensor comienza correr cuando el seguridad circuito
esta en cortocircuito, causara grave personal  lesion o incluso muerte

@ Antes de iniciar la puesta en servicio, aseglirese de que alld no es persona en el eje;de lo contrario, causara
personal lesion o incluso  muerte.

@ NUNCA realice la puesta en servicio en normal velocidad cuando el seguridad circuito es en cortocircuito.

@ NUNCA cortocircuite la cerradura de la puerta circuito durante ascensor puesta en marcha y Falla en
ejecucion a cumplir resultara en persona seria lesion o incluso muerte.
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Paso 3: Verifique la seguridad eléctrica.

O v No. Inspection Points
The line voltage of the user power supply is within 380-440 V,and the phasd
- ! unbalance degree does not exceed 3%.
0 ) The total lead-in wire gauge and total switch capacity meet the
requirements.
O 3 There is no inter—phase or to—ground short circuit in the R, S, T power supply
There is no inter—phase or to—ground short circuit in the U, V,W phases of thq
O 4 controller. There is no to—ground short circuit in the U,V,W phases of the)
motor.
O 5 There is no to—ground short circuit on the output side of the transformer
O 6 There is no inter—phase or to—ground short circuit in the 220V power supply
The 24V power supply has no short circuit between positive and negative or
- b to—ground short circuit.
O 8 The CANbus/Modbus communication cable has no short circuit with the 24
V power supply or short circuit to ground.

Paso 4: Verifique

el rotatorio codificador.

OV No. Inspection Points

O 1 The encoder 1is installed reliably with correct wiring.

0 ) The encoder signal cables and strong—current circuit are laid in different
ducts to prevent interference.
The encoder cables are preferably directly connected to the control cabinet.

O 3 If the cable is not long enough and an extension cable is required, the
extension cable must be a shielded cable and preferably welded to the
original encoder cables by using the soldering iron.

0 A The shield of the encoder cables is grounded on the end connected to the
controller(only one end is grounded to prevent interference).
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5.3 Comprobacion del estado del controlador y del encendido

5.3.1 Comprobacion Estado de encendido

= No. Comprobar contenido

Aplique la energia. Verifique que el linea Voltaje de el R, S, T fases de el

El controlador esta entre 380 y 440 VCA, con el desequilibrio de fase grado <3%. Si Es
= 1 anormal, corte el poder,y controlar el fuerza suministrar y el  alambrado de R,S, T cables
en el controlador .

Compruebe que la alimentacion voltaje de entrada de el 24 V Terminal (CN3)en el MCB
o 2 es de 24 VCC £ 15 %. Si ¢l es anormal, cortado el comprobar potencia el modo de
conmutacion fuerza suministrar y verificar si el 24 VCC circuito es cableado
correctamente .

5.3.2 Verificacion del estado en Normal Encendido

oV No. Comprobar contenido

Compruebe que el teclado tenga pantalla después Encender.Si alla es No mostrar  en el

o 1 teclado, verifique si el fuerza suministrar de el controlador es normal .
Si la sefial de entrada indicadores mostrado en el anterior cifra convertirse Encendidal
Suc 5 Indica que la alimentacion de 24 VCC suministrar es normal,y el Entrada X terminales
uefio

funcione correctamente.Si ninguno de los indicadores  esta encendido indica eso el 24|
VCC fuerza suministrar es anormal y usted necesidad a eliminar el problema.

& Thade is diaplay on e LEDs

NICE3DDD™™
integratad edevator

coninolies

\'h Carain inpuis on ha MCE ae aciive:

Figura 5-3 Pantalla MCB después normal  encendido

5.3.3 Estados controladores potenciales y Manejo Métodos Antes de la puesta en servicio

1 Verifique el estado del controlador y manejar fallas relacionadas respectivamente de la siguiente
manera :

Durante puesta en servicio especialmente en primera vez encendido, cierto en fallas puede
ocurrir ser- causa el condiciones para automatico ascensor correr — Son no se reunio y cierto
periférico- Alabama sefiales son no conectado.Tal fallas incluir E41 , E42, E35, ES1, E52 y
E58.Lo siguiente parte describe el Estado del MCB en falla y manejo de estos fallas.
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Estado del MCB al ocurrir E41, E42 , E35, E51, E52 y ES8

MCB estado en falla Interruptor magnetotérmico E41 estado en averia E42

NICE3000ne NICE3000ew

controller controller

MCB estado en falla E35 MCB estado en falla ES1

NICE3000new NICE3000™"
integrated elevator ? 412 integrated elevator
controller controller

MCB estado en falla E52 MCB estado en falla ES8

NICE3000ew B - NICE3000e
integrated elevator integrated  elevator

controller . controller

Figura 5-4 Estado del MCB en caso de fallas durante la puesta en servicio
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2 Manejo de fallas E41, E42, E35, ES1, ES2 y ES8 antes de la puesta en servicio en

velocidad de inspeccion

Tabla 5-1 Tratamiento de averias antes de la puesta en servicio velocidad de inspeccion

falla Nombre de la Descripcion de falla Meétodo de manejo
falla
Observar si el sefal
indicador de aporte terminales X4 y
1.En esta falla, el ascensor no puedo correr X25 esta encendido.Si este indicador
o ser oficial. esta APAGADO, el seguridad circuito
pa; [Seguridad 2.De forma predeterminada, el circuito| €
circuito falla de seguridad aporte sefial esta desconectado.En este caso,
conectado a Necesitas reparar el seguridad
terminales X4 y X25 circuito.Luego, puedes realizar
puesta en servicio en
inspeccionar
velocidad.
Observar si el sefial
indicador de terminales X5,X26,y
X27 esta encendido.Si este indicar o
1.En esta falla, el ascensor no puedo correr e_sta APAGADO’ el puerta cerrar
o ser comision ed circuito es desconectado.En este
E42 Puerta circuitode |2 por defecto, la puerta cerrar circulo  la caso,t.u
bloqueo falla sefial es conectado a terminales X5, necesidad de reparar el puerta
X26y X27 cerrar circuito.Luego, puedes
realizar puesta en servicio en
inspeccion  velocidad.
NUNCA corto el puerta cerrar circuito
para puesta en servicio.
Esta falla se informa en cada
Eje auto- encendido porque eje auto-
E35 lsintonizacién La afinacion es no realizado.Eso hace
datos no afecta la puesta en servicio en
anormal velocidad de inspeccion.
1.Esto falla no lo hace afectar 4 B
puesta en servicio en inspeccion Presior en el operacion
PODER velocidad,y Afecta solo panel esconderse el falla mostrar.
POy, puesta en servicio en normal
Ed fC(l)lmunlcacwn velocidad. Entonces, puedes llevar a cabo
alla .
2.La COP el indicador est4 apagado en | puesta en servicio en
este falla. inspeccion  velocidad.
1.Esta falla hace no afectar motor
HCB autoajuste y puesta en marcha en
E52 |comunicacion inspeccion velocidad.
anormal 2.EIHOP indicador esta apagado en este
falla.
1.Terminales X14 y X15are
conectado a el desacelerar
interruptores 1(NCentrada).Observar
1.El ascensor no puedo corre.tu siel sefial indicadores de ambos
necesidad de rectificar el fallapﬂmemy X14 y X15 son APAGADO.
luegorealizar ~ puesta en servicio en Compruebe si el desacelerar
velocidad de inspeccion. interruptores 1 son conectado a
_Posici(')n del cje 2.La tt”zrillgl LZ cautsra pll_lede tserf ,Lad E)I(dletga?i(al nS1 e}ll‘n %cto
entradas de retroalimentacion de
e ;TSE: ltores ambos  arriba y 2.Terminales X12 y X13 son
. . conectado a el arriba y abajo limite
abajo desacelerar interruptores 1son ; Entrada NC
activas;entradas de retroalimentacion interruptores ( ntrada )-
p . Observar si el sefial
de ambos arriba y abajo limite o
interruptores son activo indicadores de ambos X12 y X13
simultineamente estan APAGADOS.Verifique si el
) interruptores de limite son
conectado aX12 y X13 y acto
adecuadamente.
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5.4 Puesta en servicio en la inspeccion Velocidad

Seguridad Informacion

Precaucion

@ Aseglirese de que toda la instalacion y el cableado cumplan con las eléctrico seguridad presupuesto antes
puesta en servicio en inspeccion velocidad.

@ Durante el autoajuste que involucra el automovil, preste atencion a el correr direccion de el motor y evitar que
el ascensor se ponga también cerca a el Terminal Piso.Eres aconsejado a Conduce el coche hasta el piso
muy lejos(para ejemplo ,mas que 2 pisos lejos)de el termina piso,y entonces llevar a cabo puesta en
Servicio .

# Para ciertos gabinetes, se indica "EJECUCION eléctrica de emergencia”. usado en cambio de "inspeccion”
EJECUTAR".Nota que la "MARCHA eléctrica de emergencia" cortocircuita ciertas seguridades circuito en
el eje,y tu necesidad a prestar mas atencion a el seguridad cuando el auto  corre cerca a el Terminal
piso.

! Peligro
Para garantizar funcionamiento seguro de el ascensor
@ El motor puede girar durante el autoajuste.Mantenga a seguridad distancia de el motor a prevenir
personal lesion.
@ Durante el autoajuste del motor con carga, asegurese de que haya No persona en el eje a prevenir personal
lesion o muerte .

Puesta en servicio en inspeccion velocidad incluye  motor autoajuste y correr prueba en
inspeccion velocidad.

Auto-tuning at
inspection speed

Motor auto- Running test at
tuning inspecton speed

Check that the motor running direction is

—‘Synchronous motor with-load auto-tuning —
correct.

Check that motor running current is
proper.

Synchronous motor static auto-tuning

Check that inspection on top of the car Is
enabled

Synchronous motor no-load auto-tuning —

Semi-automatic angle-free auto-tuning of
synchronous motor

Check that the shaft is unobstructed

Fullautomatic angle-free auto-tuning of Check that the slow-down and limit
synchronous motor switches at the terminal floor are effective

Asynchronous motor no-load auto-tuning

Asynchronous motor with-load auto-tuning
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5.4.1 Autoajuste del motor

1 Parametros relacionado con el autoajuste del motor

Parametros Descripcion del parametro Descripcion
Motor tino 0: Motor asincrono
F1-25 P 1:Sincrénico motor
0: codificador SIN/COS
Codificador tino 1:UVW codificador
F1-00 p 2: Codificador incremental ABZ
3:Fin absoluto codificador
Pulsos del codificador
F1-12 por revolucion 0a 10000
Potencia nominal del motor
Motor nominal Voltaje
Calificado motor actual Estos parametros dependen del modelo y
F1-01 aF1-05 Frecuencia nominal del Necesitas hacerlo manualmente aporte a ellos de
motor Motor nominal acuerdoa a el letrero.
velocidad de rotacion
. 0:Panel de operaciones control
F0-01 Fuente de comando seleccion N .
1:Distancia control
0: Sin operacion
1:Con carga autoajuste
. » 2: Ajuste automatico sin carga
Fl-11 Modo de ajuste automatico 3:Eje autoajuste 1
4: Ajuste automatico del eje 2
5: Autoajuste estatico del motor sincrono
Automatico semiautomatico sin dngulos
sintonizacion
El ajuste automatico del angulo es realizado en el
primero inspeccion o emergencia carrera eléctrica
., . después apagado y encendido de nuevo.
Funcion de autoajuste pu . .p g. . J e
F1-22 . Automatico sin angulos completamente
seleccion automatico sintonizacion
El ajuste automatico del angulo es realizado  en el
primero funcionando después de apagar y encender
de nuevo (sin diferenciando elevador  estados)
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5.4.1 Autoajuste del motor

1 Parametros relacionado con el autoajuste del motor

Pardmetros Descripcioén del Descripcion
pardmetro
. 0: Motor asincrono
F1-25 Motor tipo . .
1:Sincrénico motor
0: codificador SIN/COS
F1-00 Codificador tipo 1:UWW codificador
2: Codificador incremental ABZ
3:Fin absoluto codificador
Pulsos del
F1-12 Y 0 a 10000
codificador por
revolucion
Potencia nominal del motor
Motor nominal Voltaje . et q q dol ol
. T
Calificado motor actual S OS‘ pardmetros dependen de. AP0 ¥
F1-01 a F1-05 . . Necesitas hacerlo manualmente aporte a
Frecuencia nominal del
. ellos de acuerdo a a el letrero.
motor Motor nominal
velocidad de rotacién
0:Panel de operaciones control
F0-01 Fuente de comando . i
., 1:Distancia control
seleccioén
0: Sin operacién
1:Con carga autoajuste
P11 Modo de ajuste automdtico 2: Ajuste aufomatlco sin carga
3:Eje autoajuste 1
4: Ajuste automdtico del eje 2
5: Autoajuste estdtico del motor sincrono
Automdtico semiautomdtico sin dngulos
sintonizacion
El ajuste automatico del dngulo es
realizado en el primero inspeccién o
F1-99 Funcion de emergencia carrera eléctrica después
autoa juste (edeccisn apagado.y eacendldo de nuevo.
Automdtico sin dngulos completamente
automatico sintonizacion
El ajuste automdtico del dngulo es
realizado en el primero funcionando
después de apagar y encender de nuevo (sin
diferenciando elevador estados)
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2 Diagramas de flujo de autoajuste del motor

1)Autoajuste del motor sincrono

Sincrénico motor con carga autoajuste (motor) conectado con auto)

X9 indicator on the MCB is OFF,indicating that the elevator enters the emergency
Enter the emergency electric RUN state

elecric RUN state.

‘ Check  F0-01=1 ‘ [ FO-01must be set to 1 during with-oad auto-tuning.

J

‘ Set motor type:F1-25=1 ‘ 4[Set F1-25 to 1.

b i "(D Obtain the rated motor power,rated motor voltage,rated motor current,rated

Set motor parameters:F1-01 to F1-05 ‘ — motor frequency,and rated motor speed from the motor nameplate.
L_@ Be sure that motor parameters are set correctly.Otherwise,faults wil occur.

Y (@ Set F1-00 according to the actual encoder type
Set encoder parameters:F1-00 and 0:SIN/COS  encoder;1:UVWEncoder;2:ABZ  Encoder;3:Endat  encoder
@ Set F1-12(Encoder pulses per revolution)according to the encoder

F1-42
‘- nameplate.
After setting F1-11 to 1,press ENTER.If the operation panel displays "TUNE"the
¥ system enters the motor auto-tuning state.
If the operation panel displays "F1-12"the system fails to enter motor auto-tuning state.
‘ F1-11=1 ‘ —1 You need to check:
(D Whether the elevator is in inspection state.
(@ Whether the MCB displays faults to be rectified.
(3) Whether F0-01 is set to 1.
A
Hold down the emergency drive UP/DOWN button during auto-tuning.After the motor
Hold down the emergency drive UP/ makes a sound for 5s,the brake is opened.The traction force rotates about two
DOWN button and perform auto-tuning circles.The controller automatically stops output.The auto-tuningis completed.At
ths moment,release the emergency drive UP/DOWN button.
D After auto-tuning is successful,the MCB displays the leamt encoder angle for 3s.
A If auto-tuning fails,the MCB displays ErT.
Auto-tuning  completed ‘ @ Ensure fhat the value deviation of F1-06 is withint5°through muiltiple times of
auto-tuning.
(® F1-08is mostly set to Oor 8.F1-08 remains unchanged through multiple times of
auto-tuning.

Cifra 5-5 Sincrénico motor con carga autoajuste
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Autoajuste estatico del motor sincrono (motor conectado) con el coche, freno no soltado y
motor no girar)

Indicador X9 en el EI MCB esta APAGADO, lo que indica que el ascensor entra

Entra la emergencia eléctrica Estado de la ONU
g el emergencia eléctrico Estado RUN.

Controlar  FO-01=1 F0-01 debe estar configurado 1 durante la carga sintonizacién automatica.

Colocar motor tipo:F1-25=1 Colocar F1-25a 1.

@ Obtener el calificado motor potencia nominal voltaje del motor, nominal
Colocar motor parametrosF1-01 a F1-05 motor Corriente, frecuencia nominal del motor y velocidad nominal del
motor letrero.

2 Ser seguro eso motor parametros son colocar correctamente. De lo contrario, se produciran fallas.

ocurrir.
Establecer parametros del codificador: F1 -00
Y @ Conjunto F1-00 segun la actual tipo de codificador.
F1-12 0: codificador SIN/COS; 3: codificador Endat

2 Colocar F1-12 (Pulsos del codificador por revolucién) segun el codificador letrero.

Después de la configuracién F1-11 a 5, presione ENTER.Si el panel de
operaciéon muestra "TUNE", el sistema ingresa al modo de ajuste automatico del
F1-11=5 motor . estado.
Si el panel de operacién muestra "F1-12", el sistema no funciona. ingresar autoajuste
del motor estado. Necesitas a controlar:
(@ Si el ascensor esta en estado de inspeccion.
2Ya sea que el EI MCB muestra fallas como rectificado.
®) Si F0-01 esta configurado para 1.
Mantenga presionada la unidad de
emergencia ARRIBA/ Botén ABAJO y

realizar autoajuste Mantenga presionada la unidad de emergencia Boton ARRIBA/ABAJO durante

autoajuste.Después del auto- Se completa el ajuste, el controlador detiene
automaticamente la salida y luego tu poder Liberacion el botén.

@ Una vez que el autoajuste se haya realizado correctamente, MCB muestra el
aprendio codificador angulo para 3 segundos. Si autoajuste falla, el MCB
pantallas Eh.

2 Asegurese de que la desviacion del valor de F1-06 esté dentro de +5°
multiple veces de autoajuste.

® F1-08 es establecido en su mayoria en 0.F1-08 permanece sin cambios hasta
multiple  veces de auto- sintonizacion.

Autoajuste completado

Figure 5-6 Synchronous motor static auto-tuning

€ Static auto-tuning is available only for the SIN/COS encoder and absolute
encoder of the synchronous motor.The output power cable sequence of the
ﬁ controller must be consistent with the encoder cable sequence.
NOTE @ During auto-tuning,F1-08 must be set to 0.If the actual encoder phase
sequence is 8,set F1-24 BIT6 to 1and F1-08 to 0.
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Semiautomatico sin angulos autoajuste de sincrénico motor

X9 indicador en el EI MCB estda APAGADO, lo que indica que el

Entra la emergencia eléctrica Estado de ejecucién T
ascensor entra en el emergencia eléctrica Estado RUN.

Controlar F0-01=1 F0-01 debe Estar configurado para 1 durante el autoajuste con carga.

Colocar Tipo de motor: F1-25=1 Colocar F1-25 a 1.

(D Obtenga la calificacion potencia del motor, nominal voltaje del motor,
nominal motor actual, frecuencia nominal del motor y velocidad
nominal del motor desde el motor letrero.

@ Ser seguro que motor parametros estan configurados
correctamente. De lo contrario, se produciran fallas. ocurrir.

Colocar parametros del motor: F1-01 a F1-05

Establecer parametros del codificador: F1-00y ~ @ Conjunto F1-00 segun el actual tipo de codificador.

F1-12 0:SIN/COS codificador;1:UVWEncod er;2:ABZ Codificador;3:Fin
codificador @ Conjunto F1-12(Pulsos del codificador por revolucién )segun
el codificador

letrero.

F1-22=2

el ajuste automatico semiautomatico sin angulo .

Mantenga presionada la unidad de
emergencia ARRIBA/ Botén ABAJO O El ajuste automatico sin angulo se realiza automaticamente en el
y realizar autoajuste emergencia eléctrico RUN.Entonces, el El motor funciona con la
electricidad de emergencia. Velocidad de carrera.
@ Después de que el autoajuste sea exitoso, no se realizara el autoajuste.
es realizado antes de la préximo Apagado.

Autoajuste completado @ Si hay fallas Er19 y Er 20 son reportado durante el auto-ajuste, indica

que El autoajuste falla.
2 Si no se reportan fallas y el ascensor corre en la inspeccion
velocidad Normalmente, es indica que el autoajuste tiene éxito

Cifra 5-7 Semiautomatico sin angulos autoajuste de sincrénico motor
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Automatico sin angulos autoajuste

X9 indicador en el MCB es APAGADO,indicando eso el ascensor

Ingresar el emergencia eléctrico CORRER estado entra el emergencia eléctrica Estado RUN.

Controlar  F0-01=1 F0-01 debe estar configurado 1 durante con carga ejecucién automatica.

Establ tor  tipo:F1-25=1
stablecer motor  ipoZfF1 €5 ConjuntoF1-25to1.

(@ Obtener la potencia nominal del motor, nominal voltaje del motor, nominal
corriente del motor, motor nominal frecuencia y velocidad nominal del
motor de la placa de identificacion del motor.

2 Asegurese de que los parametros del motor sean colocar correctamente
. De lo contrario, se produciran fallas. ocurrir.

Establecer motor parametros:F1-01 a F1-05

Colocar codificador paradmetros:F1- (@ Colocar F1-00 de acuerdo a a el actual codificador tipo .
00 yF1-12 0: codificador SIN/COS; 1: codificador UWWE; 2: codificador ABZ; 3: codificador En dat
2 Establecer F1-12(Pulsos del codificador por revolucién )segin a el
codificador letrero.

F1-22=6
Establezca F1-12 en 6 a habilitar fl-automatic sin angulos autoajuste.

Sostener abajo el emergencia (D Ajuste automatico sin angulos totalmente automatico es

conducir ARRIBA/ Boton ABAJO y realizado en caso de emergencia eléctrico RUN O funcionamiento
realizar autoajuste automatico estado .
2 Después del autoajuste Es exitoso , sin autoajuste es realizado antes de la
préximo  Apagado.

@ En caso de fallos Er19 y Err20 son reportado durante el autoajuste,
indica que autoajuste falla.

@ Si no hay fallos reportado y el ascensor funciona en el inspecciéon
velocidad Normalmente, es indica que el autoajuste tiene éxito

Ajuste automatico terminado

Cifra 5-8 Completamente automatico sin angulos autoajuste de sincronicos motor
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Sincrénico motor sin carga autoajuste (motor) desconectado de auto)

. ) .. X9 indicador en el MCB es APAGADO,indicando eso el ascensor entra el
Entra la emergencia eléctrica Estado de ejecucion i ] . L
emergencia estado de ejecucion eléctrica.

Compruebe F0-01=0 F°-01 debee seto o durante la ejecucidn automatica de la carga nol

Colocar Tipo de motor: F1-25=1 Colocar F1-25 a 1.

@ Obtener el calificado motor potencia nominal motor voltaje nominal motor
actual, nominal motor frecuencia,y calificado motor velocidad de el motor
letrero.
2 Ser seguro ese motor parametros son colocar correctamente.De lo contrario, fallas
voluntad ocurrir.

Colocar motor parametros:F1-01 a  F1-05

Colocar codificador parametros:F1-00 y

F1-12 (@ Colocar F1-00 de acuerdo a a el actual codificador tipo .
0: codificador SIN/COS; 1: codificador UWW; 2: codificador ABZ, 3: codificador Endat
2 Establecer F1-12(Codificador pulsos por revolucion)seguin a el codificador letrero.

Después configuracion F1-11 a 2, presione ENTER.Si el operacion panel
F1-11=2 pantallas "SINTONIZAR", el sistema entra el motor autoajuste estado.

si el operacion panel pantallas "F1-12", el sistema falla a ingresar motor autoajuste
estado. Tu necesidad a controlar:
@ Si el ascensor isin emergencia eléctrico CORRER estado.
2 Si el MCB pantallas fallas a ser rectificar d.
®) Si F0-01 es colocar a 0.

Realizar autoajuste:

@ Suelte el freno manualmente.

2 Prensa el CORRER llave en el

operacion panel a comenzar El freno debe ser liberado a mano en sin carga autoajuste estado.
autoajuste. Después autoajuste es completado, el controlador paradas produccion
automaticamente.

(D Después autoajuste es exitoso,el MCB pantallas el aprendié codificador angulo
para 3 s. Si falla el autoajuste , el MCB pantallas Eh.

2 Asegurar eso el valor desviacion de F1-06 es dentro +5° a través multiple
veces de autoajuste.

3 F1-08 es principalmente colocar a Oh 08.F'-08 restos sin alterar a través de
multiple veces de autoajuste.

Ajuste automatico terminado

Restaurar F0-01 a 1

Después autoajuste es completado,F0-01 debe ser restaurado a 1.De lo
contrario, el El ascensor no puede funcionar.

Cifra 5-9 Sincrénico motor sin carga autoajuste

Pagar atencion a el siguiente precauciones durante sincrénico moto r autoajuste:

m Sincréonico motor autoajuste  aprende motor inicial polo angulo, codificador inicial angulo,
cableado del motor modo,y eje-D y eje-Q inductancia.

m Llevar a cabo tres o mas veces de autoajuste; comparar el obtenido valores de F1-06 (Codificador
inicial angulo), y el valor desviacion de F 1-06 deber ser dentro de +5°.

m Cada tiempo el codificador, codificador cable conexion o cableado del motor secuencia como Wellas
calificado motor corriente, frecuencia y velocidad es c colgado, realizar motor auto- sintonizando de nuevo.
m Tu poder modificar F1-06 manualmente.El modificacion acepta efecto inmediatamente.

Por lo tanto, cuando reemplace el MCB,puedes ejecutarlo directamente el controlador por
configuracion manual F1-06 al valor original en lugar de amaestrado autoajuste del motor ..
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2)Autoajuste del motor asincrono

a) Motor asincrono con autoajuste de carga h (motor conectado) con coche)

Entra la emergencia eléctrica Estado de ejecucion

Controlar F0-01=0

Colocar motor tipo:F1-25=0

Colocar parametros del motor: F1-01 a F1-05

Colocar codificador parametros:F1-00 y

F1-12

F1-11=1

Presione el CORRER clave en la operacion
panel para iniciar el autoajuste.

Autoajuste completado

Restaurar F0-01a 1

Indicador x9 en el EI MCB estda APAGADO, lo que indica que el ascensor entra
el emergencia eléctrico CORRER estado.

F0-01 debe se establecera en O durante el autoajuste con carga.

ConjuntoF 1-25también.

(O Obtener el calificado motor potencia nominal motor voltaje, nominal motor

Corriente, frecuencia nominal del motor y velocidad nominal del motor
letrero.
2 Ser seguro eso motor pardmetros son colocar correctamente.De lo contrario, fallas voluntad ocurrir.

@ Conjunto F1-00 segun la actual tipo de codificador.
0:pecado/coseno codificador;1: UWWEncoder,2: Codificador AB Z;3: Codificador Endat
@ Conjunto F1-12(Codificador pulsos por revolucion)segin a el codificador letrero.

Después de configurar F1-11 en 1, presione ENTER.Si el El panel de operacion
muestra "TUNE", el sistema ingresa al modo motor autoajuste  estado
Si El panel de operacién muestra "F1-12", el sistema no logra ingresar al estado de ajuste automatico del motor.

Y.oynpeed to che ck: R

I Wﬂe& e r?h e elevator es en emergencia eléctrica Estado RUN.
2 Si el MCB pantallas fallas Para ser rectificado.

() Si F0-01 se establece en 0.

(@ Durante con carga autoajuste.el motor hace no girar,pero alla es actual ruido .

El proceso de autoajuste dura aproximadamente varias decenas de segundos.
2 Una vez completado el autoajuste, el controlador detiene la salida autométicamente.
® Cinco parametros F1-14 a Se obtienen F1-18.

Una vez completado el autoajuste, F0-0 1 debe restaurarse a 1. De lo contrario, el elevador no
podra funcionar en el inspeccion velocidad.

Cifra 5-10 Asincrénicos motor con carga autoajuste
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b)Motor asincrono sin carga autoajuste

Entra la emergencia eléctrica Estado de ejecucion

Compruebe F0-01=0

Colocar motor tipo:F1-25=0

Colocar parametros del motor: F1-01 a F1-05

Colocar  codificador parametros:F1-00 y
F1-12

F1-11=2

Llevara cabo autoajuste:
Suelte el freno a mano.

2 Presione el CORRER tecla en la operacion
panel para iniciar el autoajuste.

Autoajuste completado

Restaurar F0-01a 1

Indicador X9 en EI MCB estda APAGADO, lo que indica que el ascensor entra el
emergencia eléctrico CORRER estado.

F0-01 debe ser conjunto o durante sin carga autoajuste.

Colocar F1-25t00.

@ Obtener el calificado motor potencia nominal voltaje del motor, nominal
Corriente del motor, frecuencia nominal del motor y velocidad nominal del
motor letrero.

2 Ser seguro que motor parametro s son colocar correctamente. De lo contrario,

fallaran. ocurrir.

(D Colocar F1-00 segun el tipo de codificador real.
0: codificador SIN/COS; 1: codificador UWE; 2: codificador ABZ; 3: codificador final
2 Colocar F1-12(Codificador pulsos pe revolucion)segun a el codificador letrero.

Después de configurar F1-11 en 2, presione ENTER.Si el operaciéon panel

pantallas "TUNE", el sistema entra en el modo de autoajuste del motor . estado.

Si el panel de operacién muestra "F1-12", el sistema falla a ingresar motor autoajuste
estado. Necesitas comprobar:

(D Whether the elevator is in emergencyelectric RUN state.

2Ya sea que el EI MCB muestra fallas como rectificado.

®) Si F0-01 esta configurado para 0.

(O Durante autoajuste sin carga , el El motor gira, pero el freno debe estar
activado. ser liberado manualmente. El proceso de autoajuste dura
aproximadamente varias decenas de minutos. de segundos.

2 Después autoajuste es completado ,el controlador paradas produccion

automaticamente.

® Cinco parametros F1-14 a Se obtienen los F1-18 .

Después del autoajuste es completado ,F0-01 debe ser restaurado a 1.De lo
contrario, el ascensor no puede correr

Figura 5-11 Motor asincrono sin carga autoajuste

Preste atencion a lo siguiente precauciones durante asincrénico motor autoajuste:

mEl secuencia de codificador fases A y Bmust ser correcto.si el secuencia es
incorrecto, fallo Err38 es reportado d.To resolver el problema, intercambio fases A

y Bof el codificador.

El sistema manijas el produccién comandos a el CORRER contactor o freno El
contactor funciona de forma diferente en diferentes ajuste automatico del motor
modos,como descrito en el siguiente mesa.
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Mesa 5-2 Produccion estado de CORRER vy freno contactores y motor estado

Ajuste automdtico sin Ajuste automdtico con carga
trabajar en g carga
Sincronico Asincronico Sincrénico Sincrénico Asincrénico
: Motor
Revisado Motor Motor Motor estatico Motor
Objeto Ajuste
automdtico

CORRER contactor Laboral Laboral Laboral Laboral Laboral
Contactor de freno No funciona | No funciona Laboral No funciona | No funciona
Motor Girar Girar Girar No rotar No rotar

Posibles fallos y manejo

Ajuste .
e Falla Método de manejo
automdtico St o
Falla
Fall Compruebe si el cable del codificador estd roto;reemplazar a
alla . . .
E19 nuevo Para todos los publicos tarjeta y vuelva a realizar el
es )
autoajuste
reportado. ) o
Compruebe si los cables codificados estdn rotos;reemplazar a
nuevo Para todos los publicos tarjeta y realizar autoajuste
de nuevo.
a. Compruebe si los cables del codificador y fuerte actual
Ajuste circuito son en separado canales
automdtico b. Compruebe si el freno esta liberado. completamente. Si
falla. Auto— no, comprobar
sintonizaci|Si la fuente de alimentacién de el freno y fuerza circuito son
on normal. c.Verifique si el codificador Los cables son roto
falla, d.Verifique si hay interferencia en el codificador cables por
y falla observando si los cables del codificador son también cerca a
Err20 es el motor fuerza cables
reportado |e.Verifique si la codificacién r es en buena condicién y
instalado de forma segura
f.El motor de baja potencia (tal como P<5, 5kW) puede
nerviosismo después auto— sintonizacién comienza.Disminuir el
valor de F2-00 a dentro 10-40
Cambie los cables del motor. Luego, realice el autoajuste
nuevamente . La siguiente figura muestra el intercambio de
el motor cable les:
.+ —| R 5 T I v
2 i 11
Eelcdlepiickios
El motor Err20 y
alambrado Err33

—157—



secuencia
es

incorrecto.

puede ser
reportado

Nota: Falla sintomas

1. Durante el autoajuste sin carga, si el motor alambrado

secuencia es incorrecto,

Err20 (E0-00) con falla subcédigo Se informard 3 (E0-01) .

2. Durante el autoajuste con carga, si el cableado del motor

secuencia es incorrecto

El motor sincrono vibrard anormalmente durante autoajuste, Err33

se informa,y autoajuste se detiene.

Para el motor asincrono, hay No hay aviso durante auto—

ajuste, pero se informa Err33 durante correr en inspeccion

velocidad.
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NOTA

®Cuando ocurren los dos problemas anteriores , el cableado secuencia de
el motor a el necesidades del controlador a ser cambid

®Para cambiar la secuencia de cableado: intercambie cualquier dos cables
en adyacente fases,para solo una vez.

5.4.2 Prueba de ejecucién en Velocidad de inspeccion

Pardmetros Descripcién del pardmetro Descripcidn Por
defecto
F2-10 Direccién de marcha del O:D}recc??n 7 camblos 0
ascensor 1:Direccién invertido
F3-25 Marcha eléctrica de emergencia |0, 100-0, 600 EM 0,250 m/s
velocidad

m Prueba en ejecucion Flujo en Inspeccion rapida

1.Comprobar eso el motor correr direcciéon es correcto.

Después autoajuste es completa d Realizar con éxito ensayo correr en inspeccién velocidad a controlar Si
el actual motor direccién es el mismo como el dominio direccién.Si no,cambiar F2-10 a correcto el
direccion.

2.Check that the motor running current is normal.

Durante correr en inspeccion velocidad,la actual para motor sin carga correr es s maler de 1Ay el
actual actual durante con carga velocidad constante correr es no mas grande que el calificado motor
actual.Si después de multiples veces de autoajuste,el codificador angulo desviacion pequefio pero
el actual durante con carga

velocidad constante correr es mas grande que el calificado motor actual,comprobar:

Suefio Si el freno es liberado completamente
Suefio Si el ascensor balance coeficiente es normal

Suefio Si el auto o contrapeso guia zapatos son también  tenso

3.Comprobar eso inspeccion  en arriba de el auto es activado.

Controlar eso auto arriba inspeccién es activado y inspeccion en equipo habitacién es
discapacitado.Eso  es,inspeccion en arriba de el auto acepta precedencia encima inspeccion en el
equipo habitacién.

4.Comprobar eso el eje es sin obstaculos.

Controlar eso el eje es sin obstaculos sin cualquier obstaculos,por lo que eso el auto voluntad no ser
dafiado.

5Comprobar eso el desacelerar interruptores y limite interruptores son eficaz.

Controlar eso el desacelerar interruptores y limite interruptores son eficaz y pagar especial atencion A
seguridad

cuando tu correr el auto a el Terminal piso.Eso es recomendado eso el correr tiempo y distancia
ser no mucho cada vez, evitando asi sobrepasar la terminal o dafiar el vehiculo.
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5.5 Puesta en servicio en Velocidad normal

Commissioning
at normal speed

Shaft auto-
tuning

Car top
commissioning

HCB commissioning

—{Make preparations

5.5.1 Autoajuste del eje

Light curtain
commissioning

4{ HCB installation

@®  switch

leveling switches is corect.

Check that shaft auto-tunin: Door machine
G 9 controller —— HCB address setting
conditions are met. commissioning
“Perform shaft auto-tuning. ‘
Perform running test at normal
speed.
1 Hacer preparativos para eje autoajuste.
-~ 1-Check-that the shaft switches act properly. ~
® Including final limit switches limit switches,slowdown switches,and leveling swtches. )
LS
- 2.Check that the acting sequence of the ~

®  Generally,one leveling switch is installed.If multiple leveling switches are installed,check that the acting
sequence is correct.Take the situation with three sensors as an example:

(@ Acting sequence of sensors at inspection up:up leveling switch—door zone switch—down leveling switch
@ Acing sequence of sensors at inspection down:down leveling switch—door zone switch—up leveling switch )

~3.Check CANbus communication state
(‘ Check CANbus communication state.|f fault E51 is not reported and the CAN1 indicator on the MCB is

steady ON.,it indicates that CANbus communication between the MCB and the CTB is nomal.lf CANbus
A communication is abnomal,rectify fault E51 according to the solution descnibedin section 7.4. /

Parametros
Pardmetros Parém.etr.o/ Descripcion Por Observaciones
Descripcion
defecto
Calificado ascensor
- . 0, 250-8, 000 EM 1.600 EM -
F0-04 velocidad
F6-00 Arriba piso de el ascensor F6-01 a F6-56 9 Numerf) regl de'plsos
+1-Piso inferior
F6-01 Planta baja de el ascensor 1 a F6-00 1 B
Ajuste automatico del eje
F3-26 velocidad 0.250 a 0.630 0. 250 -

§ @ After F0-04 is changed,shaft auto-tuning must be performed again.
Otherwise,an abnormality will occur during elevator running.

NOTE
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2 Controlar eso el condiciones para eje autoajuste tener estado se reunid.

m El ascensor es en emergencia conducir estado .

m El ascensor necesidades a correr a abajo el abajo arrasamiento posicion,que t
es,en el menos
uno interruptor de nivelacién es debajo de la arrasamiento Placa.La
desaceleracion descendente cambiar 1Entrada de sefal ala EI MCB esta
activo. (Esta condicion se aplica a solo el dos pisos caso.) _STOP.

m El NICE30000is no en el falla estado.Si hay a culpa, prensc.. Ff'_ES_P a reiniciar

el falla.

3 Llevar a cabo eje autoajuste.

Cuando el anterior condiciones son se reunio, comenzo eje  autoajuste por
usando cualquier del siguiente métodos:

m Colocar F1-11to 3 en el operacion panel.Interruptor emergencia conducir a normal.

m Colocar F7 a largo el teclado del Interruptor MCB emergencia conducir a normal .

Después del eje autoajuste comienza,el ascensor corre al velocidad colocar en F3-
26.El ascensor  automaticamente corre a el arrasamiento lamina del abajo piso
y entonces arriba a el arrasamiento lamina del arriba piso y paradas después
alcanzando el arrasamiento lamina del arriba piso.Entonces, el teclado en el MCB
pantallas el presente piso numero(arriba) piso),indicando eso El autoajuste del eje
es exitoso.

Sifalla Err35 es reportado durante el proceso,eso indica eso eje autoajuste falla.
Tu necesidad de corregir la falla de acuerdo a el solucién descrito en Capitulo 7,y
por- forma eje autoajuste de nuevo.

4 Llevar a cabo correr prueba en normal velocidad

Después eje autoajuste es terminado corriendo con éxito en normal velocidad
puede no ser exitoso porque el puerta controlador y carga completa/sobrecarga
funcién  son no

Encargado.Usted puede configurar parametro s a habilitar el sistema a prohibir
puerta abierto y permitir sobrecarga,y entonces llevar a cabo correr prueba en
normal velocidad.
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‘ Set F7-05 to 1 ‘ [ The elevator door openis disabled.

‘ Set F7-06 to 1 ‘ 4[Overload running of the elevator at normal inspection is allowed.

‘ Turn the inspection switch to the ‘

k.

Set F7-00 to register a floor calland
test the running at nomal speed.

k.

‘ Testing completed ‘

»

@ The cal set in F7-00 is the same as car call nside the elevator.
Set F7-00 to any fioor number,
And run the elevator at nomal speed;check whether the motor,
elevator,and controller are abnormal during the running.

@ It is recommended that you set FO-03(Maximum running speed)
to a small value for initial tests;after several times of tests are
successful,set F0-03 to the required value.

‘ Restore F7-00 to F7-07 to 0 ‘ 4[Aﬂer the test is completed,restore F7-00 to F7-07 to O.

,{@ @ El controlador se restaura F7-00a F7-02y F7-05a F7-07 a O después

NOTE parametros de nuevo.

encendido de nuevo. Si necesita continuar la prueba, configure estos
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5.5.2 Techo del coche Puesta en servicio

Seguridad Informacién

Precaucion

@®Durante
Californi
a
personal
seguro
preceden
te

€ E1 MCT)

r puesta en servicio superior, el operador se encuentra en arriba de el
coche;a garantizar por— ety,asegirese de que la parte superior del automévil
inspeccién estd habilitado (inspeccién en arriba de el auto acepta esto termind
inspeccién en el equipo habitacién).

C-CTB es alto nivel activo por por defecto.

Este La seccién toma el puerta Unica (puerta 1 )sistema de ascensor como un ejemplo a describir el
puesta en servicio.El relacionado  sefiales incluir luz cortina 1, puerta 1 abrir/cerrar limite sefal,y
puerta 1 abrir/cerrar produccion senal,descrita en el siguiente mesa.

Sefiales relacionadas con la puesta en servicio de la parte superior del automovil

CTB Terminal Definicién de terminal
P24 Comin para X1 a X8 entradas
X1 Cortina de luz 1 entrada
X3 Puerta 1 abierto limite aporte
X5 Puerta 1 cerca limite aporte
BM Puerta 1 salida comin
Bl Puerta 1 salida abierta
B2 Puerta 1 cerca produccioén

Para el puerta doble ascensor sistema,el terminales controlador puerta2 sefales, tales como luz
cortina 2 sefiales y puerta2 abrir /cerrar limite sefales,tienen el mismo principio y escucha modo
como esos de puerta 1.El detalles son no descrito aqui.

El sistema poder monitorear el

aporte y produccién estado del luz cortina y puerta sefales de la

maquina y si estas sefales estan activas.

mTU poder vista el sefial indicadores en el CTB a saber el entrada/salida estado.

Fi

MCTC-CTB-AE) G0 .

e ] '
7 o B3R W Al

=
MINIEE XEINX

gura 5-12 Estado de entrada/salida indicado por la seial CTB indicadores
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Tabla 5-4 Senal estado del indicador

Indicador Descripcion del estado

Hay alto nivel aporte a el correspondiente

X1 a X8 aporte senal indicador EN .
terminales de entrada.

Bl a B3 produccién senal indicador EN |El salida correspondiente Terminal tiene
produccion.

mTU puede ver F5-35en el MCB a ver si el luz cortina y puerta maquina Las
sefiales son activo.

Figura 5-13 F5-35 escucha método
Tabla 5-5 Monitoreo F5-35 descripcion

LED del F-35 ) 5
Indicado Senal
No. Segment (un segmento LED iluminado indica el correspondiente sehall /0 es
0 valido)
Marca
A Puer 1 luz cortina senal
ta
20 do Puer 1 abierto limite senal
ta
mi Puer 1 cerca limite senal
ta
A Puer 1 abierto produccién
CONDUJO 3 ta
B Puer 1 cerca produccion
ta

Tu Es necesario configurar el Caracteristicas NO/NC de la entrada CTB sefales en F5-
25 y asegurarse de que el configuracion es consistente con el NO/NC caracteristica
del actual eléctrico interruptores(luz cortina y puerta abrir/cerrar limite
interruptores).C TB control poder ser implementado solo Después de usted llevar a
cabo el configuracion correctamente.Si el NO/NC caracteristica configuracion es
inconsistente con el actual condiciones,la puerta no puedo abierto o cerca
adecuadamente o culpa E53 es reportado.

Poco de F5-25 CTB Aporte Senal

Bit0 Se utiliza para configurar NO/NC caracteristica de puerta
1 luz cortina senal

Bit2 Se utiliza para configurar NO/NC caracteristica de puerta 1
abierto limite senal

Bit4 Se utiliza para configurar NO/NC caracteristica de puerta
lcerrar limite senal
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1 Luz Cortina Puesta en servicio
m Compruebe si el luz cableado de cortina es correcto y seguro y si el fuerza Voltaje es adecuado.

m Observe el estado ON/OF F del correspondiente sefial indicador en el CTB a
comprobar si la cortina de luz funciona normalmente estado.Si el estado de la sefial X1 indi- El cator
permanece sin cambios o cambia anormalmente. indica que el luz cortina es anormal.

Tabla 5-6 Comprobacion del estado de la cortina de luz basado en X1 sefal indicador

Bstado | Cortina de Estado de X1 Senal Indicador

Senal luz Estado de
bloqueo
P Desbloqueado APAGADO
Luz  cortina senal col a NO
oca Obstruido EN
r
. Desbloqueado EN
Luz  cortina senal col a CA
oca, RO Obstruido APAGADO
LI
r NA
DE
L
NO
RT
E

mDespués luz cortina puesta en servicio es completado,verificar si el configuracion de F5-25 Bit0
es consistente con la realidad Caracteristica NO/NC de la cortina de luz.

Tabla 5-7 Comprobacién de la coherencia entre F5-25y real luz cortina

Cortina de luz

Estado de la|
) Estad Estado Escucha e Restablecer F5-25
o Senal Desbloqueado Obstruido Juzgando Bit0

A

A
S— —
L P: Normal No requerido
Luz  corting ——\ ——\

senal (Segmento
A de LEDlin F5 Establecer F5-25 Bit0

35> é a el opuesto estado:
Si el original valor es O,
- Anormal

cambiar ¢l a 1.

Si el original valor es 1,
cambiar ¢l a O.

2 Puerta Maquina Controlador Puesta en servicio

El contacto entre el puerta maquina controlador y el ascensor sistema incluye Comandos de
apertura y cierre de puertas para CTB produccion también como puerta abierto y cerca limite sefales
para puerta maquina controlador comentario.

Después puerta maquina puesta en servicio y instalacion es completo,es es necesario para
comprobar si el cableado es correcto y si r limite sefiales son consistente con el sistema valores
predeterminados.El procedimiento de puerta maquina controlador puesta en servicio es como
Sigue:
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mVerifique que F7-05(Puerta abierta (prohibido)esO(No).

mVerificar si el puerta maquina controlador alambrado es correcto y seguro y eso el voltaje de
potencia es adecuado .
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mComision el puerta maquina controlador,y controlar

eso el aporte y produccion de el puerta
maquina Los controladores son normal en la terminal control

modo.

Controlar eso el puerta abrir/cerrar produccién es normal:

Corto BM/B1on el CTB,y puerta

corto BM/B2,y puerta 1 cierra.

Si el puerta hechos anormalmente Después de usted corto BM/B1o BM/B2 en el C TB, comprobar:

1 abre;

Si la conexion del cable entre el CTB y el puerta maquina controlador es correcto

Si el funcién configuracion de puerta abrir/cerrar aporte terminales es correcto

Si puerta maquina controlador puesta en servicio falla.Si Si, actuar puesta en servicio de nuevo.

Compruebe si el puerta abrir/cerrar limite retroalimentacion de sefial de el puerta maquina controlador

es normal:

Observar la sefial del terminal X indicadores en el
y cerca limite comentario de el puerta maquina

tabla.

Tabla 5-8 Evaluacién puerta abrir/cerrar limite

CTB y juez si puerta abierto
controlador es normal de acuerdo a a la siguiente

Estad Puerta Estado Estado de X3 Sefiall Estado de X5 Senal
- O Indicador Indicador
Senal
Eg,latpuerta Estable EN Apagado
ierto
Limite constante
Puerta abierta/cerrada Durante
limite sehal colocar A NO puerta Apagado Apagado
abrir/cerra constante constante
r
En la puerta Apagado Estable EN
Cerca Limite constante
ig,latpue”a Apagado Estable EN
ierto
Limite constante
Puerta abierta/cerrada
limite senal colocar a gﬁgi{g;e Estable EN Estable EN
Carolina del Norte abrir/cerra
r
En la puerta Estable EN Apagado
Cerca Limite constante

Si los estados de los indicadores de sefial X3 y X5 son incompatible con la actual estado de la puerta

o0 mantiene Sin cambios, comprobar:

Si la conexion del cable entre el CTB y el puerta maquina controlador es correcto

Si el funcién configuracion de puerta abrir/cerrar produccion terminales es correcto

Si puerta maquina controlador puesta en servicio falla.Si Si, actuar puesta en servicio de nuevo.
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mDespués puerta maquina controlador puesta en servicio es completado,verificar si el
configuracién de F5-25 Bit2 /Bit4 es consistente con lo real NO/NC caracteristica de puerta abierto/
limite cercano sefales.

Tabla 5-9 Comprobacién de la consistencia entre F5-25 y actual puerta abierta/cerrada limite

sefales
Monitoreo del estado de 14 Eetado de 1
Senal senal sta~ 01 e Restablecer F5-25
sena . .
En la puerta En la puerta Bit2/Bit4
. Juzgando
Abierto Cerca
Limite Limite
D SN
— Normal No requerido
G G
Puerta Y, a— m—
abierto
limite senal Establecer F5-25 Bit2
(Segmento ] a el opuesto estado:
Café LEDI en _— s A ! Si el original valor es
F5—35> C C norma 0, cambio ¢él1 a 1.
. Si el original valor es
1, cambio ¢1 a O.
I 2 S Normal No requerido
E
Puerta — [ —
C/GI‘?& . Establecer F5-25 Bit4
limite senal El? a el opuesto estado:
(Segmento E I Si el original valor es
de LEDI en F5 . — Anorme 0, cambio ¢l a 1.
-35) i P— i /ﬁl\ Si el original valor es
1, cambio ¢é1 a 0.

m Manejo de Puerta comun Problemas de control

m En el puerta cerrada estado,el sistema envia a puerta abierto dominio pero el puerta hace
no abierto.

Compruebe si la puerta esta abierta limite sefal es siempre activo.

Compruebe si hay es puerta abierta produccion al ver segmento 1 de LED1 en FA-
34.Si alla es produccion (segmento 10N), comprobar:si cable conexion entre el
CTB vy el puerta maquina controlador es correcto y si el puerta maquina
controlador obras adecuadamente.

m En el puerta abierto limite estado,el sistema envia a puerta cerca dominio pero
el puerta hace No cerca.

Compruebe si el senal de cortina de luz es siempre activo.

Compruebe si hay ¢Es la salida de cierre de puerta? por visita segmento 2 de
LED1in FA-34.Si alla es produccion (segmento 20N), comprobar:si cable
conexion entre el CTB vy el puerta maquina controlador es correcto y si el
puerta maquina controlador obras adecuadamente.

m El ascensor no no abierto el puerta en puerta z uno area y falla Err53 es reportado.
Solucione la averia segun la solucién descrita en el capitulo 7.
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5.5.3 HCB Instalacion y configuracion

Este seccion describe HCB instalacion y configuracion del una sola puerta
independiente

Sistema de ascensor.Para mas detalles sobre HCB instalacion y configuracion de
paralelo ascensor sistema y opuesto puerta ascensor sistema, consulte a
relacionado seccion s.

1 HCB instalacion

Instalar un HCB para cada piso de servicio (pisos sin servicio) hacer no requerir el
HCB),como mostrado en Figura 5-14.

El HCB se comunica con el MCB via Modbus.Todo Los HCB estan conectados en
paralelo y luego conectado a la Interruptor magnetotérmico.

2 Configuracion de la direccion HCB

Establezca una direccion para cada uno HCB.De lo contrario, el EI HCB no puede ser
usado .

La direccion de cada uno El HCB debe ser Unicos.HCBs con el mismo DIRECCION no
puedo ser
usado.Para detalles en como a colocar el direccién,ver el descripcion del

correspondiente  HCB.

Establezca la direccién en funcién de la piso arrasamiento lamina  No.

Desde Planta baja, coloque el DIRECCION del HCB para el piso dénde el Enésimo
arrasamiento lamina es Ubicado a N,como mostrado en la siguiente figura, como
mostrado en Cifra 5-14.

Foor4 Levelifig plafe |:|
@ HCB address:4

(Non-service floor,
HCB not installed)

Levelingpl'If\S

Foor3

Leveling plate 2 D
Foor2

- HCB address:2

Floor1 Lovel 1 D
m HCB address:1 |

Figura 5-14 HCB instalacion y configuracion de direccion

Después de completar HCB instalacién y DIRECCION configuracién,usted poder
Llama al elevar o por utilizando el HCB a comenzar velocidad normal correr.

ﬁ 4 Cuando la pantalla junta es usado Dentro del coche, la direccidon debe estar

listo para 0.
NOTA
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5.6 Ajuste de la comodidad de conduccion

Riding comfort
adjustment

Riding comfort
adjustment during running

Leveling
adjustment

accuracy

Riding comfort adjustment at
elevator startup and stop

Riding comfort adjustment to the
running curve

5.6.1 Ajuste de la comodidad de conduccién

El equitacion comodidad es un importante factor de el elevadores

Description of leveling
components

All-floor leveling accuracy
adjustment

Single-floor leveling
accuracy adjustment

en general rendimiento.Im-

adecuado instalacién de mecanico regiones y r impropio parametro ajustes voluntad causa
malestar.Mejora el equitacion comodidad principalmente implica ajuste de el

controlador

1 Actuacion ajuste de sistema control

produccion y el ascensor mecanico construccion .

V (speed)
F3-19 F3-20
~
F318 \ i/ B /’; F8-11
F2-16 / \ F2-17
L \ /
\ / |
i i 1/
/ A |
/ -
i \
RUN contactor 1 | _t{time)
Brake contactor I 4
Shorting door lock |
circuit contactor
Shorting PMSM stator |
contactor L
Internal running status [ E
1 ] 1
Leveling signal i I
RUN contactor feedback | i
Brake contactor feedback
Shorting door lock circuit i li:
contactor feedback ! I
Shorting PMSM stator [~ | i Pl
contactor feedback i

Figura 5-15 Secuencia de tiempo de ejecucion
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1) Montar a caballo comodidad ajuste en elevar o puesta

en marcha y detener Pardmetros relacionados:

Cédigo de Nombre del pardmetro Configuracion Por defecto
funcién Rango
F2-00 Velocidad bucle proporcional 0 a 100 40
ganar 1
F2-01 Velocidad bucle integral 0.01 a 10.00 s 0,60 s
tiempo 1
F2-03 Bucle de velocidad 0 a 100 35
proporcional ganar 2
F2-04 Velocidad bucle tiempo 0.01 a 10.00 s 0,80 s
integral 2

a)Ajuste a anormal motor puesta en marcha

F2-00,F2-01,F2-03 y F2-04 se utiliza para ajustar la velocidad dinamica respuesta
carac- caracteristicas de el motor.

Para lograr un sistema mas rapido respuesta, aumentar la ganancia proporcional y
reducir el

integral tiempo.Sin embargo,también grande proporcional ganar o también
pequefo integral tiempo puede dirigir a sistema oscilacion.

Decreciente el proporcional ganar y creciente el integral El tiempo lo hara lento el
dy-

namico respuesta de el motor.Sin embargo , también pequefio proporcional ganar o
también grande inte- general tiempo puede causa motor velocidad seguimiento
anormalidad, resultante en falla E33 o inestable ble arrasamiento en detener.

El por defecto configuracion es adecuado para mayoria gran potencia motores,y tu
necesidad no modificar estos parametros.Estos parametros necesidad de ser
equilibrado Solo para pequena potencia motores (P<5,5 kW)porque ellos puede
tener oscilacién.A eliminar  oscilacién,hacer como seguir-

minimos:

Disminuir el ganancia proporcional primero(entre 10 y  40)a asegurar eso el
sistema hace no oscilar,

y luego reducir la tiempo integral(entre 0.1 y 0.8)a asegurarse de que el sistema
tiene rapido respuesta pero pequefo excederse.

b)Ajuste a ascensor puesta en marcha
mAjuste para celda sin carga puesta en marcha

El ajuste de parametros relacionado con revertir en arranque del ascensor y
detener es descrito en el siguiente mesa.

Funcion

) Nombre Rango de ajuste Por Descripcién
Codigo

defecto




—168—

F8-01

Pre—torque
seleccion

0:Pre-par invalido
1:Carga celila pre—par
compensacion

2:Automdtico pre—par
compensacion

3: Pre-par de la celda de
carga y compensacion
automatica

ambos en efecto

La celda sin carga
puesta en marcha funcién
estd habilitado cuando
F8-01 es colocar a 2.
2: Pre—torque
automdtico

compensacion
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Funcién Nombre Configuracién Rango |por Descripcidn
Codigo
defecto
Cero servo
F2-11 J|actual 2,0% a 50. 0% 15. 0%
coeficiente
Estos son cero servo
Cero servo ajuste pardmetros, 'y
F2-12  |velocidad 0.00 a 2.00 0,50 | son valido S6lo cuando
bucle Kp F8-01 es colocar a 2 o
3.
Fo-13 | CerO servo 0.00 a 2.00 0. 60
velocidad
bucle Ti
Notas:

Cuando celda sin carga pre-par compensacion es usado (F8-01=2),no cosa analoga
carga celula es requerido,y el controlador rapidamente compensa el esfuerzo de
torsion basado en leve cambio de rotacion de la codificador en puesta en
marcha.

La configuracion predeterminada de F2-11 es F2-13 es adecuado para mayoria
gran potencia motores,y tu no necesita modificarse estos parametros.Para el
Motor de pequefa potencia (P<5,5 kW), el mo- colina puede tener oscilaciéon o
ruido con carga puesta en marcha y pasajeros en el auto puede tener a fuerte
sentimiento de auto bandazo.A eliminar oscilacion, hacer como Sigue:

Disminuir el valor de F2-11(entre 5y 15)a eliminar motor oscilacion.

Disminuir los valores de F2-12 y F2-13(entre 0,1 y 0.8)a reducir el motor ruido y
mejorar equitacion comodidad en puesta en marcha.

m Ajuste para el arranque de la celda de carga

El ajuste de parametros relacionado con revertir en arranque del ascensor y parar

es describié en el siguiente mesa.
Funcién Nombre Rango de ajuste Bor Descripcion
Codigo
defecto

0:Pre-par invalido
1: Pesaje pre-par

compensacion Cua?do un cargg
. _ celila es usado,
Pre—torque 2: Pre—torque ;
F8-01 L. 2 juego F8-01 a 1. 1:
seleccidén automdtico Pesa je
compensacion
. p o del . pre—par
. Pesaje del par previo compensacion

y compensacioén automdtica
ambos en efecto

Pre—-torque

F8-02 0.0% a 100. 0% 50. 0%
compensar Estos son pre-—
F8-03  |Conducir ganar |0.00 a 2.00 0.60 | resulacion de par
pardmetros
F8-04 Freno ganar 0.00 a 2.00 0. 60
Notas:
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Cuando un cosa analoga carga cellla es usado (F8-01=1 pulgada este caso), el
controlador identifica el frenado o conduciendo estado segun el carga celula sefal
y automaticamente calcula el Valor de compensacion de par requerido.F8-03 y F8-
04 son usado a ajustar ascensor inicio cuando el cosa andloga carga celula es
usado.El método de ajuste el dos parametro- Los ters son como sigue:
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En el conduciendo estado, aumento F8-03 adecuadamente
ascensor puesta en marcha,y disminuir F8-03 Si hay es un tirén del automovil al
arrancar el ascensor.

En el frenado estado, aumento F8-04 adecuadamente

Mas detalles sobre estos parametros son como sigue:

si alla es revertir en

Si hay es unidiota en
dominio direccion al arrancar el ascensor y disminuir F8-04 Si hay es coche
tambalearse en ascensor puesta en marcha.

F8-02(Pre-par desplazamiento)es de hecho el ascensor balance coeficiente, es

decir, el

porcentaje del coche cargar al calificado cargar cuando el auto y contrapeso son ba
I- avanzado.Esto parametro debe ser colocar correctamente.F8-03(Unidad ga en)o
F8-04(Freno ganar) balanza el ascensor presente pre-par coeficiente cuando el
motor corre en el conducir o freno lado.Si el ganar colocar es mas alto, entonces el
calculado valor de puesta en marcha pro -torque compensacion es mas alto.

El estado de conduccién del motor y frenado estado son definido como sigue:

Estado de conduccion del motor: carga completa, sin carga abajo

Estado de frenado del motor: carga completa hacia abajo, sin carga hacia arriba

mComodidad el ajuste esta habilitado cuando el peso compensacion y una
automatica compensacion son ambos en efecto.

Fug?é(?“ Nombre Configuracién | por Descripcion
6digo
Rango defecto
Cuando a carga
0:Pre-par invalido celiula
1: Pesaje pre—par es usado y el
compensacion inconsecuencia de
2: Pre—torque puesta en marcha
F8-01 Pre—torque automdtico 9 efectos en
seleccién compensacion diferente cargas es
3: Pesaje pre— causado por
esfuerzo de torsion incorrecto
v automdtico celda de carga
.. linealidad, conjunto
compensacioén a ambos
¢ F8-01 a 3.
en etecto 3: Pesaje pre-—
esfuerzo de torsion
y automdtico
compensacion ambos
en efecto
F8-02 Pre-torque 0.0% a 100. 0% 50. 0% Estos son pre-
compensar
. esfuerzo de
F8-03 Conducir ganar 0.00 a 2.00 0. 60 .
torsion
F8-04 Freno ganar 0.00 a 2.00 0. 60 regulacién
pardmetros.
Cero servo actual ) ) )
F2-11 .. 2,0% a 50.0% 15. 0%
coeficiente o
Pre—automdatico
Cero servo compensacion de par
F2-12 . 0.00 a 2.00 0, 50 P P
velocidad bucle ajuste
Kp
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Cero servo parametros
F2-13 velocidad bucle 0.00 a 2.00 0.60
Ti
Notas:

Cuando F8-01is colocar a 3,el controlador identifica el

esfuerzo de torsiébn compensacion

valor,

frenado o conduciendo
estado de acuerdo a a el carga celula sefal,automaticamente calcula el requerido

y rapidamente corrige el esfuerzo de torsion compensacion valor de acuerdo a a
el ligeramente t cambio de rotacion de la codificador en el momento de
puesta en marcha.
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El ajuste es basado en el combinacion de "startup" comodidad ajuste sin a
carga célula"y "puesta en marcha comodidad ajuste con a carga celula".

¢) Manipulacién de revertir k en ascensor puesta en marcha y detener

El ajuste de parametros relacionado con revertir en arranque del ascensor y parar
es describié en el siguiente mesa.

Funcién Nombre Configuracion Por defecto
Codigo
Rango
F3-19 Liberacién del freno 0.000 hasta 2.000s 0,600 s
demora
F8-11 Liberacion del freno 0.200 a 1.500 0,600 s
demora

F3-19(Freno liberar retardo)especifica el tiempo desde el momento cuando el
sistema envia el freno liberar comando al momento en el que el freno es
completamente liberado, durante cual el sistema conserva el velocidad cero
esfuerzo de torsion actual salida.Si alla es obvio revertir en ascensor puesta en
marcha, aumento F3-19 adecuadamente

El sistema Mantiene el par a velocidad cero actual produccién dentro el tiempo
colocar en F8-11 de el momento en el que el sistema envia el freno aplicar
comando;este es a prevenir revertir.Si alla es obvio revertir en ascensor puesta en
marcha, aumento F8-11 adecuadamente.

d)Manejo de actual ruido en motor puesta en marcha y detener

Durante ascensor puesta en marcha o alto,cierto motores puede generar no ise
cuando el actual se aplica antes de la freno es liberado o el actual es eliminado
después de la freno es

aplicado.A reducir motor ruido, aumento F2-16 o F2-17 adecuadamente.

Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por
defecto
F2-16 Aceleracion del par tiempo 1 a 500 1
Fo-17 Desaceleracion del par 1 a 3000 350
tiempo

e)Ajuste en grande mecanico estatica friccion

Funcion Nombre Rango de ajuste Por
Codigo
defecto
F3-00 Puesta en marcha 0, 000-0, 050 EM 0,000 m/s
velocidad
F3-01 Holding de empresas 0.000 a 5.000s 0.000 s
emergentes tiempo

Figura 5-16 Secuencia de tiempo de inicio para eliminando estatico friccion

e
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V (speed)
V (speed)
A

t (time)

t {tin;e)

Malo equitacién comodidad pendiente a estatico friccion puede a menudo existir
en villa ascensores.Cuando alld es gran friccién entre el guia zapatos y el guia
rieles grandes friccion estatica gen- erates en el momento de startup,lider a malo
equitacion  comodidad.Hacer el sistema comienza arriba al especificado velocidad
por estableciendo estos parametros a eliminar la friccion y soy-

probar equitacion comodidad.

2) Montar a caballo comodidad ajuste a el running curva

Funcién Nombre Rango de ajuste o defeeto

Codigo

F3-02 Tasa de aceleracion 0.200 a 1.500 0. 700

F3-03 Inicio de aceleracién idiota 0.300 hasta 4.000 1. 500
tiempo

F3-04 Fin de aceleracion idiota 0.300 hasta 4.000 1. 500
tiempo

F3-05 Tasa de desaceleracion 0.200 a 1.500 0. 700

F3-06 Fin de la desaceleracion 0. 300 hasta 4.000 1. 500
idiota tiempo

F3-07 Inicio de desaceleracion 0.300 hasta 4.000 1. 500
idiota tiempo

Figura 5-17 Curva de carrera
V (speed)

A

t (time)

F3-02,F3-03,y F3-04 son Se utiliza para configurar el curva de carrera durante cual el
ascensor

acelera desde puesta en marcha de la velocidad maxima d.Si el aceleracién proceso
es también
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causante de cortocircuito malo comodidad de conduccién,disminucion F3-02 y aumentar
F3-03y F3-04 a

hacer el aceleracion curva mas suave.Si el aceleracion proceso es también largo,
aumento el valor de F3-02 y disminuir los valores de F3-03 y F3-04.

Ajustar F3-05,F3-06,y F3-07 De manera similar a hacer el desaceleraciéon proceso
adecuado.
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2 Ajuste de la construccion mecanica

La construccion mecanica que afecta la conduccion . comodidad implica instalacion de

El riel guia, la zapata guia, el cable de acero y el freno, el equilibrio del coche,y resonancia
causado por el coche, el ferrocarril del gremio y Motor.Para asincrono motor,
abrasion o impropio La instalacién de la caja de cambios puede provocar mala
conduccién comodidad.

No. Mechanical

Factor

Description

1 Guide rail

nstallation of the guide rail mainly involves verticality and surface
flatness of the guide rail, smoothness of the guide rail connection

and parallelism between two guide rails(including guide rails on the
counterweight side).

2 Guide shoe

Tightness of the guide shoes(including the one on the counterweight
side)also influences the riding comfort. The guide shoes must not be tod
loose or tight.

3 Steel rope

The drive from the motor to the car totally depends on the steel rope
Large flexibility of the steel rope with irregular resistance during the cat]
running may cause curly oscillation of the car.In addition, unbalanced
stress of multiple steel ropes may cause the car to jitter during running

The riding comfort during running may be influenced if the brake arm ig

b

4 Brake installed too tightly or released incompletely
If the car weight is unbalanced, it will cause uneven stress of the guid
5 Balance of shoes that connect the car and the guide rail.As a result, the guide shoe
the car willrub with the guide rail during running, affecting the riding comfort
6 Gearb For asynchronous motor, abrasion or improper installation of the
earbox gearbox may also affect the riding comfort.
Resonance is an inherent character of a physical system, related to the
Resonance material and quality of system components.If you are sure that the
caused by . . . .
oscillation is caused by resonance, reduce the resonance by increasing
7 th? cari or decreasing the car weight or counterweight and adding resonance
guild rail| poorbers at connections of the components (for example,place rubber
and motor

blanket under the motor).

5.6.2 Arrasamiento Exactitud Ajuste

1 Descripcion de los componentes de nivelacion

mNivelacion lamina

La longitud de la placa niveladora necesita fosforo el arrasamiento cambiar.

Cuando el interruptor de nivelacion pasa por el arrasamiento plato,cada uno fin del arrasamiento
lamina debe sobresale por encima de la interruptor de nivelacion por en el menos 10 mm.Todos
arrasamiento platos debe tienen la misma longitud, con una desviacion menor que 5 mm.

mnivelacion  cambiar

La placa niveladora debe ser vertical a la arrasamiento cambiar.Cuando el auto llega el
arrasamiento lamina debe ser En el interruptor de nivelacion por 2/3 de su propia longitud .

mOptoelectronica  cambiar

El Se recomiendan los interruptores fotoeléctricos de tipo NO. mejorar la sefial deteccion

estabilidad.
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2

Arrasamiento exactitud ajuste métodos

Alla son dos arrasamiento exactitud ajuste métodos descritos como Sigue:

Ajuste de todo el piso

Fun?1§n Nombre Rango de ajuste Por defecto
Codigo
F4-00 Ajuste de nivelacion 0 a 60 30

F4-00 es solia hacerlo ajustar el parada de coche posicion en

todos los pisos vy el

por defecto es 30.El colocar- tintineo de F4-00 es eficaz a todo pisos.

Aumentar F4-00 Si se produce una nivelacion insuficiente en todos los pisos y
disminuye F4-00 Si el nivel es excesivo El ing ocurre en cada piso.

m Ajuste de un solo piso

Ajustar el tope del coche posicidon en cada piso por separado por configuracion

grupo Es parametros. Arrasamiento ajuste parametros en grupo Es:

Codigo de funcioén Nombre Rango de ajuste Por Unidad
defecto
; Ajuste de nivelacioén
Viernes 00 . 0al 0 -
funcion
. Ajuste de nivelacion
Viernes 1 . 30030 mm
registro 1
. Ajuste de nivelacion
Viernes 02 Lot 9 30030 mm
reg1stuo 00000 a 60060
a a a a
Viernes 28 Alfste de nivelacion 30030 mm
registro 28

El diagrama de flujo de de una sola planta arrasamiento exactitud ajuste es mostrado en el siguiente

Set Fr-00to 1 |

Go into the car after the elevator automatically
runs to the top floor

¥
Adjust the leveling data based on actual error.
Press the top floor button once,and the stop position
is changed 1 mm upward
Press the bottom fioor button onoe,and the stop
position is changed 1 mm dowrward

!

| Press the top floor button and bottom floor Button in
the car at the same time to save the adjustment result

| Run the car to the next floor,and make —

adjustment

e

— Complete adjusting
e omplete adjusting
T _alifloors? _— =

No

Yes
¥
Restore F-00 to0 ]

End )

Precision de nivelacion de un solo piso ajustar

B |

TOMGHIAN GROUP
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@

NOTE

€ Ensure that shaft auto-tuning is completed successfully,and the elevator
runs properly at normal speed.

@ After you set Fr-00 to 1,the elevator shields hall calls,automatically runs to
the top floor,and keeps the door open after arrival.

4 During adjustment,the CCB displays "00"or the value after adjustment.
Positive value:up arrow+value,negative value:down arrow+value,
adjustment range:+30 mm

@ After you save the adjustment result,the CCB displays the present floor

# Note that if a certain floor need not adjustment,you also need to save the
data once.Otherwise,you cannot register the car call.

3 Precisién de nivelaciéon ajuste pautas

m Si el detener posiciones cuando el ascensor llega en cada piso son fijado y el
mismo en arriba y abajo instrucciones y el auto es no nivelado con el sala
alféizar, hacer ajuste para relacionado pisos por configuracion  grupo Es
parametros.

uSi el posiciones de parada cuando el ascensor llega en cada piso son
arreglado pero diferente en arriba y abajo direcciones,hacer ajuste por
configuracién ambos F4-00 y grupo  Es parametros.El especifico El método
de ajuste es el siguiente:

En primer lugar, ajuste la desviacién de nivelacion en absoluto pisos configurando F4

-00.Suponga que el posiciones de parada en abajo y arriba direccidon son
respectivamente a y b,y realizar la operacion segun el siguiente mesa .
- . Ajuste
T .
1po Dlagrama Cdalculo Operacién
Down
B
pado— H=(ab) /2 (F4-00) +H
arrasamil
b
ento
Up
Abajo
b
Encima- H=(ba) /2 (F4-00) -H
arrasamien
to 4
Arriba

Luego, ajuste el posiciones de parada de relacionado pisos por configuracion Parametros del grupo

Fr. Preste atencion a lo siguiente precauciones:

Prevenir sobreajuste en parametros del grupo Fr cuando la nivelacion la desviacion es también
grande.Asumir eso cuando el auto llega en el arrasamiento zona,la distancia entre el borde de el
arrasamiento sensor y el borde de el nivelaciéon lamina esA,y el altura desviacion

—175—



—176—

5 Puesta en servicio del sistema y‘ RIS

FOMGXIAN GROUP

entre el auto umbral y el sala umbral al auto llegada es B.Si B=A para a cierto
piso, tu necesidad a ajustar el arrasamiento lamina posicion de este piso,a
asegurar eso B<Aupon auto llegada.De lo contrario,aunque tu tener equilibrado el
arrasamiento exactitud por configuracion grupo Es parametros,los ascensor
puede aun detener afuera el arrasamiento zona.

Leveling
plate

1

Up leveling
signal

Down
leveling
signal

Car

— Al - Carsil

B

m Hall sill

Figura 5-19 Diagrama de distancia de nivelacion

Si el parada de coche posicién es no arreglado al mismo piso bajo diferente viajes

O cargas, Yy altura desviacion entre el auto posicién y el sala sillare
inconsistente en el mismo piso,es puede ser causado por incorrecto velocidad bucle
parametros(grupo F2 parametro- ters).A resolver el problema, aumento el
velocidad bucle proporcional ganar o disminuir el velocidad bucle integral tiempo
adecuadamente.
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6.1 Teclado

El parametros de la funcién ion menus que se muestran en el teclado son
descrito como Sigue:

m FO: visualizacion del piso y direccion de carrera

El F-0 menu se muestra en el teclado por defecto al encendido.El primero
CONDUJO

indica el correr direccion,mientras el ultimo dos LED indicar el actual piso

numero del ascensor.Cuando el ascensor se detiene, el primero CONDUJO tiene No
pantalla.Wh en

el ascensor corre, el primero CONDUJO parpadea a indicar el correr
direccién.Cuando a sistema falla ocurre,el LED automaticamente mostrar el falla
codigo y parpadear.Si el falla es

reiniciar automaticamente, el F-0 menu es desplegado.

| \ g )
Running direction Present floor
Stop state:No display

Running state:Up or down direction
displayed in a blinking manner
Fault state:Fault code displayed

m F-1:comando entrada de la piso para correr

Después de entrar en el F1 menu, el de 7 segmentos Los LED muestran la piso
inferior (F6-01).Tu poder presione el ARRIBA botén para establecer el piso de
destino dentro el rango de mas bajo a arriba y luego presione el COLOCAR botoén
para guardar el configuracion.El ascensor corre a el piso de destino ,y el mostrar
interruptores A la F-0 menu al mismo tiempo.

m F-2:falla reiniciar y falla tiempo y codigo mostrar

Después de ingresar al F-2 menu,el Los LED muestran "0". Puede prensa el
ARRIBA botén a cambiar el configuracion a yo o 2.

Mostrar "1": Si usted seleccionar este valor y prensa el COLOCAR boton,el fallo del
sistema es reiniciar Entonces, el mostrar automaticamente interruptores encima a
el F-0 menu.

Pantalla "2": Si selecciona este valor y presione el COLOCAR botén,el 7
segmentos LED mostrar el 10 cédigos de falla y tiempo de ocurrencia
circularmente.Puedes prensa el PRG boton a salida.

m F-3:tiempo mostrar

Después de entrar en el F-3 menu,el e Los LED muestran la actual hora del sistema
circularmente.
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m F-4: nimero de contrato mostrar

Después de entrar en el F-4 menu,el Los LED muestran la contrato del usuario
numero.

m F-5:corriendo veces mostrar

Después de usted entrar en el Menu F-5, el segmento de 7 segmentos LED mostrar el
ascensor tiempos de ejecucion
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circularmente.
m F-6: control de apertura/cierre de puerta

Después de usted entrar en el F-6 menu,el Los LED muestran "1-1"y el ARRIBAy COLOCAR
botones
respectivamente defender el puerta abierta botén y puerta cerca boton.Tu poder

presione el PRG Botoén para salir.
comando de autoajuste del eje aporte

Después de usted entrar en el Menu F-7, el LED mostrar "0".Usted poder
seleccionar O a 2 Aqui, donde " 1" y "2" indican el comando de ajuste automatico
del eje (1.Borrar No arrasamiento ajuste parametros en grupo FR;2.Claro
arrasamiento ajuste parametros en grupo FR).

Después tu Seleccione "1" 0 "2" y presione el Botdn SET, eje Se implementa el

autoajuste si el condiciones son se reunid.Mientras tanto, el mostrar interruptores
encima a el F-0 Menu.Después eje autoajuste es completo,F-7 es atras a "0"
automaticamente. Si eje autoajuste

Si no se cumplen las condiciones , se muestra el codigo de falla "E35".

B F-8:prueba funcion

Después de ingresar al F-8 menu, el de 7 segmentos Los LED muestran "0".
configuracion de F -8 es descrito como Sigue:

1 Llamada de sala
prohibido

2 Puerta abierta
prohibido

3 Prohibida la
sobrecarga

Limite
interruptores
desactivado

Entrando deslizar
experimento estado

7 Prueba manual en UCMP

Prueba manual en

frenado fuerza

Después de la configuracion esta completo , presione SET botén.Entonces el 7
segmentos LED mostrar "E88" y parpadeo, incitacion eso el ascensor es ser
probado.Cuando tu prensa PRG a salir,F8 es atras a 0 automaticamente.

B F-O:reservado
[ FA: autoajuste

Después de ingresar al FA menu,el Los LED muestran “0 . El ajuste rango de FA es
1y 2, como sigue:

Con carga Auto-—
sintonizacion

2 |Ajuste automdtico
sin carga
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Despues de la configuracion es Completar, presionar el COLOCAR botén.Entonces
el LED mostrar "TUNE ", y el ascensor entra el autoajuste estado.

Después confirmando que el ascensor cumple con el seguro correr
condiciones,presione el COLOCAR botén de nuevo a comenzar autoajuste.
Después autoajuste es completa,la LED mostrar el presente ir a la caza de 2s,

y entonces cambiar A la F-0 menu.

Puede presione el Boton PRG para salir del autoajuste estado.

—179—



—180—

6 Descripcion del parametro X E;ﬂﬁ

mFb:CTB estado mostrar

Después de usted entrar en el Pension completa menu,el LED mostrar el
entrada/salida estado del CTB.La siguiente figura muestra la significados de la
segmento codigos:

A

F B F B F B

E S e E S e ER e

D DP D DP D DP

Segmento  ENCENDIDO: activo
Segmento APAGADO: inactivo

m FC:ascensor direccion cambiar( mismo como el funcién de

F2-10) O:Direccién sin alterar

1:Direccién invertido
m Fd:Emergencia y panel de operacion de prueba desencadenar

Después de ingresar al Fb me nu,el Los LED muestran el estado de activacién del
emergencia y prueba operacion panel.La siguiente figura muestra el significados del
segmento cadigos:

3 2 1
A A A
N/
F B F B F B
a1 I 1 |1
£ S N
D DP D DP D DP
FAB: It indicates the UP arrow.
EDC: It indicates the DOVWN arrow. Speed display

G: It indicates the indication in
el puerta zona.

El sistema pasa automaticamente a esto interfaz en emergencia evacuacion o
12 V fuerza suministrar o Apagado repentino estado.

Nota: Cuando el velocidad es menor que 1.000 m/s,el LED pantalla".xx
m/s".Cuando el velocidad es mayor que que 1 m/s, el LED mostrar"xx m/s". Por lo
tanto, la decimal lugares son diferente.
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6.2 Operacion Panel

La funcion cédigos adoptar el tres niveles menu.
m El funcién codigo grupo es Nivel 1 menu;

m El funcién cddigo es Nivel-lmenu;

m El funciéon codigo La configuracion es el menu de Nivel II.

1 Significado de cada columna en el funcion bacalao e mesa

Fug?é?n Nombre Configuracioén Por Unidad Propiedad
6digo
& Rango defecto
Operacion
propiedad de
Lleno Eficaz Fédbrica Unidad de pardmetro
Pardmetro lnomhre de |colocar rango | por medicion (Eso es,si a
No. pardmetro | de valores de | defecto de de pardmetro | permitir
pardametro pardametro operacion y
condiciones)

"% "El parametro poder ser modificado cuando el controlador es en cualquiera

detener o correr estado.

"% "El parametro no puedo ser modificado cuando el controlador es en el

correr estado. "

modificado .

o":El parametro es el de hecho mesurado valor y no puedo ser

El sistema automaticamente restringe el modificacion propiedad de ametros

allpar a prevenir Funcionamiento defectuoso.

2 Grupos de codigos de funcion

En el operacién panel, prens: |

S, iﬂ Mr vista el

funcién cédigo grupos.La funcion ccidn cédigo grupos son clasificado como sigue:

FO Pardmetros bdsicos FA Teclado pardmetros de
configuracion
F1 Pardmetros del motor Pensién |Pardmetros de funcion de la
Completa puerta
F2 Vector pardmetros de FC Pardmetros de la funcion de
control proteccion|
F3 Pardmetros de control de Fd Comunicacién pardmetros
ejecucion
F4 Pardmetros del suelo EF Configuracion de pantalla
pardmetros
F5 Pardmetros de la funcioén FF Fdbrica
terminal pardmetros (reservados)
F6 Basico pardmetros del FP Usuario pardmetros
ascensor
F7 Pardmetros de la funcioén de Es Arrgsamlento ajuste
pardmetros
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prueba

F8

Funcién mejorada
pardmetros

EO a E9

Falla registro pardmetros

F9

Tiempo pardmetros

F. J.

Fabrica
pardmetros (reservados)
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6 Descripcién del parametro

K BEED

Grupo F0:Parametros basicos

Funcion

Nombre RaneojdsNaruste Por Unida| Propiedad
Codigo !
defecto
0:Sin sensores vector
control  (SVC)
FO-00 VModo d 1: Circuito cerrado vector ) N
odo ae control (CLVC)
control

2: Voltaje/Frecuencia
(V/F) control

El es usado a colocar el control modo de el sistema,como descrito en el siguiente

mesa.
Valor Control Funcién Requeri
modo T
,Codific
ador?
el es aplicable a:
Funcionamiento a baja velocidad durante la puesta en|
Sin marcha sin carga
0 sensores y juicio de culpa en inspeccién de el asincroénico No
vector motor
?338;01 Motor sincrono en marcha especial condiciones
(utilizado unicamente por ingenieros profesionales
no descrito en este manual)
Cerrado
- bucle
1 e Yor Es aplicable a la normalidad correr en distancia Sy
control control
(CLVC)
Voltaje/ El es aplicable a equipo deteccidn
9 Frecuenci (la relacién entre el Voltaje y el frecuencia es No
a (V/F) fijo, el control es simple y el baja frecuencia
control produccion esfuerzo de torsién caracteristica es
pobre).
Fun01?n Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo
defecto
Domin N 0:Operacioén panel
FO-01 OTIHI?I uente control 1 *
seFon 1:Distancia control
El es usado a colocar el fuente de correr comandos y correr velocidad
referencias,como se describe en la siguiente tabla.
C Modo de trabajo
Valor oIl ) _ ; Objetivo Observaciones
Modo incognit Salida
a Aporte
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XK BEEm

Operacion
panel
control

No
detectar
Entrad
a X
senales

No produccioén
(E1 relé
para el CORRER
El contactor
lo hara
produccioén
durante motor
automatico
sintonizacion.

)

Usado solo
durante el
motor prueba
o No— carga
auto—
sintonizacién

El controlador es
operado presionando
CORRE y DETENER en
el panel de
operacion, y

el correr velocidad
es

colocar por F0-02
(Correr velocidad
bajo operacién panel
control)




6 Descripcion del parametro

. Working Mode
Value Running Purpose Remarks
Mode X Input YOutput
1.During inspection,
the elevator runs at
the speed set in F3-11
2.During normal
running, the controllen
automatically
Used during calculates the speed
1 Distance g?ﬁszt Output normal and running curve for
control signals elevgtor the elevator based on
running the distance between
the current floor
and the destination
floor within the
rated elevator speed,
implementing direct
travel ride
Fun?l?n Nombre ango de Por Unida PITH)ie(hid
Cédigo ajuste defecto d
Correr velocidad bajo
FO-02 | oooracion panel o 10,050 a Fo-04 | 0.050 | EM ¢
F0-03 | Carrera mixima 0.250 a F0-04 1.600 | EM *
velocidad
F0-04 | Ascensor clasificado 0.250 hasta 1.600 | EM *
velocidad 4. 000

F0-02 es Se utiliza para configurar el velocidad de carrera en el operacién panel control modo.

FO0-03 es Se utiliza para establecer el valor real maximo velocidad de carrera del
ascensor.El El valor debe ser mas pequefio que el calificado elevacién o
velocidad(F0-04).

F0-04 es Se utiliza para configurar el nominal velocidad nominal del ascensor.El
valor de esto parametro- éter es dependiente en el ascensor mecanismo y traccion
motor y deber no ser cambiado sin autorizacion .

Funcién Nombae Configuracion o Unidad | Propieda
Codigo R d
ango defecto
po-05 | Calificado 300 a 9999 1000 kilog — *
ascensor carga
ramo
El calificado carga es usado en la funcién anti-molestias.
Fungién Nombre Configuracion Por Unidad | Propiedad
Codigo Rango
defecto
F0-06 fM“’”mO . F1-04 hasta 99.00| 50.00 iz *
Trecuencila




El es Se utiliza para configurar el salida maxima frecuencia del sistema.Esto es valor
debe ser grande- mas que el calificado frecuencia del motor.
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6 Descripcion del parametro X BISs

TOMGHIAN GROUP

Funcién Nombre Rango de ajuste Por Unidad | Propiedad
Codigo
defecto
FO-07 Frecuencia 0.5 a 16.0 6.0 kHz *
portadora

El es solia hacerlo establecer el frecuencia portadora del controlador.

El frecuencia portadora es cercanamente relacionado a el mot o ruido durante
corriendo.Cuando él es generalmente colocar arriba 6 kHz, silencio correr es
Lo consegui. es Recomendado para colocar el transportador frecuencia a el mas
bajo dentro el admisible ruido,que h reduce el controlador pérdida y radio
frecuencia interferencia.

Cuando el frecuencia portadora reduce los siguientes factores también aumentar:
m Armonicos superiores de corriente de salida
m Motor pérdida de potencia
mMotor temperatura elevar
Cuando la frecuencia portadora aumenta :
Pérdida de potencia y temperatura del motor elevar declinaciones.

m Fuerza pérdida, sistema temperatura elevar y interferencia aumentar.

Ajuste de la La frecuencia portadora sera ejercer influencias en la aspectos
listado en el siguiente mesa.

Frecuencia portadora | Bajo demasiado

alto
Ruido del motor Grande a
Pequeno
Proguagii on Malo al bien
actual forma
de onda

Temperatura del Alto demasiado

motor elevar bajo
Controlador Bajo demasiado
temperatura elevar alto

Fuga actual Pequeno

demasiado grande

Radiacién externa Pequefio
interferencia demasiado grande
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Grupo F1:Motor parametros

Funcion

Nombre Configuracién Rango| Ppor Unidad | Propieda
Codigo

defecto d

0: codificador SIN/COS
F1-00 Codificador 1:UWW codificador 0 .
tipo 2:ABZ codificador
incremental

3:Fin absoluto

codificador

Seleccione un apropiado F1-00 valor del parametro segun el motor codificador tipo.

Cuando F1-25 esta configurado para 1(Sincrénico motor), configure esto parametro
correctamente antes  autoajuste ; de lo contrario, el motor no puede correr
adecuadamente.

Cuando F1-25 es colocar a 0(Asincrénico motor ),este parametro es
automaticamente cambio a 2.Tu necesidad no modificar él a mano.

F1-12 es Se utiliza para configurar el pulsos por revolucion de la codificador(segun el
placa de identificaciéon del codificador ).

Funcién Nombre Configuracion Por Unida | Propiedad
e Raneo defecto
F1-01 Potencia nominal del 0.7 Modelo i
.7 a 75.0 d di kilov *
motor ependiente atios
VMot inal Voltai Modelo
F1-02 otor nominal Voltaje | a 600 dependiente v *
F1-03 | Calificado motor 0.00 a 655.00 debﬁZﬁlﬁ%Zme A *
actual
F1-04 Frecuencia nominal del | (.00 a F0-06 d Modzlo Hz *
motor ependiente
. Modelo
F1-05 Motor nominal 0 a 3000 dependiente RPM *
velocidad
Establezca estos parametros segun el tipo de motor y motor letrero.
d y
Fugféén Nombre Rango de Por Unidad | Propiedad
0d1go ajuste &EScto
Codificador inicial *
F1-06 angulo 0.0 a 359.9 0
(sincrénico motor)
Angulo del codificador
F1-07 en 0.0 a 359.9 0 *
apagado (sincrénico
motor)
Sincrénico motor
- *
F1-08 modo de cableado 0ald 0

Estos Se obtienen los parametros por medios de autoajuste del motor.

F1-06 especifica el codificador angulo en cero punto.Después multiplo e veces de autoajuste,



comparar el obtenido valores y el valor desviacion de F1-06 debera ser dentro
de +5° F1-07 especifica el angulo de la magnético polo cuando el motor es
motorizado apagado.El valor es grabado en Apagado y es utilizado para

comparacion en proximo  encendido. —
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F1-08 especifica el modo de cableado del motor, es decir, si la secuencia de fase de salida
del motor el conducir junta es coherente con el UV W fase secuencia de el motor.Si
el valor obtenido por medio de sin carga autoajuste es un incluso numero,el fase
secuencia es correcto.si el El valor es un nimero impar, la secuencia es incorrecta; en
este caso, intercambie cualquier dos de UWW fases de el motor.

F0-06 y F0-08 poder ser modificado solo cuando F0-01 es colocar a 0.

SEen Nombre Rango de ajuste por Unidad [Propieda
Codigo d
defecto
F1-09 AcFual/f}ltrar tiempo | o359 g 0 *
(sincrénico motor)

F1-09 es usado a colocar el actual filtrar tiempo,que suprime el periddico vertical
estar nervioso. Aumentar el valor en ascendente orden de 5 a lograr el éptimo efecto.

Funcion Nombre Rango de ajuste| por Unidad | Propiedad
Codigo
defecto
F1-10 Ver}f}cac1én del 0 a 65535 0 - *
codificador
seleccion

F1-10 es usado a colocar codificador sefial verificacion.Esto parametro es colocar por
el fabricacion turer,y necesitas no modificar Generalmente

Funcioén

Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo

defecto d

0: Sin operacién
1:Con carga auto—
sintonizacién

2: Ajuste automdtico
sin carga

3:Eje autoajuste 1
4:Eje autoajuste 2

Fl-11 Modo de ajuste
automdtico

5:Sincrénico motor
estdtico autoajuste

El es usado a seleccionar el autoajuste modo.El valores son como Sigue:
0:Sin operacion;

m1: Autoajuste con carga: autoajuste estatico para motores asincronos y rotativos
autoajuste para motor sincrono;

m 2:Sincarga autoajuste;
m3: Ajuste automatico del eje 1, limpieza No parametros en el grupo FR;
m4:Eje autoajuste 2, limpieza parametros en grupo ES;

m5: Autoajuste estatico del motor sincrono.
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Fungién Nombre Rango de Por Unidad| Propiedad
Codigo ajuste
defecto
pio1g | Pulsos del 0 a 10000 2048 PPR *
codificador por
revolucion

F1-12 es Se utiliza para configurar el pulsos por revolucion de la codificador(segun a
el enc oder placa de identificacion ).

Funcisn Nombre Rango de ajustd Por Unidad Propiedad
Codigo
defecto
F1-13 Rotura del cable del 0 a 10.0 9.1 S *

codificador

deteccion tiempo

F1-13 es Se utiliza para establecer el tiempo en que se produce una falla por rotura de cable. dura
antes ser detectado .

Despues de la el ascensor arranca correr en distinto de cero velocidad,si hay es No
sefnal del codificador aporte dentro el tiempo colocar en este parametro,el sistema
indicaciones el fallo del codificador y paradas corriendo.Cuando el valor es menor
que 0,5 s, esto funcion  es desactivado.

Funcion Nombre Rango de Por Unida | Propiedad
Codigo ajuste dofied d
Resistencia del Modelo Q *
Fl-14 estator 0.000 a 30.000 dependiente
(asincrénico motor)
Resistencia del rotor Modelo
F1-15 (asincrénico motor) 0.000 a 30.000 dependiente Q *
Fuga inductancia Modelo i *
F1-16 (asincrénico motor) 0.00 a 300.00 dependiente mn
Mutual inductancia Modelo i *
FI-17 (asincrénico motor) 0.1 a 3000.0 dependiente m
Corriente sin carga Modelo
F1-18 (asincrénico motor) 0.01 a 300.00 dependiente A *

Estos parametros son obtenido por medio de asincrénico motor

autoajuste.Después el motor autoajuste es terminado con éxito, el valores de

estos parametros

son actualizado automaticamente.Si motor autoajuste  no puedo ser realizado en sitio,
a mano Introduzca los valores por refiriéndose a datos del motor con el mismo

letrero parametros.

Cada tiempo F1-01(Clasificado motor poder )de el asincrénico motor es
modificados, estos parametros automaticamente reanudar a el por defecto valores
Para el estandar motor.

Funcion

Codigo Propiedad

Rango de ajuste| Ppor

defecto

Nombre Unida
d
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Eje Qinductancia

F1-19 (esfuerzo de 0.00 a 650.00 3.00 mH
torsion)
Eje D inductancia

F1-20 (excitacion) 0.00 a 650.00 3.00 mH

F1-21 Campo 0 a 65535 0 -
electromagnético

posterior coeficiente

F1-19 a F1-21 son utilizado para mostrar el eje D y n Q inductancias y Atras
Campo electromagnético coeficiente de el sincrénico motor obtenido por
de motor autoajuste.

medio
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Fugcéén Nombre Rango de ajuste Por Unida | Propiedad
6digo
g defecto d
. Bitl=1,Bit2=0:
Ajuste . ., .
L. Semiautomdtico ajuste
F1-22 automatico e I 0 - *
. automdtico sin dngulos
fun01ogl Bitl=1,Bit2=1:Totalmente
seleccion automdtico ajuste automdtico
sin dangulos

Bit1 y Bit2 es Se utiliza para seleccionar el sin angulos autoajuste modo del
sincro nous motor.

Bit1=1,Bit2=0: Ajuste automatico semiautomatico sin angulo

Después Apagado y encendido De nuevo, el sistema automaticamente realiza
codificador angulo autoajuste solo durante correr en inspeccion velocidad.Después
ajuste automético es exitoso, el sistema hace no llevar a cabo autoajuste de nuevo
antes de la proximo Apagado.

Consejo:La falla Err19 es reportado Si el sistema es apagado y encendido de
nuevo sin refinamiento autoajuste durante correr en inspeccién velocidad y el
ascensor entra el normal estado.

Ajuste automatico totalmente automatico sin angulos

Después Apagado y encendido De nuevo, el sistema automaticamente realiza
codificador angulo autoajuste durante ascensor correr en inspeccién/normal
velocidad.Después ajuste automatico es exitoso,el sistema hace no llevar a cabo
ajuste automatico de nuevo antes el proximo Apagado.

Funcién Nombre Configuracién Rango | Ppor Unida | Propiedad
Codigo d
defecto

. 0: Motor asincrono
e Motor tipo : - *
F1-25 1:Sincrénico motor 1

Este parametro es Se utiliza para seleccionar el tipo de motor.Los valores

son como sigue: m0: Motor asincrono

m1:Sincrénico motor

Grupo F2:Parametros de control vectorial

Funcion Nombre Rango de Por Unida| Propiedad

Codigo ajuste defecto d

Bucle de velocidad
F2-00 . 0 a 100 40 -
proporcional ganar Kpl

F2-01 Velocidad bucle integral 0.01 a 10.00 0. 60 S
tiempo T il
F2-02 | Cambio frecuencia 1 0.00 a F2-05 2.00 Hz *
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M 2=
Bucle de velocidad
F2-03 . 0 a 100 35 - *
proporcional ganar Kp2
F2-04 Bucle de velocidad integral 0.01 a 10.00 0. 80 S *
tiempo Ti2
F2-05 Frecuencia de conmutacién 2 F2-02 a F0O-06 5. 00 Hz *
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F2-00 y F2-01 son Regulacion Pl parametros cuando la frecuencia de
funcionamiento es menor que el valor de F2-02(Frecuencia de conmutacion 1).

F2-03 y F2-04 son Por favor regulacion  parametros cuando la frecuencia de
funcionamiento es mas grande que el valor de F 2-05( Conmutacion frecuencia 2).

Si el frecuencia de funcionamiento es entre F2-02 y F2-05, el bucle de velocidad Por
favor Los parametros se obtienen del valor promedio ponderado del dos grupo s de
Por favor parametros(F2-00, F2-01y F2-03,F2-04),como se muestra en Figura 6-1.

Por favor parametros

F2-00
F2-01
F2-03
F2-04 !
: 1 Frequency
F2-02  F205 " reference

Figura 6-1 Relacion entre las frecuencias de funcionamiento y Por favor parametros

Las caracteristicas de respuesta dinamica de velocidad en el vector control poder ser equilibrado
por

configuracioén el proporcional ganar y integral tiempo del velocidad

regulador.Para lograr a mas rapido sistema respuesta, aumento el proporcional

ganar y reducir el integral tiempo. Ser Consciente de que esto puede conducir a

sistema oscilacion .

El recomendado ajuste método es como Sigue:

Si el por defecto configuracién no puedo encontrarse el requisitos ,hacer adecuado ajuste.
Disminuir el proporcional ganar primero a asegurar eso el sistema hace no

oscilar,y entonces reducir la tiempo integral para asegurar que el sistema tiene

rapido respuesta pero pequefio excederse.

Si ambos F2-02(Cambio frecuencia 1)y F2-05(S brujeria frecuencia 2)son 0,
solamente F2-03 y F2-04 son validos .

Fun?ic:)n Nombre Configuracién | por Unida| Propiedad
Codigo Rango defecto
F9-06 Bucle d? corriente 10 a 500 60 *
proporcional ganar Kp
F2-07 Actual bucle ganancia 10 a 500 30 - *
integral Ki

Estos dos Los parametros son regulacion  parametros para el par eje actual bucle.

Estos parametros son usado como el esfuerzo de torsion eje actual vector de
regulatorina control.Los mejores valores de la parametros haciendo coincidir el Las
caracteristicas del motor son obtenido por

medio de motor auto-tun ing.Usted necesidad no modificar a ellos generalmente.

Funcioén
Codigo

Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
defecto d
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F2-08

Par superior limite

0.0 a 200.0

200.0

%

*

El es usado a colocar el esfuerzo de torsién superior limite del motor.El valor
100% corresponde a el calificado produccion esfuerzo de torsion de el aplicacion

responsable motor.
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Funcion Nombre Rango de ajuste | por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
F2-10 Direccién de marcha dell g 4 1 0 *
ascensor

El es solia hacerlo establecer el ascensor correr direcciéon.Los valores son como sigue:
m0: Direccion sin cambios
B 1:Direccion invertido

Ta poder modificar este parametro a contrarrestar el correr direccion (sin cambio
el alambrado de el motor).Cuando tu llevar a cabo inspeccion correr para el
primero tiempo después motor autoajuste es exitoso,comprobar si el actual
motor correr direccién es coherente con el inspeccién dominio direccion.Si
no,cambiar el motor  correr direccion por configuracion F2-10 a ser coherente
con el inspecciéon dominio direccion.

Pagar atencién a el configuraciéon de esto parametro cuando restaurando el por
defecto configuracion.

Funcién Nombre Rango de ajuste | por Unida Propieda

Codhiigo defecto

Fo-11 Cero corriente 2.0 a 50.0 15.0 % *

servo coeficiente

F2-12 Cero servo velocidad bucle| ¢. 00 a 2.00 0, 50 *
Kp

F2-13 Cero servo velocidad buclel .00 a 2.00 0. 60 *
Ti

Estos Los parametros son Se utiliza para ajustar automaticamente compensacion de
pre-par en el caso de celda sin carga.La celda sin carga funcién de inicio es
habilitado cuando F8-01 es empezar a 2 03.

Disminuya los valores de estos parametros en el caso de coche estacada en
puesta en marcha,y aumentar los valores en el caso de revertir en puesta en
marcha.

Fug?;én Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
o ajuste defecto d
F2-16 Aceleracion del par tiempo 1 a 500 1 B *
F2-17 Desaceleracion del par tiempo | | g 3000 350 M *

Estos dos Los parametros son utilizado para configurar el tiempo de aceleracion y
desaceleracion tiempo de el esfuerzo de torsion actual.

Debido a la diferencia de Caracteristicas del motor:

1.Si el motor tiene anormal sonido cuando el actual es aplicado en puesta en
marcha, aumentar el valor de F2-16 a eliminar el anormal sonido.

2.Si el motor tiene anormal sonido cuando el actual es retirar crudo en detener,
aumentar el valor de F2-17 a eliminar el anormal sonido.
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Grupo F3: Parametros de control de ejecucion

i Nombre Configuracion por Unida|Propieda
Codigo Rango| defecto | @ d
F3-00 Puesta en marcha 0.000 a 0.050 0. 000 EM *
velocidad

F3-01 | Puesta en marcha 0.000 a 5.000 0. 000 S *

mantenimiento de
velocidad tiempo

Estos dos Los parametros son se utiliza para configurar el inicio velocidad y
puesta en marcha velocidad tenencia tiempo del sistema.Consultar a Cifra 6-2
Velocidad de carrera curva .

El parametros puede Reduce la sensacion de terraza al inicio. pendiente a
estatico friccion entre la guia ferrocarril y el guia zapatos.

Fun?ién Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad

St defecto d

F3-02 Tasa de aceleracion 0.200 a 1.500 0.700 | m/s? *
Inicio de aceleracion

F3-03 . . 0. 300 hasta 4.000 1. 500 S *
idiota tiempo

F3-04 Fin de aceleracion idiotal 0, 300 hasta 4. 000 1. 500 S *

tiempol

F3-02,F3-03,y F3-04 son Se utiliza para configurar el curva de carrera durante
aceleracién del ascensor, como se muestra en Figuras 6-2 y 6-3.

F3-02 es la aceleracion tasa de velocidad del ascensor curva(uniforme aceleracion
segmento ) .

F3-03 Es el momento para el tasa a aumenta de 0 al valor establecido en F3-02 en
el curva de velocidad (tiron inicial) segmento).El mas grande el valor es el mas
suave el idiota es.

F3-04 Es el momento para el tasa de disminucion a partir del valor establecido en F3-
02 a 0 en el curva de velocidad (tiron final) segmento).El mas grande el valor es el
mas suave el idiota es.

£ ug?;?“ Nombre Rango de ajuste | Ppor Unida |Propieda
0d1go defecto d d
F3-05 Tasa de desaceleracion 0.200 a 1.500 0.700 |m/s? *
F3-06 Fin de la desaceleracion 0.300 hasta 4. 000 1. 500 S *
idiota tiempo
F3-07 Inicio de desaceleracion (. 300 hasta 4.000 1. 500 S *
idiota tiempo|

F3-05,F3-06,y F3-07 son Se utiliza para configurar el curva de carrera durante
desaceleracién del ascensor, como se muestra en Figuras 6-2 y 6-3.
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F3-05 es el aceleracion tasa del velocidad del ascensor curva(uniforme
segmento de desaceleracion ).

F3-06 Es el momento para el tasa de disminucion a partir del valor establecido en F3-
05 a 0 en el curva de velocidad (tiron final) segmento).El mas grande el valor es el
mas suave el idiota es.

F3-07 Es el momento para el tasa a aumentar de O al valor establecido en F3-05 en el velocidad
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M s

curva (sacudida inicial segmento).El mas grande el valor es el mas suave el idiota es.

La figura 6-2 muestra la configuracion del completo correr curva.

F3-02(F3-05)es el aceleracion tasa de (desaceleracion) del velocidad curva en el

lineal proceso de aceleracion.

F3-03(F3-07)es el momento en que la tasa cambia de O a el valor

colocar en F3-

02(F3-05) en el velocidad curva(tiron inicial segmento ).El mas grande el valor es

el mas suave el idiota es.

F3-04(F3-06)es la hora para el tasa a Disminuir de el valor colocar en F3-02(F3-

05)a 0 en el velocidad curva(fin

idiota segmento).El mas grande el valor es el mas suave el idiota es.

A V (speed)

*,/

=

=:(ume;
Figura 6-2 Curva de velocidad de carrera

4 a (acceleration rate)

F3-02

' F3-05

Figura 6-3 Tasa de aceleracion curva

FUE?CiIC")H Nieribie Rango de Por Unida Propiedad
6digo ajuste dSlecto d
p3-og | Desaceleracion 0.200 a 1.500 0.900 |m/s? *
especial tasa

F3-08 es usado a colocar el desaceleracion tasa en el ascensor nivel 4 fallas,

inspecciodn, ajuste automatico del eje, renivelacion y Terminal piso
verificacion.
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Este parametro es no usado durante normal corriendo.Eso es usado Solo cuando
el ascensor posicion es anormal o el desacelerar sefial es eventos anormales
encima viajar arriba Terminal o encima viajar abajo Terminal.
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Fug‘f(i;?n Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
o aJuste defecto d
F3-09 Predesaceleracion 0 a 90.0 0.0 mm D ¢
distancia

F3-09 es solia hacerlo establecer el predesaceleracion distancia del ascensor

distancia control ,

de codificador sefal pérdida o arrasamiento sefial demora.

como se muestra en Figura 6-2.Esta funcion es eliminar la efecto

FHE?;?H Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
. ajuste defecto d
F3-10 Renivelacién velocidad 0.020 a 0.080 0. 040 M *

F3-10 Se utiliza para establecer la velocidad del ascensor. durante renivelacion.

Este parametro es valido solo cuando la preapertura El médulo (MCTC-SCB-A)
es agregado a implementar el renivelacion funcion(conjunto en FE -32).

F ug‘?cil(?n Nombre Configuracién Ploie Unida| Propiedad
ERLED Rango defecto d
F3-11 Inspeccién velocidad 0.100 a 0.630 0. 250 EM *
F3-11is Se utiliza para configurar el ascensor velocidad durante inspeccion.
Fun?éc‘l)n Nieyilie Configuracién Por Unida| Propiedad
Cédigo Rengo defecto d
F3-12 Posicion de arriba 0.00 a 300.00 0. 00 met *
desacelerar 1 o
F3-13 Posicion de abajo 0.00 a 300.00 0.00 met *
desacelerar 1 o
F3-14 | Posicién de arriba 0.00 a 300.00 0. 00 met *
desacelerar 2 o
F3-15 Posicion de abajo 0.00 a 300.00 0.00 met *
desaceleracion 2 o
F3-16 Posicion de arriba 0.00 a 300.00 0. 00 met *
desacelerar 3 o
F3-17 Posicién de abajo desacelerar| 0.00 a 300.00 0.00 met *
3 ro

F3-12 a F3-17 especifica el posiciones de todos desacelerar interruptores relativo a
el abajo arrasamiento posicién,y el posiciones son aliado automatico grabado
durante eje auto-

Afinacion.Para el instalacion posiciones de el desacelerar interruptores,ver 2.4.2°

Desaceleracion Interruptores .

El NICE3000new admite un maximo de tres pares de interruptores de desaceleracion.
dos lados de el eje a el medio, ralentizado n 1, desaceleracion 2,y desacelerar 3
son instalado en orden;que es, desaceleracion 1 es instalado cerca el Terminal
piso.Alli tal vez solo uno par de siembra lenta interruptores para el baja velocidad
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ascensor,y dos o tres pares de desaceleracién interruptores para el alta velocidad
ascensor.

El sistema detecta automaticamente la velocidad cuando n el ascensor alcanza a
desacelerar interruptor.Si el detectado velocidad o posicion es anormal,el sistema
permite el ascensor a lento abajo en el especial desaceleracion tasa colocar en F3-
08,prevencion parte superior de viaje Terminal o encima viajar abajo Terminal.
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Fugfécj’“ Nombre Rango de ajuste| por Unida | Propieda
aL8o defecto | 9 d

p3-1g | Control de velocidad cero 0.200 a 1.000 | 0.200 S *
tiempo en puesta en
marcha

F3-19 Liberacion del freno demora 0.000 a 2.000 0. 600 S *

F3-20 Control de velocidad cero 0.000 a 1.000 0. 300 S *
tiempo en fin

F3-18 a F3-20 son usado a colocar el tiempo relacionado a el velocidad cero
tenencia actual salida y frenado accion demora.

F3-18 (Tiempo de control de velocidad cero al inicio) especifica el tiempo desde la salida
del contactor RUN hasta la salida del contactor de freno, durante cual el

controlador  realiza

excitacién en el motor y emite corriente de velocidad cero con un gran par de arranque.

F3-19(Retardo de liberacién del freno)especifica el tiempo de El momento en el que
el sistema envia el freno liberar dominio a el momento cuando el freno es
completamente liberado, durante el cual el sistema retiene la velocidad cero
esfuerzo de torsion actual produccion.

F3-20 (Tiempo de control de velocidad cero al final) especifica el tiempo de salida de
velocidad cero cuando el curva de carrera termina.

El siguiente cifra espectaculos el running tiempo secuencia.

W (speed)
F3-19
F3-18 \\
b\ \1
Y
R
| i
!
RUN contactor | H t(time)
Brake contacior i
Sherting door lock
Shaorting motor 1

stator contactor
Internal running status ¥ ™

- L

Leveling signal ]
i

H

i
i
i
]
I |
circuit contacior . S -
]
[
|
1
i
'
1
|

RUN contactor feedback | } | [
I

Brake contactor !Eedback : H
i

Shorting door lock circuit |
contactor feedback

—
Sharting motor stator i—| | i |
contactor | T

Cifra 6-4 Correr tiempo secuencia

f§> @ El sistema conserva la salida de corriente de par de velocidad cero
dentro del tiempo colocar en F8-11 de la Momento en el que el sistema

NOTA envia la aplicacion del freno  comando;este es prevenir revertir.
Fug?één Nombre Configuracioén | por Unida| Propiedad
0d1go i defecto d
F3-21 | Renivelacion a baja 0.080 a F3-11 | 0.100 | EM *
velocidad velocidad
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F3-21 es usado a colocar el ascensor velocidad de regresando a el arrasamiento
posiciéon en normal sin nivelaciéon detener.



6 Descripcion del parametro

Fug?één Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
R RS defecto d
F3-go |lasa de aceleracién a 0.300 a 1.300 | 0.300 |m/s> *
emergencla evacuacilon

F3-22 Se utiliza para establecer la tasa de aceleraciéon. en emergencia evacuacion.

Fungién Nombre Configuracién | por Unida| Propieda
Cédigo i defecto d d
Retraso de desaceleracion S *
F3-23 desaceleracion tiempo 0.00 a 10.00 0

F3-23 indica que la velocidad es reducido a 0,1 m/s dentro este tiempo en caso de
lento- abajo demora durante inspeccion, renivelacion, terminal piso verificacion y
eje au- a-sintonizacion.

Funcioén
Codigo

Nombre

Configuracion
Rango

Por
defecto

Unida
d

Propiedad

F3-24

Funcion del programa
seleccion

0:Reservad
o 1:
Resbalon
experiment
o funcién
activado
2:UCMP
prueba
funcién

activado

Este parametro es se utiliza cuando el deslizamiento del motor experimento es

realizado durante
exitoso, establecido este

ascensor aceptacion.Si el deslizar experimento in situ es no
parametroa 1 a permitir el deslizar experimento

funcién.Después el experimento es completado, listo F3-24 a 0 para desactivar la

funcién.Cuando F3-24 se establece en 2, indica eso el

UCMP prueba es por-

formado.
Fug?één Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
6digo ajuste defecto d
F3-25 Marcha eléctrica de 0.100 a 0.300 | 0.250 | EM *
emergencia velocidad

F3-25 Se utiliza para establecer la velocidad del ascensor durante emergencia conducir correr.

Fug§é§n Nombre Configuracién | por Unida| Propieda
A e defecto d d
F3-26 | Ajuste automatico del eje 10,250 a 0.630 | 0.250 | EM *
velocidad

F3-26 es Se utiliza para establecer la velocidad del ascensor. durante eje autoajuste.




6 Descripcion del parametro X HIs

TOMGHIAN GROUP

Grupo F4:Parametros de piso

Fun(fl(?n Nombre Conf%gu Por Unidad| Propiedad
Codigo racion
R defecto
ango
F4-00 Arrasamiento ajuste 0 a 60 30 mm *

F4-00 se utiliza para ajustar la nivelacién exactitud en ascensor detener .

Si hay sobrenivelacion ocurre en todos los pisos durante Parada del ascensor,
decremento del valor de este

parametro correctamente. Si esta subnivelado ocurre en todo pisos durante
ascensor detener, aumentar el valor de esto parametro correctamente.Esto el
parametro toma efecto a arrasamiento de todos

pisos.Por lo tanto, si arrasamiento en a soltero piso es inexacto, ajuste el
posicion de el arrasamiento lamina o referirse a la descripcion  de
arrasamiento ajuste en grupo Padre El LINDO- 3000 nuevos Tiene el algoritmo de
control de distancia avanzado y adopta muchos métodos a asegurar fiabilidad
de directo viajar paseo.Gene rally tu necesidad no modificar este parametro.

Fugg(iién [, Rango de Por Unidad Propieda
oa1go EUISiEE defecto d
F4-01 Actual piso F6-01 a F6-00 1 - *

F4-01 indica el piso actual de la ascensor auto.

El sistema automaticamente cambios el valor de esto parametro durante
corriendo,y corrige €l en arrasamiento

posicion (puerta abierto limite)después el arriba desacelerar y abajo
desacelerar interruptores actuar.En no inferior piso y piso superior nivelando,tu
poder también a mano modificar este parametro,pero el valor debe ser
coherente con el actual actual piso.

f ug‘fsén Nombre Rango de Por Unidad| Propiedad
R ajuste defecto

Byte alto de detual pi

F4-g2 | V'€ aito de actuat piso 0 a 65535 1 Legumbr| @
posicioén

es

Byte bajo de actual pi

Fa-03 | ¢ PaJo de actial piso 0 a 65535 34464 | Legumbr| @
posicion os

F4-02 y F4-03 indicar el absoluto pulsos de la corriente posicidn del ascensor auto
relativo a el abajo arrasamiento posicion.

Los datos de posicion de El nuevo NICE3000 en el El eje se registra en pulsos. Cada posicion es
expresado por a 32 bits binario numero,donde el alto 16 bits indicar el alto byte de
el piso posicién,y el bajo 16 bits indicar el bajo byte de el piso posicién.

Funcion Nombre Rango de ajuste| por Unidad| Propiedad
Codigo
defecto
F4-04 | Longitud 1 de placa 0 a 65535 0 Legumbr *
niveladora s




F4-05 Longitud 2 de arrasamiento | (o g 65535 0 Legumbr *
ldmina s

F4-04 indica el pulsos correspondiente a la nivelacién  lamina longitud.

F4-05 indica la pulsos correspondientes a la suma de el distancias entre el arriba y

abajo interruptores de nivelacion y dos extremos de la arrasamiento lamina.
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6 Descripcién del parametro

Estos dos parametros son automaticamente grabado durante eje

autoajuste. Para el relacion entre el dos parametros,ver 2.4.1 Sefales de

nivelacion .
FUH?;(')H Nsiloie Rango de ajuste| por Unidad |Propieda
Codligo defecto d
F4-06 Byte alto de piso altura 1 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-07 Byte bajo de piso altura 1 | o a 65535 0 Legumbr *
es
Bytes altos y bajos de piso altura 2 a piso altura 38
F4-892 Byte alto de piso altura 39 | ¢ a 65535 0 Legumbr *
es
F4-83 | Byte bajo de piso altura 0 a 65535 0 Legumbr *
39
es

Estos parametros indicar el pulsos correspondiente a el piso él esta entre el
arrasamiento platos del suelo norte y piso i+1). Cada piso altura
por a 32 bits binario nimero,donde el alto 16 bits indicar el alto byte de el piso El
esta bien, y el bajo 16 bits indicar el bajo byte de el piso altura.En normal

condiciones , las

piso altura de cada piso es casi el mismo.

Grupo F5: Parametros de la funcion del terminal

es expresado

Fun?ién Nombre Configuracién | por Unidad| Propiedad
Codigo Rango
defecto
F5-00 A51stente/Agtomatlc 3 a4 200 3 5 *
0 conmutacion
tiempo

Si alla es a llamada al pasillo en no corriente piso asistente

estado,el sistema

automaticamente interruptores encima a el estado automatico(normal) después el

tiempo colocar en este

parametro.

sistema automaticamente restaura a
configurado para 1).
Cuando el valor de esto parametro es menor que 5,este funcion es discapacitados,

Después este correr es completado,el
el asistente estado(F6-43 Bit2 debe Estar

y el sistema es en el normal asistente estado.
Funfl?n Nombre Rango de Por Unidad| Propiedad
Codigo ajuste d
efecto
F5-01 Funcién X1 seleccidn 33 *
F5-02 Funcién X2 seleccién 35 *
F5-03 | Funcion X3 seleccion 34 *
0 a 127
F5-23 | Funcién X23 seleccion 00 *
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F5-24 Funcién X24 seleccion 00 - *

F5-01 a F5-24 se utilizan para configurar las sefiales entrada a DI terminales X1 a
X2 4.Seleccionar correspondiente aporte parametros de acuerdo a a diferente
funciones de aporte sefiales.

El NICE3000new proporciona 24 de bajo voltaje DiIs(X1 a X24),3 alto voltaje DIs(X25 a
X27),y 1AI(Ai/M).Todos bajo voltaje entradas compartir el COM terminal;cuando el
24 VCC Voltaje es aplicado,el correspondiente  aporte indicador se convierte EN.
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La siguiente valores de los parametros lista las funciones eso poder ser listo para
DI terminales.Si a cierto funcion no puedo ser establecer, comprobar si este
funcion tiene estado asignado a otro Terminal o es correr

Parameter values that can be set repeatedly
€ 04/36:Safety circuit feedback NO/NC;05/37:Door lock circuit feedback NO/

NC ;06/38 :RUN con tactor feed ba ck NO/NC;07/39:Brake contactor feedback
NOTE NO/NC :26/58:Brake travelswitch 1 NO/NC

El significados de la NO configuracién de las funciones es de la siguiente manera
(NO valor+32 para el Ajuste NC ).

m00: Invalido
Incluso Si hay es seial entrada al terminal, el sistema tiene No respuesta.Tu

poder asignar este sefial a terminales s eso son no usado a prevenir
Funcionamiento defectuoso.

m 01:Arriba arrasamiento sefal

m 02:Abajo arrasamiento
senal al m03:Zona de puerta
sefal

ElI NICE3000nuevo sistema determina la posicion de nivelacion del ascensor en funcién de la
arrasamiento cambiar sefal.La sistema apoya tres tipos de arrasamiento
configuraciones:

soltero puerta zona interruptor, arriba y abajo arrasamiento interruptores y
puerta zona cambiar mas el arriba/abajo arrasamiento cambiar.Si tres
nivel de vela interruptores son usado,el sistema sucesivamente recibe
"arriba arrasamiento sefal-->puerta zona sefial-->abajo

arrasamiento sefal "en arriba direccion y "abajo arrasamiento sefal-->d oor zona
senal-->arriba

arrasamiento sefal "en abajo direccién.Si dos arrasamiento interruptores
(arriba) y abajo arrasamiento interruptores) son usado,el sistema
sucesivamente recibe "arriba arrasamiento senal -->abajo

arrasamiento sefial "en arriba direccién y "abajo nivelacion senal-->arriba
arrasamiento sefial "en abajo direccion.Si el arrasamiento sefal es
anormal(atascado o no disponible), el sistema informes falla Err22.

m04:Seguridad retroalimentacion del circuito

m 05:Puerta cerrar circuito 1 comentario

m 29:Seguridad circuito2 comentario

31: Circuito de cerradura de puerta 2 comentarios

El seguridad circuito es importante a seguro y confiable correr del ascensor,y el

puerta El circuito de bloqueo garantiza que el sala puerta y auto puerta son cerrado
antes de la ascensor comienza a ejecutar.Retroalimentacion valida sefales del
seguridad circuito y puerta cerrar circuito son

necesario para ascensor correr.
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El es Se recomienda que estos sefiales son Establecer en NO entrada.Si ellos son
colocar a Entrada NC, El sistema considera

el aporte activo incluso aunque alla es No entrada.En este caso,el actual
estado del seguridad circuito no puedo ser detectado ,que puede causa
potencial seguridad riesgos.

m06: Retroalimentacién del
contactor de RUN m07:Contactor

de freno comentario
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m26: Recorrido del freno cambiar 1 aporte

m78: Recorrido del freno cambiar 2 aporte

El sistema envia comandos al CORRE y frena contactores y Detecta
automaticamente la retroalimentacion del CORRE y freno  contactores.Si el
comandos y el comentario son inconsistente,el sistema informes a falla.

m08:Inspeccién sefal
m 09: Senal de inspeccidon/emergencia

m10:Inspeccion/emergencia conducir abajo
sefal m84:Emergencia  conducir

1.Cuando 08/40(inspeccion sefal)es colocar en la entrada terminalX, la inspeccion cambiar
sefial es dado a el sistema en el Formulario DI.Cuando 08/40(inspeccion sefal)es

no lanzar contra terminal de entrada X, el inspeccidon cambiar sefal se transmite a

el sistema a través de PODER comunicacion(se debe utilizar MCTC-CTW-A al

techo del coche).

2.Cuando el inspeccion o emergencia conducir cambiar es activ e,el ascensor
entra el inspeccién o emergencia conducir estado;en este caso,el sistema
cancelar els todo automatico correr incluido el automatico puerta
acciones.Cuando el arriba sefial o abajo sefial es valido, el ascensor funciona a la
velocidad establecida en F3-26 en unidad de emergencia estado o en el conjunto
de velocidad en F3-11 pulgadas estado de inspeccion .

3.El inspeccion toma de senal precedencia sobre el emergencia conducir
sefal.Cuando ambos sefiales son activo,el ascensor corre por inspeccion método.

m11: Sefal de emergencia de incendio

Cuando el fuego emergencia cambiar se gira En el el ascensor entra el fuego
emergencia estado,y inmediatamente cancela el registrado sala llamadas y auto
llamadas.El ascensor directamente corre a el fuego emergencia piso y
automaticamente abre el hacer o después

llegada.
m12: Sefal de limite superior

m13: Senal de limite inferior

Cuando el ascensor corre sobre el arrasamiento posicién del piso de la terminal
pero hace no Detente, el arriba limite sefial y abajo limite sefal son usado como
el detener interruptores al Terminal pisos a prevenir encima viajar arriba
Terminal o encima viajar abajo Terminal . m14:Sefal de sobrecarga al

Cuando el ascensor carga excede 11 0%de la calificado carga durante normal uso,el
ascensor entra el sobrecarga estado.Entonces el sobrecarga zumbador pitidos, el sobrecarga
indicador el auto se convierte ENCENDIDO,y el ascensor puerta mantiene

abierto.El sobrecarga sefal se convierte invalido cuando el puerta cerrar es

aplicado.Si el correr con 110% de

el calificado carga es requerido durante inspeccion,usted poder colocar F7-06 a 1 a

permitir sobrecarga corriendo(nota eso este funcion tiene potencial seguridad

riesgos y usar él con precaucion).
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El es recomendado eso el sobrecarga sefial ser colocar a CAROLINA DEL NORTE entrada.lfit es
colocar a NO, el
El sistema no puede detectar la sobrecarga estado cuando el sobrecarga cambiar es
danado o el conexion es roto,y el ascensor correr en este caso puede causa
potencial seguridad riesgos.Es es también recomendado eso el arriba limite
sefial, abajo limite sefal,y lento-
Se establecen sefiales descendentes a CAROLINA DEL NORTE aporte.

m15: Sefal de carga completa

—199—



—200—

6 Descripcion del parametro X mEn

TOMGXKIAN GROUP

Cuando el ascensor carga es 80% a 110% de la calificado carga,la HCB
pantallas el completo carga estado,y el ascensor hace no responder a sala
llamadas.

m16: Senal de desaceleracién ascendente 1
m17:Abajo desaceleracion 1 seial al

m 18:Arriba desacelerar 2 sefal
m19:Abajo desacelerar 2

sefial m20:Arriba desacelerar 3

sefial

m21:Abajo desacelerar 3 sefal

Estos parametros son solia hacerlo colocar correspondiente terminales de entrada
a desacelerar Dis. Las sefiales de desaceleracion son utilizado para habilitar el
ascensor a detener en el desacelerar

velocidad cuando el auto posicion es anormal,que es un importante método a
garantizar la seguridad del ascensor.El El nuevo sistema NICE3000 registra
automaticamente las posiciones de los

interruptores en grupo F3 durante eje autoajuste.

m22: Cerradura de puerta en cortocircuito circuito retroalimentacién del contactor

El es la retroalimentacién sefial cuando el puerta cerrar circuito es en cortocircuito Si
el funcion de

puerta preapertura al llegada renivelacion en  puerta abierto es activado para

el ascensor configurado con el preapertura modulo.Este es a asegurar

seguridad durante el ascensor correr.

m23: Bombero corriendo senal

El es el bombero cambiar sefial y es usado a permitir el bombero
corriendo.Después el ascensor devoluciones a el fuego emergencia piso,el ascensor
entra el bombero correr estado Si el bombero sefal es activo.

m24:Puerta maquina 1luz cortina
sefal 25:Puerta maquina 2 luz
cortina sefal
Ellos son Se utiliza para detectar la luz sefiales de cortina de puerta maquina 1y
puerta maquina 2( si existente ).
m26: Retroalimentacién del
interruptor de recorrido del freno 2
m27: Sefal de evacuacion de
emergencia

El es el emergencia correr sefial en fuerza fracaso.Sifit es activo,eso indica eso
el ascensor es corriendo por emergencia evacuacion en corte de energia

m28: Ascensor cerrar sefal

Si esto senal es activo,el ascensor entra el bloqueado estado, r etornos a el
ascensor cerrar piso y hace no responder a cualquier llamadas hasta el sefal b se
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convierte inactivo.Eso tiene el misma funcién como el sala ascensor de calle
cerrar sefal(Para mas detalles, consulte Fd-07 y Fd-08). m30:Corto Estator de
PMSM comentario

El cortocircuito El contacto del estator del PMSM o protege el ascensor desde
descendente en alto velocidad En caso de fallo de los frenos.Esto sefal es usado
a monitorear si el cortocircuito PMSM estator contactor es normal.

m65:Puerta maquina 1 seguridad borde senal

m66:Puerta maquina 2 seguridad borde sefial
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Se utilizan para detectar el borde de seguridad. sefal estado de puerta maquina
1y puerta maquina 2(si existente).

m67:Motor sobrecalentar senal
El es el motor térmico proteccion  cambiar DI.Si esto sefial restos activo para mas
que 2s,el controlador paradas produccion y informes falla Error 39 a inmediato

motor sobrecalentarse.Después esta sefial se convierte inactivo,Err39 es se reinicia
automaticamente y el sistema curriculums a normal operacion.

m68: Senal de terremoto
Si esto sefal restos activo para mas que 2s,el ascensor entra en el terremoto
detener estado,paradas en el mas cercano piso de aterrizaje y abre el

puerta.Entonces el ascensor artes correr de nuevo después de la terremoto
sefial convertirse en s inactivo.

m69:Atras puerta prohibido sefal

Si es doble puerta maquinas son aplicado,t su senal es usado a prohibir el usar
de puerta maquina 2.

m70:Carga ligera  sefial

El es usado para juicio por molestias en el funcién anti-molestia.Si F8-08 Bit2
Esta configurado para 1,el sistema realiza juicio por molestias por usando el

carga ligera interruptor.El carga abajo 30%de la calificado carga es considerado
como luz carga.

m71: Senal de media carga

El es principalmente usado para juicio del emergencia  correr direccién en
fuerza Fallo. m72: Sefial de cambio de piso de emergencia de incendio

El NICE3000nw admite dos pisos de emergencia contra incendios. Por defecto , el
ascensor paradas en fuego emergencia piso 1 pulgada fuego emergencia estado.Si
este senal es activo,el ascensor Se detiene en el piso de emergencia de incendio 2
en caso de incendio emergencia estado.

m7/3:Falso piso sefal
Si la distancia entre dos pisos adyacentes del ascensor en el actual eje es
también grande para que el El tiempo de ejecucion excede el valores minimos

establecidos en F9-02 y FA-38, entonces el FALSO piso sefal es requerido.De lo
contrario, el sistema informes el falla E30.

m/6:Puerta 1 abierta aporte

m/7:Puerta 2 abierto

aporte m79:Externo falla

aporte

Falla externa aporte es usado a notificar el controlador de parar cuando otro

modulos en el control gabinete semejante como el  externo frenado unidad son
defectuoso.

80:Terminal piso verificacion sefal
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El Terminal piso sefial es usado con desacelerar 1 a determinar el piso terminal
posicién cuando alguno Terminal pisos son corto .

m81:Cerradura de puerta  1cortocircuito

Puerta cerrar 1 cortocircuito deteccion es usado a detectar puerta

cerrar 1cortocircuito. m82:Puerta cerrar 2 cortocircuito

Puerta cerrar 2 cortocircuito deteccion es solia hacerlo detectar puerta cerrar 2 cortocircuito.
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m86:Puerta cerrar derivacion

Puerta cerrar derivacién aporte sefal.Después de la sefial es activo, el sistema
entra en el inspeccionar- cion estado.

m88:Retroalimentacién del soporte del cable sefal aporte

El alambre sefial de retroalimentacion del soporte codigo de funcion de entrada 88 se
agrega para el Interruptor magnetotérmico.

1) Bajo el automatico y inspeccion estado,si el cable titular comentario sefal es
invalido,E67 es reportado y el elveator paradas inmediatamente y no puedo ser
comenzo. Mientras tanto, el UCMP falla deteccion es iniciado.Si no
intencionado movimiento ocurre, E65 es reportado,lo cual cubrir E67.

2)A claro E67,presione el restableciendo botén RES/PARAR en el portatil
manipulador o conjunto F-2 a 1en el MCB teclado.Si el cable sefal de
retroalimentacion del soporte es una identificacion valida para
un segundo o mas largo,E67 es también Despejados.Después E67 es
despejado,si el cable titular comentario senal es invalido de nuevo,E67 es

reportado.
Fun@één Nombre Configuracién Rango| por Unidal| Propieda
Cédigo d d
defecto
F5-25 CTB aporte tipo 0 a 511 320 - *

El es usado a definir el aporte sefial tipo (NO/NC) del CTB por binario  poco.

Por ejemplo, el Tipos de sefiales de entrada del CTB de un ascensor son colocar

como Sigue:
Poco Nombre del Por Poco Nombre del pardmetro | Por
pardmetro defecto defecto
Bit0 |Puerta 1 cortina de 0 Bit8 |Carga ligera senal(digital) 1
luz
Bitl |Puerta 2 cortina de 0 Bit9 |Arriba arrasamiento senal 1
luz
Bit2 |Puerta 1 abierta 0 Bitl0 |Abajo arrasamiento senal 1
limite
Bit3 |Puerta 2 abierta 0 Bitll Mdquina de puerta 0
limite sobrecalentar
deteccion
Bit4 |Puerta 1 cerca limite 0 Bit12 [Maguina de puerta 1 borde 0
de seguridad
Bit5 |Puerta 2 cerca limite 0 Bit13 [Maquina de puerta 2 0
seguridad borde
Bit6 Senal de carga completd 1 Bitl4d |Reservado _
(digital)
Bit7 Senal de sobrecargd 0 Bitl5 |[Reservado
(digital)
0:NC aporte 1:NO aporte
Fun‘fl(.m Nombre Rango de| por Unidad| Propiedad
Codigo 2
ajustel defecto
F5-26 Funcion Y1 seleccién 1 2 *
F5-27 Funcion Y2 seleccioén 2 *




F5-28 Funcién Y3 seleccién 3 *
F5-29 Funcién Y4 seleccién 0 a 31 4 *
F5-30 Funcién Y5 seleccion 0 *
F5-31 Funcién Y6 seleccion 0 *

Estos parametros se utilizan para establecer sefales. produccion por relé produccion
—202— terminales Y1 a Afio 6.
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B 00: Invalido
La terminal tiene Sin funcion.
m 01:Corriendo contactor

control 02:Freno contactor

control
m 03: Control del contactor del circuito de bloqueo de la puerta en cortocircuito
La terminal con uno de estos sefales controles si el contactor es abierto o
cerrado.

m04:Fuego emergencia piso llegada sefal comentario

En el fuego emergencia estado,el sistema envia los comentarios sefal para
escucha después de que el ascensor se detiene en el fuego emergencia piso.

m05:Por maquina
caminar m06:Por maquina
1cerrar 07:Por maquina
2abierto

m08:Por maquina 2 cerca
El terminal con uno de estos sefiales es usado a control abierto y cerca de puerta 1 0 2.

m 09:Freno y CORRER contactores saludable

Cuando el freno y Los contactores RUN funcionan correctamente (estado no
E36/E37), el el sistema envia la retroalimentacion sefal para Monitoreo .

m10:Fallo estado
La terminal con el senal tiene salida cuando el sistema es en el nivel 3, nivel 4 o
nivel 5 falla estado.

m11:Corriendo monitor

El Terminal con el sefial tiene produccion cuando el  controlador es

correr. m12:Corto Estator de PMSM contactor

Cuando el cortocircuito PMSM contactor del estator es aplicado en sincrénico motor r,el
terminal con el sefal es usado a controlar si el contactor es cerrado o abierto.
m13:Emergencia evacuacion automatico conmutacion

Al detectar que el Disminucion de la tension del bus a a cierto valor después corte de energia
ocurre en el red eléctrica suministro,el controlador salidas este sefial y usos el

bateria para poder temporal suministro, implementacion emergencia evacuacion en
marcha.

Sélo Y6/M6 puede se le asignara esta sefial porque el controlador necesidades a
depender en es residual poder para Conducir el relé en sefiuelo de falla de
potencia del red eléctrica suministrar.

m14:Sistema  saludable
La terminal con el sefial tiene salida cuando el sistema opera

adecuadamente. m15:Emergencia control del zumbador
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La terminal con la sefal tiene salida cuando el sistema es en el emergencia
evacuacion correr estado.El zumbido  tuits a inmediato.
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m16: Voltaje mas alto puesta en marcha de freno

Esta sefal se utiliza para el freno que mantiene el estado de liberacion con Voltaje
reduccion.

El terminal con esta sefial mantiene el Salida para 4 segundos a liberar el freno,y
entonces el Voltaje es reducido a mantener el freno liberado estado.

m17: Ascensor correr en direccion ascendente
El terminal con el sefal tiene salida cuando el ascensor corre en el arriba
direccién. m18: Lampara/Ventilador en funcionamiento

El es usado para el lampara/ventilador correr salida,la mismo como el energia
ahorro control salida de la CTB.
m19: Esterilizacion médica

El es usado a control el produccién  de el ultravioleta esterilizante lampara
sefial.Después el ascensor paradas correr y el lampara/ventilador paradas
operando,el médico esterilizaciéon Se inicia la salida.

m20: Sin puerta zona detener

El terminal con este senal tiene salida cuando en el el ascensor se detiene al
sin puerta zona.

m21:Eléctrico cerrar

El es solia hacerlo control aplicando y liberacién de la eléctrico cerrar en el caso
de manual puerta.

m 22: No servicio estado

El es salida cuando el ascensor es en el no servicio estado y no puedo responder
a sala llamadas.

m23: Evacuacién de emergencia terminado

Produccion después de la emergencia evacuacion es completado.Eso es
solia hacerlo notificar que ARD emergencia evacuacion es completado .

m25:Alambre titular restableciendo

Cable titular restableciendo produccién condiciones(cumplimiento cualquier de el

siguiente):

1) Durante encendido y a partir de para el primero tiempo e,E65(UCMP culpa)y
E41(seguridad circuito culpa)son no reportado después 5 segundos
retardo(cable) titular encendido tiempo ).

2) Se informa E67, pero E65 (UCMP culpa)es no reportado.Bajo el inspeccion
estado, el seguridad circuito es desconectado (E41 seguridad falla del circuito
es reportado)y entonces

conectado.
Cable titular restableciendo produccién Requisitos:

1) El cable titular restableciendo produccion sefial es valido.Comprobar si el
cable titular sefal de retroalimentaciéon es valido.
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a)Si el cable titular comentario sefal es valido para uno segundo o mas largo, mas
claro E67.El estado del cable titular restableciendo producciéon sefal cambios
de valido a invalido,y el ascensor obras adecuadamente.

b)Si el cable titular comentario sefial es aun invalido después 22 segundos(alambre
titular
a partir de tiempo),E67 persiste.El estado de el cable titular restableciendo
produccion  sefal
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cambios de valido a invalido,y ascensor no puedo ser comenzo.

2)Cuando el cable titular restableciendo produccion sefal es valido, el ascensor
puertas no puedo ser abierto o cerrado,y el ascensor no puedo ser
comenzd.T o permitir este funcion, colocar Bit14 de F6-52.Por Por defecto ,
esto funcién es desactivado.

m 26: Tubo de frenado corto circuito produccién
Produccion cuando el controlador frenado pipa e es cortocircuito.
m27: Salida de filtro de alarma

Alarma filtraciéon produccidén en no inspeccion estado durante sistema  correr o
puerta abierto limite.

Fuggé?go Nombre Configuracién Rango |por Unida| Propiedad
defecto d
. B Bus CAN y Modbus
F5-32  |Comunicacion comunicacién estado - - o
estado escucha

El es solia hacerlo Monitorizar el estado de la comunicaciéon CANbus con el CTB
y Modbus comunicacién con el HCB.
Cuando entras en el menu de F5-32,el LED encendidos el operacion panel indicar el

actual Estado de comunicacion del HCB.EI Los LE D son numerado 5a 1 de
izquierda a bien a facilitar el Descripcion.La segmentos son definido como Sigue:

5 4 3 2 1
25 17 9 1
. ; 5 7 N —
126 2 1 |
0| 3 |[2622]] . |[18 14 | 15 |10 6! -
29 27 21 L 19 13|| 11 5
O z: N O - ~ O N L7
. 28 DP 20 24 12 16 4
. S | 8 J
Monitoring CANbus Segment Mo. indicates Lhe\;ddtess of the HCB at each
Communication state between floor for Modbus communication with the MCE.

the CTE and the MCB

Best I Interrupted \

Segment ON: communication normal
B H E 3 u..ﬂ % E _H H E Segment OFF: communication abnormal

Estado de comunicacion CANbus de fuerte a débil

Figura 6-5 Comunicacion F5-32 estado monitoreo

Ejemplo |Comunicacion estado desplegado por el LED

Para Por ejemplo, si el LED son mostrado como se muestra en la siguiente figura
indica eso Modbus comunicacién de direcciones
1,5,6,7,12,15,16,18,19,21,22,23,25,26 y 27

es anormal,y Modbus comunicacién de otro direcciones es bus CAN normal
comunicacion estado mostrado d por el CONDUJO es 3,indicando a pequefio
interferencia con

comunicacion.
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17
—
26 22 18
23 14
2? 21 1913 11 5 3
_ ]
DF' 20 24 1 8

Figura 6-6 Ejemplo de pantalla LED que indica la comunicacion estado
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Furclgéci)go Nombre Rango de ajuste| por Unida| Propiedad
defecto d
F5-33 F5-33 Control de programa] ( 4 65535 0 *
seleccion

F5-33 se utiliza para seleccionar el funciones del ascensor.

Cada poco del funcion

codigo define a funcién.Si a poco es colocar a 1,el funcién

indicar- ed por este poco es habilitado;si esto poco es colocar a 0,el funcion es
desactivado.

Las funciones definido por el binario trozos de F5-33 se describen en el siguiente

mesa.
Terminal F5-33 programa control
Poco Funcién Descripcion Por
defecto
Incendio en el ascensor| Si lo fuera estd habilitado, el fuego emergencia
Bit3 emergencia requisito funciones en F6-44 solicitud para Hong Kong 0
para Hong convertirse activado
Kong automdticamente.
] Gong de llegada El gong de llegada estd deshabilitado de 22:00
Bit4 desactivado en noche pmto 0
7:00 soy
Puerta Desconexién de | La  puerta cerrar es adicionalmente
Bit6 bloqueo ed en | desconectado una vez cuando el inspeccidén 0
inspeccién conmutada A | estado es cambiado encima a lo normal
normal correr correr estado
Falla codigo no
Bit7 desplegado en el El Feclado no parpadea a mostrar el falla 0
teclado codigo.
Puerta abierta dominio . . )
. El sistema cancela inmediatamente el puerta
Bit8 cancelado . ) . 0
. . abierto comando después recepcién el
inmediatamente en : o
puerta abierto puerta abierto limite
limite
Cuando el freno comentario es anormal, el
Auto Detenerse y cero— El ascgnsor llega a la puertéfz uno posicion vyl
) se detiene.La puerta se mantiene cerrada y el
Bit9 VelOCld?g esfuerz? sistema 0
de torsion tenencia mantiene la salida de par como largo como
en anormél freno posible. Después el sistema es
comentario sobrecargado, hay es No esfuerzo de torsioén
salida,y la ascensor puede caer en este caso
Ser cauteloso de usando este funcion.
Fuggé?go Nombre Rango de ajuste B Unidal| Propiedad
defecto d
F5-34 Terminal Monitoreo de E/S terminales °
estado mostrar en MCB
F5oa5 Terminal Monitoreo de 1/0 °
estado mostrar terminales en CTB,CCB y
HCB
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Estos parametros son solia hacerlo Monitorear el estado de todos los terminales
I/O del sistema. Los segmentos de los cinco Los LED mostrados se definen de la

siguiente manera.

5 4 3 2 1
A A A A A
N e e N N o
F B F B F B F B F B
(— =) =) | —— ) )
el Slic el ©fic el ©fic el © fc el © flc
AN AN m A" = A AN 0
G a0 0 P D o "D op 5P D

Cifra 6-7 Escucha de todo E/S terminales
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Terminal F5-34 exhibicién de estado
1 2 3 4 5
A Inspeccion  |Arriba Puerta méquina | .
- senal desacelerar 1 |1 luz cortina [‘€S€TVado
senal
B Arriba Inspeccién | Abajo Maquina de CORRER
arrasamient arriba desacelerar puerta 2 luz  |contactor
o senal senal 1 sehal [cortind produccion
d Abajo . Inspeccion Arriba _ |Contactor de |Contactor de
© Inivelacién |abajo sefal |desaceleracion|freno freno
senal 2 senal comentario 2  [produccién
p Fuego Abai Puerta de
uerta zona X ajo ) . .
D nal emergencl desacelerar 2 Un}on Postal cortocirculto
seng a senal 2 Universal cerrar circuito
senal
aporte contactor control
ni S%ﬂgur}dad Arriba limiteAera Ascensor Fuego emergencia
circuito seal desacelerar 3 cerrar aporte llegada al pisq
comentario 1 senal senal
P Puerta Abajo Abajo Seguridad
cerrar P . . -
S limite desacelerar  |circuito
circuito ~ 1 3 ~ 1 o 2
comentario 1 sena sena comentario
Cortocircuito Venta corta de
GRA CORRER Sobregar puerta cerrar PMSM
circuito
MO contactm‘” ga senal contactor del
comentario contactor
- estator
comentario .
comentario
C Bomb Puerta
pp |Contactor de arga ombero
completa |correr senal |72
freno ~ circuito
comentario 1 |senal comentario 2
Terminal F5-35 exhibicidén de estado
1 2 3 4 5
A Puerta 1 luz [Puerta Puerta Puerta abierto [Sistema luz
cortina abierto abrir botén mostrar |cortina estado 1
boton produccioén
B Puerta 2 luz [Puerta Puerta Puerta cerca |[Sistema luz
cortina cerca lcerrar botén mostrar |cortina estado 2
boton produccién
. Puerta abierto
do Puerta 1 Puerta abierto |p orta cerrar botén de Llamada de sala
abierto botén de senal & do ascensor cerrar
.. retardo aporte
limite mostrar
D Puerta Directo Puerta 2 Sin puerta Sala 1lamar
2abierto viajar abierto zona detener  |fuego
limite COT}dUCll” produccioén produccion emergencia
senal aporte
. |Puerta 1 Asistente Puerta 2 C
. S arga completa
M lcerca limite [|senal cerca Reservado rs p
. senal
produccion
F Puertalg . D1r§§01on 501 Puerta cerrar Salida del Sobrecarga senal
cerca limite |camblar {Epa senal zumbador
Independiente
ﬁ(R)A Carga com;sj(legs con cofial Llegada gong Reservado




Bombero )
Sobrecar . Abajo Energia
DP fal operacion .
ga sena sefal llegada gong ahorro firmar
Fugfcil(j)n Nombre Configuracién | por Unida| Propiedad
0a1go Rango defecto d
F5-36 Célula de carga aporte 0 1 *
seleccion

El es se utiliza para configurar el canal de configuracién el ascensor carga celula
sefial.Cuando a carga celula dispositivo es usado, conjunto este parametro
correctamente Primero.ElLos valores son los siguientes:
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m0:MCB digital

aporte

m1:CTB entrada
digital m2:CTB cosa

analoga aporte

n3:MCB entrada analdgica
F uneton Nombre Configuracién | Por Unida |Propieda
Godiigo Rango defecto | 4 |d
F5-37 XZT fu??lon 0: Tnvalido 0 *
Selecglon 4:Seguridad circuito
. nal
X26 funcion sena
F5-38 selsocitn 5:Puerta circuito de 0 *
bloqueo senal 1
F5-39 X27 fUTIICIOH 6:Puerta c~1rcu1to de 0 *
seleccion bloqueo senal 2
) ] 7:Puerta cerrar
F5-40 Funcién X28 seleccién leortocirdiito 0 *
8:Puerta cerradura 2
cortocircuito

F5-37 a F5-40 son utilizado para establecer sefiales aporte a corriente fuerte

deteccion aporte terminales X25 a X28.Los valores son los siguientes:

m0: Invalido

m4:Seguridad circuito sefal

m5:Cerradura de la puerta circuito sefall

m6: Sefial 2 del circuito de

bloqueo de puerta m7:

Cortocircuito en la cerradura

de la puerta 1

m8:Cerradura de la puerta 2 cortocircuito
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Grupo F6: Parametros basicos del ascensor

Fun?ién Nombre Rango de ajuste | por Unida| Propiedad
Cédigo defecto | ¢
F6-00 Piso superior de el| Fg-01 a 40 9 *
ascensor
F6-01 Planta baja de el 1 a F6-00 1 *
ascensor

Estos dos parametros son solia hacerlo establecer la parte superior piso y abajo
piso del ascensor determinado por el numero de de hecho instalado arrasamiento

platos.
Funcién Nombre Rango de ajuste | por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
F6-02 | Aparcamiento piso F6-01 a F6-00 1 *

Cuando el tiempo de inactividad del ascensor supere el valor establecido en F9-00,el
ascensor devoluciones hacia piso de estacionamiento colocar en F6-02

automaticamente .
Funcion Nombre Rango de ajuste | por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
F6-03 Emergencia de incendio F6-01 a F6-00 1 *
piso

Cuando el El ascensor entra en el estado de regresando
emergencia,el ascensor se pondra devolver a este fuego emergencia piso.

a base piso en fuego

Funcion
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

Por
defecto

Unida
d

Propiedad

F6-04

Ascensor piso de bloqueo

F6-01 a F6-00

1

*

Cuando el ascensor entra el ascensor cerrar estado,el El ascensor lo hara

devolver a este ascensor cerrar piso.

F6-04 es usado a colocar el ascensor cerrar piso.yo n el automatico correr estado,si el

ascensor cerrar cambiar se gira en o el colocar ascensor tiempo de bloqueo es
alcanzado, el ascensor cancela todo registrado sala llamadas y responde a todo
registrado El coche llama y vuelve a la ascensor cerrar piso,paradas automatico
corriendo ,y cierra el [ampara y admirador en el auto; después de la puerta

cierra,el ascensor cancela sala llamar mostrar.

K uzz;i’n Nombre Rango de ajuste oz Unida| Propieda
< defecto d d
F6-05 | Servicio pisos 1 0-65535 (pisos 1-16) 65535 *
F6-06 | Pisos de servicio 2 | 0-65535(pisos 17-32) 65535 *
F6-35 Pisos de servicio 3 0-65535 (pisos 33-40) 65535 *
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Estos Los parametros se utilizan para establecer los pisos de servicio entre pisos 1-40.

F6-05(Servicio pisos 1) corresponde a pisos 1-16.F6-06( Servicio pisos 2)
corresponde a pisos 17-32.F6-35(Servicio pisos 3)corresponde a pisos 33-40.

La siguiente parte toma F6-05 como ejemplo para describir Como configurar el servicio pisos.
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El 16 binario bits de la funcién cédigo respectivamente corresponden a 16 pisos.Si
un poco es colocar a 1,el ascensor voluntad responder a llamadas de esto piso;si
esto poco es colocar a 0,el ascensor voluntad no responder a llamadas de esto piso.

Colocar cada poco respectivamente.Convertir el valor binario a decimal y

establecer él en el

operacion panel,como mostrado en el siguiente

cifra.

Bt15
m1ent

Btl4 [Bill3 | Bt12 | BC11 |Bitl0

Bt9

Bit8 [ Bil7 | BA6 Bl4 | Bil3 | Bi2

Bt

BtO

32768

16384 | 8192 | 4096 | 2048 | 1024

512

128 64

2

Mearing ofthe binay ahue

1
1

Floor mumber

indiatedyeanhbt

Piso 3

Piso 4

Hor 6 B15o: iso 6 no en servicio

ervicio Foor7

10 Piso | fuera de servicio 1:Floa  1en

[FBA
B10:

servicio

Piso 2Bt 0:Piso 2 no n servicio 1:Cuatro

2 en servicio

BI12 :Piso 3notin servicio j1:Piso 3
en servicio

B13 0:Piso 4 no en servicio
1:Cuatro 4 pulgadas

servicio

B14 piso 5, servicio de notin

1: Piso 5 en servicio

1:Piso 6 pulgadas

BB 0: Piso 7 o en servicio

ovioe Piso 8

Bt7 0 :Foor 8not

64 7

servicio

Piso 9 B18 0 :Cuatro 9no en servici

Piso 10

o

128  1:Piso 8 en servicio

1: Piso 9 pulgadas senvioe

B190-Piso 10 no en servicio

512 1 &1 servicio

Bt10 0: Flu 10 servicio de notin

Suelo 12

10241: Piso 10 mservicio

Bt110:Piso 12 no h servicio

Afio 13

BT Cuatro 12 norte servicio

Bt12 0 Floo 13 no servicio h

4096 1:Fior 1 3 ns erice

BU3:F lor 14 no nservicio

Piso 15

ervicio

81921 :Piso | 4 pulgadas
Bt14 0. Fioo

15non servicio

Piso 16

16384 1:Piso 16 pulgadas servicio

Bt15_0 :piso 16 no en servicio

32768 1:Piso 16 norte servicio

Convertir binario vaueto dedmal,y
colocar su decmalon la operacion
panel

Figura 6-8 Conversion Valor binario de F6-05 a decimal
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Xxample

Si los pisos 2,8,9 y 12 de un piso 16 o ascensor necesario estar prohibido,y
todos los demas pisos son En el servicio, necesitamos establecer Bit1, Bit7, Bit8
y Bit11 correspondiente a los pisos 2,8,9, y 12 a 0 y configure los otros bits en
1,como mostrado en la siguiente cifra.

Bitls

Bitl4

BK13

BH12

Bitll

BN10

BM9

BI8

BI7

BN6

Bitb

Bt4

Bt3

BM2

Poco

BiHO

32768

16384

8192

4096

2048

1024

512

256

128

64

32

2

1

JFlo c

Suelo 2

Comida 13

Numero de piso

indicado  adiés t:iso 15

Foar 16

Convertir el valor binario a decimal:

1+4+8+16+32+64+512+102

Floar 5

Piso 6

Piso 7
Foor8

Foo9

Piso 10

Pie2

Pie3 BI2=1

Pie 4 Bi3-

4+4096+8192+16384+32768=63101 Luego, ingrese "63101"

para F6-05 en el panel de operacion.

El método de configuracién para F6-06 y F6-35 es el mismo que para F6-05.

BitO=1

B-0

Bi4=1
16
Bit5=1
32
Bi6=1
64
B7=0

BIP=0

Bito=1
512

1024
Bi11-0

Bit12=1
406
Bit13-1
B12
Bit14-1
16984

Bit15=1

Fortificado

Prohibido

Prohibido

Forbden

Valor binario de Comwert a dedmal,y
Establezca este decimal en la
operacion panel

R
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(soltero sala llamar botén)
Bit9: No se detecta un
registro rotura de cables
Bit10:Err30 juicio en re-—
arrasamiento cancelacién

Bitl4: Intervalo de tiempo
deteccion de seguridad
circuito 2 y puerta cerrar
circuito2(l. 5s)

£ uncl“:’“ Nombre Configuracion Por Unida|Propieda
Codigo Rango defecto | 4 d
Nimero de
F6-07 ascensores en Las ] *
paralelo/grupo
modo
F6-08 Ascensor No 1 a8 1 *
Bit0: Espera dispersa
Bit2: Reservado
Bit3: Paralelo/Grupo
control implementado en
CAN2
Bit4: Control de grupo
compatibilidad con NICE3000
Programa B%t6: Borrar ngmero.de ?iso y
F6-09 direccion de visualizacién en 0 *
control un avance Bit8: Hall
seleccion unidireccional 1lamar

F6-07 y F6-08 se utilizan para configurar el numero de ascensores y elevador No.
en paralelo/ grupo control modo.

Bit0 a Bit4 de F6-09 son usado a colocar diferente paralelo/grupo control
modos.Para detalles, ver 9.1 4 Paralelo/Grupo Control Esquema

Fugféén Nombre Configuracion Por Unidal| Propiedad
i Rango defecto d
F6-10 Interruptor de nivelacion 10 a 50 14 Bl *
filtrar tiempo

F6-10 indica el tiempo de retardo desde el momento cuando el arrasamiento
cambiar hechos a el momento cuando el arrasamiento sefial se convierte activo.Tu

necesidad no modificar él.

Fug?één Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
6di
89 S defecto d
Funcion del ascensor *
F6-11 seleccion 2 0 a 65535 8448

F6-11is usado a seleccionar el ascensor funciones.Si a poco es colocar a 1,el
funcion indicado por este poco es habilitado;si esto poco es colocar a 0,el funcion

es desactivado.
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Las funciones definido por el binario bits de F6-11 son descrito en lo siguiente mesa.

F6-11 Funcién del ascensor seleccion
Poco Funcion Descripcidn Por defecto
Deshabilitar la La funcion de retorno a base piso pard
Bitl devolucién A la verificacion debido a grande desviacion 0
base piso para de la posicion  del  coche es|
verificacion desactivado
Cancelacion automatica | Si el mostrar de a piso en grupo EF
secuencial estd establecido a 1,el siguiente
Bit2 arreglar del salon pisos a ser Los elementos mostrados se 0
Ilamar piso organizan automdticamente en el orden
direcciones ser ascendente. Este bit es usado a
desplegado Cancelar este funcion.
El controlador realiza la salida
Deteccién de corriente | actual deteccidon cuando el motor
Bitb valido en puesta en sincrono 0
marcha para se pone en marcha.Si el actual es
sincrénico motor anormal, La salida serd bloqueado y el
correr voluntad ser prohibido
. Interruptor MCB Después de esta funcion es habilitado
Bit6 | . el MCB 0
inversor ldmpara
produccion lédmpara produccion logica es
invertido.
Puerta abierta valido En.el inspeccion estado, tu poder
abierto/ cerrar el puerta por
Bit7 en prensado el puerta 0
sin puesta zona en botén abrir/cerrar en la no-
el Inspeccién estado
puerta zona.
Puerta abierta y cerca | El ascensor la puerta se abre y
Bit8 una vez después cierra 1
inspeccion una vez después de la sistema vueltas
transformado a de primero— tiempo inspeccién a
normal normal correr
Bit10 El timbre no suena El timbre dentro de la auto hace 0
tuitear sobre no piar al renivelacion
renivelacion
El controlador no puede llevar a cabo
eje—
Bit1] | Sdper piso corto sintonizando si el piso altura es menos 0
funcién que 500 mm. Después este funcién es
activado, Se puede realizar el ajuste
del eje
normalmente.
Bit12 Reinicio El controlador se reinicia 0
automatico de automdticamente el fallas una vez cada
fallas hora
Cuando E53 es reportado, si el
condiciones de puerta abierta limite
Bitl3 | Fallo E53 auto valido y puerta cerrar liberacion se 1
reiniciar satisfacen, el controlador
reinicia automdticamente el E53.Un
maximo
de tres veces de auto reiniciar es




permitido

Bitl4

Arriba ralentizar no
restablecer para

stuper corto piso

Si esta funcién es habilitado, el arriba
lento— abajo 1 senal hace no

reiniciar piso

pantalla.La parte inferior desacelerar
1 senal

Todavia restablece la visualizacion del
piso. Esto es valido S6lo cuando el
personalizado super  corto

piso funcién es activado.
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F6-11 Funcioén del ascensor seleccién

Si esto funcién es habilitado, el abajo

desacelerar 1 senal hace no reiniciar

Abajo ralentizar no piso pantalla.El arriba desacelerar

Bitlh tablecer par
restablecer para 1sign al aun Restablece la 0

stiper corto piso A A .. . P

p p visualizacioén del piso.Esto es valido
solo  Cuando el personalizado super
corto piso

funcion es activado

Funcion Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo
defecto
F6-12 personaje piso 0 a F6-00 0 - *

F6-12 es solia hacerlo establecer el VIP piso.Ver 9.9 Funcion de ejecucion VIP .

Fuytn Nombre Configuracion Por Unida|Propieda
Codigo Rango defecto | 4 d
F6-13 | Seguridad piso|0 a F6-00 0 *

F6-13 es usado a colocar el seguridad piso de el ascensor.

Si el seguridad la sefial es activo o es durante la noche periodo de seguridad, el
ascensor funciona a el seguridad piso primero cada tiempo,abre y cierra el puerta
una vez,y entonces corre ael destino piso.

El ascensor poder ser hecho a detener en el seguridad piso en el siguiente dos
maneras:

Fd-07/08 es colocar a 5(Seguridad senal).Si el seguridad la sefial es activ e,el
ascensor entra la seguridad estado.

El piso de seguridad nocturna La funcion esta habilitada (FE-32 Bit5=2), el ascensor
entra en la seguridad estado de 22:00 pmto 6:00 soy

Funcion

- Nombre Rango de ajuste | por Unidad | Propieda
Codigo d
defecto
Comenzar tiempo de
F6-14 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM pie

abajo
colectivo selectivo 1

Fin tiempo de abaj
F6-15 1 Rempo €e abaIo | 0 00 a 23.59 00. 00 HH. MM %
colectivo selectivo 1

Comenzar tiempo de

F6-16 - 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM pie
abajo
colectivo selectivo 2

pe-17 | Fin tiempo de abajo |44 gy, 93 59 00.00 | HH. MM P
colectivo selectivo 2

F6-14 a F6-17 definir el tiempo periodos de abajo colectivo selectivo 1 y abajo

colectivo selectivo 2, durante el cual, el ascensor responde a solo hacia abajo sala
[[mndnn

2
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@ To enable the down collective selective peak service,set FE-32 Bit6 to 1.

NOTE
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6 Descripcion del parametro

Funcion
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

Por
defecto

Unidad | Propiedad

F6-18

Hora de inicio de basado
en el tiempo piso
servicio 1

00.00 a 23.59

00. 00

HH. MM PAY

F6-19

Fin del tiempo de
basado en el tiempo
piso servicio 1

00.00 a 23.59

00. 00

HH. MM PAY

F6-20

Piso de servicio 1 de
tiempo— basado piso
servicio 1

0 a 65535

65535

F6-21

Piso de servicio 2 de
tiempo— basado piso
servicio 1

0 a 65535

65535

F6-36

Piso de servicio 3 de
tiempo— basado piso
servicio 1

0 a 65535

65535

F6-22

Hora de inicio de basado
en el tiempo piso
servicio 2

00.00 a 23.59

00. 00

HH. MM PAY

F6-23

Fin del tiempo de
basado en el tiempo
piso servicio 2

00.00 a 23.59

00. 00

HH. MM W

F6-24

Piso de servicio 1 de
tiempo— piso basado
servicio 2

0 a 65535

65535

F6-25

Piso de servicio 2 de
tiempo— piso basado
servicio 2

0 a 65535

65535

F6-37

Piso de servicio 3 de
tiempo— piso basado
servicio 2

0 a 65535

65535

F6-18 a F6-25 colocar el tiempo rango y servicio pisos de dos grupos de basado en

el tiempo piso servicios.

Servicio El piso 1 corresponde a los pisos 1-16, el piso de servicio 2 corresponde a los
pisos 17-32, y servicio piso 3 corresponde a pisos 33-40.Para ejemplo,en el periodo
de tiempo de
basado en el tiempo piso servicio 1(conjunto por F6-18 y F6-19),la ascensor responde a el
servicio pisos colocar por F6-20,F6-21,y F6-36 pero ignora el servicio pisos colocar por
F6-05, F6-06,y F6-35.El configuracion de basado en el tiempo servicio pisos es el

mismo como eso de servicio pisos en F6-05.

ﬁ € To enable the time-based floor service,set FE-32 Bit8 to 1.Then,you can set
the time range and service floors of two groups of time-based floor services.

NOTE
Func’icj)n Nombre Rango de Por Unidad | Propieda

Codigo ajuste defecto d
Pico 1 hora de inicio para

F6-26 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM pie
paralelo/grupo control
Cima 1 tiempo de

F6-27 . . ‘/p 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM pie
finalizacién para paralelo/
grupo control
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Pico de control en

F6-28 . F6-01 a F6-00 1
paralelo/grupo 1 piso
Pico 2 comenzar tiempo

F6-29 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM
para paralelo/grupo
control
Pico 2 final tiempo para

F6-30 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM
paralelo/ grupo control
Pico de control en

F6-31 F6-01 a F6-00 1 -

paralelo/grupo 2 piso
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F6-26 a F6-28 son usado a colocar cima servicio tiempo periodo 1y correspondiente
servicio

pisos.

F6-29 a F6-31 son usado a colocar cima servicio tiempo periodo2 y correspondiente
Servicio pisos.

Durante a cima tiempo periodo,si alla son mas que tres auto llamadas de el cima
piso, el ascensor entra el cima servicio estado.En el momento ,el auto llamadas de
el cima piso son valido todo el tiempo.El ascensor retorno s a este piso si Esta
ir

€ To enable the parallel/group control peak service,set FE-32 Bit7 to 1.To
disable the parallel/group control peak service,set FE-32 Bit7 to 0.

NOTE
Funcion Nombre Rango de ajuste | por Unidad | Propiedad
Codigo
defecto
pe-3g | Ascensor cerrar 00.00 a 23.59 00.00 | HH.MM ¥
comenzar tiempo
F6-39 Ascensor extremo del 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM pAe
bloqueo tiempd

F6-38 y F6-39 son usado a colocar el ascensor cerrar tiempo periodo, durante
cual el ascensor es en bloqueado estado, teniendo el mismo efecto como el
ascensor cerrar cambiar.

The elevator can switch to the locked state in the following two ways:
@ F6-40 Bit5=1,to enable the timed elevator lock function.
f € F6-38 and F6-39are used to set the elevator lock time period,during which
NOTE the elevator is in locked state.
€ Fd-07=1,to enable the hall elevator lock switch.

Funcién Neilbie Configuracién | por Unidad | Propiedad
Codigo Rango defecto

Control d
Fe-40 | Crron de progtama 0 a 65535 0 : *
seleccion 1

Control de programa
F6-41 O ERE 0 a 65535 0 *
seleccion 2

FE-49 Control'ge programa 0 a 65535 0 *
seleccion 3

Estos parametros son usado a seleccionar programa control funciones.Cada una
poco de el

funcién cdodigo define a funcién.Si a poco es colocar a 1,el funcion indicada por Este
bit es habilitado;si Si este bit se establece en 0, la funcién esté deshabilitada.

El funciones definido por el binarioy bits de estos parametros son descrito en el
siguiente mesa.

F6-40 Control de programa seleccién 1
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Poco

Funcion

Descripcion

Por
defecto

Bit0

Funcion de discapacidad

El se utiliza para permitir o desactivar el

discapacidad funcién.
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Programa F6-40 control seleccién 1

Poco Funcion Descripcién Por
defecto
Cuando el arriba desacelerar y abajo
arrasamiento
Bitl | Suave funcién limite las senales estan activas y el arriba 0

nivelacion senal es inactivo, el sistema
considera eso El arriba limite es realizado.
El es el mismo para el abajo limite senal.

Se utiliza JP16 para el aporte de el  atras

JP16 entrada puerta abierto senal.Esta funcién es activado si FC
Bit2 | utilizada como -04 es colocar a 2. Cuando JP16 tiene entrada, el 0

Puerta trasera ascensor abre solo el

seleccién (botén) puerta trasera.Cuando IP16 tiene No

entrada, la ascensor abre solamente el
frente puerta

JP16 entrada utilizada | JP16 es edicién estadounidense para el aporte de

BIt3 | como el atrdas puerta | 1a parte de atrds puerta abierto  senal. ¢
abierto senal
Esta funcién es activado solo en el opuesto puertd
modos de control 3 y 4.En este caso, solamente
Solo apertura uno uno puerta se abre cada vez que el otro La '
Bit4 | puerta de opuesto puerta debe permanecer en el puerta cerca limite 0

. estado.
puertas bajo control En el grupo Fd, el extendido aporte incluye
manual ”Soltero/ Seleccién de doble puerta”. Si esto

aporte es activo en el modo de control de puerta
opuesta 3, ambos puertas abierto si alld es a

auto llamar

Bit5 | Ascensor temporizado F6-38/F6-39 es valido Sélo cuando este 0

cerrar funcién es activado.

Esta funcién es usado para el ascensor con

Bit6 | Manual puerta 0
manual  puerta.
Bit7 | Reservado -
Bit8 | Reservado - -
El sistema se borra todo el actual auto llamadas
Bit9 Desactivacion del piso |cada el tiempo del ascensor cambios el direccion 0
inverso numero claro por por defecto Cuando esta funcién es
habilitado, el funcién de
despejando marcha atrds suelo numeros es
desactivado
Bit10 Mostrando siguiente El siguiente piso a ser llegd en es mostrado 0
piso de llegada numero | durante ascensor correr
Bitll Respondiendo a auto El sistema responde al pasillo 1llamadas solo 0
1lamadas primero después ejecutando todo auto 1lamadas.

[lamada d b Puede colocar el auxiliar dominio terminal
amada de coche (CN8) en el CTB para aporte de el discapacidad
asistido

grt12 dominio en soltero 11lamadas. 0

. 0:Consistente con CN7 para el soltero
puerta utilizada como

di dad funcid puerta, y Puerta trasera para el doble puerta
1scapacidad funclon 1: CN8 1llama son el discapacidad 1lamadas
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Bitl3

Comando de plegado

utilizado como
discapacidad

funcioén y atrés
puerta funcion

El es valido solamente cuando el funcién de Bi
t14 es activado.

1: Discapacidad 0:Puerta trasera
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Programa F6-40 control seleccion 1
Poco Funcioén Descripciodn Por
defecto
Auto comando de llamada plegable:
A. Funcion deshabilitada: CN7 estda usado para
frente puerta
Bitl4 Auto 1lamar llamadas o llamadas ordinarias, y CN8 es  usado 0
dominio plegable para atrds puerta llamadas o discapacidad
1lamadas.
B. Funcion habilitada: Para CN7 y CN8, entradas
1 a
16 se utilizan para frente puerta llamadas o comin
1lamadas, y entradas 17 a 32 son usado para atrds
puerta llamadas o discapacidad 1lamadas.
JP20 usado para
Bit15 conmutacioén a Se utiliza JP20 para aporte de cambio entre el 0
atrds puerta frente puerta y la parte de atrds puerta
(cambiar)
F6-41 Control de programa seleccion 2
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Bit0 | Reservado - -
Bitl | Reservado
Bit2 Inspeccion a Durante inspeccién en marcha, si el desacelerar 1 0
i . .
detener pendiente actos, el sistema desacelera a detener.
a desacelerar 1
Bit3 | Reservado
Bitd Tweet de timbre El timbre sonard cuando el puerta abierto demora 0
durante puerta tiempo colocar en Fb—-14 es alcanzo.
abierta demora
Bitb | Reservado -
Bit6 Cancelado Retardo de apertura de puerta es cancelado 0
i . . )
puerta abierto cuando el puerta abierto demora botdén es
demora apretado de nuevo.
Bit7 | Reservado _
Bit8 Ascensor En el ascensor cerrar estado, el ascensor mantiene el 0
bloquear en puerta abierto a las el ascensor piso de bloqueo
puerta abierto
Bit9 Pantalla disponible | En el ascensor cerrar estado, salén llamadas son 0
en ascensor cerrar | desplegado normalmente
Bit10 Ascensor blogueando El ascensor esta bloqueado correctamente en el 0
el asistente estado | gqistente estado
Bit1l | Parpadeo en 1legada La pantalla qel coche parpadea cuando el.ascensor 0
llega en a piso.El avance parpadeante tiempo es
colocar en F6-47
Puerta abierta . . .
Bit12 | nuevamente La puerta se vuelve a abrir si el puerta abierta 0
durante puerta demora  aporte es activo durante puerta cerca.
abierta demora
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Bitl3

Puerta abierta
nuevamente después
auto llamar de el
presente piso

La puerta se vuelve a abrir si el auto 1lamar

de el

presente piso es valido durante puerta cerca
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F6-42 Control de programa seleccién 3

Poco Funcioén Descripcioén Por

defecto

Bit0 | Reservado _

Cancelado puerta

abrir/cerrar . .

. Bitl=1: El comando de apertura/cierre de puerta
Bitl | Comando en ) 0
) es cancelado al demora de 1s después puerta
demora después . -
. abrir/cerrar 1 limitar.
puerta abierta/

cerca limite

En condiciones normales, el sistema determina eso
la puerta estda completamente cerrado Sélo cuando

Sin juzgar puerta el puerta cerca senal de limite es activo y el

Bit2 | cerrar estado en puerta cerrar es aplicado. 0
puerta cerca
produccién Si esta funcién estd habilitado, el sistema necesidad

no juez el puerta cerrar estado.

Puerta cerca ; - .

: o La puerta se cierra dominio es produccion

Bit3 | dominio ) 0
. continuamente durante el ascensor correr.

produccién

durante la

carrera

Regresando a base
piso para verificacion| El ascensor corre hacia el fondo piso para

Bit4 ) A . : . 0
por primera vez verificacion al encender para el primero tiempo
fuerza—
en

0:Después del ascensor cerrar la senal se convierte)

Claro 1lamadas activo , el El ascensor borra las 1lamadas del

Bit5 | inmediatamente pasillo y responde a el actual auto llamar,y 0
en ascensor entonces entrar ascensor cerrar estado.

Corrar 1:Después del ascensor cerrar la senal se convierte
activo, el El ascensor borra todas las llamadas y entra
ascensor cerrar estado
Después de la salida NC es seleccionado, el

. Eléctrico . - ~ .

Bit6 eléctrico cerrar la senal no es produccién durante 0
bloqueo NC . ..

» puerta abierto y es produccién durante puerta
produccién

cerca.

Bit7 Cancelacién de Cuando Bit7 es empezar a 1, falla E50 es no 0

falla E50 deteccion detectado d.

. Pugrta Cuando esta funcién estd habilitado, el falla
Bit8 | abierta/cerrada - . (i 0
limit detecciéon de el puerta abierta/cerrada limite
imite -
i senal es cancelado
deteccion

cancelacion

. palla sub?odlgo Cuando esta funcién es habilitado, el teclado no
Bit9 | desplazamiento 0
mostrar la falla en a desplazable manera

mostrar
cancelacion
En caso de espera con el puerta abierto , el
Bitl10 Puerta abierta sistema cierra la iluminacién y admirador después el 0

energfa ahorro tiempo colocar en F9-01 pasa por en puerta abierto

limite estado.

D o



Bitll

Independiente
cambiar apartado

de

conexién en paralelo

Cuando esta funcién estd habilitado, individual
ascensores serd independiente y apartado de
paralelo

controlar y ser en condiciones normales correr
modo. Cuando este

La funcién estd deshabilitada, la El ascensor estard
independiente y separado del paralelo control 'y
ingresar el personaje correr modo.

D o



—220—

6 Parametro Descripcion

K

i IR [

FONGKIAN GROUP

Funcién Nombre Rango de ajuste| por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
Funcion de
F6-43 : 0 a 65535 128 *
asistente
seleccién

F6-43 es solia hacerlo Seleccione el relacionado con el asistente funciones del
ascensor.Cada uno poco del
funcion caodigo define a funcion.Si a poco es colocar a 1,el funcion indicado por
este poco es habilitado;si esto poco es colocar a 0, el funcion es

discapacitado.Usted poder vista y colocar este

pedazos.

funcion codigo usando el

Las funciones definido por el binario bits de F6-43 son descrito en la siguiente tabla.

F6-43 Funcion de asistente seleccion
Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Llamadas canceladas Todas las 1lamad 4 ladas d o ol
Bit0 después entrando odas las llamadas estan canceladas después e 0
asistente ascensor entra asistente estado para el primero
estado t1empg
Bitl No responde a El coche parpadea dentro, incitando alla es a sala 0
i
sala 1lamadas llamar, pero el sistema no lo hace responder
Asistente/
Bit2 | Automdtico Si esta funcién estd habilitado, el configuracién de F5-00) 0
Ry es valido
conmutac16
n
Puerta cerca La puerta del ascensor se cierra. después el
Bit3 . 0
en correr asistente prensas el puerta cerca boton
manualmente
. El es el lo mismo que el normal Estado.Después
Bit4 | Automdtico el puerta tiempo de espera abierto es 0
puerta cerca alcanzado, el puerta cierra
automdticamente.
Zumbador . . .
. . Cuando hay a registrado sala llamada, el timbre tuits
Bith tuiteando en 0
. 2,5 segundos en intervalos
intervalos en
asistente
estado
) Cuando hay es un sala registrada Llama, el
Continuo
Bit6 timbre tuiteando . . ., 0
El timbre suena continuamente hasta que alld es un
en asistente . .
registrado auto llamar en un salén 1lamar piso
estado
Bit7 Auto botén de 1lamada| Cuando el 1lamado al pasillo aporte estd activo, el )
i
parpadeando a auto botén ¢ todo Para el correspondiente el suelo
inmediato . .
parpadea a dar a inmediato
Funcion Nombre Rango de ajuste | por Unida| Propiedad
Codigo
e defecto d
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P64 Emergencia de incendio 0 a 65535 16456

funcion seleccién

*

F6-44 es solia hacerlo selecciona el fuego Funciones relacionadas con emergencias .
Cada una poco del funcién cdédigo define a funcion.Si a poco es colocar a 1,el
funcion indicado por este poco es activado; Si esto poco es colocar a 0,el funcién es

desactivado.
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Las funciones definido por el binario bits de F6-43 son descrito en el siguiente mesa.

F6-44 Funcion de emergencia contra incendios seleccioén
Poco Funcion Descripcién Por
defecto
Bltp & |Reservado -
Bit2
Gong de llegada
Bit3 |produccion El gong de llegada es produccién en el 1
en inspeccion o fuego inspeccién o fuego emergencia estado
emergencia estado
Varios coches Se pueden realizar varias llamadas de coche sen
Bit4 |llamadas registrado en el fuego  estado  de 0
registrado en emergencia.Si esto funcién es desactivado
llamas emergencia solo uno auto La llamada puede ser]
estado registrado .
En el fuego emergencia estado, el actual
Bits Retentivo en el poder sistema y coche voluntad del estado ser 3
falla en fuego memorizado
emergencia estado en caso de corte de energia y ser
reanudado después el sistema es
motorizado en de nuevo.
En el fuego emergencia estado, el puerta
Cerrando la puerta por cerca El proceso se puede completar solo
Bit6 tenencia abajo el por tenencia 1
puerta cerca abajo la puerta cerca botén hasta el
botén puerta
cerca limite se alcanza.De lo contrario
serd cambiado encima a puerta abierto
automdticamente.
Bit7 |[Reservado
Bit8 Puerta cerca en auto El ascensor entra el puerta cerca 0
llamar registrdndose proceso automdticamente Si un auto
llamar es registrado.
Bit9 Visualizacion de 1lamadas Qe Se muest?an las 1lamadas de sala en el fuego g
sala en fuego emergencia |emergencia estado
estado
Se utiliza JP22 para bombero forzado
correr aporte.
En el bombero correr estado, cuando el
Entrada JP22 cambiar y el puerta Los
Bit10 Bombero obligado a correr‘b?tones de cerrar se habilitan 0
simul tdneamente . zumbador
tweets y el sistema salidas el  puerta
cerca senal.Si la puerta cerrar es no
habilitado dentro 10s, el sistema salidas el
cortocircuito puerta
contactor de circuito de bloqueo senal,y el
el ascensor arranca corriendo (usado juntos
con SCB-A).
Bombero saliendo estado al|El sistema puede salida el  bombero estado
Bitll |[llegado en fuego S6lo después de la ascensor llega en el 0
piso de emergencia fuego piso de emergencia
No se borra auto llamadas|En la carrera de bomberos estado,el autg
Bitl2 |al revés puerta abierto llamadas que han sido registrados son no 0
en despejado en contrarrestar puerta abierto
bombero corriendo estado
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Bitl3

Reservado

Abriendo la puerta por

En el fuego emergencia estado, el puerta
abierto El proceso se puede completar

Bitl4 |tenencia abajo el solo por tenencia
puerta abierta abajo la puerta abierto botén hasta el
botén puerta
limite abierto se alcanza.De lo contrario
serd ser cambiado a puerta cerrar
automdticamente
Bit15 Puerta automdtica La puerta se abre automaticamente después
i

abierto en emergencia
de incendio piso

el

El ascensor llega a la fuego emergencia piso
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Funcion Nombre Configuracion | por Unida| Propiedad
Codigo Rango d
defecto
Evacuacién de
F6-45  lopergencia funcion 0 a 65535 0 *
seleccion

F6-45 es Se utiliza para seleccionar el emergencia relacionados con la evacuacién
funciones del ascensor.Cada uno poco del funcion cédigo define a funcion ccion.Si

a poco es colocar a 1,el funcién indicado por

poco es colocar a 0,el funciéon es desactivado.

este poco es habilitado;si este

Cuando F6-45 Bit2=1,el el ascensor se cierra al emergencia evacuacion juego de
piso de estacionamiento en F6-49.

Cuando F6-45 Bit2=0,el elevar o paradas en el mas cercano aterrizaje piso.

Las funciones definido por el binario trozos de F6-45 se describen en el siguiente

mesa.
F6-45 Funcion de evacuacion de emergencia seleccion
Poco [Funcioén Descripcion Por
defecto
Automdticamente
BitO 0 calculador el 0 1 Carga direccion 0
direccion ) ) determinar
Direccién
_ » (E1 ascensor ) (E1 ascensor
Direccién de mas corre en pesado
corre en -
. cercano
determina S
J pesado— carga aterrizaje carga
. T WoaQ direccion El i direccion. El
Bitl 0| . 1 |P1so 0 lda d 0
sin carga- celda de carga
celila funcién debe ser
funcion debe activado.)
ser
activado. )
Durante la evacuacion, llega el ascensor . en el
Bit2 Detener en Conjunto de piso de estacionamiento de evacuacién en F6-49 0
el base (61 debe ser a distinto de cero valor y es un servicio piso
piso ).De lo contrario, el ascensor se detiene en el mds cercano
piso.
Durante la evacuacioén, llega el ascensor. en el piso
. Soltero . . -
Bit3 . de destino.Cuando un arrasamiento senal al es 0
arrasamiento .
. activo, el ascensor desacelera a detener
puerta abierto
. Puesta en Compensacién de par de arranque valida en
Bit4 |narcha i 05 0
: emergencia evacuacién en marcha
compensacion
Bith
a Reservado 0
Bit7
mergencia i el ascensor no no llegar en el requerido piso después
Emerg Si el 1legar 1 uerido piso despué
- evacuacion Anos 50 emergencia evacuacién en marcha tiempo, E33 Se
Bit8 inf 0
correr informa.
tiempo Esta funcion es invdlido cuando el  funcién de traspuesta
proteccion encima cortocircuito modo de frenado del estator a
controlador  conducir se utiliza
Bit9 [Reservado 0
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. Emergencia La salida del zumbador estd activo durante la
Bitl0 salida del emergencia de UPS evacuacion correr. 0
zumbador
Bitll |Reservado 0
Cortocircuito

Bitl2

estator modo de
frenado
cambiado
encima a
controlador
conducir

Si la velocidad es aun mdas bajo que el valor colocar en F6-48
después El ascensor esta en cortocircuito frenado del
estator modo para 10s,el modo de frenado del estator en|
cortocircuito estd cambiado encima a controlador conducir
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6 Descripcién del parametro

F6-45 Funcién de evacuacién de emergencia

seleccién
Poco |Funcioén Descripcién Por
defecto
El sistema sale emergencia evacuacién al recibir el
) 0 limite de apertura de la puerta senal de el ascensor
_ Emergencia eso llega en el destino piso
Bitl4 |evacuacion . . . s 0
] El sistema sale emergencia evacuacion al recibir el
salida modo - . -
1 limite de cierre de la puerta senal de el ascensor eso
llega en el destino piso.
Cortocircuitg Cuando esta funcion estd habilitado, el configuracién de
Bitls |estator relacionado 0
frenado . ) ) .
funcio funcioén coédigos se convierte eficaz .
uncion

Para detalles en el emergencia Funcion de evacuacion, véase 9.13 Automatico

Emergencia Esquema de evacuacion en Fuerza Falla .

Fungi@n Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
personaje
F6-46 funcion 0 a 65535 0 *
seleccion

F6-46 es Se utiliza para seleccionar el Funcion VIP del ascensor. Cada poco del
funcion codigo define a funcidén.lfa poco es colocar a 1,el funcién indicado por este
poco es habilitado;si este poco es colocar a 0,el funcién es desactivado.

Las funciones definido por el binario trozos de F6-46 se describen en el siguiente mesa.

Funcioén VIP seleccion

1lamadas 1limitado

1lamada puede ser seleccionado simultdneamente
en el VIP estado.

Poco Funcién Descripcion Por
defecto

. VIP habilitado por sala |Después de esta funcién es habilitado, el sistema

Bit0 . . 0

llamar en VIP piso entra personaje correr
Bitl persona je habilitado??SpueS de la Fermlngi paia personaje sahzlp 0
por Terminal amar se convierte , el sistema entra
correr .
Blt? & |Reservado _ _

Bit7

Bit8 Nimero de VIP auto Si esta funcién es habilitado, solo uno auto 0
i

Funcion .

Para obtener descripciones detalladas sobre el personaje funcién,ver 9.9 VIP Correr
Fuggéén Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
6digo
defecto d
F6-47 Avance parpadeantel(y. 0 a 15.0 1.0 S e
tiempo

F6-47 es Se utiliza para configurar el tiempo de avance parpadeante cuando el
ascensor llega en el piso requerido por el auto llamar.
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Funcioén

evacuacion velocidad

- Nombre Configuracién Por Unida| Propiedad
Codigo
Rango defecto d
Emergencia
F6-48 |conmutacion de 0.010 a 0.630 0.010 EM *

F6-48 Se utiliza para establecer la velocidad de conmutacion en cortocircuito estator
frenado modo cambiar ed encima a controlador conducir a través de velocidad
configuracion .
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K

F aneton Nombre Configuracién | por Unida| Propieda
Codigo Rango defecto | 4 d
Estacionamiento
F6-49 s 0 a F6-00 0 g *
de evacuacion
piso

Cuando F6-45 Bit2=1,el el ascensor se detiene al emergencia evacuacion juego de

piso de estacionamiento en F6-49.
Funcion Nombre Rango de ajuste Bon Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
F6-50 Piso paraleld 0 a 40 0 *
compensan

F6-50 es se utiliza cuando el pisos inferiores de dos ascensores en paralelo control
son i nconsis- tienda.Directo paralelo control poder ser implementado por
configuracion este parametro,sin el necesidad de reajuste el arriba y abajo pisos y
repitiendo eje autoajuste.

F“‘é?é‘?“ Nombre Configuracion | por Unida|Propieda
. Rango defecto | @
F6-51 Estatico actual 0.00 a 655.00 0 A *

F6-51 es Se utiliza para establecer estatica corriente durante el proceso de dar un
titulo de estatico elementos.

Funféén Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo defecto | 4
Py | uncion del 0 a 65535 0 *
programa
seleccion

F6-52 es programa funcién seleccion.Cada uno poco del funcién cédigo de define
a funcion. Ifa poco es colocar a 1,el funciéon indicado por este poco es
habilitado;si este poco es colocar a 0,el funcién es desactivado.

Las funciones definidas por el binario trozos de estos parametros son descrito en el
seguir- Tabla siguiente.

F6-52 Funcién de programa seleccién
Poco Funcion Descripcioén Por
defecto
Bit2: PUEDE
Bit2 | comunicacién AFE Se utiliza a permitir la AFE comunicacién funcion 0
apoyo
PODER El se utiliza para permitir el transmisién de
Bit6 | comunicacién arriba 0
arrasamiento senal | nivelacién y bajada nivel ling senales a
través de CTB PODER comunicacioén.
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Bit7

Maquina de puerta
deteccion de
sobrecalentamiento

El se utiliza para permitir el puerta maquina
sobrecalentar deteccién funcion.
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Grupo F7: Parametros de la funcién de prueba
Los parametros en este grupo se proporcionan a facilitar ascensor puesta en servicio.

Antes el ascensor correr prueba unatnormal Se realiza la comprobacién de velocidad.
eso el El eje es sin obstaculos y Los parametros tienen estado conjunto.Dejar el
ascensor correr a el medio piso de el completo viajar Para evitar cualquier direccién de
marcha del ascensor. error.Ejecutar el LIlamada de un solo piso e ingresa a la
llamada de varios pisos llamar a llevar a cabo Puesta en servicio.Después puesta en
servicio esta completado,verificar si Los parametros de este grupo estan configurados

correctamente.
Funcid . .
HESQ?EO Nombre Rango de ajuste | por Unida | Propiedad
defecto d
F7-00 Llamada de coche pisol ¢ a F6-00 0 ¢
registradol
F7-01 Llamada ascendente piso | (o a F6-00 0 - ¥
registrado
Abajo llamar
F7-02 piso registrado 0 a F6-00 0 ) ¥

Estos parametros son usado a colocar el destino pisos en ascensor r puesta en
servicio 0 reparacion. Se pueden utilizar respectivamente como botdén de llamada del
coche, llamada del pasillo boton y el botéon de llamada de sala.Después de la prueba
parametros son conjunto,el llamadas permanecer valido,y voluntad convertirse
invalido después ellos son cambi®6 a Oh o el sistema es motorizado apagado

terminado.
Fuggé?go e Configuraciéon  |por Unida| Propiedad
Rango defecto d
F7-03 Aleatorio correr veces| (0 a 60000 0 - pie

F7-03 es usado a colocar el aleatorio correr veces de el sistema.

El NICE3000nuevo tiene el aleatorio automatico correr funcion.Si el configuracién de F7
-03 es mayor que 60000, el sistema mantiene Implementando aleatorio automatico
correr hasta tu colocar F7-03 a 0.Tu poder colocar el tiempo intervalo entre dos
veces de aleatorio correren F7-08.

Fuggé?n Nombre Rango de ajuste |por Unida| Propiedad
g0 d
defecto
F7-04 Llamada de sala ?ig? 0 PAe
activado

F7-04 es usado a prohibir el sala llamadas.El valores son como Sigue:
m O:No(sala llamar permitido)

m1:Si(pasillo llamar prohibido)

Fuggé?go Nombre Configuracién Ploie Unida| Propiedad
i defecto d
F7-05 | Puerta abierta activado ?fg? 0 - Die
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F7-05 es usado a prohibir puerta abierto.El valores son como Sigue:

m0:No(puert open permitido)
a m1:Si(pu open prohibido)

erta € Note that continuous running of the elevator without opening the door
accelerates overheating of the controller module.Long-time use in such
y mode may cause overheat protection,and therefore,use the function with
' caution.
NOTA
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Fuggé@n Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
o180 i defecto d
0:
F7-06 Funcién de sobrecarga Deshabilit 0 pAS
ado
1:Habilita
do

F7-06 es usado a colocar el sobrecarga funcion.El  valores son
como Sigue: m0: Deshabilitado ( sobrecarga prohibida)

m 1:Habilitado (sobrecarga permitida)

@ Note that overload is allowed (F7-06=1)only in the heavy-load test.Once
the test is complete,forbid overload running immediately.

NOTE
Funcioén : ;< g :
Codigo Nombre gggfégura01on Por Ugld Propiedad
& defecto| @
F7-07 | Funcion limite 2&2%11“ 0 Y
1:Deshabil
itado

F7-07 es usado a prohibir | limitar interruptores.El valores son

como Sigue: m0:No(Interruptor de limite  activado)

B 1: Si ( Interruptor de limite deshabilitado)

‘& € The limit switch is disabled (F7-07=1)only in the test of the final limit
switch.Use the function with caution.

NOTE
Funcio < . ¢
uggé?go Nombre Rango de ajuste | por Unida| Propiedad
defecto
Tiempo intervalo de
F7-08 aleatorio correr 0 a 1000 0 5 =

F7-08 es usado a colocar el tiempo intervalo entre dos veces de aleatorio correr.

F “ggé?rglo Nombre Rango de ajuste | por Unida|Propieda
defecto | d d
0:
F7-09 Fuerza de frenado prueba Insignificante 0 - Y
resultado 1:Pase
2:Fallar
Cuenta regresiva para
F7-10 frenado fuerza periodo de 0 a 1440 1440 min. *
deteccion

F7-09 indica frenado fuerza prueba resultados realizado por el sistema.
m0: Indica que el sistema no ha realizado ningun frenado durante esta prueba.

m1:Indica ese frenado fuerza la prueba pasa.
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2:Indica eso frenado fuerza prueba falla y el sistema informes el falla E66.EI
freno debe ser inspeccionado después cualquier falla y poder ser reiniciar solo
después el frenado fuerza prueba pasa.

F7-10 es la cuenta regresiva parafrenar periodo de deteccion de fuerza.

El valor inicial es 1440 minutos, es decir, 24 h. prueba es automaticamente motivado
Siel sistema tiene No llamar después 12 horas entonces eso el detener tiempo
excede el energia ahorro tiempo. Cuando él es menor que 10 minutos adelante
de 24 h,el sistema aclara auto llamadas sin
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cualquier respuesta a sala llamadas.Después de la puerta es automaticamente
cerrado y el El ascensor vibra durante 30 segundos y el sistema inicia
forzosamente una fuerza de frenado. prueba.

Grupo F8: Parametros de funciones mejoradas

Fuggé?go Nombre Rango de ajuste|por Unida| Propiedad
defecto | 4
F8-00 Cargar para carga autoajustel ¢ g 100 0 % ) ¢
celular

A llevar a cabo carga cellla auto -tuning,hacer como Sigue:

Paso 1:Asegurese de que F8-01 se establece en 0 y F5-36(Célula de carga seleccion
de entrada)es colocar a 2(CTB cosa analoga entrada)o3(MCB cosa analoga entrada

ut)a hacer el sistema permitir carga cellla auto sintonizaciéon. Paso 2:Detener el

i-llquier piso,con el auto en el sin carga estado.Conjunto F8-00a 0 vy

presione INGRESAR-

ascensor « =

Paso 3:Poner N% de carga en el coche.Entonces colocar F¢ Nand prensa
ENTER.Para ejemplo le,si ti poner 500 kilogramo carga en el ascensor con
calificado carga de 1000 kg, conjunto F8-00 a 50.

Después el celda de carga autoajuste es completado,el correspondiente sin
carga y lleno- Los datos de carga se cargaran ser grabado en F8-06 y F8-
07.También puedes a mano Ingrese los datos de acuerdo a a el actual situacion .

Fuggé?go Nombre Rango de ajuste|por Unida| Propiedad
defecto d
F8-01 Seleccién previa del par 0 a3 92 - *
F8-02 Pre—torque compensar 0.0 a 100.0 50.0 % *

F8-01 es Se utiliza para configurar el pre-par compensaciéon modo al inicio del
ascensor.El Los valores son como Sigue:
m0:Par previo invalido

Carga celula autoajuste permitido.

m1:Carga cellla pre-torque compensacion
Con a carga célula,el sistema implementa el pre-par funcion de compensacion.

m 2:Automatico pre-par compensacion
El sistema ajusta automaticamente el par compensado al arranque sin a
carga celula.

m 3:Ambos carga pre-par de celda compensacion y pre-par automatico
compensacion valido
Al ajustar automaticamente la compensacion de arranque par , el sistema hacer
una correccion junto con la celda de carga para lograr mejor puesta en marcha
efecto s en alguno  ocasiones.Si F8-01 esta configurado para 1, el sistema
emite el par haciendo coincidir el carga en avance para garantizar la comodidad
de conduccion al arrancar. produccién esfuerzo de torsion es limitado por F2-
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08(Par de torsion limite superior ). Cuando el par de carga es mayor que el par
de apriete superior limite,el produccion esfuerzo de torsion del sistema es el
esfuerzo de torsiéon superior limite.

F8-02 es Se utiliza para configurar el compensacion de par previa.

El es de hecho el balance coeficiente del ascensor,indicando el porcentaje  del
auto cargar al calificado cargar cuando el contrapeso y el auto peso son
equilibrado.
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Furcl?il(?n Nombre Rango de por Unida Propiedad
0c180 ajuste defecto | 9
F8-03 Conducir ganar 0.00 a 2.00 0. 60 *
F8-04 | Freno ganar 0.00 a 2.00 0. 60 *

Estos dos Los parametros son Se utiliza para configurar el ganancia de pre-par
cuando el ascensor corre en el lado de la transmision o el freno lado.

Para mas detalles, consulte 5.6 Equitacion Comodidad Ajuste .

Fuggéén Nombre Rango de Por Unida Plxn)ieda
6digo ajuste defecto | 4 d
F8-05 Actual auto carga 0 a 255 0 - o

F8-05 es legible y refleja la condiciéon de carga en el coche.El valor es muestreado
por El nuevo NICE3000 utiliza una celda de carga para evaluar la sobrecarga o la carga completa, o

calcularla esfuerzo de torsién actual para carga cellla pre-par compensacion .

Funcion Nombre Rango de ajuste |por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
F8-06 Coche sin carga carga 0 a 255 0 *
F8-07 Coche a plena carga cargal 0 a 255 0 - *

F8-06 y F8-07 respectivamente graba el coche sin carga y con carga completa
condiciones en el coche.Son valores de muestreo AD .

Funcion Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo
defecto
0: Funcion anti—molestiag
Anti deshabilitada
F8-08 nti . 1: Molestia juzgado por carga 0 PAe
molestias .
P o celula
uncion 2 :Molestia juzgada por luz
cortina
4: Molestia juzgada por carga
ligera senal

El es el criterios para juzgar si tonteria  existe.Los valores son como sigue:

m0: Anti-molestias  funcién
desactivado m1:Molestia juzgada por
carga celula
Se requiere una celda de carga. El sistema juzga si hay molestias existe por
comparando el datos de la celda de carga y la nUmero de coche llamadas.
m2:Molestia a juzgar por cortina de luz
El sistema determina que existe una molestia cuando: cortina de luz hace no

acto después de que el ascensor se detiene en la llegada por tres veces
consecutivas.
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m4: Molestia juzgada por sefal de carga ligera
Si la senal de carga ligera esta activa, el sistema determina eso tonteria existe
cuando El niumero de llamadas de coches es mas que a cierto  valor.

m Cuando el sistema determina que el ascensor es en el tonteria estado,eso
cancela Todas las llamadas del coche. En este caso , las llamadas deben
realizarse ser registrado de nuevo.
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Funcién Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
Goriige ajuste defecto d
Evacuacion de emergencia
F8-09 velocidad de operacién 0.020 a F3-11 | 0.050 EM *
en fuerza falla
Evacuacién de emergencia
F8-10 modo de operacidén en 0a?2 1 *
fuerza falla

F8-09 es usado a colocar el velocidad para emergencia evacuacion operacion en
fuerza falla. F8-10 es usado a colocar el emergencia evacuacion operaciéon modo

en fuerza falla.

El valores son como Sigue:

m0: Motorno  correr

m1: SAl

Bateria de 2:48 V fuerza suministrar

Ver9.13 Automatico Emergencia Evacuacion Esquema en Fuerza Falla .

Funcion Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Cédigo d
defecto
F8-11 | Liberacion del freno 10,200 a 1.500 0. 600 S *
demora

Este parametro es usado a colocar el tiempo durante cual el sistema conserva el
velocidad cero Salida de corriente de par.

Funeisn Nombre Rango de ajuste Por Unidal| Propiedad
Codigo d
defecto
F8-12 Fuego emergencia piso | (g g F6-00 0 *
2

Este parametro es usado a colocar fuego emergencia piso 2.Después el fuego

emergencia  piso nadar- cubierta sefal colocar en el MCB es activo,el ascensor
entra el fuego emergencia correr estado y devoluciones a el fuego emergencia piso.
Furcl?cllc_’n Nombre Configuracién |Por Unida|Propieda
0c180 Rango defecto| d d
Bit0:HCB
baudios de
C . L én 1CB comunicacion tasa
F8-14 omunicacion Bit4: Ahorro de energia 0 PAe

configuracion de

Comunicacion HCB
Bit9: Débil control de

luz de HCB botones
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Bit10: Puerta

FS-15 Comur.licacig’)r} CAN abierta/cerrada
configuracién botén no controlado por
el CI tarjeta
F8-16 Direccién de inicio de 0 a 40
sala llamar  comando
auxiliar
F8-17 Llamada de salal0 a 1

DIRECCION controlar]
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F8-14 Bit0=0:La comunicacion baudios tasa entre el MCB y HCB es 9600 puntos

basicos.

F8-14 Bit0=1:La comunicacién baudios tasa entre el MCB y HCB es 38400 puntos
basicos. Tenga en cuenta que solo el producto NICE3000new admite 38400 bps, y el NICE3 000 sup-
solo puertos 9600 puntos basicos.

El sistema automaticamente determina el comunicacion baudios tasa,y

generalmente , tU necesidad no configurar esto parametro er.

F8-16 es Se utiliza para configurar el Direccion de inicio de HCB de la parte
posterior puerta en opuesto puerta modo. HCB DIRECCION de atras puerta=HCB

DIRECCION

de frente puerta en el mismo piso+F8-16

Si F8-17 esta configurado para 1,el HCB No ya no muestra el piso actual informacion

del coche pero muestra el colocar DIRECCION
inspeccion en el caso de mal
valido solo cuando el

Grupo F9:Tiempo parametros

de en si, conveniente para
piso DIRECCION configuracién.Esta funcion es
comunicacion baudios tasa es 38400 puntos basicos.

femelon Nombre Configuracion | por Unida|[Propieda
Codigo al
Rango defecto d
F9-00 Tengo tiempo libre antes 0 a 240 10 min. X
regresando A la base
piso
El es Se utiliza para configurar el tiempo de inactividad del ascensor antes
regresando a el base piso.
Cuando el tiempo de inactividad del ascensor excede el configuracion de esto
parametro,el ascensor regresa a el base piso.
Fug?één Nombre Configuracion Por Unida| Propieda
odigo
0D defecto d d
F9-01 Ahorro de energia enl 0 a 240 2 min. PAe
el coche tiemp
El es se utiliza para establecer la hora que admirador y lampara corsé EN antes
ser transformado apagado automatico camente.
Sihay es No correr dominio  en el automatico correr estado,el sistema vueltas
apagado el ventilador y lampara automaticamente después de la tiempo colocar
en este parametror.
Funcién Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
Motor en marcha
F9-02 . L. 0 a 45 45 S *
tiempo limite

El es usado a colocar el correr tiempo limite con del motor.

En normal correr estado,si el continuo motor correr tiempo en el mismo direccion
entre dos pisos adyacentes excede el configuracion de esto parametro pero No



arrasamiento firma- nal es recibido,el sistema se desempefiara proteccion.Esto
parametro es principalmente usado para con el tiempo protecciéon en el caso de
acero soga corrimiento en la traccién roldana.
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Si esto parametro es empezar a un valor mas pequefio que 3s,eso ser viene invalido.

Fugg;?n Nombre Rango de Por Unida |Propieda
0
8 aguSKe defecto d d
F9-03 Reloj:ano 2000 a 2100 Actual AAAA PAs
tiempo
F9-04 |Reloj:mes 01 a 12 Actual MM PAS
tiempo
F9-05 |Reloj: dia 1 a 31 Actual DD Y
tiempo
F9-06 |Reloj:hora 0a 23 Actual S.S w
tiempo
F9-07 |Reloj:minuto 0 a 59 Actual MM 1A
tiempo

Estos Los parametros se utilizan para establecer la fecha actual y tiempo del sistema.

Estos parametros son a control interno tiempo del sistema.Tiempo acuerdo es
apoyado- ed en corte de energia.Usted n necesidad de establecer el actual hora del
sistema correctamente entonces eso funciones relacionado a el tiempo poder ser
implementado.

Fun?19n Nombre Rango de ajuste |Por Unida|Propieda
Codigo d
defecto d
F9-09 |Tiempo de ejecucion 0 a 65535 0 h (]
acumulativo
F9-11 |Byte alto de correr veces |(Q g 9999 0 - ()
F9-12 |Byte bajo o correr veces 0 a 9999 0 - [

Estos parametros son utilizado para ver el actual acumulativo tiempo de ejecucion y
correr veces del ascensor.

Correr veces de el ascensor=F9 -11x10000+F9-12.

FUHQiQH Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
Codigo Rango d
defecto
3 Notificacién de di
F9-13 mantenimiento periodo 0 a9 0 ’ ﬂ?

El es el forzado mantenimiento notificacion funcién.

Cuando esto parametro esta configurado para a valor distinto de cero, este funcion
es habilitado,y el sistema- tema comienza a contar el dias.Si hay es No apagado
operacion durante el contando y los dias contados alcanza el valor de esto
parametro,el ascensor entra el

aparcamiento estado y el sistema informes Err08,notificando eso el ascensor debe
ser principal- contenido y no puedo ejecutar.Mantenimiento  personal necesidad a
fuerza apagado y mantener El ascensor, y luego el sistema borra el valor a 0 y
comienza calculo de nuevo.Si esto parametro es colocar a 0,esto funcion es
desactivado.
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Grupo FA:Parametros de configuracion del teclado

Fuggéén Nombre Configuracion Plosie Unida| Propiedad
. Rango defecto d
FA-00 Pantalla del teclado 0 as3s 3 . y
seleccion

El Sistema NICE3000nw tiene tres LED en el MCB.Puedes cambiar el

mostrar contenido a través de el configuracion de este parametro.

El valores son como Sigue:

m0: Invertido mostrar de fisico piso
m1: Exhibicién positiva del piso fisico
m2:Invertida mostrar de sala llamar

piso m3:Positivo mostrar de sala

llamar piso
Fun?ién Nombre Rango de ajuste |por Unida| Propiedad
Cédigo defecto | 4
FA-01 Mostrar en marcha estado 1 a 65535 65535 - PAg

FA-01 es usado a colocar el correr parametros desplegado en el operacién panel
cuando el ascensor es en el correr estado.

FA-01 incluye 5 binario bits.A total de 5 parametros poder ser desplegado durante
correr. Tu poder prensa el Cambio llave a llevar a cabo cambio entre desplegado
parametros.Cada Pensilvania- El parametro es controlado por un bit binario. Si un bit se
establece en 1, el parametro indicado por este poco es mostrado;si este poco es colocar
a 0,el parametro es no mostrado.Usted poder modificar

Este parametro de acuerdo a sus habitos de operacion.

El 5 binario bits corresponder a el correr parametros listado en el siguiente mesa.

Bit binario| Nombre del Por defecto
pardmetro
Bit0 Méximo ]
correr
velocidad
Bitl Voltaje del 1
bus
Bit2 Voltaje de 1
salida
Bit3 Produccion 1
actual
Bit4 Frecuencia de 1
salida
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El método de visualizacion FA-01 es como sigue:

En el Estado de ejecucion, la pantalla muestra el FA-01 es un decimal valor.Tu poder
prensa el Cambio llave a vista el parametro indicado por cada poco circularmente.

Funcién Nombre Rango de ajuste Por Unida | Propiedad
Codigo d
defecto
FA-02 Mostrar en detener 1 a 65535 65535 - PA¢
estado

FA-02 se utiliza para establecer los parametros de estado desplegado en el
operaciéon panel cuando n el el ascensor es en el detener estado.

FA-02 incluye 16 binario bits.Un total de 16 Los parametros pueden ser puede b e
mostrado en detener. El 16 binario bits corresponden a la parametros listado en el

siguiente g mesa.

Bit| Nombre del Por Bit binario| Nombre del Por
binario pardmetro defecto pardmetro defecto
P Desacelerar
Bit0 Calificado 1 Bit8 distancia en 1
ascensor o,
velocidad calificado
velocidad
Bitl Voltaje del bus 1 Bit9 Entrada CIB estado 1
Bit2 eniLrad.eL Terminal ! Bit10 Salida de CTB 1
bajo bits estado
Bit3 Terminal de entradal 1 Bitll Sistema estado 1
alto bits
Bit4 Produccion 1 Bitl2 Reservado 1
Terminal
Bitb Actual piso 1 Bitl3 Reservado 1
Bit6 Posicion actual 1 Bitl4 Reservado 1
Bit7 Auto carga 1 Bitl5 Reservado 1

El método de configuracion y visualizacion FA-02 es similar a eso de FA-01.

Los parametros de funcionamiento y parada del sistema NICE3000new son referencias importantes.
experiencias para los ingenieros llevar a cabo Puesta en marcha en obra.

parametros son descrito como Sigue:

Correr velocidad:indica el actual correr velocidad del ascensor.
Es maximo valor es F0-03(Maximo correr velocidad),en unidad de EM.

Calificado velocidad:indica el permitido maxima um correr velocidad en el actual
ascensor estado,en unidad de EM.

Voltaje del bus: indica el voltaje del bus de CC del sistema NICE3000new, en unidades de V.

Voltaje de salida:indica la valor efectivo del voltaje equivalente del modulacion
por ancho de pulsos (PWM) Salida de onda del sistema NICE3000new, en unidad de V.

—233—



Produccion actual:indica el eficaz valor del actual actual cuando el LINDO- 3000

nuevos sistema unidades elmotor a girar,enunidad deA.

Produccion frecuencia:indica el actual frecuencia de el motor durante corriendo.Eso
tiene afijado correspondiente relacion con el correr velocidad.El unidad es Hz.
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Funcion Nombre Rango de ajuste |por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
FA-03 Actual codificador dngulo| .0 a 359.9 0.0 o [}

FA-03 muestra el tiempo real angulo del codificador.Este El parametro no puede ser
modificado.

Funcicjm Nombre . ., |Por Unida [Propieda
Cédigo Configuracion d d
R defecto
ango
FA-05 Placa MCB software 0 a 65535 0
FA-06 Placa de accionamiento 0 a 65535 0
software

FA-05y Los FA-06 se utilizan para visualizar las pantallas el MCB y  conducir junta
software re- respectivamente.

La siguiente parte describe el ejemplo de ver el Version MCB informacion:

IEiemgIo de version de MCB: V16.00-F15.00-L01.00

Cuando ves FA-05, el operaciéon panel muestra el cliente No.F15.00;después 3
segundos, Se muestra el version principal y subversién 16. 00.

PrensaS8BS8P,y el operacion panel pantallas el personalizado y proceso version
RES
L01.00.

Si la version es V32.126-L01.06, cuando vea FA-06, el panel de operacién
muestra 32.126.

Prens: TgRes 5 ,y €l muestra el sub versién L01.06.

El método de visualizacion El FA-06 es similar a ese de FA-05.

Fug?(ii(.in Nombre Configuracion Pl Unidal| Propiedad
6digo
- Rango defecto d
FA-07 | Temperatura del 0 a 100 0 - °
disipador de calor

FA-07 muestra la temperatura actual del disipador de calor.

Normalmente, el disipador de calor temperatura es abajo 40 C .Cuando el
disipador de calor temperatura es también alto,el sistema baja el transportador
frecuencia automaticamente a reducir calor.Cuando el temperatura del disipador
de calor se eleva a a cierto valor, el sistema informa el médulo encima- calor falla y
paradas correr.

Fug?één Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
o defecto d
FA-11 Corriente de pre—par |[(0.0 a 200.0 0 % %
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FA-11 pantallas el porcentaje de pre-par actual a el tasa d corriente
(positiva/negativa) activo pantalla,indicando conduciendo o frenado).

b G Lo

Funcion Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
FA-12 Logica informacion 0 a 65535 0 o
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6 Descripcion del parametro

Se muestra el ascensor y estado de la puerta.

Como se muestra En la siguiente figura, cinco Los LED se expresan como 1,2,3,4
y 5 de el De derecha a izquierda.1 indica puerta 1 estado.2 y 3 son reservado .El
combinacion de 4 y 5 indica el estado del ascensor. La siguiente tabla muestra el
especifico contenido del nimeros:
Figura 6-9 Visualizacion del estado del ascensor y la puerta

54

3

B 4 3 2 1
Ascensor estado Reservado| Reservado Puerta 1 estado
00 Inspeccion 08 Ascensor Espera estado
estado
cerrar
01 Eje auto— 09 Inactivo Puerta
§1ntonlzac ascensor abierto
ron aparcamient estado
(6]
i Renivelacién
icro— . .
02 drabamient 10 en inspeccion Pu?rta
s velocidad abierto
limite
Reservado| Reservado
Regresando .
a base Emergenc1 Puerta
03 . 11 a
piso en o cerca
gratis evacua(}l,on estado
emergencia operacion
o Bombero 10 Automotor Puerta
operacion sintonizaci cerca
on limite
Teclad Correr
05 |Falla 13
0 estado
estado
control
Asistent i
06 sis eple 14 Bas§ PlSO‘/
operacion verificacion
07 Automdtic 15 personaje
o0 correr
estado
FUH?19H Namilbize Configuracion | por Unida| Propiedad
Codigo Rango d
defecto
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FA-13

Curva informaciodn

0 a 65535

0

FA-13 muestra la curva de ejecucién del sistema Informacién.LED 4 y 3 indicar

correr curva informacion.LEDs2 y 1 Indica la secuencia de tiempo de ejecucion.
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5 4 5 2 1
Secuencia de tiempo Sin Curva informacién
informacion pantalla
00 Detener estado 00 Apoyar estado
Puerta de
01 cortocircuito 01 Puesta en marcha velocidad
cerrar circuito escenario
contactor control
Cortocircuito del
02 motor estator y 02,03 Inicio de aceleracion
CORRER contactor segmento
produccioén
03 Retencién a velocidad 04 Aceleracién lineal segmento
cero
04 Contactor de 05, 06, 07 | Fin de aceleracion
freno segmento
produccioén
05 Carrera en curvas 08 Carrera a velocidad
estable segmento
06 Detener velocidad 09, 10, 11 | Inicio de desaceleracion
cero segmento
07 Contactor de freno 12 Dgsacelerac1on
lineal segmento
APAGADO
08 Detener el tiempo 13,14 Fin de la desaceleracion
secuencia segmento
15 Curva detener
Funcion Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
FA-14 | Colocar velocidad | 0,000 hasta 4.000 0 EM )
FA-15 Comentario velocidad| (. 000 hasta 4.000 0 EM o
FA-16 | Voltaje del bus 0 a 999.9 0 v o
FA-17 | Posicién actual 0.00 a 300. 00 0 metr] o
0
FA-18 Produccién actual 0 a 999.9 0 A
FA-19 Frecuencia de salida| (.00 a 99.99 0 Hz
FA-20 Esfuerzo de torsién | o g4 999.9 0 A
actual
FA-21 Voltaje de salida 0 a 999.9 0 v
FA-22 Produccién esfuerzo | g 4 100 0 %
de torsién
FA-23 | Potencia de salida | 0,00 a 99.99 0 kilo ()
vati
0S
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FA-14 a FA-23 muestra la corriente estado de rendimiento del sistema (el produccion

esfuerzo de torsion y produccion fuerza apoyo positivo/negativo mostrar).

Fug?één Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
6di
= iingo defecto d
FA-24 Qomunlcamor} 0 a 65535 0 o
interferencia

FA-24 muestra el actual comunicacién calidad del sistema,como descrito en el
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6 Descripcion del parametro

siguiente cifra.

B 4 3 2 1
S SPI
comunicacion comunicacién CAN2 MOD CAN1
calidad de el calidadideRc] comunicacion comunicacioén comunicacion
) fuerza calidad instruccidn calidad
conducir suministrar
unidad unidad
0 Alto 0 Alto 0 Alto 0 Alto 0 Alto
| individ| | indivi | | indivi | | individ| g indivi
uo duo duo uo & duo
g9 |Interrumpido g |Interrumpid| g |Interrumpid| g | Interrumpid| g |[Interrumpid
0 0 0 0
0 a 9 indicar el comunicacion calidad,donde a valor mayor indica mas fuerte
interferencia y mas bajo comunicacién calidad.
uggé?zo Nombre Rango de ajuste Por Unida [Propieda
defecto | d d
FA-26 Aporte estado 1 0 a 65535 0 o
FA-27 Aporte estado 2 0 a 65535 0 (]
FA-28 Aporte estado 3 0 a 65535 0 o
FA-29 Aporte estado 4 0 a 65535 0 (]
FA-30 Aporte estado b 0 a 65535 0 ®
FA-31 Produccion estado 1 0 a 65535 0 [ )
FA-32 Produccion estado 2 0 a 65535 0 o

FA-26 a FA-32 muestra la entrada del sistema y salida

estados. Descripcidn del estado de entrada 1 pantalla de

FA-26

Como mostrado en el siguiente

eso este

figura,cinco LED son numerado 1,2,3,4,y 5 de
bien a izquierda.5 y 4 indicar un aporte o produccién Terminal funcién.3 indica

funcion es habilitado(1)o discapacitados(0).1y 2 mostrar el en general estado de
16 funciones contenido En esto parametro usando 16 segmentos LED.

No. Senal Nimero Definicion
0 [Reservado 8 Inspeccién  senal
5 4 3 2 1
< . Inspeccion hacia
8 0 1 . Arr}ba 9 arriba
z s 2 arrasamiento senall sofal
(| | T o (o o { §
: 1@ 3 Aba jo Inspeccion
N g 14 ( [ 2 ) s 10 . ~
| ] 13 i0 4 2 arrasamiento abajo senal
Woo 1’ a — o a senal
11 15 3 T P
=~ — - N———— ~—— “3 3 |Puerta zona senal 11 UCEO iy
State of Each segment Cm?rgoncm
Present signel No. present signal indicates a signal senal
0: Inactive
1:Active
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Seguridad

. . 12 |Limite superior
01rcu1to' sefal
comentario
guegia circuito 13 Abajo limite
¢ blogueo senal
comentario
CORRER 14 |Sobrecarga senal
contactor
comentario
Contactor de 15 Carga completa

freno
comentario

senal

Figura 6-10 FA-26 estado de entrada 1 pantalla
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Example

Mostrando |os estados de entrada y salida del sistema

Segun el siguiente Las figuras 5, 4 y 3 indican que la sefial 10 (Inspeccién) abajo) es 1

(Activo); ademas de la senal 10, las sefiales 4 (Retroalimentacion del circuito de seguridad),
5 ( Retroalimentacion del circuito de bloqueo de la puerta ), 6 (Retroalimentacion del
contactor de FUNCIONAMIENTO), 7 (Retroalimentacién del contactor de freno) y 8
(Inspeccidén) sefal)son activo.

4 . 3 | 2 1
I T 8 0
[ — N : S — : - R Niimero Definicion Nimero Definicion
| 113 9 5 1 0 Reservado 8 Inspeccién senal
{ | | - : T f
Y—— — i > i — 1 Subiendo de nivel 9 Inspeccion arriba
| | 112 14 10 4 6 2 senal senal
| | | 2 Abajo arrasamiento 10 Inspeccién abajo senal
ie—o Vemmloll ol o m cefal
| l 11 15 3 7 —
| | 3 Puerta zona senal 11 Emergencia de incendio
-~ - :x_ S : ————— senal
Present signal No. State of present Each segment 4 Circuito de seguridar 12 Limite superior senal
signal: indicates a signal comentario
0O:Inactive Guenta circuito 1 Abajo limite senal
5 de bloqueo 3
1:Active X
comentario
EURRER Sobrecarga senal
6 contactor 14 arga seng
comentario
Contactor de A plena carga senal
7 freno 15 p g
comentario

Figura 6-11 Ejemplo de FA-26 estado de entrada

Descripcién de aporte estado 2 mostrar de FA-27

| Nimero Definicidn Definicliéon de numero
16 Arriba 24 Door machine 1
desacelerar light curtain
_5 4 : 3 : Z 1 T senal Door machine 2
: T 24 16 17 abajo lento- 25 |light curtain
— — | — 1 SENE ) a 1s
: J 129 25 21 17 senal de baja 1 Bl”rfikc travel
) > ke e 5 — 18 lprriba desacel¢rar? |switch 1
[ | ! (| 128)] 3 [lzs 20]] 2 [|1s sofat JE F—
=} (=58 ol == =] o 19 Aba jo 27
| : 2T 3 19 23 lento- signal Elevator lock
- e - | P | - s — 20 abajo 2 28
| 1 Arriba Safety circuit 2
Present signal No. State of presant Each segment 21 - 29 -
signal: indicates a signal gz;iiilerﬂ 3 Lapiiack
0: Inactivo Abajo lento— Shorting PMSM
22 abajo 3 30
< stator feedback
senales
Cortocircuito Door lock
23 [puerta cerrar 31 circuit 2
circuito feedhack
contactor

comentario

Bombero

correr senal

Figura 6-12 FA-27 visualizacion del estado de entrada 2

Descripcion del estado de entrada 3 mostrar de FA-28
Nimero Definicion Nimero Definicion
P 4 : 3 : 2 1 32 [Reservado 40 |Emergencia de
H \ 72 ‘ 64 incendio piso
| I?? ) 21 69 P conmutacion sefal
] [ ] [ : : J 33 [Maquina de puerta 1 41 |Piso falso senal
3 | (I < > seguridad borde senal
! 176{| 78 (|74 68]| ™ [|oo ~
i i | 34 |Madquina de puerta 2 42 [Reservado
o Mol ol o o seguridad borde senal
i i 75 79 67 71 :
: : 35 |Senal de 43 |Reservado
|

Present signal No.

]
State of present
signal:

Each segment
indicates a signal
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sobrecalentamiento
del motor
36 |Terremoto senal 44 |Apertura de puerta
sefal
37 [Puerta trasera 45 |Puerta2abrir senal
prohibido senal
38 |Carga ligera 46 |Recorrido del freno
cambiar 2 comentario
39 |Media carga senal 47 |Falla externa senal

Cifra 6-13 FA-28 aporte estado

3 mostrar




6 Descripcion del parametro

Descripcion del estado de entrada 4 en pantalla de FA-29

< 4 2 I 2 1
- : T 80 Nimero Definicién Nimero Definicién
i LS Z 5 48 Piso terminal senall 56  [Reservado
J J [ : ] 193 ] [ 89 85] [ 81 Cerradura de la puerta
e , ' ‘s 49 cor}olcircuito 57  |Reservado
1 igo|| 94 86 o sefla
] [ : ] :9 ] b, o ] 4 50 Reservado 58 Reservado
E a9 & 91 gtsl %] al:l? 51 Reservado 59 Reservado
. L . : 52 Reservado 60 Reservado
i sional N lSI i II Ench segment 53 Reservado 61 Reservado
Present signal No. ate of presen o : 54 Reservado 62 Reservado
signal: indicates a signal
0: Inactive 55 Reservado 63 Reservado
1: Active

Figura 6-14 Pantalla de estado de entrada 4 del FA-29

Descripcion del estado de entrada 5 mostrar de FA-30

Nimero Definicidn Nimero Definicidn
& 4 : 3 : 2 1 0 Reservado 8 Reservado
| | g 0 1 Reservado 9 Reservado
[ ] : J [ :13 [ 9 5 [|1 2 Reservado 10 [Reservado
- : " 3 : 3 Reservado 11 Reservado
| 12 14 10 4 [} 2 Seguridad de alto
[ ] | ] [ | 4 voltaje circuito 12 |Reservado
o ol ol o : =] ~
\ 1 T 15 3 7 senal
I I Puerta de alto
| | 5 |voltaje circuito de| 13 |Reservado
Present signal No. State of present Each segment blogueo 1 senal
signal: indicates a signal Puerta de alto
0:Inacive 6 voltaje circuito de 14 [Reservado
1:Active bloqueo 2 senal
Puerta de alto
i voltaje cerrar 15  |Reservado
corto circuito
senal

Figura 6-15 FA-30 estado de entrada e 5

Descripcion de FA-31 estado de entrada 1 mostrar

Nimero Definicion Ntimero Definicion
5 4 | 3 1 2 1 0 Reservado Mdaquina de puerta 2
T T cerca
j ! [ 0
r
N O Y I vy L
| ] produccion
f (3
: i 14 & 2 Contactor de fren Estado de falla arribe
| r-iz 10 4 2 produccio nivel 3|
o & ol ol ] e = o Puerta de »
: I[ 11 15 3 7 3 |cortocircuito cerrar Correr estado
= & I 21 = - contactor de circuit
5 | ! Each control|
Present signal No. S_Iate of g inilicates 4 ol Emergencia de Cortocircuito del
signal - g 4 incendio suelo motor estator
o Ina!_:lwe una seflal de 1legads contactor
1: Active comentario

5 Maquina de puerta yo
abro

[Fvacuacion de emergencial

conmutacion automdtica

6 Maquina de puerta T
cerca

Sistema saludable

7 Maquina de puerta
2open

Control del zumbador de|

emergencie

Figura 6-16 Estado de entrada FA-31 1
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Descripcién de FA-32 aporte estado 2 mostrar

=5 4 i 3 | 2 1
= T T 24 16 Nimero Definicion Niimero Definicion
) 1 : l e alto voltaje de  freno
I ] [ | 129 5 21 17 16 24 |Reservado
I | -, Ascensor en marche
7 : : 30 22 17 d;;ZCZ?éne farena 25 |Reservado
i IZBU uze 20 18 18 Lampara/Ventilador en 26 Reservado
i w0 ol ol ———x O o funcionamiento
: : 27 3 19 23 19 Esterilizacion médica Al Reservado
b R I e or | e - 20 Zona sin puerta 28 Reservado
I | detener
Present signal No. State of present .Eﬂfch 599"“*(“ 21  |Eléctrico cerrar 29  |Reservado
signal: indicates a signal 22 No servicio estado 30  |Reservado
0O:Inactive Evacuacion de
1:Active 23 |emergencia terminado 31 |Reservado
Cifra 6-17 FA-32 aporte estado 2
FUHCIQH Nombre Rango de ajuste |Ppor Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
FA-33 Entrada de coche 0 a 65535 0 o
estado
FA-34 Salida del coche 0 a 65535 0 ®
estado

FA-33 y FA-34 son usado a mostrar el auto aporte y produccion estados.Sus
operante instrucciones son el mismo como La entrada MCB y produccién mostrar.

Descripcién de FA-33 auto aporte mostrar

Nimero Definicidn Nimero Definicién
0 Reservado 8 Sobrecarga aporte
5 4 | 3 | 2 1 1 Puerta 1 cortina dg 9 Carga ligera
« T T 8 0 1u7 senal
] | r i
i | rriba
‘ ] ‘ 113 9 5 1 2 Puerta 2 lug 10 |arrasamiento
L ] | cortina comunicacion
: : 14 B (| estado
] ! ] 112 10 4 2 Moajo
a o) ol =] 4 o 3 Puerta yo abro 11 arrasamiento
I | 11 15 3 T limite comunicacion
: : estado
o S S o | . POV B
|\ﬁ’_/ | 4 Puerta 2 abierta 12 Reservado
Present signal No. State of present Each segment limite
sianal: indicates a signal 5 Puerta lcerrar 13 Inspeccion senal
limite
Corriendo
6 Puerta 2 cerca 14 hacia arriba
limite direccion
Corriendo
7 Carga completa 15 abajo
aporte direccién
Figura 6-18 Coche FA-33 estado de entrada
Descripcién de FA-34 auto produccion mostrar
-] 4 3 | 2 1
1 : 8 0 Nimero Definicion Nimero Definicion
I3 1 | 1 0 Reservado 8 Llegada hacigl
[ ; ] [ :1.3 9 5 [1 abajo gong
> i | 13 5 1 Puerta 1 abierto 9 Reservado
[ : ] [ :12 10 4 [2 2 Puerta 1 cerca 10 Reservado
ok = ol al o a 3 Puerta forzada 11 Reservado
: : " 15 3 7 cerrarl
- I S | O : - T L - 4 Puerta 2 abierto 12 Reservado
1
Present signal No State of present Each segment
signal: indicates a signal

0: Inactive
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5 Puerta 2 cerca 13 Reservado

6 Puerta forzada 14 Reservado
cerrar2

7 Llegada gong 15 Reservado

1: Activo

Figura 6-19 Salida del coche FA-34 estado
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Funci(?n Nombre Configuracién | por Unida| Propiedad
Codigo Rango defecto d
FA-35 Sala saciar 0 a 65535 0 ) ot
FA-36 Sistema estado 1 0 a 65535 0
FA-37 Sistema estado 2 0 a 65535 0

Estos parametros son usado a mostrar el sala y sistema estados.Sus
operante instrucciones son el mismo como la entrada MCB y produccién mostrar.

Descripcién de FA-35 sala estado mostrar

8 B | 3 | 2 1
. : n : 8 0 Number Definition Number Definition
| | 0 Reserved 8 Reserved
| [ 5
[ [ A [ I13J [ 2 L 1 Elevator lock signal 9 Reserved
i 3 : :12 14 10 4 B 2 Fireemergencysignal 10 Reserved
! : : 3 Current floor forbidder 11 Reserved
a ol ¥ o o
: : 11 1§ - TR 7l 4 IPsignal 12 |Reserved
< . | | ~ - 5 Security signal 13 [Reserved
| | -
D it butt Y
Present signal No. State of present Each segment 6 oor close button 1npu 14 [Reserved
signal : indicates a signal 7 Reserved 15 Reserved
0: Inactive
1:Active

Figura 6-20 FA-35 Hallstate

Descripcion de FA-36 sistema estado 1 mostrar

] 4 ! 3 |2 1 Nimero Definicion Nimero Definicion
2 | I s 8 0 0  [Puerta abierta 1 8 Puerta abierta 2
| LN boton botén
| 13 9 5 1
| | ) 1 |Puerta cerrada 1 9 Puerta cerrada 2|
< % | e [ 7 5 otén botd
] ‘ : [ :12‘:;; * [ 10 4 ] [ 2 2 [Puerta abierta 10 |Puerta abierta
o | o | k al b a 5 demora 1 demora 2
: : 115 3 7 iajes directos
. | | % - 3 conducir cambiar 11 |Reservado
i ! I 4 |Asistente cambiar 12 |Reservado
PresentsignalNo.  State of oresent Each segment :
. indicates a signal cambio de
signal: 5  lireccion 13 [Reservado
0:Inactive cambiar
6 Independiente 14 |Reservado
cambiar
[Fuego emergencia
7 9 cambiar 15 Reservado

Figura 6-21 Estado del sistema FA-36 1

Descripcion de FA-37 sistema estado 2 mostrar

_5 4 |3 - 1 Namero Definicion Nimero Definicidn

* : : 8 0 0 Direccion ascendentel 8 Reservado
| 1 mostrat]
I 113 9 5 ] [ 1

] [ ] [ | J | J [ 1 Aba jo 9 Reservado
| |

] : :12] 4 [lo 4] 8 [2 direccion
2 5 I U: z 1 1% 3 @; ostrar

| |

- - | : B Moo 2 Correr estado 10 Reservado
| .

Present signal No. State of present Each segment 3 Sistema a plena 11 Reservado

signal: indicates a signal carga
0: Inactive
1: Active
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4 Sobrecarga del 12 Reservado
sistema

5 Sistema a media 13 Reservado
carga

6 Sistema carga 14 Reservado
ligera

7 Reservado 15 Reservado

Figura 6-22 Estado 2 del sistema FA-37

—241—



—242—

6 Descripcién del parametro

XK BuEm

Funci(?n Nombre Configuracion Bor Unida| Propiedad
Hleiitz S defecto d
Piso médximo correr
FA-38 ) ) 0 a 200 0 S [}
tiempo intervalo

Este parametro indica tiempo requerido para el ascensor correr de el fondo piso a

el arriba piso en normal velocidad.El menor valor de FA-38+10s y F9-02 es el

tiempo de referencia Para el tiempo de proteccion de funcionamiento del motor. Si la sefal
de nivelacion no
cambiar dentro el referencia tiempo en corriendo ,el sistema informe el averia E30
y el ascensor paradas correr.

F un‘?cil(?n Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
Codigo S defecto d
FA-46 Llamada de sala comunicacion| 0 a 65535 0 . o
estado 1
FA-47 Llamada de sala comunicacion 0 a 65535 0 o
estado 2
FA-48 Llamada de sala comunicacién 0 a 65535 0 o
estado 3
FA-50 Placa de expa'm51c.)r/1 sala 0 a 65535 0 °
1lamar comunicacioén
estado 1
FAL5] Placa de expa'm51c.)r/1 sala 0 a 65535 0 °
llamar comunicacioén
estado 2
Placa de expansion sala
FA-52 . . 0 a 65535 0 o
1lamar comunicacioén
estado 3

Estos parametros mostrar el comunicacion estado entre

Interruptor magnetotérmico.

HCB de todo pisos y el

FA-46 a FA-48 mostrar el comunicacion estado entre el MCB Modbus interfaz y el

HCB.

FA-50 a FA-52 mostrar el comunicacion
expansion junta y el HC B.

estado entre el equipo habitacion

Los estados 1, 2 y 3 corresponden respectivamente al estado de comunicacion de

llamada de sala. de

Pisos 1 a 16,17 a 32,y 33 a 40.El siguiente

espectaculos el descripcién de viendo el estado

cifra
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f‘5 4 : : 2 1

N — 7 : 7 :é &
|D IF B F B
:U e[l S flc = ©lc

o i 0 ~ o | By | w8 0 A a— ] |
! ! D DP D DP

=—s—rAO x| g

Sala llamar Estado del piso

Figura 6-23 Estado de comunicacion de llamada de sala

Cada segmento indica
a piso de llamada
del pasillo
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Como se muestra en el figura anterior,puede ser visto desde LE Ds 3 a 5 que sala llamar
comunicacién en piso 11 es normal.tu  poder vista visitas al pasillo en otros pisos por
cambio LED 4 y 5 por presione cantar el arriba y abajo llaves.Eso poder ser visto de
LED1y 2 eso sala llamar comunicacion en pisos 5,6,7,8,9 y 11 normal.

Funcion

X Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propieda
Codigo

defecto d d

0: Sin sala de mdquinas
version de la placa de
monitoreo

Versitn 1:Sala de equipos escucha

FA-58 mostrar . 0 DAe
N Junta
seledaion 2: Expansién del automovil
junta versién 3:ARD versioén
Version maestra 4:AFE
5:AFE esclavo version
Expansién
FA-59 | Junta 0 a 65535 0 f °
software
version

Se utiliza la combinacién de FA-58,FA-59 a mostrar el expansion junta software
version.

Ejemplo Visita el equipo habitacion expansion junta  software version

Colocar FA-58 a 1y vista FA-59 para obtener el equipo habitaciéon expansion junta
Version del software. Para saber como ver FA-59, consulte FA-05 Version del
software de la placa MCB visita método .

Grupo Fb:Parametros de la funcion de puerta

Fungién Nombre Rango de ajuste|por Unida Propiedad
Codigo defecto | 4
Fb-00 Nimero de 1 a2 1 . *
puerta
maquina(s)

Fb-00 se utiliza para configurar el nUmero de puerta maquina(s).

Colocar él a 1si hay es solo uno puerta,y 2 Si hay son doble puertas.

Fug?één Nombre Configuracion |por Unidal Propiedad
S Rango defecto d
Fb-01 CTB software 0 a 999 0 ]

Cuando el controlador esta conectado a la CTB,esto visualizacién de parametros el
CTB software Version.Para Cémo vista Fb-01, consulte aFA-05 Visualizacion de la
version del software de la placa MCB

método.
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Fug?é‘f’n Nombre Rango de por Unida| Propiedad
0q180 ajuste| defecto | 4

Fb-02 Maquina de puerta 1 serviciq 0 a 65535 65535 . PAq
pisos 1

Fb-03 Maquina de puerta 1 servicio 0 a 65535 65535 - *
pisos 2

Fb—-18 Maquina de puerta 1 servicio 0 a 65535 65535 - *
pisos 3

Fb-04 Maquina de puerta 2 serviciod 0 a 65535 65535 DAY
pisos 1

Fb-05 Maquina de puerta 2 servicio 0 a 65535 65535 - DAY
pisos 2

Fb-19 Maquina de puerta 2 serviciog 0 a 65535 65535 : *
pisos 3

Estos Los parametros son Se utiliza para fijar los pisos de servicio de las
puertas. maquina 1y puerta maquina 2.

Piso de servicio 1 corresponde a pisos 1-16.
La planta de servicio 2 corresponde a las plantas 17-32.

La planta de servicio 3 corresponde a las plantas 33-48.

Estos Los parametros son Se utiliza para fijar los pisos de servicio de las puertas.
maquina 1y puerta

maquina 2.El ajuste de hacer o pisos de servicio de maquinas es el mismo como
eso de servicio pisos en F6-05.

Fug?;?n Nombre Rango de ajuste|por Unida| Propieda
0 defecto | 4 d

Fb—06 Proteccién de puerta 5 a 99 10 g ¥
abierta tiempo

Fb=07 Gong de llegada produccién | g g 1000 0 EM ¥
demora

Fb-08 Proteccién contra el cierre| 5 4 99 15 S ¥
de la puerta tiempo

Fb-06 es Se utiliza para configurar el puerta abierto proteccion tiempo.

Después salida el puerta abierto Comando, si el sistema hace no recibir el puerta
abierto limite sefal después de la tiempo colocar en este parametro er,el sistema

vuelve a abrir el puerta. Cuando la puerta se abre/cierra alcanzar el valor colocar
en Fb-09, el sistema informes falla

E48.
Fb-07 es Se utiliza para marcar el gong de llegada. produccion demora.

Cuando el valor de esto El parametro es mayor que 10y el auto mostrar es cambiado
encima a el destino piso,el sistema salidas el llegada gong después el tiempo
colocar en este parametro.Si el valor es mas pequefo que 10,el sistema salidas el
llegada gong en detener.
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Fb-08 es Se utiliza para configurar el puerta cerrada proteccion tiempo.

Después salida el puerta cerca Comando, si el sistema hace no recibir el puerta
cerca limite sefal después del tiempo colocar En esto parametro,el sistema vuelve a
cerrar el puerta. Cuando la puerta se abre/cierra alcanzar el valor colocar en Fb-
09, el sistema informes Falla E49.
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6 Descripcion del parametro

Funcién Nombre Configuracién | por Unida| Propiedad
ot Rango defecto d

Fb-09 Protec010n.de 0 a 20 0 ) e
apertura/cierre de puerta

veces

Fb-10 Estado de la puerta de apoyar| g 4 2 0 - PAY
ascensor

Fb-09 es utilizado para fijar la puerta reabrir/recerrar veces permitido cuando puerta
abrir/cerrar es anormal.

Fb-10 Se utiliza para establecer el estado de la puerta cuando la ascensor es en
detener y esperando estado El los valores son como Sigue:

m0:Cierre el puerta como de costumbre en la base piso
m 1:Esperando con puerta abierto en la
base piso 2:Esperando con puerta

abierto en cada piso

funcion Nombre Rango de ajuste|por Unida|Propieda

Hoitzo defecto d d

Fbo11 M?ntenlendo la pue%ta abierta L a 1000 5 S %
tiempo para el salén 1lamar

Fb-12 Manteniendo la puerta abierta L a 1000 3 S %

tiempo para auto 1llamar

Manteniendo la puerta abierta

Fb-13 : . 1 a 1000 10 S w
tiempo en la base piso

Fb-14 Puerta abierta demora 10 a 1000 30 S *

Fb-11is solia hacerlo establecer el puerta abierta tiempo de espera cuando alla es a
sala Llamar.El el ascensor cierra el puerta inmediatamente después recepcion a
puerta cerrada dominio.

Fb-12 es Se utiliza para abrir la puerta. tiempo de espera cuando alla es a auto ¢
todo.El ascensor cierra el puerta inmediatamente después recepcion a puerta
cerrada dominio.

Fb-13 es Se utiliza para abrir la puerta. tiempo de espera después de la ascensor ar
rives en el base piso.El ascensor cierra el puerta inmediatamente después
recepcion a hacer o cerca dominio. Fb-14 es utilizado para fijar la puerta abierto
tenencia tiempo cuando alld  es puerta abierto demora entrada. El el ascensor cierra
la puerta Inmediatamente después recepcion a puerta cerca dominio.

Funflc,m Nombre Configuracion |por Unida| Propiedad
Codigo Rango
defecto

Fbo15 Puérta esPecial tenencia 10 & 1000 20 g e
abierta tiempo
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Fb-16

Puerta manual tenencia
abierta tiempo

1 a 60

Fb-17

Tiempo de espera para
forzado puerta cerca

5 a 180

120

A

FB-15 es Se utiliza para abrir la puerta. tiempo de espera cuando alla es a discapacidad

FB-16 es Se utiliza para abrir la puerta. limite de retardo en el caso de manual puerta.Esta

llamar.
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parametro es valido cuando el manual funcién de la puerta es usado.

FB-17 es Se utiliza para configurar el tiempo de espera antes de forzar hacer o cerca
es implementado.

Si el forzado puerta funcion de cierre es habilitado , el sistema entra en el forzado
puerta cerca estado y envia una sefial de cierre de puerta forzada cuando hay es
No puerta cerca sefial después de la tiempo establecido En esto parametro es
alcanzé.

Fug?;?n Nombre Rango de Por Unida| Propiedad
6digo .
- autste defecto | d
Fb-20 Puerta manual bloqueo en 0 a 60 0 S %
espera tiempo

Este parametro es solia hacerlo colocar intervalo de tiempo de espera de
puerta cerrar desbloqueo vy cierre a el proximo correr puesta en marcha el
caso de manual puerta.

Funci@n Nombre Configuracion |por Unida| Propiedad
Codigo Rango d
defecto
Fb-24 Programa de pruebas de la 0 a 65535 1 - )
UCMP versién

Fb-24 es el version del programa Prueba UCMP programa maodulo.

Grupo FC:Parametros de la funciéon de proteccion

Fun?ién Nombre Configuracién |por Unida| Propiedad
Codigo Rango defecto | 4
FC-00 F5-33 Control de programal o 4 65535 0 - *
seleccion|

Estos parametros son usado a seleccionar programa control funciones.lfa poco es
colocar a 1,el funcién indicado por este poco es habilitado;si este poco es colocar
a 0,el funcién es desactivado.

Las funciones definido por el bits son descrito en la siguiente mesa.

FC-00 Control de programa seleccion

Poco Funcion Descripcion Boi
defecto

Si el motor es cortocircuito a suelo

. Dgtec;lon de corto se detecta en encendido. Si el motor es corto
Bit0 circuito a suelo en . 1
Conectado a tierra, el controlador bloques el

encendido . . . .
produccién inmediatamente,y informes el falla

Bitl Reservado - 0
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Bit2

Desacelerando a
detener en vdlido

luz cortina

Durante la marcha a velocidad normal, el elevador
desacelera a detener inmediatamente después el luz
el teldn actia y luego corre a el registrado

Piso de destino después de la cortina de luz restaura
Esto La funcién se utiliza principalmente en el
caso de manual puerta
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FC-00 Control de programa seleccioén

Poco Funcién Descripcion Por
defecto

En este modo, la puerta abrir en/cerrar limite senal
No es necesario y el sistema lo hace

. automdticamente jueces puerta limite de
Modo sin puerta

Bit9 abrir/cerrar ape?tura/?lerre.El131stema determina eso  puerta 0
1imite limite abierto es implementado 3s después el
puerta abierto dominio es salida y puerta
cerca limite es
implementado 3s después el puerta cerca
dominio es produccion.
Fun01?n Nombre Rango de ajuste Por Unidad Propiedad
Codigo
defecto
FC-01 Funcién seleccioén | 0 a 65535 65 - *

Estos parametros son usado a seleccionar programa control  funciones.lfa poco
es colocar a 1,el funcion indicado por este poco es habilitado;si este poco es
colocar a 0,el funcién es desactivado.

Las funciones definido por los pedacitos son descrito en el siguiente  mesa.

Funcién FC-01 seleccién

Poco Funcién Descripcion Por
defecto
Bito Proteccién contra 0: Deteccién de sobrecarga del motor activado 1
sobrecargas 1: Sobrecarga del motor deteccion desactivado
Bitl Cancelacion de la Establece si implementar proteccién en 0

proteccion en fase produccién fase pérdida

de salida pérdida

Luz cortina )
. L. Al cerrar la puerta limite, el puerta vuelve a
Bit4 juicio en puerta 0

P abrir si el luz cortina es valido
cerca limite

Cancelado SPI Establece si a implementar rotura de cables
Bith comunicacion deteccion en la comunicacion SPI entre el MCB 0
Juicio y el conducir junta
Bit6 Reservado - 0
Bit8 Reservado 0

Bit14 Cancelacioén de la Cancelar la proteccion en fase de entrada pérdida 0

proteccién en

aporte fase pérdida
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Fug(’:il(jm Nombre Configuracion | por Unida| Propiedad
o Rango defecto d
FC-02 Coeficiente de proteccién contral 0,50 a 10.00 1.00 . N
sobrecargas|

P iso d

FC-03 reaviso de 50 o 100 % . N
sobrecarga
coeficiente

El FC-02 referencia cantidad es motor sobrecarga d actual.Después detector eso el
produccion actual alcanza (FC-02xClasificado motor actual )y el duracion dura el
tiempo especificado en el inverso tiempo retraso curva ,la controlador salidas falla
E11 indicando

sobrecarga del motor.

El FC-03 referencia cantidad es motor sobrecarga d actual.Después detector eso el
produccion actual supera (FC-03xCalificado motor actual)y el duracién ultimo s el
tiempo especificado en el inverso tiempo retraso curva,la controlador salidas a
preaviso sefal

Fug?cilc’lm Nombre Configuracion Por Unida| Propiedad
odigo Rango defecto | 4
FC-04 Puerta opuesta seleccién 0 a3 0 - *

Fb-00 se utiliza para configurar el nimero de puerta maquina(s).

Colocar a eso 1 Si hay es solo uno puerta,y 2 si alla son doble puertas.

FC-04 es Se utiliza para establecer el control relacionado con la puerta opuesta.
funcion.La valores son como Sigue: 0: Simultaneo control
1:Salén llamar independiente,coche llamada simultanea

m2:Salén llamar independiente ,coche llamar manual control

3: Llamada de pasillo independiente, llamada de coche independiente

Func{l(.ﬁn Nombre Rango de Por Unidad | Propiedad
Codigo ajuste d
efecto

FC-11 11”7 falla cédigo 0 a 9999 0 [ ]

FC-12 11”7 falla subcodigo 0 a 65535 0 [ ]

FC-13 11”mes de falla y dia | ¢ 4 1231 0 MM. DD ®
11”7 falla h

FC-14 e doray 0 a 23.59 0 HH. MM °
minuto

FC-15 21 falla coédigo 0 a 9999 0

FC-16 21 fallas subcodigo 0 a 65535 0

FC-17 21”mes de falla y dia | 4 1231 0 MM. DD ®

pe-1g | 21 horas de falla 0 a 23.59 0 HH. MM °
y minuto
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FC-207 Falla de 60t cddigo 0 a 9999 o
FC-208 60” falla subcédigo 0 a 65535 o
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Funcion

iy Nombre Rango de Por Unidad |Propieda
—— aJuste defecto d
FC-209 60"mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD °

pe-o1o | 60 b de hora de 0 a 23.59 0 HH. MM °

falla y minuto

Si el 10 detallado falla archivos son lleno,el mas temprano detallado falla el récord
lo hara ser emocionado a el el ultimo breve falta registro.Para ejemplo,si a nuevo
falla ocurre,el falla cédigo,

subcodigo y tiempo informaciéon de el falla récord ed en grupo E9(falla

informacion)lo hara ser se mudé a FC-11 a FC-14.

El breve falta registro es a4 digitos numero.El dos alto digitos indicar el piso
donde el auto es ubicado cuando el falla ocurre,y el dos bajo cavar su indicar el
falla codigo. Para ejemplo,el 1° falla registro es 0835, indicando eso cuando el el
ultimo breve falta

registro (falla E35) ocurre, el auto es  cerca del suelo 8.La falla subcédigo es usado
a localizar el causas de la falla.Falla mes y dia y culpa hora y minuto registro
preciso

aparicion tiempo del falla.

Grupo Fd:Parametros de comunicacién

Fug%cilcjm Nombre Configuracion Por Unida|Propieda
S Raneo defecto d d
Fd-00 Tasa de baudios 0:9600 1 - *
1:38400
0-127
Fd-02 Local DIRECCION 0:Transmisi 1 - L
on
DIRECCION
Fd-03 Retraso en la respuesta de la| g g 20 0 EM ¥
comunicacion
Fd-04 Comunicacioén se acabd el 0 a 60 0 S ¥
tiempo

Estos Serie RS232 comunicacién portuaria Los parametros son utilizado para
monitor software comunicacion en el anfitrion computadora.

Fd-00 especifica el baudios tasa para de serie comunicacion.

Fd-02 especifica la direccion del controlador.El configuracion de estos dos parametros
debe ser consistente con el configuraciéon del de serie puerto parametros en el
anfitrion computadora.

Fd-03 especifica el retraso para el controlador a enviar datos por medio del de serie puerto.

Fd-04 especifica el comunicacion se acabd el tiempo tiempo de el de serie
puerto.Transmision de  cada marco debe ser terminado dentro el tiempo
colocar en Fd-04;de lo contrario,a comunicacion- cion falla ocurre.
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Furclfcilc_l’n Nombre Configuracion| por Unidad|Propieda
- Rango| defecto d
Fd-05 |Tope de renivelacién | 0o a 2.00 0. 00 S *
demora

Fd-05 se utiliza para fijar el tope de nivelacion retraso.El ascensor desacelera a
detener después este demora después recepcion un solo sefal de nivelacion
durante renivelacion.
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Funcioén
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

Por
defecto

Unidad

Propiedad

Fd-07

HCB:JP1 aporte

Fd-08

HCB: JP2 aporte

0: Invalido
1: Ascensor
cerrar senal

2: Emergencia de
incendio senal

3: Presente

piso prohibido

4: VIP piso senal
5: Piso de
seguridad

senal

6 puertas botoén de
cerrar senal

7: Segundo fuego
emergencia piso
senal

Fd-07 y Fd-08 son Se utiliza para configurar el aporte parametros de pins2 y 3 de
JP1y JP2 en el HCB.EI entorno es eficaz para el HCB para todos los pisos.

Funcion
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

Por
defecto

Unida
d

Propiedad

Fd-09

Salida HCB:JP1

Fd-10

Salida HCB:JP2

0: Invalido

1:Arriba llegada
indicador 2: Llegada
hacia abajo indicador
3: Falla produccion
4:7o0na sin puerta
detener produccion

5: No servicio
estado 6:Cierre de
puerta botén
indicador

produccién

Fd-09 y Fd-10 son se utiliza para configurar la salida parametros de patas 1y 4 de
JP1y JP2en el HCB.EI entorno es eficaz para el HCB para todos los pisos.
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Funcion

Codigo Nombre Rango de ajuste Por UniddPropieda
defecto d d
Fd-11 [Placa de expansioén 0:Reservad 0 *
Entrada 1:X1 o NO
Fd-12 Placa de expansién 1:X2aporte: 0 *
aportel:Fuego emergencia
Fd-13 |Placa de expansion ser}al 2: Sobrecarga 0 *
Entrada 1:X3 senal
Fd-14 Placa de expansién 1:X43: Carga completa senal 0 *
aporte4:0peracién de bomberos
Fd-15 Placa de expansién 5:Méquina de puerta 1 0 *

Salida de 1x5 entradas |luz cortina senal

Fd-16 Placa de expansion 1:X66:Méquina de puerta 2 0 >

aportdluz cortina senal

Fd-17 Placa de expansién 1:X77:Freno viajar 0 *
aportecambiar comentario

8:UPS vdalido senal

Fd-18 Placa de expansién 1:X8 : 0 *
aportd9: Ascensor cerrar senal
Fd-19 [Placa de expansion 1X9 10: Circuito de s?guridad 0 *
aporte senal al 2
. 11:Sincrénico motor
Placa de expansion *
Fd-20 1:X10 aporte autobloqueo comentario 0
Fd-21 [Placa de expansion 12:Puerta cerrar 0 *
Entrada 2:X11i circuito 2 comentario
Fd-22 Placa de expansién 2:X2 13:Maquina de puert~a 1 0 *
aportqseguridad borde senal
Fd-23 [Placa de expansion 14:Méguina de puertNa 2 0 *
Entrada 2:X3i seguridad borde senal
Fd-o4 |Placa de expansién 15:Motor sobrecal‘e{ltzli; 0 *
Entrada 2:X4i sena
By 16:Terremoto senal
Fd-25 [Placa de expansion ) o 0 *
Entrada 2:X5i 17:Atrés puerta prohibido]
] #
Fd-26 Placa de expansién 2:X6 18: Carga ligera senaltt 0 *
aporte X -
19:Media carga senal#
Fd-27 |Placa de expansién . . 0 *
Fntrada 2:X7i 20:Fuego emergencia
: piso conmutacioén
Fd-28 Placa de expansion 2:X891.14150 piso sefial 0 *
aporte .
22:Puerta 1 abierto
Fd-29 Placa de expansién 2:X993.puerta 2 abierto 0 *

aporte
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6 Parametro Descripcion

Placa de expansion

Fd=30 2:X10 aporte

24:Freno viajar cambiar
2 comentario

25:Externo falla
26:Fin piso senal

27:Puerta 2 seleccidén
28:Sencillo/Doble
puerta seleccién NO
aporte CAROLINA DEL
NORTE punto+32

Estos parametros son solia hacerlo establecer las funciones de terminal de
entrada Xon el expansiodn Tarjeta. El sistema NICE3000new admite hasta dos tarjetas de
expansion que se utilizan para expandir el aporte funciones terminales en el control

gabinete o en el auto.
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6 Parametro Descripcion

YK BRED
Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por UnidalPropieda
defecto d
Fd-31 |Placa de expansioén Salida 0 *
1:Y1
Fd-32 |Placa de expansién Salida O:Reservad? . 0 *
1:Y2 1:Puerta méquina 1
abierto
Fd-33 ?%@ga de expansién Salida 2:Méquina de puerta 0 *
- lcerrar
Fd-34 |Placa de expansién Salida B:Méquina de puerta 2 0 *
1:Y4 abierta
Fd-35 |Placa de expansién Salida 4:Méquina de puerta 0 *
1:Y5 2cerrar
) ) 5:Freno y CORRER
Fd-36 [Placa de expansion Salida |contactores saludable (no 0 *
el fallas E37 y E36)
Fd-37 [Placa de expansion Salida [6:Fallo estado 0 *
1:Y7 (produccién en nivel
Fd-38 |Placa de expansién Salida |34V 9 fallas) 7: 0 *
1:Y8 Monitoreo de ejecucién
Fd-39 |Placa de expansién Salida (NICE3000nuevo  correr 0 *
1:Y9 estado)
Placa de expansién 8:Sincrénico motor
Fd=10 1:Y10 produccioén autobloqueo 0 *
- 4 - produccioén
Fd-41 aca §lexpan81on ’ 9: Controlador 0 *
produccion
saludable 10:
Fd-42 |Placa d§ expansioén 2:Y2 Zumbador piar 0 *
produccion
11: Arranque de mayor
Fd-43 |Placa de expansioén 2:Y3 voltaje del 0 Y
produccion freno (continuo) 4s)
Fd-44 |Placa de expansioén 2:Y4 12:Ascensor en o *
produccion funcionamiento En arriba
. direccion
- Placa de expansion 2:Y5
Fd-45 produccion P 13:Lémpara/Ventilador 0 *
correr
Fd-46 [Placa d?/expansién 2:Y6 14:Esterilizacién médica# 0 *
produccion .
15: Sin puerta zona
Fd-47 |Placa d? expansioén 2:Y7 detener# 0 *
produccion 16:Eléctrico cerrar con
Fd-48 |Placa de expansioén 2:Y8 lave# o 0 *
produccion 17: No servicio estado
» 18:Emergencia
Fd-49 Eiigicg?GEXpanSIOn 2:¥9 evacuacién terminado 0 *
. 19:Fuego
Placa de expansion ; *
Fd=50 2:Y10 produccioén emergencly 0
operacioén
20:Poder falla
emergencia produccion
21:Puerta cerrar senal
22: Noche produccion
senal
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Estos Los parametros se utilizan para establecer las funciones de 10 relé salidas en
MCTC-KZ-G 1. El sistema apoya arriba a dos Yo/0 expansion tarjetas con arriba
a 20 terminales de salida .
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6 Descripcién del parametro

Grupo FE:Parametros de configuracion de pantalla

Fun?i(")n Nombre Rango de ajuste|por Unida Propiedad
Gz defecto d
FE-00 Colectivo modo selectivo |0 a 2 0 *

El es Se utiliza para establecer el selectivo colectivo. modo de la sistema.El valores

son como Sigue: m0:Completo colectivo selectivo

El ascensor responde a ambos arriba y abajo sala llamadas.

1:Abajo colectivo selectivo

El ascensor responde al bajar llamadas de pasillo pero lo hace no responder a arriba sala

llamadas.

m2:Arriba colectivo selectivo

El ascensor responde a llamadas de pasillo pero hace no responder a sala

Funcion Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
FE-01 |Piso 1 mostrar 1901 S
FE-02 Piso 2 mostrar 1902 ¥
FE-03 | Piso 3 mostrar 1903 S
Piso 4 . 22:Pantalla N
- iso 4 mostrar Yoo
FE-04 00:Pantalla 23 904
FE-05 Piso 5 mostrar | 0”7 O0l: %B:Santalla 1905 *
Mostrar “1” DO
FE-06 Piso 6 mostrar | 02: Pantalla 24:Pantalla 1906 A
. //2// ”D”
FE-07 | Piso 7 mostrar | ga.pinialla 95:Pantalla 1907 w
] ’/3’/ //MI//

FE-08 Piso 8 mostrar o1 Pantalla 96 Pantalla 1908 PAq
FE-09 Piso 9 mostrar | 4" K 1909 w
05:Pantalla 27; Mostrar
FE-10 [Piso 10 mostrar | ”5” I 0100 w
06:Pantalla 28: Pantalla

Piso 11 a piso 30 7g” "y
mostrar | 07.pantalla 29:Pantalla
FE-31 [Piso 31 mostrar 2 il "K” 0301 A
08:Pantalla 30:Mostrar
FE-35 |Piso 32 mostrar | ”8” “N” 0302 *
. 09:Pantalla 31:Mostrar ~0”
FE-36 |[Piso 33 mostrar | »g~ 39 Mostrar Q" | 0303 DAY
FE-37 [Piso 34 mostrar ,1,2,, Pantalla %g/:/Pantalla 0304 PAq
FE-38 [Piso 35 mostrar | 1l:Pantalla 34:Pantalla 0305 Dkg
//B// I/TI/
FE-39 |[Piso 36 mostrar | 12:Pantalla 35:Pantalla 0306 ¥
. ”GRAMO” "
FE-40 |[Piso 37 mostrar 13:Pantalla 36:Pantalla 0307 ¥
. ’/H’/ //V//
- P 38 t
FE-41 180 mostrar 14:Pantalla 37:Pantalla 0308 al
FE-42 [Piso 39 mostrar L W 0309 *
15:Pantalla 38:Pantalla
FE-43 |Piso 40 mostrar | “METRO” ” INCOGNITA” 0400 s
16:Pantalla 39:Pantalla
”PAG” //Y//
17:Pantalla 40:Mostrar
"R’ 18- vy
Mostrar ”-” 41:Pantall

abajo llamadas.




19: No
Pantalla
20:Pantalla
197
21:Pantall
a 713"

a 715"
42:Pantall
a "17”
43:Pantall
a 197

Estos Los parametros se utilizan para configurar la visualizacién de cada uno piso.El
configuraciéon rango es 0000- 9999,donde el dos alto digitos indicar el mostrar
dos bajo digitos indicar el mostrar codigo

codigo del diez cavaloy el
unidad digito.

del
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6 Descripcién del parametro

M EEnZ

Func’(iic")n Nombre Rango de| por Unida | Propieda
Codigo ajuste defecto d d
FE-52 Digito més alto seleccion 0 PAS
1
FE-53 Digito mds alto selecciodn 0 ¥
9| 0 a 5699
FE-54 Digito mds alto selecciodn 0 e
3
FE-56 Digito més alto selecciodn 0 PAS
4]
FE-69 Digito mds alto selecciodn 0 ¥
5

FE-52 a Los FE-56 se utilizan para configurar especial mostrar de pisos.

Cuando el 2 digitos mostrar no puedo encontrarse el requisito,usted poder
agregar el tercer digito mostrar Al configurar estos parametros como Sigue:

Paso 1:Establezca los dos alto digitos para indicando el piso DIRECCION eso
requiere especial des- jugar,y colocar el dos bajo digitos para indicando el mostrar
contenido.Para ejemplo , iffloor 18 necesidades a ser desplegado como “1 7A”,
establecido FE-18 a 0710(mostrando “7A”) y entonces colocar
el FE-65 hasta 1801(mostrando “1”).

Paso 2: Establecer F8-14 BitO a 1.

Paso 3: Apague el sistema y fuerza él en de nuevo .

SiEsley Nombre Rango de| por Unida|Propieda
Codigo ajuste| gefecto | d d
FE-32 Funcién de ascensor seleccidn 0 a 65535 34816 DAY
1

Cada poco del funcion cédigo define a funcién.Si a poco es colocar a 1,el
funcioén indicado por este poco es habilitado;si este poco es colocar a 0,el

funcién es desactivado .



X MR 6 Descripcion del parametro
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Las funciones definido por los bits binarios de FE-32 sondescrito en el siguiente mesa.

Elevador FE-32 funcién seleccion 1

Poco Funcion Descripcion Por
defecto
Bit0 | Reservado 0
Bitl | Reservado - 0
. . El ascensor realiza la renivelacién en  a bajo
. Renivelacio . .
Bit2 velocidad con la puerta abierta.Un externo 0
n funcién

cortocircuito  puerta cerrar
El contactor del circuito necesita ser usado
juntos

Durante una parada normal, cuando el elevador
velocidad es

mds pequeno que un cierto valor y el puerta zona

Bit3 Preapertura la senal estd activa, la sistema bermudas el puerta 0
de puerta cerrar por medio de la cortocircuito puerta cerrar
funcioén

circuito contactor y emite el puerta abierta
senal, implementacion

puerta preapertura.Esto mejora la ascensor
usar eficiencia

A 4 ] El sistema automdticamente identifica el estado de
Bit4 tascado sala el Botones de llamada de pasillo. Si el estado eg 0
1lamar .
anormal, el sistema cancela el atascado salal

cancelacion 11amar

% De De 22:00 a 18:00 horas soy el el ascensor
. Noche piso de . . ) .
Bith ’ ) funciona a el Piso de seguridad primero cada el 0
seguridad funcion tiempo se detiene y abre el puerta,y luego corre 4

el destino piso.

. Colectivo de El servicio pico en abajo colectivo  selectivo
Bit6 abajo selectivo 0
. .. es usado.
cima servicio
Paralelo/Grupo
Bit7 pico de El cima servicio es usado. 0
control
servicio
Bit8 Basado en el Para mds detalles, consulte la descripcion. de 0
tiempo servicio relacionados pardmetros en grupo F6.
funcion de suelo
Bit9 personaje funcioén El personaje funcién es usado. 0
Bitl0 | Reservado 0
Bitll Llamad? de coche Una llamada puede ser eliminado por prensado el 1
supresion ) .
botén dos veces consecutivamente.
Bitl2 Llamada de sala 0
supresion
Bitl13
a Reservado 0
Bitl5s
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Funcion

2

- Nombre Rango de ajuste |por Unida| Propiedad
Cédigo d
defecto
FE-33 Funcioén de ascensor seleccién| 0 a 65535 36 pAe

Cada poco del funcién codigo define a funcion.Si a poco es colocar a 1,el funcion
indicar- ed por este poco es habilitado;si este poco es colocar a 0,el funcidonis
desactivado.

Las funciones definido por los bits binarios de FE-33 son descrito enla siguiente tabla.
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6 Descripcién del parametro X &ﬂ&
Funcién de ascensor FE-33 seleccién 2
Poco Funcioén Descripcion Por
defecto
Bit0 Reservado - 0
. Puerta abierta El sistema todavia salida uts el puerta
Bitl R . L. . P 0
tenencia en abierto dominio al puerta abierto limite
abierto limite
Puerta cerca
Bit2 dominio no El sistema detiene el tintineo de salida !
salida sobre el puerta cerca dominio al puerta cerca
puerta cerca limitarlo
limite
Bit3 Reservado T 0
Si el retroalimentacioén de el CORRER  y freno
L o contactores es anormal, falla E36 y E37 son
Reinicio automdtico d N ; S 1
Bit4 CORRE ¢ reportado, y Necesitas a a mano reiniclar e 0
para y freno sistema
contactor atascado Con esta funcién, el sistema se reinicia
automdticamente después de la falla sintoma
desaparece. Un mdximo de
tres reinicio automatico veces son apoyado .
El sistema detecta el estado de desacelerar
interruptores. Una vez que se detecta que a
Bith Desacelerar desacelerar cambiar 1
cambiar atascado estd atascado, el sistema instruye el ascensor a
detecciodn lento  abajo inmediatamente y informes a
correspondiente
falla
Bit6 Reservado 0
Si la puerta atn no lo hace cerca dentro el tiempo
Bit7 Puerta forzada cerca conjunto n Fb-17 en estado automatico , el 0
sistema salidas el cierre de puerta forzado
senal;en este momento, el luz la cortina se
convierte invdlido y el zumbador tweets.
Bit8 | Reservado -
Bit10
a Reservado
Bit12
Una velocidad méxima permitida es colocar
Bitl3 ascensor de alta cuando el auto es en el desacelerar posicion 0
velocidad funcion del interruptor.Cuando el
de proteccioén El ascensor supera el velocidad en el
posicion, el sistema salidas a proteccion
senal.
Bitl4 | Reservado 0
Bitl5 Opuesto puerta El control independiente funcién de el opuesto 0
independiente puerta es activado
control
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Grupo FP:Usuario parametros

Funcién Nombre Rango de ajuste |por Unida Propiedad
Codigo d
defecto
FP-00 Contrasena de usuario| ) g 65535 0 - PAY

FP-00 es Se utiliza para establecer la contraseia del usuario.0 indica No contrasefa.

El contrasefia prohibe no autorizado personal | de visita y modificando
parametros.Si él es colocar a cualquier distinto de cero numero,el contrasefia
proteccion funcién es habilitado.Después de un contrasefia tiene estado colocar y
tomado efecto,tu debe entrar en el correcto contrasefia en orden a ingresar el
Menu.Si el Ente rojo contrasefia es incorrecto, tu no puedo vista o modificar
parametros.

Si FP-00 se establece en 00000, el usuario previamente configurado contrasefia

es despejado,y el contrasefia proteccion funcion es desactivado.

m Recuerde el contrasefa eso tu establecer.Si el contrasefa es colocar
incorrectamente o olvidado, contacto Inovance para sustituir el control junta.

Funcién Nombre Rango de ajuste Por Unida| Propiedad

Hoditzo defecto d

0: Sin operacién

. . 1:Restaurar valores
_ Actualizacion de .

FP=01 pardmetros predeterminados 0 *

configuracion|
2: Claro falla archivos
3: Claro datos del eje

FP-01 es solia hacerlo restablecer algun sistema parametros.

Los valores son los siguientes:

m  O:Ninguno
m1:Restaurar por defecto configuracion.Todo parametros excepto grupo F1 son
restaurado a el por defecto ajustes.Ser precauciones con este configuracion.

m2: Borrar falla registros.Fallo archivos son despejado.FC-11 a FC-210 y
parametros en grupos EO a E9 estan configurados a 0.

m 3: Claro eje Informacion : Piso legumbres datos en el eje es despejado.Eje pulsos de
F3-12 a F3-17 y grupo F4 se establece en 0. El nivel ling ajuste parametros en
grupo Frare establecido en 30030. El ajuste automatico del eje debe ser realizado de nuevo
después claro.

Funcién Nombre Configuracién |por Unida| Propiedad
C(’)dlgo Rango d
defecto
FP-02 Pardmetrg definido por 0: - 0 ] *
el usuario mostrar Tnvalido
1: Valido
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FP-02 es utilizado para ver el parametros que son diferente de el por defecto
configuracién.Cuando él es colocar a 1,tu poder vista el parametros eso son
diferente de el por defecto configuracion.
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Funcion Nombre Rango de ajuste|por Unida| Propiedad
Codigo d
defecto
FP-05 | Contrato N° 2 0 a 65535 0 *
FP-06 Contrato N° 1 0 a 65535 5555 - *

FP-05 y Los FP-06 se utilizan para configurar contrato de fabricacion No. Contrato
No.es usado en el HCB o puerta maquina software requiriendo contrato
No.marque.Si el contrato No.check falla, el sistema no puedo trabajar
adecuadamente.

Grupo Fr:Parametros de ajuste de nivelacion

Fug?;(?n Nombre Rango de ajuste por Unida |[Propieda
o defecto| d d
Viernes | Funcion de ajuste de 0: Invalido 0 . *
nivelacién 1:Habilitado

00

Viernes 00 es solia hacerlo Establezca si desea habilitar el arrasamiento funcién de

ajuste.
Funcién Nombre Rango de ajuste|por Unida| Propiedad
Codigo
defecto

Viernes |Ajuste de nivelacion 30030 mm *
1 registro 1
Viernes |Registro de ajuste de 00000 a 60060 30030 mm Y
02 nivelacién 2

a a a a a
Fr-20 |Ajuste de nivelacién registro 30030 mm *

20

Estos Los parametros son solia hacerlo grabar el Valores de ajuste de nivelacién.
Cada uno parametro archivos el ajuste informacion de dos pisos,y Por lo tanto,56
piso ajuste archivos son apoyado totalmente.El método de visualizacion el registro
es mostrado en el

siguiente cifra.

Figura 6-24 Visualizacién del ajuste de nivelacion registro

S  — F/

AR [ A O Lam—, . 1 |

Floor 2
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Como se muestra en el Figura anterior, las dos de la izquierda Los LED y el dos
correctos LED  muestran respectivamente el ajuste bases de la primera piso y
segundo piso.Si el valor es mas grande que 30,eso es hacia arriba arrasamiento
ajuste ;si el valor es menor que 30,eso es hacia abajo
arrasamiento ajuste.El por defecto El valor "30" indica eso alla es No
arrasamiento Ajuste.El rango maximo de ajuste es de £30 mm.

El diagrama de flujo de de una sola planta arrasamiento exactitud ajuste es
mostrado en el siguiente cifra.
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6 Descripcién del parametro

Asegurar eso eje autoajuste es terminado con éxito , y el ascensor corre
adecuadamente en normal velocidad.

Después de usted colocar Viernes 00 a 1,el ascensor escudos sala llama
,automaticamente corre a el arriba  piso,y mantiene el puerta abierto después
llegada.Si el ascensor tiene estado en el arriba piso ,eso directamente mantiene el
puerta abierto.

Ir en el coche, prensa el arriba piso botdn una vez,y el arrasamiento posicion es
cambié 1 mm hacia arriba;presionar el abajo piso botdn una vez,y el arrasamiento
posicion es cambié 1 mm hacia abajo.El valor es desplegado en el
coche.Positivo  valor:arriba flecha+valor,

negativo valor:abajo flecha+valor,

ajuste rango: £30 mm.

Después completando ajuste, presione el arriba piso botéon y abajo  piso boton
en el coche al mismo tiempo tiempo a ahorrar el ajuste resultado.El auto mostrar
restaura a el normal estado.Si el arrasamiento posicion del actual piso
necesidad no ser equilibrado, tu también necesidad a prensa el piso superior
botdén y piso inferior botén en el auto en el mismo tiempo a salida el arrasamiento
ajuste estado.Nota eso Si un cierto piso necesidad no ajuste,tu también
necesidad a ahorrar el datos una vez.De lo contrario, no puedo registro el lamada
de coche.

Presione la puerta para cerrarla botdn para registrar un auto Llamar.El ascensor corre
a el proximo piso para ajuste y mantiene el puerta abierto después llegada.

Después completando ajuste para todos los pisos , conjunto Viernes 00 a O
a desactivar el arrasamiento ajuste funcién.De lo contrario, la ascensor no
se puede utilizar

Grupo E0-E9: Parametros de registro de fallas

Funcion

Codi go Nombre Rango de ajuste| por Unidad [Propieda
defecto d
E0-00 Ultimo falla codigo 0 a 9999 0 (
E0-01 Ultima falla subcodigo 0 a 65535 0 o
E0-02 Ultimo mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD [ )
E0-03 Ultima hora de falla y minuto | 0 a 23.59 0 HH. MM o
E0-04 Ultima falla légica 0 a 65535 0 Y
informacién
E0-05 Ultima falla curva informacién| 0 a 65535 0 ([
F0-06 Referencia de velocidad 0.000 hasta 0 EM °

al ultimo falla 4000

Velocidad d
po-o7 | C oot fe 0.000 hasta 0 EM °
retroalimentacion al 4,000

ultimo falla

E0-08 Tensién del bus en tltimo 0 a 999.9 0 v o
falla

Posicioén actual al dltimo

E0-09 falla 0.0 a 300.0 0 metro o




E0-10

Corriente de salida al dltimo
fallal

0.0 a 999.9

E0-11

Frecuencia de salida al

ultimo falla

0.00 a 99.99

Hz

G
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FUHCiij Nombre Rango de ajuste| por Unidad [Propieda
Codigo
defecto d
E0-12 Corriente de par en ultimo| 0.0 g 999.9 0 A Y
fallal
E0-13 Voltaje de salida al dltimo ¢ 4 999 9 0 Vv )
falla
E0-14 Par de salida al dltimo 0 a 200.0 0 % )
falla
E0-15 Potencia de salida en 0.00 a 99.99 0 kiloval o
ultimo falla tios
Interf ia d
Bo-16 | o oreneid e 0 a 65535 0 °
comunicacién al ultimo
falla
E0-17 Reservado 0 a 65535 0
E0-18 Aporte estado lupon ultimo 0 a 65535 0 o
falla
E0-19 Aporte estado 2 al ultimo 0 a 65535 0 o
falla
E0-20 Aporte estado 3 al ultimo 0 a 65535 0 o
falla
E0-21 Aporte estado 4 al ultimo 0 a 65535 0 ®
falla
E0-22 Aporte estado 5 al ultimo 0 a 65535 0 o
falla
F0-23 Estado de salida lupén ultimo | 9 a 65535 0 o
falla
E0-24 Estado de salida 2 al dltimo ¢ 4 65535 0 ®
falla
E0-25 Entrada de coche estado al| o 5 65535 0 o
ultimo fallal
[0-26 Salida del- coche estado 0 a 65535 0 °
sobre dltimo falla
E0-27 Llamada de sala estado sobre| o 5 65535 0 o
ultimo  falld
E0-28 Sistema estado lupén ultima 0 a 65535 0 o
falla
E0-29 Sistema estado 2 al dltimol o z 65535 0 Y
falla
E9-00 Falla de 10” codigo 0 a 9999 0 [ ]
E9-01 Falla de 10” subcédigo 0 a 65535 0 ([ ]
F9-02 10” meses de falla y dia 0 a 1231 0 M. DD ®
E9-03 10 s*hora de falla y minuto 0 a 23.59 0 HH. MM o
E9-04 Falla de 10" légica 0 a 65535 0 )
informacién
E9-05 Décima falta curva 0 a 65535 0 [ ]
informacion
Referencia de velocidad
E9-06 10 fall 0.000 hasta 0 EM [ ]
o 4. 000
Velocidad de
E9-07 . ny 0.000 hasta 0 EM [ ]
retroalimentacion al 10 4,000
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segundos falla

E9-08 Tension del bus en 10" falta | o 4 999.9 Vv )
Posicid tual al n 1

pg-gg | Losiciomactualalmn 10 0.0 a 300.0 metro| @
falla

E9-10 Corriente de salida al 10 0.0 a 999.9 A ®

fallos
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6 Descripcion de parametros

Funci(?n Nombre Rango de ajuste| por Unidad | Propieda
Codigo d
defecto
9-11 Frecuencia de salida en n 000 = 99,99 0 i °
- z

10 segundos falla ’ a v

E9-12 Esfuerzo de torsién actual al| g.0 a4 999.9 0 A Y
10 3 culpa

E9-13 Produccion Voltaje al 10 % o g 999.9 0 A Y

tfau 1t

E9-14 Par de salida al 10 falla 0 a 200.0 0 9%

E9-15 Produccién fuerza al 10 ° 0.00 a 99.99 0 kilov
culpa atios
Interf ia d

B9-16 | oor.erencia <o 0 a 65535 0 °
comunicacion al 10
tfallo

E9-17 Reservado 0 a 65535 0

F9-18 Aporte estado 1 sobre Falla 0 a 65535 0 )
de 10”

E9-19 Aporte estado 2 sobre Fallo 0 a 65535 0 )
de 10 horas

E9-20 Aporte estado 3 sobre Falla 0 a 65535 0 o
de 10”

E9-21 Aporte estado 4 al 10t”falla | ¢ 4 65535 0 ®

E9-22 Aporte estado 5 sobre 10 horas| ¢ a 65535 0 o
falla

E9-23 Estado de salida lupon 10 0 a 65535 0 o
falla

E9-24 Estado de salida 2 al 10 horas| g 4 65535 0 o
falla

F9-25 Auto estado de entrada al 10 | o a 65535 0 o
fallas
Salida del coche estado °

E9-26 al 10 falla 0 a 65535 0

E9-27 Sala 1llamar estado sobre 10 9 o a4 65535 0 o

tfallg

E9-28 Sistema estado 1 sobre 10 0 a 65535 0 )
fallas

F9-29 Sistema estado 2 al 10 0 a 65535 0 _ o
falla

Estos parametros graba el ultimo 10 fallas y enumera las sistema estados para cada

falla en detalle.
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Memorandum NO.

Fecha / /
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7.1 Fallo del ascensor Mostrar

Cuando el controlador detecta fallas , alerta y archivos relacionado
informacién: El teclado pantallas el actual falla cédigo y subcédigo,tal como

E22-101 .

E2222- | 1IN

Cifra 7-1 Falla cédigo y subcddigo mostrar en el anuncio de teclado

Cuando un El panel de operacion esta conectado y se muestra el actual falla

cédigo,tal como Err22.

(@] o @ ©

RUN | OCAUREMOT ~ FWDREV  TUNETGC

Err22

0—RPM—6—%—0
PRG A ENTER
QUICK v D

STOP
RES

RUN MF.K

Cifra 7-2 Falla cédigo mostrar en el operacién panel

Cuando F-2 es colocar a 2 con el teclado,es pantallas el informacién acerca de
el ultimo 10 fallos, incluidos falla cdédigo de,subcédigoy tiempo.

El controlador de ascensor integrado registra informacion detallada sobre las ultimas 10
fallas e informacion simple sobre 50 grupos de fallas . Para obtener mas detalles, consulte
el parametro  descripcion de grupos EO a E9 y FC-11 a FC-210.
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7.2 Reiniciar después Falla

Escenario Medidas Observaciones

Cuando F-2 estd establecido a 2 con| ,
. .. | Para mas detalles, consulte el
Cuando el el teclado, es muestra el informacion| ) . .o
pardmetro Descripcion de grupos

EO a E9
y FC-11 a FC-210.

falla ocurre sobre el ultimo 10 fallos, incluido el
fallo coédigo, subcodigo e, y tiempo.

Identificar y eliminar cualquier falla|Realice la resolucion de

Antes la culpa causa segin un falla coédigo desplegado|problemas mediante

es reiniclar en el operacién panel. r refiriéndose a “7.4 Falla
Informacion y  Solucién de
problemas”

Reinicio automatico de fallas

En caso de alguno fallas, si
automdtico Las condiciones de
reinicio son satisfecho después
Solucién de problemas del
controlador

automdticamente se reinicia fallas.

Presione el rojo
Detener/Reiniciar llave en el
operacion panel

Bestable01m Reinicio manual de fallas
iento de Algunos fallos tienen a ser a mano
falla Lo .
, reiniciar presionando ReS en el
método
operacién panel o Ajuste F-2 a 1 con

Colocar F-2 a 1

el teclado .

Restablecimiento de falla al apagar

Algunos fallos tienen a ser TON
reiniciar  por é?
cortando el fuerza de el controlador y ¢0FF

girando él en de nuevo después
solucién de problemas.
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7.3 Descripcion de la falla Niveles

El NICE3000nw Tiene casi 70 piezas de informacién de alarma y protector

funciones. El monitores varios aporte sefiales, corriendo condiciones y comentario
a falla ocurre,el sistema implementos el importante protector funcion
y Disposicion de pantallas el falla cédigo.

sefales.Si

El controlador es a complicado electronico control sistema y el falla mostrada
informacioén informacién es calificado en cinco niveles segun el gravedad.Las fallas
de diferente niveles son manejado de acuerdo a a el siguiente mesa.

Tabla 7-1 Falla Niveles

Falla Nivel

Estado de falla

Solucion

Nivel 1

@ \Mostrar el falla codigo.

& Salida el relé de falla accién com
- mando.

@ 1A-E1 ascensor correr es no

afectado en cualquier condicion.

Nivel 2

@ \Mostrar el falla codigo.
& Salida el relé de falla accién com
- mando.

& Continuar con normalidad correr de
el ele- vador.

®2A-E1 paralelo/grupo control

funcién es desactivado.

®2B-E1 puerta
preapertura/renivelacioén

en funcién es desactivado.

Nivel 3

& lMostrar el falla codigo.

&®Salida de la falla relé accién com
— mando.

@ Detener produccion y aplicar el
freno inmediatamente después
detener.

®3A-Entrada carrera a baja
velocidad, la
El ascensor se detiene en especial
desacelerar— acién tasa,y no
puedo Reanudar .

@®3B-Entrada carrera a baja
velocidad, la
el ascensor no Detenerse.En ni-
corriendo a baja velocidad, el
elevador o
se detiene y luego poder comenzar

correr a baja velocidad después
a demora de 3 segundos.

Nivel 4

& \Mostrar el falla codigo.

®Salida de la falla relé accioén com
— mando.
@A distancia controlar, el ascensor

desacelera a Detenerse y no puedo
correr de nuevo.

®4A-Entrada carrera a baja
velocidad, la
El ascensor se detiene en especial
desacelerar— acién tasa,y no
puedo Reanudar .

@®4B-Entrada carrera a baja
velocidad, la
el ascensor no Detenerse.En ni—
corriendo a baja velocidad, el
elevador o
se detiene y luego poder comenzar
correr a baja velocidad después
a demora de 3 segundos.

@4C-En carrera a baja velocidad, la

el ascensor no Detenerse.En ni-
corriendo a baja velocidad, el
elevador o

se detiene y luego poder comenzar
correr a baja velocidad después

a demora de 3 segundos.
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Nivel 5

@ lMostrar el falla codigo.

®Salida de la falla relé accion com
- mando.
@ [l ascensor paradas inmediatamente.

@®5A-Entrada carrera a baja
velocidad, la
el ascensor se detiene
inmediatamente y no puedo
Reanudar.

®5B-En carrera a baja velocidad, la
el ascensor no Detenerse.En ni-
corriendo a baja velocidad, el
elevador o
se detiene y luego poder comenzar
correr a baja velocidad después
a demora de 3 segundos.
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7.4 Falla Informacioén y solucién de problemas

Si a falla es reportado,el sistema realizar s correspondiente tratamiento basado en el falla
nivel.Manejar la culpa de acuerdo a a lo posible causas descrito en el siguiente mesa.

Falla
Codi
g0

Nombre

Posibles causas

Solucién

Nivel

Error
02

Sobrecorrie
nte

durante
aceleracion

El circuito principal
produccién es

conectado a tierra o corto en
circuito.

@®Verifique si el motor y toma de
tierra los cables estdn conectados
correctamente

@®Verifique si el cortocircuito Sindrome
premenstrual M estator Causas del
contactor corto circuito en el
controlador produccién lado.

& Verificar si el motor cables tener
danado chaqueta

Autoajuste del motor
es realizado

incorrectamente

@Verifique si los pardmetros del motor
cumplir

con la placa de
identificacién. Realizar el apagado
automdtico del motor . sintonizacién de
nuevo.

El codificador senal

es incorrecto.

®Verificar si pulsos del
codificador por La revolucioén
(PPR) es colocar Correctamente .

@ Verificar si el codificador senal es
interferido con, si el codificador cable
corre a través de el conducto
independientemente,
si el cable es también largo ,y si el
blindaje es conectado a tierra en uno
fin.

@®Verifique si el codificador es instalado
de forma fiable, ya sea que esté girando
eje es conectado a la motor eje
confiable por observando si el
codificador es estable durante
velocidad normal correr .

@ Verificar si el cableado del codificador

son
correcto. Para el asincrénico motor,
realizar SVC y comparar el actual a

juzgar si el codificador obras
adecuadamente.

La fase secuencia de el
motor es incorrecto.

€ Intercambio el motor UVW fase secuencia.

La aceleracion tiempo es

@ Reducir el aceleracién tasa.

también corto.

5A
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Falla
Codi
g0

Nombre Posibles causas Solucién Nivel

®Verifique si el motor y toma de
tierra cables son conectado

correctamente.
El circuito principal
produccion es

conectado a tierra o corto
en circuito.

@ Verificar si el venta en corto de PM SM
estator

El contactor provoca un cortocircuito
circuito en el control — mas produccién
lado.

@& Verificar si el motor cables  tener
presa— viejo chaqueta

®Verifique si los parametros del motor

Autoajuste del motor .
J Cumplir con la placa de

es realizado . . .. :
identificacion. Realizar el

incorrectamente tenimiento del mot B
Sobrecorrie mantenimiento del motor . au
Err03 |nte durante afinacion de nuevo. 5A

desaceleracion Compruebe si el codificador tiene

pulsos por revolucién. cién(PPR)es
colocar correctamente.

@ Verificar si el codificador senal al es
enterrar— con, ya sea el codificador cable
corre a través del conducto
independientemente, ya sea

E1l codificador senal el cable es demasiado largo,y si el

blindaje es conectado a tierra en uno

es incorrecto. .
fin.

@ Compruebe si el codificador es reli—
instalado Probablemente, si la rotacién eje
estd conectado— ed al motor eje seguramente
por observando si el codificador es
estable durante ni— mala velocidad
correr.

@ Verificar si el cableado del codificador

son
correcto. Para el motor asincrono, per—
formar SVC y comparar el actual a juez
si el El codificador funciona
adecuadamente.

La tasa de desaceleracion es

. @ Reducir el desaceleracion tasa.
también corto.

@ Verificar si el motor y toma de
tierra cables son conectado
correctamente.

El circuito principal

produccion es

conectado a tierra o corto

en circuito.

@®Verifique si el cortocircuito PMSM
estator

El contactor provoca un cortocircuito
circuito en el control — mas produccién
lado.

& Verificar si el motor cables  tener
presa— viejo chaqueta

. € Compruebe si el motor pardmetros
Autoajuste del motor .
Cumplir con la placa de

es realizado : s . . -
identificacion. Realizar el mantenimiento

Errop |Sobrecorriente lincorrectamente
04 en constante

del motor . au— 5A
afinando de nuevo
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velocidad

El codificador senal

es incorrecto.

@ Verificar si pulsos del codificador por
revolucién cién (PPR)estd establecida
correctamente

@ Verificar si el codificador senal al es
enterrar— con, ya sea el codificador cable
corre a través del conducto
independientemente, ya sea
el cable es demasiado largo,y si el

blindaje es conectado a tierra en uno
fin.

®Verifique si el codificador es instalado
reli— Probablemente, si la rotacién eje

estd conectado— ed al motor eje seguramente

por observando si el codificador es
estable durante ni- mala velocidad
correr.

®Verifique si el codificador cableados son
correcto. Para el motor asincrono, per—
formar SVC y comparar el actual a juez

si el El codificador funciona
adecuadamente.
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Falla
Codi
go

Nombre

Posibles causas

Solucién

Nivel

Err05

Sobretensio
n durante

aceleracion

El voltaje de entrada es
demasiado alto

@ Compruebe si el voltaje de entrada es
también alto Observar si la tensioén del bus
es también alto (normal: 540-580 V para
380 Voltaje aporte).

La resistencia a la
regeneracion es demasiado
grande, o la unidad de frenado
falla

@ Comprobar para el balance coeficiente
@ Verificar si el autobus Voltaje se levanta
también
rdpidamente durante la carrera. Si es
asi, el frenado la resistencia no
funciona o su modelo es soy— adecuado:

@®Verifique si el cable conectando el
La resistencia de frenado es danado, ya
sea el
El alambre de cobre toca el suelo,y si-
eh el conexién es confiable .
@®Verifique si el resistencia es adecuado
basado en el recomendacion en capitulo
4 y Seleccione una adecuado frenado
resistor.

@ Unidad de frenado Ifa se utiliza ,
comprobar si la unidad de frenado funciona
correctamente y si
El modelo es adecuado.Si el resistencia de
el La resistencia de frenado es adecuado y
sobretension

ocurre cada tiempo cuando el ascensor
alcanza la velocidad objetivo, disminuir el
valores de F2—- 01 o F2-04 a reducir el
curva siguiente Error y evitar
sobretensiones pendiente a sistema
excederse.

La tasa de aceleracién es
también corto.

@ Reducir el aceleracioén tasa.

5A

El voltaje de entrada es
demasiado alto

®Verifique si el voltaje de entrada es
demasiado alto

Observe si el voltaje del bus es también alto
(normal: 540-580 V para 380 Voltaje aporte ).
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La resistencia a la
regeneracion es también

grande, o la unidad de frenado
falla

’Verificar para el balance coeficiente.

@ Verificar si el autobds Voltaje se levanta

también
rapidamente durante la carrera. Si es asi,
el frenado la resistencia no funciona o
su modelo es soy— adecuado:

@®Verifique si el cable conectando el

La resistencia de frenado es danado, ya
sea el

El alambre de cobre toca el suelo,y si-—
eh el conexion es confiable .

®Verifique si el resistencia es adecuado
basado en el recomendacién  en capitulo
4 y seleccionar Un apropiado frenado
resistor.

@®Unidad de frenado Ifa se utiliza,
comprobar si la unidad de frenado
funciona correctamente y si
El modelo es adecuado.Si el resistencia de
el La resistencia de frenado es adecuado y
sobretensién ocurre cada tiempo cuando el
el ascensor alcanza la velocidad objetivo,
disminuir el valores de F2-
01 o F2-04 Para reducir el curva siguiente
Error y prevencion de sobretension.
pendiente a sistema  excederse.

La tasa de desaceleracion es
también corto.

@ Reducir el desaceleracion tasa.

5A
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Falla
Codi
g0

Nombre

Posibles causas

Solucioén

Nivel

Err07

Sobretension
en constante
velocidad

El voltaje de entrada es
demasiado alto

@ Compruebe si el voltaje de entrada es
también alto Observar si la tensién del bus
es también alto (normal: 540-580 V para
380 Voltaje  aporte).

La resistencia a la
regeneracion es demasiado
grande, o la unidad de frenado
falla

@ Comprobar para el balance coeficiente
@ Verificar si el autobus Voltaje se levanta
también
rédpidamente durante la carrera. Si es
asi, el frenado la resistencia no
funciona o su modelo es soy—
adecuado:

®Verifique si el cable conectando el
La resistencia de frenado es danado, ya
sea el
El alambre de cobre toca el suelo,y si—
eh el conexion es confiable .
@®Verifique si el resistencia es adecuado
basado en el recomendacién  en capitulo
4 y seleccionar Un apropiado frenado
resistor.

@ Si un frenado unidad es usado, verificar si
la unidad de frenado funciona
correctamente y si
El modelo es adecuado.Si el resistencia de
el La resistencia de frenado es adecuado y
sobretensién  ocurre cada tiempo cuando

el ascensor alcanza la velocidad objetivo,

disminuir el valores de F2-

01 o F2-04 Para reducir el curva siguiente

err o y evitar sobretensién pendiente a

sistema excederse.

5A

Err08

Mantenimiento
notificacién
periodo
alcanzado

El ascensor no es mantenido
dentro del plazo de
notificacion

®Apagado y mantener el ascensor.

@ Desactivar el mantenimiento notificacion
funcion— cion por configuracién F9-13 a
0.

®Contacto el agente o el fabricante.

5A

Err09

Subtension

potencia instantanea falla
ocurre en el potencia de
entrada

suministrar

@ Verificar si el poder falla durante
correr— ning

@ Compruebe si el cableado de todo el poder
aporte cables es seguro.

El aporte Voltaje es también|
bajo.

@ Compruebe si el energia externa Voltaje es
demasiado bajo

El impulso tablero de control

falla

@ Contacto el agente o el mi fabricante

5A
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Falla . . .
s Nombre Posibles causas Solucién Nivel
Codi
go
) ) ) @ Verificar si el freno es liberado y si
La resistencia mecdnica es el freno fuerza suministrar es normal .
demasiado grande )
& Compruebe si el guia los zapatos son
también  ajustado
El coeficiente de @ Verificar si el saldo coeficiente es cor—
equilibrio es incorrecto recto.
@ Verificar si el codificador comentario
El retroalimentacién del Ajuste de senales y pardmetros son
codificador sehal es correcto,y si el dngulo inicial de el
codificador para el PMSM es correcto.
Controlado anormal.
Errl0 5A
r Autoajuste del motor no es @ Compruebe el motor pardmetro
sobrecarga realizado correctamente (el configuracion y por- forma motor
ascensor en funcionamiento autoajuste de nuevo .
actual es @ Si esto falla es reportado cuando el deslizar
mas alto que lo normal en este experiencia — el mento es llevado a cabo,
caso). realizar el deslizar experiencia mento por
usando el funcién colocar en F3-24.
La fase secuencia de el @®Verifique si el UVW fase secuencia
motor es incorrecto. de el motor es bien.
@ Verificar si el la corriente tiene
El variador de frecuencia CA exc necesario la corriente nominal de El
modelo es de también bajo aire acondicionado conducir durante
fuerza clase. funcionamiento a velocidad estable de el
ascensor con vacio auto.
@ Verificar si el freno es liberado y si
La resistencla mecdnica es el freno fuerza suministrar es normal .
demasiado grande . . , ..
®Verifique si el guia zapatos son también
ajustado
El coeficiente de @ Verificar si el saldo coeficiente es cor—
equilibrio es incorrecto recto.
Autoajuste del motor no es @ Compruebe el motor parametro configuracioén
realizado correctamente (el y  por- forma motor autoajuste de
Errll ISobrecarga del |;scensor en funcionamiento nuevo . oA
motor actual es @51 esta falla se informa cuando el deslizar
mas alto que lo normal en este experiencia — el mento es llevado a cabo,
caso). realizar el deslizar experiencia mento por
usando el funcién colocar en F3-24.
La fase secuencia de el ®Verifique si el UVW fase secuencia
motor es incorrecto. de el motor es bien.
®Verifique si el actual tiene excedido
El modelo del motor es de la corriente nominal de el motor durante
también bajo fuerza clase. esta— Funcionamiento a baja velocidad del
ascensor con emp— gracias auto.
@®Verifique si el tres fases de fuerza
suministrar son perdido.
El poder fases de entrada @ Verificar si el trifdsico s de fuerza
Errl2 FUEll”Zfli son no simétrico suministrar son equilibrado. 5A
suministrar - . .
i & Verificar si el fuerza Voltaje es
fase pérdida . .
normal Si no, ajustar el fuerza
suministrar.
El impulso tablero de control @ Contacto el agente o el mi fabricante
falla
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Potencia de

Errl3 .
salida fase

pérdida

El cableado de salida de El
principal circuito es

perder.

@ Compruebe si el cableado del motor es seguro

®Verifique si el CORRER contacto  en
el produccién lado es normal.

El motor es danado.

@ Compruebe si el motor es internamente ab

normal.

5A
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Falla

1 Nombre Posibles causas Solucion Nivel
Codi
go
El amblente temperatura es @ Inferior el ambiente temperatura.
también alto.
El admirador es danado. € Reemplazar el admirador.
Errl4 |Sobrecalentamien oA

to del médulo ®Claro el aire filtrar.

El aire filtrar es bloque ed.| @Verifique si el instalacién autorizacion
de el controlador satisface el
requisito.

@ Verifique el cableado del resistencia de

regeneracién y  freno— unidad de ing es

Subcodigo 1: El resistencia . ) .
correcto, sin cortocirculto

Errls Produccion de regeneracién es corto en @Verifique si el principal contactor 5A
anormal circuito. obras
correctamente y si la re es arco o atascado|
problema.

Subcodigo 2: El frenado
IGBT es corto en

€ Contacto el agente o Inovancia.

circuito.

®Verifique si el voltaje de entrada es bajo

Subcodigo 1:La excitacion .
(a menudo en temporario fuerza

actual desviacién es también

grande suministrar)

@ Verificar si cable conexién entre el
Subcodigo 2: El esfuerzo de controlador y el motor es seguro.

torsion actual desviacién es | 4 Verificar si el CORRER trabajos del
también grande. contactor adecuadamente.

@ Comprobar el circuito de el codificador.

@ Verificar si pulsos del codificador por
revolucién cién (PPR)es colocar
correctamente.

prrig [Actual control @ Verificar si el codificador senal al es 5A

falla enterrar— ferido con.

®Verificar si el cable codificador corre
A través de la conducto

Subcédigo 3: El velocidad independientemente, el cable

desviacién es también grande. . . .
v & es demasiado largo,o el blindaje es

conectado a tierra en uno fin.

@ Compruebe si el codificador es reli—
instalado Probablemente, el eje giratorio
es conectado a el eje del motor de forma
fiable, o el orden de codificacién es estable]
durante velocidad normal correr .

®Verifique si el motor pardmetros son
correctos y realizan el autoajuste

del motor de nuevo.
€ Aumentar el par superior limite en F2-08

Subcodigo 1:Reservado. @ Reservado

@ Serio existe interferencia en el C, Dy
Senales Z de el SENO/COS

) codificador. Comprobar

Subcédigo 2: E1 SENO/COS si el codificador cable es establecido por

codificador senal es anormal. separado del poder cables,y si sistema

toma de tierra es confiable.

Errl7 interferenci . . 5A
rr @ Compruebe si el PG tarjeta estd cableado

Codificador
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a durante
el motor
autoajuste

correcto— mente.

Interferencia grave existe enel U VyW

senales de la UWW codificador. Comprobar

si
Subcodigo 3: El

codificador UVWencoder
senal es anormal.

el cable del codificador es establecido por
separado de el cables de alimentacioén y si
el sistema suelo-
en es confiable.

@ Compruebe si el PG tarjeta estd cableado
correcto- mente.
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y‘ BISERA 7 Solucién de problemas
Falla . . .
Codi Nombre Posibles causas Solucioén Nivel
g0
. Actual . ¢ C 1 1 mi fabri
Errl8 ) El impulso tablero de control ontacto el agente o el mi fabricante 5A

deteccién falla

falla

Subcédigo 1: Resistencia

del estator autoajuste o

falla. @®Verificar el motor alambrado

Subcodigo 5: Polo magnético

posicién autoajuste falla.

Subcodigo 8:Sincroénico

motor estdtico autoajuste es | @ Seleccione otro autoajuste modos o
Automotor seleccionado, pero el cambiar el codificador tipo a SENO/COS

Err19 |sintonizaci codificador tipo es no codificador de. 5A
n SENO/COS codificador.
falla Subcddigo 9:CD senal ) )
. . @ Interferencia de hardware existe en el CD
fluctuacién es demasiado .
) firma- nals del SIN/COS
grande en motor sincrono o .
L. codificador. Comprobar si
estatico y
. toma de tierra es normal

autoajuste.

Subcodigo 12:El codificador . . .

) S @®Para semiautomdtico sin dngulos un

dngulo inicial es no )

. autoajuste, el ascensor puede correr en

aprendido durante el i

autoajuste sin dngulo de normal velocidad solo

motor sincrono entonces eso después del codificador inicial dangulo es

un alarma es dado. obtenido en inspeccién modo.
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7 Solucién de problemas y‘ s
Falla . . .
Codi Nombre Posibles causas Solucioén Nivel
go

Subcédigo 1:E1 codificador ®Verifique si el codificador senal circuito
senal no es detectado durante es normal.
motor sincrono sin carga @®Verificar si el Para todos los publicos
autoajuste. tarjeta es normal.
®Verificar si el freno tiene estado
liberado.
Subcodigo 4:E1 Z senal
no se puede detectar
durante sincroénico motor
autoajuste.
@ Compruebe si el codificador senal
SUbCédigO 5: El cables de circuito es normal.
el Codificador SIN/COS ®Verificar si el PG tarjeta es normal
romper
Subcodigo 7: El cables de
el Desglose del codificador
UVWencoder
Subcédigo 14:La Z senal es
perdido durante la
normalidad correr
Subcodigo 2, 8:Reservado. @ Reservado
Subcédigo 3, 15:E1 motor @ Intercambiar el cable secuencia de cualquier
cable secuencia es incorrecto dos de Td, Vy W fases de el motor.
, el freno del motor no es @ Verificar si el freno es comenzd durante
comenzé, o el codificador sincrénico motor con carga autoajuste.
senal calidad es pobre. € Controlar el codificador senal circuito.
@ Intercambia dos cualesquiera fases de el
Err20 Retroalimentac |Sypcodigos 3, 15:La fase motor UVW cables. 5A
ion de secuencia de el motor es @®Verifique si el freno es liberado
velocidad incorrecto. Durante el autoajuste con carga del
. motor sincrono
1ncorrecto

Subcodigo 9: E1 velocidad
desviacién es también grande

@ El dngulo de el sincrénico motor es ab-
normal. Realice nuevamente el autoajuste
del motor

@ Reducir el posicién cerrar velocidad
bucle KP.

@ La velocidad bucle proporcional ganar es
exceso— siva o integral tiempo es
insuficiente. Disminuir la ganancia
proporcional o aumentar el inte— tiempo
general adecuadamente

@ Comprueba el fase secuencia de el motor

Subcodigo 12:E1 codificador
AB

senales son perdido en
puesta en marcha.

@®Verificar si el freno tiene estado

liberado.

®Verifique si AB cables de senal de el en—
descifrador romper.

®Si el motor no puedo ser comenzé en el
deslizar Experimento, realizar el
deslizamiento experimento por usando el

funcioén colocar en F3-24.

Subcodigo 13:El codificador
AB

Las senales son perdido durante
correr

®Senales AB de el codificador convertirse
pérdida
De repente. Compruebe si el codificador
alambrado es correcto, ya sea fuerte
existe interferencia o el motor es
atascado pendiente a poder repentino
fracaso de la freno durante correr
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Subcédigo 19:Las senales de
el Los codificadores SIN/COS
son en serio interferido
durante la carrera

El codificador analdgico senales son
interferido seriamente durante motor
corriendo, 0o Las senales del codificador
son en pobre contacto.Usted necesidad a
controlar el codificador circuito .

Subcddigo 55:E1 senales de el
SIN / COS codificador son
interfiri6 seriamente con o
CD senales son incorrecto
durante el motor

autoajuste.

@ El codificador cosa andloga senales  son
en serio

interferido durante el autoajuste del
motor, o codificador CD senales son en

equivocado secuencia




y‘ BISERA 7 Solucién de problemas
Falla . . .
Codi Nombre Posibles causas Solucién Nivel
go

Subcodigo 2: E1l establecer
valor de @ Aumentar el valor de FO-06 entonces eso él es
el méximo frecuencia es excelente — eh que el calificado motor
Brrol Los pardmetros |mds pequeno que el frecuencia . 5A
rr son calificado motor frecuencia.
figurad . £
. contlgurado € E1 SIN/COS, absoluto o ABZ codificador
1ncorrectamente . .
Subcodigo 3: El es 1incorrectamente empezar a el UVW
codificador tipo es codificador. Prueba
incorrectamente colocar. si el valor establecido de F1-0 0 es
emparejado con el codificador.
Subcodigo 101:E1 L 4 Verlflcar'm el arrasamlent(? y puerta
nivelaciohe™ sefial es zona Los interruptores funcionan
atascado. adecuadamente
@ Compruebe el verticalidad de la instalacién
Erroo Arrasamiento Subcédigo 102:E1 y profundidad de el arrasamiento platos. A
senal anormal nivelacién  senal es @ Compruebe el arrasamiento senal puntos de
perdido. entrada de el Interruptor magnetotérmico.
Subcodigo 103:El arrasamiento
desviacién de posicisén es ®Verificar si el cuerda de acero resbalones
también grande en ascensor de
funcionamiento automdtico
estado
Subcédigos 1,2, 3:Corto ®Verifique si el trifdsico produccién de
circuito a suelo existe El aire acondicionado conducir es corto en|
e . . circuito a suelo.
Err23 |Corto circuito ; B - - 54
@ Comprueba si el salida trifasica
Subcodigo 4: Interfase . .
del variador de frecuencia es corto en
corto circuito existe. circuito entre
fases o a suelo.
RIC reloi Subcodigo  101: El  RTC @ Reemplazar el reloj bateria
Err24 J reloj informacion de el L. 3B
falla MCB es anormal € Reemplazar el Interruptor magnetotérmico.
1 . Subcodigos 101, 102, 103:E1
Err25 Almacenamien almacenamiento datos de el ®Contacto el agente o el fabricante. 4A
to datos MCB es anormal.
anormal
Subcodigo 101: El @ Subcédigo 101:Comprueba que el terremoto
Terremoto ~ ) . . )
Err26 B terremoto senal esta firma— nal es consistente con el pardmetro 3B
senal . . .
activo y el configuracion
duracion excede 2 segundos. (NC,N0)de el Interruptor magnetotérmico.
Falla de .
rre . ®Contacto el agente o Inovancia.
Err27 especial Reservado 8 -
controlador
Errog [Mantenimien Reservado ®Contacto el agente o Inovancia. _
to falla
Subcodigo
101:Retroalimentacioén de @ Comprueba que el senal caracteristica
Cortocircuito el cortocircuito motor (NO,NC)de el Contacto de retroalimentacién
del motor estator contactor de el en el contactor es correcto "
Err29 5
estator MCB es anormal. & Comprueba que el contactor y
contactor Subcodigo correspondiente retroalimentacién contacto
comentario 102:Retroalimentacion de actuar correctamente
anormal 1 cortocircuito PMSM estator . .
b cortoctretito es a.o @ Comprueba la bobina circuito de el motor de
contactor de el Yo0 expansion . .
. cortocirculito estator contactor.
junta es anormal.
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Posicioén del

Subcodigos 101, 102:En el

funcionamiento a velocidad
normal o re—

@®Verifique si el senal de nivelacién cables
son Conectado de forma fiable y si el
senal Los cables de cobre pueden tocar
la ronda g o ser

Err30 arrasamiento modo de corto en circuito con otro senal al A
ascensor anormal | . .
ejecucion, el cables.
tiempo de ejecucion es mds @ Verificar si el distancia entre dos
grande que el valor de F9-02, los pisos son también grande o la
pero el arrasamiento senal renivelacion tiempo establecido en F3-21 es
tiene No cambiar. también corto, causante encima largo
renivelacién correr tiempo.
Err31 |[Reservado Reservado € Reservado
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Falla . . .
Codi Nombre Posibles causas Solucioén Nivel
g0
Err32 |Reservado Reservado € Reservado -
Subcédigo 101:El detectado ®Verifique si el pardmetro
velocidad de carrera durante| configuracién —y cableado de el
normal— carrera de velocidad| codificador son correcto .
excede el @ Compruebe el configuracion de motor
limite. letrero pardmetros. Realice nuevamente el
autoajuste del motor
Subcodigo 102:E1 velocidad
excede el limite durante @®Intentar disminuir el inspeccién velocidad
inspeccién o eje o llevar a cabo motor autoajuste de nuevo.
autoajuste.
Brras Ascensor ® C ) ] 5A
rr . . . ompruebe si el cortocircuito mot o
velocidad Subcodigo 103:El velocidad P . .
. estator funcién es activado.
anormal excede el limite en

& Verificar si el UVW fase secuencia de

cortocircuito estator modo .
el motor es bien.

de frenado

@ Compruebe si el emergencia fuerza
capacidad— la ciudad se retne el
requisitos

Subcodigos 104, 105:La
velocidad excede el limite

durante o . .
®Verifique si el emergencia correr

emergencia correr. .
& velocidad es colocar adecuadamente.

®Verificar el cableado de el codificador.
Subcodigo 106:E1 MCB

velocidad desviacion de
medicién es también

@ Verificar si SPI comunicacién calidad

entre el MCB y El aire acondicionado
conducir es sobresalir— Cuaresma.

grande.
e Logica de el MCB es & Contacta con el agente o Inovancia a
Err34 |Logica 8 5 . 5A
anormal. reemplazar el Interruptor magnetotérmico.

falla
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7 Solucién de problemas

Falla
Codi
g0

Nombre

Posibles causas

Solucién

Nivel

Err35s

Eje auto—
sintonizaci
on

datos anormal

Subcodigo 101:Cuando eje
autoajuste se inicia, el

ascensor no esta en el abajo

piso o el abajo desacelerar
Cambiar es invalido,

@ Comprobar eso el abajo desacelerar cambiar
es

valido, vy que F4-01(piso actual) es colocar

a el abajo piso numero.

Subcodigo 102:E1 sistema es
no en el inspeccion estado
(inspeccién cambiar no
transformado en)

®cuando eje autoajuste es realizado.

Subcodigo 103:Eso es juzgado
al Enciende eso eje auto—
sintonizacién es no
realizado.

Subcodigos 104, 113, 114:En
control de distancia modo, es
es

juzgado en correr puesta en
marcha

eso autoajuste del eje es no
realizado.

@ Realizar eje autoajuste de nuevo

Subcodigo 105:El ascensor
direccion de carrera y el
Los cambios de pulso son
inconsistente

@ Verificar si el ascensor en funcionamiento
direc— cidén es consistente con el pulso

cambiar en

F4-03:F4-03aumenta en hasta direccién y

disminuye en abajo direccién .

Subcodigos 106, 107, 109:E1
pulso de placa longitud
sentido sed en  arriba/abajo
arrasamiento es anormal.

@ Comprobar que NO/NC estado de el nivel
1 cambiar es colocar correctamente
@®Verifique si el arrasamiento platos son en—

correctamente insertado y si hay es fuerte
interferencia de potencia si el
arrasamiento cambiar senal parpadea.

Subcodigos 108, 110: Sin
nivelacion

senal se recibe dentro 45
anos continuo correr.

®Verifique si el cableado de el
arrasamiento cambiar es correcto

@®Verifique si el piso distancia es también
grande, causando que se corra tiempo de
espera. Aumentar  la velocidad colocar en
F3-11 y llevar a cabo eje sintonizacion
automdtica de nuevo a asegurar eso
aprendiendo  los pisos poder ser
terminado dentro 45s.

Subcodigos 111, 115:E1
almacenado

altura del piso es mds pequeno

que 50 centimetro.

& Habilitar el super piso corto funcién  si
el La distancia al suelo es menos que 50 cm. Si
el piso La distancia es normal, comprobar
instalacion de el
placa niveladora para este piso y controlar

el cambiar y es alambrado.

Subcodigo 112:El suelo
cuando autoajuste estd
completado es no el arriba
piso.

@16-00(Piso superior del ascensor)es
incorrectamente colocar o el placa niveladora
es desaparecido .

Subcodigo 116:El arriba y

abajo senal de nivelacioén s
son en equivocado

secuencia.

®Verifique si el arriba y abajo
arrasamiento alambrado es correcto.

& Verificar si El arriba y abajo
arrasamiento los huecos son adecuado

4C
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CORRER Los contactores
estan habilitados, sus
estados son inconsistente.

Subcdédigo 105:La
retroalimentacion

de la CARRERA contactor es
activo antes de volver a
nivelar estd habilitado

Subcdédigo 103:La corriente
de

motor asincrono de la
aceleracién segmento a la
constante velocidad segmento
es también pequeno (<0, 1
A).

®Verifique si la salida cables UVW de El
controlador estd conectado
correctamente. Verifique si el control
circuito de la CARRERA estafa— tactor
bobina es normal.

iiihé Nombre Posibles causas Solucioén Nivel
g0
Subcdodigo 101: La
retroalimentacion de el
CORRER contactor es activo,
pero el contactor tiene No
produccion.
Subcodigo 102:E1 rodillo @ Compruebe si el comentario contacto de
de control salidas la el contactor hechos adecuadamente.
CARRERA senal pero recibe | @Comprueba el sehal
CORRER No CORRER comentario. caracteristica (NO,NC)de el
Err36 |contactor Subcodigo 104:Cuando ambos comentario contacto. 5A
comentario senales de
anormal retroalimentacién de el




X =3 i) 7 Solucién de problemas
Falla . . .
gy Nombre Posibles causas Solucién Nivel
Codi
go
®Verifique si el freno contactor abre y
cierra adecuadamente
Subcodigo 101:El produccion . .
@ Comprueba que el senal caracteristica
del.freno-contactor (NO,NC)de el Contacto de retroalimentacion
es inconsistente con el en el freno contactor es colocar
comentario. correctamente
@ Verificar si el comentario circuito de el
freno contactor es normal.
@ Comprueba el sehal caracteristica(N
Subcédigo 102:Cuando ambos 0,NC)de el
comentario senales de el Contacto de retroalimentacién en el freno
freno Los contactores estan contactor es colocar correctamente
habilitados, sus @®b. Verifique si el estados de el
estados son inconsistente. multidireccional comentario contactos son
coherente .
Subcodigo 103:El produccion
(:‘le el jfrfnot contacti)rfes ®Verificar si el senal al
tnconsistente con el Lreno caracteristica(NO,NC) del recorrido del
viajar cambiar 1 . .
. freno cambiar 1/2 comentario es colocar
comentario
- N correctamente.
Contactor de Subcédigo 106:E1 produccién
®b.Verifique si el circuito de el freno
Err37 | freno de el freno contactor es {aiar %i 12 tari ) 5A
. . . viajar cambia comentario es norma
comentario inconsistente con el freno J
anormal viajar cambiar 2

comentario .

Subcodigo 105:E1 freno
retroalimentacion del
contactor es valido antes
del freno contactor se
abre.

@ Compruebe si el comentario  contacto de

el freno contactor Mal funcionamiento.

Subcédigo 104:Cuando ambos
senal de retroalimentacion de
freno viajar cambiar 1 son
habilitado, el ir

estados son inconsistente.

Subcoédigo 107:Cuando ambos
senal de retroalimentacion de
freno viajar interruptor 2 son
habilitado, su

estados son inconsistente

@®Verificar si el senal al
caracteristica (NO, NC)
freno cambiar 1/2 comentario es colocar
correctamente.

del recorrido del

®b. Verifique si el estados de el

multidireccional comentario contactos son

coherente .

Subcédigo 108:El freno
contactor produccién es
incompatible con la comentario|
del recorrido del freno
cambiar 1 en el 10 expansion
junta.

Subcodigo 109:E1 freno
contactor produccién es

incompatible con la comentariol
del recorrido del freno
cambiar 2 en el 10 expansion
junta.

®Verifique si el senal
caracteristica(NO, NC)de

el recorrido del freno cambiar 1/2
retroalimentacion sobre el Expansion 10
junta es colocar correctamente

®b.Verifique si el circuito de el freno
viajar cambiar 1/2 comentario es normal
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Fall . . .
Ci’)dia Nombre Posibles causas Solucioén Nivel
go
Subcodigo 101: Los pulsos en | @ Compruebe si el codificador somos nosotros
F4- 03 hacer no cambiar ed correctamente
dentro el tiempo limite en @ Comprobar si el freno obras
F1-13. adecuadamente.
. . ®Verifique si el pardmetro configuracion
Subcodigo 102:F4-03inc d param %
i y cableado de el codificador son
reases en abajo
di B correcto .
ireccion. . . . .
@ Verificar si el sistema toma de tierra
Brras Codificador Subcodigo 103:F4-03 y senal toma de tierra es seguro. 5A
rr ~ .. . .
senal anormal |disminuye en arriba & Comprobar la fase secuencia de el motor
direccion
Subcédigo 104: E1 SVC se ®Establezca FO-00 (modo de control) en
utiliza en distancia 1(circuito cerrado vector control)en
control modo . distancia modo de control
Subcodigo 105:E1 abajo
limite actos de
conmutacion en arriba
direccién mientras estd @ Verificar si el cableado de arriba y
abajo desacelerar cambiar abajo
lestd activo. limite interruptores es normal.
Subcdédigo 106:El arriba
limite
actos de conmutacién en abajo
direccién Mientras esté
arriba desacelerar cambiar
1 es activo.
@ Comprobar si el pardmetro ajuste(N 0,
NC)es correcto.
Subcodigo 101:El motor @ Compruebe si la temperatura proteccion
Err39 |Sobrecalentamienfrelé de sobrecalentamiento relé enchufe es normal. 3A
to del motor aporte restos vdlido para | ® Verificar si el motor es usado
. . adecuadamente y si él es danado.
a clerto tiempo.
@®)Mejorar enfriamiento condiciones de el
motor.
Err40 |Reservado Reservado @ Contacto el agente o Inovancia. 4B
@ Compruebe el circuito de seguridad
interruptores y su estados.
®Verifique si el externo fuerza
Seguridad Subcédigo 101:La seguridad suministro .normal.. ) )
Err4dl fal de ci d @ Compruebe si el circuito de seguridad 5A
circuito sena e clrculto se
convierte APAGADO contactor hechos adecuadamente.
desconectado @ Confirm el caracteristica de sehal (NO,
NC) de el contacto de retroalimentacion
de el seguridad circuito contactor .
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@®Verifique si la sala puerta bloquear y el
auto puerta cerraduras son en bien
contacto

Puerta cerrar |Subcodigos 101, 102:El puerta| @ Compruebe si el puerta cerrar el contactor

Err42 |desconectado retroal imentacion del circuito actta adecuadamente. 5A
durante la de bloqueo es invdlido @ Comprobar el senal
carrera durante el ascensor correr | caracteristica(NO,NC)de el

Contacto de retroalimentacion en el

puerta cerrar contacto— colina.
@®Verifique si el exterior fuerza

suministrar  es normal.
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102 :La
velocidad de

Subcddigo
renivelacion
carrera excede 0,1 m/ s.

®Verifique si el codificador se utilizd

correctamente

Fall . . .
ézdfl Nombre Posibles causas Solucioén Nivel
go
@ Comprueba el senal caracteristica(NO,N
C)de El arriba interruptor de limite.
. @ Compruebe si el up limite cambiar es en
rrriba 1imit Subcédigo 101:El ascenso .p P
Errq3 [Arriba limite 1i4:46 bien contacto. 4A
senal anormal. El interruptor actda cuando @ Compruebe s’i ?1 limite.cambiar es instalado
el ascensor estd corriendo en en una posicion relativamente baja y hechos
ol arriba direccion Ipclusp cuando El ascensor llega a el Terminal
piso ni — malmente.
@ Comprueba el senal
caracteristica(NO,NC)de el abajo
Abajo Subcodigo 101:E1 abajo limite cambiar.
Frrad [1imite limite ®Verifique si el abajo limite cambiar es AN
sehal Sswitch actua cuando el en bien contacto.
anormal azcelIsor estd corriendo el @ Compruebe si el limite cambiar es instalado en
: abajo Y . ) .
una posicion relativamente alta y Asi actua
direccién incluso Cuando el ascensor llegar s en el
Terminal piso normalmente.
Subcédigo 101:La bajada & Verificar si El arriba desacelerar y
lgnto— . el desaceleracioén hacia abajo son en
distancia de descenso es .
. S . bien contacto
insuficiente durante eje .
autoajuste. @ Compruebe el senal caracteristica
. . NO,NC)de E1 ib
Subcodigo 102:El arriba ( ) de arriba
lento— interruptor de desaceleracién y el
distancia de descenso es abajo desacelerar cambiar.
insuficiente durante eje @®Asegurese de que el obtenido desacelerar
autoajuste. des—
Errd5 Desacelerar - ) ] ] 4B
T cambiar anormal Subcodigo 103:La La importancia satisface la
desaceleracion cambiar es desacelerar requisito en el ascensor
atascadg angrmal durante velocidad.
el funcionamiento normal
. . ®Verifique si el senal de el arriba
Subcdédigo 106:El arriba y q,, . . Y
. . . desaceleracion hacia abajo
desaceleracion hacia abajo ; .
interruptores 2 interruptores 2 es en equivocado
acto incorrectamente secuencia
durante eje autoajuste. @ Comprueba la senal caracteristica
e(NO,NC)de el arriba y abajo desacelerar
interruptores 2.
) ] ®Verifique si el senal de el arriba vy
Subcdédigo 107:El arriba y : .. . .
) ] i desaceleracién hacia abajo
desaceleracion hacia abajo . .
X interruptor es 3 es en equivocado
interruptores 3 K
acto incorrectamente secuencia. . .
durante eje autoajuste @ Compruebe el caracteristica de senal
(NO, NC) de el arriba y abajo desacelerar
interruptores 3.
Subcédigo 101:El
nivelacioén & Compruebe si el arrasamiento senal es normall
Renivelacid la senal es inactivo durante
Errd6 re— arrasamiento. 2B
n anormal
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Falla . . .
Codig Nombre Posibles causas Solucién Nivel
0
Subcédigo 101: El
cortocircuito
cerradura de la puerta
circuito contactor 3
salidas para continuo 2s, pero . Compr(/)ballr el senal
la retroalimentacion es caracteristica(NO,NC)de el
invdlido y el puerta cerrar Contacto de retroalimentacién en el
Cortocircuito es desconectado. cortocircuito puerta cerrar circuito
- cerradura de Subcodigo 102: El contactor. o8
o la puerta cortocircuito @ Compruebe si el cortocircuito puerta cerrar
contactor de cerradura de la puerta circuito circuito contactor hechos adecuadamente.
circuito contactor tiene No hay salida,
anormal. pero el comentario es
valido para continuo 2
segundos.
Subcodigo 106:La puerta
cerrar
La retroalimentacion es
detectado como valido antes
renivelacion.
Subcodlgo 103:Durante la re- @ Verificar si el nivelacién y
arrasamiento O. pretclpertura renivelacién  senales son normal.
correr, la salida tiempo de el ) ) ) )
cortocircuito  cerradura de lal la nivelacion velocidad es colocar demasiado
puerta circuito contactor es bajo.
més grande que 15 segundos.
@ Compruebe si el maquina de puerta
Subcédigo 101: La consecutiva sistema obras adecuadamente.
Err48 |Puerta abierta |VéCeS due el puerta hace no @ Comprobar si el CTB produccion es normal .| 5p
falla abierto a el limite alcanza . ) )
el configuracion en Fb-09 @ Compruebe si el puerta abierto limite
senal y puerta cerrar senal son normales
@ Compruebe si el maquina de puerta
Subcodigo 101: La consecutiva sistema obras adecuadamente.
Err49 |Puerta falla veces que el puerta hace no @ Verificar si el CTIB produccion es 5A
corcana cerca de el limite alcanza normal
el configuraciéon en Fb—09. . L.
®Compruebe si la puerta cerca limite
senal y puerta cerrar senal son normal
Subcodigo  101: Nivelacion @ Verificar si el arrasamiento y puerta
senal atascado es detectado zona interruptores trabajar
para tres consecutivo adecuadamente.

Frr50 Consecutivo veces. @ Compruebe el verticalidad de la instalacién 5A
perdldq de ; y profundidad de el arrasamiento platos.
arrasaniento senal\Subcédigo 102: Nivelacion @ Compruebe el arrasamiento senal puntos de

senal pérdida es detectado entrada de el Interruptor magnetotérmico.
para Sy’ consecutivo @ Comprobar si el acero soga resbalones.
veces.
®.
Subcédigo 101: Datos de @ Comprobar el fuerza suministrar de el
PODER i o CTB.
Err51 | comunicacion retroalimentacion de 1A
1 comunicacién CANbus ®Verifique si el 24 V fuerza suministrar
falla con el CTB restos de el controlador es normal.
incorrecto. ®Verifique si hay es poder fuerte enterrar-
ferencia en comunicacion.
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®Verificar el comunicacién cable conexion.

@ Verificar si el Alimentacién de 24 V

HCB Subcédigo 101: Datos de suministrar de el controlador es normal.
. . . retroalimentacion de o . . .
Err52 |comunicacién i o ®Verifique si el HCB direcciones son re— 1A
comunicacioén Modbus id
anormal repetido.

con el HCB restos
@ Verificar si alld es poder fuerte enterrar

incorrecto. . . .
- ferencia en comunicacion.
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7 Solucién de problemas

lz:ez’)ldlia Nombre Posibles causas Solucién Nivel
g0
Subcoddigo 101:La puerta
cerrar
la senal de retroalimentacioén
permanece activo 3 segundos
después puerta abierto
produccion,
con cortocircuito puerta cerrar
circuito desactivado.
Subcédigo 102:Los estados de ®Verifique si el puerta cerrar circuito
el cerradura de la puerta es corto en circuito.
multidireccional comentario @ Verificar si el comentario contacto
Los contactos son de el puerta cerrar contactor actua
inconsistente 3 segundos apropiadamente
después puerta abierto
produccion.
Err53 |Puerta cerrar Subcédigo 105:E1 puerta 5A
falla cerra}" 1
La senal de cortocircuito
permanece activo 3 segundos
después puerta abierto
produccion,
con cortocircuito puerta cerrar
circulo activado.
Subcédigo 106:La puerta
cerrar 2
La senal de cortocircuito
permanece activo 3 segundos
después puerta abierto
produccion,
con cortocircuito puerta cerrar
circuito activado.
®Verifique si el de mayor voltaje y
Subcodigo 104:E] més alto cerrad.ura de‘ puert.a de bajo voltaj~e se.ﬁales
voltaje y puerta de bajo sc_)n inconsis— tienda (.ie campana. 51~ el
] . tiempo cuando el MCB recibe el dos senales
voltaje senales de bloqueo tiene a desviacion de arriba 1,5 s, Estd
son inconsistente falla es  reportado.Esto  subcodigo eg
reiniciar al apagarse y encendido d¢
nuevo.
Subcdédigo 107:La puerta
Zzil‘;zl;ircuito aptTie € Compruebe si el puerta cerrar corto
pardmetro es seleccionado, circuito cable de sefial de
pero la retroalimentacién retroalimentacion es no conectado o estd
senal es continuamente roto
desconectado o no es
conectado.
€ Reducir el carga.
Sobrecorriente Subcédigo 102:El actual en @ Comprueba el fase secuencia de el motor
Errb4 |en inspeccion puesta en marcha para 5A
. . @ Cambiar Bitl de FC-00 a 1 a Cancelar el
puesta en inspeccién excede 120% de el . .
comenzar — arriba actual deteccion
marcha calificado actual. funcion.
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7 Solucién de problemas

Parada en otro

Errb55 .. s
aterrizaje piso

Subcodigo 101:Durante
ejecucion automdtica de el

ascensor, la puerta abierto
limite no se recibe dentro de
el tiempo limite en Fb-06.

@®Revise la puerta abierto limite senal al en

el pres— ente piso

1A
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7 Troubleshooting R
Falla . . .
codi Nombre Posibles causas Solucién Nivel
go

Subcdédigo 101:La puerta
abierto/
¢ perder limite senal es activo
en__ correr. @ Compruebe el configuracion de puerta
Subcodigo 102:La puerta abrir/cerrar limite senal NO/NC de F5-25.
cerca limite senal es ®Verificar el cableado de puerta
Puerta 1nactivo en correr. abrir/cerrar senal
Err56 |abierta/cerrad [Subcddigo 103:puerta 5A
a senal abierta limite y cerrar
falla limite senales son ambos
validos
Subcdédigo 104:La puerta cerca
limite senal es
continuamente 3 conectados @ Compruebe si el puerta cerca limite con
después el puerta senal es siempre activo.
Estd abierto.Esto falla
subcdédigo de es detectado
después el puerta cerrar
derivacion es colocar.
Subcddigos 101, 102:E1
Periférico en comunicacién de el MCB @ Verifique el cableado entre el control
. serie interfaz |con el Procesador de junta y el conducir junta.
Err57 (SPD) senal digital (DSP) junta 5A
. . de el conducir unidad es
comunicacion
anormal.
anormal
Subcédigo 103: E1 MCB ®Contacto agente o Inovancia
hace no fésforo el C.A.
conducir.
Subcédigo 101:El ascenso ®Verif; el “al
Lofiton erifique si el sena
4 . . caracteristica(NO,NC)de la
interruptor de abajo y abajo . .
Posicioén del Nonto- desaceleracion interruptores y limite Los
Errb8 |eje interruptor de abajo son interruptores son 4B
interruptores desconectado @ consistente con el pardmetro configuracion
anormal simul tdneamente. de el Interruptor magnetotérmico.
Subcodigo 102:El arriba @ Compruebe si hay algun mal
limite comentario y abajo funcionamiento de el lento-—
limite Los comentarios interruptores de abajo y limite
son desconectado interruptores existe
simul tdneamente.
Err59 |Reservado Reservado € Reservado _
Err60 |Reservado Reservado € Reservado _
Err6l |Reservado Reservado @ Reservado
®Verifique si F5-36 es colocar correctamente
3 ) @ Verificar si el cosa andloga aporte cable
Cosa analoga Subcédigo 101:El carga celula| 4o
Err62 t j 3B
aporte cosa andloga aporte cable eg

cable roto

roto.

el MCB del CTBo estd conectado
incorrectamente o

roto.
®Ajustar el carga celula cambiar funcioén.
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Troubleshooting [P—
@ Verifique el NO/NC configuracion de el
_— Subcodigo 101:El externo externo falla Terminal. -
rr Externo faut senal de falla es -
] ) @®Comprueba el senal de entrada estado de el
continuamente activo para 2 externo falla Terminal
segundos.
e Estafalla se informa cuando el @ Compruebe si el freno es completamente
Err65 Funcllon UCMP pruebé es| cerrado y 5A
prueba activado. Esta falla se informa si el coche hace no moverse no
anormal cuando el auto movimientos| intencionado mente.
sin querer.
Esta falla se informa cuando el
Frenado fuerza de frenado prueba eg X .
Err66 . . b . @ Controlar el freno autorizacion . 5A
fuerza prueba activado € insuficiente|
anormal frenado fuerza se detecta.
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7 Solucién de problemas

Falla
Codi
g0

Nombre

Posibles causas

Solucioén

Nivel

Err67

AFE falla

Subcodigo 01: Sobrecorriente

@ Compruebe si la conexién a tierra o corto
circuito de la AFEorAC conducir existe.
& Compruebe si el controlador pardmetros son

colocar excesivamente.
@ Verificar si el fuerza red es anormal y
si produccioén oscilacion existe.
@ Comprobar cualquier interno falla de el
maquina.

®Contacta con Inovance.

Subcoédigo 02:AFE
sobrecalentar

Subcodigo 04: Subtension del
bus

®Verifique si el ambiente temperatura
es también alto.

®Verifique si el admirador es falla vy si
el aire filtrar es obstruido

@ Comprobar si el modulo es danado.

@ Prueba el circuito Falla. Contacto

Inovancia.

@ Reducir el carga si el carga es también
pesado.

@ Compruebe si el autobis Voltaje prueba es
anormal— mal. Contacto Inovancia.

Subcodigo 06: Sobretensioén
del bus

®Instalar resistencia de regeneracion en el
C.A. conducir.
@ Verificar si el poder red Voltaje vy

El cableado es normal

@ Comprobar modelo pareo y condiciones.
®Contacto Inovance.Comprueba si el circuito

y el voltaje bucle son colocar
razonablemente.

Subcodigo 07:AFE sobrecarga

@®Verifique si el pareo de el mdquina
fuerza es razonable.

Subcodigo 08:Potencia

red sobretension
Subcodigo 09:subtension de
el red eléctrica
Subcoédigo
10:sobrefrecuencia de el
red eléctrica

Subcoédigo

11:subfrecuencia de el
red eléctrica

®Verifique si el fuerza red Voltaje es

normal.

@®Contacto Inovance.Comprueba si el circuito
es normal.

5A

==
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Falla
Codi
go

Nombre

Posibles causas

Solucioén

Nivel

Subcédigo 12: Red
eléctrica voltaje
asimétrico

Subcdédigo 13: Red eléctrica

fase de voltaje cerrar
falla

®Verifique si el tres fases de fuerza

red Voltaje son normal.
@ Verificar si aporte cable conexién es
normal.

&®Contacte con Inovance. Verifique si el
circuito es normal.

Subcodigo 14:AFE

actual asimétrico
Subcddigo 15:Pulso a
pulso actual limite
falla

Subcédigo 16: Secuencia
cero actual falla
Subcodigo 17:Actual cero
cambio falla

@ Compruebe si el trifasico aporte no es ni -
mal.
@®Verificar si el carga es también grande.

@ Compruebe si el sistema es cortocircuito

d a suelo.

®Contacte con Inovance. Verifique si el
circuito es normal.

Subcédigo 19: PUEDE
comunicacién anormal
Subcédigo 21:RS485
fallo de comunicacion
en paralelo

Subcoédigo 201/202:CAN
comunicacién anormal

®Verifique si el MCB software
soportes  AFE.

@ Compruebe si F6-52 BIT2in el MCB
Pensilvania— pardmetros es colocar
razonablemente.

@ Verificar si el comunicacién cable es
roto orin pobre contacto.

Subcddigo 23: Autobus
conexioén en equivocado
secuencia

@ Comprobar la conexioén del bus y
intercambio el polaridad.
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Falla
Codi
g0

Nombre

Posibles causas

Solucién

Nivel

Err69

ARD falla

Subcodigos 22 y 103:ARD
comunicacion falla

®Verificar el comunicacién cable conexion.
@®Verifique si el ARD fuerza suministrar
es ni— mal.

@ Verificar si el 24 V de potencia
suministrar de el controlador es normal
@®Verifique si hay es poder fuerte enterrar—

ferencia en comunicacion.

Subcédigos 1 a 3 y 8:ARD
sobrecorriente falla

Subcodigo 10: Sobrecarga de
ARD

®Verificar si el carga es normal.
@ Comprueba que el alambrado es correcto

@ Comprobar si el carga es también
grande.

®Contacta con Inovance.

Subcodigos 4 a Bateria
7:ARD falla

& Compruebe si el cable de la bateria es

conectado correctamente.

@®Verifique si el bateria modelo es
(48Y).

@ La duracion de la bateria es Encaje

correcto

reducido. Rep el murciélago— Teria.

€ La maquina funciona también largo o el
ambi— ente temperatura es también alto.

Subcoédigo 11:ARD
autobus

sobretension

Subcdédigo 12:ARD
autobis subtensién
Subcodigo 13:ARD unidad
de accionamiento
sobretension

@ Compruebe si la bateria nivel es dentro a
correcto rango.

®Verifique si el bateria Voltaje es normal

@ Contacto Inovance.

Subcédigo 16: Red eléctrica

aporte sobretension

®Verifique si el fuerza
normal y es incorrectamente
380 V

@ Contacto Inovance.

red Voltaje es
conectado a

Subcodigo 21: Relé atascado

@®Alimentacion control gabinete encendido y
apagado de nuevo Si el E69 subcodigo 21
vuelve a ocurrir, prueba el situacion
estancada.

@ Pruebe si el principal relé K4 es

atascado.

@ Pruebe si la unidad unidad relé K2 es
atascado

@ Pruebe si el freno liberar relé Kl es

atascado.

Subcoédigo 21: Alarma de
también bajo litio bateria
nivel

@ Pruebe si el bateria de litio es danado

& La bateria de litio es descargado
excesivamente y debe ser cargado.

1A

2

NOTE

curs in the door zone.

€ Fault Err41is not recorded in the elevator stop state.
& Fault Err42 is reset automatically when the door lock circuit is shorted or 1s after the fault oc-

@ If faults Err51,Err52,and E57 persist,they are recorded once every one hour.
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Seguridad Informacioén

Peligro

Para prevenir descargas eléctricas
@ Nunca llevar a cabo alambrado en encendido.

@ Corte todas las fuentes de alimentacién y espere para en el menos diez minutos entonces eso
el residual Voltaje en Los condensadores se pueden descargar de forma segura. Espere al
menos el requerido intervalo antes encendido de nuevo.

@ Nunca modifique el cableado, desconecte el cable, retire el opcional junta o

reemplazar el enfriamiento ventilador mientras el controlador esta corriendo

@ Aseglirese de conectarse el toma de tierra Terminal de el motor a suelo.De lo
contrario, sufrir eléctrico shock cuando conmovedor el motor alojamiento.

€ Inspeccién, mantenimiento y reparacion pueden So6lo ser realizado por calificado
eléctrico personal.

@ Instalacion, cableado, puesta en servicio, reparacion, comprobacién y sustitucion de

componentes.

S6lo debe ser realizado por personal familiarizado con la instalacién , puesta en
servicio o mantenimiento. o por calificado eléctrico personal.

! Advertencia

Para prevenir incendios
@NUNCA ejecute el controlador con el protector cubrir remoto.

@ Los dibujos en el manual son a veces mostrado sin cubiertas o protector  guardias.
Recuerde instalar las cubiertas o protector guardias como especificado primero,y
entonces llevar a cabo operaciones de acuerdo con el instrucciones .

@ Apriete todos los tornillos de los terminales segin el especificado apretando
par. Esto es a prevenir cable conexion desde calentamiento excesivo después de
convertirse perder.

@®Nunca desconecte incorrectamente el circuito principal. Esto es a asegurar eso el
voltaje de entrada estd dentro el rango permitido.Voltaje de alimentacién incorrecto
de el principal circuito puede resultado en a fuego.

€ Mantenga los materiales inflamables lejos de el controlador o montar el
controlador en superficies incombustibles semejante como a pared de metal

Precaucién

@®Reemplace el ventilador de enfriamiento en formas correctas como especificado en este
manual. Asegirese de el correcto Direccidén de salida de aire de la
ventilador. Incorrecto direccion voluntad debilitar el enfriamiento efecto.
@®Nunca instale ni retire el motor mientras el controlador se estd ejecutando. Fallo a
cumplir puede Resultado en electricidad choque y dano a el controlador

®Uso blindado cables para control cableado del circuito.

®\Mientras tanto, conecta el escudo a tierra de forma fiable en uno fin a prevenir
controlador Funcionamiento defectuoso.

@ Nunca modifique el circuito del controlador.Fallo a cumplird dano el controlador

@ Aseglirese de conectarse el salida del controlador terminales a el motor terminales
correctamente. Considerando las caracteristicas del sincrénico motor, tu poder llevar
a cabo pardmetro
configuracion.

@®Nunca opere el controlador que ha sido danado. Esto es a prevenir mas dano a externo
equipo.
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8.1 A diario Mantenimiento

8.1.1 A diario Inspeccién Elementos

El influencia de el ambiente temperatura, humedad, polvo y vibracion voluntad
causa el envejecimiento del componentes adentro el controlador,que puede causa
potencial fallas o

reducir

el servicio vida del controlador.Por lo tanto, es necesario a llevar afuera a

diario y regular

mantenimiento para el controlador.Ciclos vy intervalos de controles regulares deber también ser
acortado especialmente en entornos o situaciones donde temperatura es alto,
gabinete es levantado o bajado con frecuencia, aire acondicionado potestades y
carga fluctuacion existe,enorme agitar o

impacto

ocurre,o polvo o metal polvo o corrosivos semejante como clorhidrico acido existir.
Controlar el siguiente elementos cada dia a evitar deterioro en actuacion o
producto Fallo.Copiar este lista de verificacion y firmar el columna "marcada"
después cada inspeccion .

Inspeccion ., . .
Inspeccién Agujas Correccién Comprobad
articulo
0
Comprobar si @®Verificar el mecdnico conexion.
Motor anmjmal. ] ®Verificar el poder fases de el motor.
oscilacioén o ruido .
. @®Apretar todo perder tornillos.
exliste.
@ Comprobar el funcionamiento de el
enfriamiento admirador de el
Comprobar si controlador.
Sy & el enfriamiento @ Comprobar el funcionamiento de el
Enfriamiento fans de el Yl .
dmirador enfriamiento admirador de el
admira, controlador v el
. motor.
trabajo del motor ) ) )
anormalmente ®Compruebe si el aire filtrar es
dentado
®Verificar si el ambiente
temperatura estd dentro del
admisible
rango.
& Verificar si aislamiento de el
aporte y cables de salida de el
. controlador r es danado.
I lacis Comprobar si el
nstalacion gabinete v cable ®Verificar si el montaje soporte
ambiente conducto son estd temblando.
anormal. @& Verificar si el cobre bar y
terminales son perder y corroido.
Comprobar si el o ) y
controlador ®Verificar configuracion de motor
produceion pardmetros
Carga actual excede el @®Verificar para excesivo carga.
clasificacion del ®Verificar mecdnico vibracion (<0, 6
contro%a(.ior . gramo en normal condicidn).
y clasificacion del
motor
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para a cierto
tiempo.

Aporte
Voltaje

Controlar El
principal

fuerza suministro y
el control Voltaje

®Ajustar el aporte Voltaje a
el admisible rango.

®Verificar para a partir de de pesado
carga.
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8.2 Periddico Inspeccién

8.2.1 Periddico Inspeccion Elementos

Llevar a cabo periédico inspeccion en lugares donde a diario inspeccion es dificil:

mMantenga siempre el controlador limpio.

mClaro lejos el polvo especialmente metal polvo en el superficie de el
controlador,para evitar el polvo de entrando el controlador.

mClaro el aceite suciedad de el enfriamiento admirador de el controlador .

Inspeccion Precauciones

'Peligr
0

el
residir

®A Preve No se produzcan descargas eléctricas. Nunca llevar a cabo
& Cortar inspeccion en encendido.

apagado 1 fuentes de alimentacioén y espera para en el menos diez minutos antes

Alabama cualquier inspeccién entonces eso Voltaje normal en los
condensadores poder descargar

sin peligro

Inspeccion
Articulo

Inspeccion Agujas

Presta atencion a el
siguientes precauciones
antes amaestrado Puesta en
servicio:

Comproba
do

General

®Verificar desechos,
suciedad y polvo en el
superficie de el

controlador.

®Confirm eso el gabinete
es motorizado apagado.

®Uso a vacio limpiador
(en vez de directamente
tocar componentes) para
chupar arriba
desechos y polvo.
@®Limpiar el superficie
suciedad
dificil de limpiar con
alcohol y esperar hasta el

superficie se convierte
seco.

Cables

®Verificar si el fuerza
cables y conexiones
descolorar.

@ Verificar si el aislamiento
capa es viejo o cracke d.

®Recemplazar el agrietado
cable.

@ Reemplazar el
danado terminales.

Periférico
dispositivos
semejante como
electromagnétic

o contactor

@®Verificar si el contacto
es en mal contacto o si
existe ruido anormal para es
operacion.

@®Verificar si corto circuito,
filtracion de agua,
hinchazoén

o agrietamiento ocurre en
cualquier

periférico dispositivo.

€ Reemplazar el
anormal periférico
dispositivo.
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®Verifique si el aire

Aire filtro y disipador de calor @®Limpio el aire

filtrar son obstruido filtrar.

respirader * (.Jomprobar siNel * .Reemplazar el
admirador es danado. admirador.

0

®Verifi i el trol
erificar si el contro @Claro lejos el

Los componentes son en R
extranjero asuntos

obre .
. . b sobre el superficie de
Circuito de contacto.
/ control cables vy
control & Comprobar si

terminales.

Terminal  tornillos @ Reemplazar el danado o

son perder.

®Verificar si aislamiento de
control cables es
agrietado.

corroido control cables.
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8.2.2 Circuito principal Prueba de aislamiento

Antes de medir la resistencia de aislamiento con megametro (500 VCC) megametro
recomendado),desconectar el principal circuito cables de el controlador.Hacer no
usar el aislante resistencia metro a prueba el aislamiento del control circuito.

El prueba de alto voltaje necesidad no ser realizado de nuevo porque él tiene se
ha completado antes entrega.

F’b’__\ :
e a4 HZB
\
NICE3000"" |
f
[ R ST T ) ug/ %
~ DC 500V ST 9

Megameter =

Cifra 8-3 Principal circuito prueba de aislamiento
El mesurado La resistencia aislante debe ser mas que 5 MQ.

Quitar el Tornillo piezoresistor para desconectar piezoresistor antes de la prueba.

8.3 Reemplazo de componentes vulnerables

8.3.1 Vida util de las piezas de desgaste

El ventilador de refrigeracion vy filtro electrolitico condensador del controlador
puede necesidad a ser reemplazado después alcanzando su

servicio vida.Su servicio vida es relacionado con el operante ambiente y
mantenimiento. El servicio vida de los dos componentes es listado en lo siguiente

mesa.
Componente Servicio Nota de vidal]
Enfriamiento admirador =5 anos
Condensador electrolitico =5 anos
@ The lifetime is based on the following conditions.The user can decide when
to replace the parts according to the uptime.
NOTE

mTemperatura ambiente: 40 C

mCargar tasa:80%

mOperacion tasa:12 horas/dia

8.3.2 Enfriamiento Admirador

1 Posible causa
m Cojinete del ventilador de coccion desgastado

m Envejecimiento de la cuchilla
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2 Juzgando Criterios

m Si Hay una grieta en la cuchilla
m si existe vibracién anormal ruido al puesta en marcha

m si el admirador cuchillas trabajar normalmente

3 Reemplazo

Deprimir el manos en el admirador ¢ encima,y jalar hacia arriba a eliminar el
admirador cubierta.Asegurarse el El ventilador sopla hacia arriba después del reemplazo.

Quitar el enfriamiento ventilador(p plastico estructura)

1)Presione el ganchos en la tapa del
ventilador, y tirar hacia arriba para
Quitar el ventilador cubrir.

2)Ascensor el ventilador a pequeiio,d
se desconecta el ventilador cables
de alimentacion de la toma de
corriente,y  luego quitar el
ventilador.

Instalacion el enfriamiento admirador

Invierta el procedimiento anterior para Vuelva a instalar el ventilador.

1) Conecte el cable de alimentacion del ventilador a la enchufe t.

2) Coloque el ventilador en el controlador y asegurese de montarlo. agujero
alineacion.Pago atencion a el flecha de direccién en el ventilador y coloque el
ventilador en el especificado direccion a asegurar hacia arriba aire direccion del flujo.

3)Presione en el ganchos en la cubierta del ventilador en el controlador y guia el

admirador cubrir hasta él vuelve a encajar en su lugar. Asegurese de que el
ventilador golpes hacia arriba.
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Eliminando el enfriamiento admirador

1)Afloje y retire el tornillos en el portada
del ventilador por usando como
conductor de tripulacién.

2)Levante el ventilador cubrir y
admirador a pequefio,y
Desconecte el cable de
alimentacion del ventilador el
zbcalo.

3) Retire la cubierta del ventilador y el
ventilador.

Procedimiento de reinstalacion

Invierta el procedimiento anterior para Reinstale el ventilador.

1)Alinear el montaje Orificios en el ventilador con las posiciones de montaje adentro el
controlador.

2) Asegurese de que la direccion del flujo de aire sea correcta después de la reinstalacion.

8.3.3 Condensador electrolitico

1 Posible Causa
m Aporte fuente de alimentacion en pobre calidad

mAlto ambiente temperatura
mCarga frecuente  saltando
m  Envejecimiento electrolitico
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2 Criterios de evaluacion

m Si existe es liquido fuga.
m Si la valvula de seguridad tiene proyectado.
mMedida el estatico capacidad de carga .

m Medir la resistencia de aislamiento .

3 Reemplazo

El reemplazo del condensador electrolitico afectara los componentes
internos. del controlador
Hacer no reemplazar el electrolitico condensador ti mismo.Si re- reemplazo es

requerido,contacto A nosotros.

Almacenamiento

Para el almacenamiento del controlador, preste atencion a los dos aspectos
siguientes:

m Empaque el controlador con el original caja de embalaje proporcionado por
Inovancia.

m Hacer no Coloque el controlador en un entorno de alta humedad o
temperatura,o luz solar directa para una mucho tiempo.

mEl almacenamiento a largo plazo degrada el condensador electrolitico. Por lo
tanto, el controlador debe energizarse una vez cada seis meses, cada vez
con una duracion en el menos 5 horas.El aporte Voltaje debe aumentarse
lentamente hasta valor nominal con el regulador.
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9.1 Asistente Funcion

1 Funcién descripcion(Predeterminado configuracion de el

sistema.Cierto comportamiento poder ser modificado por configuracién
el parametros)

mEl ascensor responde al pasillo llamadas.

m El ascensor hace no cerca el puerta automaticamente.Usted necesidad a sostener
abajo el
Boton de cierre de puerta para cerrar la puerta . Durante la puerta Cierra, si tu
liberar el puerta cerca boton,el ascensor abre el puerta de nuevo
automaticamente .

m En asistente estado, directo viajar conducir y direccion cambiar poder ser
implementado por utilizando respectivamente JP20 y JP22 en el CCB. Después
de la direccion cambiar sefial esta activo una vez, el ascensor respondera a la
invertido direccion llamar por cambio el correr direccion del  préoximo correr.

mSi el ascensor eso entra el asistente estado es bajo paralelo/grupo controlar,el
Las llamadas de pasillo de este ascensor son respondidas por otros ascensores en el
paralelo/grupo Sistema de control.

2 Alambrado

Viajes
directos
interruptor
de viaje

Floor 5

JP21

Floor 10 Floor11 Floor 12

JP15 JP16
177 333 5

Asistente
cambia
JP22 r

Direccion
interruptor de cambio

Cifra 9-1 Cableado para asistente modo

Después de los pines 2 y 3 del JP21 del CCB es EN,el ascensor entrar s el asistente estado.

Después de los pines 2 y 3 del JP20 del CC B es EN,el ascensor entra el directo

viajar conducir estado.

Después de los pines 2 y 3 del JP22 del Ley CCB una vez, el correr direccion del

ascensor se cambia una vez en el servicio estado .
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Parametros
Funcion .
ok Nombre Rango de ajuste Por
6digo
o defecto
Asistente/
F5-00 Automatico 3 a 200 3
Cambio tiempo
Programa :
F6-41 Bitl0: Bloqueo del ascensor en el puesto estado 0
control
seleccion 2
Bit0: Llamadas canceladas después de ingresar
asistente estado
Bitl: No responde al hall 1lamadas
613 Funcién de B%tZ: Cambio de estado de asistente/ automdtico 198
asistente Bit3:Puerta cerrada en correr
seleccion Bit4:Puerta automdtica cerca
Bit5:Buzzer tuiteando en intervalos en el asistentg
estadg
Bit6:Buzzer tuiteando en intervalos en el asistente
estadg
Bit7: Botén de llamada del coche parpadeando Paral
incitar

Asistente/Automatico cambiar de tema

Sihay es a sala llamar en no corriente piso en asistente estado,el sistema
automaticamente interruptores encima a el estado automatico(normal) después el

tiempo colocar en F5-0 0.Después este  correr

es completado,el sistema automaticamente restaura a el asistente  estado(F6-
43 Bit2 debe ser

colocar a 1) Cuando F5-00 es menor que 5,el asistente/automatico conmutacion

funcién es desactivado.

9.2 Fuego Emergencia Correr

1

Funcion descripcion(Predeterminado configuracion del sistema.Cierto
comportamiento poder ser modificado por estableciendo el parametros )

Regreso al piso base en caso de incendio emergencia
m El ascensor aclara auto llamadas y visitas al pasillo automaticamente.

mEl ascensor paradas en el mas cercano piso sin apertura el puerta, y entonces
corre directamente al piso de emergencias contra incendios.
m El ascensor mantiene el puerta abierto después llegando en el fuego piso de emergencia.

m Si el ascensor es bajo el/grupo paralelo controlarlo salidas el paralelo/grupo
control Sistema después de entrar en la emergencia de incendio en
funcionamiento estado .

Bombero operacién

m El ascensor hace no responder a sala llamadas,y responde a solo auto
llamadas.Solo uno llamada puede ser registrado.



m El ascensor hace no abrir en/cerrar el puerta automaticamente.Usted necesidad
a prensa ( Abrir/cerrar la puerta ) boton para abrir/cerrar el puerta.

m El luz cortina sefal aporte es inactivo,y seguridad borde sefal aporte es activo.
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2 Alambrado

1)Estado de regresando a base piso en fuego

emergencia Esquema 1. Emergencia de incendio

entrada de HCB

Tabla 9-2 Entrada de sefial de emergencia de incendio desde HCB

HCB TeTminal Funcién Descripcién del cableado de
Nombre terminales
(nmim)
LI
ao0
Qoo
ooo
oo
almmimi
B
e Interfaz para el fuego
r':;—'r.:[ }l : I:_:g emergencia cambiar Fuego'
DEJL{" %% Jp2 Pines 2 y 3 son para emzriiizl‘
oogg 0000 entrada del b
o o o i
SOoocoons interruptor. III n
D 1234
P
. e
B
3
oooo!
JUOL
Interfaz para el
fuego emergencia '
Elevator, Fire
S ainml n y ascensor cerrar ook indut emergency
[ 1L [ . interruptores input
f XF/ST Patas 1 y 2 son para
0o0o0000 ascensor cerrar
100000000 t[xx]
000000000 aporte.
Patas 3 y 4 son 1234

para el fuego

emergencia aporte.
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Esquema 2. Entrada de emergencia de incendio desde MCB

Fire
Fire
emergency
loor arrival
signal
feedback

CN2
: MCTC-MCB-C2

emergency2

signal Ry’

K24
lelealeleele

Figura 9-2 Cableado de la sefial de entrada de emergencia de incendio desde MCB

Funcu_m Nombre Rango de ajuste
Codigo
» y 11:Fuego emergencia senal NO
F5-23 Funcioén X23 seleccion . . . ~
43: Emergencia de incendio senal
CAROLINA DEL NORTE
F5-29 Funcién Y4 seleccioén Llegada al piso de emergencia de incendios
senal comentario

2) Bombero operacién estado

Esquema 1.Ingreso a la operacion de bomberos a través de CCBinput

MCTC-CCB °

JP1 JP2 JP3

Floor 3
JP8

7537 S - 1 3|

Floor 5 |‘|_[

JP9 IP10 -P11 JP12
JP21

Floor 9 Floor 10 Floor 11 Floor 12

[l JP14
Fire emergency

Floor 13 Floor 14 Floor 15 Floor 16 N
switch

g, JBiS  JRIC

Figura 9-3 Cableado de la sefial de operacién de bomberos aportacion del CCB
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Esquema 2.Entrada bombero operacion estado a través de la entrada MCB

Fire

Fire
emergency

I f
. floor arrival
signal

feedback

Cifra 9-4 Alambrado diagrama de bombero operacion sefal s aporte de MCB

Funcion
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

F5-24

Funcién X24 selecciodn

23: Senal de funcionamiento de bombero NO
55: Bombero ejecutando senal NC
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Parametros
&igeion Configuracién Rango Por
Codigo Nombre
defecto
Bit3: Salida de gong de llegada inspeccién o fuego
emergencia estado
Bit4: Se registraron varias llamadas de vehiculos en
1lamas emergencia estado Bitb: Retentivo en caso de
fallo de alimentacion en llamas emergencia  estado
Bit6:Cerrar la puerta manteniendo pulsado el puerta
Fuego botén de cerrar Bit7: Reservado
. Bit8:Puerta cerrada a auto registro de llamadas
F6-44 emergenci A ; ; . 16456
B Bit9: Visualizacion de llamadas de sala en 1llamas
a funcién -
seleockBn emergencia estado
Bit10: Bombero forzado a correr
Bitll: Salir del estado de bombero al llegada en
fuego piso de emergencia
Bitl2: No se borran las llamadas del coche en
contrarrestar puerta abierto en bombero corriendo
estado
Bitl4:Abrir la puerta manteniendo pulsado el
puerta abierto botén
Bitl5:Puerta automdtica abierta a fuego emergencia
piso
F5-a Xalfun?,ié“ 11/43: Emergencia de incendio senal al 0
seleccion
NO/NC
F5-b Xb funcidn | 93/55: Bombero ejecutando sefial NO/NC 0
seleccion
F5-c Xe fung?én 40/72: Piso de emergencia de incendios conmutacion 0
seleccion senal NO/NC
F5-29 Ano 4/ 4: Llegada al piso de emergencia de incendio senal 0
funcién comentario
seleccion
Fuego
F6-03 emergenci 0 a F6-00 0
a piso
Fuego
F8-12 | emergenci 0 a F6-00 0
a piso 2
mEntrada configuracion

El fuego emergencia sefal es aporte a través de el fuego emergencia cambiar en el HCB de
cualquier

piso,y el bombero sefial es aporte a través de JP24 en el CCB.Si estos sefiales

necesidad a ser aporte através de el MCB, parametro de ejecucion configuracién(tomar

s aporte terminales Xa y Xb como un ejemplo de acuerdo a a la tabla anterior le.

El NICE3000nuevo apoya conmutacion entre dos fuego emergencia pisos,y el
cambiar encima sefial es aporte através de terminalXon el MCB(toma aporte
Terminal Xc como un ejemplo) .

m  Produccion configuracién

El fuego emergencia piso llegada sefial es produccion a través de produccién Terminal
Aguél el MCB (llevar Y4 como un ejemplo ).
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9.3 Bloqueo del ascensor Funcién

En general, la ascensor cerrar

1 Descripcion de la funcion ( Configuracion predeterminada del sistema. Ciertas
acciones pueden ser modificado mediante el establecimiento de la

parametros)

Ascensor cerrar

mDespués de responder a todas las llamadas de cabina que se han registrado, el

ascensor regresa a el ascensor cerrar piso.

mDespués de llegar al piso de bloqueo del ascensor , el ascensor abre la puerta,y

entonces cierra el puerta y paradas ejecucion automatica .

m Después el puerta cierra,el ascensor cerrars el lampara y admirador en el
coche,y cancela sala llamar mostrar.

2 Cableado

mEntrada y configuracién

sefial es aporte a través de el ascensor cerrar cambiar en el HCB de

cualquier piso.Si este La senal debe ingresarse a través del MCB, realice la configuracion de parametros (toma el

terminal de entrada X21 como ejemplo) de acuerdo con tabla anterior.
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Esquema 1. Entrada de bloqueo del ascensor desde HCB

Tabla 9-3 Sefal de bloqueo del ascensor al entrada de HCB

HCB

Terminal
Nombre

Funcion

Conexidén entre
MCTC-PG y
codificador

MCTC-HCB-H

JP1

Interfaz para el
ascensor cerrar
cambiar Pines2 y 3
son para entrada
del interruptor

Ascensos
cerrar ¢ \L

1234

MCTC-HCB-R1

XF/ST

Interfaz para el
fuego emergencia

y ascensor cerrar
interruptores

Patas 1 y 2 son para
ascensor cerrar
aporte. Patas 3 y 4
son para fuego
emergencia aporte

Elevato,
lock in

1234

emergencia

Fuego

aporte
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Esquema 2. Ascensor cerrar aporte de MCB

@X17
Elevator x18

lock ® Xx19 CN2

signal
— O x21

Cifra 9-5 Alambrado diagréma de ascensor cerrar sefial aporte de MCB

i Nombre Configuracién Rango
Codigo
. Puncion o1 ) . 28: Ascensor senal de blogueo NO
5 uncion seleccion 60: Ascensor senal de bloqueo NC
Parametros
Funcion Nombre Rango de ajuste Por
Codigo
defecto
F6-04 Ascensor piso de F6-01 a F6-00 1

bloqueo

pg-gg | Ascensor cerrar 00.00 a 23.59 0
comenzar tiempo

F6-39 Ascensor extremo de 00.00 a 23.59 0
bloqueo tiempo
Programa . .
F6-40 & Bithb: Ascensor temporizado cerrar 0
control
seleccion 1
Bit8: Bloqueo del ascensor en puerta abierto
Programa . . .
F6-41 Bit9: Pantalla disponible en el ascensor 0
control cerrar
seleccién 2 Bit10: Bloqueo del ascensor en el asistente
estado
Programa Bith: Borrar llamadas inmediatamente en
F6-42 control ascensor cerrar 0

seleccion 3

El aporte configuracion de el ascensor cerrar  funcion es como Sigue:

En general, la ascensor cerrar sefal es aporte através de el ascensor cerrar cambiar
en el HCB de cualquier piso.Si este necesidades de sefal para ser ingresado a
través del MCB, realice la configuracion de parametros (toma aporte Terminal Xd como

un ejemplo)segin a el precedente mesa.
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9.4 Carga completa/sobrecarga Funcién

1 Funcién descripcion

Sobrecarga:

m El tweets de timbre.
m El puerta no puedo cerca, incluso si usted prensa el puerta cerca botédn.
m El CCB pantallas sobrecarga indicacion,"OL " o "SOBRECARGA"

m El carga completa indicacion o "FL" es desplegado

en el sala. Carga completa:

m El indicacion de carga completa o " FL" es desplegado en el pasillo
m Ascensor auto llamadas funcionar normalmente.

m El ascensor apoya registro de sala llamadas pero no responder a a ellos.

El ascensor carga completa/sobrecarga interruptores son clasificado en dos
tipos:analdgico y
digital.El siguiente parte por separado describe el parametro configuraciéon del dos

tipos.
2 Alambrado
Alambrado y parametro configuracion de cosa analoga carga completa/sobrecarga
interruptores
Tipo Diagrama de cableado Pardme.tro
Configu
racion
Terminales P24 y Mare conectados a positivo y negativo de
El cable de alimentacion y el terminal Ai son conectado a el
senal cable de el cosa andaloga carga celudla.
R F5-36=2
| P24
Conectado CNE LA (CTBanalog
a CTB LM aporte)
MCTC-CTB-A
Analog load cell
Terminal 24V del sistema es conectado a fuerza cable
positivo del andlogo carga célula,y terminal Mof CN9 en el
El MCB estd conectado al poder cable negativo de el cosa
andloga carga célula. Terminal Ai de CN9 en el MCB es
conectado a el senal cable de el cosa andloga carga celula.
24V F5-36=3
Conectado (CTBanalog
al MCB CNo | ﬂ aporte)
MCTC-MCB
Analog load cell




Cuando el cosa analoga carga cellla es usado,carga cellla autoajuste debe ser

realizado;

De lo contrario, el cosa analoga carga celila no puedo ser usado .Realizar cosa

analoga carga autoajuste de celdas a obtener el auto carga completa/sobrecarga
—306— datos de acuerdo a a el siguiente diagrama de flujo.
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Set F8-01to 0

!

Make the car unloaded

!

Set F8-00 to 0.
Press ENTER on the
operation panel.

'

Put N%load in the car

1

Set F8-00 to N.
Press ENTER on the
operation panel.

(_Ena )

Figura 9-6 Diagrama de flujo de autoajuste de celdas de carga analdgicas

F8-06 y F8-07 respectivamente registro el obtenido sin carga y carga completa
datos después el carga celula El autoajuste es exitoso.Puedes También monitorear la
condicién de carga actual en el auto por viendo F8-05.Cuando el actual carga
supera el 110% de la carga nominal, el sistema informa sobrecarga advertencia.

@ Note that F8-05 to F8-07 record the binary data indicating the car load condi

NOTE tion rather than the ratio of actual car data to the rated car load.

Cableado y configuracién de parametros de lo digital carga completa/sobrecarga interruptores

Tipo Diagrama de cableado Pardmetro
Configu
racion

La senal de carga completa y d sobrecarga La senal debe ser
respectivamente conectado a X7 y X8.
Conectado F5-36=1
a CTB
Digital load cell
Esta cifra toma X23 y X24 entradas solo como un ejemplo.
24V
— F5-36=0
Conectado CNB 1571 (CTB un
al MCB T
nalo g
MCTC-MCB aporte)
Digital load cell
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3 Parametros

El parametros involucrado en cosa analoga carga cellla autoajuste  son
descrito en la siguiente mesa.
Funcion Nombre Rango de ajuste Descripcion
Codigo
Establezca el carga relacion
Carga para carga de
F8-00 cglila'autgj 0 a 100 el coche adecuadamente
sthtontzacton durante cosa andloga celda de
carga auto— sintonizacion
0:Pre-par invdlido
1:Célula de carga pre-par Establezca esto pardmetro a 0
Pre—torque -«
F8-01 - compensac1on Antes de empezar cosa andloga
seleccion Compensacién automdtica del pre-par |carga celdla autoajuste.
3:Célula de carga pre-par y
automdtico compensacién a ambos en
efecto
F8-05 Actual auto 0 a 1023 1 p?gﬁallas el actual
carga condicién de carga en el auto.
F8-06 Coche sin carga 0 a 1023 Se graba el'qbfenido sin
carga carga condicion
F8-07 Auto carga 0 a 1023 Se graba el obfep}do carga
completa carga completa condicion.
Puesta en servicio de digito al carga completa/sobrecarga interruptores
Tipo Funcién Nombre Rango de ajuste Valor
Codigo
Aporte Carca coldla 0:MCB digital
tipo F5-36 & » aporte 0
configuracion aporte seleccion 1:CTB digital aporte
F5- Funcion X rLh, 0 195 14/46:Sobrecarga
e uncién Xe seleccién a sefial NO/NC
MCB B ., 15/47:Sobrecarga
S F5—f Funcién Xf seleccion 0 a 199 sefial NO/NC
. . 38/60:Carga
F5- Funcioén Xg seleccién °
& & 0a 199 ligera senal
NO/NC
F5-25 Bit6 Senal de carga completal 0 a 511 Bit6=1
CTB .
N NO/NQ (Predeterminado: NO)
porte
F5-25 Bit7 Senal de sobrecarga 0 a 511 Bit7=0
NO/NC (Predeterminado: NC)

Escucha de Carga completa/ sobrecarga Sefial Estado

Puedes ver F5-35 sobre |la operacion panel el a ver si el carga completa sefial o el seial de sobrecarga
esta activo
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Figura 9-7 Monitorizacién de sefiales de plena carga/sobrecarga en F5-35
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9.5 Basado en el tiempo Servicio de piso

1 Funcion descripcion

Esta funcion proporciona servicios para pisos especificos en cierto tiempo periodos.

2 Parametros

Funclén Nombre Rango de ajuste Por
Codigo defecto
FE-32 Funcion de ascensor seleccién 1 B%tS: pagado en el 0

ti1empo
servicio piso funcioén
F6-18 Hora de inicio de base de tiempo d piso 00.00 a 23.59 00. 00
servicio 1
F6-19 Fin del tiempo de base de tiempo d piso 00.00 a 23.59 00. 00
servicio 1
F6-20 Piso de servicio 1 de basado en el tiempg 0 a 65535 65535
piso  servicio 1
F6-21 Planta de servicio 2 de basado en el tiempo 0 a 65535 65535
piso servicio 1
F6-36 Piso de servicio 3 de basado en el tiempo 0 a 65535 65535
piso servicio 1
F6-22 Hora de inicio de basado en el tiempo 00.00 a 23.59 00. 00
piso servicio 2
F6-23 Fin del tiempo de basado en el tiempo piso| 00.00 a 23.59 00. 00
servicio 2
F6-24 Piso de servicio 1 de basado en el tiempg 0 a 65535 65535
piso servicio 2
F6-25 Planta de servicio 2 de tiempo electrénico 0 a 65535 65535
basado piso servicio 2
F6-27 Piso de servicio 3 de basado en el tiempo 0 a 65535 65535
piso servicio 2

F6-18 a F6-25 establece el rango de tiempo y servicio

pisos de dos grupos de basado en el tiempo piso servicios .

En no basado en el tiempo piso servicio tiempo periodo,el ascensor
responde a el servicio Pisos fijados por F6-05,F6-06,y F6-35.Donde,

m Servicio piso 1 corresponde a pisos 1-16.

m Servicio piso 2 corresponde a pisos 17-32.

m Servicio piso 3 corres ponds a pisos 33-40.

Por ejemplo, en el tiempo periodo de piso basado en el tiempo servicio 1(conjunto
por F6-18 y F6-19), El ascensor responde a los pisos de servicio establecidos. por
F6-20,F6-21,y F6-36 pero Ignora los pisos de servicio establecidos por F6-05,F6-
06,y F6-35.La configuracion de los pisos de servicio basados en el tiempo es la

misma que eso de pisos de servicio en F6-05.
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9.6 Prueba en ejecucion

1 Funcion descripcion

El prueba de ejecucion Los parametros se establecen en facilitar ascensor
puesta en servicio y mantenimiento, que incluye:

mLlamada de coche prueba

m Aleatorio prueba de ejecucion

m Ejecucion de prueba con deshabilitar ciertas funciones(sala llamar, hacer o
abierto, sobrecarga, limite

Antes el correr prueba en normal velocidad s, comprobar eso el eje es sin
obstaculos, y el seguridad circuito, puerta cerrar circuito y eje interruptores

normal.

2 parametros

Grupo F7 parametros para la prueba MCB

son todo

Fun?ién Nombre Rango de ajuste Por
Codigo defecto
F7-00 Llamada de coche piso registrado |9 a F6-00 0
F7-01 Llamada ascendente piso 0 a F6-00 0

registrado
F7-02 Llamada descendente piso 0 a F6-00 0
registrado
F7-03 Carrera aleatoria veces 0 a 60000 0
F7-04 Llamada de sala prohibido ?fg? 0
F7-05 Puerta abierta prohibido ?:g? 0
:St
- 0:
F7-06 Funcion de sobrecarga Deshabilit 0
ado
1:Habilita
do
F7-07 | Funcion limite 0:Habilit 0
ado
1:Deshabil
itado

Eiem;_glo Descripcion de parametro  configuracion

F7-00=6,F7-01=3,F7-02=5.El auto llamar registrado es piso 6, arriba llamar

registrado piso 3,y abajo llamar registrado piso 5.Después el prueba

parametros

son conjunto,el llamadas permanecer validoy lo hara convertirse no validos
después de cambiarlos a Oh o el sistema es motorizado apagado terminado.

Colocar F-8 en el teclado,y "E88" es desplegado.

F-1:comando aporte de el correr piso



—310—

Después de usted entrar en el F1 menu,el 7 segmentos LED mostrar el Planta baja
(F6-01).Usted poder presione el ARRIBA boton para establecer el piso de destino
dentro el rango de mas bajo a arriba y luego presione el COLOCAR botén para
guardar el configuracion.El ascensor corre a el piso de destino ,y el mostrar
interruptores A la F-0 menu al mismo tiempo.

mF-8:prueba funcién

Después de usted entrar en el F-8 menu,el 7 segmentos LED  mostrar "0".El
configuracion de F-8 es descrito como Sigue:
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1 Llamada de sala
prohibido

) Puerta abierta
prohibido

3 |Prohibida la
sobrecarga

Limite
interruptores
desactivado

Entrando deslizar
experimento estado

7 |Prueba manual en UCMP

Prueba manual en
frenado fuerza

Después de la configuracion esta completo , presione SET botén.Entonces el 7
segmentos LED mostrar "E88" y parpadeo, incitacion eso el ascensor es ser
probado.Cuando tu prensa PRG a salir,F8 es atras a 0 automaticamente.

9.7 Anti-molestias Funcion

1 Funcién descripcion

El sistema juzga automaticamente la nimero de pasajeros dentro del coche y auto
llamar registros. Si hay llamadas excesivas de automoviles, el sistema determina eso
él es en tonteria estado,y cancela todo auto llama.Entonces,coche llamadas
necesidad a ser registrado de nuevo correctamente.

Alla son tres juzgando métodos:

m Molestia juzgada por carga célula.A carga celuila es requerido.El sistema
determina eso  Existe una molestia cuando el nimero de llamadas de vehiculos
excede el numero de pasajeros en el coche mas 3.Cada se calcula el pasajero
por 70 kilogramo.

m Molestia juzgada por luz cortina.La sistema determina eso tonteria existe
cuando La cortina de luz no actua después de la ascensor paradas en llegada
para tres consecutivo veces.

mMolestia juzgado por carga ligera sefal.Si el carga ligera sefal es un activo,el

sistema determina que existe molestia cuando el numero de vehiculos
llamadas es mayor que 3.

2 Parametros

F“n?lén Nombre Rango de ajuste Por
Codigo
defecto

F0-05 |Ascensor clasificado|300 a 9999 1000

carga

0: Funcién anti-molestias deshabilitada

F8-08 Anti- 1: Molestia juzgado por carga celila 0

molestias 2:Molestia juzgada por luz cortina

funcion 4:Molestia a juzgar por carga ligera senal
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El calificado carga es usado en el funcion anti-molestia.

Cuando F8-08=4,el luz carga cambiar es usado para juzgar Molestia.Abajo
30% de el calificado bajo es consideré como luz carga.
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9.8 Discapacidad funcién

1 Funcién descripcion

Este funcion permite el desactivado gente a usar el ascensor
convenientemente,y es implementado a través de el  discapacidad operacion
caja y sala llamar caja.

m Sihay es a llamar en este piso de el discapacidad operacién caja,la puerta
abierto tenencia tiempo es prolongado.

m El es el mismo para el atras puerta.

m Si alld es a llamar de el discapacidad sala llamar caja,la boligrafo dooro
tenencia tiempo es prolongado.

Alambrado

Discapacidad operacion bo xinside el auto

CN2 \icTe-ceB-A

MCTC-CTB-AB Disability operaton box

2
MCTC-CCB-A
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Main operation box

Figure 9-8 Wiring diagram 1of disability operation box
CNB8 as the interface for connecting the disability operation box(F6-40 Bit12=1)

C

N2 vctcccBA N1

MCTC-CTB-A/B

CN2 vicTe-ceoB-A

sssks Tss

Figure9-9 Wiring diagram 2 of disability operation box

CCB2 cascaded as the interface for connecting the disability operation box(F6-40
Bit13,Bit14=1)
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Discapacidad funcion habilitada por HCB-B

MCTC-HCB-B

Cifra 9-10 Alambrado diagrama de discapacidad

3 parametros

1234 1234
Discapacida Discapacida
d JP5 d JP6
arriba abajo
llamar llamar

Funcion Nombre Rango de ajuste Blie
Codigo
defecto
Bit0: Funcion de discapacidad
Bitl2: Llamada asistida de coche
F6-40 Programa dominio  en soltero puerta utilizada 0
control como discapacidad funcién
. Bit13: Comando de plegado utilizado como
seleccion 1 3 ;
discapacidad funcién y espalda puerta
funcién
Bitl4: Comando de llamada de coche plegable
Puerta especial
Fb-15 . . 10 a 1000 30
abierto tenencia
tiempo

El funciones definido por el binario pedacito s de F6-40 son descrito en el siguiente mesa.

funcién activado por HCB-B

Poco

Funcion

Descripcion

Bit0

Funcion de discapacidad

Se utiliza para permitir o desactivar el discapacidad
funcién.

Bitl2

Llamada de coche
asistido

dominio en soltero
puerta utilizada como
discapacidad funcion

Puedes configurar el auxiliar dominio Terminal (CN8)en
el CTB para la entrada de la discapacidad 1lamadas

(plegable comando no requerido).

Bitl3

Comando de plegado
usado

como discapacidad
funcion y de vuelta

puerta funcion

Se utiliza a colocar el el uso de plegable Comando. Eso
es valido s6lo cuando el funcién de Bit 14 es
activado.

1: Discapacidad

0:Atrds puerta
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Auto llamar dominio plegable:

A. Funcion deshabilitada: se utiliza CN7 para frente
puerta llamadas o llamadas ordinarias y CN8 se utiliza
para atrds puerta llamadas o discapacidad 1lamadas.
B. Funcioén habilitada: Para CN 7 y CN8, entradas 1 a
16 son usado para puerta de entrada Llamada s o comin
llamadas, y entradas 17 hasta 32 se utilizan para la
espalda puerta llamadas o discapacidad 1lamadas.

Auto 1lamar

Bitld dominio plegable

FB-15 es usado a colocar el puerta abierto tenencia tiempo cuando alla es a discapacidad llamar
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9.9 VIP Correr Funcion

1 Funcion descripcion

Después de la funcion VIP es habilitado,el ascensor primero directamente corre
hacia el personaje piso y Proporciona servicios para personas VIP.

mDespués entrando el personaje estado,el ascensor oidos limpios actual sala
llamadas,y hace no responder a llamadas al pasillo; puerta abierta o cerca
necesita ser revisado manualmente .

m El ascensor hace no cerca el puerta automaticamente.Usted necesidad a sostener
abajo el
Boton de cierre de puerta para cerrar la puerta . Durante la puerta Cierra, si tu
liberar el puerta cerca botdn,el ascensor abre el puerta de nuevo
automaticamente .

m EI VIP tiempos de ejecucion es colocar en F6-46 Bit8.
m F6-46 Bit8=0:El niumero de auto llamadas es no limitado.El ascensor

automaticamente sale del estado VIP en una de las siguientes condiciones :

Lo hace No entrar al coche llamada corriendo dentro afios 30 después de cada
tiempo Detente.Eso tiene ejecutado todos los coches llamadas.

Alld es No hay llamada de coche 30 segundos después de que entra el ascensor el
VIP estado.
2 Alambrado

VIP habilitado por sala llamar en el piso VIP

Qoo
o o
0 o o o
0 o o
(CICICTE IO )

HCB JP1JP2 aporte

MCTCHCBH VIP input 4‘

1234

Cuando FD-07/08 se establece en 4, el
ascensor entra el personaje estado.

ARRIBA

Figura 9-11 Diagrama de cableado de VIP habilitado por HCB
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3 Parametros

Funcioén

. Nombre Rango de ajuste Por
Codigo
defecto
F6-12 personaje piso 0 a F6-00 8
F6-59 Funcién de ascensor seleccién|Bit9: Funcién VIP Bit9=1
1

Bit0: VIP habilitado por 1lamada de sald
(en VIP) piso) 0

Bitl:VIP habilitado por Terminal

Bit8: Numero de coche VIP 1lamadas
limitado

F6-46  [Funcién VIP seleccion

liem;—jo Usando personaje servicio y configuracion personaje piso
1) Configuracion de parametros (por ejemplo, establecer piso 8 entre 20 pisos como el VIP pisos)

Funct%on Configuracion de nombre Rangp vaiye ek

Codigo

F6-00 Top floor of th€F6_01 a 40 20 These two parameters are used to set
ascensor the top floor and bottom floor of the
Abajo piso de elevator, determined by the number

F6-01 o] ascensor 1 to F6-00 1 of actually installed leveling plates

F6-12 |personaje piso [0 to F6-00 8 Set the 8tfloor as the VIP floor
Ascensor

FE-32 |funcién Bit9:VIP function| Bit9=1 |[The VIP function is enabled
seleccidén 1
bersonaYe Bit8:Number Bit8=1:The elevator responds t? ony

F6-46  |funcion of VIP car calls one car call (the last one).Bit8=0:
seleccion limited

El mimero de auto Itamadas no es timitado.

2)Método de habilitacion VIP

personaje activado por sala llamar en personaje piso:El ascensor entra el V IP estado
solo cuando alld es un salén llamada(entrada por el botdon de llamada del pasillo
arriba/abajo) en el personaje piso.F6-46 Bit0 necesita a ser colocar.

Function INape Setting Range |value [Remarks
Code
re-46 |VIP function Bit0:VIPenabled by Bit0=1 When there is a hall call at the VIP
selection hall call at VIP flootl floor, the elevatorenters the VIP state

personaje activado por terminal:El ascensor entra el personaje estado cuando el
Terminal para personaje sala llamar se convierte ENCENDIDO.En este modo,cuando
el Terminal para personaje sala llamar se convierte EN, el ascensor directamente
corre a el personaje piso,automaticamente abre el puerta y esperar para
pasajeros.F6-46 Bit0 necesidades a ser colocar.

Fi 16 .
un?lgn Nombre Rango de ajuste Valor Observaciones
Codigo
HCB: JP1 NO aporte: _ 1. Estos pardmetros son usado a
FD-07 aporte |l: Ascensor cerrar sefial FD—07=4
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2:Fuego emergencia senal establecer el funciones de J P1
HCB: TP2 3: Piso actual prohibido v JP2 en el HCB.
FD-08 J 4: VIP piso senal FD-08=4 2. El entorno es eficaz a el HCB
aporte 5:Seguridad piso senal para todo pisos.
6:Puerta botén de cerrar 3. Puedes utilizar cualquiera de
aporte JP1 y JP2 para personaje
aporte.
personaje |n:, . Despues de la Terminal para VIP
i Bitl: VIP . .
F6-46 |funcion o Bitl=1 sala la llamada se activa, el
seleccion habilitado por sistema
Terminal entra personaje correr.

—315—



—316—

9Descripcion de funciones y esquemas X e S|

TOMGHIAN GROUP

9.10 UCMP Funcion

1 Funcion descripcion(Predeterminado configuracion de el
sistema.Cierto comportamiento poder ser modificado por configuracion
el parametros)

La cabina del ascensor aterrizando en un punto determinado piso Puede moverse
inesperadamente, con la puerta del piso abierta. bloqueado y coche puerta abierto,si
el motor o cualquier componente de el conducir sistema de control falla.A
dispositivo es requerido a prevenir o detener el movimiento ,garantia seguridad.

@ @ Pre-open modules(MCTC-SCB-A/A1/C)are required for the UCMP function.

NOTE
Tabla 9-4 Seleccién de componentes de prueba
Motor sincrono | Motor asincrono
2rUCUI freno auxiliar freno auxiliar
Modelo MCTC-SCB-A o MCTC-SCB-Al MCTC-SCB-D@

(D Solamente MCTC-SCB-D se puede utilizar para la puerta opuesta en sitio.

2 Alambrado

Sin cualquier adicional freno  (soltero puerta)

MCTC-SCB-AA1

 |ucMpet cn

“ Hadoorodk

Esquema de instalacion recomendado para Monarch Conmutador UCMP
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Egﬁim_ H1S2me

. =
Leveling plate HO= o

Door vane length |1|2

e
©
]yJ
[=%

= | room !

H1<20mm
I

Figura 9-12 Cableado UCMP sin ningun freno adicional
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Requisitos para Instalacion del interruptor:
mH1<20 mm;H2=60 mm.

mLongitud de la placa niveladora <300 mm. Se recomienda una placa niveladora de 300 mm.

m Dos puertas Se deben utilizar interruptores de zona. La longitud de la placa niveladora se determina por
la puerta real abierta zona(puerta longitud de la paleta) de la ascensor.

m NO se deben instalar interruptores de zona de puerta usado.

Con un auxiliar freno (puerta unica)

= R24v
COM<
. com
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I N e e T
WP s r Dr reu
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7 x80 e 2
Dobon  horganul |
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I
Dats thongau |
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Y Bt
os
Al
Hadse bek Pl I_E_‘SOG

W | Addsoa T S

‘I 5 ahe 4 'S06

|5 L o
s b
5 s

chen sitm

Con un auxiliar freno(puerta doble)

24V D= 24V

COM<— -
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ch ) — ——4S06
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& ‘adion swidh
- R
=124

Cifra 9-13 UCMP alambrado con un freno adicional
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3 Parametros

el Nombre Configuracién Rango
Codigo
F-8 Prueba funcién 7:Ingresando al UCMP prueba con el teclado
Funcion del 0:Reservado
F3-24 1: Experimento de deslizamiento
programa . .
. funcién activado  2:UCMP manual
seleccion
prueba
Funcién Nombre Configuracion de pardmetros
Codigo

01/33:Arriba arrasamiento senal NO/NC(MCTC-SCB-
F5-01 Funcién X1 seleccion |[A/AL)

01:Subir de nivel senal NO(MCTC-SCB-D)

02/34:Abajo arrasamiento Senal NO/NC (MCTC-SCB-
F5-03 Funcién X3 seleccion  |A/AL)

02:Abajo arrasamiento senal NO(MCTC-SCB-D)

F5-02 Funcién X2 seleccion |03:Zona de puerta senal NO

F5-08 Funcioén X8 seleccidn 22:Cerradura de puerta en cortocircuito circuito
contactor retroalimentacion NO

F5-30 Funcién Y5 seleccion | 03:Puerta de cortocircuito cerrar circuito actor
de contacto control

Prueba método:
1) En estado de inspeccion, en el caso de puerta cerrar cerrado,y en el puerta zona.

2) Establecer F-8 a 7(o F3-24 a 2 usando el teclado,y el sistema muestra E88 y en-
ters La funcion de prueba UCMP. En este momento, el circuito de bloqueo de la
puerta esta abierto.

3) Mantenga presionada manualmente el botén de inspeccion y El arriba o botén de
abajo, y El contactor del estator del motor de cortocircuito realiza la salida y se activa
el bloqueo de la puerta. en cortocircuito.En este momento,el ascensor realiza
inspeccion correr.

4) Después de que el ascensor se separa de la zona de la puerta (la sefial de la zona de
la puerta es invalido), El médulo UCMP de hardware Cancelar puerta cerrar
Cortocircuito. En este momento,el informes de ascensores E65(fallo UCMP)y
paradas correr.

@ El es no valido para establecer F-8 a7 y F3-24 a 2 en estado sin inspeccién

0 zona de la puerta o en el caso de la puerta cerrar  inoperante.
ﬁ € Después F-8 se establece en 7 o F3-24 se establece en 2, borrando es

automaticamente realizado Después de una carrera y después corte
de energia

@ En Prueba UCMP modo,la curva de aceleracion de arranque se acelera

NOTE linealmente a La velocidad de inspeccion segun F3-08.

€ Automatico restableciendo no puedo ser realizado en caso de E65 o
después apagadoy en.

@ Lata de E65 ser a mano reiniciar solo en estado de inspeccion.
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9.11 Frenado Prueba de fuerza Funcion

1 Funcion descripcion(Predeterminado configuracion del sistema.Cierto
comportamiento poder ser modificado por estableciendo el parametros )

A Prevenir el fallo de la contactor de freno del motor eso garantias seguro
corriendo, periédicamente probar si el fuerza de frenado del freno contactor se

reune el

requisitos y detectar el fuerza de frenado del control sistema.

2 Alambrado

Alambrado es no requerido.

3 Parametros

Funcion Funcion . .
" L Rango de ajuste | por Observaciones
Codigo descripcion
defecto
Par de salida Cuando ¢l estd establecido a
F2-32 C 1 a 10 segundos 5 .
duracion 0,el sistema usos el por
defecto valor 5.
1 a 150% de Cuando ¢l estd establecido a
F2-33 Esfuerzo de el motor 110 0,el sistema utiliza el valor
torsion limite nominal predeterminado 110% de
esfuerzo de calificado motor esfuerzo de
torsion torsion.
Limite
F9-34 de pulsos para 1 a 100 0 Cuando é1 estd establecido a
juzgando el codificador 0,el sistema usos el por
frenado fuerza comentario pulsos defecto valor 30.
anormal
3 3 Cuando ¢l estd establecido a
Umbral de 1" a 20 0,el sistema
= : motor giratorio
B0 deslizar ) & = 0 utiliza el valor predeterminado
distancia angulo mecanico 5° f o el motor sincrono y
excesivo 10° para
el motor asincrono
Fg Prucha funcis 8:Manual prueba 0 La fuerza de frenado prueba es
rueba tuncion en frenado activado con el teclado.
fuerza
Fuerza de frenado
F7-09 0a?2 0 /
prueba resultado
Tiempo de cuenta regresiva es
Fuerza de frenado
F7-10 e 0 a 1440 1440 automdticamente restaurado a
REeHe cuenta 1440 en el fin de
atrds el prueba

Manual prueba:

1)El sistema es en inspeccion estado y el inspeccion cambiar

es activo;

2) El ascensor se detiene en la zona de la puerta y mantiene puerta cerrado.

3) Activacion con el teclado: F-8 es colocar a 8§;

4) Cuando el sistema entra en el estado de prueba, el Pantallas MCB E88;
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5) EIl cortocircuito motor estator contacto o y CORRER contactor tener
salida,y el freno contactor tiene No produccion .

6)El sistema comienza a realizar pruebas de acuerdo con el producciéon esfuerzo de
torsiéon relacionado a el frenado fuerza.

7) EB88 desaparece en el MCB.F7-09 se muestra al final de la prueba.En el Se
informa el caso F7-09=2,E66 (fuerza de frenado no calificada) inmediatamente ,
el ascensor paradas corriendo,y el falla no puedo ser reiniciar.
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Automatico prueba:

Después de las condiciones de prueba de fuerza de frenado@son satisfecho , el
sistema automaticamente entra el prueba estado.El pasos son el mismo como pasos
456y 7 de el manual prueba.

Falla E66 no puedo ser reiniciar al fuerza falla y poder ser automaticamente
reiniciar solo cuando a frenado fuerza prueba es rehecho y pasa.

@ Countdown function:After 12h is exceeded,the system starts to judge
whether condition 1 is satisfied.If testing has been performed,the
countdown function code is reset to 24 h.If no test has been performed,the
system proceeds to condition 2(forced test).

€ During the automatic test,no fault is prompted for hall calls and the keypad
prompts the E88 test state.Hall calls can be registered,but cannot obtain
a response.The system restores to normal and responds to registered
hall calls at the end of the test.Car calls are canceled.The door cannot be

ﬁ opened or closed.
(D Test conditions
NOTE 4 Condition 1:Normal test on braking force:Under the condition of no car
and hall calls,testing is performed after the elevator energy saving time or3
minutes.

€ Condition 2:Forced test on braking force:The system makes ajudgment

ahead of 10 minutes.When time set in F7-10 is smaller than or equal to 10

minutes,the elevator buzzes for 30s.Buzzing can be closed by setting F8-
19 Bit13.At the moment,registered hall calls are reserved,car calls are

canceled,and the door can be opened or closed.The system starts testing
after the door is closed.

9.12 Cortocircuito Esquema del estator del PMSM

1 Fondo

Cortocircuito PMSM estator medio cortocircuito fases UVW de el PMSM,que produce
resistencia a restringir movimiento de el ascensor coche r.Este previene auto deslizar
durante freno falla y asegura seguridad.

Descripcioén general

Un independiente contactor para Esta instalado el estator PMSM de cortocircuito. la
bobina circuito de el CORRER contactor,un NO contacto de el cortocircuito PMSM
estator contactor es conectado en de serie, para asegurar esa salida no se produce
cortocircuito cuando el parametro

configuracién es incorrecto.

Esquema 1:para Cortocircuito de CA

Esquema 2: para CC cortocircuito
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9.12.1 Esquema 1
1 Cableado
FX
A= 024V
|
o
L.
Extemal — — | Motor
power — B 3 /ll 4 Y
su — :
aad 5 1.6
I SW
il Elp e .
S 110 VAC
& FX| -0
M3- o 110VAC

2 Parametros

FX:shorting motor stator contactor SW:RUN contactor

Figura 9-14 Cableado del contactor del estator PMSM de cortocircuito independiente

El ajuste de parametros en el cortocircuito del estator PMSM modo es descrito enlo

siguiente mesa.

Fun(?lgn Nombre Valor Descripeion
Codigo
. . Asignar X18 con “Entrada de venta en
F5-18  |Funcion X18 seleccion 30 corto de PMSM estator comentario senal”
» » Asigne Y3 con “Salida de cortocircuito
F5-28 |Funcion Y3 seleccion 3 PMSM estator contactor comentario
senal”.
Funcién de ascensor Bit8=0: Contactor de salida NC
FE=33 seleccion 2 Bit8=1: contactor de salida NO
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9.12.2 Esquema 2
1 Cableado

. | Motor

Extermal — EF?_
power ~——- =1
supply

Shortin. Dc?

delay
board D3 o
A(;Z

o 102
o 132

FX:shorting motor stator contactor SW:RUN contactor

Figura 9-15 Cableado diagrama de cortocircuito demora junta
2 Parametros

No parametro es necesario.Durante correr Salida, el AC110 y DC110 sobre el retraso
junta es vivir.Entonces,el El contactor de cortocircuito FX esta cerrado y  auxiliar

contacto 5.6 es

accionado,y en girar,el SUDOESTE correr contactor es cerrado.El ascensor comienza
a correr.

Cuando el ascensor se detiene, el SUDOESTE correr contactor es abierto,y el contactor FX
es

abierto después de un retraso de 1-2 segundos causado por el demora tablero.Elen es

como cortocircuito demora es logrado.
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9.13 Automatico Emergencia Esquema de evacuacion en Falla de energia

1 Antecedentes

Pasajeros puede quedar atrapado En el coche si se produce un corte de corriente . durante usar
del

Ascensor.El dispositivo de evacuacion de emergencia necesita estar configurado

en el sistema a resolver el problema.

2 Descripcion general
Esquema 1: Fuente de alimentacion de reserva UPS (220 V)

En este esquema,el 220 VUPS proporciona fuente de alimentacion a el motor
y el conducir control circuito.

Esquema 2:Automatico rescate dispositivo(ARD)para ascensor emergencia evacuacion

En este esquema,la ARD proporciona fuerza suministrar a el motor y el
conducir control circuito.

El ascensor ARD tiene su propio sistema de control.Los ARD de diferentes marcas
puede tener diferente control y produccion cableado;durante usar, referir a el
correspondiente usuario

Manual del ARD. Esta parte describe unicamente Ascensor Monarca ARD.

Automdtico

Emergencia Principio

Evacuacion

Esquema

Emergencia Después de la fuente de alimentacién de red se cierra abajo, el
evacuacion por |energia en espera suministrar es utilizado para proporcionar energia
unidad a el sistema.El controlador unidades el motor, que hace funcionar el
controladora coche a el arrasamiento drea a dejar pasar a los pasajeros afuera

. Después de la fuente de alimentacién de red se cierra abajo, el
Emergencia energia en espera suministrar es

evacuaglon_ POT | ytilizado para proporcionar energia a el sistema.El controlador
cortocirculto |bermudas el motor

estator estator y libera el freno, haciendo el auto mover despacio bajo el

frenado efecto de la diferencia de pesaje entre el coche y el contrapeso a
el drea de nivelacién a dejar pasajeros  afuera.

Alla son dos apoyar fuerza suministrar modos en el industria

Energia en

Descripcion

espera

Suministra

T
Emergencia E1(UPS)es usado.
evacuacioén por El contactor UPS RUN y el UPS control El circuito debe
controlador agregado en el control gabinete
conducir
Rescate La bateria se utiliza como el energia de reserva Suministro.Solo el
automdtico aporte Terminal para evacuacién de emergencia retroalimentacién de
dispositivo senal debe ser ved reservado en el
(ARD) control gabinete.Alli no es otro costo
para La propia ARD tiene la control sistema que poder diagnosticar el
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ascensor

emergencia
evacuacion

red eléctrica Estado de la fuente de alimentacién y realiza
emergencia evacuacion correr
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9.13.1220V Union Postal Universal
1 Cableado

La siguiente figura muestra la emergencia 220V Unién Postal Universal circuito.

UrPC
R 21 62
e
no—SL | 22
i
UPS-220V | (8 .4) Transformer
] 1,72 e |

|
S I
= =1 VAC
lyg ! = & i
1 t ——]

|
|

SR 220 VAC ,E \:A(E:
Safe;y; COI;lzaCiﬂr UPC |

E 0

|
= ! 115
upPC |
UPS-0V (6 A)
< 3.4 plactieldc | |

T i L

| |
i = I
] -
]

I

5.6

13_~14 NICE3000™"

Cifra 9-16220 VUPS circulo

Phase sequence relay UPC__ Safety contactor
Safety 11,14 772 —
cicuit  T1OV+ < - ] '—J 5 110
urPC
53_~"54

E 21 pre 22

mergency -
feedback 24V © ~J S X20

2| 4| 6|14 22 54| 62| 72| 82

s ¥\ e TR LR, SRRy S UPC
1 3| 5|13] 21 53| 61| 71| 81

Figura 9-17 Varios contactos de los contactores
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2 Parametros

El parametro configuracion relacionado a emergencia evacuacion  por
controlador La unidad se describe en la siguiente mesa.

Funcion

Codigo Valor Descripcion Observaciones

Emergencia
operacion de
evacuacion modo en
fuerza

falla

F8-10 1:UPS

F5-20 (X20) 59 Emergeng}a i Supongamos que X20 se u?lllza como‘%a
evacuacién senal NC |entrada N de  emergencia evacuacion
senal

Emergenci

F5-31 (Y6) 13 4 -
evacuac1ion emergencia evacuacion produccion

automdtic
0
conmutacid
n

S6lo Y6 puede ser usado para

El parametro configuracion relacionado a emergencia evacuacion electrénica por
cortocircuito estator frenado se describe en la siguiente mesa.

Funcién .. i
1 Valor Descripcion Observaciones
Codigo
0:Motor Evacuacion de
F8-10 no emergencia operacion
correr modo en
fuerza falla
_ Evacuacion de Supongamos que X20 es usado como el
F5-20 (X20) 59 emergencia sefial CAROLINA DEL NORTE
CAROLINA DEL NORTE entrada de emergencia evacuacion|
senal
F5-31 (Y6) 13 Evacuacién de Sélo Y6 Puede ser géado para
emergencia emergencia evacuacion
conmutacion produccion.
automdtica
F6-45 Bitl5=1 |Activado

El Unién Postal Universal capacidad recomendado para el fuerza clasificacion es
listado en el siguiente mesa. Tabla 9-5 La Capacidad de UPS recomendada para el

potencia nominal es listado en el siguiente mesa.

Alimentacién UPS Potencia del
controlador
1 kVA (700-800 W) P<{5, bkW
2 kVA (1400 W-1600 W) 5,5 kW<P<<11 kW
3 kVA (2100 W-2400 W) 15 kW<P<22
kilovatios
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9.13.2 ARD para ascensor emergencia evacuacion

fmergency

1 Cableado
La siguiente figura muestra el cableado del ARD para la evacuacion de emergencia
del ascensor.

1
|
|

. |
| [
| |
| |
| |
Elevator ARD : :
External -’ L I I
mains (2 L2 | |
power L3 it : :
Emergency | |
evacuation
signal L |
output | |
| |
| |
—0o11 Phase |
: i i sequence relay :
| I, S i
ARD de ascensor trifasico (380 V)
N 1
I [
K220V : I
{ :110v I
Transformer I
Elevator ARD l
Ext | L
r:aei:;a L1 NO l
power |
|
|
|
|
|
|
|
|

|
|

|

|

|

|

! &

‘l g NCE3000-
|

|

|

T

|

|

[

|

Figura 9-19 Cableado del elevador monofasico (220 V) ARD
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2 Parametros

y{ % I [ El parametro configuracién relacionado a emergencia evacuacién  por
Lo vouedmcrewr  controlador conducir es descrito en el siguiente mesa.

Funcion

Codigo Valor Descripcion Observaciones

Evacuacion de emergencia
F8-10 1:UPS modo de funcionamiento -
en potencia falla

Supongamos que X20 es usado como

F5-20 (X20) 27 Evacua019n de~ el NO entrada de emergencia
emergencia senal NO s
evacuacion
senal.
F5-31 93 Evacuacion de Bl se utiliza a notificar eso ARD
emergencia terminado emergencia evacuacion es
terminado

El Ajuste de parametros relacionados con la emergencia evacuacion por cortocircuito
estator frenado es descrito en el siguiente mesa.

Funglgn Valor Descripcion Observaciones
Codigo
Evacuacion de
0:Motor no . .
F8-10 emergencia operacion
correr
modo en
fuerza falla
Evacuacion de Supongamos que X20 es usado como
F5-20 (X20) 27 : N el NO entrada de emergencia
emergencia senal NO -
evacuacion
senal.
F5-3] 93 Evacuacién de El se utiliza a notificar eso ARD
emergencia terminado emergencia evacuacién es
terminado

Pagar atenciones a el siguiente precauciones :
€ Seleccione el ARD con el salida nominal fuerza igual a o0 mas grande
que el motor calificado fuerza.

ﬁ € Para el ARD de ascensor de 380 V, solo se utilizan dos fases. utilizado para
emergencias evacuacion cion salida,y tu necesidad a asegurar eso
NOTA alambrado a el controlador es correcto; el produccion es monofasico
380V, y tu necesidad de Asegurese de que el transformar- eh se retne el
requisitos en el aporte lado.
€ Sila comunicacion CAN se utiliza,F5-20/F5-31 no necesita eds ser colocar
para ARD emerger- evacuacion de emergencia.

Otros parametros relacionados con la evacuacion de emergencia

Funcién Valor Descripcién
Codigo
F3-22 0,100-1,300 m/s? Tasa de aceleracidén en emergencia evacuacion
F6-48 0,010-0, 630 EM Evacuacion de emergencia traspuesta velocidad
F6-49 0 a F6-00 Piso de estacionamiento de evacuacién
ousws |Mreion de oumein de ewrsre
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9.14 Esquema de control paralelo/grupal

1 Antecedentes

El controlador proporciona paralelo control de dos ascensores y grupo control de 2 a
8 ascensores, implementacion adecuado asignacion de ascensores y
mejorando  correr eficiencia.

2 Descripcion general

El NICE3000"w proporciona el funciéon de ascensor paralelo o grupo control :

1)Paralelo control de 2 ascensores implementado por directamente
usando el CAN2 puerto de comunicacion

2)Grupo control de multiple ascensores con juntos usar de el grupo control junta
MCTC-GCB-A

9.14.1 Control paralelo

1 Alambrado

Por defecto paralelo control esquema (CAN2 comunicacion puerto CN3)

CAN2 cables for parallel control

NICE3000new
controller
M
(@icam
) Mo~

s CN3
[}

it

—d | Mod+

@il MCTC-HCB
@ec]

Figura 9-20 Diagrama de cableado del control paralelo
(a través de CN4) Usar descripcion de paralelo control (colocar el
piso desplazamiento,F6-50#0).
Usuario piso:real piso de el edificio

Fisico piso:piso que cualquiera ascensor paradas en y proporciona servicio para
o piso instalado con el arrasamiento lamina.
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Para el mismo piso fisico,el arrasamiento lamina debe ser instalado para ambos el
ascensores. Incluso si uno ascensor necesidad no detener en a cierto piso,el
arrasamiento lamina debe ser

instalado En este piso para esto ascensor.Tu puede configurar el servicio pisos de
esto ascensor entonces
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eso él hace no detener en este piso.

El Las direcciones HCB deben configurarse de acuerdo con pisos fisicos de este
ascensor.Fisico pisos de diferentes ascensores puede ser inconsistente

El arriba piso(F6-00)y abajo piso(F6-01)de cada ascensor deberia ser colocar
basado en el correspondiente pisos fisicos de esto ascensor.

2 Parametros

Funcion ... | Configu Configuracion en )
Codigo Descripcién racid paraleld Observaciones
n Control
Rango
Niumero de
ascensore
F6-07 |S 1 a8 2 _
en paralelo
grupo
modo
F6-08 Ascensor L as Principal a;cgnsgr:l; ~
No. ascensor auxiliar:2
Establecer Bit3 a 1 cuando
P cra_1.
L rograma Bit3 l.Péralelo/grupo el CAN2 puerto de
F6-09 control - control implementado comunicacién CN4
seleccion en CAN2 se utiliza para paralelo/
grupo control.

Ejemplo Dos ascensores en paralelo control

Ascensor 1#tiene uno subterraneo usuario piso y cuatro  de superficie usuario
pisos,pero paradas solo en piso B1, piso 1, piso 2 y piso 3.

Ascensor2#tiene cuatro de superficie usuario pisos,pero paradas solo en piso
1,piso 3,y piso 4.

El siguiente cifra espectaculos relacionado atributos ambos los ascensores:

Floor 4  User floor
Leveling plate Floor 4 5) m | Fioor 4 . Physical floor 5
‘ HCB address Floor 3
5 Floor 3 -@ ﬁ cor _Physical floor 4
Floor 2 -B - Floor 2 Physical floor 3
(Not stop)
Floor 1 -2 q mm Floor 1 Physical floor 2

Floor B1 -F Elevator 2# Physical floor 1

Elevator 1#

Figura 9-21 Diagrama de planta de dos ascensores en paralelo control
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Ajuste de parametros y HCB direcciones de dos ascensores

Tabla 9-6 Configuracion de la direccion del piso para ascensores en paralelo

control
Ascensor 1 Ascensor 2
Nimero de ascensores
en modo paralelo/grupo 2 2
(F6-07)
Ascensor No. (F6-08) 1 9
Fisi
Usuario iSSOCO Direccién de| HCB mostrar Direccién de HCB mostrar
piso P HCB HCB
Bl 1 1 FE-01=1101 1 FE-01=1901
Sin escalas
piso,
1 2 2 FE-02=1901 No sala -
1lamar,
pero
arrasamiento
Se requiere
placa
2 3 3 FE-03=1902 3 FE-03=1903
3 4 4 FE-04=1903 4 FE-04=1904
4 B Sin pasillo Sin pasillo
1lamar 1lamar
Planta baja de el 1 1
ascensor (F6-01)
Arriba piso de 4 4
el ascensor (F6-
00)
Servicio piso(F6-05) 65535 65533 (no Parar en fisico piso2)
Compensar piso (F6-50) 0 1
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9.14.2 Control de grupo Esquema

Ademas, se requiere AGCB(MCTC-GCB-A) para implementar el grupo control de mas

que dos ascensores.

A soltero GCB apoya grupo control de a maximo de 4 ascensores.

Si grupo control de mas que 4 ascensores es requerido,dos GCB necesidad a ser
instalado. Este esquema es personalizado.Para Mas detalles, consulte con Inovance.

1 Alambrado

2

NOTA

Cifra 9-22 Alambrado diagrama de

DC24V+

BC24V

MCTC-GCB-A

[ = |
| oo |
LU

Pay attentions to the following precautions:
@ For details of the use of the group control board,refer to 3.3.5 Group

Control Board(MCTC-GCB-A).

2 Parametros

grupo control

Funcién R ga Configu| Configuracién en )
Descripcioén S
Codigo P racion grupo Observaciongs
Control
Rango
Nimero de
ascensores Nimero de ascensores en
F6-07 en paralelo/ la8 las paralelo / grupo modo
grupo modo
Valor “1”: ascensor 1#
F6-08 |Ascensor No|l a 8 |1 a 8 Vabar 2 : ascensor 28
Valor "3”: ascensor 3#
Valor “4”: ascensor 4#
Bit3=1:
Establecer Bit3 a 1 cuando el
Parileio/grupo CAN2
contro . .
Programa ; puerto de comunicacién CN4 se
F6-09  lcontrol éigéementado en utiliza para paralelo/grupo
seleccion control
Bit4=1:
Grupo control en Establezca Bit4 en 1 cuando el
compatibilidad con |NICE3000 es involucrado en
NICE3000 grupo control.
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Tu necesidad no colocar el CTB DIRECCION para grupo control. El Direccién
CTB(MCTC-CTB-A) es no diferenciado en grupo control  modo.
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9.15 Opuesto Esquema de control de puertas

1 Fondo

Este funciéon implementos separado control en dos puertas de un ascensor .

2 Descripcion general

El NICE3000nuevo apoya cuatro opuesto puerta control modos: modo 1, modo 2, modo

3, y el modo 4, como se describe en el siguiente

mesa.

Tabla 9-7 Control de puerta opuesta modos

Tipo

Modo de control de
puerta

Descripcion

Modo

Simul tdneo
control

La puerta de entrada y la trasera puerta hechos
simultdneamente  1llegada para visitas al pasillo y auto

1lamadas.

Modo

Sala 1lamar
independiente, coche
llamar simultdneo

Llamada de pasillo: La puerta correspondiente abre al
llegada para sala llamadas de este puerta
Llamada de coche:La puerta de entrada y atrds puerta acto

simultdneamente al llegada para auto 1lamadas.

Modo

Sala 1lamar
independiente, coche
manual de llamadas
control

Llamada de pasillo: La puerta correspondiente abre al
llegada para sala llamadas de este puerta

Llamada para recoger el coche: A la llegada para recoger el
coche.
puerta de entrada y atrds puerta por usando

llama, la puerta a abierto es seleccionado entre la

el puerta
interruptor de conmutacion.Hay dos puerta abierto estados para
auto llamar: solo frente puerta abierto y solo atrds puerta
abierto.

Modo

Sala 1lamar
independiente, co
che llamar

independiente

Llamada de pasillo: La puerta correspondiente abre al
llegada para sala llamadas de este puerta.

Llamada de coche:La puerta correspondiente se abre sobre
llegada para auto llamadas de este puerta

Estos opuesto puerta modos de control Se puede implementar mediante dos

métodos. Esquema 1: Aplicacién adecuada solo para NICE3000new.Recomendado

Esquema 2:Aplicacién adecuado para NICE3000nuevo y NICE3000

9.15.1 Opuesto Puerta Control

1 Cableado
1) Cableado CCB

Esquema 1(Recomendado)

CCB alambrado de soltero operacién caja CCB alambrado de doble cajas de operacion
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MCTC-CTB-A

CN8

Front

Single
loperation box

door

MCTC-CTB-A

CN7

Front

door |

Back

door

Figura 9-23 Cableado CCB
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2)HCB configura
cion

NICE3000rew

controller
.. .CN3!

HCB of front door HCB ofback door

1
i |
Address:20 | B|8/ s |
(@)
. |
* |
L ]
o |
Address:X 4| . AF\'?-ISS(S: I|FloorX
|
[
|
|

Floor 20

® Ejees

©

-
-
-

]
1
Address:1 Aﬁ’f ‘sl -

Cifra 9-24 HCB configuracion diagrama 1

m Direcciones de HCB de puerta de entrada:1 hasta 20

m Direccion HCB de la puerta trasera: N a N+20, F8-16=N(N>F6-00)

3 Parametros

Configuracion de e HCB
. P t pardmetros Servici
Tipo ueéojtml o Caja CCB | DIRECCION
Modo Otro Pi Al gilba Cgpflgura
Modo Seleccioén Pardmetros o do clon
FB-00=
2(CTB
Simultdaneo cosa
Modo 1 FC-04=0 ) 20
control andloga
aporte)
F8—16=N El CCB de HCB ,
(N>F6-00) frente DIRECCIO
Dooris N de
Saéa llj‘mart ) conectado frente
Nodo 2 | MCebencien FC-04=1 Mismo 90 |a ONT en | puerta:
como
’ el CTB. 1-20
11amelll;/ modo 1 El CCB de | HCB
simultdneo :
atrds puerta| DIRECCION
Sala 1llamar es conectado | de atras
independiente, FC-04=2 (CTB : .
Modo 3 cosa andloga Mismo 20 a CN8 en puerta:N
auto llamar como el CTB. a N+20
manual control |aporte) F6-40 modo 1
Bit 4=1
Sala 1lamar
Moda independient FC-04=3 Mi smo 20
T,l auto como
amar modo 1
independiente
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En el modo 3, el auto puerta a abierto es revisado como Sigue :
@ Control por botén

Conecte el botén a JP16 en el CCB,y colocar F6-40 Bit2 a 1.Cuando el botén indicador es
encendido fijo, solo se abre la puerta delantera; cuando el botén indicador es estable
APAGADO, solamente el atrds puerta se abre.

®Control por cambiar

Conecte el interruptor a JP20 en el CCB,y colocar F6-40 Bitl5 a 1.Cuando JP20 es
ENCENDIDO, solamente el

La puerta de entrada se abre;cuando JP20 es APAGADO, solamente el  atrds puerta se
abre.
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9.15.2 Opuesto Puerta Control Esquema 2

1 Cableado
1) Cableado CCB

Las siguientes cifras espectaculo el Cableado CCB de el modos de operacion boxin 1,2y 3.

CCB alambrado de soltero Cableado de lacajade operacion CCB de doble operacion
cajas

MCTC-CTB-A

MCTC-CTB-A

LE-A Back door

iFront door cana Back | door iFront :door |

loperation box

Figura 9-25 CCB cableado modos 1,2y 3

Las siguientes figuras muestran la CCB alambrado de el operacion boxeo modo 4.

MCTC-CTB-A
CN7_

Frontdoor Backdoor

Cifra 9-26 Cableado CCB en modo 4
2)HCB configuracion

NICE3000new

controller

HCB of front door HCB of back door I

[ bl |
Address:15 D DD Address:31 'Floor 15

] [ @) |
I

[ ]
L ]
[ ]
I
Address:X ﬂ 1 Address: | FloorX
[ 16+X
o @ |
: [
- |
t
I |
I

ao agd
Address:1 fia] 9] Address:17

Floor 1
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Figura 9-27 HCB configuracion de 1 piso5 opuesto puerta control
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HCB direcciones de frente puerta:1 a 15
HCB+16 direcciones de atras puerta:17 a 31
3 Parametros
gggg;ggggién de Sepyioj | Operacion | HCB
Tipo | Puerta SeTVICH Caja CCB | DIRECCT
Control Modo 0tro Piso Alambrado| OGN
Modo Seleccién Pardmetros Configu
racion
Simul FB-00=2 (CTB
imultdaneo e .
Modo 1 control FC-04=0 cosa anolo%a 15 Bl CCB de
aporte) FE-33
Bitl15=1 frente puerta
es conectado
Sala llamar a CN7 en
Modo 2 iggrpendient FC-04=1 Mismo como modo 15 el CTB,
e, auto 1 El CCB de
11lamar atrds HCB ,
simulténeo Dooris DIRECCIO
Sala llamar conectado o Sk
frent
independient | FC-04=2(CTB a CN8 en pigitZ'
Modo 3 | e, auto cosa andloga Mismo como modo 15 el CTB. 1-15 '
1lamar aporte) F6-40] 1 HCB
manual ' Bit 4=1 DIRECCI
contro ON de
El CCB de |atras
frente puertq puerta:
eq 17-31
Sala 1lamar conectado
independient a (N7 en
Modo 4 p aﬁto FC-04=3 Mismo como modo 15 el CTB.
: 1 El CCB de
1lamar trs
independiente a r°§
Dooris
conectado
a el CCB
de frente
puerta en
cascada.
En el modo 3, el auto puerta a abierto es revisado como Sigue :
@ El interruptor de control es conectado a JP16 en el CCB.Cuando JP16 es ENCENDIDO,
solamente el frente puerta abre;cuando JP16 es APAGADO, solamente la parte de atrds
hacer o se abre.
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9.16 Esquema de solicitud de STO

1 Antecedentes

El seguro esfuerzo de torsion tecnologia off(STO) es usado en el sistema sin
contactor en El contactor del ascensor y d hace el seguridad nivel alcanzar
SIL3.En detener debido a fallas,las sistema se desconecta el seguridad circuito y
desencadenantes el STO funcidén;la controlador paradas esfuerzo de torsion
produccion y implementos seguro frenado en el motor a asegurar ascensor
correr seguridad.

2 Descripcioén general

El controlador con la funcién STO y un STO tarjeta son requerido,como descrito en
la siguiente tabla.

Materiales Modelo de Descripcion de los materiales
materiales
Controlador|Personalizado funcioén STO
especial
STO tarjeta MCTC-JCB-A2 Tarjeta STO utilizada en conjunto con el conducir
junta

La siguiente figura muestra la conexién entre el NICE3000nw y el STO tarjeta.

Figura 9-28 Conexion entre la unidad del controlador junta y el STO Tarjeta

La descripcion de cada terminal ST O es como sigue:

Alfil Senal Etique Voltaje Descripcion
er ta
1 STOA 24V1 0 V/24 V STO canalAinput
2 GND_STOA COM1 0V Tierra de referencia de STO canal
A aporte
3 STOB 24V2 0 V/24 V STO canal Entrada binaria
4 GND_STOB COM2 0V Tierra de referencia de STO canal
B aporte
DNS+ DNS+ 0 V/24 V STO retroalimentacion positiva
DNS-— DNS-— 0V STO retroalimentacién negativa

STOA y STOB son los dos canales de STO. Cada uno canal poder detener el
produccion del variador de CA. El disefio de doble canal es SIL3 obediente.



DNS+y Los DNS son terminales de retroalimentacion de STO.Ellos son
conectado a la monitor controlador a detectar dafio en el STO circuito.
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Circuito de seguridad 9.16.1110V

La funcion STO reemplaza a la Contactor RUN,y Esta cableado en el De la misma
manera como el Contactor RUN.Un relé de seguridad es solia hacerlo adaptar el
Entrada de 24 V del STO tarjetaael 110V fuerza de comun seguridad circuito.

110V
e Y J— e i i S et
Safety circuit S afetyreiay

| 24V

STO - " com

Figura 9-29 Cableado STO debajo 110 V seguridad circuito

El El contactor RUN se reemplaza por uno de seguridad relé y a STO tarjeta.La
retroalimentacion termi- nals DNS+y EI DNS de la tarjeta STO esta conectado
nuevamente a la Terminales DI de la MCB,y el fuerza flujos de DNS+a DNS-(similar

a a unidireccional cambiar).
Circuito de seguridad 9.16.224V
Si él es el Seguridad 24V circuito,el STO tarjeta poder ser directamente

conectado a la seguridad circuito,como mostrado en el siguiente cifra .

24V

Safety circuit STO
COM

Figura 9-30 Cableado STO a 24 V seguridad circuito

El El contactor RUN se reemplaza directamente con a ST O tarjeta.

Esquemas
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9.17 Esquema de Aplicacion de la Operacién de Emergencia y
Prueba dinamica Dispositivo sin cuarto de equipo El ascensor

1 Antecedentes

De acuerdo a a internacional requisitos,los emergencia y prueba operacion
panel deberia proporcionar el siguiente funciones:

1)Control dispositivo para dinamica prueba eso  poder ser accesible y operado
sin peligro y convenientemente de afuera el eje  en cualquier forma.

2)A mostrar dispositivo o un inspeccion ventana para directo observacion de el

conducir motor a obtener auto correr direccion,coche llegada en el desbloqueo
zona,y auto velocidad.

Eso eres tu puede,directamente o a través de el mostrar dispositivo, observar auto
movimiento

direccién,velocidad y si el auto es situado en el desbloqueo zona.La permanente
iluminacion,iluminacion interruptor,y detener dispositivo o principal cambiar deber
ser proporciond en el

dispositivo.
Descripcion general

El controlador con la funcién STO y un STO tarjeta son requerido,como descrito en
el anterior mesa.

1) Implementacion de software esquema

El MCB LED son solia hacerlo implementar escucha encima Direccién del coche ,
velocidad y puerta zona posicion.

Después de ingresar al Pensién completa menu, el Los LED muestran el estado de
activacion del emergencia y prueba operacién panel.La siguiente figura muestra el
significados del segmento cadigos:

. 3 2
A A A
N
F B E: B F B
HClic ERNEE RN
g——N
D DP D DP Be PP
;T: Ilflli:‘dll'::ll:i :nh; Lé;:“’f?;now P Spe;;:lsplay

G Il indicates the indication in
el zona de la puerta.

Nota: Cuando el velocidad es menor que 1.000 m/s,el LED pantalla".xx
m/s".Cuando el velocidad es mayor que que 1 m/s, el LED mostrar  "x.xm/s".Por
lo tanto, el decimal lugares son diferentes

El sistema pasa automaticamente a este  interfaz en el siguiente tres casos:

mEstado de evacuacion de emergencia;
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m12V de entrada en caso de 24 fuerza Falla (MCB) hardware FO1 o mas tarde
version);

m Legumbres cambiar en detener estado.
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2) Eléctrico implementaciéon esquema

En caso de corte de energia,esta funcion poder ser implementado por usando el 12
V fuente de alimentacion de la sistema de intercomunicacion o eléctrico freno
liberar dispositivo a suministrar fuerza a el Interruptor magnetotérmico.

mComo Entrada de 12V en caso de fuerza fallo,12V y MCM terminales son
agregado en el MCB para suministrar poder al Codificador de tarjetas PG para
proporcionar direccién y Retroalimentacion de velocidad durante la evacuacion
de emergencia mediante cortocircuito del estator frenado.

mCDS (sin sala de equipos) control gabinete puerta interruptor)es anadido.Cuando
el gabinete La puerta esta abierta, el contacto del interruptor estd EN y 12Vis
suministrado a Terminal CN3.

m Este cambiar principalmente previene insuficiente  Voltaje de emergencia fuerza
suministrar pendiente a conexion a largo plazo de 12 V al sistema en caso de de
corte de energia

m 12 V y 24 V requieren una conexion a tierra comun.

g Intercom
emergency  power
BO pply-

+24V

NICE3000nuevo w@m : ND

controlador

12 V aporte es agregado en el arriba y abajo arrasamiento optoelectronica sefial y fuerza
suministrar lado.El 12 V de potencia suministrar llega de el intercomunicador emergencia
iluminacion.

El accion del optoelectronico cambiar es impulsado por el emergencia luz al fuerza

falla.

m El arrasamiento optoelectréonica cambiar debe tener a ancho Voltaje de 10-

30V (los interruptores optoelectrénicos Weton SGD31 satisfacen esta
condicion).

m El terminal de voltaje de 9 V de la nueva version de hardware del MCB puede identificar eso Las
sefiales son activo.

mA1N4007 diodo con 1A calificado actual y 1000 V contrarrestar descomponer
Voltaje Debe utilizarse para la separacion mutua en el optoelectrénico. fuerza
suministrar lado.
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Up leveling signal

vDC
D1
|
12 D2| >
voc T by
GND

Updoor zone signal AB:7
3

. -~
own _door zone signal

L_ wn_leveling signal_/_ AB:10

SCB
KISEN
4 [F12
6 1SX1
MCB
1 5
21 X2
131 X3
CTB
11
2 |x10
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Memorandum N.° .

Fecha / /
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Apéndice A Normas

extranjeras A.1 Importante Notas

C€

Figura A-1 CE marca

1)EI CE marca indica cumplimiento con europeo seguridad y ambiental
Reglamento. es requerido para atractivo en negocio vy
comercio(produccion, importar,y ventas)en Europa.Europea estandares
incluir el Maquinaria
Directiva para maquina fabricantes,los Bajo Voltaje Directiva para
electronica fabricantes,y el Compatibilidad electromagnética pautas para
control de balanceo ruido.

2)El NICE3000"wis etiquetado con el CE marca basado en el siguiente
Compatibilidad electromagnética pautas y el Bajo voltaje Directiva.

3)Directiva de baja tension: 2014/35/ UE

4) Directrices EMC: 2014/30/UE

5)Maquinas y dispositivos usado en combinacion con este controlador debe
también ser CE certificado y etiquetado.

6)El integrador OMS integra el controlador con el CE marca en otro
dispositivos tiene el responsabilidad de asegurar cumplimiento de CE
estandares y verificar eso condiciones encontrarse europeo  normas.

A.2 CE Bajo voltaje Cumplimiento de la directiva
Este controlador tiene estado probado de acuerdo a a IEC61800-5-1:2007,y él
cumple con el Bajo voltaje Directiva.

A permitir maquinas y dispositivos integrando esto controlador a cumplir con la
Bajo Voltaje Directiva,ser seguro a encontrarse el siguiente condiciones .

A.2.1 Montaje Ubicacion

Montar el controlador en lugares con contaminacion no mas alto que
gravedad 2 y categoria de sobretensién 3 de acuerdo con IEC 60664.

A.2.2 Instalacion Fusible en el Lado de entrada

A prevenir accidentes causado por corto circuito, instalar fusible en el aporte lado y
El fusible debe cumplir con la UL estandar.Seleccione el fusible de acuerdo a a Mesa
3-2 Periférico  seleccion del dispositivo NICE3000 nuevo.
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Para aporte actual y produccion actual de el controlador, consulte a Mesa 1-1
Principales aspectos técnicos datos de NICE3000new.

Para el fusible recomendado modelos, consulte 3.2.1 Seleccion Guia de Cable,
circuito Disyuntor,y Contactor .
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A.2.3 Previniendo Entrada de objetos extrafios

El controlador debe ser instalado adentro  a gabinete.El final sistema instalando el
El controlador debe tener cubiertas que proporcionen proteccién contra incendios,
eléctrica y mecanica, y satisfacer el regional leyes y regulaciones y relacionado CEIl
requisitos.

A.2.4 Puesta a tierra

Si usando un controlador del 400 V clase, corbata el neutral punto del
controlador  fuerza suministrar a suelo.

Para el alambrado ejemplo de controlador cumpliendo con el Bajo Voltaje Di
receptivo, ver Figura 2-39

A.3 Cumplimiento de las directrices de EMC

Electromagnético compatibilidad (EMC)describe el capacidad de electrénico y
eléctrico dispositivos o sistemas trabajar adecuadamente en el electromagnético
ambiente y no

a generar electromagnético interferencia eso influencias otro local dispositivos o
sistemas.En otro Es decir, EMC incluye dos aspectos:El electromagnético
interferencia generado por a dispositivo o sistema debe ser restringido dentro a
cierto limite;el dispositivo o sistema debe tener suficiente inmunidad a el
electromagnético interferencia en el ambiente.

1)EI controlador cumple con el Compatibilidad electromagnética directivas y
estandares EN12015:2014 y EN12016:2013 Sdlo cuando reunion la siguiente
Requisitos:

2) A incorporado Compatibilidad electromagnética filtrar debe ser instalado en
aporte lado del controlador;el protegido cable es usado en produccion lado;el
filtrar es seguramente conectado a tierra y el blindaje capa del produccion
cables es 360° conectado a tierra. Para seleccion de Compatibilidad
electromagneética filtros, consulte a el
"Guia en Seleccion de Periférico Eléctrico  Seccion "Elementos”.

3) El blindado cable es usado como el conducir cables entre el controladory el
motor.Para cable seleccion y Instalacién, consulte a A .4.1 Requisitos para
Blindado Cable .

4) El controlador y alambrado deber ser instalado por a recomendado alambrado
método. Para mas detalles, consulte A.4.2 Cableado del sistema Requisitos .

5) A modo comun filtrar es instalado si necesario.Para Para mas detalles, consulte a
3.2.7 Seleccién Guia del modo comun Filtro .

6) Cuando el controlador es instalado en el ascensor sistema,el integrador
del El sistema es responsable del cumplimiento del sistema con las
europeo Compatibilidad electromagnética Directiva (2014/30/UE) y normas
EN12015:2014 y EN12016:2013.

Cuando el sistema instalado con el controlador es usado para otro aplicaciones ,la
integrador del sistema es responsable del cumplimiento de la sistema con el europeo
Compatibilidad electromagnética Directiva (2014/30/UE) y estandar EN61800-
3:2004+A1:2012 de acuerdo a a el sistema solicitud ambiente.

—343—



X WIE Apéndice A Normas extranjeras

TONGRIAN GROUP

& Danger

€ Cuando aplicado en el primero medio ambiente,el controlador puede generar radio
interferencia.
Ademas del cumplimiento CE descrito en este capitulo,tomar medidas para evitar el
radio interferencia si requerido.
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A.4 Requisitos sobre cables y cableado

A.4.1 Requisitos para cable blindado

1)Uso el blindado cable a conectar el motor a encontrarse el Compatibilidad
electromagnética requisitos.El 4 conductores blindado cable es Recomendado
con uno conductor como el PE.Si el 3 conductores blindado cable es usado y el
blindaje no puedo encontrarse el conduccion requisitos,un adicional Educacion
fisica cable debe ser agregado.

m Recomendado cables:

EE PE conductor "
- and shield __— Shield - Shield

@ < PE @ ."'“'-- PE

Figura A-2 Seccion transversal de los cables blindados recomendados

Potencia no recomendada cables: ®

® /pE S?ield
€000

Figura A-3 Seccion transversal de cables blindados no recomendados

2)A reprimir emision y conduccion de el radio frecuencia interferencia
efectivamente,el blindaje del blindado cable es tonelero trenza.La trenzado
densidad de el tonelero trenza deberia ser mas que 90% a mejorar la blindaje
eficiencia y conductividad.como mostrado en Figura A-4.

Insulation jacket Copper shield Copper braid .
5\ e Internal insulator

Cable core

R
I QIER I
NN, IRININING

Figura A-4 Densidad trenzada del escudo

3)El toma de tierra area de el blindado cable debe ser como grande como posible.Abrochar el
blindaje a el metal lamina con el metal cable abrazadera,como mostrado en el siguiente cifra.

Blindado cable Meta cable Abrazadera de metal lamina
Figura A-5 Fijacion del blindaje con el cable metalico abrazadera
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A.4.2 Cableado del sistema Requisitos

1)ElI motor cables debe ser lejos lejos de otro cables.Recomendado distancia es
mas grande que 0,5 m.El varios controladores poder ser establecido en
paralelo.

2) Es es recomendado eso el motor cables ser protegido en el metal revestimiento
o cableado conducto con metal plato;ambos lados de el chaqueta metalica y
cableado conducto  debe ser conectado a tierra confiablemente .

Shielded Shielded
S drive cable drive cable
///
Metal jacket Mot catle
trunking

3) A evitar electromagnético interferencia causa d por rapido cambiar del produccion

Voltaje del controlador,el motor cables y otro cables debe no ser establecido lado por lado para a
largo distancia.Eso es recomendado eso el motor cables, alimentacion aporte cables y control cables
ser establecido en diferente canalizacion.El cable canalizacion debe ser en bien conexiéon y Bueno
conectado a tierra.

4)Si el control cable debe correr al otro lado de el fuerza cable, hacer seguro ellos son organizado en
un angulo de cerca de 90°.Hacer no correr otro cables por encima de la controlador .

5)EI fuerza aporte y produccion cables de el controlador y corriente débil sefal
cables (semejante como control cables)deberian ser establecido
verticalmente  (si posible) mas bien que en paralelo.

6) El cable canalizacién debe ser en bien conexién y Bueno aluminio canalizaciéon poder ser
usado a mejorar eléctrico potencial.

7) El controlador debe ser en bien contacto con el control gabinete.El contacto area es recubierto a
asegurar bien conductividad .

8) El motor debe ser en buena contacto con el sistema.El contacto area es saburral a asegurar bien
conductividad .

—_ Control &encoder cable

NICE3000= e Communication cable
integrated

elevator controller

—POWET  Cable

Communication cable

l._.

4—-\\ 3
90 Min.500 mm Control cable
Power cable 90° Encoder _cable
Min300 mm tMin  200mm Control cable

Motor cable ¢

Figura A-6 Requisitos de cableado
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A.5 Soluciones a la situacion actual Fuga

El controlador salidas alta velocidad legumbres voltaje, produciendo alta
frecuencia | fuga actual durante correr de el controlador .

Si hay es No interno Filtro EMI, cada controlador produce arriba 100 mama fuga
actual.Por lo tanto, es necesario para seleccionar un ELCB con calificado operante
actual de

200 mA arriba.

Si hay es un interno Filtro EMI, cada uno controlador produce fuga e actual inferior a
100 mA.Por lo tanto, es Es necesario seleccionar un ELCB con nominal de operacion
actual de

100 mAy arriba.

El el controlador genera corriente continua fuga actual en protector Conductor.En
este caso,un retardo de tiempo Tipo B ELCB debe ser usado.

Si multiple controladores son usado,un ELCB debe ser previsto para cada
controlador.

1) Los factores que influir en la corriente de fuga son como Sigue:
mControlador  capacidad

mFrecuencia portadora

mTipos y longitud de motor cable

B Filtro EMI

2) Cuando la corriente de fuga provoca la ELCB a Actuar,deberia :

B Aumentar la Corriente de accion nominal del Interruptor de circuito de baja tension.

m Reemplazar con eso a retardo de tiempo Tipo B ELCB con alta frecuencia funcion
de supresion .

m Reducir el transportador frecuencia.
Acortar el longitud del produccion conducir cable.
m Instalar a actual fuga supresion dispositivo.

B Utilice Chint Electric y Schneider marcas.

A.6 Requisitos del dispositivo de corriente residual (R CD)

El servo conducir genera alto fuga actual durante corriendo ,que flujos a través de
el protector toma de tierra conductor.Por lo tanto instalar un tipo B RCD en primario
lado del

fuente de alimentacion.Al seleccionar la RCD,deberia Considere el transitorio y
estable- estado fuga actual a terreno que puede ser generado en puesta en marcha
y durante funcionamiento del servoaccionamiento.Puede seleccionar un
especializado RCD con funcién de supresion alto arménicos o a300 mA de
propdsito general RCD con a residual actual que es2 a 4 veces el protector
conductor actual .



Apéndice A Normas extranjeras

A.7 Soluciones a Interferencia EMC

interferencias muy fuertes.Aunque Medidas EMC se toman, el interferencia puede

aun existir pendiente a soy incorrecto cableado o toma de tierra

durante uso.Cuando

el controlador interfiere con otro dispositivos,adoptar el siguiente soluciones.

Tabla A-1 Tipica Problemas de interferencias y EMC soluciones

Interferencia Tipo

Solucioén

ELCB tropezando

@ Reducir el transportador frecuencia .

@®Acortar el longitud de el controlador  cables.

@®Enrolle un anillo magnético alrededor del controlador  aporte
cables excepto el Educacion fisica cable.

@ Para tropezar en el momento de encendido , corte apagado el grande
condensador Conectar a tierra la alimentacion aporte lado a lado
desconectando el toma de tierra lado de la externo o incorporado
filtrar y desconectando el

lado de puesta a tierra de la Y condensador a suelo de el aporte]
terminales.
®Para tropezar durante controlador en ejecucion o cuando
controlador es
habilitado, toma supresién de corriente de fuga me
asegura(instalar) a
Filtro de corriente de fuga, instalar condensador de seguridad +
imén de viento anillo, viento magnético anillo).

Controlador
interferencia
durante correr

@ Conectar el motor alojamiento a el Educacién fisica de el
controlador.

®Conectar el PE de el controlador a el PE de el red eléctrical
Voltaje.

®Viento el poder aporte cables con a magnético anillo.
@ Anadir un seguro condensador o magnético anillo a el interferido

senal Terminal.
@ Anadir un extra comin suelo.

Comunicacién

interferencia

®Conectar el motor alojamiento a el Educacion fisica de el
controlador.

®Conectar el PE de el controlador a el Educacion fisica de la
red eléctrica Voltaje

®Viento el poder aporte cable con magnético anillos .

®Anadir una resistencia de terminacién entre el
comunicacion cable fuente y el carga lado.

®Anadir un comin toma de tierra cable ademds el
comunicacién diferencial cable

®Utilice un blindado cable como el comunicacién  cable y

conectar el cable blindaje a el comin suelo.

@ Adoptar el modo de conexién en cadena para multinodo
comunicacioén y rama de reserva longitud de menos que
3 0 centimetro.

Yo/0 interferencia

@ Ampliar la capacitancia en el DI.A de baja velocidad mdxima um
de 0,1 uF capacidad es sugerido.

®Ampliar la capacitancia en E1 Al.A. mdximo de 0,22 uF es
sugerido.
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Apéndice B Tabla de parametros

Fungién Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda | Pagin|
Codigo d d a
defecto
Grupo FO: Basico pardmetros
0:Sin sensores vector control (SVC)
FO-00 [Modo de control 1: Circuito cerrado vector 1 *
Control ( CLVC) 2: Control de P182
voltaje/frecuencia (V/F)
. 0:0peracion panel control
FO0-01 |Fuente de comando seleccidén |, . . 1 *
1:Distancia control
Correr velocidad bajo
F0-02 |control del panel de 0.050 a F0-04 0. 050 EM PAd
operacion P183
F0-03 |Carrera méxima velocidad 0.250 a F0-04 1. 600 EM * a
F0-04 |Ascensor clasificado 0.250 hasta 4.000 1. 600 EM * P184
velocidad
F0-05 |Ascensor clasificado carga [300 a 9999 1000 kilo *
gram
0
F0-06 |Frecuencia maxima F1-04 hasta 99.00 50. 00 Hz *
F0-07 [Frecuencia portadora 0.5 a 16.0 6.0 kHz *
Grupo F1:Motor pardametros
0: Codificador
F1-00 [|Codificador tipo SIN/COS 1: 0 *
Encoder
UVWencoder
2:ABZ incremental
codificador 3:Fin
absoluto codificador
F1-01 |Potencia nominal del motor [9.7 a 75.0 deggggignt kilo *
e vati P185
0S
F1-02 |Tensién nominal del motor 0 a 600 deggggignt v *
e
. . Modelo
F1-03 |[Corriente nominal del motor [0.00 a 655.00 dependient A *
e
s . Modelo
F1-04 [|Frecuencia nominal del motor |9. 00 a F0-06 dependient Hz *
e
. . Modelo
F1-05 [Motor nominal velocidad 0 a 3000 dependient| RPM *
e
Codificador dngulo inicial
F1-06 | (sincrénico motor) 0.0 a 359.9 0 *
Angulo del codificador en
F1-07 apagado (sincrénico 0.0 a 359.9 0 o *
motor)
Cableado de motores
F1-08 |s{ncronos modo 0a 15 0
Filtro de corriente tiempo
F1=09  |(sincronico motor) 0.0 a 359.9 0
F1-10 Seleccién de verificacidén dell0 a 65535 0 - *
codificador
0: Sin operacion P186
1:Con carga autoajuste
Fl1-11 Modo de ajuste automatico 2: Ajuste automdtico sin carga 0 *
3:Eje autoajuste 1
4:Eje autoajuste 2
5: Autoajuste estdtico
F1-12 Pulsos del codificador por[0 a 10000 2048 PPR *
revolucion
Rotura del cable del
F1-13 |codificador deteccion 0 a 10.0 2.1 S *
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tiempo

Resistencia del estator Modelo
F1-14  |(asincrénico motor) 0.000 a 30.000 dependient| € *
e
Resistencia del rotor (como Modelo o
F1-15  |sincrénica) motor) 0.000 a 30.000 dependient *
e
Fuga inductancia Modelo
F1-16 |(asincrénico motor) 0.00 a 300.00 dependient| MH *
e
Mutual inductancia Modelo
F1-17  |(asincrénico motor) 0.1 a 3000.0 dependient| M *
e
Corriente sin carga Modelo
F1-18 |(asincrona ) motor) 0.01 a 300.00 dependient A *
e
Fi1-19 [Eje Qinductancia (par) 0.00 a 650.00 3.00 mH *
F1-20 Diductancia del ejel0.00 a 650. 00 3.00 mH *
(excitacion)
F1-21 |Campo electromagnético 0 a 65535 0 *

posterior coeficiente

P187
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Funcion

Codigo Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pagin
defecto d d a
Bitl=1,Bit2=0: Semiautomdtico sin
- : angulo autoajuste
Fl-22 funcidn de e Bt 1=1, Bit2=1 : Automdtico, libre de 0 *
o : P188
angulos autoajuste
: 0: Motor asincrono
F1-25 Motor tipo 1:Sincrénico motor 1 *
Grupo F2: Pardametros de control vectorial
F2-00 Bucle de velocidad(g 4 100 40 *
proporcional ganar 1
F2-01 [Velocidad bucle integral 0.01 a 10.00 0. 60 S *
tiempo 1 P188
F2-02 [Cambio frecuencia I 0.00 a F2-05 2.00 Hz * a
F2-03 Bucle de velocidad0 a 100 35 - * | pigg
proporcional ganar 2
F2-04 [Velocidad bucle tiempo 0.01 a 10.00 0.80 g *
integral 2
F2-05 [Frecuencia de conmutacién 2 [F2-02 a FO-06 5. 00 Hz *
F2-06 Bucle de corrientd10 a 500 60 _ *
proporcional ganar]
F2-07 [Actual bucle ganancia 10 a 500 30 *
integral
F2-08 |Par superior limite 0.0 a 200.0 200.0 % *
F9-10 |Direccisn de marcha del 0:Direccion sin cambios 0 *
ascensor 1:Direccién invertido P189
F2-11 Servo cero actual coeficiente2.0 a 50.0 15.0 % * a
F2-12 %ero servo velocidad bucle [0.00 a 2.00 0, 50 * P190
p
F2-13 [Cero servo velocidad bucle [0.00 a 2.00 0. 60 *
Ti
F2-16 [Aceleraciéon del par tiempo |1 a 500 1 EM *
F2-17 [Desaceleracién del par 1 a 3000 350 EM *
tiempo
Grupo F3: Parametros de control de ejecucidn
F3-00 [Puesta en marcha velocidad 0.000 a 0.050 0. 000 EM *
F3-01 [Velocidad de inicio tenencia [0.000 a 5.000 0. 000 S *
tiempo
F3-02 [Tasa de aceleracién 0.200 a 1.500 0. 700 m/s2 * P191
F3-03 |Inicio de aceleracién idiota |0.300 hasta 4. 000 1. 500 S *
tiempo a
F3-04 [Fin de aceleracién idiota  |0.300 hasta 4.000 1. 500 S * P192
tiempo
F3-05 [Tasa de desaceleracion 0.200 a 1.500 0. 700 m/s2 *
F3-06 [Fin de la desaceleracién 0.300 hasta 4. 000 1. 500 s *
idiota tiempo
F3-07 |Inicio de desaceleracion 0.300 hasta 4.000 1. 500 S *
idiota tiempo
F3-08 [Especial tasa de 0.200 a 1.500 0. 900 m/s2 *
desaceleracion
F3-09 |Distancia de 0 a 90.0 0.0 mm *
predesaceleracion
F3-10 [Renivelacion velocidad 0.020 a 0.080 0. 040 EM *
F3-11 [Inspeccion velocidad 0.100 a 0.630 0. 250 EM *
F3-12 [Posiciodn de arriba 0.00 a 300.00 0. 00 metr P e P193
desacelerar 1 0
F3-13 |Posicién de abajo 0.00 a 300.00 0.00 metr *
desacelerar 1 o
F3-14 |[Posicidén de arriba 0.00 a 300.00 0.00 metr *
desacelerar 2 0
F3-15 |Posicién de abajo 0.00 a 300.00 0.00 metr *
desaceleracion 2 0
F3-16 [Posicion de arriba 0.00 a 300.00 0. 00 metr *
desacelerar 3 0
F3-17 [|Posicion de abajo 0.00 a 300.00 0. 00 metr *
desacelerar 0
Control de velocidad cero
F3-18 tiempo en puesta en marcha 0.200 a 1.000 0.200 S *
F3-19 |Liberacion del freno demora |[p. 000 a 2. 000 0. 600 s * P194
F3-20 Control de velocidad cer(. 000 a 1.000 0. 300 S *
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tiempo en fin

F3-21 [Renivelaciéon a baja velocidad|g. 080 a F3-11 0. 100 EM *
velocidad
Tasa de aceleracion en caso

F3-22 |de emergencia evacuacién 0.100 a 1.300 0. 300 m/s2 *
Retraso de desaceleracion

F3-23 |desaceleracién tiempo 0.00 a 10.00 0 S *

_ 0:Reservado

F3-24 Funclér.lldel programa 1: Experimento de deslizamiento 0 *

seleccion funcion activado 2: Prueba UCMP
funcion activado

F3-25 Marcha eléctrica de 0.100 a 0.300 0. 250 EM *
emergencia velocidad

F3-26 [Ajuste automdtico del eje 0.250 a 0.630 0. 250 EM *

velocidad

P194

P195
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Fugg(li?rglo Nombre Rango de ajuste Por Unidad| ldDropieda Pagi
defecto na
Grupo F4: Pardmetros de piso
F4-00 [Ajuste de nivelacién 0 a 60 30 mm *
F4-01 [Actual piso F6-01 a F6-00 1 _ *
Byte alto de actual piso
F4-02  |posicion 0 a 65535 1 Legunbr| @
es P196
Byte bajo de actual
F4-03  |piso posicién 0 a 65535 34464 Legumbr [ ]
es
F4-04 |Longitud 1 de placa niveladora|0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-05 |Longitud 2 de placa niveladoral0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-06 |[Byte alto de piso altural 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-07 |[Byte bajo de piso altura 1 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-08 |Byte alto de piso altura 2 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-09 [Byte bajo de piso altura2 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-10 |[Byte alto de piso altura 3 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-11 [Byte bajo de piso altura 3 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-12 |Byte alto de piso altura 4 0 a 65535 0 Legumbr *
o P197
F4-13 |Byte bajo de piso altura4 0 a 65535 0 Legumbr| *
es
F4-14 |Byte alto de piso altura 5 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-15 |[Byte bajo de piso altura 5 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-16 [Byte alto de piso altura 6 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-17 [Byte bajo de piso altura 6 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-18 |[Byte alto de piso altura 7 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-19 [Byte bajo de piso altura 7 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-20 |Byte alto de piso altura8 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-21 |Byte bajo de piso altura8 0 a 65535 0 Legumbr|
es
F4-22 |Byte alto de piso altura 9 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-23  [Byte bajo de piso altura9 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-24 [Byte alto de piso altura 10 |0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-25 |Byte bajo de piso altura 10 [0 a 65535 0 Legumbr *
es
Alto y pocos bytes de piso altura 1 litro a piso altura 37
F4-80 |[Byte alto de piso altura 38 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-81 |[Byte bajo de piso altura 38 0 a 65535 0 Legumbr * P197
es
F4-82 |Byte alto de piso altura 39 0 a 65535 0 Legumbr *
es
F4-83 |Byte bajo de piso altura 39 |0 a 65535 0 Legumbr|
es
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Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pagin
defecto d a
Grupo Fb: Pardmetros de funcién del termina
Asistente/Automatic
F5-00 |6 conmutacion 3 a 200 3 5 *
tiempo
F5-01 |Funcién X1 seleccioén 00: Invalido 33 *
01/33: Subir de nivel senal
» » NO/NC 03/35:Zona de puerta *
F5-02 |Funcion X2 seleccion senal NO/NC 35
02/34: Nivelacion descendente senal
F5-03 |Funcién X3 seleccion NO/NC 34 *
_ . - 04/36: Retroalimentacién del circuito de
F5-04 |Funcion X4 seleccion seguridad NO/NC 4 *
F5-05 |Funcion X5 seleccion 05/37:Cerradura de la puerta circuito 5 *
] ] retroalimentacion NO/NC
F5-06 |Funcién X6 seleccion 06/38: RUN retroalimentacioén del 38 *
F5-07 |Funcién X7 seleccion contactor NO/NC 39 *
07/39: Retroalimentacién del contactor
F5-08 |Funcién X8 seleccidn de freno NO/NC 22 *
08/40: Senal de inspeccién NO/NC
F5-09 |Funcién X9 seleccion 09/41: Senal de inspeccién/atencién de 40 *
F5-10 |Funcion X10 seleccion energencia NO/NC 09 *
10/42: Inspeccién/emergencia
F5-11 |[Funcién X11 seleccién conducir  abajo sefial NO/NC 10 *
11/43:Fuego emergencia senal N
F5-12 |Funcién X12 seleccion 0/NC 12/44:Arriba limite sefal 44 *
0/NC
F5-13 |Funcion X13 seleccion 13/45:Abajo limite sehal 45 *
- y INO/NC 14/46:Sobrecarga senal
F5-14 |Funcién X14 seleccion NO/NC 48 *
15/47: Carga completa senal NO/NC
F5-15 |Funcién X15 seleccion 16/48:Arriba desacelerar 1 senal NO/NC 49 *
17/49:Abajo desacelerar 1 senal NO/NC P197
F5-16 |Funcioén X16 seleccion 18/50:Arriba desaceleracién 2 sehal 50 *
INO/NC PSOO
F5-17 |Funcion X17 seleccidn 19/51:Abajo senal de desaceleracion 2 51 *
INO/NC
F5-18 |Funcién X18 seleccion 20/52: Desacelera al alza 3 senal NO /NC 00 *
21/53: Desaceleracion descendente 3
F5-19 [Funcién X19 seleccion senales NO/NC 00 *
22/54:Cerradura de puerta en cortocircuito
F5-20 |Funcioén X20 seleccion circuito contactor retroalimentacioén 00 *
0/NC
F5-21 |Funcién X21 seleccién 23/55: Bombero ejecutando senal NO/NC 00 *
) ) 24/56:Mdquina de puerta 1 luz cortina
F5-22 |Funcién X22 seleccion ~ 00 *
senal s NO/NC
25/57:Maquina de puerta 2 cortina de luz
F5-23 |Funcién X23 seleccion sefial NO/NC 00 *
26/58: Recorrido del freno interruptor
INO/NC
27/59: Senal de evacuacion de
emergencia NO/NC 28/60: Bloqueo del
ascensor senal NO/NC
29/61: Circuito de seguridad 2
retroalimentacion NO/NC
30/62: Venta corta de PMSM
retroalimentacién del stator NO/
F5-24 |Funcién X24 seleccién CAROLINA DEL NORTE 00 *
31/63:Puerta circuito de bloqueo2
retroalimentacién NO/NC 65/97:Maquina
de puerta 1 seguridad borde senal
INO/NC
66/98:Mdquina de puerta 2 seguridad
borde senal NO/NC
67/99: Senal de sobrecalentamiento del
otor NO/NC
68/100: Senal de terremoto NO/NC
69/101:Prohibida la puerta trasera
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senal NO/NC 70/102: Senal de carga
ligera NO/NC

71/103:Media carga senal NO/NC
72/104: Piso de emergencia de
incendios conmutacién senal NO/NC
76/108:Puerta 1 abierto entrada NO/NC
77/109:Puerta 2 abierta aporte NO /NC
78/110: Interruptor de recorrido del
freno 2 aporte NO /NC 79/111: Fallo
externo aporte NO/NC

80/112: Senal de verificacién de piso
final N O/NC 81/113:Cerradura de puerta
lcortocircuito senal NO/NC
82/114:Cerradura de puerta 2
cortocircuito Senal NO/NC 84/116: Senal
de accionamiento de emergencia NO/NC
86/118: Anulacién de bloqueo de
puerta aporte NO/NC Nota: Para el
mismo senal , NC pardmetro de
configuracion =NO pardmetro de
configuracioén +32
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FU%%E?ZO Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pdgi
defecto na
a 511 320 *
: Deshabilitado

0
0
é: CORRE contactor 1 *
3

F5-25 |CTB aporte tipo

F5-26 |Funcién Y1 seleccioén
: Contactor de freno

:Puerta de cortocircuito circuito de

bloqueo contacto o 4: Piso de

F5-27 |Funcién Y2 seleccioén emergencia contra incendios llegada 2 *
senal comentario

5:Mdaquina de puerta yo
abierto 6:Maquina de
F5-28 |Funcioén Y3 seleccion puerta 1 cerca 3 *
7:Maquina de puerta 2
abierto 8:Mdaquina de
puerta 2 cerca

F5-29 |Funcioén Y4 seleccién 9: Frenar y correr contactores sanos 4 *
10:Fallo estado
11:Corriendo estado

P204

206

12:Motor en cortocircuito estator 0 *
contactor  13: Emergencia
evacuacion automdtica conmutacion
14:Sistema saludable

15:Emergencia zumbador control

F5-30 |Funcién Y5 selecciodn

16: Voltaje mas alto puesta en
marcha de freno 17:Ascensor en
funcionamiento en direccion 0 *
ascendente

18: Ldmpara/Ventilador en funcionamiento

F5-31 |Funcién Y6 seleccioén

19:Médico esterilizacion

20:Zona sin puerta detener

21:Eléctrico cerrar

22: Estado sin servicio

23: Evacuacion de emergencia completada

25:Alambre titular reiniciar
26:Tubo de frenado corto salida del
circuito

27: Alarma filtrar produccién

Comunicacion CANbus y Modbus estado
F5-32 |Estado de la comunicacién escucha [ )

Bit3: Requisito de emergencia por
incendio en ascensor para Hong Kong
Bit4: Gong de llegada deshabilitado en
noche

F5-33 Programa Bit6: Cerradura de puerta desconectada
en inspeccion cambiado a normal correr

B it7: Codigo de falla no mostrado en el
teclado d

F5-33
control seleccidén

Bit8: Comando de apertura de
puerta cancelado inmediatamente
en puerta abierto limite P200
B it9: Parada de coche y velocidad cero a
mantenimiento de par en caso de frenado P208
anormal comentario
F5-34 |Estado terminal mostrar Monitoreo de Terminales de E/S en MCB _ [ )

. Monitoreo de E/S terminales en CTB, CCB y
F5-35 |Estado terminal mostrar HCB Y

0:MCB digital aporte

1:CTB digital aporte
2:CTB cosa andloga aporte
3:MCB cosa andloga aporte

F5-36 |Entrada de celda de carga
seleccion

0: Invalido 0
4: Circuito de seguridad senal

F5-37 |Funcién X25 seleccion

F5-38  |Funcisén X26 seleccion 5:Puerta circuito de ?loqueo senall (alto 0
voltaje aporte deteccién punto, marcable
F5-39 |Funcion X27 seleccion ) . 0
6: Circuito de bloqueo de puerta
senal2(alto voltaje aporte deteccién
punto, marcable )

7:Puerta bloqueol cortocircuito

L I N

F5-40 |Funcién X28 seleccion
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8:Puerta bloqueo2 cortocircuito

Grupo F6: Pardametros bdsicos del ascensor
F6-00 |[Piso superior de el ascensor [F6-01 a 40 9 *
F6-01 |Planta baja de el ascensor |1 a F6-00 1 *
F6-02 |Aparcamiento piso F6-01 a F6-00 1 * P209
F6-03 |Emergencia de incendio piso [F6-01 a F6-00 1 * a
F6-04 |Ascensor piso de blogueo F6-01 a F6-00 1 * P211
F6-05 |[Servicio pisos 1 0 a 65535 65535 *
F6-06 |Pisos de servicio 2 0 a 65535 65535 *
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F%g;&fgg Nombre Rango de ajuste Por Unidad| Propieda | P4gi
defecto na
Nimero de ascensores en
F6-07 |paralelo / grupo  modo 1 a8 1 *
F6-08 [Ascensor No. 1as 1 *
Bit0: Espera dispersa
Bit2: Reservado
Bit3: Control paralelo/grupo
implementado en CAN2
Bit4: Control de grupo en compatibilidad
con NICE3000
Bit6: Borrar numero de piso y
F6-09 |Control de programa seleccion |postrar direccion por adelantado 0 *
Bit8: Llamada de sala unidireccional (1lamada
de sala tinica botén)
Bit9: No se detecta rotura de cable
analogico
Bit10:Err30 juicio en
renivelacion  cancelacion
Bitl4: Intervalo de tiempo deteccioén de P212
seguridad circuito 2 y puerta cerrar
circuito 2(1,5 s) &
F6-10 |Interruptor de nivelacion 10 a 50 14 EM * P213
filtrar tiempo
Bitl: Deshabilitar el regreso a la base
piso para verificacion
Bit2: Cancelacién de secuencia automdtica
arreglar de
direcciones de los pisos de llamadas de la
sala ser desplegado
Bith: Deteccion de corriente vdalida en
puesta en marcha para sincrénico motor
Bit6: Lampara MCB de marcha atrds
F6-11 |Funcion de ascensor seleccion |produccion 8448 *
2 Bit7: Puerta abierta vdlida en sin
puerta zona en el inspeccioén estado
Bit8: Puerta abierta una vez después el
primero encendido inspeccién transformado a
la normalidad
Bitl0: El zumbador no tuitea al subir de
nivel
Bitll: Super corto piso funcién
Bitl13:Errb53 fallo en un auto reiniciar
Bitl4: Ralentizacion ascendente no
reiniciar para super corto piso
Bitl5: La desaceleracion descendente no
se restablece para super corto piso
F6-12 [personaje piso 0 a F6-00 0 *
F6-13 |[Piso de seguridad 0 a F6-00 0 - *
pg-14 |lora de inicio de abajo 00.00 a 23.59 00.00 | HHMM | ¥
colectivo
F6-15 |seldctina de abajo colectivo |00.00 a 23.59 00.00 | HILWM | % | P24
F6-16 |seaectina de abajo colectivo [00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM PAS
F6-17 |tiempo de espera de abajo 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM PAS
colectivo
Seaetineof basado en el
F6-18 |tiempo para servicio 1 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM A
pe-1g |Fn del tiempo de basado enelly, gy 93 5 00.00 [ HHMM | ¥
tiempo piso
F6-20 |servicio mirar loftime-bas ed [0 a 65535 65535 DA
F6-21 |[Seriserocr2 de basado en el 0 a 65535 65535 PAq
tiempo
F6-22 |staor tirnecf piso basado en |00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM PAS P215
el tiempo
serditine de tiempo basado
F6-23  |piso servicio 2 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM PAS
Piso de servicio 1 de basado
F6-24 0 a 65535 65535 PAS
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en el tiempo piso servicio 2

Piso de servicio 2 de basado

finalizacién para paralelo/
grupo control

F6-25 |en el tiempo piso servicio 2 |0 a 65535 65535
Cima 1 hora de inicio para

F6-26 |paralelo lel/ grupo control |00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM
Cima 1 tiempo de

F6-27 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM

—I58—
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Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por Unidad| Propieda | Pagin
defecto d a
F6-28 |[Cima 1 piso F6-01 a F6-00 1 _
Pico 2 comenzar tiempo para
F6-29  |paralelo/ grupo control 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM

Pico 2 final tiempo para
F6-30 |paralelo/ grupo control 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM
F6-31 [Cima 2 piso F6-01 a F6-00 1
F6-35 |[Pisos de servicio 3 0 a 65535 65535 -

Piso de servicio 3 de basado
F6-36  |on el tiempo piso servicio 1 0 a 65535 65535

*

P215

P215

Piso de servicio 3 de basado
en el tiempo piso servicio
2

F6-38 |[Ascensor inicio de bloqueo 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM
tiempo

F6-39 [Ascensor extremo de bloqueo 00.00 a 23.59 00. 00 HH. MM
tiempo

o X | | X

F6-37 0 a 65535 65535 P216

X

%

Bit0: Funcion de discapacidad

Bitl: Suave funcién limite

Bit2: entrada JP16 utilizada como puerta
trasera seleccion Bit3: JP16 entrada
utilizada como atras puerta abierto senal
Bit4:Abrir solo uno puerta de opuesto
puertas debajo manual control

Bith: Ascensor temporizado cerrar
Bit6:Puerta

F6-40 |Control de programa seleccion manual BIit7: *
1 Reservado

Bit9: Deshabilitar el numero de piso
inverso claro Bitl0: Mostrar el numero del
proximo piso al que se llega
Bitll:Respondiendo al coche 1lamadas
primero

Bitl2: Llamada asistida de coche dominio
en soltero puerta utilizada como
discapacidad funcion

Bit13: Comando de plegado use d como
discapacidad funcién y espalda puerta
funcion

Bitl4: Llamada de coche comando de plegado

Bit15:JP20 utilizado para cambiar a atras
puerta (cambiar) P216

Bit2: Inspeccion para detener pendiente a p219
desacelerar

Bit4: Tweet del zumbador durante puerta
abierto demora

Bit6: Cancelacion de puerta abierta demora
F6-41 |Control de programa seleccisén |Bit8: Bloqueo del ascensor en puerta 0
abierto

Bit9: Pantalla disponible en el ascensor
cerrar

Bit10: Bloqueo del ascensor en el
asistente estado

Bitll: Parpadeo al 1legar (dentro del tiempo
colocar en F6-47)

Bitl2: Reapertura de puerta durante el
funcionamiento abierto demora

Bitl13: Reapertura de la puerta después
del coche llamar de el presente piso
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Control de programa seleccion
3

F6-42

Bitl: Cancelacion de apertura y cierre
de puerta dominio con retraso después
puerta abrir/cerrar limite

Bit2: Puerta sin juzgar cerrar estado
en puerta cerca produccion

Bit3: Comando de cierre de puerta
produccién durante correr
Bit4:Volviendo al piso base para
verificacion al encenderlo por primera vez
Bith: Borrar 1lamadas inmediatamente en
el ascensor cerrar

Bit6: Eléctrico bloqueo NC

Bit8: Cancelacién de apertura/cierre

de puerta limite deteccion

Bit9: Cancelacion del desplazamiento de la
pantalla de fallas

Bitl0: Ahorro de energia al abrir la
puerta

Bitll: Conmutador independiente

separado de conexién en paralelo
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Funcion
Codigo

Nombre

Rango de ajuste

Por
defecto

Unidad

Propieda

Pagi
na

F6-43

Funcién de asistente seleccion

Bit0: Llamadas canceladas después de
ingresar asistente estado

Bitl: No responde al hall 1lamadas
Bit2: Cambio de estado de asistente/
automdtico

Bit3: Cierre de puerta al trotar

Bit4:Puerta automatica cerca
Bith:Buzzer tuiteando en

intervalos  en asistente estado
Bit6:Buzzer tuiteando en intervalos en
asistente estado

Bit7: Botén de 1lamada del coche
parpadeante Para incitar

128

F6-44

Emergencia de incendio

funcion seleccion

Bit3: Salida de gong de llegada en inspeccion
o fuego emergencia estado

Bit4: Se registraron varias llamadas de
vehiculos en fuego emergencia estado

Bith: Retentivo en caso de fallo de
alimentacién en fuego emergencia

estado

Bit6:Cerrar la puerta manteniéndola
presionada abajo el puerta botén de cerrar
Bit7: Reservado

Bit8:Puerta cerrada a auto registro de
1lamadas

Bit9: Visualizacion de 1lamadas de pasillo
en fuego emergencia estado

Bit10: Bombero obligado a correr
Bitll:Salir del estado de bombero al 1llegada e
emergencia de incendio piso

Bitl12: No se limpia el coche llamadas a
contrarrestar puerta abierto en bombero
correr  estado

Bitl4:Abrir la puerta manteniendo

pulsado abajo el puerta abierta botoén

Bit15:Puerta automdtica abierta
en fuego piso de emergencia

16456

P220

P221

F6-45

Evacuacion de
emergencia funcion

seleccion

Bit0-Bitl: Modo de determinacién de
direccion

(00:Automaticamente calculador direccién
;01: Determinacion de la direccion de
carga;10:Direcciéon de mds cercano
aterrizaje piso)

Bit2: Parada en el estacionamiento de
evacuacion piso (De lo contrario
detenerse en el mas cercano servicio piso)
Bit3: Reservado

Bit4:Compensacioén al inicio ( Si a

ser valido en emergencia evacuacion Bit8
. Proteccién del tiempo de ejecucion de
emergencia

Bit10: Salida de zumbador de emergencia
Bitl2: Modo de frenado del estator en
cortocircuito

cambiado a controlador r conducir

Bitl4: Modo de salida de evacuacion de
emergencia

(1:Salida en puerta cerca limite, 0:Salir
en puerta abierto limite)

Bitl5: Cortocircuito del freno del estator
funcion

p222

P223

F6-46

Funcion VIP seleccion

Bit0:VIP habilitado por sala Llamar (al
VIP) piso)

Bitl:VIP habilitado por Terminal
Bit8: Numero de coche VIP 1lamadas

limitado

P223
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Bit7: Deteccién de sobrecalentamiento de

la maquina de la puerta

F6-47 |Tiempo de avance parpadeante 0.0 a 15.0 1.0 S Y
Evacuacion de

F6-48  |emergencia 0.010 a 0.630 0.010 EM *
traspuesta velocidad

F6-49 |Piso de estacionamiento de 0 a F6-00 0 Yo *
evacuacion

F6-50 |Piso paralelo compensar 0 a 40 0 Yo *

F6-51 |Estatico actual 0.00 a 655.00 0 A * P224

Bit2: Comunicacion CAN AFE apoyo
F6-52 |Funcion del programa seleccion|Bit6: Comunicacién CAN sefial de nivelacién 0 *
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Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda | Pagin
d d a
defecto
Grupo F7: Prueba funcién  pardmetros
F7-00 |[Llamada de coche piso 0 a F6-00 0 Yo P
registrado
F7-01 Llamada al pasillo superior]0 a F6-00 0 Y
piso registrado
F7-02 Llamada al final del pasilld0 a F6-00 0 _ PAe P225
Piso registrado d
F7-03 |Carrera aleatoria veces 0 a 60000 0 e
F7-04 |Llamada de sala activado ?;gg 0 e
P . - 0:No
F7-05 |Puerta abierta activado 1:si 0 DA
. 0:
F7-06 |Funcién de sobrecarga Deshabilit 0 A
ado
1:Habilita
do
) ) 0:Habilit
F7-07 |Funcién limite ado 0 A
1:Deshabil P226
itado
Tiempo intervalo de
F7-08 |aleatorio correr 0 a 1000 0 S w
0:Insignificant
F7-09 |Fuerza de frenado prueba e 1:Pase 0 o
resultado 2:Fallar
F7-10 gue“ta reresiva para 0 a 1440 1440 min. *
renado fuerza periodo de
deteccion
Grupo F8: Mejorado pardmetros de funcion
F8-00 Cargar para carga autoajustd( a 100 0 % *
celular
0: Invalido
1:Célula de carga pre-par P227
F8-01 |[Seleccién previa del par compensacién 2: Compensacion 2 *
automdtica de pre—par 3: Pesaje del
par previo y automdtico
compensacién a ambos en efecto
F8-02 |Pre—torque compensar 0.0 a 100.0 50.0 % *
F8-03 |Conducir ganar 0.00 a 2.00 0. 60 *
F8-04 |[Freno ganar 0.00 a 2.00 0.60 _ *
F8-05 [Actual auto carga 0 a 255 0 _ [ )
F8-06 [Coche sin carga carga 0 a 255 0 - *
F8-07 |[Coche a plena carga carga 0 a 255 100 * P298
0: Funcion anti-molestias deshabilitada
» ) ) 1: Molestia juzgado por carga celila
F8-08 |Funcion anti-molestia 2:Molestia juzgada por luz cortina 0 a
4: Molestia juzgada por carga ligera
senal
Evacuacién de emergencia
Fg-09 [velocidad de operacion 0.020 a F3-11 0. 050 EM *
en fuerza falla
Evacuacién de emergencia 0: El motor no funciona
F8-10 |modo de operacién en 1:UPS 0 *
fuerza falla 2:48 V de potencia de bateria
suministrar
F8-11 |Liberacidén del freno demora |0.200 a 1.500 0. 600 S * P229
F8-12 |Emergencia de incendio piso |0 a F6-00 0 * a
2 P230
Bit0: velocidad en baudios de
F8-14 |Comunicacioén HCB comunicacién HCB 0 PAe
configuracion Bit4: Ahorro energético de HCB
comunicacion
Bit9: Débil control de luz de HCB
botones
s . B it10: Botén de apertura/cierre de puerta
F8-15 Comuplca019n CAN no controlado por il CI tarjeta b 0 ik
configuracion
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Direccion de inicio de
F8-16 |sala llamar comando 0 a 40 0 ¥
auxiliar
F8-17 |[Llamada de sala DIRECCION 0al 0 _ P
controlar
Grupo F9: Pardmetros de tiempo
Tiempo de inactividad antes
F9-00 |regresando a base piso 0 a 240 10 min. ¥
F9-01 [Ahorro de energia en el 0 a 240 2 min. Vi P230
coche tiempo
F9-02 |Motor en marcha tiempo 0 a 45 45 S *
limite
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Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por Unida | Propieda| Pagin
defecto d d a
F9-03 |Reloj:ano 2000 a 2100 Ac‘fiu:mlpo AAAA 7’%
F9-04 |Reloj:mes 1 a 12 Acgiusmlpo MM PAS
_ Reloij: di Actual
F9-05 |Reloj: dia 1 a 31 tiempo DD ¥
. Actual
F9-06 |Reloj:hora 0 a 23 tiempo S.S Pie P23
F9-07 |Reloj:minuto 0 a 59 Ac{ciusmlpo MM PAY
F9-09 |Tiempo de ejecucion 0 a 65535 0 h
acumulativo
F9-11 |Byte alto de correr veces |0 a 9999 0 Yo
F9-12 |Byte bajo o correr veces 0 a 9999 0 _
Notificacién de dia *
F9-13  |mantenimiento periodo 0 a 99 0
gGrupo FA: Pardmetros de configuracioén del teclado
0: Visualizacién invertida de lo fisico
piso
_ Pantalla del teclad
FA-00 ar11 a .E/l C s 300 1: Visualizacion positiva de fisico piso 3 = pP232
seleccion . .
2: Pantalla invertida de sala llamar
piso
3: Visualizacién positiva de sala llamar
piso
FA-01 |Mostrar en marcha estado 1 a 65535 65535 _ %
FA-02 [Mostrar en detener estado 1 a 65535 65535 - P P233
FA-03 |Actual codificador dngulo [g.0 a 359.9 0.0 Gr?do )
FA-05 |Placa MCB software 0 hasta 65535 0 [ P234
FA-06 |Placa de accionamiento 0 a 65535 0 _ ([ a
software
FA-07 |Temperatura del disipador de [0 a 100 0 °C P236
calor
FA-11 |Corriente de pre—par 0.0 a 200.0 0 %
FA-12 |Légica informacién 0 a 65535 0 Yo
FA-13 |Curva informacion 0 a 65535 0
FA-14 [Colocar velocidad 0.000 hasta 4.000 0 EM
FA-15 |Comentario velocidad 0.000 hasta 4.000 0 EM
FA-16 |Voltaje del bus 0 a 999.9 0 v
FA-17 |Posicién actual 0.0 a 300.0 0 metr
0 P236
FA-18 |Produccién actual 0.0 a 999.9 0 A a
FA-19 |Frecuencia de salida 0.00 a 99.99 0 Hz p237
FA-20 |Esfuerzo de torsion actual [0.0 a 999.9 0 A
FA-21 |Voltaje de salida 0 a 999.9 0 \
FA-22 |Produccién esfuerzo de 0 a 100 0 %
torsion
FA-23 |Potencia de salida 0.00 a 99.99 0 kilo
vati
os
FA-24 |Interferencia de 0 a 65535 0
comunicacion
FA-26 |Aporte estado 1 0 a 65535 0 _
FA-27 |Aporte estado 2 0 a 65535 0 - P37
FA-28 |Aporte estado 3 0 a 65535 0 =
FA-30 |Aporte estado 5 0 a 65535 0 Yo a
FA-31 |Produccién estado 1 0 hasta 65535 0 P240
FA-32 |Produccion estado 2 0 a 65535 0
FA-33 |Auto aporte estado 0 a 65535 0
FA-34 [Salida del coche estado 0 a 65535 0 _ P240
FA-35 |Sala saciar 0 a 65535 0 _
FA-36 |Sistema estado 1 0 a 65535 0 _ P241
FA-37 |Sistema estado 2 0 a 65535 0 _
Méxima carrera en el piso
FA-38 |tiempo intervalo 0 a 200 0 S o P242
FA-46 Comunicacion de 1lamada de salg0-65535(pisos 1-16) 0
estado 1
FA-47 | Comunicacién de 1lamada de sald0-65535(pisos 17-32) 0 _ [
estado
FA-48 | Comunicacién de 1lamada de sald0-65535(pisos 33-40) 0 [ ]
estado 3|

—7—
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FA-50

Placa de expansion sala
1lamar comunicacién
estado 1

0-65535 (pisos 1-16)

FA-51

Placa de expansion sala
1lamar comunicacién
estado 2

0-65535(pisos 17-32)

FA-52

Placa de expansion sala
1lamar comunicacién
estado 3

0-65535 (pisos 33-40)

P242
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Fuggé?no Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pdgin
¢ defecto d a
Placa de monitorizacion sin sala de
mdquinas version
1:Sala de equipos placa de expansion
FA-58 Visual%zacién de la version |version 2: Placa de expansion para coche 0 PAq
seleccién versién P243
Version 3:ARD
Version maestra
4:AFE 5:AFE version
esclava
Placa de expansion
FA-59  |software version 0 a 65535 0 L]
Grupo Fb:Puerta funcién pardmetros
Fb-00 [Ndmero de mdquina(s) de 142 1 _ *
puerta P243
Fb-01 [CTB software 00 a 999 0 [ )
Fb—02 Maquina de puerta 1 servicigq0 a 65535 65535 - W
pisos
Fb—03 Méquina de puerta 1 servicigq0 a 65535 65535 pie
pisos 2
Fb-04 Maquina de puerta 2 servicid0 a 65535 65535 Yo * | P24
pisos
Fb—05 Maquina de puerta 2 serviciqO a 65535 65535 - Y
pisos
Fb—06 [Proteccidon de puerta abierta |5 a 99 10 S PAS
tiempo
Fb-07 |[Gong de llegada produccién |0 a 1000 0 EM PAY
demora
Fb-08 |[Proteccién contra el cierre |5 5 99 15 S PAY
de la puerta tiempo
Proteccién de
Fb-09  |apertura/cierre de puerta 0 a 20 0 PAe
veces
0:Cerrando la puerta como normal en la
Fb-10 Estado de la puerta de apoyar base pisq 0 P
ascensor] 1 :Esperando con puerta abierto en base
piso P245
2:Esperando con la puerta abierta en
cada piso
Manteniendo la puerta abierta
Fb-11 |tiempo para el salén 1lamar 1 a 1000 5 s ¥
Manteniendo la puerta abierta
Fb-12  |tiempo para auto 1lamar 1 a 1000 3 S w
Manteniendo la puerta abierta
Fb-13  |tiempo en la base piso 1 a 1000 10 S ¥
Fb-14 |Puerta abierta demora 10 a 1000 30 S DAq
Fb-15 Puerta especial abierta 10 a 1000 30 s Pid
tenencia tiempq
Puerta manual tenencia
Fb=16 |abierta tiempo 1 a 60 5 S ¥
Tiempo de espera para
Fb=17 |forzado puerta cerca 5 a 180 120 S ¥ P246
Fb-18 Méaquina de puerta 1 servicig 0 a 65535 65535 pie
pisos
Fb—-19 Méaquina de puerta 2 servicig 0 a 65535 65535 Yo ¥
Disos
Fb—20 Puerta manual bloqueo en0 a 60 0 pie
espera tiempol
Fb-24 |Programa de pruebas de la 0 a 65535 1 )
UCMP version
Grupo FC: Parametros de Ia funcion de proteccién
Bit0: Deteccién de cortocircuito circuito a
suelo en encendido
F5-33 P
FC-00 rograma' Bit2: Desacelerando para detenerse en 0 *
control seleccién . )
valido luz cortina
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FC-01

Funcion seleccion

BitO:Potenciador de sobrecorriente,
limite de apertura/ cierre

Bitl: Cancelacién de proteccién en la
fase de salida pérdida

Bit4: Juicio de cortina de luz en puerta
cerca limite

Cancelacion de la comunicacion DSP
prueba

Bitl4: Cancelacion de la proteccién en
en fase de entrada pérdida

65

P246
a
P247
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Fu’nc.ién Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pdgin
Coédigo d a
defecto
FC—02 Coeficiente de proteccidn 0,50 a 10. 00 1. 00 _ *
contra sobrecargas
Preaviso de
FC-03  |sobrecarga 50 a 100 80 % *
coeficiente
FC-04 |[Puerta opuesta seleccion 0 a3 0 _ *
FC-11 [11” falla co6digo 0 a 9999 0 _ [ )
FC-12 |[11” falla subcédigo 0 a 65535 0 _ o
FC-13 |11”mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD
FC-14 [11” hora de falla v minuto [0 a 23.59 0 HH. MM
FC-15 |Falla de 12” cédigo 0 a 9999 0 b P248
FC-16 |Falla de 12” subcédigo 0 a 65535 0
FC-17 [12” mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD
FC-18 [12” hora de falla v minuto |0 a 23.59 0 HH. MM
FC-19 [13” falla co6digo 0 a 9999 0
FC-20 [13” falla subcodigo 0 hasta 65535 0
FC-21 [13"mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD
FC-22 [13” hora de falla y minuto [0 a 23.59 0 HH. MM
FC-23 |14” falla co6digo 0 a 9999 0 [ ]
FC-24 |14” falla subcodigo 0 a 65535 0
FC-25 [14"mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD
FC-26 [14” hora de falla v minuto [0 a 23.59 0 HH. MM [ ]
FC-27 |Falla de 15” cédigo 0 a 9999 0 [ J
FC-28 |Falla de 15” subcédigo 0 a 65535 0 [
FC-29 |157mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD °
FC-30 [15” hora de falla y minuto [0 a 23.59 0 HH. MM [ ]
FC-31 |Falla de 16” codigo 0 a 9999 0 s o
FC-32 |Falla de 16” subcédigo 0 a 65535 0 [ ] P48
FC-33 |16”mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD [ ] a
FC-34 |16” hora de falla y minuto [0 a 23.59 0 HH. MM [ ] P249
FC-207 |60” falla codigo 0 a 9999 0 o
FC-208 |60” falla subcédigo 0 a 65535 0 o
FC-209 |60 meses de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD ®
FC-210 |60 horas de falla y minuto |0 a 23.59 0 HH. MM [ )
Grupo Fd: Pardmetros de comunicacion
B . 0:9600 *
Fd-00 |[Tasa de baudios 138400 1
Fd-02 |Local DIRECCION 0 a 127 1 *
Respuesta de P249
Fd-03 |comunicacién demora 0 a 20 0 EM *
Fd-04 |[Comunicacién se acabd el 0 a 60.0 0.0 s *
tiempo
Fd-05 |[Tope de renivelacion demora |0.00 a 2.00 0.00 S *
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Fuggéggo Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pdgin
d a
defecto
Fd-07 [HCB:JP1 aporte 1 *
0: Invalido
1: Ascensor cerrar
senal 2:Fuego
emergencia senal
Fd-08 [HCB:JP2 aporte 3: Piso actual prohibido 2 *
4: VIP piso senal
5:Seguridad piso senal
6 puertas cerca botoén senal
7: Segundo fuego emergencia piso senal P250
) 0: Invalido
Fd-09 |Salida HCB:JP1 1:Arriba llegada indicador 1 *
2: Llegada hacia abajo
indicador 3: Falla
produccion
. 4:70na sin puerta detener
- Salida HCB:JP2
Fd-10 atda J produccion  5: No servicio 2 *
estado produccion
6:Cierre de puerta botén indicador
produccioén
Fd-11 |Placa de expansion Entrada |[0:Reservado 0 *
1:X1 1:Fuego emergencia
Fd-12 |Placa de expansion 1:X2 se?al 2: Sobrecarga 0 *
aporte senal
Fd-13 |Placa de expansién Entrada 3: Carga.completa sefial 0 *
1:X3 4:0Operacion de bomberos
Fd-14 |Placa de expansioén 1:X4 5:Mdquina de puerta 1 cortina de luz 0 *
aporte senal 6:Maquina de puerta 2 cortina
P1 1 on b P de luz senal
Fd-15 l'iga @ expansion Entracq 7: Recorrido del freno cambiar 0 *
- comentario 8:UPS valido senal
Fd-16 |Placa de expansién 1:X6 9: Ascensor cerrar senal 0 *
aporte 10:Seguridad circuito senal2
Fd-17 |Placa de expansisén 1:X7 11: Retroalimentacién de autobloqueo del 0 *
aporte motor sincrono
) ) . P251
d-18 |Placa de expansién 1:X8 12:Cerradura de la puerta circuito 2 0 *
F aporte comentario
13:Maquina de puerta 1 seguridad borde
Fd-19 |Placa de expansion 1:X9 sehal s 0 *
aporte 14:Maquina de puerta 2 seguridad borde
Fd-20 [Placa de expansion 1:X10 senal 0 *
aporte 15:Motor sobrecalentar senal#
Fd-21 |Placa de expansion 2: 16:Terremoto senal 0 *
Entrada XLI 17:Atrds puerta prohibido#
Fd-22 |Placa de expansion 2:X2 18: Carga ligera senal# 0 *
aporte 19:Media carga senal#
Fd-23 |Placa de expansion 2:X3 20: Piso de emergencia contra incendios 0 *
aporte conmutacion
Fd-24 |Placa de expansion 2:X4 21:Falso piso sefal 0 *
aporte 22:Puerta 1 abierto
Fd-25 |[Placa de expansioén 2:X5 23:PuertaZabierta 0 D ¢
aporte 24: Recorrido del freno interruptor 2
B Pl d i6n 2:X6 comentario
Fd-26 aca de expalR " 25: Falla externa 0 *
aporte . . ~
- 26:Fin piso senal
Fd-27 Placi de expansion 2:X7 927:Seleccion de la puerta 2 0 *
aporte 28:Seleccioén de puerta simple/doble NO
Fd-28 |Placa de expansion Entrada |aporte Punto NC+32 0 D ¢
2:X81i
Fd-29 |Placa de expansion 2:X9 0 *
aporte
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Fd-30

Placa de expansion 2:X10
aporte
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Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pagin
d a
defecto
Fd-31 §}$§a de expansion Salida 0:Reservado 0 *
Fd-32 [Placa de expansién Salida 1:Maquina de puerta yo 0 *
1:Y2 abierto 2:Maquina de
Fd-33 §1$§a de expansi6n Salida puerta 1 cerca 0 *
Fd-34 [Placa de expansién Salida 3:Maqu1na de/pu?rta é 0 *
1:Y4 abierto 4:Maquina de
Fd-35 |[Placa de expansién Salida puerta 2 cerca 0 *
1:Y5 5: Frena y CORRE contactores
Fd-36 |[Placa de expansiéon Salida saludable (no 0 *
1:Y6
Fd-37 [Placa de expansién Salida fallas E37 y E36) 0 *
1:Y7 6:Fallo estado
Fd-38 [Placa de expansion Salida 7: Monitoreo de ejecucion 0 *
1:Y8 _ i Salida de autobloqueo del motor P252
Fd-39 §1%§a de expansién Salida sincrono 9: Controlador saludable 0 *
Fd-40 [Placa de expansién Salida 10: Zumbador piar 0 *
1:Y10 11: Voltaje mas alto puesta en
Fd-41 Plaﬁa de expansion 2:Y1 marcha de freno (4s continuos) 0 *
produccion — 12:Ascensor en funcionamiento en
Fd-42 [Placa dglexpanslon 23Y2 arriba direccion 0 *
produccioén ) )
Fd-43 |Placa de expansion 2:V3 13:Lémpara/Ventilador correr 0 *
produccion i 14:Médico esterilizacion#t
Fd-44 |Placa dglexpanslén 2:Y4 15: Sin puerta zona detener# 0 *
produccion
.. 16:Eléctrico cerrar con llave#
Fd-45 |Placa dglexpanslon 2:Y5 17: No servicio estado 0 *
produccioén . - .
18:Emergencia evacuacion terminado
Fd-46 |Placa d?’eXPan51én 2:Y6 19:Fuego emergencia operacion 0 *
produccion 20: Fallo de energia emergencia
Fd-47 |Placa de expansién 2:Y7 produccion 0 *
produccioén 21:Puerta bloqueo valido
Fd-48 |Placa de expansion 2:Y8 22: Noche produccién senal 0 *
produccién
Fd-49 |Placa de expansion 2:Y9 0 D ¢
produccioén
Fd-50 |Placa de expansién 2:Y10 0 *
produccioén
Grupo FE: Pardametros de funcioén del ascenso
0:Completo colectivo selectivo
FE-00 [Modo selectivo colectivo 1:Abajo colectivo selectivo 0 * P253

2:Arriba colectivo selectivo
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Funcio .
un(’:u.)n Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pagin
Codigo d d
defecto a
FE-01 [Piso 1 mostrar Los dos digitos altos indicar el mostrar 1901 s
FE-02 |Piso 2 mostrar bacalao e de el diez digito, 1902 pie
FE-03 |Piso 3 mostrar y los dos bajo digitos indicar el 1903 *
. mostrar  codigo de el unidad digito.
FE-04 |Piso 4 mostrar La relaci6n entre la cddigo y el 1904 as
FE-05 |Piso 5 mostrar mostrar es como Sigue: 1905 pie
FE-06 |Piso 6 mostrar 00:Pantalla "0 1906 *
- 0l:Pantalla ”1”7
FE-07 |Piso 7 mostrar 02: Pantalla 72" 1907 PAY
FE-08 [Piso 8 mostrar 03:Pantalla ”3” 1908 RS
FE-09 |Piso 9 mostrar 0gpPagtalla "4” 1909 PAd
05:Pantalla ”5”
FE-10 |Piso 10 mostrar 06:Pantalla ”6” 0100 ¥
FE-11 |Piso 11 mostrar 07:Pantalla "7” 0101 *
08:Pantalla ”8”
FE-12 |Piso 12 mostrar 09:Pantalla “9” 0102 e
10: Pantalla “A”
FE-13 [|Piso 13 mostrar 11:Pantalla "B” 0103 e
12:Pantalla “GRAMO”
FE-14 |Piso 14 mostrar 13:Pantalla “H” 0104 Pe P253
14:Pantalla “L”
FE-15 |Piso 15 mostrar 15: Pantalla "” 0105 PAq
16:Pantalla “PAG”
Piso 16 a 30 mostrar 17:Pantalla
“R” 18:Mostrar
FE=31 [Piso 31 mostrar r=r 0301 ¥
pi 39 ¢ 19:No mostrar
FE-35 iso mostrar 20: Pantalla 0302 IS
FE-36 |Piso 33 mostrar "12” 0303 LS
N - 21:Pantalla ”13”
FE-37 P%so 34 mostrar 99 Pantalla “93” 0304 pie
FE-38 |Piso 35 mostrar 93-Pantalla “D0” 0305 PAd
FE-39 |Piso 36 mostrar 24:Pantalla "D 0306 *
25:Pantalla "MI”
- Pi 7 t
FE-40 iso 37 mostrar 96 Pantalla “F” 0307 pie
FE-41 |Piso 38 mostrar 27:Pantalla “1” 0308 ¥
. 28:Pantalla ”J”
FE-42 |Piso 39 mostrar 99 Pantalla “K” 0309 ¥
FE-43 |Piso 40 mostrar 30:Pantalla ”“NORTE” 0400 e
31:Pantalla “0h”
FE-52 |[Digito mds alto seleccion 1 |32:Pantalla “Q” 0 pAe
33:Pantalla ”S”
FE-53 |Digito mds alto seleccién 2 34:Pantalla “T” 0 pie
35:Pantalla
FE-54 [Digito més alto seleccién 3 “U” 36: 0 PAe P254
Pantalla "V”
FE-55 |Digito mds alto seleccién 4 37:Pantalla "W ) 0 PAg
38:Pantalla ”“INCOGNITA”
Disi . \eceitn B 39:Pantalla "Y”
FE-56 igito mas alto seleccidon 40-Pantalla 0 pie
AR E
Pantalla ”15”
42: Pantalla
17
43:Pantalla ”19”
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FE-32

Funcién de ascensor seleccién

Funcion de renivelacién
Funcion de preapertura de puerta

Bit4: Llamada de pasillo atascada
cancelacion
Bith: Seguridad nocturna piso funcién
Bit6: Bajada de pico selectivo colectivq
servicig
Bit7: Pico de control en paralelo/grupol
servicio|

Bit8: Piso de servicio basado en el
tiempo funcion

Bit9: Funcién VIP
Bitll: Llamada de coche
supresion Bitl2:

Reservado

34816

P254

P255
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Fugg&fgo Nombre Rango de ajuste Por Unidad|Propieda Pagi
defecto d na
Bitl: Puerta abierta manteniéndose en
abierto limite
Bit2: Comunicacion de cierre de puerta
y no salida sobre puerta cerca limite P255
FE=33 |Funcién de ascensor seleccidn |pii4. Reinicio automtico para EJECUTAR y 36 = a
2 P256
freno contactor atascado
Bit5: Interruptor de desaceleracion h
deteccioén de atascos
Bit7:Puerta forzada cerca
Bitlb:Puerta opuesta control independiente
FF:Pardmetros de fdbrica
FJ:Parametros de fabrica
Grupo FP:Parametros de usuario
- . 0: Sin
FP-00 [|Contrasena de usuario contraseiia 01 0
a 65535
0: Sin operacion
Actuali ion d o 1:Restaurar por defecto configuracién p257
FP-01 ctualizacion de pardmetros (excepto grupo F1) 0
2: Claro falla archivos
3: Claro datos del eje
Pardmetro definido por 0:
FP=02  |el usuario mostrar Invalido 0
1: Valido
FP-05 |[Contrato No.2 0 a 65535 0 o
FP-06 |Contrato N° 1 0 a 65535 5555
Grupo Fr:Parametros de ajuste de nivelacion
. - ; 0: Invalido
Viernes|Funcion de ajuste de 1:Habilitado 0 P258
00 nivelacion
Viernes|Ajuste de nivelacion 0 a 60060 30030 mm a
1 registro 1 P259
a a 0 a 60060 30030 mm
Fr-20 [Registro de ajuste de 0 a 60060 30030 mm
nivelacion 20
Grupo EO: Detalles de ultimo grupo de fallas
E0-00 |[Ultimo falla cédigo 0 a 9999 0
E0-01 |Ultima falla subcodigo 0 a 65535 0
E0-02 |Ultimo mes de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD
E0-03 |Ultima hora de falla y minuto |0 a 23.59 0 HH. MM
E0-04 |Ultima falla logica 0 a 65535 0
informacion
E0-05 |Ultima falla curva 0 a 65535 0
informacioén P259
E0-06 | Referencia de velocidad ultimal0.000 hasta 4.000 0 EM a
fallal P260
E0-07 |Velocidad de retroalimentacidn|g. 000 hasta 4.000 0 EM
ultimo falla
E0-08 |Tensién del bus en ultimo 0 a 999.9 0 v
falla
E0-09 Posicion actual al ultima falld0.0 a 300.0 0 metro
E0-10 |Corriente de salida al dltimo |0.0 a 999.9 0 A
falla
Frecuencia de salida al
EO-11  |gltimo falla 0.00 a 99.99 0 Hz
E0-12 |Corriente de par en ultimo 0.0 a 999.9 0 A
falla
E0-13 [|Voltaje de salida al ultimo 0 a 999.9 0 v
falla
E0-14 |Par de salida al dltimo 0 a 200.0 0 %
falla
EO-15 |Potencia de salida en ultimo |0.00 a 99.99 0 kilovatios
falla
Interferencia de
E0-16  |comunicacién al tdltimo 0 a 65535 0
falla
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Interferencia del codificador
EO-17  |a1 altimo falla a 65535
E0-18 |[Aporte estado yo sobre ultimo [0 a 65535
falla
E0-19 |Aporte estado 2 al dltimo 0 a 65535 P261
falla
E0-20 [Aporte estado 3upon ultimo 0 a 65535
falla
E0-21 [Aporte estado 4 al ultimo 0 a 65535
falla
E0-22 [Aporte estado bHupon ultimo 0 hasta 65535
falla
E0-23 |Estado de salida lupon dltimo [0 a 65535
falla
E0-24 |Estado de salida Z2upon dltimo [0 a 65535
falla
E0-25 Entrada de coche estado all0 a 65535
dltimo falla
E0-26 Salida del coche estado sobrg0 a 65535
daltimo falla
E0-27 Llamada de sala estado sobrg0 a 65535
dltimo falld
E0-28 |Estado del sistema 1 al ultimo|0 a 65535
falla P260
E0-29 |Estado del sistema 2 al ultimo|0 a 65535
falla
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Fuggé?go Nombre Rango de ajuste Por Unida |Propieda| Pagin
d a
defecto
E9-00 [Falla de 10” cédigo 0 a 9999 0
E9-01 |[Falla de 10" subcddigo 0 a 65535 0
E9-02 [10” meses de falla y dia 0 a 1231 0 MM. DD
E9-03 [10” horas de falla y minuto [0 a 23.59 0 HH. MM
E9-04 [Falla de 107 logica 0 a 65535 0
informacion
E9-05 [Falla de 10” curva 0 a 65535 0
informacion
E9-06 Referencia de velocidad 10[0.000 hasta 4. 000 0 EM P260
fallal a
E9-07 |[Velocidad de 0.000 hasta 4. 000 0 EM P261
retroalimentacion al Falla
de 10”7
E9-08 [Tensién del bus en 10 0 a 999.9 0 v
toneladas falla
E9-09 Posicion actual al Falla deg.0 a 300.0 0 metro
107
E9-10 [Corriente de salida al Falla [0.0 a 999.9 0 A
de 10”7
Aumento de la frecuencia
E9-11 |de salida 10 falla 0.00 a 99.99 0 Hz
E9-12 Corriente de par en 10[0.0 a 999.9 0 A
toneladas fallal
E9-13 Voltaje de salida al 100 a 999.9 0 v
toneladas fallal
E9-14 [Produccién par sobre 10”7 0 a 200.0 0 %
falla 1t
E9-15 [Potencia de salida en 10 0.00 a 99.99 0 kilovatio
falla S
Interferencia de
E9-16  |comunicacion al Falla de 0 a 65535 0
107
Interferencia del codificador
E9-17 |al  10” falla 0 a 65535 0
E9-18 épo%g estado yo sobre Falla|g a 65535 0
e
E9-19 |Aporte estado 2 sobre Falla [0 a 65535 0
de 10”7
E9-20 [Aporte estado3 sobre Fallo 0 a 65535 0 P261
de 10 horas
EF9-21 ?89rte estado 4 al Falla de [0 hasta 65535 0
E9-22 |Aporte estado 5upon Falla de |0 a 65535 0
107
E9-23 [Estado de salida yo al Falla |0 a 65535 0
de 10”7
E9-24 [Estado de salida 2 al Falla |0 a 65535 0
de 10”7
E9-25 Auto estado de entrada al|l0 a 65535 0
Falla de 107
E9-26 Salida del coche estado sobre0 a 65535 0
n Falla de 10”
- Llamada de sala estado sobrg
E9-27 Bt ot 0 a 65535 0
E9-28 Estado del sistema lupén 10°|0 a 65535 0
falla
E9-29 Estado del sistema 2 al 10°[0 a 65535 0
falla
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Apéndice C Revisién Historia

Apéndice C Revision Historia

Fecha Version Revision
Actualizar el nimero de fase, voltaje y
Junio 2022 A04 frecuencia de la aporte fuerza
suministrar en el técnico especificacion
mesa.
Actualizar los nombres de los
Marzo 2022 A03 terminales en el E/S
placa de expansion MCTC-KZ-G1
seccién; Actualizar frente y atrds
cubrir estilo .
Noviembre de 2020 A02 Hecho menor correcciones.
Noviembre de 2018 A01 Actualizado logo.
Puede 2018 AOO Primero asunto.
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Contactos del Centro Tecnoldgico

Correo electronico
Lift-technology@yongxiangroup.com
WhatsApp
Servicio preventa +86 15339047757
Servicio posventa +86 13379038227



	Serie nueva NICE3000
	1 Más avanzado tecnología
	2     Funciones opcionales

	Instrucciones de seguridad
	Seguridad Descargo de responsabilidad
	Seguridad Niveles y Definiciones
	Señales de seguridad

	1 producto Información
	1.1 Designación Regla y Letrero
	1.2 Descripción de los componentes
	1.3 Técnico Datos
	1.4 Especificaciones técnicas
	1.5 Configuración del sistema
	2 Instalación y Alambrado
	2.1 Instalación
	2.1.1 Instalación Ambiente Requisitos
	2.1.2 Espacio libre de montaje Requisitos
	2.1.3 Orientación de montaje Requisitos
	2.1.4 Montaje Dimensiones s Requisitos
	2.1.5 Montaje Procedimiento
	2.1.6 Quitar y Reinstalación Portada

	2.2.Cableado
	2.2.1 Descripción y cableado de los terminales del
	2.2.2 Disposición y tamaño de los terminales del c
	2.2.3 Descripción y cableado de terminales del cir
	2.2.4 Tamaños y apriete de los cables del circuito

	2.3 Interfaz y Comunicación
	2.3.1 Digital Entrada (DI)
	2.3.2 Analógico Entrada diferencial (Al)
	2.3.3 Salida de relé (DO)
	2.3.4 Comunicación Modbus
	2.3.5 Comunicación CAN

	2.4 Instalación del eje Señales de posición
	2.4.1 Señales de nivelación
	2.4.2 Interruptores de desaceleración
	2.4.3 Interruptores de límite
	2.4.4 Final Interruptores de límite

	2.5 Estándar Alambrado de el Sistema
	2.5.1 Diagrama de cableado
	2.5.2 Inspección del cableado
	2.5.3 Ajuste de parámetros


	3 Dispositivos periféricos y Opciones
	3.1 Periférico Dispositivos
	3.1.1 Periférico Conexión del dispositivo
	3.1.2 Periférico Dispositivo​ Descripciones

	3.2 Periférico Guía de selección de dispositivos
	3.2.1 Guía de selección de cables y circuitos Inte
	3.2.2 Guía de selección de entrada de CA Reactor
	3.2.3 Guía de selección de EMC  Filtrar
	3.2.4 Guía de selección de frenos Componentes
	3.2.5 Guía de selección de salida de CA Reactor
	3.2.6 Guía de selección de dv/ dt Reactor
	3.2.7 Guía de selección de modo común F iltrar
	3.2.8 Guía de selección del motor aplicable

	3.3 Opciones
	3.3.1 Lista de opciones
	3.3.2 Techo del coche Junta (MCTC-CTB)
	3.3.3 Mostrar Junta (MCTC-HCB)
	3.3.4 Coche   Llamar   Junta   (MCTC -CCB)
	3.3.5 Control de grupo Junta (MCTC-GCB-A)
	3.3.61/0 Expansión Placa (MCTC-KZ-G1)
	3.3.7 Residencial Escucha Tablero (MCT C-MIB-A)
	3.3.8 Tarjeta MCTC-PG


	4 herramientas de puesta en servicio
	4.1 Teclado
	4.2 Operación Panel
	4.2.1 Descripción de las claves
	4.2.2 Indicadores
	4.2.3 Datos Mostrar
	4.2.4 Operaciones básicas

	4.3 Celúla teléfono software de puesta en servicio

	5 Puesta en servicio del sistema
	5.1 Guía de puesta en servicio del sistema
	5.2 Seguridad y Circuito Controlar​
	5.3 Comprobación del estado del controlador y del 
	5.3.1 Comprobación Estado de encendido
	5.3.2 Verificación del estado en Normal Encendido
	5.3.3 Estados controladores potenciales y Manejo M

	5.4 Puesta en servicio en la inspección Velocidad
	5.4.1 Autoajuste del motor


	5.4.1 Autoajuste del motor
	2    Diagramas de flujo de autoajuste del motor
	5.4.2 Prueba de ejecución en Velocidad de inspecci
	5.5 Puesta en servicio en Velocidad normal
	5.5.1 Autoajuste del eje
	5.5.2 Techo del coche    Puesta en servicio

	5.5.3 HCB Instalación y configuración

	5.6 Ajuste de la comodidad de conducción
	5.6.1 Ajuste de la comodidad de conducción
	5.6.2   Arrasamiento   Exactitud   Ajuste



	9.13.2 ARD para  ascensor  emergencia  evacuación
	Configuración en paralelo
	Parámetros
	9.16 Esquema de solicitud de STO
	2) Eléctrico   implementación   esquema


